B DoorScan-2P / 4P-1600 Deutsch

Aktiv-Infrarot-Sensor zur Personendetektion an automatischen Tulren bis 1600 mm Turbreite
Originalbetriebsanleitung fur Geréateversion V.02.

Sicherheitshinweise

Das Gerat darf nur mit Schutzkleinspannung betrieben werden, die mit den Safety Extra Low Voltage
(SELV)-Anforderungen in den auf IEC 60950 basierenden Sicherheitsstandards ubereinstimmt.
Dieses Gerat darf nur von geschultem, qualifiziertem Personal installiert und gewartet werden.
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Betriebsanleitung

Die Anzahl der Teile kann je nach Ausfuhrung variieren.

1. Sensorleiste bei Bedarf auf die benétigte Lange zusagen.

/ 2. Sensorleiste an die gewlinschte Montageposition ansetzen.
Montagehéhe: 1500-3500 mm

, ‘é 3. Montagebohrungen an der Nut in der Sensorleiste setzen.

’
— — 4. Sensorleiste anschrauben.
®y 50 mm f 50 mm Maximale Schraubenkopfhdhe: 3,5 mm beachten.

5. Schritte 1-4 auf der gegenuberliegenden Tirseite wiederholen.

6. Durchgangsbohrung fir die Verbindung der Band- und
/ Bandgegenseite setzen.
‘ 0 Durchmesser: ca. 8 mm
L7 ’ Hinweis: Bohrung links vom Interface erleichtert die Kabelverlegung.



B DoorScan-2P / 4P-1600 MONTAGE und ANSCHLUSS

\ min. 500 mm / max. 1000 mm Auf beiden Turseiten ist der Sender (ROT) immer links und der Empfénger
min. 500 mm / max. 1000 mm (BLAU) immer rechts in der Sensorleiste zu positionieren.

- - - Das Interface (GRUN) kann mittig zwischen den beiden Modulen frei posi-
tioniert werden. Optimal ist eine Platzierung nah der Durchgangsbohrung
min. 310 mm / max. 430 mm

fur die Verbindung der Band- und Bandgegenseite.

min. 1110 mm / max. 1400 (1690 mm) MaBangaben sind fur Montagehéhe 2,10m.
Verbindung,skabel BS/BGS Verbincljungskabel Module 1. Fir das Verbindungskabel BS/BGS vom Interface zum Sensor in Tir
\ | und Profil ein Durchgangsloch bohren (mind. 8 mm Durchmesser).
) (“ ) Bohrung nicht im Bereich der Endkappen und nicht hinter den
[ Modulen.
p 2. Sendermodule (ROT) immer links / Empfangermodule (BLAU) immer
ender )X inieriEee Empfange rechts im Profil einsetzen.
Verbindungskabel Module Turtbergangskabel 3. Verlegung der Kabel erfolgt hinter den Modulen.

Verbindungskabel Module (Flachbandleitung) auf der Oberseite des
Senders (ROT) anschlieBen und einhaken.

Hebel auf der Sender-Vorderseite 6ffnen.

Sender in die Sensorleiste einsetzen und einrasten.
Stellung des Einstellrads fir den Neigungswinkel rechts: max. Position 6

c Sensormodule beim Einsetzen nur an den geriffelten

Seitenflachen driicken. Keinen Druck auf schwarzen
Kunststoffkorper oder Linsen ausiiben, es besteht sonst
Beschédigungsgefahr.

Sender nah an der Tirkante positionieren und Hebel schlieBen.

@ | Wenn das Sendermodul korrekt eingesetzt ist, lasst sich das
1 Modul leicht verschieben und der Hebel ohne Kraftaufwand
schlieBen.

30...100 mm
Schritte 1-4 fur den Empfanger (BLAU) und die Module auf der

gegenuberliegenden Turseite wiederholen.

Verbindungskabel Module (Flachbandleitung) zur Verbindung der
Module auf der Interface-Ruckseite anschlieBen und einhaken.

Verbindungskabel fiir Ubergang Band- zu Bandgegenseite durch die
Durchgangsbohrung fiihren.

Das Verbindungskabel auf der Interface-Vorderseite anschlieBen und
auf der Oberseite festklemmen.

Hebel auf der Interface-Vorderseite 6ffnen.

Interface mittig in die Sensorleiste einsetzen und einrasten.
Interface positionieren und Hebel schlieBen.

Das Verbindungskabel an die Flachbandleitung auf der
gegenulberliegenden Tirseite anschlieBen.

Flachbandleitung an den Interface-Seiten einhaken und straffen.

Turtbergangskabel auf der Interface-Vorderseite anschlie3en.

. Turubergangskabel hinter den Modulen in Richtung der
Tirsteuerung durchschieben und straffen.




1. Jenach Lage der Tursteuerung die passende Endkappe (rechts/links)
flr den Kabelaustritt wéhlen, um die Kabeldurchflihrung vorzubereiten.
Je nach Weiterfilhrung des Kabels in Richtung Tirsteuerung bieten die
Endkappen 2 Moglichkeiten der Kabelverlegung.

Moglichkeit A: senkrecht Moglichkeit B: waagrecht
Das Turubergangskabel verlauft Das Turtibergangskabel verlauft
— nach unten durch die Endkappe. I ) gerade durch die Endkappe.

2. Vorgesehenen Endkappen- 2. Innenliegenden Dom mit einem
ausschnitt mit einer Zange passenden Schraubendreher
ausbrechen. ausbrechen.

3~ 3. Zugentlastung in den 3. Zugentlastung durch das Loch
Endkappenausschnitt stecken und einrasten.
einsetzen.

4. Kabelummantelung mithilfe eines groBen Kreuzschlitz-
Schraubendrehers auf die Zugentlastung stecken und Hohlniet
einschieben.

5. Vorbereitete Endkappe an die Sensorleiste ansetzen und

» TurGbergangskabel durchfihren.
% % oder
9 e

6. Turlubergangskabel an die Tilrsteuerung anschlieBen und

@24V = braun (BN) Versorgungsspannung einschalten.
@oVv = blau (BU)

® TEST = grau (GY)

@ STANDBY = rosa (PK)

®BSOUT = schwarz (BK)

® BGS OUT = weiB3 (WH)

Siehe DoorScan-Einstellungen auf der folgenden Doppelseite.

- = am®

1. Kabelhalterungen einsetzen.

2. Sensorblende einsetzen.

3. Endkappen aufschrauben



B DoorScan-2P / 4P-1600 EINSTELLUNGEN

Der Sensor arbeitet nach dem Aktiv-Infrarot-Verfahren und bildet pro
Turseite ein nahezu rechteckiges, durchgangiges Detektionsfeld. Unter-
bricht eine Person oder ein Gegenstand einen oder mehrere Lichtstrahlen,
|6st der Sensor die Schaltfunktion aus.

Das aus 10 Strahlen aufgebaute Detektionsfeld stellt sich automatisch
auf die TUrbreite ein, wobei der Sensor eventuell Uberflissige Strahlen
abschaltet. Durch die leichte Schragstellung der auBBeren Strahlen werden
Turen an den Haupt- und NebenschlieBkanten sicherer.

Das Sensorsystem ist modular aufgebaut und lasst sich wie folgt an ver-
schiedensteTurbreiten und Umgebungsbedinungen anpassen.

Einstellrad am Sender und danach am Empfanger drehen, bis die geeig-
nete Einstellung am Markierungsstrich angezeigt wird.

Empfohlene Einstellungen nach DIN 18650/EN 16005:

* Position 6 fir 1900-2200 mm Montagehdhe (Werkseinstellung)

* Position 5 fir 2500 mm Montagehéhe

¢ Position 4 fir 3000 mm Montagehéhe

 Position 3 fur 3500 mm Montagehéhe

0 = kleinste Auslenkung 18 = groBte Auslenkung

Sender und Empfénger miissen immer gleich eingestellt sein.

1. DIP-Schalter Reihe 1 und Reihe 2 am Interface einstellen, wie unten
DIP-Schalter — Reihe 1 beschrieben.
ON Kombinationen der einzelnen Optionen sind maéglich.

Bei Umschaltung eines DIP-Schalters blinkt die entsprechende LED
im LED-Feld. Solange die LED blinkt, sind die Anderungen nicht
= | _*® | gespeichert.
DIP-Schalter - Reihe 2 * Werkseinstellung
DIP 1 (L/R) DIP 2 (BS/BGS) DIP 3 (BOOST-Mode) DIP 4 (GRID-Mode)
Neben_schlleBkante rechts oder Interface auf der Bandgeg_enselte oder Erhdhte Empfindlichkeit Ttelier EiEest cx
links zum Interface auf der Bandseite
2l D e s <> = ) = )

Reihe 1

N LGN SUOBLY gy SLOABE SLiign o ée'éaa o g

* BOOST- Mode = Erh6hte Empfindlichkeit: optional einstellbar
Anwendung z.B. bei groBen Montagehdhen, dunklen Béden oder verchromten FuBmatten. Die Ansprech-

H zeit steigt auf 200 ms.
*kk L . . .
GRID-Mode = Anwendung bei tiefem Gitterrost: optional einstellbar
Teachvorgang: Den Gitterrost so abdecken (Karton/Papier/Teppich), dass mindestens zwei Strahlen des
Sendermoduls auf die Abdeckung treffen. Werden mehr als ein Sender-/Empfangermodul auf der Tirseite
verwendet, dann ist der Gitterost so abzudecken, dass alle Senderstrahlen wahrend des Einlernens des

Untergrunds auf die Abdeckung treffen. Hinweis GRID-Mode: Bei aktivem GRID-Mode
ist die Signalnachfiihrung abgeschaltet und die
DIP 1 (TST+/TST-) DIP 2 (BGS-L/BGS-D) DIP 3 und DIP 4 Detektionshéhe wird auf ca. 200 mm gesetzt.
~ Polaritat des Testsignals Schaltungsart des BGS Out ohne Funktion Daher sollte der GRID-Mode auch bei Rampen
2 . . ) . und Treppenstufen, die sich im Uberwachungs-
5 TestbeiOV - Testbei 24V + dunkelschaltend hellschaltend bereich befinden, eingeschaltet werden.
o=
ore L1000 ore MO0 ore 0 orr IO
* Werkseinstellung 2. Teach-Taste (ROT) 1x driicken, um die Einstellungen zu speichern.

PY Die Einstellungen kénnen nach dem Speichern jederzeit
1 durch einmaliges Drlcken der Teach-Taste angezeigt wer-
den.

1x




Interface Empfénger
Blank-LED (griin)  Status DIP-LED (griin) Status Status-LED (rot) @ Status
Leuchtet Blanking aktiv Leuchtet DIP-Stellung ON Leuchtet Detektion
Leuchtet nicht Blanking nicht oder nur Leuchtet nicht DIP-Stellung OFF Blinkt Fehleranzeige
teilweise aktiv Blinkt lanasam . . .
(tz) 9 Einstellung geéndert Leuchtet nicht Keine Detektion

Status-LED (rot) = Status Teach-LED (gelb)  Status
Detektion oder Leuchtet Teach-Modus bereit
Leuchtet STANDBY-Modus aktiv Binid langeam
Blinkt Fehleranzeige (1Hz) Teachen Untergrund
Leuchtet nicht Keine Detektion Blinkt schnell (2Hz) Teachen Blanking (Tur-
fahrt)
Flimmert (8Hz) Teachen erforderlich
Leuchtet nicht Sensor betriebsbereit

Wahrend des Teachens lernt der Sensor zunachst den Untergrund/Boden ein
und dann bei einer anschlieBenden Turfahrt den Detektionsbereich.

Wenn der Sensor wahrend der Turfahrt im Detektionsbereich Wéande erkennt,
lernt der Sensor diese ebenfalls ein und blendet sie aus (Blanking), um im
spateren Betrieb eine vollstandige Trdffnung zu ermdéglichen.

Nach erfolgreichem Blanking ist die Sensorfunktion bis zur vollstandigen Turéff-
nung gewahrleistet. Enthalt die Wandstruktur Elemente, die fir das Blanking
ungeeignet sind, so lasst der Sensor ein Blanking bis zur Detektion dieser
Elemente zu.

Entfernen Sie zum Teachen alle Gegenstédnde aus dem Tiirbe-
A reich, die nicht Teil der Giblichen Umgebung sind, und treten
Sie aus dem Erfassungsfeld des Sensors.

Teach-Vorgang
1x Teach-LED (GELB) am Interface leuchtet oder flimmert:
oder » Sensor ist bereit zum Teachen.
1. Teach-Taste (ROT) driicken: 1x wenn LED leuchtet / 2x wenn LED flimmert
Teach-LED blinkt langsam: Untergrund/Boden wird eingelernt.

Teach-LED blinkt schnell: Einlernen des Untergrunds/Bodens ist abge-
schlossen. Das Einlernen der Umgebung startet.

e | Beim event. Blinken der roten Status-LED siehe Fehleranzeige
» 1 auf der folgenden Seite.

2. Innerhalb von 20 s eine Turfahrt mit Standardgeschwindigkeit starten
(mit Taster oder Fernbedienung).

Wahrend der Turfahrt werden die Umgebung, eine vorhandene Wand
und der gegenuberliegende Turpfosten eingelernt.

3. Teach-LED ist aus.
| Wenn sich im Tlrbereich keine Wand befindet, ist die Blank-LED aus.

Der Sensor ist betriebsbereit

4. Wenn sich im Tirbereich eine Wand befindet:

I ¢ Die Blank-LED leuchtet: Die Wand wurde vollstandig eingelernt.

* Die Blank-LED ist aus: Die Wand wurde nicht vollstandig eingelernt.
Wenn sich in diesem Fall die Tur nicht vollstandig 6ffnet, stellen Sie die
Wandausblendung am Antrieb ein.

Der Sensor ist betriebsbereit.

oder

Wenn nach dem Teach-Vorgang LEDs blinken, ist der Sensor
nicht betriebsbereit.

Siehe hierzu Fehleranzeige und Applikationshinweise auf den Uberpriifen Sie die Wirksamkeit des Detektionsfeldes, bevor
folgenden Seiten. Sie den Sensor schlieBen.



B DoorScan-2P / 4P-1600 APPLIKATIONSHINWEISE

Fehler nach Boden einlernen

Gelbe Teach LED am Rote Status-LED am Empfénger-LED Emofa funktions| Kontaktierung aller Module mit der Flachbandleitung priifen
Interface flimmert Interface ist aus aus mpranger funitionsios Empfangermodul tauschen
—
—>

Rote Status-LED am Empféanger-LED

- > Systemfehler im Betriebsspannung aus- und wieder einschalten
71 Interface blinkt 2x blinkt 1x )

Empfanger Empfangermodul tauschen

Empfénger-LED Basisbreite zu gro P Modulabstand verkleinermn

blinkt 2x
N Empfénger-LED > Objekt im 3| Obiekt entfemen oder Abstand zur seitlichen Wand
blinkt 3x Detektionsfeld Tirlaibung vergréBern

> Basisbreite viel zu gro3 =9 Modulabstand verringern

Sender- und Winkelverstellung auf gleiche Position drehen
Empfangermodul nicht Sender- und Empfangermodule prifen, ob sie korrekt im Profil
L korrekt —J{ eingerastet und keinem Druck durch Leitungen etc. ausgesetzt sind
aufeina_nder Sender- und Empfangermodule auf Beschadigung prufen
ausgerichtet (verbogener Kunststoffzapfen am Einstellrad), ggf. austauschen
N Sendermodul ) Kontaktierung aller Module mit der Flachbandleitung prifen
funktionslos Sendermodul tauschen
Gitterrost im
P Dotektionsbereich =P Gitterrostmodus einschalten
> Em;;fﬁ:ﬁe‘:;LED —— Empfangermodul defekt = Empfangermodul tauschen
Rote Status-LED am
> >
Interface blinkt 4x P Interfacemodul defekt =3 Interface tauschen
Fehler nach Wand einlernen
Gelbe Teach-LED am Interface Rote Status-LED am Empfanger-LED Speicherzugriffsfehler Teach-V iederhol
flimmert Interface ist an blinkt 1x Empfangermodul each-vorgang wiedernolen
Rote Status-LED am ) Empfanger-LED Zuordnung des Interfaces zur ) ‘ .
Interface blinkt 3x blinkt 1x BS / BGS falsch eingestellt Einstellung Dip-Schatter 2 &ndem
Sensor auf der Bandgegenseite .
detektiert Objekt H Obijekt entfernen ‘
Bodenniveau auf der Bandgegenseite . . .
niedriger als auf der Bandseite > Glt?ﬁrrosc;n;odu_'f_ elnic\r}alten und gg{, .Bﬁdennlveau
(Stufe, Schwelle) wahrend des Teach-Vorgangs angleichen
Gelbe Teach-LED am Interface Rote Status-LED am Empfanger-LED Speicherzugriffsfehler Interface Teach-Voraana wiederholen
ist aus Interface ist aus istan (grtine DIP-LEDs blinken) rgang wieder
Rote Status-LED am Empfanger-LED
Interface blinkt schnell blinkt schnell
Neigungswinkel am Empfangermodul
v a) schrittweise verringern, bis Sensor in Zustand
Funktionsreserve - ] Detektion wechselt, Einstellung merken
zu gering Tir oder Sensorprofil verwunden b) schrittweise erhdhen, bis Sensor in Zustand
Detektion wechselt, Einstellung merken
c) auf den Mittelwert beider Werte einstellen
Sehr dunkler oder spiegelnder Boost-Modus einschalten. Achtung: die Reaktionszeit
Untergrund des Sensors wird dadurch verléangert!
Wand wird trotz Lernfahrt detektiert
~ | Zuordnung des Interfaces zur NebenschlieBkante X X N
g::’:s'rea‘:h LED am Interface P falsch eingestellt P Einstellung Dip-Schalter 1 &ndern
.R ?te Status-LED am Interface | Winkeleinstellung von Sender-und Empféangermodul | Winkeleinstellung von Sender- und Empfangermodul vergréBern
istan 7| auf der Bandseite zu steil eingestellt ' (Pos. =2 12)
Empféanger-LED ist an
| Turgeschwindigkeit bei der Lernfahrt - Wandlernfahrt mit normaler oder hoherer Tlrgeschwindigkeit
7| langsamer als im Betrieb - durchfihren
5| Reversiergeschwindigkeit hoher als o Wandlernfahrt mit hoherer Turgeschwindigkeit durchftihren.
7| normale Offnungsgeschwindigkeit 7| Nach der Lernfahrt kann die Geschwindigkeit wieder reduziert werden.

—-ﬁ Keine glatte Wand }—){ Sensorleiste am Tirantrieb ausblenden ‘

Fehler im Betrieb

Gelbe Teach-LED am Interface

ist aus Tur schlieBt nicht mehr nach langerer Vor der Tir befindet sich eine Rampe oder das Bodenniveau ist in Gitterrostmodus
Offenstellung Offenstellung niedriger als (-10 cm) in der Geschlossenstellung einschalten
Rote Status-LED am Interface
istan
Empfanger bleibt auch nach dem Entfernen Im Detektionsbereich befinden sich Erhebungen (> 5 cm) auf dem
Empfanger-LED ist an eines detektierten Objekts auf Detektion Boden




Stérungen durch gegenseitige Beeinflussung mehrerer Sensoren

Bei aufeinander zulaufenden Tirflugeln, z.B. an benachbarten Turen, sind unerwiinschte Stoppsignale durch gegenseitige Beeinflussung méglich, wenn
deren Messflecke sich iberdecken. Durch gegenseitige Verschiebung der Sensoren kénnte eine solche Uberdeckung der Messflecke minimiert werden.
An Doppelfligeltiren kommt es nicht zu einer gegenseitigen Beeinflussung der Sensoren beider Turflligel. Eine gegenseitige Beeinflussung mehrerer
Sensorsysteme mit gefahrlicher Auswirkung ist nicht méglich.

Spezialtiiren (z.B. Glastiiren)

Wenn kein Kabel durch die Tur gefihrt werden kann, installieren Sie auf
EM T @ beiden Tirseiten ein Interface. Dazu wird ein zusétzliches Interface und ein
weiterer DoorScan-Transfer-Loop bennétigt (siehe Zubehor).

Schmale Tiirrahmen mit Normal- und Scherengestédnge

Bei schmalen Turrahmen mit Normal- und Scherengestéange kénnen Sen-
der und Empfénger in getrennten Sensorleisten betrieben werden.

Tiiren mit Tiirlaibung

Bei Tiiren mit breiter Tirlaibung benétigt der Sender ausreichend Abstand
: zur TUrlaibung. Bei der Standardmontagehdhe von 1900-2100 mm betragt
: der Abstand ca. 170 mm. Bei gréBerer Montagehdhe erhoht sich der
Abstand auf ca. 200 mm.

Der Empfanger kann im Regelfall 100 mm von der SchlieBkante entfernt
positioniert werden.

170...200 mm 100 mm

Griffstangen waagrecht

1. Sender und Empfénger positionieren, wie in der Montageanleitung
beschrieben.

- 2. Neigungswinkel so einstellen, dass sich das Detektionsfeld vor der
Griffstange befindet.

Griffstangen senkrecht

Die Sensorleiste passt hinter die Griffstange.

Die Griffstange ist weniger als 300 mm von der HauptschlieBkante ent-
fernt.

Fur eine normgerechte Absicherung nach DIN 18650/EN 16005 benétigen
Sie pro Turseite zusatzlich 1 Sendermodul, 1 Empfangermodul und 1
Verbindungskabel Module (Flachbandleitung) --> (siehe Zubehor).

Sender 1 Sender 2 Empfanger 1 Empfanger 2 Griffstange links
1. Sender 1 mdglichst weit links positionieren.

2. Sender 2 ca. 25 - 30 mm rechts neben Sender 1 bzw. 10 mm rechts
neben der Griffstange positionieren. Sender 2 darf sich nicht hinter der
Griffstange befinden.

>120 mm

3. Empfanger 2 ca. 100 mm von der NebenschlieBkante positionieren.

Empféanger 1 ca. 25 - 30 mm links neben Empfénger 2.
ca. 100 mm 25...30 mm 25...30 mm

! Griffstange rechts
4. Empfanger 1 moglichst weit rechts positionieren.

5. Empfanger 2 ca. 25 - 30 mm links neben Empfanger 1 bzw. 10 mm
links neben der Griffstange positionieren. Empfanger 2 darf sich nicht
hinter der Griffstange befinden.

6. Sender 2 ca. 100 mm von der NebenschlieBkante positionieren.
7. Sender 1 ca. 25 - 30 mm rechts neben Sender 2.

Ist in beiden Fallen ein Teachen nicht mdglich, vergréBern Sie den
Neigungs-winkel oder verschieben Sie den ersten Sender. Die Tir ist dann
aber eventuell nicht mehr nach DIN 18650/ EN 16005 abgesichert.

Weitere Tipps und Tricks fur applikationsbedingte Einstellungen finden Sie im Internet unter www.pepperl-fuchs.com

L)




Funktionsprinzip Aktiv-Infrarot-Lichttaster mit Hintergrund- Sicherheits-Integritatslevel SIL2
auswertung : Performance-Level (bei 40°C) PLd
Montagehohe min. 1509 mm; max. 3500 mm flr Kategorie Kat.2
Bezugskorper CA stehend
Lichtsender IRED, 850 nm MTTF, 112,7a
Betriebsspannung 24V DC +/-20 % Gebrauchsdauer (T,,) 10a
Schaltungsart BS hellschaltend / BGS hell/dunkel-
schaltend umschaltbar
Schaltspannung/-strom npn/30V DC/max. 100 mA
Stromaufnahme max. 200 mA
Ansprechzeit 52 ms /200 ms im BOOST-Modus
Umgebungstemperatur -30 ...60°C
Relative Luftfeuchtigkeit 25% ... 95%, nicht kondensierend
Schutzart IP54 nach EN60529
Anschluss Steckklemme mit Anschlusskabel,
6-adrig
Material Sensorleiste: Aluminium / Endkappe: PA /

Sensorblende: PC

Funktion Einstellung
DIP-Schalter Reihe 1: Schalter 1-4 unten (OFF)
Reihe 2: Schalter 1 unten (OFF),
Schalter 2 oben (ON)
Einstellrad Position 0

Wetterschutzhauben zum Schutz vor Witterungseinflissen (auf gewlinschte Langen zuschneidbar)

DoorScan Weather Cap L1200 Wetterschutzhaube Lange 1200 mm
DoorScan Weather Cap L1600 Wetterschutzhaube Lange 1600 mm
Endkappensets

DoorScan End Caps Standard-Endkappenset (links/rechts)
Zusatz-Sensormodule fir die individuelle Konfiguration

DoorScan-1/30 Interface-Modul

DoorScan-R Empfangermodul

DoorScan-T Sendermodul

Anschlusskabel

DoorScan Connection Cable 5p Verbindungskabel Module - Flachbandleitung mit 5 Steckanschliissen

DoorScan Transfer Loop Tarlbergangskabel zur Tursteuerung

DoorScan Cable BS/BGS Verbindungskabel fur Ubergang Bandseite zu Bandgegenseite
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