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1. Ein-und Ausgangsdatenfelder fur Prozessdaten

Der RFID-Kopf IQT1-...-10-V1 arbeitet nach IO-Link Standard V1.1. Dadurch hat dieser RFID-Kopf
eine Datenbreite von 32 Byte fir die Prozesseingangs- und Ausgangsdaten.

Die Eingangs- und Ausgangsdatenfelder fur die Prozessdaten werden in der Globalen Variablenliste
(GVL) definiert. Nachfolgendes Bild zeigt die Definition der Prozessdaten fur Eingdnge und Ausgénge
fur 4 an den I0-Link Master anschlieBbare RFID-K&pfe 1QT1-...-10-V1.

GVL x BOIBE
of the data fields to the ports is carried out via the port linkage
%)
7 ProcessDataln AT %I%: ARRAY[0..31] OF BYTE;
ProcessDataCut AT %Q*: ARRAY[(0..31] OF BYTE;
10 ProcessInputData_ Port 2 AT %I%: ARRAY[0..31] OF BYTE;
11 ProcessOutputData_Port_ 2 AT %Q*: ARRAY[(..31] OF BYTE;
13 ProcessInputData_ Port_3 AT %I%: ARRAY[0..31] OF BYTE;
ProcessOutputData_ Port_3 AT %Q*: ARRAY[(0..31] OF BYTE;
16 ProcessInputData_ Port 4 AT %I%*: ARRAY[0..31] OF BYTE;
7 ProcessOutputData_Port_4 AT %Q*: ARRAY[0..31] OF BYTE;
18 //VAR GLOBAL CONSTANT
END VAR

Es handelt sich hierbei um Datenfelder des Typs ,Array of Byte®. Die Lange betragt immer 32 Byte pro
Datenfeld.

Eingangsdatenfeld Kopf 1/Port 1: ProcessDataln AT %I*: ARRAY[0..31] OF BYTE;
Ausgangsdatenfeld Kopf 1/Port 1: ProcessDataOut AT %Q*: ARRAY[0..31] OF BYTE;
Eingangsdatenfeld Kopf 2/Port 2: ProcessinputData_Port_2 AT %I*: ARRAY[0..31] OF BYTE;
Ausgangsdatenfeld Kopf 2/Port 2: ProcessOutputData_Port_2 AT %Q*: ARRAY[0..31] OF BYTE;
Eingangsdatenfeld Kopf 3/Port 3: ProcessinputData_Port_3 AT %I*: ARRAY[0..31] OF BYTE;
Ausgangsdatenfeld Kopf 3/Port 3: ProcessOutputData_Port_3 AT %Q*: ARRAY[0..31] OF BYTE;
Eingangsdatenfeld Kopf 4/Port 4: ProcessinputData_Port_4 AT %I*: ARRAY[0..31] OF BYTE;
Ausgangsdatenfeld Kopf 4/Port 4: ProcessOutputData_Port_4 AT %Q*: ARRAY[0..31] OF BYTE;

Die Eingangs- und Ausgangsdatenfelder werden an den Funktionsbaustein ,|IQT1_EasyMode* fur die
Variablen ,ADR_IN*, ,ADR_OUT", ,SIZE_IN* und ,SIZE_OUT" an parametriert. Nachfolgendes Bild
zeigt dies fur Kopf 1 am Port 1.

‘Commissioning for IQPT1-...-I0-V1 Eas to Port 1
IQT1_EasyMode (
ADR_IN := ADR(GVL.ProcessDataln),

i_I_SIZE_IN
ADR_OUT
i_I_SIZE_OUT

SIZEOF (GVL.ProcessDataln),
ADR (GVL.ProcessDataCut),
SIZEOF (GVL.ProcessDatalOut),
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2. Installation IODD-Datei

Bei der Erstinbetriebnahme eines IO-Link fahigen Geréates muss zunéchst die IODD (10 Device Descrip-
tion) installiert werden. Diese Datei enthalt Informationen zu 10-Link Gerateparametern und Kommuni-

kationseigenschaften.

Projektmappen-Explorer MR 1QT1- %
ol

Algemein | EerCAT [DC | Prozessdaten | Startup | CoE: - Oniine | Diag History | Onine | 10-Link

3 Projektmappe “IQT1-..-10-V1" (1 Projekt)

« dQri-.-io-vi General
il SYSTEM Pons
& mMoTIoN o
« Hises Q:
Fl TestPLC Q:
B SAFETY Q:
= [
<« Een
+ *Z Gerate

4 ™ Gerat 1 (EtherCAT)
%# Prozessabbild
%¥ Prozessabbild-Info
2 SyncUnits
Eingange
= Ausgange
& InfoData
4 B Kiemme 1 (EK1200)
+ # Klemme 2 (EL6224)
DeviceState Inputs Dey

Scan devices |

Catalog
B SIH/0
1) Beckhoff Automation GmbH & Co KG
) Pepperl-Fuchs

100D Finder [ importDevicedescription |

0 Offnen

@Q-l‘ « 10DD Datei » 1833511a » Pepperl-Fuchs_IQT1-xx_V1.01.000_10DD11
Organisieren ~  Neuer Ordner

Bibliothek "Dokumente”

xx_V1.01.000_I0DD11

Favoriten
M Desktop ‘

Pepperi-Fuchs_IQT1
Downloads a .
Name
<» Zuletzt besucht | ‘
£ Pepperl-Fuchs_IQT1_xx-20180222-I0DD1.1.xml
J Bibliotheken
& Bilder
*, Dokumente
4 Musik v B o

XML-Dokument GroBe: 364 KB

Dateiname: Pepperl-Fuchs_IQT1 _xx-20180222-I0DD1.1.xml

Anderungsdatum Typ Gr

18 18:59  XML-Dokument

¢ Pepperl-Fuchs_IQT1_xx-20180222-10D... Anderungsdatum: 23.02.2018 18:59

v ‘IO-Lmk Description (*xml *; v

Offnen ]v Abbrechen

Durch  einen  Doppelklick auf
,Klemme 2 (EL6224)" 6ffnet sich ein
Ubersichtsfenster zu den Gerateei-
genschaften des 10-Link Masters
EL6224. Im Untermend ,IO-
Link“ wird die Parametrierung der
anzuschlieBenden [O-Link Gerate
vorgenommen.

Uber die Auswahl ,Import Device-
description“ 6ffnet sich ein Fenster
zur Auswahl der 10DD-Datei. Die
IODD ist eine Datei im .xml Format.

Nach erfolgreicher Installation der IODD erscheint im rechtsseitigen Katalog eine Ubersicht iiber die
verschiedenen RFID-Kopfe. Diese Liste ist herstellerspezifisch geordnet.

Projektmappen-Explorer 1IQT1- x

U]

\ [ Aligemein | EtherCAT [ DC | Prozessdaten | Startup | CoE - Online | Diag History | Online | 10-Link

-3 Projektmappe "IQT1-..-10-V1" (1 Projekt)

Eingange

Scan devices

B Ausginge
& InfoData
4 [§ Klemme 1 (EK1200)

4 8§ Klemme 2 (EL6224)
DeviceState Inputs Dey| I
DeviceState Inputs

> @ WcState
> @ InfoData

Pepperl+Fuchs
IQT1-FP-I0-V1
vii

Deviceld: 4194561
Vendorld: 1

4 @l1QTi-.-10-v1 General |
i@l sYsTEM Ports Catalog
MOTION Q1 - Std-1/0
4 SPS e 2 f Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
" TestPLC e 3 =) P.epperkFuchs ] !
—-RFID read/write stations
Bl SAFETY Q¢ 1QT1-18GM-O-V1 (V1.1)
B Cs+ 1QT1-F61-10-V1 (V1.1)
« Een
4 % Gerate
4 7= Gerat 1 (EtherCAT)
*¥ Prozessabbild
*® Prozessabbild-Info
- 2 SyncUnits

I 10DD Finder ] I Import Devicedescription j

>

1

Anschliel3end kénnen die 10-Link Gerate den verschiedenen Ports zugewiesen werden.
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3. Einstellung

IO-Link Ports

Fir die Zuweisung des 10-Link Gerates zum |0-Link Port des Masters ist die symbolische Geratebe-
zeichnung aus dem Katalog in den Platzhalter fir Port 1 reinzuziehen.

Projektmappen-Explorer > B x

L —————

usl
4 Projektmappe "IQT1-.-I0-V1" (1 Projekt)
4 JQT-.-10-v1
@l system
& MOoTION
4 Esps
¥ TestPLC
8 SAFETY
Co+
« Een
4 "% Gerate
4 = Gerat 1 (EtherCAT)
%% Prozessabbild
%% Prozessabbild-Info
2 Syncunits
Eingange
@ Ausgange
& InfoData
If Kiemme 1 (EK1200)
+ & Klemme 2 (EL6224)
DeviceState Inputs Der
DeviceState Inputs
10-Link Port1_in
# Portl: process data
4 W IO-Link Portl_out

Aligemein | EtherCAT | DC | Prozessdaten | Startup | CoE - Oniine | Diag History | Online | 10-Link

General

Ports Catalog
@ 1 1QTI-FRI0VT # Std/0
2 + Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
PepperhFuchs
3 RFID readjwrite stations
Q 1QT1-18GMHO-V1 (V1.1)
1QT1-F61-10-V1 (V1.1)
1QTT-EP-0-V1 (V1.1)
Scan devices I0DD Finder Iimport
Details

Pepper+Fuchs
1QTT-FP0V1
Vi1

Deviceld: 4194561
Vendorid: 1

& Portl: process data

Projektmappen-Explorer

=
-3 Projektmappe "IQT1-..-I0-V1"
4 Gl1QT1-..-I0-V1

> @l SYSTEM
MOTION
SPS
| TestPLC

[ SAFETY
B cs+
E/A

4 % Gerate

a

4 == Gerat 1 (EtherCAT)
*¥ Prozessabbild

» 2 SyncUnits
Eingange
- Ausgange

*® Prozessabbild-Info |

v S ——

| Aligemein | EthercAT | DC

i General
Ports
\ [\
Q2
Q3
Q¢

| Prozessdaten | Startup | CoE - Online ‘

(1 Projekt)

Delete

Settings
Parameter
Parameter Server
I Event History

Create Device

About Page

[ Scan devices }

Projekimapper-Explorr RN o < I

=]
3 Projektmappe “IQT1-..-10-V1" (1 Projekt)
« gQUi-.-10-v1
@l sysTEM
= MoTION
« Hsps
1§ TestPLC
B SAFETY
Mces
« @eA
4 *% Gerdte
4 ™ Gerat 1 (EtherCAT)
2% prozessabbild
*# Prozessabbild-Info
2 syncUnits
Eingange
W Ausgange
@ InfoData
4 |i Klemme 1 (EK1200)
4 8 Kiemme 2 (EL6224)
DeviceState Inputs De)
DeviceState Inputs
10-Link PortL_in

Aligemein | EtherCAT | DC | Prozessdaten | Startup | CoE - Oniine | Diag History | Online | 10-Link

General X Porl s.,umg;‘
Information
DeviceD:

tiption. 0DD1 1l

pp _IQT1>

FIPEPPERL+FUCHS

VendoriD: 0001 DevicelD'  1x400101

10-Link Revision Vi1

Startup checks Cycletme
Master Cycletime inms

40

] check VendorlD
¥ check DevicelD set |

Communication mode Error Reaction

communication v | [ISetinputDatato 0

Advanced

Advanced
Data Storage Timestamp
enable enable Input . .
. onsbaustein zur Verfugung.
Process Data Format
[ only Octet String
t Cancel ‘ I oK

Zuweisung |O-Link Gerat ,IQT1-FP-
10-V1“ zu Port 1 des I0-Link Mas-
ters EL6224.

Durch einen Rechtsklick auf die
Symbolbezeichnung ,|QT1-FP-10-
V1“ wird das Untermena ,Set-
tings" zur Einstellung der IO-Link
Kommunikation aufgerufen.

Mit einen Klick auf ,Advanced* wird
die Einstellung zur Speicherung der
IO-Link Parameter aufgerufen. Die
Speicherung der Parameter wird
deaktiviert um eine dynamische Ein-
stellung der 10-Link Parameter
durch den Funktionsbaustein zu er-
maoglichen.

Deaktivierung der ,Data Storage” Funktion. Dadurch kénnen die 10-Link
Parameter zur Laufzeit der SPS verandert werden. Hierzu steht ein Funkti-
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4. Easy-Mode - Allgemein

Der RFID-Kopf IQT1-...-10-V1 kommuniziert im Auslieferungszustand des Gerates Uber einen ,Easy-
Mode®. Durch den ,Easy-Mode®, kann unter Verzicht eines Handshake-Verfahrens, eine begrenzte
Datenmenge aus einen Datentréager ausgelesen bzw. geschrieben werden. Der RFID-Kopf kann dabei
ohne Verwendung eines zuséatzlichen Funktionsbausteins an die Steuerung angebunden werden.
Somit vereinfacht sich der Aufwand zur Geréateintegration sowie der Datenweiterverarbeitung. Fir
einfache Anwendungen mit begrenzten Leistungsanspruch ist deshalb der Einsatz des ,Easy-Mode*
zu empfehlen.

Im Rahmen des ,Easy-Mode* ist werksseitig eine ,Autostart®-Funktion aktiviert. Durch diese Funktion
wird automatisch durch den RFID-Kopf ein Lesezugriff auf den Nutzdatenbereich des Datentragers
gestartet, sobald der Kopf mit Spannung versorgt wird. In diesem Falle missen keine Steuerwerte an
das Gerat gesendet werden, sondern es werden nur Daten in der Steuerung empfangen.

Die Einstellung des IQT1-...-I0-V1 RFID-Kopfes ist Giber die Konfiguiration von [O-Link
Geréateparametern durchzufihren. Im Auslieferungszustand des Kopfes sind die Parameter mit ihren
Initialwerten voreingestellt, sie kénnen aber in Abhéangigkeit des Anwendungsfalls verandert werden.

5. Zugriff I0O-Link Parameter IQT1-...-I0-V1

Der 10-Link RFID-Kopf IQT1-...-10-V1 hat verschiedene |O-Link Parameter. Diese Parameter untertei-
len sich in generelle und geratespezifische Parameter. Die generellen Parameter besitzt jedes 10-Link
fahiges Gerat. Die geratespezifischen Parameter gelten nur die das zugehorige 10-Link Gerat.

Projektmappen-Explorer Durch einen Rechtsklick auf die
= - - - Allgemeinrl EtherCAT I DC | Prozessdaten I Startup ] CoE~OnIinel Sym bOIbezeIChnung ,,IQT1 -FP-1O-
3Pg‘?éflmaﬁgev;‘m'-v-"o"’l (1 Projek) @[ ———n) V1“ wird das Untermen( ,Parame-
4 g -...-10- “ H 1
@ SYSTEM Poris ~ ter” zur Einstellung der 10-Link |O-
%MOTION 8 e N Link Parameter aufgerufen.
4 {1 sps Z
¥ TestPLC Q3 Settings
& SAFETY e 4 Parameter
@ C++ Parameter Server
« @E/A Event History
4 "% Gerate :
4 =% Gerst 1 (EtherCAT) eaebence
%% Prozessabbild About Page
*% prozessabbild-Info
2 SyncUnits
Eingénge l Scan devices l
> W Ausgange
TR o - - I D yrch das Feld ,Read"“ lassen sich
o T T L . . .
3 Projekimappe “IQT1-.-I0-V1" 1 Projek) ""9"”“'“‘5"‘1‘:1“ “ Prozessisen | Sarvp | Cof - Onine [ Dugtisy [oniee | 010 g]l@ |O-Link Parameter innerhalb ei-
- o General X Pol arameter
g ‘ — nes Lesevorganges zusammen
. ENLO“ON ‘ Compare ‘L Read ,,‘ Write | Set Default ‘ Export/ auS|esen,
tS! STeS(PLC Specialist v Enable Block Parametrization
SAFETY Index Name Fla.. Type Value
.- : -
“ "% Gerdte b Operation Parameter
+ = Gerat 1 (EtherCAT) v Dol
*% Prozessabbild 5 ‘Observaton
*% Prozessabbild-Info >  Diagnosis
2 SyncUnits
|0-Link RFID-Kopf I1QT1-...-I0-V1 2018/10/22
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General| X Portl:Parameter

Innerhalb des Bereichs ,ldentifica-

Compare l Read H Write } [ Set Default } l Export/ Import ] Flon kon_nen a”gemelne He_rSte"er:
informationen zu dem 10-Link Geréat
[Specialist '] ["]Enable Block Parametrization angeZEigt werden. Dies ist bei-
spielsweise die Produktbezeich-
Index Name Fla.. Type Value
. nung (IQT1-FP-I0-V1) oder auch
4 « Device Information die Artikelnummer (#299929) Zu-
+ 0x0010 Vendor Name o String Pepperl+Fuchs SatleCh Sind Angaben zur Hard-
« 0x0011 Vendor Text o String http:/fwww.pepperl-fuchs.comfio-link . .
030012 ProductName ~ ro  Sting  IQT1-FP-I0-V1 ware- und Firmware Version er-
 0x0014 Product Text o Sting  RFID readjwrite station (HF.1S0 15693)  Sjchtlich.
« 0x0013 ProductID o String 299929
« 0x0015 Serial Number ro String 40000066748688
4 & User Specific Informati
& 0x0018 Application Spec... ™ String  Your automation, our passion.
4 « Revision Information
« 0x0016 Hardware Version ro String HWO01.01
« 0x0017 Firmware Version  ro String 1833298: 14.06.18/1833278: 14.06.18
X Port1:Parameter Im Bereich ,Parameter” werden die
geréatespezifischen Parameter dar-
Compare ” Read “ Write ‘ [ SetDefault \ gestellt. Hier kbnnen Anderungen
im Verhalten des RFID-Kopfes vor-
[Specialist "] ["]Enable Block Parametrization genommen werden.
Index Name Fla.. Type Value
b« ldentification
P parameer
4 & Operation Parameter
4 Read Task [Eas)
&7 0x00CC:04 Autostart w  UINT8 on
£ 0x00CC:01 Memory Area w UINT8  user memory
& 0x00CC:02 Number of bytes ... ™ UINT8 8
& 0x00CC:03 Startaddress [us.. w UINT16 0
45 Write Task [Easy
& 0x00CD:01 Memory Area w UINT8  usermemory
& 0x00CD:02 Number ofbytes ... ™w UINT8 8
& 0x00CD:03 Startaddress [us.. ™w UINT16 0
4 & Configuration Par
g 0x00C9 Tag Type w UINT8  [20] automatic
& 0x00CB Mode w UINT8 EasyMode
4 Device Locks
& 0x000C:01 Parameter (write) ... ws BOOL 0
X Portl:Parameter Im Bereich ,Observation“ und ,Diag-
Compare H Read H Write l l Set Default l I Export/ Import n"ose kann belsplelswelse der Ge-
ratestatus ausgelesen werden. Zu-
[Specialisl '] ["]Enable Block Parametrization satzlich ist ein Ricksetzen auf
m—— — SR Werkseinstellung moglich.
b« Identification
b & Parameter
4
4 & Operation Parameter
& 0x00CB Mode w UINT8 EasyMode
4 & Configuration Paramet
& 0x00C9 Tag Type w UINT8  [20] automatic
+ 0x0024 Device Status ro UINTE 0
4 « Diagnosis
4 « Service Function
0x0002 Standard Comm... wo  UINT8 [ Restore Factory Settings
« 0x007F:01 LocatorIndication rws BOOL  disabled
b « Device Status Informat
4 + Communication Charat
+ 0x0000:03 Min Cycle Time o UINTE 40
+ 0x0000:02 Master Cycle Time ro UINT8 40
+« 0x0000:05 10-Link VersionID  ro UINT8 17
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6. Easy-Mode — Struktur Prozessdaten

Uber die Prozessdatenfelder werden die Prozessdaten zwischen RFID-Kopf IQT1-...-10-V1 und
Steuerung Ubertragen. Es gibt ein Prozessdatenfeld fir Eingangsdaten, d.h. aus Richtung des Kopfes
in die Steuerung, und ein Prozessdatenfeld fir Ausgangsdaten, d.h. aus Richtung der Steuerung zum
RFID-Kopf. Beide Prozessdatenfelder haben eine fest eingestellte LaAnge von 32 Byte. Diese Lange ist
konstant und betragt immer 32 Byte. Eine abweichende Langenparametrierung ist nicht méglich.
Nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur des Prozessdatenfeldes fiir die Ausgangsdaten:

Start Start
5 5 g g c 5 Schreiben Lesen

unbenutzt

unbenutzt

unbenutzt

Write Data

Write Data

Write Data

Write Data

Write Data

Ist die ,Autostart“-Funktion aktiviert, so mussen keine Ausgangsdaten gesendet werden. Der Kopf
fuhrt hierbei einen dauerhaften Lesezugriff auf Anwenderdaten (Werkseinstellung, 8 Byte Lénge) oder

Fixcode durch. Bei Verwendung der ,Autostart‘-Funktion haben die Bits ,Start Lesen® und ,Start
Schreiben® keine Relevanz.

Die ,Autostart“-Funktion kann tber den Parameter 204 ,Leseauftrag” ausgeschaltet werden. Wenn die
Funktion abgeschaltet ist, so kann Uber das Bit ,Start Lesen” bzw. ,Start Schreiben” ein Leseauftrag
oder ein Schreibauftrag gestartet werden.

Ein Leseauftrag bzw. ein Schreibauftrag werden so lange ausgefihrt, wie das entsprechende Startbit
gesetzt ist. Ein Abbruch des Auftrages ist nur durch das Riicksetzen des zugehérigen Startbis
moglich.

Die fur den Datentragerzugriff erforderlichen Parameter wie ,Speicherbereich®, ,Anzahl Bytes® und
~otartadresse” sind fir den Leseauftrag Uber Parameter 204 und fir den Schreibauftrag tUber
Parameter 205 einstellbar.
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Schreiben Lesen
erfolgreich  erfolgreich

o
o
o
o

Fehler Aktiv

Lange Daten
unbenutzt
unbenutzt
Read Data
Read Data
Read Data
Read Data
Read Data

Sobald ein Lese- oder Schreibauftrag gestartet und ausgefiihrt wird, so wird dies durch das ,Aktiv*-Bit
angezeigt. Dieses Bit bleibt fur den kompletten Zeitraum der Auftragsausfihrung gesetzt. Erst wenn
der Lese- bzw. Schreibauftrag abgebrochen wird, setzt sich das ,Aktiv*-Bit wieder zurick.

Ist ein Leseauftrag aktiv so wird das Bit ,Lesen erfolgreich“ gesetzt, wenn der Datentréger sich im
Erfassungsbereich befindet un die Daten gelesen wurden. Das Bit bleibt fur die Zeitdauer des
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Aufenthalts des Datentragers im Erfassungsbereich gesetzt. Erst durch Verlassen des
Erfassungsbereichs setzt sich dieses Bit wieder zurlick.

Das Bit ,Schreiben erfolgreich” verhalt sich identisch. Es wird gesetzt wenn der Datentrager in der
Erfassungszone sich befindet und die Daten erfolgreich auf den Datentrager geschrieben wurden. Das
Ricksetzen erfolgt, sobald der Datentrager den Erfassungsbereich wieder verlasst.

Das Byte ,Lange Daten® enthalt die LAngenangabe der eingelesenen Daten in Bytes. Die Lange ist
abhéangig davon, welche Byteanzahl Uber Parameter 204 eingestellt wurde. Bei einen Zugriff auf den
Fixcode ist die Lange 8 Byte und bei einen Zugriff auf die Anwenderdaten betragt die Lange ein
Vielfaches von 4 Byte (bzw. 8 Byte bei Verwendung eines IQC33 Transponders).

Bei der Ausfiihrung eines Lese- bzw. Schreibauftrages kann es zu einen Fehler kommen. Der
Fehlerzustand wird tber das Bit ,Fehler* angezeigt. Wenn ein Fehlerzustand vorliegt, so wird
zusatzulich tber das Prozesseingangdatenfeld eine Fehlerinformation tbertragen. Diese Information
beinhaltet einen Fehlercode sowie eine Fehlerbeschreibung als Klarschrift (ASCII Zeichen). Eine
Prufung der Fehlerbeschreibung bringt einen Hinweis auf die Ursache des Fehlerzustandes.

Nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur des Prozessdatenfeldes der Eingansdaten im Fehlerzustand:

0 0 0 0 Fehler  Akty  Schreiben — Lesen
erfolgreich  erfolgreich

Lange Daten
unbenutzt
unbenutzt

Error Code (HEX)

Error String

Error String

Error String

Error String
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7. Funktionsbaustein ,,IQT1_EasyMode*

Der Funktionsbaustein ,|QT1_EasyMode* erlaubt die Ausflihrung von Schreib- und Leseauftragen
durch die Ansteuerung binérer Eingange des Bausteins. Die Anzahl der Bytes auf die zugegriffen
werden soll und die Startadresse werden durch die 10-Link Parameter separat festgelegt. Die binaren
Ausgéange des Funktionsbausteins signalisieren den Ausfiihrungszustand eines Auftrages. Zuséatzlich
sind Zahler vorhanden, die die Anzahl der Lese- und Schreibvorgange innerhalb eines Autrags
angeben. Die eingelesenen Nutzdaten unnd die zu schreibenden Daten werden in separaten
Datenfeldern bereitgestellt.

In den anwendungsspezifischen Datentyp (DUT; Data Unit Typ) ,|IQT1-EasyMode_Data“ sind die
Datendelder des Funktionsbausteins hinterlegt. Dabei wird unterschieden zwischen den Input- und
Output-Datenfeld mit einer Lange von 32 Byte, sowie den Read- und Write-Data Feldern mit einer
Lange von 28 Byte.

Das Anwenderprogramm kann mit Unterstiitzung einer Visualisierung getestet werden. In der
Visualisierung ,FB_EasyMode_|O_Port1“ kann die Ansteuerung des Funktionsbausteins fir Kopf 1 am
Port 1 vorgenommen werden.

7.1  Aufruf Funktionsbaustein ,,IQT1_EasyMode*

Der Aufruf des Funktionsbausteins wird in der ,MAIN (PRG)" durchgefiihrt. Nachfolgendes Bild zeigt
dies fur Kopf 1, welcher an Port 1 angeschlossen ist.

Commissioning for IQT1-. -I0-V1 EasyMode connected to Port 1
IQT1_EasyMode(
ADR_IN = ADR(GVL.ProcessDataln),
i I SIZE_IN = SIZEOF (GVL.ProcessDataln),
ADR_OUT = ADR (GVL.ProcessDataCut),
i I SIZE OUT = SIZEOF (GVL.ProcessDatalut),
b_I StartRead = StartRead,
b_I_StarcWrice = StartWrite,
Data = Data_RFID Head,
b_O_ReadValid => ReadValid,
b_O WriteValid => WriteValid,
b_O_Active => Active,
b_O Error => Error,
B_O_LengthData => LengthData,
b_O_NoTag => NoTag,
w_0O_ReadCounter => ReadCounter,
w_O_WriteCounter => WriteCounter):

Die Ein- und Ausgénge haben folgende Bedeutung:

Variable Typ Bedeutung

. Adresse Eingangsdatenfeld aus Parametrierung in der GVL; ADR
ADR_IN pvoid (GVL.ProcessDataln)
I_I_SIZE_IN UINT Lange des Eingangsdatenfeldes; SIZEOF(ProcessDataln)

. Adresse Ausgangsdatenfeld aus Parametrierung in der GVL; ADR
ADR_OUT pvoid (GVL.ProcessDataOut)
I_I_SIZE_OUT UINT Lange des Eingangsdatenfeldes; SIZEOF(ProcessDataOut)

Eingang zum Start Leseauftrag:

TRUE = Start Leseauftrag

b_|_StartRead BOOL FALSE = Ende Leseauftrag; kein Leseauftrag aktiv

Ist die Autostart-Funktion aktiviert, so hat dieser Eingang keine Bedeu-
tung. Im Autostart-Modus wird der Leseauftrag automatisch gestartet.
Eingang zum Start Schreibauftrag:

TRUE = Start Schreibauftrag; Schreibdaten zuvor in der Struktur Write-
Data festlegen;

b_I_Startwrite BOOL FALSE = Ende Schreibauftrag; kein Schreibauftrag aktiv
Ist die Autostart-Funktion aktiviert, so hat dieser Eingang keine Bedeu-
tung. Die Autostart-Funktion unterstiitzt kein Schreibauftrag.
Struktur mit den Lese- und Schreibdaten
Data IQT1_EasyMode_Data eingelesene Daten = ReadData Feld
|0-Link RFID-Kopf IQT1-...-10-V1 2018/10/22
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Schreibdaten = WriteData Feld

b_O_ReadValid

BOOL

TRUE = Lesezugriff erfolgreich; eingelesenen Daten innerhalb der Read-
Data Struktur; Datentrager innerhalb Erfassungszone; ReadCounter + 1;
FALSE = kein Datentrager innerhalb der Erfassungszone

b_O_WriteValid

BOOL

TRUE = Schreibzugriff erfolgreich; Datentrager innerhalb Erfassungs-
zone; WriteCounter + 1;
FALSE = kein Datentrager innerhalb der Erfassungszone;

b_O_Active

BOOL

TRUE = Lese- oder Schreibauftrag aktiv;
FALSE = kein Auftrag aktiv; Autostart-Funktion aus

b_O_Error

BOOL

TRUE = Fehlerzustand; Fehlercode innerhalb Datenstruktur ReadData;
FALSE = kein Fehler

B_O_LengthData

Byte

Anzahl der eingelesenen Bytes; Lange der eingelesenen Daten

b_O_NoTag

BOOL

TRUE = kein Datentrager in der Erfassungszone;
FALE = Datentrager in der Erfassungszone, wenn Active = TRUE;

w_O_ReadCounter

Word

Zahler fur die Anzahl der Lesezugriffe pro Leseauftrag; pro erfolgreichen
Lesezugriff inkrementiert

w_O_WriteCounter

Word

Zahler fur die Anzahl der Schreibzugriffe pro Schreibauftrag; pro erfolg-
reichen Schreibzugriff inkrementiert

7.2  Visualisierung Funktionsbaustein ,,IQT1_EasyMode*

Innerhalb des Beispielprojektes gibt es vorgefertigte Visualisierungen. Damit lasst sich der Funktions-
baustein durch eine graphische Bedienoberflaiche ansteuern und austesten. Nachfolgendes Bild zeigt
die Visualisierung ,FB_EasyMode 10 Port 1“fir den Kopf 1 am Port 1.

FB_EasyMode_IO_Port_1 =]
—
MAIN.StartRead MAIN.IQT1_EasyMode MAIN.IQT1_EasyMode MAIN.IQT1_EasyMode MAIN.IQT1_EasyMode
Data.InData Data.CutData Data.ReadData .Data.WriteData
@ 1_EasyMode Data.InDat 1_EasyMode Data.OutDa| h_EasyMode Data.ReadDa [T1_EasyMode Data WriteDat
) 0 16#05 0 16#00 0 16#AA 0 16#00
MAIN-StaWitte 1 16%08 1 16%00 1 16¥88 1 16%00
_ 2 16#00 2 16#00 2 16#CC 2 1600
! 3 16%00 3 16#00 3 16#00 3 16#00
4 16#AA 4 16#00 4 16#00 4 16#00
MAIN Active 5 16#BB 5 16#00 5 16#00 5 1600
6 16#CC 6 16#00 6 16#00 6 16#00
7 16#00 7 16#00 7 16#00 7 16%00
8 16#00 8 16#00 8 16#00 8 16#00
' 9 16#00 9 16#00 9 16#00 9 16#00
MAINReadvalid =g 16#00 10 16£00 10 16200 10 16200
1 16%00 11 16#00 1 16#00 1 16#00
Readvalid 12 16#00 12 16#00 12 16#00 12 16#00
13 16#00 13 16#00 13 16#00 13 16#00
A i 14 16#00 14 16#00 14 16#00 14 16#00
15 16#00 15 16#00 15 1600 15 16%00
16 16#00 16 16#00 16 16#00 16 16#00
17 16#00 17 16#00 17 16#00 17 16#00
18 16#00 18 16#00 18 1600 18 1600
19 16#00 19 16#00 19 16#00 19 16#00
MAIN.NoTag 20 16200 20 16200 20 16#00 20 16#00
21 16#00 21 16#00 21 16#00 21 16#00
22 16#00 22 16#00 22 16#00 22 16#00
23 16#00 23 16#00 23 16#00 23 16#00
TS 24 16%00 24 16#00 24 16#00 24 16#00
25 16#00 25 16#00 25 16#00 25 16#00
26 16#00 26 16#00 26 1600 26 1600
27 16#00 27 16#00 27 16#00 27 16#00
28 16#00 28 16#00
29 16#00 29 16#00
30 16#00 30 16#00 MAIN.LengthData MAIN.ReadCounter MAIN.WriteCounter
31 16#00 31 1600
| MAIN LengthData | |MAIN.ReadCounter [MAIN.WriteCounter
o  eros || EDEM|  1ewo004 | 0 16#0000
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8. Funktionsbaustein ,,FB_IOLinkParameter*

Der Funktionsbaustein ,FB_IOLinkParameter” erlaubt den dynamischen Zugriff auf die 10-Link Para-
meter wahrend der Laufzeit des Steuerungsprogramms. Dadurch kdénnen alle 10-Link Parameter zu
jeden Zeitpunkt ausgelesen und auch verandert werden.

Es wird hierbei zwischen ,generellen Parametern® und ,geratespezifischen Parametern unterschie-

den.

Die generellen Parameter enthalten Herstellerinformationen zu dem IO-Link Gerat. Dies ist beispiels-
weise die Geratebezeichnung oder die Seriennummer. Auf diese Parameter kann lesend zugegriffen

werden.

Geratespezifische Parameter haben einen Einfluss auf die Arbeitsweise des |0-Link RFID-Kopfes.
Diese Parameter kdnnen ausgelesen aber auch veréndert werden. Beispielsweise kann so die Anzahl
der auszulesenden Bytes verandert werden.

8.1  Aufruf Funktionsbaustein ,,FB_IOLinkParameter*

Der Aufruf des Funktionsbausteins ,FB_lOLinkParameter” wird in der ,MAIN (PRG)“ durchgefhrt.
Nachfolgendes B|Id zeigt dies fur Kopf 1, welcher an Port 1 angeschlossen ist.

FB_IOLinkEaramecer(
str_I_NETID
w_I_PORT
dw_I_IDXGRP_IO LINK
b_I ReadConfiguration
b_I WriteConfiguration
b_O_ReadConfiguration finish
b_0O ReadConfiguration_busy
b_O WriteConfiguration finish
b_O _WriteConfiguration busy

Reset Input for Start Reading

IF b I ReadConfiguration

THEN b_I ReadConfiguration := FAI

END_IF

t Input for Start Writing I

Rese
I_WriteConfiguration
THEN b I WriteConfiguration :

END_IF

IF b |

inction block for configquration of

A\’

> b_0O WriteConfiguration_busy):

nk Parameter on = -I0-V.

302,
:= b_I ReadConfiguration,

:= b_I WriteConfiguration,

=> b_0O_ReadConfiguration finish,
=> b_0O ReadConfiguration_busy,

=> b_O WriteConfiguration finish,

Die Ein- und Ausgéange haben folgende Bedeutung:

Variable

Typ

Bedeutung

str_ NETID

String

AoENetld des EL6224 |0-Link Masters; ersichtlich in den Eigenschaften
LAllgemein“ des Masters

w_|_Port

Word

Portnummer an dem der RFID-Kopf angeschlossen ist; es gilt folgende
Nummerierung:

Port 1 = 16#1000

Port 2 = 16#1001

Port 3 = 16#1002

Port 4 = 16#1003

dw_|_IDXGRP_IO_LINK

DWord

Indexgruppe des 10-Link Masters EL6224; immer 16#F302

b_|_ReadConfiguration

BOOL

Eingang zum Start des Lesezugriffs auf die 10-Link Parameter:

TRUE (Flanke positiv) = Start auslesen der 10-Link Parameter; es wer-
den alle Parameter ausgelesen; eingelesene Parameterwerte befinden
sich in den InData Variablen

b_I_WriteConfiguration

BOOL

Eingang zum Start des Schreibzugriffs auf die 10-Link Parameter:
TRUE (Flanke positiv) = Start schreiben der 10-Link Parameter; es wer-
den nur die geratespezifischen Parameter beschrieben; die Parameter-
werte sind zuvor in den OutData Variablen festzulegen

b_O_ReadConfiguration_finish

BOOL

TRUE = Ende Auslesevorgang der |0-Link Parameter

B_O_ReadConfiguration_busy

BOOL

TRUE = Auslesevorgang der |O-Link Parameter aktiv
FALSE = Auslesevorgang beendet
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B_O_WriteConfiguration_finish

BOOL

TRUE = Ende Schreibvorgang der IO-Link Parameter

B_O_WriteConfiguration_busy

BOOL

TRUE = Schreibvorgang der 10-Link Parameter aktiv
FALSE = Schreibvorgangvorgang beendet

Die Eingange ,ReadConfiguration und ,WriteConfiguration® reagieren auf eine positive Flanke. Des-
halb werden diese Eingénge nach Aufruf des Funktionsbausteins wieder zuriickgesetzt.

Die AoENetID ist aus den Eigen-

Aligemein | EtherCAT [ DC | Prozessdaten | Startup | CoE - Online | Diag History | Oniine | 10-Link | .
B e T LS o] schaften des |0-Link Masters
+ @QTi-.I0-vi
~Hks o EL6224 zu entnehmen.
& moTioN @ 1 @TIFPHOVI & SiH/0
M@ ses Q: 4 Backhoff Auiomaton GmbH & Co.KG
i Pepperl+Fuchs
1 SAFETY Q:
[ [ Q-
<« @wa
4 °E Gerate
4 = Gerat 1 (EtherCAT)
A O Name Onine T Gro. >Adr. /. User
2 SyncUnits * Device Diag BIT 01 404 Eing.. 0
Eingange * Device State 8IT 01 407 Eing.. 0
W Ausgange # State Chi USINT 10 410 Eing.. 0
@ InfoData # State Ch2 USINT 10 420 Eing.. 0
4 I Klemme 1 (EK1200) # State Ch3 USINT 10 430 Eing. 0
4 & Klemme 2 (EL6224) # State Ch4 USINT 10 440 Eing. 0
DeviceState Inputs Device # PortL: proces. ARRAY [0.31] OFUSINT 320 450  Eing.. 0
DeviceState Inputs # WeState BIT 01 15221 Eing.. 0
[0-Link Portl_in # InputToggle BIT 01 15241 Eing.. 0
8 10 tink Postl ot # State 8 UINT 20 15680 Eing.. 0
:;’:{‘:I;[; # AdsAddr 547249.2482.1:1001  AMSADDR 80 15500 Eing.. 0
5 e PN Whooletd ——swanzie2s  AMSNID 60 50 ing_ 0 |
4+ &% Zuordnungen 1 PortlL: proces. ARRAY [0.31) OFUSINT 320 390 Aus.. 0

8.2  Visualisierung Funktionsbaustein ,,FB_lOLinkParameter*

Innerhalb des Beispielprojektes gibt es vorgefertigte Visualisierungen. Damit lasst sich der Funktions-
baustein durch eine graphische Bedienoberflache ansteuern und austesten. Nachfolgendes Bild zeigt
die Visualisierung ,|OL_Parameter_Port1* fiir den Kopf 1 am Port 1.

I0L_Parameter_Portl

=
| MAIN.FB_IOLinkParameter.inDataVendorName " | MAIN FB_IOLinkParameter.CaseCounter H
0 | Pepperl+Fuchs | To ] 1620000 I
f StartRead
| MAINFB_IOLinkParameterinDataVendorText || | MAIN FB_IOLinkParameter.CaseCounterWrite Il Configuration
LI http:/iwww.pepperl-fuchs.com/io-link || 0 1620005 ”
| MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataProductName |
o | 1QT1-FP-10-V1 |
| MAINFB_IOLinkParameter.nDataProductD || Rea"cg’:"s'e‘”a"”"
0 299929 I
| MAIN.FB_lOLinkParameter.InDataProductText | |
o | RFID read/write station (HF, 1SO 15693) || =
| MAINFB_IOLinkP InDataSeri I HeRgCOnTgiiation (
o | 4000006748688 i N y
—
MAIN.FB_IOLinkF InDatat |
0 | HW01.01 |
| MAIN.FB_IOLinkF InD ision |
0 1833298: 14.06.18/1833278: 14.06.18 | StartWrite
Configuration
| MANFB IOLinkParameterinDataTagType || | MAIN.FB_IOLinkParameter. OutDataTagType |
_o | 16#14 | o] 16714 |
| MAINFB_IOLinkParameterinDataEasyMode || | MAIN.FB_IOLinkParameter OutDataEasyMode |
0 16#80 H 0 16%80 | WritngTsiguralion
MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataReadTask{INDEX] MAIN.FB_IOLinkParameter. OutDataReadTask[INDEX]
0 16%00 0 16#00
1 16208 1 16208 go—
2 16£00 2 16#00 WriteConfiguration [
3 16%00 3 16%00 Finish [\ J
4 16%80 4 16280 —
MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataWriteTask[INDEX] MAIN FB_(OLinkParameter.OutDataWriteTask[INDEX]
[ 16200 ] 16%00
1 16#08 1 16#08
z 15800 2 16#00
3 16200 3 16400
] MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataDeviceStatus ‘
0 16200 |
FB_IOLinkF InDataDetailedDevi
16#00
16%00
2 16%00
|N.FB.IOLinkParameter.lnDalaDevioeAccessLocks[qu |MAIN,FB_IOLinkParameter.OmDataDewceAccessLocks[INDEX] H
0 16#0000 || o] 16#0000 I
|
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9. Beispiel: Lesen Anwenderdaten mit Autostart Funktion

Im Auslieferungszustand des IQT1-...-I0-V1 ist die Autostart Funktion aktiviert und es werden 8 Bytes

der Anwenderdaten beginnend ab Speicheradresse 0 eingelesen.

| Aligemein | EtherCAT [ DC | Prozessdaten | Startup | CoE - Online | Diag History | Onlingpr 10-Link |

4% Operation Parameter
PI74Read Task [Easy Mode]

& 0x00CC:04
& 0x00CC:01
& 0x00CC:02
& 0x00CC:03

| Gen: Port1:Parameter
Compare H Read “ Write ] [ Set Default I ‘ Export/ Import
[Specialist '] [¥]Enable Block Parametrization
Index Name Fla.. Type Value
b« Identification
4 & Parameter

Autostart w  UINT8 on

Memory Area w UINT8  user memory
Number of bytes [usermemory] W UINT8 8

Start address [user memory] w UINT16 0

b & Write Task [Easy Mode]

| MAIN.FB_lOLinkParameter.InDataTagType

MAIN.FB_IOLinkParameter.OutDataTagType | ‘

|
] Li 16814

0 16#14 |
|| MAINFB_IOLinkParameterinDataEasyMode || | MAIN FB_IOLinkParameter. OutDataEasyMode |
o | 16#80 I To 16#80
MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataReadTask[INDEX] MAIN.FB_lOLinkParameter.OutDataReadTask[INDEX]
0 16#00 0 16#00
1 16#08 1 16#08
2 16#00 2 16#00
3 16#00 3 16#00
4 16#80 4 16#80
MANTE Ok armstacinbalWies S INDEY] MAIN.FB_IOLinkParameter. OutDataWrite Task[INDEX]
0 16#00 0 16#00
3 16#08 1 16%08
2 16#00 2 16500
g 16#00 3 16#00
Datentrager innerhalb Erfassungszone:
FB_EasyMode_IO_Port 1 v £
MAIN StartRead MAIN IQT1_EasyMode MAINJQT1_EasyMode MAIN 1QT1_EasyMode MAIN IQT1_EasyMode
ata inData Data OutData ata ReadData Data WriteData
@ 1, OutDal _Easyl [r1.
o 16#05 [ 16#00 0 16#11 [ 16200
DA STt 1 16708 1 16700 1 16722 1 16300
2 16#00 2 16#00 2 16%33 2 16%00
3 16200 3 16#00 ] 16544 3 16200
4 16#11 4 16#00 4 16255 4 16200
MAIN Active 5 16822 5 16#00 5 16%66 5 16%00
6 16#33 6 16800 6 16#77 L] 16700
7 16rad = 16#00 7 16938 B 16500
8 16#55 8 16#00 8 16#00 8 16%00
e 9 16#66 L 16#00 9 16200 9 16200
NANResdvsls eRTT 10 16%00 10 16700 10 16900
1 16#88 1 16#00 1" 16#00 1 16%00
Read 12 16#00 12 16#00 12 16200 12 16200
13 16200 13 16#00 13 16200 13 16200
B 14 16#00 14 16800 14 16200 14 16300
MARWmeVald e 16700 s 16200 0 16500 1 16300
16 16200 16 16#00 16 16200 16 16%00
17 16£00 17 16£00 17 16200 17 16200

MAIN.IQT1_EasyMode

Werkseinstellung Parameter 204
(0x00CC) ,Read Task [Easy Mode]

Autostart :=ON
Memory Area = User
Memory

Number of Bytes =8

Start address =0
ReadTask[0] = 16#00 =
User Memory

ReadTask[1] = 16#08 =
Number of Bytes (8)
ReadTask[2][3] = 16#0000 =
Start address (0000)
ReadTask[4] = 16#80 =
Autostart ON

StartRead = False
StartWrite = False
Active =True
ReadValid = True
WriteValid = False
NoTag = False
Error = False
LengthData = 16#08
ReadCounter = > 16#00
WriteCounter = 16#00

.Data.ReadData
i EasyModeDataReadds] '€ eingelesenen I?aten befinden sich in der Datenstruktur

0 prpy ,ReadData[0]....[7]

1 16#22

2 16#33

3 16#44

4 16#55

5 16#66

6 16#77

7 16#88

8 16#00
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MAIN.LengthData

MAIN.LengthData

MAIN.ReadCounter

MAIN.ReadCounter

16#08

16#0002

MAIN. WriteCounter
MAIN.WriteCounter|
0 16#0000

Der Ausgang ,LengthData“ hat den Wert 16#08, da 8 Byte Nutzdaten eingelesen wurden. Der
Ausgang ,ReadCounter* wird pro erfolgreichen Lesezugriff inkrementiert.

Datentrager auf3erhalb Erfassungszone:

FB_EasyMode_IO_Port_1

MAIN StariRead MAIN 1QT1_EasyMode
inData

@

MAIN Startwrite

®

MAIN Active

MAIN ReadValid

MAINWrteValid

MAIN NoTag

MAINJCT1_EasyMode MAINIQT1_EasyMode MAINIQT1_EasyMode
Data GutData Data ReadData Data WiteData
1_EasyMode Data InDa] }1_EasyMode Data OutDa] |_EasyMode Data ReadDaf | [T1_EasyMode Data WriteDatd

] 16504 | To 16800 0 16811 0 16800

1 16#00 1 16800 x 16822 1 16800

2 16700 2 16%00 2 16733 2 16500

3 16#00 3 16#00 3 16844 3 16#00

4 16200 4 16800 4 1655 4 16£00

5 16200 5 168200 5 16266 5 16800

6 16700 B 6700 5 1677 5 76700

7 16%00 7 16400 7 16¥88 7 16#00

8 16400 [] 16£00 8 16#00 8 16#00

9 16200 s 16200 9 16200 9 16200

10 16500 10 76700 10 16700 10 76700

i 16700 1 16#00 i 16700 [ 16500

2 16#00 12 16£00 12 16#00 2 16#00

I 16200 3 16800 13 16200 3 16800
16700 [ 16800 1 16700 " 16800
16700 5 16400 i3 16700 15 16700

16 16#00 16 16#00 16 16#00 16 16#00

7 16200 Bl 16500 17 16200 7 16200

18 16500 1 16500 18 16200 18 16800

19 16300 19 16800 19 16700 19 16800

20 16%00 20 16800 20 16#00 2 16#00
16400 21 16#00 21 16%00 21 16£00
16200 2 16800 2 16200 2 16800
16300 2 16500 23 16700 2 16700

21
22
23

StartRead = False
StartWrite = False
Active =True

ReadValid = False

WriteValid = False

NoTag =True

Error = False

LengthData = 16#00
ReadCounter = unverandert; keine
Anderung zum vorausgehenden
Lesezugriff

WriteCounter = 16#00

In der Datenstruktur ,ReadData“ befinden sich die eingelesenen Daten des letzten erfolgreichen
Lesezugriffs.

Die Anzahl der einzulesenden Anwenderdaten kann durch den 10-Link Parameter 204 (0x00CC)
.Read Task “ vergroRert werden.

| Aligemein | EtherCAT | DC

I Prozessdaten | Startup | CoE - Online l Diag History ]gub" 10-Link [

MAIN.FB_lOLinkParameter.InDataTagType

| Gen Port1:Parameter ‘
Compare ‘ Read H Write l [ Set Default l [ Export/Import
[Specialist '1 ["]Enable Block Parametrization
Index Name Fla.. Type Value
4 Identification
4 Parameter
4 Lp B
4 Read Task [Easy Mode]
5 oxoocc:04 Autostart w  UINT8 on
B oxoocc:01 Memory Area w UINT8  user memory
74 0x00CC:02 Number of bytes [usermemory] w  UINT8 12
B oxoocc:03 Start address [user memory] w UINT16 0O
b Write Task [Easy Mode]

MAIN.FB_IOLinkParameter.OutDataTagType

Anderung Parameter ,Number of
Bytes* auf 12. Dadurch erfolgt ein
Zugriff auf 12 Byte Nutzdaten ab

der Adresse 0.

ReadTask][0] = 16#00 =

| |
o | 16#14 0 16%14
| MAINFB_IOLinkParameterinDataEasyMode || | MAIN.FB_|OLinkParameter.OutDataEasyMode | User Memo ry
0 16%80 | |=om 16#80 |
MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataReadTaskINDEX] MAIN FB_IOLinkParameter OutDataReadTaskINDEX] ReadTask[l] = 16#0C =
0 16#00 0
; o : — Number of Bytes (12)
2 16#00 2 16700
; = : s ReadTask[2][3] = 16#0000 =
MAIN.FB_IOLinkParameter InDataWriteTaskINDEX] T Start address (0000)
:7 16400 0 16#00
16#08
2 : - ReadTask[4] := 16#80 =
- 1970 3 16700 Autostart ON
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Datentrager innerhalb Erfassungszone:

FB_EasyMode_IO_Port_1 » B . —

EMode o = StartRead = False
MAIN StariRead MANIQT1 Easiode MAIQT1Eaonoge MAINIGTI_Esstloce WA QT Essitoce Startwrlte = False
-@- 1_EasyMode Data InDal| 1_EasyMode Data OutDa|| |_EasyMode Data ReadDa| [T1_EasyMode Data WriteDatd ACt|Ve = True

iy o 16205 o 16700 0 6311 o 16500 )
AR5 1 690 1 16800 I 1 16922 1 16900 d lid =
@ 3 “16#00 2 16#00 2 1633 | 2 [ 16200 Rea Val True
\ 3 16#00 3 16#00 | JEETE 16844 k] 16£00 7 Id —_ |
- o — o — 7 — WriteVali = False
MAIN Actve 5 16722 5 16700 5 16766 5 16700
3 - o - 5 : NoTag = False
7 Terat 7 16%00 7 10368 7 16500
8 16955 8 16#00 8 16201 8 16300 Er]"or = False
aiive I 16756 9 16700 9 16302 9 16500
i ey 10 1677 10 16700 10 16303 10 16#00 h = 6 OC
En ] 1 16#00 | To%04 n 16500 Lengt Data 16#
Re 12 16201 12 16#00 12 16500 12 16200 dC = 6 00
—— — — 1 B— ReadCounter = > 16#
R ) 1 16703 14 16700 1% 16700 14 16700 H —
wAnntovalo g 5 o D - WriteCounter = 16#00
16 16%00 1 16200 16 16300 16 1600
17 16#00 17 16#00 17 16300 17 16800

MAIN.IQT1_EasyMode

Hasieadiala Die eingelesenen Daten befinden sich in der Datenstruktur

11_EasyMode.Data.ReadDa ,,ReadData[O] vee -[1 1 ]“
16#11
16#22
16#33
16#44
16#55
16#66
16877
16#88
16#01
16#02
16#03
16#04
16#00

Wi N &E|WIN = O

-
o

-
g

=
N

MAIN.LengthData MAIN.ReadCounter MAIN. WriteCounter

MAIN.LengthData MAIN.ReadCounter| IMAIN. WriteCounter]
0 1680C 0 16#0001 0 16#0000

Der Ausgang ,LengthData“ hat den Wert 16#0C, da 12 Byte Nutzdaten eingelesen wurden. Der
Ausgang ,ReadCounter” wird pro erfolgreichen Lesezugriff inkrementiert.

Nachfolgendes Bild zeigt das Ablaufdiagramm bei der Ausfilhrung eines Leseauftrages mit Hilfe der
Autostart Funktion.

Start Read / Start Lesen
Start Write / Start Schreiben
Read valid / Lesen giiltig

Write valid / Schreiben giltig
Active / Aktiv
Error

Daten

1 2 3 4 5

Bei der Ausfihrung eines Leseauftrages durch die Autostart Funktion wird der Leseauftrag
automatisch durch den RFID-Kopf gestartet. Die Ausfiihrung des Leseauftrages wird durch das Bit
LAKtiV* angezeigt.

Zeitpunkt Bedeutung

Datentréger A tritt in die Erfassungszone des RFID-Kopfes ein und die Daten werden eingelesen; durch das
1 Bit ,Lesen glltig“ wird signalisiert, dass die eingelesenen Daten im Prozesseingangsdatenfeld verfligbar
sind; fur die Zeitspanne der Anwesenheit des Datentragers in der Erfassungszone bleibt das Bit ,Lesen giil-
tig" gesetzt und die Daten im Prozesseingangsdatenfeld
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Datentréger A verlasst die Erfassungszone des RFID-Kopfes; das Bit ,Lesen gultig“ wird zurlickgesetzt, da
2 sich kein Datentrager innerhalb des Erfassungsbereichs befindet; der Bereich mit den zuvor eingelesenen
Daten wird mit 0x00 uberschrieben

Datentréager B tritt in die Erfassungszone des RFID-Kopfes ein und die Daten werden eingelesen; durch das
Bit ,Lesen gultig* wird signalisiert, dass die eingelesenen Daten im Prozesseingangsdatenfeld verfligbar

sind; fur die Zeitspanne der Anwesenheit des Datentragers in der Erfassungszone bleibt das Bit ,Lesen giil-
tig“ gesetzt und die Daten im Prozesseingangsdatenfeld

Datentréger B verlasst die Erfassungszone des RFID-Kopfes; das Bit ,Lesen giiltig“ wird zuriickgesetzt, da
4 sich kein Datentrager innerhalb des Erfassungsbereichs befindet; der Bereich mit den zuvor eingelesenen
Daten wird mit 0x00 Uberschrieben

5 Analog zu Zeitpunkt 1 und 3

10. Beispiel: Lesen Fixcode mit Autostart Funktion

Neben den Anwenderdaten (Nutzdaten) ist es mdglich den Fixcode des Datentragers auszulesen. Der
Fixcode ist eine 8 Byte lange eindeutige und einmalige Nummer die jeder ISO15693 konformer
13,56MHz Datentrager besitzt. Zum Auslesen des Fixcodes muss innerhalb des Parameters 204
(0x00CC) ,Read Task [Easy Mode]* der Zugriff auf Fixcode geandert werden. Die Autostart Funktion
bleibt dabei eingeschaltet.

Aligemein I EtherCAT I DC I Prozessdaten I Startup | CoE - Online | Diag Histcwl’ 10-Link ‘

@)’ Port1:Parameter

Compare H Read H Write ‘ ‘ Set Default ‘ \ Export/Import ‘ L
[Specialist '] || Enable Block Parametrization
| Index Name Fla.. Type Value
b« Identification
43 Parameter
4? i L

& 0x00CC:02
& 0x00CC:03

4(3 Read Task [Easy Mode]
& 0x00CC.04

Autostart

Memory Area

Number of bytes [user memory]
Start address [user memory]

UINT8 on

read-only code (UID)
UINT8 8
UINT16 0

2 22

b & Write Task [Easy Mode]

MAIN.FB_lOLinkParameter.InDataTagType

MAIN.FB_IOLinkParameter.OutDataTagType

| | |
o | 16514 o | 1614 |
| MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataEasyMode || | MAIN.FB_lOLinkParameter.OutDataEasyMode |
| 16#80 | T 16#80 ] ‘
MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataReadTask{INDEX] MAIN.FB_lOLinkParameter.OutDataReadTask(INDEX]
0 16#80 0 16#80
1 16208 1 16#08
2 16#00 2 16#00
3 16400 3 16200
4 16#80 4 16#80
MAIN.FB_IOLinkParameter.nDataWriteTaskINDEX] MAIN.FB_IOLinkParameter.OutDataWriteTask[INDEX]
0 16#00 0 16#00
1 16408 1 16408
2 16#00 2 16#00
3 16#00 3 1600

Datentrager innerhalb Erfassungszone:

Anderung Parameter ,Memory
Area“ auf ,read only code (UID).
Dadurch erfolgt ein Zugriff auf den
eindeutigen 8 Byte langen Fixcode
(UID) des Datentragers.

ReadTask[0] = 16#80 =
User Memory

ReadTask[1] = 16#08 =
Number of Bytes (8); nicht relevant

ReadTask[2][3] := 16#0000 =
Start address (0000); nicht relevant

ReadTask[4] = 16#80 =
Autostart ON

FB_EasyMode_IO_Port_1 A - | StartRead — False
MAIN StarRead NANTT Esstioge MAINIQT1_Easytode HARQT Exsitoce HAIQT?_Esspioce StartWrite = Fa'se
-Q—v 1_EasyMode Data inDa 1_Easyuoamata.o«m.‘ _EasyMode.Data ReadDa| Ir1_EasyMode Data WiteDat{ ACt'Ve = True
wansatme o 3 = : . : et i -
® ——i—= f N N Readvalid  =True
3 01 3 31 | 3 168! 3 90! H H —
T ; o : o : o WriteValid = False
- | B T T NoTag = False
8 16#50 {4 16200 b4 16#02 4 16#00
. ] 16#76 8 16500 8 16#00 8 16200 E]"ro]" = False
9 16802 9 16200 9 16200 9 16200
MAIN ReadValid s = = = e -
i - i s 5 0o 5 oo LengthData = 16#08
R 2 #0/ 51 2 16%1 % -—
o = " — N B ReadCounter = > 16#00
0 1 4 [ 4 1 & % -
wan ety B e - oo WriteCounter = 16#00
= 6000 = ghos = 0 T S
10-Link RFID-Kopf 1QT1-...-I0-V1 2018/10/22
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MAIN.IQT1_EasyMode

Data.ReadData Der eingelesene Fixcode (UID) befinden sich in der Datenstruktur

16#E0
16#04
16#01
16#50
16#76
16#D2
16#CE
16#02
16#00

WIN| O OB WIN| SO

MAIN.LengthData MAIN.ReadCounter

MAIN.LengthData

[1_EasyMode.Data.ReadDa ”ReadData[O] e '[7]“

0 16#08 0

MAIN ReadCounter [MAIN.WriteCounter

MAIN.WriteCounter

160001 0 | 16#0000

Der Ausgang ,LengthData“ hat den Wert 16#08, da der Fixcode (UID) eine Lange von 8 Byte hat. Der
Ausgang ,ReadCounter” wird pro erfolgreichen Lesezugriff inkrementiert.

11. Beispiel: Lesen Anwenderdaten ohne Autostart Funktion

Im Auslieferungszustand des IQT1-...-I0-V1 ist die Autostart Funktion aktiviert und es werden 8 Bytes
der Anwenderdaten beginnend ab Speicheradresse 0 eingelesen. Durch den 10-Link Parameter 204
(0x00CC) ,Read Task [Easy Mode]" ist die Autostart Funktion auszuschalten.

{Allgemein | EtherCAT | DC [ Prozessdaten I Startup I CoE - Online I Diag Histornguliﬁv‘*lali_ﬁ;L

@x Port1:Parameter ‘

MAIN.FB_lOLinkParameter.InDataTagType

|
16814 |

[ Compare H Read H Write ‘ l Set Default ] [ Export
[SPeCiGHS' > J [ Enable Block Parametrization
Index Name Fla.. Type Value
b« Identification
45 Parameter
43 Operation Parameter
4[3 Read Task [Eas)
T4 0x00CC:04 w off
& 0x00CC:01 Memory Area w UINT8  user memory
& 0x00CC:02 Number ofbytes ... w UINT8 8
& 0x00CC:03 Startaddress [us.. ™ UINT16 0
b & Write Task [Easy

MAIN.FB_IOLinkParameter.OutDataTagType

|
0 0 16#14
| MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataEasyMode || | MAIN.FB_lOLinkParameter.OutDataEasyMode
0 16%80 | "o 16#80
MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataReadTask[INDEX] MAIN.FB_IOLinkParameter.OutDataReadTask[INDEX]
0 16#00 0 16#00
1 16208 1 16#08
2 16#00 2 16#00
3 16800 3. 16#00
4 16#00 4 16#00
MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataWriteTask[INDEX] MAIN.FB_IOLinkParameter.OutDataWrite Task[INDEX]
0 16#00 0 16200
1 16#08 1 16208
2 16#00 2 16200
3 16#00 3 16200

Anderung Parameter ,Autostart* auf
,Off (ausgeschaltet). Dadurch wird
kein Leseauftrag automatisch
gestartet. Der Start des
Leseauftrages muss somit Uber das
Ausgangsprozessdatenfeld

erfolgen.

Autostart = OFF
Memory Area = User
Memory

Number of Bytes =8

Start address =0
ReadTask][0] = 16#00 =
User Memory

ReadTask[1] = 16#08 =
Number of Bytes (8)
ReadTask[2][3] := 16#0000 =

Start address (0000)

ReadTask[4] = 16#00 =
Autostart OFF

10-Link RFID-Kopf IQT1-...-I0-V1

Mannheim

Bedienungsanleitung:

IQT1-...-I0-V1 Easy Mode Funktions-
baustein Beckhoff TwinCAT 3

KReinhardt

2018/10/22

IO-Link RFID

18 von 31




IQT1-...-10-V1 EasyMode FB TwinCAT3_GER_V10.docx

Dokument Version A

Seite 19/31

Stand: 2018-10-22

Datentrager innerhalb Erfassungszone:

FB_EasyMode_IO_Port 1

. “©  StartRead = True

MANS@ReI0  MANIGTY Essode MAIIQTE39node MANIGTI. Easytiose MANIQT1_Essylade StartWrite ‘= False
@ 1_EasyMode Data InDa| [1_EasyMode Data OutDa| _EasyMode Data ReadDal |T1_EasyMode Data WriteDatd Active = True
e 0 16205 0 16201 0 16211 0 16200 R V. . T
AN Start 1 16708 1 16700 1 16522 1 16500 d | d =
@ 2 16#00 2 16700 2 16933 2 16700 €a all rue
3 16700 L 16#00 0 16944 B 16500 7 Id —_ |
o N - S — = WriteVali = False
MAIN Active 5 16222 5 16200 5 6266 5 16200 —
- — T s : NoTag = False
7 16944 7 16#00 T 16#68 7 16800
’ Torss 5 Tersn b T v 00 Error = False
9 16266 9 16#00 9 16200 9 16200
MANRII) Te77 10 1600 10 16300 10 1600 LengthData = 16#08
1 16#88 1 16#00 n 16700 n 16800
. 12 16#00 12 16700 2 16200 12 16200 dC = 6 00
& e - - — o — ReadCounter = > 16#
’ § 1 16200 14 16200 1 16200 1 16200 H —
N N el o " = WriteCounter = 16#00
16 16#00 16 16#00 16 16#00 16 16800
17 16400 17 16#00 =L 16500 D 16500

MAIN.IQT1_EasyMode
.Data.ReadData

[1_EasyMode.Data.ReadDa

16#11

16#22

16#33

16#44

16#55

16#66

16877

16#88

WIN|O| ;| s W N = o

16#00

MAIN.LengthData

MAIN.LengthData

Die eingelesenen Daten befinden sich in der Datenstruktur
.ReadData[0]....[7]"

MAIN ReadCounter MAIN.WriteCounter

MAIN.ReadCounter |MAIN.WriteCounter

0 16#08

0 16#0002 0 | 1620000

Der Ausgang ,LengthData“ hat den Wert 16#08, da 8 Byte Nutzdaten eingelesen wurden. Der
Ausgang ,ReadCounter” wird pro erfolgreichen Lesezugriff inkrementiert.

Datentrager auBerhalb Erfassungszone:

FB_EasyMode_IO_Port_1

= “¢  StartRead = True

MAIN StartRead }.VAINg)J;‘_"EDa;;?\cde M”o'?(‘;kfé’aﬁ‘m MANIQT1_Easylode lmg;gv;\ﬁ:éy;;aue Starterte = False
@ 1| h1_¢ 1_EasyMode Data ReadDa| ____|r1_EasyMoce Data WriteDa ACt|Ve = True
e . - Readvalid = Fal
2 =
@ 2 16#00 2 16800 2 16#33 2 16#00 ea a I a Se
3 16200 3 16500 3 16844 3 16#00 4 H —
B — | N N — WriteValid = False
MAIN Active 5 16200 5 16200 5 16866 5 16200
s s s . NoTag =True
¥ 16#00 7 16800 7 16#88 7 16#00
0 600 0 6500 s 0800 0 1600 Error = False
16200 9 16200 9 16200 9 16200
MANReadvalld [ 16900 0 16300 10 16700 10 16700 LengthData = 16#00
1" 16#00 1 16800 1 16#00 1 16#00
12 16#00 12 1600 12 16£00 12 16#00 —_ A
' Al i —— —— — ReadCounter = unverandert
14 & 14 14 14 4 —
e g o0 = Wi i o WriteCounter = 16#00
16 16#00 16 16800 16 16800 16 16#00
17 16#00 17 16200 17 16#00 17 16#00
18 16200 18 16200 18 16£00 18 16200
19 16200 19 16800 19 16800 19 16200
MANNoTen 20 6700 20 6700 20 6700 20 16700
21 16#00 2 16700 21 16200 21 | 16#00
2 16#00 2 16400 2 16%00 22 16#00
23 16200 23 16200 23 16£00 23 16200
10-Link RFID-Kopf 1QT1-...-I0-V1 2018/10/22
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Leseauftrag beendet:

78_EasyMode_IO_Port 1 “ StartRead -= False
MAINStariRead MANIQT1. Eseytode HANIT E3siode MANIQT. Easllode MANIGTT Essitose Starterte = False
@ 1_EasyMode Data nDa [1_EasyMode Data. OutDa _EasyMode Data ReadDal [r1_Easyhods Data WriteDatj Act|ve = False

16#00
16#00 16200

[ 1600
i

16#00 2 16200
3
a

16#11
16¢22
16%33
16844

16#00
16%01

M

AIN Startwrite

ReadValid = False
WriteValid = False

©

olo|s|efo]=[+] <]

16700 16500

16300

aluwln]ale

16700
16#00

MAINAclive 16800 _

5 5 5
B ; ; NoTag = False
16200 7 16200 7 Bl
. o0 s 6400 s s Tes00 Error = False
kR 16#00 ) 16300 9 16500 ) 16200
& a 10 i 10 10 16%00 10 6700 =
e S T LengthData = 16#00
® — — e = ReadCounter = 16400
wanvevas —— - e . . WriteCounter = 16#00

16 16#00 16 16900 16 16700 16 16700
7 16#00 7 16300 17 16700 17 16#00

Nachfolgendes Bild zeigt das Ablaufdiagramm bei der Ausfiihrung eines Leseauftrages ohne Autostart
Funktion.

Start Read / Start Lesen
Start Write / Start Schreiben

Read valid / Lesen giiltig

Write valid / Schreiben glltig
Active / Aktiv

Error

Data / Daten

12 3 4 56 7 8 91011 12 13

Die Ausflihrung eines Leseauftrages muss durch das Bit ,Start Lesen® in den Prozessausgangsdaten
angesteuert werden. Eine automatische Ansteuerung erfolgt nicht, da die Autostart Funktion
deaktiviert wurde.

Zeitpunkt Bedeutung

1 Start der Ausfliihrung eines Leseauftrages durch das Bit ,Start Lesen” in den Prozessausgangsdaten; es be-
findet sich aktuell kein Datentrager in der Erfassungszone

2 Der Leseauftrag wird ausgefiihrt, welches durch das Bit ,Aktiv* signalisiert wird

3 Ein Datentrager A tritt in die Erfassungszone ein; das Bit ,Lesen gliltig" zeigt die Giiltigkeit der eingelesenen

Daten in den Prozesseingangsdaten an

Der Leseauftrag wird durch zuriicksetzen des Bits ,Start Lesen” gestoppt; die Bits ,Lesen giiltig“ und ,Aktiv*
werden zuriickgesetzt und die eingelesenen Daten werden mit 0x00 {iberschrieben

Start der Ausfuihrung eines Leseauftrages durch das Bit ,Start Lesen” in den Prozessausgangsdaten; es be-
findet sich aktuell ein Datentréger B in der Erfassungszone

Das Bit ,Aktiv* zeigt die Ausfihrung des Leseauftrages an; das Bit ,Lesen gliltig“ wechselt auf 1%, da sich

6 zum Startzeitpunkt des Leseauftrages ein Datentrager sich bereits in der Erfassungszone befunden hat; die
eingelesenen Daten sind glltig

Datentrager B verlasst die Erfassungszone welches durch einen Signalwechsel des Bits ,Lesen giiltig“ von
7 »1“ auf ,0“ angezeigt wird; der Leseauftrag bleibt weiterhin aktiv (Bit ,Aktiv* = ,1%); das Datenfeld mit den zu-
vor eingelesenen Daten wird mit 0x00 uberschrieben

Der Leseauftrag wird beendet (Bit ,Start Lesen® = ,0“); das Bit ,,Aktiv“ wechselt dabei von , 1 auf ,0“ um das

8 Ende des Auftrags zu signalisieren

9 Start eines Leseauftrags durch Signalwechsel des Bits ,Start Lesen” von ,,0“ auf ,1%; es befindet sich kein Da-
tentréger in der Erfassungszone

10 Leseauftrag wird ausgefihrt; das Bit ,Aktiv* ist ,1*

11 Datentréger C tritt in die Erfassungszone ein; die Daten werden eingelesen (,Lesen giiltig* = ,,1%) und befin-
den sich in den Prozesseingangsdaten

12 Datentrager C verlasst den Erfassungsbereich; Leseauftrag weiterhin aktiv (,Aktiv‘ = ,1%); das Datenfeld mit
den zuvor eingelesenen Daten wird mit 0x00 Uberschrieben

13 Datentrager D tritt in die Erfassungszone ein; die Daten werden eingelesen (,Lesen giiltig* = ,,1“) und befin-

den sich in den Prozesseingangsdaten
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12. Beispiel: Schreiben Anwenderdaten

Im Auslieferungszustand des IQT1-...-I0-V1 ist die Autostart Funktion aktiviert und es werden 8 Bytes

der Anwenderdaten beginnend ab Speicheradresse 0 eingelesen. Ein Schreibvorgang auf einen
Datentrager ist bei aktiver Autostart Funktion nicht méglich. Durch den 10-Link Parameter 204
(0x00CC) ,Read Task [Easy Mode]“ ist die Autostart Funktion auszuschalten.

Compare ] Read ” Write ] [ Set Default ] { Export
[Specialist 'l ["]Enable Block Parametrization
Index Name Fla.. Type Value
b« Identification
4[5 Parameter

43 Operation Parameter
4[3¥Read Task [Eas)

0x00CC:04 w off
& 0x00CC:01 Memory Area w UINT8  usermemory
& 0x00CC:02 Number ofbytes ... ™ UINT8 8
& 0x00CC:03 Startaddress [us... ™w UINT16 0

b & Write Task [Easy

Anderung Parameter ,Autostart* auf
,Off (ausgeschaltet). Dadurch wird
kein Leseauftrag automatisch
gestartet. Der Start eines
Schreibauftrages kann jetzt Gber
das Prozessausgangsdatenfeld
erfolgen.

Autostart = OFF

Die Einstellung der Konfiguration zum Schreiben wird tGber den 10-Link Parameter 205 (0x00CD)
~Write Task [Easy Mode]“ durchgefuhrt. Uber die Parameter in der ,Write Task® wird definiert, auf
welchen Speicherbereich (Memory Area), mit welcher Datenmenge (Number of Bytes) beginnend ab

einer Adresse (Start address) Daten geschrieben werden.

Anderung Parameter ,Number of

lAlIgemein | EtherCAT [ DC I Prozessdaten | Startup | CoE - Online l Diag History Wfﬁﬂt «
. = Bytes” auf auf den Wert 4 (0x04).
ortiFarameter . " .
@" Damit kénnen 4 Bytes geschrieben
[ _— ‘ Read ” Wiite ] [ SetDefaut l { expor  Werden. Der Schreibzugriff wird auf
den Nutzdatenbereich beginnend
[Specialist '] ["|Enable Block Parametrization ab der Adresse 0 ausgeﬂjhrt. Der
Start des Schreibauftrages muss
Index Name Fla.. Type Value ..
§ = Uber das
+ Identification
2 Parameter Ausgangsprozessdatenfeld
43 Operation Parameter erfolgen.
b ¥ Read Task Eas) Memory Area .= User
43 Write Task [Easy
& 0x00CD:01 Memory Area w UINT8  usermemory Memory f .
©40x00CD02  Numberofbytes.. w  UINTS 4 Number of Bytes =4
@ 0x00CD:03  Startaddress[us.. w  UINT16 0 Start address := 0x0000
| MANFB IOLnkParameter inDataTagType || | MAIN FB_OLinkParameter OutDataTagType | WriteTask[0] = 16#00 =
mon| 16#14 | o 16%14 |
’ User Memory
| MAINFB_IOLinkParameterinDataEasyMode || | MAIN.FB_IOLinkParameter.OutDataEasyMode |
0 16#80 | To] 16#80 | .
MAIN FB_IOLinkParameter.InDataReadTask[INDEX] MAIN.FB_lOLinkParameter.OutDataReadTask[INDEX] erteTaSk[l] = 16#04 =
L 1500 z 16400 Number of Bytes (4)
1 16#08 1 16#08
2 16#00 2 16#00
3 16#00 3 H — —_
- — : Lro) WriteTask[2][3] :=16#0000 =
MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataWriteTask[INDEX] MAIN.FB_IOLinkParameter.OutDataWriteTaskINDEX] Start address (0000)
£ 16#00 0 16#00
1 16#04 1 16#04
: 16#00 2 16#00
3 16#00 3 16200
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MAIN.IQT1_EasyMode
ERARERS R Die Schreibdaten miissen zuvor in der Datenstruktur ,WriteData[0]....[3]"
T1_EasyMode DataWiteDaty Parametriert werden.

16#AA
16#BB
16#CC
16#DD
16#00

slWINs o

Datentrager innerhalb der Erfassungszone:
o i = % StartRead :=False
va«rs:anneau MANIGT1-Esspiode MANJGT1_ Exsrlode MARLIGTI_ Exdade wANIaTY Earlode Starterte = True

@ 4 _EasyMode Data OuD3 _E3syhloge Data ReadDa| It Active = True

A S 0 16#06 [ 16202 0 16311 0 16%AA
i 1 16700 1 16800 1 T6522 1 16985 d |d = I
@ 2 1600 2 16%00 2 16733 2 16#CC Rea Va I Fa‘ se
3 16500 3 16800 3 Towes 3 T6%00 : H —
< B o o — Writevalid = True
MAN Active 5 6700 B Tore8 5 16365 5 16700
- - : : NoTag = False
1 16900 7 7600 7 16988 7 16500
o T6r20 s Ter0 0 6500 o 6500 Error = False
s B 16800 9 16800 0 16400 9 16500
0 T6#00 10 16%00 10 16200 10 16900 h = 6 00
n 16700 1 16900 1 16500 1 16300 Lengt Data 16#

12 12 12 12 —

e - - 5 s ReadCounter = 16#00
14 # 14 1: 14 .

wanwevas S — N = o = oo WriteCounter = >16#00

16 16900 16 16700 16 16700 16 16700
17 16#00 17 16#00 17 16500 17 16500
18 16200 18 16#00 18 16200 18 16200

MAIN.LengthData MAIN.ReadCounter MAIN.WriteCounter

MAIN.LengthData
0 16£00

IMAIN.ReadCounter MAIN.WriteCounter
0 | 1e#0000 0 16#0001

Der Ausgang ,LengthData® hat den Wert 16#00, da keine Nutzdaten eingelesen wurden. Der Ausgang
~WriteCounter® wird pro erfolgreichen Schreibzugriff inkrementiert.

Datentrager aufRerhalb Erfassungsbereich:
78_EasyMode_I0_Port L = "t StartRead = False
MAINStarRead WAL Esstiose MAILGT1_Ea9ose MAINIQT1_Easyode MAILGTI Easytade Startwrite = True

Data ReadData

@ 1. inD: I |_EasyMode Data ReadDaf Jr1_EasyMode Data WiteDatd AC“Ve = T rue

R [ 16704 ) 16802 0 16%11 ] 168AA .
e 1 16800 1 16800 1 16822 EE 16588 d I d = I
@ 2 16200 2 16800 2 16233 2 165CC Rea Va | Fa se
3 16300 3 16500 3 16344 3 16300 7 I 1 d —_ I
- 4 16900 4 67AA [ 16755 ] 16#00 erteva I - Fa se
MAIN Active 5 16#00 5 1688 5 16#66 5 16#00 —
B T 3 T s ; oo NoTag =True
7 16300 7 16500 7 To¥38 7 16800 _
N - o —r N — : e Error = False
16300 s 16500 0 16300 0 16800
MiniRsadvard) | 16700 10 6700 0 16700 0 16700 LengthData = 16#00
1 16500 =7 16500 EE 16400 n 16400
2 1600 2 16800 2 16200 2 16#00 d =
®  — — = ReadCounter = 16#00
S 1 16200 14 16200 1 16300 " 16200 1 —_ A
wnss 5 — T — 8 — WriteCounter = unverandert
1 16300 1 16500 % 16700 16 16000
17 16500 17 16400 7 1600 7 76500
18 16500 18 76800 8 16500 18 16800
19 16400 19 16400 19 16200 19 16400
MARLNoTeg 20 16500 20 16500 2 16300 2 16400
21 16%00 21 16800 21 16500 21 16%#00
2 16900 2 16700 2 16%00 2 16400
2 | 16500 235 16400 = 16400 24 16800

Schreibauftrag beendet:
R oo o ot = “c StartRead := False

MAINStariRead LAY EanyMlode il MANQT!_Eanylode MAN T Esettods Startwnte = False
@ 1_EasyMode Data InDa| |1_EasyMode Data.OutDa] |_EasyMode Data ReadDa [r1_EasyMode Data WiteDatd ACt|Ve = False
waie N 16400 o | 16400 i) 1611 0| 165AA R dvalid Fal
2 16200 1 16#00 1 16222 1 16488 =
@ 2 16400 2 16200 2 16933 2 165CC €a al alse
3 16%00 3 16800 3 16344 3 16300 1 1 —_
[] 16300 4 167AA 4 16%55 4 16%00 ertevalld - False
MANACve 5 16%00 5 1688 5 16766 5 16#00 —
o T o T p . Torio NoTag = False
7 16500 7 16200 7 T6s58 7 16400
s 16200 8 16200 8 16200 8 16800 Error = False
s 16700 s 16800 9 16300 s 16800
WARiendvaid | |y 16300 10 16700 10 16900 0 16400 LengthData = 16#00
1 16#00 1" 16#00 " 16%00 " 16#00
12 16%00 12 16400 2 16400 2 16800 d =
® —— — —— ReadCounter = 16#00
S " 16%00 7] 16800 i 16300 [0 16800 H —
o ul om = % WriteCounter = 16#00
16 16%00 16 16800 16 16%00 16 16#00
7 16200 17 16#00 1 16#00 7w 16#00
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Nachfolgendes Bild zeigt das Ablaufdiagramms fiir die Ausflihrung eines Schreibauftrages.

Start Read / Start Lesen
Start Write / Start Schreiben
Read valid / Lesen giltig
Write valid / Schreiben giltig

Active / Aktiv
Error
Data / Daten

12 3 4 56 7 8 91011 12 13

Zeitpunkt Bedeutung
Start der Ausflihrung eines Schreibauftrages durch das Bit ,Start Schreiben® in den Prozessausgangsdaten;

1 gleichzeitige Ubergabe der Schreibdaten in das Prozessausgangsdatenfeld; es befindet sich aktuell kein Da-
tentréger in der Erfassungszone

2 Der Schreibauftrag wird ausgefiihrt, welches durch das Bit ,Aktiv* signalisiert wird

3 Ein Datentrager A tritt in die Erfassungszone ein; das Bit ,Schreiben gtiltig“ zeigt an, dass die Daten erfolg-
reich in den Datentrdger geschrieben wurden

4 Der Schreibauftrag wird durch zuriicksetzen des Bits ,Start Schreiben” gestoppt; die Bits ,Schreiben giiltig*
und ,Aktiv* werden zurlickgesetzt und die Schreibdaten sind auf 0x00 zurlickzusetzen

5 Start der Ausflihrung eines Schreibauftrages durch das Bit ,Start Schreiben” in den Prozessausgangsdaten;
es befindet sich aktuell ein Datentrager B in der Erfassungszone
Das Bit ,Aktiv* zeigt die Ausfihrung des Schreibauftrages an; das Bit ,Schreiben gliltig“ wechselt auf ,1%, da

6 sich zum Startzeitpunkt des Schreibauftrages ein Datentrager sich bereits in der Erfassungszone befunden
hat; die Daten sind erfolgreich geschrieben

7 Datentrager B verlasst die Erfassungszone welches durch einen Signalwechsel des Bits ,Schreiben gliltig*
von ,1“ auf ,,0“ angezeigt wird; der Schreibauftrag bleibt weiterhin aktiv (Bit ,Aktiv‘ = ,1);

8 Der Schreibauftrag wird beendet (Bit ,Start Schreiben“ = ,0%); das Bit ,Aktiv‘ wechselt dabei von ,1“ auf ,0“
um das Ende des Auftrags zu signalisieren

9 Start eines Schreibauftrages durch Signalwechsel des Bits ,Start Schreiben” von ,0“ auf ,,1%; es befindet sich
kein Datentrager in der Erfassungszone

10 Schreibauftrag wird ausgefiihrt; das Bit ,Aktiv* ist ,1*

11 Datentréger C tritt in die Erfassungszone ein; die Daten werden erfolgreich in den Datentrager geschrieben
(,Schreiben gultig“ = ,1)

12 Datentréger C verlasst den Erfassungsbereich; Schreibauftrag weiterhin aktiv (,Aktiv* = ,1%)

13 Datentréager D tritt in die Erfassungszone ein; die Daten werden erfolgreich in den Datentréger geschrieben
(»Schreiben giltig“ = ,1°)
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13. Beispiel: Fehlermeldung tUber Prozessdatenfeld

Durch den 1QT1-...-10-V1 RFID-Kopf wird bei der Ausfiihrung eines Lese- bzw. Schreibauftrages eine
Fehlermeldung Uber das Prozessdatenfeld in Richtung Steuerung gesendet. Tritt ein Fehlerzustand
auf, so wird ein Fehlercode sowie eine kurze Fehlerbeschreibung in Klarschrift (ASCII) Gbertragen.

Nachfolgendes Bild zeigt die Fehlermeldung bei der Ausfihrung eines Leseauftrages fur den Zugriff
auf 4 Byte Nutzdaten. Die Fehlermeldung wurde zum Zeitpunkt generiert, als ein Datentrager IQC33 in
den Erfassungsbereich eingetreten ist. Dieser Datentrager hat eine Blockgréf3e von 8 Byte und bei
Verwendung dieser Datentrager muss die Anzahl der einzulesenden Bytes ein Vielfaches von 8 Byte
sein.

Fehlerzustand Leseauftrag - Anzahl der Bytes nicht korrekt:

[Fe.£asyMode10.port1 . "t StartRead :=True
MACEas  An ! St StartWrite = False
@ TN | - P S | Active = False
revl == = T o Readvalid = False
& 7 o : s ; o WriteValid = False
- B e B = - NoTag = False
‘ i oo T o Error =True
gl = =] == o — LengthData = 16#10
. i e B B ReadCounter = 16#00
e o — = e WriteCounter = 16#00
® i —— - — —
MAN NoTug 20 16200 | 20 16800 20 16200 20 16800
‘ B —|| o B i
‘ =5 foao * =

Eingangsdatenfeld mit Fehlermeldung:
MAIN.IQT1_EasyMode

Data.InData Der Fehlercode befindet sich innerhalb des Bytes ,InData[4]“ und hat den
’ Wert 16#04. Dadurch wird ein Fehler in den Befehlsparametern
1_EasyMode.Data.InDat . ..
signalisiert.

0 16%08
s it Die Lange der Ubertragenen Fehlermeldung befindet sich innerhalb des
2 15400 Bytes ,InData[1]. Der Wert innerhalb des Bytes ist 16#10. Somit hat die
4 il Fehlermeldung eine Lange von 16 Byte.
4 16#04
8 16468 Die tibertragene Fehlerbeschreibung ist dabei ,invalid command*. Somit
9 16#6E wird angezeigt, dass der Befehlsparameter (Number of Bytes) nicht zum
Z 16476 verwendeten Datentrager (IQC33) passt.
8 16#61
9 16#6C InData[1] = Lange Fehlermeldung
10 16#69 InData[4] = Fehlercode
" 16#64 InData[5]...[19] = Fehlerbeschreibung
12 16#20
13 16#63
14 16#6F
15 16#6D
16 16#6D
17 16#61
18 16#6E
19 16#64
20 16#00
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Fehlerzustand - Schreib- unbd Leseauftrag gleichzeitig aktiv:

FB_EasyMode_IO_Port 1 -] StartRead = True
MANSuReas  MANIGT1_Essode MANIQT1_Easyhode MAN IQT1_EasiMode MANQT1_Easibode StartWrite = True
DatanData Data Gutdata Data ReadData Data WiteData .
@ 1 ous e i Active = False
S 0 16208 ] 16203 0 16201 0 16384
MARLSIact/ie 1 Ter13 1 16700 1 16702 1 16788 ReadVa“d = False
@ 2 16700 2 16700 2 16703 2 16#CC
3 16#00 3 16#00 E] 16%00 3 16#00 W 7 V Id —_ F |
- ‘ Toson . Toan : Tes00 X o riteVali = False
MAN Active 5 Ter72 s Torm8 5 T6%00 5 16300
- T . s NoTag = False
7 16#61 i 16800 7 16#00 7 16300
[0 B i 1600 Eoi] 16500 JES; 16200 Error = True
o420 0 16420 9 16400 0 16500
Vasiravald et 0 16900 10 16500 10 6300 LengthDa‘[a = 16#13
1" 1684E 1 16#00 1" 16700 1 16300
12 16844 12 16#00 12 16300 12 16%00 R dC = 16 00
® — — —— eadCounter = 16#
14 16277 14 16200 14 16200 14 16200 H e
w7 - T —— < WriteCounter = 16#00
1 16969 16 16#00 16 16700 16 16900
7 Toe7e 17 16200 i 16#00 7 16500
18 | 16#65 18 16#00 18 16200 18 16500
) 19 Ter20 19 16700 19 1600 19 16200
VAN NoTsp 20 16473 20 16700 20 16300 20 16300
21 To%65 2 1600 2 16500 21 16200
i 16874 2 16200 Jiz2i} 16200 2 16500
= 16#00 2 16#00 % 16300 2 16200
G B 2 o700 2 6700 2 1600 2 16300
% 16700 % 16700 % 16900 % 16300
% 16800 % 16#00 % 16900 2 16500
7 16400 27 16#00 27 16400 7 16500
28 16#00 28 16200

Eingangsdatenfeld mit Fehlermeldung:
MAIN.IQT1_EasyMode
Data.InData Der Fehlercode befindet sich innerhalb des Bytes ,InData[4]“ und hat den
Wert 16#04. Dadurch wird ein Fehler in den Befehlsparametern

1_EasyMode DatalnDat . o
= 36K signalisiert.
1 s Die Lange der Gbertragenen Fehlermeldung befindet sich innerhalb des
: 26300 Bytes ,InData[1]“. Der Wert innerhalb des Bytes ist 16#13. Somit hat die
3 16500 Fehlermeldung eine Lange von 19 Byte.
4 16#04
5 16#72 Die (ibertragene Fehlerbeschreibung ist dabei ,read and write*. Somit wird
6 16#65 angezeigt, dass gleichzeitig ein Lese- und Schreibauftrag angesteuert
7 16#61 wurde.
8 16#64
9 16#20 InData[1] = Lange Fehlermeldung
10 16#41 InData[4] = Fehlercode
" 16#4E InData[9]...[22] = Fehlerbeschreibung
12 16#44
13 16#20
14 16877
15 16#72
16 16#69
17 16474
18 16#65
19 16#20
20 16473
21 16#65
22 16#74
23 16#00
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Nachfolgendes Bild zeigt das Ablaufdiagramm, wenn eine Fehlermeldung auftritt:

Start Read / Start Lesen
Start Write / Start Schreiben
Read valid / Lesen giiltig
Write valid / Schreiben gultig

Active / Aktiv
Error
Data / Daten

12 3 4 56 7 8 9 101112

Zeitpunkt Bedeutung

1 Start der Ausflihrung eines Leseauftrages durch das Bit ,Start Lesen* in den Prozessausgangsdaten; es be-
findet sich aktuell kein Datentréger in der Erfassungszone

2 Der Leseauftrag wird ausgefuhrt, welches durch das Bit ,Aktiv* signalisiert wird
Ein Datentrager A tritt in die Erfassungszone ein; das Bit ,Error* wird gesetzt und innerhalb des Datenbereich

3 wird eine Fehlermeldung eingetragen; Fehlerursache ist beispielsweise eine nicht zum Datentrager pas-
sende Anzahl der einzulesenden Bytes; das Bit ,Aktiv* wird zuriickgesetzt

4 Der Leseauftrag wird durch zuriicksetzen des Bits ,Start Lesen® gestoppt; das Bit ,Error* wird zurlickgesetzt
und die Fehlermeldung wird mit 0x00 Uberschrieben

5 Start der Ausflihrung eines Leseauftrages durch das Bit ,Start Lesen” in den Prozessausgangsdaten; es be-
findet sich aktuell kein Datentrager innerhalb der Erfassungszone

6 Das Bit ,Aktiv* zeigt die Ausfihrung des Leseauftrages an
Das Bit ,Start Schreiben” wird gesetzt; dadurch ist eine Lese- und ein Schreibauftrag gleichzeitig aktiv; dies

7 ist unzulassig und wird durch das Bit ,Error” signalisiert; in dem Datenbereich wird eine Fehlermeldung ein-
getragen

8 Die Bits ,Start Lesen” und ,Start Schreiben” sind weiterhin gesetzt und die Fehlermeldung steht unverandert
an

9 Die Bits ,Start Lesen” und ,Start Schreiben” werden zuriickgesetzt; das Bit ,,Error* wird zurlickgesetzt und
gleichzeitig wird die Fehlermeldung mit 0x00 Uberschrieben

10 Start Leseauftrag durch ,Start Lesen® = 1

11 Leseauftrag ist aktiv; Signalisierung durch ,Aktiv* = 1

12 Datentrager tritt in die Erfassungszone und wird erfolgreich ausgelesen; ,Lesen giiltig* wird gesetzt
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14. Easy-Mode - IO-Link Parameter 201 (0x00C9) ,,TagType*

Durch den Parameter ,TagType® wird der Chiptyp des verwendeten Datentragers eingestellt. Der
RFID-Kopf IQT1-...-10-V1 unterstitzt diverse Chiptypen. Im Auslieferungszustand ist Chiptyp ,20*

eingestellt. Dadurch kann der Fixcode aller ISO15693 kompatiblen Datentréger ausgelesen werden.

Nachfolgende Tabelle zeigt die unterstitzten Datentrdgertypen.

Name $§rg)e \(/|\I_|eEr>t() Zugriff Fixcode | Data S:gg; Chip Frequenz

20 0x14 Read Fixcode 8 Byte - - Each ISO15693 13,56MHz
IQc21 | 21 0x15 Eg:g ;:\i/)\(/cri(:geData 8Byte | 112 Byte 4 I-Code SLI(X) 13,56MHz
IQc22 | 22 0x16 Egzg ;:\i/’\jcrﬁgeData 8Byte | 256 Byte 4 Tag-It HF-1 Plus 13,56MHz
IQc23 | 23 ox17 Eg:g ;:\i/)\(/cri(:geData 8Byte | 224 Byte 4 My-d SRF55V02P | 13,56MHz
IQC24 | 24 0x18 Egzg ;:\i/’\jcrﬁgeData 8Byte | 928 Byte 4 My-d SRF55V10P | 13,56MHz
IQc27 | 27 0x1B Eg:g ;:\i/)\(/cri(:geData 8Byte | 288 Byte 4 EM4135 13,56MHz
IQC31 | 31 OXLF Egig /F\i/)\(/crggeoata 8Byte | 32 Byte 4 g ItHRAS@ 93 seMHz
1Qc32 | 32 0x20 Sigg }:\i/’\‘ﬁggeData 8Byte | 32Byte 4 Tag-It HF-1 Pro 13,56MHz
1Qc33 | 33 ox21 Egig /F\i/)\(/crggeoata 8Byte | 2000Byte |8 MB89R118 13,56MHz
IQC34 | 34 0x22 Eigg }:\i/’\‘ﬁggeData 8Byte | 232 Byte 4 MB89R119 13,56MHz
IQc3s | 35 0x23 Egig /F\i/)\(/crggeoata 8Byte | 256 Byte 4 I-Code SLI-S 13,56MHz
IQc36 | 36 0x24 Sigg }:\i,’\‘ﬁi‘:geData 8Byte | 32Byte 4 I-Code SLI-L 13,56MHz

Der Parameter ,TagType“ hat den Indexwert 201 (0x00C9). Die unterstitzten Datentragertypen

werden durch eine Liste vorgegeben.
| Allgemein I EtherCAT | DC ! Prozessdaten | Startup | CoE - Online | Diag History |O)hn' 10-Link |

D« Identification
4[5 Parameter
43 Operation Parameter
b & Read Task [Eas)

3 Write Task [Easy
4[5 Configuration Par
S TagType 1w UINT8 [21]FCode SLI(NXP)

& 0x00CB Mode w  UINT8 EasyMode
b & Device Locks
b «” Observation

Anderung des IO-Link Parameters
~1agType* auf den Datentragertyp

G »X Porti:Parameter o« . . .
e g | ,21“. Dies entspricht dem Chip |-
Compare H Read H Wirite l l Set Default ’ ‘ expot  Code SLI des Herstellers NXP.
[Specialist V‘ ["]Enable Block Parametrization
Index Name Fla.. Type Value

b« Diagnosis
NN ES Otk aramelstinllataTagiype MAIN FB_IOLinkParameter. OutDataTagType
0 16#14 0 16%14
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15. Easy-Mode - 10-Link Parameter 203 (0x00CB) ,,Mode*

Uber den Parameter ,Mode* lasst sich ziwschen Easy- und Expert Modus umschalten. Der Easy-
Modus ist werksseitig voreingestellt und erlaubt einen vereinfachten Datenzugriff auf den Datentréger.
Hierdurch ist kein zusétzlicher Funktionsbaustein zur Datentbertragung erforderlich.

Der ,Expert-Mode* erlaubt den Zugriff auf groRe Datenmengen unter Verwendung eines
Handshakeverfahrens. Hierfir ist die Verwendung eines Funktionsbausteins zur Ubertragung der
Daten erforderlich.

Der Parameter ,Mode” hat den Indexwert 203 (0x00CB). Es kann zwischen den Werten ,Easy-Mode*
und ,Expert-Mode* umgeschaltet werden.

| Allgemein | EterCAT [DC_ [ Prozessdsten | Starup | CoE -Oniine [ Diag History | Onipay 10-ink | 10-Link Parameter ,Mode" auf die

WX Portl:Parameter ‘

Auswahl ,Easy-Mode* eingestellt.
Dies ist die werksseitige Einstellung.

[b + Identification
| 4 (3 Parameter
43 Operation Parameter

b & Read Task [Eas)
b & Write Task [Easy

‘ Compare ] l Read 1 [ Write \ \ Set Default ] [ Export
‘Specialist VJ ["]Enable Block Parametrization
: Index Name Fla.. Type Value

b ConficurationBRax
-~ S

(74 0x00CB Mode w  UINT8 EasyMode
b

|b + Observation
|b + Diagnosis

MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataEasyMode

evice LOCKS

MAIN.FB_IOLinkParameter.OutDataEasyMode

16#80 0 16#80
Sub- N .
Index index Lange Wert (HEX) Zugriff Bedeutung
. Easy-Modus aktiv; Werkseinstellung; erlaubt vereinfachten Da-
203 0 1 Byte 0x80 Lesen / Schreiben tenzugriff auf 28 Byte Nutzdaten oder Fixcode
Expert-Modus aktiv; Einstellung zur Ubertragung groRRer Da-
203 0 1 Byte 0x00 Lesen / Schreiben | tenmengen Uber Handshakeverfahren; Verwendung eines
Funktionsbausteins erforderlich

16. Easy-Mode — |O-Link Parameter 204 (Ox00CC) ,,Read Task*

Durch den Parameter ,Read Task [Easy Mode]“ wird der Lesezugriff auf den Datentrager konfiguriert.
Dies beinhaltet die Einstellung ob der Fixcode oder die Anwenderdaten ausgelesen werden.
Zusatzlich wird die Anzahl der auszulesenden Bytes und die Startadresse festgelegt. Des weiteren
besteht die Mdglichkeit eine Autostart Funktion zu aktivieren. Dadurch wird ein permanenter
Lesebefehl automatisch ohne zusatzliche Ansteuerung ausgefihrt.

Nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur des Parameters ,Read Task".

Sub-

Index index Lange Wert (HEX) Zugriff Bedeutung
. Zugriff Leseausfuhrung auf Anwenderdaten
204 1 1 Byte 0x00 (user memory) Lesen / Schreiben (Nutzdaten)
204 1 1 Byte 0x80 (read-only code (UID)) | Lesen/Schreiben | Zugriff Leseausfuhrung auf Fixcode
Anzahl der einzulesenden Bytes der Anwen-
. derdaten; Wert muss Vielfaches von 4 sein;
204 2 1 Byte 0x00 ... 0x1C Lesen / Schreiben bei Verwendung des IQC33 Datentréagers ist
ein Vielfaches von 8 einzustellen
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204

3 2 Byte 0x0000 .... OXFFFF

Lesen / Schreiben

Startadresse auf Datentrager bei Zugriff auf
Anwenderdaten (Nutzdaten); Wert muss Viel-
faches von 4 sein; bei Verwendung des 1QC33
Datentragers ist ein Vielfaches von 8 einzu-
stellen

204

4 1 Byte 0x80 (on)

Lesen / Schreiben

Autostart Funktion aktiv; durch die Autostart
Funktion kann eine permanente Leseausfih-
rung aktiviert werden; eine zusatzliche Ansteu-
erung ist dann nicht mehr erforderlich

204

4 1 Byte 0x00 (off)

Lesen / Schreiben

Autostart Funktion deaktiviert; Lesen bzw.
Schreiben muss durch Triggerung des ,Read*
bzw. ,Write* Bits im Ausgangsdatenfeld ge-
startet werden

Der Parameter ,Read Task [Easy-Mode]* hat den Indexwert 204 (Ox00CC).

w&”ﬁ&ﬁ}?ﬁérame@m

| Algemein | Ee1GAT,| DG .| Prozessdaton | Sarip | CoE - Onlie| Ding istory | Ontiaws 10-Link |

IO-Link Parameter ,Read Task
[Easy-Mode] in der
Werkseinstellung.

&7 0x00CC:04 Autostart w UINT8 on
& 0x00CC:01 Memory Area w UINT8  user memory
i 0x00CC:02 Number of bytes [us.. w UINT8 8
& 0x00CC.03 Startaddress [user.. w UINT16 0
b & Write Task [Easy Mode]
» (3 Configuration Parameters [|
&~ 0x00CB Mode w  UINT8 EasyMode

b & Device Locks

MAIN.FB_lOLinkParameter.InDataReadTask[INDEX]

16#00

16#08

16#00

16#00

Bl = o

16#80

MAIN.FB_IOLinkParameter.OutDataReadTask[INDEX]

Compare H Read H Write ‘ [ Set Default ’ \ Export) Autostart =on
Memory Area = user
[Specialist '] ["|Enable Block Parametrization memory
Index Name Fla.. Type Value Number of ByteS =8
b PYerieation Start address =0
43 Parameter
A2 i

16#00

16#08

16#00

16#00

BlWIN Ao

16#80

17. Easy-Mode — |O-Link Parameter 205 (0Ox00CD) ,,Write Task*“

Durch den Parameter ,Write Task [Easy-Mode]* wird der Schreibzugriff auf den Datentrager
konfiguriert. Es kann nur auf die Anwenderdaten schreibend zugegriffen werden. Zuséatzlich werden
die Anzahl der Bytes die geschrieben werden sollen und die Startadresse eingestellt. Die
Konfiguration der Autostart Funktion ist fir den Schreibauftrag nicht moglich. Die Aktivierung des
Schreibauftrages erfolgt Gber das ,Write“-Bit im Prozessausgangsdatenfeld.

Nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur des Parameters ,Schreibauftrag.

Index .SUb' Lange Wert (HEX) Zugriff Bedeutung
index
205 1 1 Byte 0x00 Lesen / Schreiben | Zugriff Schreibauftrag auf Anwenderdaten (Nutzdaten)
0x00 Anzahl der zuschreibenden Bytes der Anwenderdaten; Wert
205 2 1 Byte 0x1Cm Lesen / Schreiben | muss Vielfaches von 4 sein; bei Verwendung des IQC33 Da-
tentragers ist ein Vielfaches von 8 einzustellen
Startadresse auf Datentrager bei Zugriff auf Anwenderdaten
0x0000 .... . (Nutzdaten); Wert muss Vielfaches von 4 sein; bei Verwen-
205 8 2 Byte OXFFFF Lesen / Schreiben dung des IQC33 Datentragers ist ein Vielfaches von 8 einzu-
stellen
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Der Parameter ,Schreibauftrag” hat den Indexwert 205.

‘Allgemein ] EtherCAT I DC | Prozessdaten ] Startup l CoE - Online | Diag History [M |0'Lim |O-Link Parameter ,,erte Task
- - ~ [Easy-Mode] in der
Gen X Portl:Parameter .
@ Werkseinstellung.
Compare ] Read ” Write ] ‘ Set Default ] { Expot  Memory Area .= user
memory
ISpeCiaﬁSt '] ["1Enable Block Parametrization Number of Bytes =8
Index Name Fla.. Type Value Start address =0
b« Identification
43 Parameter
43 Operation Parameter

b & Read Task [Easy Mode]

(4 Write Task [Easy Mode]

& 0x00CD:01 Memory Area w UINT8  usermemory
& 0x00CD:02 Number of bytes [us... ™w UINT8 8
& 0x00CD:03 Startaddress [user... w UINT16 0
» (3 Configuration Parameters [I
& 0x00CB Mode w  UINT8 EasyMode
b & Device Locks
MAIN.FB_IOLinkParameter.InDataWriteTask{INDEX] MAIN.FB_IOLinkParameter.OutDataWriteTask[INDEX]
0 16#00 0 16200
d 16#08 1 16#08
2 16#00 2 1600
3 16#00 3 16200

18. Easy-Mode — IO-Link Parameter 12 (0x000C) ,,Device Access Locks*

Der Parameter ,Device Access Locks® bietet die Maglichkeit einen Schreibschutz fur die
Geréateparameter zuaktivieren. Dadurch konnen die I10-Link Gerateparameter nicht mehr veréndert

werden. Zusatzlich kann die Datenspeicherung des Gerates abgeschaltet werden.

Nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur des Parameters ,Device Access Locks®.

Index .SUb- Lange Wert (HEX) Zugriff Bedeutung
index
12 0 2 Byte 0x0000 Lesen / Schreiben | Nicht gesperrt, Anderung der Parameter moglich
12 0 2 Byte 0x0001 Lesen / Schreiben | Sperre fir Anderung der Parameter
12 0 2 Byte 0x0002 Lesen / Schreiben | Sperre fiir Datenspeicherung
12 0 2 Byte 0x0003 Lesen / Schreiben fﬁ:rrurﬁém die Anderung der Parameter sowie der Datenspei-

Der Parameter ,Device Access Locks" hat den Indexwert 12 (0x000C).

| Aligemein | EtherCAT [ DC [ Prozessdaten | Startup | CoE - Online | Diag History | Onlipyyr 10-Link l

Compare H Read “ Write l [ Set Default ] l Export
[Specialist 'J ["]Enable Block Parametrization
Index Name Flags Type Value
b« Identification
4[5 Parameter

b (5 Operation Parameter

servaton

4 Device Locks
=74 0x000C:01 Parameter (write) Access Lock ws BoOL 0
4

IO-Link Parameter ,Device Access
Lock® in der Werkseinstellung. Eine
Sperre fir den Parameterzugriff ist
nicht aktiviert. Anderungen der
Parameter kdnnen durchgefihrt

werden.

b« Diagnosis
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N.FB_lOLinkParameter.InDataDeviceAccessLocks[ING MAIN.FB_IOLinkParameter.QutDataDeviceAccessLocks[INDEX]

0 16£0000 0

16#0000

19. Easy-Mode — |O-Link Parameter 2 (0x0002) ,,System Command*

Der Parameter ,System Command* bietet die Mdglichkeit, die IO-Link Parameter auf die
Werkseinstelung zuriickzusetzen. Dabei ist zu beachten, dass der Zugriff auf die I0-Link Parameter
freigegeben ist (Device Access Locks nicht aktiviert). Die Werkseinstellung ist erst nach einer

manuellen Spannungsunterbrechung aktiv.

Nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur des Parameters ,System Command®.

Sub- " .
Index index Lange Wert (HEX) Zugriff Bedeutung
2 0 1 Byte 0x82 Schreiben Riicksetzen auf Werkseinstellung

Der Parameter ,System Command*® hat den Indexwert 2.

‘Allgemein l EtherCAT I DC I Prozessdaten [ Startup ] CoE - Online | Diag History IWWO'UHH |O-Link Parameter "SyStem

Gene »X Portl:Parameter i

Command® zum Ricksetzen auf die

Werkseinstellung.

b & Operation Paramett
b & Device Locks

b « Observation

4 « Diagnosis

{ Compare w Read H Write W { Set Default w { Export/ I
[Specialisl '] ["]Enable Block Parametrization
Index Name Flags Type Value
b« Identification
4 & Parameter

4 « Service Function

0x0002 Standard Command  wo UINT8 Restore Factory Settings

« 0x007F:01 Locator Indication ws BOOL disabled
b« Device Status Inforr
b« Communication Chz
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