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1. Grundlegende Steuerungseinrichtung

Neues Projekt ¥

Zuletzt verwendete Vorlagen |.NET Framework 4 ~ | Sortieren nach: | Standard v |i

Installierte Vorlagen
E TWIinCAT XAE Prgiekt (XML..TWinCAT Projekte Typ:.TWInGAT.Projekte
Visual Basic / TWInCAT XAE System Manager
Visual C# Konfiguration
Visual C++
Visual F#
Andere Projekttypen

TwinCAT Measurement
TwinCAT SPS

TwinCAT Projekte
Datenbank
Testprojekte

Onlinevoriagen

Name: 1QT1-..-I0-V1

or: CA\Users\kreinhardt\Documents\IDENTCOntroNIQT1-.-V1 O-Link RFID | + | | Durchsuchen...

Projektmappenpame: 1QT1-..-I0-V1 | Yerzeichnis fir Losung erstellen
[ ZurQ i

-

08 1QT1-..-I0-V1 - Microsoft Visual Studio
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Debuggen TwinCAT TwinSAFE PLC Team Daten Extras Test Scope An

iG-S P %2R0 - S0 | b [Release ~ || TWinCAT RT (x64) « || (3 | special

i A RAZNE @ | Lokl ~Ji<{i] -| BRI
Projektmappen-Explorer MR Q71

'

[ Aligemein Einstellungen
"IQT1-..-10-V1" (1 Projek]

TWinCAT System Manager [ Zielsystem wahlen

ﬁ 31 (Build 4201) /'

Version
Engineering  v31(Build 4022.2)
Target v3.1 (Build 4022.2) Local v3.1(Build 4022.2)

Project v3.1 (Build 4022.2) | Pin Version

Copyright BECKHOFF © 19962017
htip //www beckhoff com

Im ersten Schritt ist ein neues TWinCAT
Projekt anzulegen. Dazu ist ein Projekt-
name (z.B. ,IQT1-...-10-V1“) und ein Abla-
gepfad des Projektes anzugeben bzw.
auszuwahlen.

AnschlieRend muss ein Zielsystem ge-
sucht und zugewiesen werden. Hierzu un-
ter ,System” auf ,Zielsystem wahlen* Kkli-
cken.

Wahle Zielsystem [®23a]| | 1= | Add Route Diatog

[2] CX-19FDE4 (5.25.253.228.1.1)

/ Suchen (Ethemet)...

Suchen (Fieldbus

Route Name (Targel)

AmsNetld:

[ Als Default

Transpon Typ:

Address Info:
© HostNeme

Verbindungs Timeout (s)

BN J<Lokal> (172.2455.133.1.1) [ oK Enter Host Name / IP: I [ PefreshStotis _lypr  BroodcostSearch
11 Cx-2FF9F8 (5.47.249.243.1.1) ‘ Abbruch HostName Connect. Address AMS Netld TwinCAT OSVersion Kommentar

Route Name (Remote) 1605PFN201
Ziel Route Remote Route
TCRP — Projekt Keine
@ Static Q@ Static
“ Temporér *) Temporar
1P Adresse
5
L > oute wufigen [ SchiieBen

Werbindungs Timeout (s): 5 2 Mex Fragment Size (kByte):

Mit einen Klick auf ,Suchen (Ethernet)“ 6ffnet sich ein neues Fenster ,Add Route Dialog“. Darin ist auf

,Broadcast Search” zudrticken.
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/n | Add Route Dialog

Enter Host Nema / IP:

mrsem)
[

Refresh Status Broadcast Search

J

HostName Connect.. Address AMS Netld TwinCAT OS Version Kommentar

1805PFN445 17224551, 192168561... 314022 Windows

Cx-2FFIFD % 17224551 . 547243248, 314020 Win CE (7.
Route Name (Target): CX-2FFOFB Route Neme (Remote). 1605PFN201
AmsNetld 5.47.249.24811 Ziel Route Remote Route
Transport Typ: [Terp v Projekt Keine

Q) Static 9 Static
Address Info 1722455143 Temporér Temporér
HostName (@ IPAdresse

Verbindungs Timeout (s): 5
Max Fragment Size (kByte): 0 Roueaufigen | | SchiieBen

e

Logon Information

o

Geben Sie einen Benutzernamen und Passwort des
Remote Systems ein.

Benutzername: Administrator

Passwort: o

[¥| Encrypt Password (TwinCAT 3 only)

[ OK ] [ Abbruch ]
Wahle Zielsystem 5|
=B <Lokal> (172.2455.133.1.1) oK
[2] CX-19FDE4 (5.25.253.228.1.1)
=R Cx-2FFSFE  (5.47.249.248.1.1) T Abbruch
[2] 1701PFD126 (169.254.84.40.1.1)
[2] 1702PFN252 (172.24.20.130.1.1)
[2] Gerét1 (EtherCAT)_TP (5.47.249.248.2.1) Suchen (Ehamal.
[2] Klemme 2 (EL6224)_TP (5.47.249.248.2.3)
Suchen (Fieldbus)
[T]Als Default
Yerbindungs Timeout (s): 5 =
Microsoft Visual Studio &3

( ~ Active solution platform TwinCAT RT (x64)' differs from new
¥ target platform TwinCAT CE7 (ARMV7)'!

Change solution platform?

Es ist die zugehorige Steuerung auszu-
wahlen. Durch ,X* wird angezeigt, dass
eine Verbindung zu dieser Steuerung be-
reits besteht. Im Bereich ,Address Info® ist
auf die Auswahl ,IP-Adresse” umzustellen.
Mit ,Route hinzufligen® wird die Einstel-
lung tbernommen.

Der Benutzername ist ,Administrator” und
das Passwort ist ,1“. Diese Angaben kon-
nen variieren.

Mit ,OK* wird die zugewiesene Steuerung
in das Projekt ibernommen.

Evtl. muss eine Umstellung der Zielplatt-
form vorgenommen werden. In diesem
Beispiel wird auf ,TwinCAT CE7
(ARM7)“ umgestellt.
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0 1QT1-..-10-V1 - Microsoft Visual Studio
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Debuggen TwinCAT | TwinSAFE PLC Team Daten Extras
igl-id- S @ s -l

Test Scope

Ly [ * L & Activate Configuration cial

i BB 2K G @ |[cxarrors Bl Restart TwinCAT System -
Expl ~ 12 x [ion A Restart TwinCAT (Config Mode)
p o
e 2 Reload Device:

Version (Zielsyste
-3 Projektmappe “IQT1-..-I0-V1" (1 Projek| >
« l1Qri-.-l0-v1 State

il sYsTEM a T @/ Show Online Data
& MoTION v
. Show Sub ltems
il sps 1 :
% SAFETY J & security Management.
[d +
E;A #5  Access Bus Coupler/IP Link Register..
]

c Update Firmware/EEPROM

n

Show Realtime Ethernet Compatible Devices...
File Handling

Selected Item

EtherCAT Devices

About TwinCAT

o® IQT1-..-10-V1 - Microsoft Visual Studio
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Debuggen TwinCAT TwinSAFE

PG A @ 8 B9 - S P [Reease [
8 Rg<R@ @ ||cxrrors :

Projektmappen-Explorer

. v _|i
| oanm =

vqlx

-3 Projektmappe "IQT1-..-I0-V1" (1 Projek]|
4 Gl IQT1-..-10-V1
> @l SYSTEM

MOTION

B3 sps

[ sAFeTY

@ C++

4 EFE/A
& Ger -
&, Zud -4) Neues Element hinzuftgen... Strg+Umschalt+A
2l Vorhandenes Element hinzuftigen... Umschalt+Alt+A
Export EAP Config File
/V\ Scan
y Einfugen Strg+V
Paste with Links
3 neue E/A Gerate gefunden @
[F|Gerst 1 (EtherCAT) K
I 1Ge EtherCAT Automation Protocol)  [FEC1]
T |Gerat 3 (NOV-DP-RAM) e
Nichts wahlen

Im nachsten Schritt ist TwinCAT im ,,Con-
fig Mode* zu starten. Hierzu auf , Twin-
CAT" = ,Restart TwinCAT (Config Mode)
klicken.

Anschliel3end ist ein ,Scan* fiir ange-
schlossene Gerate durchzufihren.
Dadurch wird der Master ,EL6224" in das
Projekt implementiert.

Es erschein eine Auflistung der gefunde-
nen Gerate. Es ist das ,Gerat 1 (Ether-
CAT)" auszuwahlen. Mit ,OK* wird die Ein-
stellung ibernommen.

Anschlie3end ist nach neuen Boxen zu suchen. Der gefundene |O-Link Master ,EL6224“ ist Uiber die
Auswahl ,,Ja“ zu ibernehmen. Danach ist der ,Free Run“ Modus zu aktivieren.
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Microsoft Visual Studio

'e Nach neuen Boxen suchen

10-Link Master

‘Q Special EtherCAT slave found:
4
'EL6224 (IO Link Master)’

Search for corresponding devices?

% | Microsoft Visual Studio

53|

! Aktiviere Free Run
2

Nein ‘

J|

] /L' Ja H Nein

50 1QT1-_-10-V1 - Microsoft Visual Studio i
Datei Bearbeiten Arsicht Projet Eistellen Debuggen TwinCAT TwinSAFE PLC Team Daten Extas Test Scope Analyse fenster Hille
it Jded-Bdd sana-o -| TwinCAT CE7 (ARMVT) - | 8 |special -5 0

=i~ Lh | b Release

inQB2E @

| cx-zreore -1

Projektmappen-Explorer

| dr mdi=@s=0laasD0:

)
3 Projektmappe "1QT1-..-10-V1" (1 Projei

Aligemein | EtherCAT [ DC | Prozesscaten | Stanup | CoE - Onine | Diag History | Oniine | 10-Link

« @iQri-.ov1 General |
il sysTEM Ports
& MoTION S
& ses Q2
# SAFETY s
Cos @

< @en

« ' Gerate

4 % Gerut 1 (EtherCAT)
22 Prozessabbild
2 Prozessabbild-Info
2 Syncunits
Eingange

W Ausgange Scan devices

@ InfoData

T ey

Organisieren ~ Neuer Ordner

Name
2 Zuletzt besucht

J Bibliof
5, Bilder |

en

 Dokumente
& Musik
8 videos

A Computer
& Lokaler Datentric
= home (\\pfde-net
# CTSS-Svstems O\ ™ ¢
@ Pepperl-Fuchs_IQT1_xx-20180222-10D... Anderung:
—| XML-Dokument

o0 Offnen
@w- ). « I0DD Datei » 1833511a » Pepperi-Fuchs IQT1-xx_V1.01.000_I0DD11

Favoriten Bibliothek "Dokumente”
B Deskiop Pepperl-Fuchs_IQT1-xx V1.01.000_10DD1
Downloads

< Pepperl-Fuchs_IQT1 xx-20180222-I0DD1.1xml

Il

Dateiname: Pepperl-Fuchs_IQT1 xx-20180222-I0DD1.1.xmi

v |4 IQT1-xx P

Pepperl-Fuchs

=- 1 @

Anordnen nach:  Ordner v
1

Anderungsdatum

23.02.2018 18:59

m: 23.02.2018 18:59
e: 364 KB

v |IO-Link Description (*xmi *. v

Eﬂnen || | Abbrechen |

0 1QT1-.-10-V1 - Microsoft Visual Studio =
Date: Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Debuggen TwinCAT TwinSAFE PLC Team Deten Exvas Test Scope Analyse Fenster Hilfe
flrad- G dd s 2B - -[1 3 [specal -QFE

= el= L3 | B Release

- || TwinCAT CE7 (ARMV7)

Adr s T35 =0cdaE /D0

Prozsssdaten| Staup | CoE - Onine | Diag Histry [ Onine 10-nk |

i 882 \NE @ |orors B
Q- X
e Algemen | ERercAT | DC
3 Projektmappe "IQT1-.-10-V1" (1 Projekl§ © ——
+ @Qn-.lovi Ganeral |
il SYSTEM Pors
& moToN e
H sps Q2
0 SaFETY >
Ece Q-
« @A
4 % Gerate

4 ™ Gerat 1 (EtherCAT)
2 Prozessabbild
%# Prozessabbild-Info
2 SyncUnits
Eingange

W Ausgange Sean davicos

Catalog
5 5110
%) Beckhof Automation GmbH & Co KG
= PepperhFuchs
<3

o510
IQTHPAOV (V1.1)

100D Finder ] [ imponDeuicecescripion

& InfoData

@0 1QT1-..-10-V1 - Microsoft Visual Studio

Datel Bearbeiten Ansicht Projekt Esstellen Debuggen TwinCAT  TwinSAFE
il G AP K289 -0 - J-T| b [Retease
i 8 B2 NE@(®" oxxrms -1

Q- x

I3
3 Projektmappe ‘TQT1-..-I0-V1" (1 Projeky

. J@n-_iov Geners)
A sysem Pors
& moTIoN )
i sps S
B sareTY :
Wcie Q

< @ea

+ " Gerate

4 = Gerat 1 (EtherCAT)
2% Prozessabbild
*# Prozessabbild-Info
2 Syncunits
Eingange

~ || TwinCAT CE7 (ARMV7)

PLC Team Daten Extras Test Scope Analyse Fenster Hilfe
- |special - SIS
-} d)r ad33%9=0dwsE D0,

Algemen | EReCAT [ 0G| Prozessdsten | Staup | Go - Onine.| Ding Hstry | nlna 10-Link

Cataiog
St
1 8

off Autsmalion GmbH & Co KG

FID readpwiite stasons
QT118GMIO V1 (V1.1)

QT1FE110VI (V1)

TIFPIOVI (VL1)

W Ausgange Scandavces

) (oo —

W infoData

Bei der Erstinbetriebnahme ist zunéchst
die IODD-Datei in den Katalog zu importie-
ren. Mit einen Klick auf ,,Import Device-
description® kann der Ablagepfad der
I0DD-Datei ausgewahlt werden.

Die erforderliche IODD-Datei fir den
RFID-Kopf IQT1-...-10-V1 ist auszuwah-
len.

In den rechtsseitigen Katalog erscheinen
die Submodule. Diese unterschieden sich
auf Basis der Gehausebauform.

Aus dem Katalog ist das erforderliche
Submodul an den entsprechenden Platz-
halter fir den Port des 10-Link Masters
einzubinden. Hierzu das Submodul aus
dem Katalog herausziehen.

10-Link RFID-Kopf IQT1-...-10-V1

2018/09/12

Bedienungsanleitung:

Mannheim

Beckhoff TwWinCAT 3

IQT1-...-10-V1 Easy Mode

KRemhadt | 5. Link RFID

6 von 29




IQT1-...-10-V1 EasyMode TwinCAT_GER_V10.docx Seite 7/29

Dokument Version A

Stand: 2018-09-12

8 1QT1-..-10-V1 - Microsoft Visua! Studio

E h . d. f. . k .
D, Rexlen Aok B Ecielin; Dtwpsn TnnCAT | TMSATESL LG ey Owien e Ton s Sovpe ey Feees il Danach ist die neue Konfiguration zu akti-
vl S dd & a8 *"M Activate Configuration ial gl . . | f . . d d b .
S a5 SRt o= . oo vieren. Die alte Konfiguration wird dabei
oo =L TR I e T o e Uberschrieben und TwinCAT wird an-
Lt } noin | £ 10Li i
2 Projamappe QT _10v1 . ] (0T E8 (@) Togge e unsise pel 0] schlieend um Run Modus gestartet.
. @QT-.ovi Ganaial @) Show Online Data
Wl sysTem Badil . Show Sub ltems
& MoTIoN @1 em
s @2 | secuityManagement bomstion GmbH8.Co.KG
2 SAFETY Q3 # Access Bus Coupler/IP Link Register... Bewrie staions.
Hce- LA Update Firmware/EEPROM » [IBGHHOVI (1T)
« @ea ' FEIH0-VT (V1 1)
+ % Gerate Show Realtime Fthemet Compatible Devices... FP-I0-V1 (V11)
4 ™ Gerat 1 (EtherCAT) File Handling »
%® Prozessabbild
 prozesabbic-into ) *
2 SyncUnits EtherCAT Devices »
Eingdnge About TwinCAT
:i;zggzr:‘i‘ can dovices | 00D Finder impod Devicedesciphon
4 W Klemme 1 (EK1200) Details
* 88 Kemme 2 (EL6224) Name Online Typ Gro. >Adr.. Ein/.. User.. Verkn(
* Device Diag BIT 01 404 Eing.. 0

AnschlielRend ist bei ,SPS* ein neues Element hinzuzufiigen. Dabei ist ein ,Standard PLC Project” hin-
zuzufiigen. Evtl. ist ein Name fiir dieses Projekt zu vergeben.

o® IQT1-..-J0-V1 - Microsoft Visual Studio

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Debuggen TwinCAT TwinSAFE PLC Team | InstallierteVoriagen Sotierennach:[Standard _~
Pl S AP % D9 - L0 b [Retease
i BB S KX G| @ | cx-arrors M D

Neues Element hinzufigen - 1QT1-.

Pic Tempiares| ErE——
| [ Twincar ce7 | HEEEEER Standard PLC Project PlcTemplates | TP Pic Templates
2 S o Creates a new TwinCAT PLC project
= u 2 containing a task and a program.

Empty PLC Project

ud
-3 Projektmappe “IQT1-..-10-V1" (1 Projek]
4 Gl1QT1-.-I0-V1

il sysTem

& moTioN

& s

« @

o f

m Hide PLC Configuration

Version (Zielsystem) | Pic Setings

TwinCAT System Manager
V31 (Build 4201)

/n}'ﬂ Neues Element hinzufugen...
C i Vorhandenes Element hinzufigen...

. Projekt aus Quellcodeverwalitung hinzufigen...

Strg+Umschait+A
Umschalt+Ait+A

Name: Untitieal

Eingange
@ Ausgange
@ InfoData

om C:\Usersikreinhardt\Documents\IDENTControNQT 1.\

LinkRFID| ~ | Durchsuchen.. |

Hinzufagen fil Abbrechen

°@ 1QT1-.-10-V1 - Microsoft Visual Studio

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Debuggen TwinCAT TwinSAFE PLC Team Daten Extras Test Scope Analyse
iGrEH- S| % DR - S

iw Q|8 2RXE| @7, |[cx-2r9r8

Innerhalb des Ordners ,GVL" ist eine neue

I | P (Relesse | [TwincaTcer i) || speca globale Variablenliste hinzuzuftigen. Es

§[TestrLc

Expl > § xfiQT- x

|31 IR s s

kann dabei ein Name fiir die Liste verge-
ben werden.

2 | P
3 Projektmappe "IQT1-.-10-V1" (1 Pro »
+ @l Qri-.-I0-v1

+ Ul TestPLC
4 8 TestPLC Project
3 External Types
4 References

3 DUTs
GVt
@ PC Hinzufugen
; Vil Als ZIP exportieren
Pi
Wty AusZIPimportieren
W SAFETY | [m PLCopenXMLimportieren..
Eces & Ausschneiden
« @eA 7

©® 1QT1-..-I0-V1 - Microsoft Visual Studio

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Debuggen TwinCAT TwinSAFE PLC Team Daten Extras Test Scoj

wncarce ) - 8 e TAY-Felder fur die Eingangs- und Aus-

id -Gl % DR -

Version Zielsystem) |Pic Seftings

il sysTEM [ TWinCAT System Manager
& MoTION v3.1 (Build 4201)
« Wses

TwinCAT PLC Server

Copyright BECKHOFF © 1996-2014
hittp /fwvew beckhoff com

* 8] pou.

8] POU far implizite Priifungen..

%¢ DUT.

Globale Variablenliste...
s Taskreferenz...

Comir & Viawlicienina

In der globalen Variablenliste sind die Ar-

= wd= | b [Release =

i B8 2KE| @ |[cx2rrors

Projektmappen-Explorer AR GV/L*
b |
3 Projektmappe “IQT1-..-10-V1" (1 Pro »
4 ol 1QT1-.-10-v1 {
i@ SsYSTEM
& MoTION

i [TestPLC

Y 1Q

VAR GLOBAL
ProcessDataIn AT %I+: ARRAY([(..:1] OF BYTE;
ProcessDataOut AT $Q*: ARRAY([0..31] OF BYTE;

END

-] 2«44 gangsdaten zu definieren.

4 @ses

4 HTestPLC

4 8 TestPLC Project

3 External Types
= References
& DUTs
= GVLs

& GVL
4 POUs
3 VISUs
B PicTask (PlcTask)
1 TestPLC Instance

N

i
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VAR_GLOBAL

ProcessDataln AT %l*: ARRAY[0..31] OF BYTE;
ProcessDataOut AT %Q*: ARRAY[0..31] OF BYTE;

END_VAR

0 QT1-..-I0-V1 - Microsoft Visual Studio
Datei Bearbeiten Ansicht

Projekt Erstellen Debuggen TwinCAT | TWinSAFE PLC Team Daten Extras Test Scope Anal

Activate Configuration ial
Restart TwinCAT System

zu aktivieren.

Expl > B X

w | 2
-4 Projektmappe "IQT1-..-10-V1" (1 Pro +
« @ iQri-.-0-v1 [
@ SYSTEM
& MOTION
4 Espes
« [ TestPLC
4 & TestPLC Project
2 Extemal Types
=4 References
2 DUTs
& GVLs
&b GVL.
£3 POUS
3 VISUs
b PicTask (PIcTask)
9 TestPLC Instance
il SAFETY

G- Cdd| sl o4
vaBZRE |0, \cx-mr/ﬂ

GVL x

Restart TwinCAT (Config Mode)

Show Online Data
. Show Sub Items
Security Management...

&
#h  Access Bus Coupler/IP Link Register...

Update Firmware/EEPROM »
Show Realtime Ethernet Compatible Devices...

File Handling »
Selected Item »
EtherCAT Devices »
About TwinCAT

Anschliel3end ist das Eingangsprozessdatenfeld zu verknipfen.

20 1QT1--10-V1 - Microsoft Visual Studio

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Debuggen TwinCAT TwinSAFE PLC Team
c G b 2[00 - b [Releme

In ' VariablenverknUpfung Portl: process data (Eingang)
~ || TwinCAT CE

aln 2K G @~ ||

v i x

k3
3 Projektmappe “1QT1-..-10-V1" (1 Projes
< @QT-.-I0V1L
il svsTEM
@ motion
« @ses
1 TestPLC
8 SAFETY
@
«d@en
4 "% Gerdte

« % Gerst | (ExherCAT)

%® Prozessabbild
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2. Easy-Mode - Allgemein

Der RFID-Kopf IQT1-...-10-V1 kommuniziert im Auslieferungszustand des Gerates Uber einen ,Easy-
Mode®. Durch den ,Easy-Mode®, kann unter Verzicht eines Handshake-Verfahrens, eine begrenzte
Datenmenge aus einen Datentréger ausgelesen bzw. geschrieben werden. Der RFID-Kopf kann dabei
ohne Verwendung eines zusétzlichen Funktionsbausteins an die Steuerung angebunden werden.
Somit vereinfacht sich der Aufwand zur Geréateintegration sowie der Datenweiterverarbeitung. Fur
einfache Anwendungen mit begrenzten Leistungsanspruch ist deshalb der Einsatz des ,Easy-Mode*
zu empfehlen.

Im Rahmen des ,Easy-Mode* ist werksseitig eine ,Autostart“-Funktion aktiviert. Durch diese Funktion
wird automatisch durch den RFID-Kopf ein Lesezugriff auf den Nutzdatenbereich des Datentragers
gestartet, sobald der Kopf mit Spannung versorgt wird. In diesem Falle missen keine Steuerwerte an
das Gerat gesendet werden, sondern es werden nur Daten in der Steuerung empfangen.

Die Einstellung des IQT1-...-I0-V1 RFID-Kopfes ist Giber die Konfiguiration von [O-Link

Gerateparametern durchzufihren. Im Auslieferungszustand des Kopfes sind die Parameter mit ihren
Initialwerten voreingestellt, sie kénnen aber in Abhéngigkeit des Anwendungsfalls verandert werden.

3. Easy-Mode - 10-Link Parameter 1QT1-...-10-V1

Die 10-Link Parameter fur den RFID-Kopf IQT1-...-I0-V1 unterscheiden sich in ,generelle Parameter*
und ,geratespezifische Parameter”.

| Aligemein | EtherCAT | DC I Prozessdaten | Startup I CoE - Online | Diag History | Onlliui«’o'uﬁk ‘ Unter ngenere”en Parametern“
[ Gongyaif# PortParamete | v.erst"eht man allg_eme!pe; Parameter,
die fur jedes 10-Link fahige Gerat
Compare H Read H Write ‘ \ Set Default . \ Export/ Import ] Verngbar sind. Dies ist
[Specialist |  [7]Enable Block Parametization belsplelswelse die

Herstellerbezeichnung, der

'“de n— Jame flo. Typer Vabe Artikelname oder die Seriennummer
4 ntification .
i P DEvicaIoaton des Produktes. Diese Parameter
« 0x0010 Vendor Name o String  Pepperl+Fuchs kfjnnen Uber da_S Menu
« 0x0011 Vendor Text o Sting  http://www.pepperl-fuchs.com/io-link R H & H
« 0x0012 Product Name ro  Sting  1QT1-FP-I0-V1 »|dentification angezelgt werden.
« 0x0014 Product Text ro String RFID readjwrite station (HF, ISO 15693)
« 0x0013 ProductID ro String 299929
« 0x0015 Serial Number ro String 40000066743688
4 & User Specific Informati
& 0x0018 Application Spec... ™w String Your automation, our passion.
4 « Revision Information
« 0x0016 Hardware Version ro String HWO01.01
« 0x0017 Firmware Version ro String 1833298: 14.06.18/1833278: 14.06.18
b & Parameter
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iAllgemein | EtherCAT | DC ] Prozessdaten l Startup I CoE - Online l Diag History WDL!HK ‘{
} Generaﬂ*r Portl:Parameter ‘
Compare } Read ” Write ‘ I Set Default l { Export
[Specialist 'I ["1Enable Block Parametrization
Index Name Fla.. Type Value

b o Identification
Wepoameer
43 Operation Parameter
43 Read Task [Eas)
& 0x00CC:04 Autostart w
& 0x00CC.01 Memory Area w UINT8  usermemory
& 0x00CC:02 Numberofbytes.. mw  UINT8 8
& 0x00CC:03 Start address [us... ™ UINT16 0
4 & Write Task [Easy
& 0x00CD:01 Memory Area w  UINT8 usermemory
& 0x00CD:02 Number ofbytes ... ™ UINTE 8
& 0x00CD:03 Startaddress [us.. ™ UINT16 0
4 & Configuration Par

UINT8  off

& 0x00C9 Tag Type w UINT8  [20] automatic
& 0x00CB Mode w UINT8 EasyMode
4 & Device Locks
& 0x000C:01 Parameter (write) ... ws BOOL 0

b «” Observation

Die ,geratespezifischen Parameter®
sind Parameter, die nur fur dieses
spezielle 10-Link Gerat glltig sind.
Durch diese Parameter wird die
Funktionalitat des RFID-Kopfes
IQT1-...-10-V1 festgelegt. Diese
Parameter werden Uber das Menl
,Parameter” angezeigt.

Nachfolgend sind nur die geratespezifischen IO-Link Parameter aufgelistet, da nur diese die

Funktionsweise des Easy-Mode beeinflussen.

4. Easy-Mode - 10-Link Parameter 201 (0x00C9) ,,TagType*“

Durch den Parameter ,TagType® wird der Chiptyp des verwendeten Datentragers eingestellt. Der
RFID-Kopf IQT1-...-10-V1 unterstitzt diverse Chiptypen. Im Auslieferungszustand ist Chiptyp ,.20*
eingestellt. Dadurch kann der Fixcode aller ISO15693 kompatiblen Datentrager ausgelesen werden.

Nachfolgende Tabelle zeigt die unterstiitzten Datentréagertypen.

Name %739 \(/|V_|eEr)t() Zugriff Fixcode | Data g:ggz Chip Frequenz

20 0x14 | Read Fixcode 8Byte | - - Each 1SO15693 | 13,56MHz
IQc21 | 21 0x15 Eggg ;:\il)\(/(;ggeData 8Byte | 112 Byte 4 I-Code SLI(X) 13,56MHz
IQc22 | 22 0x16 Sigg ;:\i/’\‘ﬁgge[)ata 8Byte | 256 Byte 4 Tag-It HF- Plus 13,56MHz
1Qc23 | 23 ox17 Eggg ;:\i/)\(l(l:'ggeData 8Byte | 224 Byte 4 My-d SRF55V02P | 13,56MHz
IQC24 | 24 0x18 Eigg ;:\il’\‘ﬁggeData 8Byte | 928 Byte 4 My-d SRF55V10P | 13,56MHz
1Qc27 | 27 0x1B Eggg ;:\i/)\(l(l:'ggeData 8Byte | 288 Byte 4 EM4135 13,56MHz
IQCc31 | 31 OXLF Eigg ;:\il’\‘ﬁggeData 8Byte | 32Byte 4 g;‘%" HFEIStan- | 13 56MHz
1Qc32 | 32 0x20 Eggg ;:\i/)\(l(l:'ggeData 8Byte | 32Byte 4 Tag-It HF-1 Pro 13,56MHz
10c33 | 33 ox21 Eigg ;:\i,’\‘ﬁggeData 8Byte | 2000Byte | 8 MB89R118 13,56MHz
IQc34 | 34 0x22 Eggg ;:\i/)\(l(l:'ggeData 8Byte | 232 Byte 4 MB89R119 13,56MHz
IQC35 | 35 ox23 Eggg ;:\i,’\‘/‘iiczgeData 8Byte | 256 Byte 4 I-Code SLI-S 13,56MHz
IQc36 | 36 0x24 Szgg ;:\i,’\(frﬁgeData 8Byte | 32Byte 4 I-Code SLI-L 13,56MHz

Der Parameter ,TagType“ hat den Indexwert 201 (0x00C9). Die unterstitzten Datentragertypen

werden durch eine Liste vorgegeben.
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‘.Xll-gemeiﬁ ]“é&a?é)ﬁ“]’bc I Prozessd%| Startup I CoE - Online | Diag History [bjn_'f 10-Link

Anderung des 10-Link Parameters

| Genel X Pom::Parameter‘ ,,Ta“gTy_pe auf den Datentrag.ertyp
725 ,21%. Dies entspricht dem Chip |-
Compare ‘ Read H Write l ‘ Set Default ‘ I expot  Code SLI* des Herstellers NXP.
[Specialist 'I ["]Enable Block Parametrization
Index Name Fla.. Type Value
b« Identification
4[5 Parameter
43 Operation Parameter
b & Read Task [Eas)
b & Write Task [Easy
43 Configuration Par
4 0x00C9 Tag Type UINT8  [21] FCode SLI (NXP)
& 0x00CB Mode w UINT8 EasyMode
b & Device Locks
b «” Observation
b « Diagnosis
5. Easy-Mode - 10-Link Parameter 203 (0Ox00CB) ,,Mode*

Uber den Parameter ,Mode* lasst sich ziwschen Easy- und Expert Modus umschalten. Der Easy-
Modus ist werksseitig voreingestellt und erlaubt einen vereinfachten Datenzugriff auf den Datentrager.
Hierdurch ist kein zusatzlicher Funktionsbaustein zur Datentibertragung erforderlich.

Der ,Expert-Mode*“ erlaubt den Zugriff auf groRe Datenmengen unter Verwendung eines
Handshakeverfahrens. Hierfiir ist die Verwendung eines Funktionsbausteins zur Ubertragung der
Daten erforderlich.

Der Parameter ,Mode® hat den Indexwert 203 (0xO0CB). Es kann zwischen den Werten ,Easy-Mode*
und ,Expert-Mode“ umgeschaltet werden.

‘Allgemein | EtherCAT | DC | Prozessdaten | Startup I CoE - Online | Diag History | Oﬂm* 10-Link L |O-Link Parameter uMOde“ auf die

Auswahl ,Easy-Mode* eingestellt.

WX Porti:Parameter
Dies ist die werksseitige Einstellung.
Compare ! Read H Write i \ Set Default I ‘ Export
[Specialist X l ["]Enable Block Parametrization
Index Name Fla.. Type Value
b« Identification
43 Parameter
43 Operation Parameter
b & Read Task [Eas)
b & Write Task [Easy
N e.r‘ figuration
!z" 0x00CB Mode UINT8  EasyMode
3 Vice LOCKS
b« Observation
b« Diagnosis
Sub- x .
Index index Lange Wert (HEX) Zugriff Bedeutung
. Easy-Modus aktiv; Werkseinstellung; erlaubt vereinfachten Da-
203 0 1 Byte 0x80 Lesen / Schreiben tenzugriff auf 28 Byte Nutzdaten oder Fixcode
Expert-Modus aktiv; Einstellung zur Ubertragung groRRer Da-
203 0 1 Byte 0x00 Lesen / Schreiben | tenmengen Uber Handshakeverfahren; Verwendung eines
Funktionsbausteins erforderlich
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6. Easy-Mode - I0-Link Parameter 204 (Ox00CC) ,,Read Task*

Durch den Parameter ,Read Task [Easy Mode]“ wird der Lesezugriff auf den Datentrager konfiguriert.
Dies beinhaltet die Einstellung ob der Fixcode oder die Anwenderdaten ausgelesen werden.
Zusétzlich wird die Anzahl der auszulesenden Bytes und die Startadresse festgelegt. Des weiteren
besteht die Mdglichkeit eine Autostart Funktion zu aktivieren. Dadurch wird ein permanenter
Lesebefehl automatisch ohne zusétzliche Ansteuerung ausgefuhrt.

Nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur des Parameters ,Read Task".

Sub-
index

Index Lange Wert (HEX) Zugriff Bedeutung

Zugriff Leseausfihrung auf Anwenderdaten
(Nutzdaten)

204 1 1 Byte 0x80 (read-only code (UID)) Lesen / Schreiben | Zugriff Leseausfiihrung auf Fixcode

204 1 1 Byte 0x00 (user memory) Lesen / Schreiben

Anzahl der einzulesenden Bytes der Anwen-
derdaten; Wert muss Vielfaches von 4 sein;
bei Verwendung des 1QC33 Datentragers ist
ein Vielfaches von 8 einzustellen

Startadresse auf Datentrager bei Zugriff auf
Anwenderdaten (Nutzdaten); Wert muss Viel-
204 3 2 Byte 0x0000 .... OXFFFF Lesen / Schreiben | faches von 4 sein; bei Verwendung des IQC33
Datentragers ist ein Vielfaches von 8 einzu-
stellen

Autostart Funktion aktiv; durch die Autostart
Funktion kann eine permanente Leseausfiih-
rung aktiviert werden; eine zusétzliche Ansteu-
erung ist dann nicht mehr erforderlich
Autostart Funktion deaktiviert; Lesen bzw.
Schreiben muss durch Triggerung des ,Read*
bzw. ,Write* Bits im Ausgangsdatenfeld ge-
startet werden

204 2 1 Byte 0x00 ... 0x1C Lesen / Schreiben

204 4 1 Byte 0x80 (on) Lesen / Schreiben

204 4 1 Byte 0x00 (off) Lesen / Schreiben

Der Parameter ,Read Task [Easy-Mode]* hat den Indexwert 204 (Ox00CC).

Allgemein I EtherCAT I DC | Prozessdaten | Startup | CoE - Online | Diag History | Onlipyr 10-Link L |O-Link Parar_neter -Read Task
— [Easy-Mode] in der

2 '77P0n1::Parameter .
Senasty : Werkseinstellung.
Compare ] Read H Write ] [ Set Default \ l Export) AUtOstart =0on
Memory Area = user
[Specialist '] :‘ Enable Block Parametrization memory
Index Name Fla.. Type Value Number of Bytes i 8
b Identfication Start address =0
43 Parameter
3 ] L

P74 Read Task [Easy Mode]

& 0x00CC:04 Autostart w  UINT8 on

& 0x00CC:01 Memory Area w UINT8  user memory
&7 0x00CC:02 Number of bytes [us.. W UINTS 8

& 0x00CC:03 Start address [user... 1w UINT16 0

b & Write Task [Easy Mode]

» (3 Configuration Parameters [|

& 0x00CB Mode w UINT8 EasyMode
b & Device Locks
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7. Easy-Mode - I0-Link Parameter 205 (Ox00CD) ,,Write Task*

Durch den Parameter ,Write Task [Easy-Mode]* wird der Schreibzugriff auf den Datentrager
konfiguriert. Es kann nur auf die Anwenderdaten schreibend zugegriffen werden. Zusétzlich werden
die Anzahl der Bytes die geschrieben werden sollen und die Startadresse eingestellt. Die
Konfiguration der Autostart Funktion ist fur den Schreibauftrag nicht moglich. Die Aktivierung des
Schreibauftrages erfolgt Gber das ,Write“-Bit im Prozessausgangsdatenfeld.

Nachfolgende Tabelle zei

t die Struktur des Parameters ,Schreibauftrag”.

Index .SUb' Lange Wert (HEX) Zugriff Bedeutung
index
205 1 1 Byte 0x00 Lesen / Schreiben | Zugriff Schreibauftrag auf Anwenderdaten (Nutzdaten)
0x00 Anzahl der zuschreibenden Bytes der Anwenderdaten; Wert
205 2 1 Byte 0x1Cm Lesen / Schreiben | muss Vielfaches von 4 sein; bei Verwendung des IQC33 Da-
tentrégers ist ein Vielfaches von 8 einzustellen
Startadresse auf Datentrager bei Zugriff auf Anwenderdaten
0x0000 .... . (Nutzdaten); Wert muss Vielfaches von 4 sein; bei Verwen-
205 3 2 Byte OXFFFF Lesen / Schreiben dung des IQC33 Datentragers ist ein Vielfaches von 8 einzu-
stellen

Der Parameter ,Schreibauftrag” hat den Indexwert 205.

| Aligemein l EtherCAT I DC | Prozessdaten I Startup ] CoE - Online I Diag History IW707Llnk L |O-Link Parameter ,Write Task

MX Port1:Parameter l

[Easy-Mode] in der
Werkseinstellung.

Mannheim

Beckhoff TwinCAT 3

l Compare H Read H Write ‘ 1 Set Default ’ ’ Expot  Memory Area .= user
memory
[Specialist '] i | Enable Block Parametrization Number Of Bytes = 8
‘ Index Name Fla.. Type Value Start address =0
I3 + |dentification
43 Parameter
43 Operation Parameter
b & Read Task [Easy Mode]
4 Write Task [Easy Mode]
& 0x00CD:01 Memory Area UINT8  usermemory
& 0x00CD:02 Number of bytes [us.. w UINT8 8
& 0x00CD:03 Startaddress [user... w UINT16 0
» (3 Configuration Parameters [|
& 0x00CB Mode w UINT8 EasyMode
b & Device Locks
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8. Easy-Mode — IO-Link Parameter 12 (0x000C) ,,Device Access Locks*

Der Parameter ,Device Access Locks* bietet die Mdglichkeit einen Schreibschutz fir die
Geréateparameter zuaktivieren. Dadurch kdnnen die I10-Link Gerateparameter nicht mehr veréndert
werden. Zusatzlich kann die Datenspeicherung des Gerates abgeschaltet werden.

Nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur des Parameters ,Device Access Locks®.

Index .SUb- Lange Wert (HEX) Zugriff Bedeutung
index
12 0 2 Byte 0x0000 Lesen / Schreiben | Nicht gesperrt, Anderung der Parameter méglich
12 0 2 Byte 0x0001 Lesen / Schreiben | Sperre fiir Anderung der Parameter
12 0 2 Byte 0x0002 Lesen / Schreiben | Sperre fir Datenspeicherung
12 0 2 Byte 0x0003 Lesen / Schreiben ?ﬁeerrgtra]gfm die Anderung der Parameter sowie der Datenspei-

Der Parameter ,Device Access Locks® hat den Indexwert 12 (0x000C).

| Allgemein | EtherCAT [ DC [ Prozessdaten | Startup | CoE - Online | Diag Hi_s_;gm oLink | 10-Link Parameter ,Device Access
' Lock® in der Werkseinstellung. Eine

| Gen x 7Fr’ror71ir::li’rarametreir . =
—_ | : , Sperre fir den Parameterzugriff ist
| compare H _— H Wiite \ \ — ] [ Ewon  Nicht aktiviert. Anderungen der
) Parameter konnen durchgefiihrt
|Specialist 'J ["]Enable Block Parametrization werden.
Index Name Flags Type Value
b + Identification
| a3 Parameter

b (& Operation Parameter

4 Device Locks
74 0x000C:01
> Servaton

[> « Diagnosis

 Parameter (write) Access Lock w's

9. Easy-Mode - 10-Link Parameter 2 (0x0002) ,,System Command*

Der Parameter ,System Command* bietet die Mdglichkeit, die 10-Link Parameter auf die
Werkseinstelung zuriickzusetzen. Dabei ist zu beachten, dass der Zugriff auf die 10-Link Parameter
freigegeben ist (Device Access Locks nicht aktiviert). Die Werkseinstellung ist erst nach einer
manuellen Spannungsunterbrechung aktiv.

Nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur des Parameters ,System Command®.

Sub- i .
Index index Lange Wert (HEX) Zugriff Bedeutung
2 0 1 Byte 0x82 Schreiben Ricksetzen auf Werkseinstellung

Der Parameter ,System Command*® hat den Indexwert 2.
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| Aligemein I EtherCAT I DC I Prozessdaten I Startup 1 CoE - Online | Diag History |0)hnd’ 10-Link li 1O-Link Parameter"’vsyStem )
Command* zum Riicksetzen auf die

Werkseinstellung.

@ﬂx Port1:Parameter ‘

Compare ] Read H Write ] { Set Default } [ Export/ I
[Specialisl X ] []Enable Block Parametrization
Index Name Flags Type Value
b« Identification
4 & Parameter

b & Operation Paramett
b & Device Locks
b« Observation

4 « Diagnosis
4 « Service Function
x0002 Standard Command  wo UINT8 Restore Factory Settings
+« 0x007F:01 Locator Indication ws BOOL disabled

b« Device Status Inforr
P« Communication Chz

10. Easy-Mode — Struktur Prozessdaten

Uber die Prozessdatenfelder werden die Prozessdaten zwischen RFID-Kopf IQT1-...-10-V1 und
Steuerung Ubertragen. Es gibt ein Prozessdatenfeld fiir Eingangsdaten, d.h. aus Richtung des Kopfes
in die Steuerung, und ein Prozessdatenfeld fiir Ausgangsdaten, d.h. aus Richtung der Steuerung zum
RFID-Kopf. Beide Prozessdatenfelder haben eine fest eingestellte Lange von 32 Byte. Diese Lénge ist
konstant und betragt immer 32 Byte. Eine abweichende Langenparametrierung ist nicht moglich.
Nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur des Prozessdatenfeldes fur die Ausgangsdaten:

Start Start
E E v v g o Schreiben Lesen

unbenutzt

unbenutzt

unbenutzt

Write Data

Write Data

Write Data

Write Data

Write Data

Ist die ,,Autostart“-Funktion aktiviert, so missen keine Ausgangsdaten gesendet werden. Der Kopf
fuhrt hierbei einen dauerhaften Lesezugriff auf Anwenderdaten (Werkseinstellung, 8 Byte Lange) oder

Fixcode durch. Bei Verwendung der ,Autostart‘-Funktion haben die Bits ,Start Lesen® und ,Start
Schreiben® keine Relevanz.

Die ,Autostart‘-Funktion kann tber den Parameter 204 ,Leseauftrag” ausgeschaltet werden. Wenn die
Funktion abgeschaltet ist, so kann Uber das Bit ,Start Lesen” bzw. ,Start Schreiben” ein Leseauftrag
oder ein Schreibauftrag gestartet werden.

Ein Leseauftrag bzw. ein Schreibauftrag werden so lange ausgefihrt, wie das entsprechende Startbit
gesetzt ist. Ein Abbruch des Auftrages ist nur durch das Ricksetzen des zugehérigen Startbis
maoglich.

Die fur den Datentragerzugriff erforderlichen Parameter wie ,Speicherbereich®, ,Anzahl Bytes® und
.otartadresse” sind fir den Leseauftrag Uber Parameter 204 und fir den Schreibauftrag Uber
Parameter 205 einstellbar.
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Nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur des Prozessdatenfeldes fur die Eingangsdaten:

0 0 0 0 Fehler  Akty Schreiben  Lesen
erfolgreich  erfolgreich

Lange Daten
unbenutzt
unbenutzt
Read Data
Read Data
Read Data
Read Data
Read Data

Sobald ein Lese- oder Schreibauftrag gestartet und ausgefihrt wird, so wird dies durch das ,Aktiv*-Bit
angezeigt. Dieses Bit bleibt fur den kompletten Zeitraum der Auftragsausfihrung gesetzt. Erst wenn
der Lese- bzw. Schreibauftrag abgebrochen wird, setzt sich das ,Aktiv*-Bit wieder zurick.

Ist ein Leseauftrag aktiv so wird das Bit ,Lesen erfolgreich” gesetzt, wenn der Datentrager sich im
Erfassungsbereich befindet un die Daten gelesen wurden. Das Bit bleibt fir die Zeitdauer des
Aufenthalts des Datentragers im Erfassungsbereich gesetzt. Erst durch Verlassen des
Erfassungsbereichs setzt sich dieses Bit wieder zurtick.

Das Bit ,Schreiben erfolgreich” verhalt sich identisch. Es wird gesetzt wenn der Datentrager in der
Erfassungszone sich befindet und die Daten erfolgreich auf den Datentrager geschrieben wurden. Das
Rucksetzen erfolgt, sobald der Datentrager den Erfassungsbereich wieder verlasst.

Das Byte ,Lange Daten” enthalt die Langenangabe der eingelesenen Daten in Bytes. Die Lange ist
abhéangig davon, welche Byteanzahl Uber Parameter 204 eingestellt wurde. Bei einen Zugriff auf den
Fixcode ist die Lange 8 Byte und bei einen Zugriff auf die Anwenderdaten betragt die Lénge ein
Vielfaches von 4 Byte (bzw. 8 Byte bei Verwendung eines IQC33 Transponders).

Bei der Ausflhrung eines Lese- bzw. Schreibauftrages kann es zu einen Fehler kommen. Der
Fehlerzustand wird Uber das Bit ,Fehler” angezeigt. Wenn ein Fehlerzustand vorliegt, so wird

Nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur des Prozessdatenfeldes der Eingansdaten im Fehlerzustand:

Schreiben Lesen
erfolgreich  erfolgreich

0 0 0 0 Fehler Aktiv

Lange Daten
unbenutzt
unbenutzt

Error Code (HEX)

Error String

Error String
Error String
Error String
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11. Beispiel: Lesen Anwenderdaten mit Autostart Funktion

Im Auslieferungszustand des IQT1-...-10-V1 ist die Autostart Funktion aktiviert und es werden 8 Bytes
der Anwenderdaten beginnend ab Speicheradresse 0 eingelesen.

[Allgemein | EtherCAT [ DC | Prozessdaten | Startup | CoE - Online | Diag History | Oningpr 10-Link | Werkseinstellung Parameter 204

e — (0x00CC) ,Read Task [Easy Mode]
7‘2 Autostart :=ON
Compare H Read ” Write ] [ Set Default I ‘ Export/Import Memory Area = User
= e Memory
Specialist v
[ p ] || Enable Block Parametrization Number Of ByteS =8
Index Name Fla. Type  Value Start address =0
b« |dentification
4 & Parameter

4% Operation Parameter
PI~4Read Task [Easy Mode]

& 0x00CC:04 Autostart w UINT8 on

& 0x00CC:01 Memory Area w UINT8  user memory
& 0x00CC:02 Number of bytes [usermemory] W UINT8 8

& 0x00CC:03 Start address [user memory] w UINT16 0

b & Write Task [Easy Mode]

Das Prozesseingangsdatenfeld (Input Data) hat dabei folgende Struktur:

0 0 0 0 Fehler Aktiv  Schreiben Lesen
erfolgreich  erfolgreich

Lange Daten
unbenutzt
unbenutzt
Read Data
Read Data
Read Data
Read Data

Innerhalb von Byte 0 sind die Bits ,Aktiv‘ sowie ,Lesen erfolgreich® beide auf ,1“ gesetzt. Damit wird
signalisiert, dass ein Leseauftrag aktiv ist (,Aktiv®) und das sich ein Datentrager innerhalb des
Erfassungsbereichs befindet (,Lesen erfolgreich®). Somit ergibt sich fir Byte 0 ein Wert von 0x05.
Durch das Byte 1 wird die Lange der eingelesenen Daten Ubertragen, wenn sich der Datentrager im
Erfassungsbereich befindet. Es wurde zuvor durch den 10-Link Parameter 204 (,Leseauftrag®) eine
Anzahl von 8 einzulesenden Bytes ab Adresse 0 festgelegt. Die Ubertragung der Lange erfolgt
zusammen mit der Ubertragung der Anwenderdaten.

Die Bytes 2 und 3 werden in der Ruckantwort des Easy-Modes nicht benutzt und weisen deshalb den
Wert 0x00 auf.

Innerhalb der Bytes 4 bis 11 befinden sich die eingelesenen Anwenderdaten. Im Beispiel sind es die
Werte 0x31, 0x32, 0x33, 0x34, 0x35, 0x36, 0x37 und 0x38.

Visualization Prozesseingangsdatenfeld wenn
sich ein Datentrager innerhalb des
2L FoceeslaminiBpEN] GVL ProcessDataOut{INDEX] Erfassungsbereichs befindet.
3 :z:s: ‘1’ 1222 Lesen erfolgreich = True
B S 5 = Schre|ben erfolgreich := False
3 16%00 3 a0 Aktiv =True
4 16#31 3 600 Lange Daten := 8 (0x08)
5 16#32 5 1600 Daten - ab Byte 4 bis 11
6 16#33 6 16#00
7 16#34 7 16200
8 16#35 8 16#00
9 16#36 9 16#00
10 16#37 10 16#00
1" 16#38 11 16200
12 16%#00 12 16#00
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Wenn sich der Datentrager aus der Erfassungszone herausbewegt, so setzt sich das Bit ,Lesen
erfolgreich® zurlick auf 0. Das Bit ,Aktiv“ bleibt weiterhin gesetzt. Nachfolgendes Bild zeigt das
Eingangsdatenfeld, wenn sich kein Datentrager in der Erfassungszone befindet.

Visualization
w4
GVL ProcessDataln[INDEX] GVL.ProcessDataOut[INDEX]
0 16#04 0 16#00
1 16200 1 16#00
2 16#00 2 16%#00
3 16800 z] 16#00
4 16%#00 4 16%#00
5 16#00 5 16#00
6 16800 6 16#00
7 16%#00 7 16#00
8 16#00 8 16#00
9 16800 9 16#00
10 16%#00 10 16%#00
1" 16#00 2 h] 16#00
12 16800 12 16#00

Prozesseingangsdatenfeld wenn
kein Datentrager innerhalb der

Erfassungszone

Lesen erfolgreich = False
Schreiben erfolgreich := False
Aktiv :=True
Lange Daten =0
Daten - alle 0x00

Die Anzahl der einzulesenden Anwenderdaten kann durch den IO-Link Parameter 204 (0x00CC)
.Read Task “ vergroRert werden.

| Aligemein I EtherCAT | DC | Prozessdaten I Startup | CoE - Online I Diag History |%‘IOLmk ‘

[m Port1:Parameter ‘
Compare } Read H Write J l Set Default ‘ [ Export/ Import
[Specialist 'I ["]Enable Block Parametrization
Index Name Fla.. Type Value
b Identification
4 Parameter
4 ion Parameter
4 Read Task [Easy Mode]
B oxoocc.04 Autostart w UINT8 on
B oxoocc:01 Memory Area w UINT8  usermemory
£74 0x00CC:02 Number of bytes [usermemory] ™ UINT8 12
B oxoocc:03 Start address [user memory] w UINT16 0O
b Write Task [Easy Mode]
Visualization
—wr
GVL.ProcessDataln[INDEX] GVL.ProcessDataOutINDEX]
0 16#05 0 16#00
1 16#0C 1 16200
2 16%#00 2 16#00
3 16%#00 3 16#00
4 16#31 4 16#00
5 16#32 5 16#00
6 16#33 6 16%#00
7 16%#34 7 16#00
8 16#35 8 16%00
9 16%#36 9 16#00
10 16#37 10 16#00
" 16#38 11 16%00
12 16#39 12 16#00
13 16%#30 13 16#00
14 16#31 14 16#00
15 16#32 15 16#00
i 16%#00 16 16%#00

Anderung Parameter ,Number of
Bytes* auf 12. Dadurch erfolgt ein
Zugriff auf 12 Byte Nutzdaten ab

der Adresse 0.

Prozesseingangsdatenfeld wenn
sich ein Datentrager innerhalb des
Erfassungsbereichs befindet. Es
werden 12 Nutzdatenbytes ab der
Adresse 0 eingelesen

Lesen erfolgreich :=True
Schreiben erfolgreich := False
Aktiv :=True
Lange Daten := 12 (0x0C)
Daten - ab Byte 4 bis 15

Nachfolgendes Bild zeigt das Ablaufdiagramm bei der Ausfiihrung eines Leseauftrages mit Hilfe der

Autostart Funktion.
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Start Read / Start Lesen
Start Write / Start Schreiben
Read valid / Lesen giiltig
Write valid / Schreiben gltig
Active / Aktiv

Error

Daten

1 2

3

4

Bei der Ausfiihrung eines Leseauftrages durch die Autostart Funktion wird der Leseauftrag
automatisch durch den RFID-Kopf gestartet. Die Ausfilhrung des Leseauftrages wird durch das Bit
LAktiv* angezeigt.

5

Zeitpunkt

Bedeutung

Datentréager A tritt in die Erfassungszone des RFID-Kopfes ein und die Daten werden eingelesen; durch das
Bit ,Lesen gultig* wird signalisiert, dass die eingelesenen Daten im Prozesseingangsdatenfeld verfligbar

sind; fir die Zeitspanne der Anwesenheit des Datentragers in der Erfassungszone bleibt das Bit ,Lesen guil-
tig“ gesetzt und die Daten im Prozesseingangsdatenfeld

Datentréager A verlasst die Erfassungszone des RFID-Kopfes; das Bit ,Lesen giltig” wird zuriickgesetzt, da
sich kein Datentréger innerhalb des Erfassungsbereichs befindet; der Bereich mit den zuvor eingelesenen
Daten wird mit 0x00 Uberschrieben

Datentrager B tritt in die Erfassungszone des RFID-Kopfes ein und die Daten werden eingelesen; durch das
Bit ,Lesen gultig* wird signalisiert, dass die eingelesenen Daten im Prozesseingangsdatenfeld verfligbar

sind; fur die Zeitspanne der Anwesenheit des Datentragers in der Erfassungszone bleibt das Bit ,Lesen glil-
tig" gesetzt und die Daten im Prozesseingangsdatenfeld

Datentrager B verlasst die Erfassungszone des RFID-Kopfes; das Bit ,Lesen gliltig“ wird zurlickgesetzt, da
sich kein Datentrager innerhalb des Erfassungsbereichs befindet; der Bereich mit den zuvor eingelesenen
Daten wird mit 0x00 Uberschrieben

Analog zu Zeitpunkt 1 und 3
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12. Beispiel: Lesen Fixcode mit Autostart Funktion

Neben den Anwenderdaten (Nutzdaten) ist es moglich den Fixcode des Datentragers auszulesen. Der
Fixcode ist eine 8 Byte lange eindeutige und einmalige Nummer die jeder ISO15693 konformer
13,56MHz Datentrager besitzt. Zum Auslesen des Fixcodes muss innerhalb des Parameters 204
(Ox00CC) ,Read Task [Easy Mode]“ der Zugriff auf Fixcode gedndert werden. Die Autostart Funktion
bleibt dabei eingeschaltet.

| Aligemein | EtherCAT | DC | ProzessdatenJVStarlup I CoE - Online | Diag HW\ 10-Link ‘7 Anderung Parameter ,,Memory
Area“ auf ,read only code (UID).

| Gene Port1:Parameter

Dadurch erfolgt ein Zugriff auf den

’ Compare ‘ Read H Write ‘ ‘ Set Default ‘ ’ Export/Import ‘ t eindeutigen 8 Byte Iangen FiXCOde
[Speuahst '] || Enable Block Parametrization (UID) des Datentragers

Index Name Fla.. Type Value

b« Identification

43 Parameter

on Parameter

43 Read Task [Easy Mode]
& 0x00CC:04 Autostart

UINT8 on

read-only code (UID)
UINT8 8
UINT16 0

Memory Area
& 0x00CC:02 Number of bytes [user memory]
& 0x00CC:03 Start address [user memory]
b & Write Task [Easy Mode]

2 2ENZ2

Innerhalb von Byte 0 sind die Bits ,Aktiv* sowie ,Lesen erfolgreich” beide auf ,1“ gesetzt. Damit wird
signalisiert, dass ein Leseauftrag aktiv ist (,Aktiv‘) und das sich ein Datentrager innerhalb des
Erfassungsbereichs befindet (,Lesen erfolgreich®). Somit ergibt sich fir Byte 0 ein Wert von 0x05.
Durch das Byte 1 wird die Lange des eingelesenen Fixcodes Ubertragen, wenn sich der Datentrager
im Erfassungsbereich befindet. Es wurde zuvor durch den 10-Link Parameter 204 (,Leseauftrag®) eine
Zugriff auf den Fixcode festgelegt. Dieser hat immer eine Lange von 8 Byte. Die Ubertragung der
Lange erfolgt zusammen mit der Ubertragung des Fixcodes.

Die Bytes 2 und 3 werden in der Ruckantwort des Easy-Modes nicht benutzt und weisen deshalb den
Wert 0x00 auf.

Innerhalb der Bytes 4 bis 11 befindet sich der eingelesene Fixcode. Der Fixcode beginnt immer mit
dem Wert OXEOQ. Durch die ersten 3 Bytes des Fixcodes lasst sich der Hersteller (z.B. NXP, Texas,
Infineon) sowie der Chiptyp bestimmen.

Visualization Prozesseingangsdatenfeld wenn
S sich ein Datentrager innerhalb des
SRR R GVL ProcessDataOutiNDEX] Erfassungsbereichs befindet. Es
& b ) 16#00 werden wird der Fixcode (UID) mit
; 12:32 ; e einer Lange von 8 Byte gelesen.
= s 5 S0 Lesen erfolgreich  :=True
4 16¥E0 7 P Schreiben erfolgreich := False
5 16%04 5 16800 Aktiv :=True
6 16%01 6 16#00 Lange Daten := 8 (0x08)
7 16#50 7 16#00 Fixcode - ab Byte 4 bis 11
8 16#76 8 16#00
9 16#D2 9 16#00
10 16#CB 10 16200
" 16#B2 11 16#00
12 | 16#00 12 16#00
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Visualization Prozesseingangsdatenfeld wenn
= kein Datentrager innerhalb der
GVL ProcessDataln[INDEX] GVL ProcessDataOut[INDEX] Erfassungszone

o 16405 0 16#00 Lesen erfolgreich := False

; 12:22 ; 12:22 Schreiben erfolgreich := False

= e 5 Aktiv :=True

16#00 .

3 16700 - v Lange Daten =0

5 16200 5 16200 Daten 9 a”e OXOO

6 16800 6 16#00

7 16%#00 7 16#00

8 16#00 8 16%#00

9 16800 9 16%#00

10 16%#00 10 16#00

" 1600 1 16#00

12 16#00 12 16%#00

13. Beispiel: Lesen Anwenderdaten ohne Autostart Funktion

Im Auslieferungszustand des IQT1-...-10-V1 ist die Autostart Funktion aktiviert und es werden 8 Bytes
der Anwenderdaten beginnend ab Speicheradresse 0 eingelesen. Durch den IO-Link Parameter 204
(Ox00CC) ,Read Task [Easy Mode]“ ist die Autostart Funktion auszuschalten.

xAlIgemein | EtherCAT | DC I Prozessdatenilrf;tanuprl CoE - Online l Diag Historﬂﬁuﬁﬁ"ﬁﬂ)ﬁﬁ(ﬁt Anderung Parameter ”AUtOStart auf

— ,Off (ausgeschaltet). Dadurch wird
‘ Ge Portl:Parameter ‘ . .
: kein Leseauftrag automatisch
[ Compare H Read H Write l l Set Default ] [ Export geSta—rtet- Der Start des .
Leseauftrages muss somit Gber das
[Specialist 'J ["]Enable Block Parametrization AUSQ&I’]gSpI’OZESSdE\tEﬂfE'd
Ind N Fla.. T Val erfolgen.
ndex ame a.. Type alue L
b o Idongicakon Autostart = OFF
45 Parameter Memory Area = User
43 Operation Parameter Memory
4[> Read Task [Eas) Number of Bytes =8
T4 0x00CC:04 w off —
& 0x00CC:01 Memory Area ™w UINT8  usermemory Start address =0
& 0x00CC:02 Number ofbytes ... ™ UINT8 8
& 0x00CC:03 Start address [us... w UINT16 0
b & Write Task [Easy

Durch diese Konfiguration wird auf den Nutzdatenbereich (user memory) mit einer Lange von 8 Byte
(Number of Bytes) ab der Startadresse 0 (Start address) zugegirffen. Die Autostart Funktion ist
ausgeschaltet.

Zum Start des Leseauftrages ist das Bit ,Start Lesen® im Prozessausgangsdatenfeld der Steuerung
auf ,1“ zusetzen. Sobald der Leseauftrag ausgefuhrt wird im Eingangsdatenfeld das Bit ,,Aktiv* auf ,1*
gesetzt. Fur die Zeitspanne der Anwesenheit des Datentragers innerhalb des Erfassungsbereichs ist
das Bit ,Lesen erfolgreich“ ebenfalls auf ,1“ gesetzt.
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Visualization

- 4
GVL ProcessDataln[INDEX] GVL ProcessDataQut{INDEX]
0 16#05 0 1 6#m
1 16#08 1 10#UU
2 16200 2 16200
3 16200 3 16#00
4 16#31 4 16200
5 16#32 5 16200
6 16#33 6 16#00
7 16834 7 16#00
8 16#35 3 16200
9 16#36 9 16200
10 16#37 10 16200
11 16#38 11 16200
12 16200 12 16200
Visualization
h 4
GVL.Pri [INDEX] GVL.ProcessDataOut[INDEX]
0 16204 0 1 B#ﬁll
1 16#00 1 10#UU
2 16#00 2 16200
3 16200 3 16200
4 16200 4 16%00
5 16200 5 16%00
6 16200 6 16200
7 16200 7 16200
8 16#00 8 16200
9 16200 9 16200
10 16200 10 16200
11 16#00 11 16200
12 16#00 12 16#00

Start Leseauftrag durch Anderung
des Bits ,Start Lesen® im
Prozessausgangsdatenfeld (rechts).
Prozesseingangsdatenfeld (links)
wenn sich ein Datentrager innerhalb
des Erfassungsbereichs befindet.
Es werden Nutzdaten mit einer
Lénge von 8 Byte gelesen.

Lesen erfolgreich = True
Schreiben erfolgreich := False
Aktiv :=True
Lange Daten := 8 (0x08)
Daten - ab Byte 4 bis 11

Start Leseauftrag durch Anderung
des Bits ,Start Lesen®im
Prozessausgangsdatenfeld (rechts).
Prozesseingangsdatenfeld (links)
wenn sich kein Datentrager
innerhalb der Erfassungszone

befindet.

Lesen erfolgreich .= False
Schreiben erfolgreich := False
Aktiv :=True
Lange Daten =0
Daten -> alle Ox00

Die Ausfilhrung des Leseauftrages wird beendet, wenn innerhalb des Prozessausgangsdatenfeld das
Bit ,Start Lesen® zurlick auf ,0 gesetzt wird. Nach Beendingung des Leseauftrages ist das Bit ,,Aktiv*
im Eingangsdatenfeld auf ,0“ und signalisiert dadurch, dass kein Auftrag mehr ausgefihrt wird. Die

anderen Prozessdatenwerte werden auf 0x00 gesetzt.

Visualization Abbruch Leseauftrag durch
= Anderung des Bits ,Start Lesen® im
GVL ProcessDataln[INDEX] GVL Prop HINDEX] Prozessausgangsdatenfeld (rechts)

0 16#00 0 16411 auf 0 (False).

: 16800 1 oai Prozesseingangsdatenfeld (links)

2 L 2 1800 wenn Leseauftrag beendet wurde.

3 16800 3 16#00 ; —

y: 16300 - i Lesen. erfolgreich o= False

5 16200 - 26200 Schreiben erfolgreich := False

6 16200 6 16200 Aktiv = False

7 16200 7 16%00 Lange Daten =0

8 16#00 8 16#00 Daten - alle 0x00

9 16#00 9 16#00

10 16200 10 16%#00

11 16#00 1" 16800

12 16%00 12 16#00
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Nachfolgendes Bild zeigt das Ablaufdiagramm bei der Ausfiihrung eines Leseauftrages ohne Autostart
Funktion.

Start Read / Start Lesen
Start Write / Start Schreiben
Read valid / Lesen giiltig

Write valid / Schreiben glltig
Active / Aktiv

Error

Data / Daten

12 3 4 56 7 8 9 1011 12 13

Die Ausflhrung eines Leseauftrages muss durch das Bit ,Start Lesen® in den Prozessausgangsdaten
angesteuert werden. Eine automatische Ansteuerung erfolgt nicht, da die Autostart Funktion
deaktiviert wurde.

Zeitpunkt Bedeutung

Start der Ausflihrung eines Leseauftrages durch das Bit ,Start Lesen” in den Prozessausgangsdaten; es be-

L findet sich aktuell kein Datentrager in der Erfassungszone

2 Der Leseauftrag wird ausgefiihrt, welches durch das Bit ,Aktiv* signalisiert wird

3 Ein Datentrager A tritt in die Erfassungszone ein; das Bit ,Lesen gliltig" zeigt die Giiltigkeit der eingelesenen
Daten in den Prozesseingangsdaten an
Der Leseauftrag wird durch zuriicksetzen des Bits ,Start Lesen” gestoppt; die Bits ,Lesen giiltig“ und ,Aktiv*
werden zurlickgesetzt und die eingelesenen Daten werden mit 0x00 {iberschrieben

5 Start der Ausfiihrung eines Leseauftrages durch das Bit ,Start Lesen” in den Prozessausgangsdaten; es be-

findet sich aktuell ein Datentréger B in der Erfassungszone

Das Bit ,Aktiv* zeigt die Ausfiihrung des Leseauftrages an; das Bit ,Lesen glltig“ wechselt auf 1%, da sich

6 zum Startzeitpunkt des Leseauftrages ein Datentrager sich bereits in der Erfassungszone befunden hat; die
eingelesenen Daten sind gliltig

Datentréger B verlasst die Erfassungszone welches durch einen Signalwechsel des Bits ,Lesen guiltig* von
7 ,1* auf ,0 angezeigt wird; der Leseauftrag bleibt weiterhin aktiv (Bit ,Aktiv‘ = ,1%); das Datenfeld mit den zu-
vor eingelesenen Daten wird mit 0x00 uberschrieben

Der Leseauftrag wird beendet (Bit ,Start Lesen® = ,0%); das Bit ,,Aktiv“ wechselt dabei von , 1 auf ,0“ um das

8 Ende des Auftrags zu signalisieren

9 Start eines Leseauftrags durch Signalwechsel des Bits ,Start Lesen” von ,,0“ auf ,1%; es befindet sich kein Da-
tentréger in der Erfassungszone

10 Leseauftrag wird ausgefihrt; das Bit ,Aktiv* ist ,1*

11 Datentrager C tritt in die Erfassungszone ein; die Daten werden eingelesen (,Lesen giiltig* = ,,1“) und befin-
den sich in den Prozesseingangsdaten
Datentrager C verlasst den Erfassungsbereich; Leseauftrag weiterhin aktiv (,Aktiv‘ = ,1%); das Datenfeld mit

12 . ; . " -
den zuvor eingelesenen Daten wird mit 0x00 uberschrieben

13 Datentrager D tritt in die Erfassungszone ein; die Daten werden eingelesen (,Lesen gultig“ = ,1) und befin-

den sich in den Prozesseingangsdaten
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14. Beispiel: Schreiben Anwenderdaten

Im Auslieferungszustand des IQT1-...-10-V1 ist die Autostart Funktion aktiviert und es werden 8 Bytes
der Anwenderdaten beginnend ab Speicheradresse 0 eingelesen. Ein Schreibvorgang auf einen
Datentrager ist bei aktiver Autostart Funktion nicht méglich. Durch den 10-Link Parameter 204
(Ox00CC) ,Read Task [Easy Mode]“ ist die Autostart Funktion auszuschalten.

‘ Allgemein | EtherCAT l DC | Prozessdaten | Startup | CoE - Online l Diag History ]M]Oimk]
@X Porﬂ::Parameter‘
Compare ” Read H Write ] I Set Default ] [ Export
[Specialist = I ["]Enable Block Parametrization
Index Name Fla.. Type Value

b« Identification
4[5 Parameter
43 Operation Parameter

4[3¥Read Task [Eas)

0x00CC:04 Autostart w off
& 0x00CC:01 Memory Area w UINT8  usermemory
& 0x00CC:02 Number ofbytes ... w UINT8 8
& 0x00CC:03 Startaddress [us... ™ UINT16 0

b & Write Task [Easy

Anderung Parameter ,Autostart* auf
,Off (ausgeschaltet). Dadurch wird
kein Leseauftrag automatisch
gestartet. Der Start eines
Schreibauftrages kann jetzt Gber
das Prozessausgangsdatenfeld
erfolgen.

Autostart = OFF

Die Einstellung der Konfiguration zum Schreiben wird Gber den 10-Link Parameter 205 (0x00CD)
~Write Task [Easy Mode]“ durchgefuhrt. Uber die Parameter in der ,Write Task® wird definiert, auf
welchen Speicherbereich (Memory Area), mit welcher Datenmenge (Number of Bytes) beginnend ab

einer Adresse (Start address) Daten geschrieben werden.

l Allgemein | EtherCAT [ DC I Prozessdaten | Startup [ CoE - Online l Diag History Wﬁﬁmﬂi
Compare ‘ Read H Write ] [ Set Default l { Export
[Specialist '] ["|Enable Block Parametrization
Index Name Fla.. Type Value

b« |dentification
4[5 Parameter
43 Operation Parameter
b (% Read Task [Eas)
43 Write Task [Easy
& 0x00CD:01
T4 0Xx00CD:02
& 0x00CD:03

Memory Area w
Number ofbytes ... w
Startaddress [us... ™w

UINT8  usermemory
UINTS 4
UINT16 0

Anderung Parameter ,Number of
Bytes* auf auf den Wert 4 (0x04).
Damit kénnen 4 Bytes geschrieben
werden. Der Schreibzugriff wird auf
den Nutzdatenbereich beginnend
ab der Adresse 0 ausgefuhrt. Der
Start des Schreibauftrages muss

Uber das
Ausgangsprozessdatenfeld
erfolgen.

Memory Area = User
Memory

Number of Bytes =4

Start address := 0x0000

Zum Start des Schreibauftrages ist das Bit ,Start Schreiben® im Prozessausgangsdatenfeld der
Steuerung auf ,1* zusetzen. Gleichzeitig sind die zu schreibenden Daten mit in das
Ausgangsdatenfeld zu Ubertragen. Sobald der Schreibauftrag ausgefiihrt wird im Eingangsdatenfeld
das Bit ,Aktiv* auf ,1“ gesetzt. Fir die Zeitspanne der Anwesenheit des Datentragers innerhalb des
Erfassungsbereichs ist das Bit ,Schreiben erfolgreich® ebenfalls auf ,1“ gesetzt. Sobald dieses Bit auf
.1 gesetzt ist, sind die Daten erfolgreich in den Datentrager geschrieben.
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Visualization
h 4
GVL.ProcessDataln[INDEX] GVL.Prog HINDEX]
0 16#06 0 1 6#@
1 16%00 1 10#UY
2 16#00 2 16#00
3 16#00 3 16#00
4 16#00 4 16#AA
D 16%#00 5 16#BB
6 16#00 6 16#CC
7 16%#00 7 16#DD
8 16%#00 8 16%#00
] 16#00 9 1600
10 16#00 10 16800
" 16%#00 11 16%#00
12 16800 12 16%#00
Visualization
h 4
GVL ProcessDataln[INDEX] GVL.Pr tINDEX]
0 16#04 0 1 6#@
| 16200 1 [O#UY
2 1600 2 16#00
= ~ 16200 3 16#00
4 16#00 4 16#AA
5 16800 5 16#BB
6 16%#00 6 16#CC
7 1600 7 16#DD
8 16#00 8 16#00
9 16800 9 16%#00
10 16%#00 10 16%#00
11 16#00 11 16#00
12 16#00 12 16#00

Start Schreibauftrag durch
Anderung des Bits ,Start Schreiben®
im Prozessausgangsdatenfeld
(rechts). Die Schreibdaten werden
mit einer Lange von 4 Byte
beginnend ab Byte 4 Ubertragen.
Prozesseingangsdatenfeld (links)
wenn sich ein Datentréger innerhalb
des Erfassungsbereichs befindet
und die Daten erfolgreich
geschrieben wurden.

Lesen erfolgreich .= False
Schreiben erfolgreich := True
Aktiv :=True

Start Schreibauftrag durch
Anderung des Bits ,Start Schreiben®
im Prozessausgangsdatenfeld
(rechts). Die Schreibdaten werden
mit einer L&nge von 4 Byte
beginnend ab Byte 4 Ubertragen.
Prozesseingangsdatenfeld (links)
wenn sich kein Datentrager
innerhalb des Erfassungsbereichs
befindet und nicht geschrieben
werden konnten.

Lesen erfolgreich .= False
Schreiben erfolgreich := False
Aktiv :=True

Die Ausfuhrung des Schreibauftrages wird beendet, wenn innerhalb des Prozessausgangsdatenfeld
das Bit ,Start Schreiben® zurlick auf ,0“ gesetzt wird. Nach Beendingung des Schreibauftrages ist das
Bit ,Aktiv“ im Eingangsdatenfeld auf ,0“ und signalisiert dadurch, dass kein Auftrag mehr ausgefiihrt

wird. Die anderen Prozessdatenwerte werden auf 0x00 gesetzt.

Visualization Abbruch Schreibauftrag durch
- Anderung des Bits ,Start Schreiben”
GVL.ProcessDataln(INDEX] GVL.Pro tINDEX) im Prozessausgangsdatenfeld
0 16#00 0 16#)) (rechts) auf 0 (False). Die
; :Zzgg 1 e Schreibdaten sind auf 0x00
- 16800 zusetzen.
3 16700 3 16#00 . .
7: e 4 = Prozesseingangsdatenfeld (links)
5 16800 - 60 wenn Schreibauftrag beendet
6 16#00 6 16#00 wurde.
7 16#00 7 16#00 Lesen erfolgreich .= False
8 16#00 8 16#00 Schreiben erfolgreich := False
9 16200 9 16%00 Aktiv .= False
10 16#00 10 16%#00
1" 16800 11 16#00
12 16#00 12 16%#00
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Nachfolgendes Bild zeigt das Ablaufdiagramms fiir die Ausflihrung eines Schreibauftrages.

Start Read / Start Lesen
Start Write / Start Schreiben
Read valid / Lesen giltig
Write valid / Schreiben giltig

Active / Aktiv
Error
Data / Daten

Seite 26/29
Stand: 2018-09-12

12 3 4 56 7 8 91011 12 13

Zeitpunkt Bedeutung
Start der Ausfuhrung eines Schreibauftrages durch das Bit ,Start Schreiben® in den Prozessausgangsdaten;

1 gleichzeitige Ubergabe der Schreibdaten in das Prozessausgangsdatenfeld; es befindet sich aktuell kein Da-
tentréger in der Erfassungszone

2 Der Schreibauftrag wird ausgefiihrt, welches durch das Bit ,Aktiv* signalisiert wird

3 Ein Datentrager A tritt in die Erfassungszone ein; das Bit ,Schreiben gultig“ zeigt an, dass die Daten erfolg-
reich in den Datentrdger geschrieben wurden

4 Der Schreibauftrag wird durch zuriicksetzen des Bits ,Start Schreiben® gestoppt; die Bits ,Schreiben giiltig*
und ,Aktiv* werden zurlickgesetzt und die Schreibdaten sind auf 0x00 zuriickzusetzen

5 Start der Ausfuihrung eines Schreibauftrages durch das Bit ,Start Schreiben® in den Prozessausgangsdaten;
es befindet sich aktuell ein Datentrger B in der Erfassungszone
Das Bit ,Aktiv* zeigt die Ausfihrung des Schreibauftrages an; das Bit ,Schreiben gliltig“ wechselt auf ,1%, da

6 sich zum Startzeitpunkt des Schreibauftrages ein Datentrager sich bereits in der Erfassungszone befunden
hat; die Daten sind erfolgreich geschrieben

7 Datentrager B verlasst die Erfassungszone welches durch einen Signalwechsel des Bits ,Schreiben gultig*
von ,1* auf ,0“ angezeigt wird; der Schreibauftrag bleibt weiterhin aktiv (Bit ,Aktiv‘ = ,1%);

8 Der Schreibauftrag wird beendet (Bit ,Start Schreiben® = ,0%); das Bit ,Aktiv‘ wechselt dabei von ,1“ auf ,0“
um das Ende des Auftrags zu signalisieren

9 Start eines Schreibauftrages durch Signalwechsel des Bits ,Start Schreiben® von ,0“ auf ,1% es befindet sich
kein Datentrager in der Erfassungszone

10 Schreibauftrag wird ausgefiihrt; das Bit ,Aktiv* ist ,1*

11 Datentréger C tritt in die Erfassungszone ein; die Daten werden erfolgreich in den Datentréager geschrieben
(,Schreiben giltig” = ,1%)

12 Datentréger C verlasst den Erfassungsbereich; Schreibauftrag weiterhin aktiv (,Aktiv* = ,1%)

13 Datentrager D tritt in die Erfassungszone ein; die Daten werden erfolgreich in den Datentréager geschrieben
(,Schreiben giiltig“ = ,1%)
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15. Beispiel: Fehlermeldung tUber Prozessdatenfeld

Durch den 1QT1-...-10-V1 RFID-Kopf wird bei der Ausfiihrung eines Lese- bzw. Schreibauftrages eine
Fehlermeldung tber das Prozessdatenfeld in Richtung Steuerung gesendet. Tritt ein Fehlerzustand
auf, so wird ein Fehlercode sowie eine kurze Fehlerbeschreibung in Klarschrift (ASCII) Ubertragen.

Nachfolgendes Bild zeigt die Fehlermeldung bei der Ausfiihrung eines Leseauftrages fur den Zugriff
auf 4 Byte Nutzdaten. Die Fehlermeldung wurde zum Zeitpunkt generiert, als ein Datentrager IQC33 in
den Erfassungsbereich eingetreten ist. Dieser Datentrager hat eine BlockgréRe von 8 Byte und bei
Verwendung dieser Datentrager muss die Anzahl der einzulesenden Bytes ein Vielfaches von 8 Byte

sein.
Visualization Der Fehlercode ist 0x04 und
= signalisiert dadurch einen Fehler bei
GVL ProcessDataln[INDEX] GVL Prog HINDEX] den Befehlsparametern. Die
L 16308 0 16#01 tibertragene Fehlerbeschreibung ist
; 12:;3 ; 1;:32 dabei,invalid command®. Somit
5 e~ 5 TR0 wird angezeigt, dass der
4 16704 - e Befehlsparameter (Number of
5 1660 5 25200 Bytes) nicht zum verwendeten
6 16#6E 6 16200 Datentréager (IQC33) passt.
7 16#76 7 16#00 Error :=True
8 16#61 8 16#00 Aktiv := False
< 16760 9 16#00 Schreiben erfolgreich := False
1‘1’ 12:23 ::’ 16#00 Lesen erfolgreich  := False
- s . 15500 Lange Daten := 0x10 (16
16#00 Byte lang)
13 16%#63 13 16#00
14 16#6F 14 16200 Status = OXO4
15 16#6D 15 1600 (Fehler in den Befehlsparametern)
16 16#6D 16 16#00 Fehlermeldung - Byte 5...19
17 16%#61 17 16%00
18 16#6E 18 1600
19 16#64 19 16#00
i 16#00 20 16%#00
Visualization Wird durch den Anwender
x gleichzeitig der Lese- und
S Poess P GVL Prop INDEX] Schreibauftrag durch die Bits ,Start
‘1’ 12:‘:? ‘1’ 163@ Lesen* und ,Start Schreiben®
5 SSh > . gestartet, so wird ebe_nfalls eine
3 55500 c s Fehlermeldung generiert. Der
4 16804 2 <5505 Fehlercode ist dabei ebenfalls 0x04
5 16272 5 16200 und der Anzeigetext ist ,read and
6 16#65 6 16%00 write“. Linksseitiges Bild zeigt die
7 16#61 7 16#00 Fehlermeldung.
8 16#64 8 1600 Error = True
o 120 9 16#00 Aktiv = False
13 1166::; :‘1’ ::gg Schreiben erfolgreich := False
5 i = e Lesen erfolgreich .= False
13 16%20 B TPE00 Lange Daten = 0x13 (19
14 16477 14 16%00 Byte lang)
15 16872 15 16#00 Status = 0x04
16 16#69 16 16#00 (Fehler in den Befehlsparametern)
i 16#74 17 16#00 Fehlermeldung - Byte 5...22
18 16%#65 18 16#00
19 16%#20 19 16%#00
20 16873 20 16200
21 16#65 21 16%#00
22 16%#74 22 16#00
23 | 16#00 23 16#00
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Nachfolgendes Bild zeigt das Ablaufdiagramm, wenn eine Fehlermeldung auftritt:

Start Read / Start Lesen
Start Write / Start Schreiben
Read valid / Lesen giiltig
Write valid / Schreiben gultig

Active / Aktiv
Error
Data / Daten

12 3 4 56 7 8 9 101112

Zeitpunkt Bedeutung

1 Start der Ausflihrung eines Leseauftrages durch das Bit ,Start Lesen” in den Prozessausgangsdaten; es be-
findet sich aktuell kein Datentréger in der Erfassungszone

2 Der Leseauftrag wird ausgefiihrt, welches durch das Bit ,Aktiv* signalisiert wird
Ein Datentrager A tritt in die Erfassungszone ein; das Bit ,Error* wird gesetzt und innerhalb des Datenbereich

3 wird eine Fehlermeldung eingetragen; Fehlerursache ist beispielsweise eine nicht zum Datentrager pas-
sende Anzahl der einzulesenden Bytes; das Bit ,Aktiv* wird zuriickgesetzt

4 Der Leseauftrag wird durch zuriicksetzen des Bits ,Start Lesen” gestoppt; das Bit ,Error* wird zuriickgesetzt
und die Fehlermeldung wird mit 0x00 Uberschrieben

5 Start der Ausfliihrung eines Leseauftrages durch das Bit ,Start Lesen” in den Prozessausgangsdaten; es be-
findet sich aktuell kein Datentrager innerhalb der Erfassungszone

6 Das Bit ,Aktiv* zeigt die Ausfihrung des Leseauftrages an
Das Bit ,Start Schreiben® wird gesetzt; dadurch ist eine Lese- und ein Schreibauftrag gleichzeitig aktiv; dies

7 ist unzulassig und wird durch das Bit ,Error” signalisiert; in dem Datenbereich wird eine Fehlermeldung ein-
getragen

8 Die Bits ,Start Lesen” und ,Start Schreiben” sind weiterhin gesetzt und die Fehlermeldung steht unverandert
an

9 Die Bits ,Start Lesen® und ,Start Schreiben” werden zuriickgesetzt; das Bit ,Error* wird zurtickgesetzt und
gleichzeitig wird die Fehlermeldung mit 0x00 Uberschrieben

10 Start Leseauftrag durch ,Start Lesen® = 1

11 Leseauftrag ist aktiv; Signalisierung durch ,Aktiv* = 1

12 Datentréger tritt in die Erfassungszone und wird erfolgreich ausgelesen; ,Lesen gliltig“ wird gesetzt
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16. Fehlerbehebung

niert nicht

Index Beschreibung Behebung
1. die blaue LED am Kopf signalisiert die Ausfiihrung eines Lese- oder Schrei-
. bauftrages
1 I}g'\r}i Zﬁugsﬁi?k??ulg d-li-el-g"r-u—ne 2 Prifen _ob Autostart Funktion aktiv ist. Einschalten der Autostart-Funktion
LED ' Uber I0-Link Parameter 204 (_OxOOCC) _,,Autostart“ _
3. Alternativ besteht die Mdglichkeit bei ausgeschalteter Autostart-Funktion
den Leseauftrag Uber das Prozessausgangsdatenfeld zu starten
1. orangefarbene LED signalisiert den erfolgreichen Zugriff auf den Datentra-
ger
Keine orangefarbene LED wenn | 2. Prufen ob passender Datentragertyp eingestellt ist. 10-Link Parameter 201
2 Datentrager innerhalb Erfas- auslesen und mit Datentragerliste vergleichen
sungsbereich 3. Prufen ob die Anzahl der Bytes zu der BlockgroRe des Datentrégers passt.
1QC33 erfordert eine Byteanzahl als Vielfaches von 8 Byte. Alle anderen Da-
tentréger als Vielfaches von 4
Keine griin blinkende LED am 1. griin blinkende LED am Kopf signalisiert korrekte 10-Link Verbindung

3 Kopf 2. Uberprifung in der Hardwarekonfiguration der SPS ob fur den zugehdrigen
Port des 10-Link Masters korrekt ist
1. Dieser Wert signalisiert, dass der Expert Modus aktiviert ist. In diesen Falle

Innerhalb Byte 0 des Eingangs- ist der Wert des IO-‘Link Parameters 203 0x00 _ ‘
4 d 2. Andern des |0-Link Parameters 203; dadurch wird der Easy Mode einge-
atenfeldes steht 0x40 schaltet
3. das héherwertige Nibble im Byte 0 hat im Easy Mode immer den Wert 0
1. In der Werkseinstellung ist die Anzahl der Bytes auf 8 eingestellt. Dadurch
Der Datentrager IQC33 kann kann auf jeden Datentrager mit einer Blockgréf3e von 4 und 8 Byte zugegriffen
5 nicht gelesen bzw. beschrieben werden
werden 2. der IQC33 hat eine BlockgrofRe von 8 Byte und deshalb muss die Anzahl der
Bytes auf ein Vielfaches von 8 eingestellt werden
Der Datentrager IQC37 kann
6 nicht gelesen bzw. beschrieben 1. Der IQC37 wird nur unter Verwendung des Expert Mode unterstutzt
werden
Keine Anderung der eingelese- 1. Die Adresse wird byteweise _gezahlt ‘ _
7 nen Daten trotz Anderung der 2. An_derung der Daten wenn d_le A_dresse um d!e B!ockgr(’jBe erhoht w_|rd.
Startadresse 3. Bei IQC21, 1QC22m 1QC24 ist die Adresse ein Vielfaches von 4, bei IQC33
ist die Adresse ein Vielfaches von 8
Nach der Einstellung des 1. Uber den TagType wird der Datentrager festgelegt. Nach Umstellung auf
8 TagTypes fir den 1QC33 wird den 1QC33 muss die Anzahl der Bytes ein Vielfaches von 8 sein
,invalid command” angezeigt 2. Umstellung der Anzahl an Bytes auf 8 oder Vielfaches davon
1. Rucksetzen der Einstellungen des 10-Link Kopfes Gber Parameter 2 durch
Zuweisung (Write) des Wertes 0x82
. u 2. Umstellung der Ausfiihrung des Leseauftrages auf den Fixcode durch Ande-
Ein unbekannter Datentréger .

9 kann nicht gelesen werden rung l(_jes IO-Ll_nk Parameters 204 _ o
3. Prufen ob Fixcode gelesen werden kann. Ist Fixcode lesbar, so kann prinzi-
piell auf den Datentriger zugegriffen werden (evt. Anderung TagType); ist der
Zugriff nicht mdéglich, so ist der Datentréger nicht kompatibel zur ISO15693

Riicksetzen auf Werkseinstel- 1. Nach der Ausfuhrung des Write auf den |0-Link Parameter 2 mit den Wert

10 lung tGber Parameter 2 funktio- 0x82 muss ein Reset der Versorgungsspannung des IQT1-...-10-V1 ausge-

flihrt werden
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