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. KFU8-DW-1.D

Es gelten die Allgemeinen Lieferbedingungen fir Erzeugnisse und Leistungen der Elek-
troindustrie, herausgegeben vom Zentralverband Elektroindustrie (ZVEI) e.V. in ihrer
neusten Fassung sowie die Erganzungsklausel: "Erweiterter Eigentumsvorbehalt”.
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Sicherheit

Einleitung
Inhalt des Dokuments

Dieses Dokument beinhaltet Informationen, die Sie fiir den Einsatz lhres Produkts in den
zutreffenden Phasen des Produktlebenszyklus benétigen. Dazu kénnen z&hlen:

Produktidentifizierung

Lieferung, Transport und Lagerung
Montage und Installation
Inbetriebnahme und Betrieb
Instandhaltung und Reparatur
Stérungsbeseitigung

Demontage

Entsorgung

Hinweis!
Dieses Dokument ersetzt nicht die Betriebsanleitung.

Hinweis!

Entnehmen Sie die vollstdndigen Informationen zum Produkt der Betriebsanleitung und der
weiteren Dokumentation im Internet unter www.pepperl-fuchs.com.

Die Dokumentation besteht aus folgenden Teilen:
Vorliegendes Dokument
Betriebsanleitung
Datenblatt

Zusétzlich kann die Dokumentation aus folgenden Teilen bestehen, falls zutreffend:
EU-Baumusterprifbescheinigung
EU-Konformitatserklarung
Konformitatsbescheinigung
Zertifikate
Control Drawings
Weitere Dokumente

Zielgruppe, Personal

Die Verantwortung hinsichtlich Planung, Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung
und Demontage liegt beim Anlagenbetreiber.

Nur Fachpersonal darf die Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung und Demontage
des Produkts durchfiihren. Das Fachpersonal muss die Betriebsanleitung und die weitere
Dokumentation gelesen und verstanden haben.

Machen Sie sich vor Verwendung mit dem Gerét vertraut. Lesen Sie das Dokument sorgfaltig.
Verwendete Symbole

Dieses Dokument enthalt Symbole zur Kennzeichnung von Warnhinweisen und von
informativen Hinweisen.
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Warnhinweise

Sie finden Warnhinweise immer dann, wenn von lhren Handlungen Gefahren ausgehen
kénnen. Beachten Sie unbedingt diese Warnhinweise zu lhrer persénlichen Sicherheit sowie
zur Vermeidung von Sachschaden.

Je nach Risikostufe werden die Warnhinweise in absteigender Reihenfolge wie folgt
dargestellt:

Informative Hinweise

Hinweis!
Dieses Symbol macht auf eine wichtige Information aufmerksam.

Handlungsanweisung

Dieses Symbol markiert eine Handlungsanweisung. Sie werden zu einer Handlung oder
Handlungsfolge aufgefordert.
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Produktbeschreibung

Geratebeschreibung

Der Drehzahlwéachter KFU8-DW-1.D ist ein Gerat zur Anzeige und Uberwachung von
periodischen Signalen, die in fast allen Bereichen der Automatisierungs- und Prozesstechnik
auftreten, d. h. von Frequenzen im allgemeinen und Drehzahlen im speziellen.

Die Eingangssignale werden nach der Zyklusmethode, d.h. durch Periodendauermessung,
ausgewertet und von einem schnellen pController in Frequenz oder Drehzahl umgerechnet.

Hinweis!

Bei der Entwicklung dieses Gerates wurde dem haufig auftretenden Spezialfall
Drehzahimessung besondere Beachtung gewidmet. So kénnen Anzeige und Eingaben

entweder in Hz oder in min" erfolgen.

Weiterhin besteht die Moglichkeit, bei Applikationen mit langsamen Vorgangen, deren
Signalgeber mehrere Impulse pro Umdrehung liefern, durch Vorgabe der Anzahl der Impulse
pro Umdrehung automatisch mit der tatsachlichen Drehzahl des Antriebes zu operieren.

Die Anzeige des MeBwertes erfolgt Uber ein 7-Segment LED-Display auf der Frontseite des
Gerétes. Die Anzeige ist 4-stellig mit bis zu 3 Nachkommastellen. Die Parametrierung erfolgt
Uber 4 Taster unterhalb des Displays.

Die Uberwachungsfunktion wirkt durch einen Grenzwert, dessen oberer und unterer
Hysteresewert innerhalb des jeweiligen MefB3- bzw. Anzeigebereichs frei wahlbar ist.

Das Ausgangssignal wird bei Unter- bzw. Uberschreitung der Hysteresegrenzen mit einem
Relais mit einem Umschaltkontakt generiert. Der Relaisausgang kann Dank seines hohen
Schaltvermdgens zur direkten Ansteuerung eines Stellgliedes genutzt oder aber als
Eingangssignal fir eine Gbergeordnete Steuerung verwendet werden.

Zusatzlich wird der Schaltzustand des Relais mit Hilfe einer gelben LED auf der Frontseite des

Gerétes angezeigt.

Dem Schaltrelais ist ein Funktionsblock vorgeschaltet, der 10 verschiedene Timerfunktionen
ermoglicht und somit das Nachsetzen eines Zeitrelais Uberfllissig macht. Neben Anzugs- und
Abfallverzégerung, Einschaltwischer und Impulsverlangerung kann hier auch die
Wirkungsrichtung des Relais, d. h. Uberwachung auf Unteroder Uberdrehzahl, angewéhlt
werden.

Die eingebaute Anlaufiiberbriickung, durch Einschalten der Versorgungsspannung oder ein
Signal von auBen gestartet, verhindert Fehlsignale wahrend des Hochlaufs des tberwachten
Systems.

Der Drehzahlwéchter kann mit 115 Vg, 230 Vg oder mit 24 Vg versorgt werden und stellt
beim Anschlu3 an Wechselspannung eine 24 Vps-Quelle zur Versorgung des Signalgebers
zur Verfligung.

Hinweis!

Als Signalgeber werden alle gangigen Zwei-, Drei- oder Vierdraht- Naherungsschalter und
inkrementale Drehgeber akzeptiert. Dartber hinaus sind zwei Klemmen far den Anschluf3 von
Né&herungsschaltern nach DIN 19234 (NAMUR) reserviert.
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Produktbeschreibung

Das Gerét besteht aus 3 galvanisch getrennten Kreisen:
= Spannungsversorgungskreis 230 V, 115V, Anschliisse 16, 17, 18
m  Signalkreis
= Spannungsversorgung 24 V, Anschllsse 4, 5
m Sensor bzw. Signal, Anschlisse 1, 2,3,7,8,9, 13, 14,15
m Relaisausgangskreis, Anschlisse 10, 11,12

Die Stromkreise dieses Gerats werden von den Hauptleitungen durch die verstarkte/doppelte
Isolierung getrennt.

Zwischen den Anschliissen des Signalkreises und den beriihrbaren Oberflachen besteht keine
Trennung.

129506 2016-9
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Bedienung
Betriebsmodus

Signalfrequenz

Der Drehzahlwéachter verarbeitet tGber seine 4 Messbereiche Eingangssignale von 0,002 Hz ...
40 kHz. Es werden also Periodendauern von 25 ps ... 500 s ausgewertet. Signale mit einem
Tastverhaltnis ungleich 1:1 mussen eine Mindestimpulspause bzw. -dauer von 12 ps
aufweisen, um hinter dem Eingangsfilter sicher erkannt zu werden.

Messbereichsunterschreitung, Meldung (==l

Die Meldung erscheint, wenn entweder kein Eingangssignal erkannt wird oder aber der
Anzeigewert aufgrund eines zu gross gewahlten Messbereichs Null wére.

Beispiel: Im Mess- und Anzeigebereich 0 Hz ... 9999 Hz wird das Gerat mit einem Signal von
0,1 Hz beaufschlagt, d. h. die Anzeige wére Null und der Beobachter kénnte somit Stillstand
der Maschine vermuten.

Messbereichsiiberschreitung, Meldung S=I=|-]

Der eingestellte Anzeige- und Messbereich wurde Uberschritten.

Hinweis!
Waéhlen Sie einen gréBeren Messbereich.

Sehr niedrige Signalfrequenzen, Anzeigewert ungiiltig, Meldung XX[X|-|

Bei der Messung von sehr niedrigen Signalfrequenzen hat das Messwerk festgestellt, dass die
zuletzt errechnete Frequenz unterschritten worden ist. Die Zeit zwischen den letzten beiden
Signalflanken ist also bereits liberschritten. Das Gerat wartet nun auf die néchste positive
Signalflanke, um den né&chsten Messwert errechnen zu kénnen. ‘XXX’ steht hier als Platzhalter
fur die vorderen 3 Ziffern des letzten Messwertes.

Selbsttest, Meldung Pz}~

Das Gerét flihrt nach dem Einschalten der Versorgungsspannung einen Selbsttest durch. Bei
Feststellung eines Fehlers, z. B. bei der Prifsummenbildung der EEPROM-Daten, erscheint
die oben genannte Meldung; das Ausgangsrelais verhalt sich in diesem Zustand wie bei
Netzausfall. Die Fehlermeldung kann durch Aus- und Wiedereinschalten der
Versorgungsspannung beseitigt werden.

Fehlermeldung Flzb—I~

Hinweis!
Erscheint beim Wiedereinschalten die Fehlermeldung ﬁ:ﬁ so wurden die werkseitig
voreingestellten Parameter geladen.

1. Geben Sie die Parameter neu ein.
2. Schalten Sie das Gerat nochmals aus und wieder ein.

Lo Die ordnungsgemanBe Funktion des Ausgangsrelais ist wiederhergestellt.
Einstellmodus
Siehe Kapitel 5.4
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Funktionsauswahl = )_{ ]

Es stehen 2 Messfunktionen zur Verfliigung:

1. Frequenzmessung in Hz

Die ermittelte Periodendauer des Eingangssignales wird durch Kehrwertbildung in eine
Frequenz in Hz umgerechnet und angezeigt. Geben Sie die Hysteresegrenzen des
Schaltpunktes ebenfalls in Hz an.

2. Drehzahlmessung in min™! (Voreinstellung ab Werk)

Die aus der Periodendauer errechnete Signalfrequenz wird mit 60 multipliziert und in min

1 angezeigt. Geben Sie die Hysteresegrenzen ebenfalls in min™! an.

Impulsteiler Fhi_[=

(Voreinstellung ab Werk: 1 Impuls/Umdrehung)

Applikationen mit langsamen Vorgangen sind haufig mit Signalgebern ausgerustet, die
mehrere Impulse pro Umdrehung liefern. In der Funktion Drehzahimessung Gbernimmt das
Gerét durch Eingabe der Anzahl der Impulse pro Umdrehung das Umrechnen in die reale
Drehzahl, d.h. sowohl die Anzeige als auch die Eingabe der Hysteresegrenzen erfolgt direkt in
der tatsdchlichen Drehzahl des Antriebes.

Beispiel:
Eine Maschine rotiert im Normalbetrieb mit 450 min™!. Als Drehzahlaufnehmer kommt ein
inkrementalen Drehgeber zum Einsatz, der 10 Impulse/Umdrehung liefert.

Die Eingangsfrequenz betrégt:

450 min”" x 10 Impulse/Umdrehungen

60 s/min =75 Hz

In der Funktion Drehzahlmessung wurde eine Drehzahl von

450 min"'x 10 Impulse/Umdrehung = 4500 min’"!
angezeigt.

Nach Programmierung des Impulsteilers auf 10 Impulse/Umdrehung kommt die Drehzahl des
Antriebes von 450 min™' zur Anzeige.

Anzeige- und Messbereich |=El_)} |
(Voreinstellung ab Werk: 0 ... 999,9)

Bei der Frequenzmessung stehen 4, bei der Drehzahlmessung 3 Anzeige- und Messbereiche
zur Verfligung:

Anzeige im Frequenzbereich in Drehzalbereich in min| Anzahl der
Parametereditor Hz 1 Nachkommastellen

0000 0...9999 0

000.1 0,0...999,9 1

00.02 0,0...99,99 2

0.003 0,0...9,999 3
Beispiel:

Die maximal zuléssige Drehzahl des Antriebes betragt 600,5 min”'. Es kénnen die ersten
beiden Messbereiche angewéahlt werden. Um jedoch die Anzeigegenauigkeit voll auszunutzen,
ist der 2. Messbereich zu empfehlen.



Meldung (i 7

Sie erfolgt beim Versuch, den Bereich so zu &ndern, dass bereits vorher eingegebene
Grenzwerte auBBerhalb des Anzeige- und Messbereichs liegen oder deren Nachkommastellen
abgeschnitten wirden.

Beispiel:

Sie haben die maximal zuldssige Drehzahl von 600,5 min"! bereits als obere Hysteresgrenze
eingegeben und versuchen, in den Bereich 0,0 min™! ... 99,99 min™! zu wechseln (Grenzwert
auBerhalb des Anzeige- und Messbereichs).

Oder:

Sie versuchen, in den Bereich 0 min’" ... 9999 min"! zu wechseln (Nachkommastelle wiirde
abgeschnitten).

Schaltpunkte des Ausgangsrelais il -] oder D[ 10—
(Voreinstellung ab Werk: 100 bzw. 200)

Die Schaltpunkte des Ausgangsrelais werden durch die untere und obere Hysteresegrenze
definiert. Bei Uberschreiten der oberen Hysteresegrenze O_Gr wird ein Schaltvorgang
ausgeldst, und erst bei Unterschreiten der unteren Hysteresegrenze U_Gr wird wieder
zurlickgeschaltet. Falls Sie keine Hysterse wiinschen, geben Sie fir beide Parameter den
gleichen Wert ein.Das Ausgangsrelais schaltet dann bei einer definierten Drehzahl sowohl ein
als auch aus.

Beispiel:
Die Uberschreitung der maximal zuléassigen Drehzahl von 600,5 min™' soll in der Schaltwarte

signalisiert werden. Die Alarmmeldung soll erst bei Unterschreiten von 500 min”" wieder
erloschen.

Stellen Sie die obere Hysteresegrenze auf 600,5 min“' und die untere auf 500 min™! ein.

Meldung i~k 7] oder =

Die Meldung GrU? erscheint, wenn Sie flr die obere Hysteresegrenze einen Wert vorgeben,
der kleiner ist als der untere Hysteresewert. Die Meldung GrO? erscheint, wenn Sie fur den
unteren Hysteresewert einen Wert vorgeben, der groBer ist als der obere Hysteresewert.

Timerfunktionen, Umkehr der Wirkungsrichtung des Ausgangsrelais

Zeitvorgabe fiir Timerfunktionen =i~ 55|
(Voreinstellung ab Werk: 1,0 s)

Fir die Timerfunktionen des Ausgangsrelais kénnen Sie eine Zeit zwischen 0,1 s und 999,9 s
einstellen.

Timerfunktion und Umkehr der Wirkungsrichtung ==
(Voreinstellung ab Werk: 0)

Der Drehzahlwé&chter KFU8-DW-1.D stellt in Verbindung mit der Wirkungsrichtungsumkehr 10
verschiedene Mdglichkeiten zur Verfligung, um das Schaltverhalten des Ausgangsrelais zu

beeinflussen. In den Funktionen 0 bis 4 wird das Ausgangsrelais entsprechend der gewéahlten
Zeitfunktion aktiv, wenn der obere Hysteresewert liberschritten wird. In den Funktionen 5 bis 9
ist die Arbeitsweise invertiert, d. h. das Relais ist unterhalb der unteren Hysteresegrenze aktiv.

Nr. Funktion Nr. Funktion
0 keine Timerfunktion 5 keine Timerfunktion, invertiert
Anzugsverzbgerung 6 Anzugsverzdgerung, invertiert
2 Abfallverzégerung 7 Abfallverzégerung, invertiert

10
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Nr. Funktion Nr. Funktion
3 Einschaltwischer 8 Einschaltwischer, invertiert
4 Impulsverlangerung 9 Impulsverlangerung, invertiert

Die Anzugsverzégerung bewirkt, dass bei jeder Uberschreitung der oberen Hysteresegrenze
der Timer gestartet und das Relais erst nach Ablauf des Timers angesteuert wird
(retriggerbar).

Die Abfallverzdgerung lasst das Relais sofort nach Uberschreiten des oberen Grenzwertes
anziehen. Beim jedem Unterschreiten des unteren Grenzwertes wird der Timer gestartet, und
erst nach der Timerzeit féllt das Relais wieder ab (retriggerbar).

Einschaltwischer bedeutet, dass das Relais mit Uberschreiten der oberen Hysteresegrenze
anzieht und unabhéngig vom weiteren Drehzahlverlauf nach der eingestellten Zeit wieder
abfallt (nicht retriggerbar).

Die Impulsverldngerung sorgt dafiir, dass das Relais mit Uberschreiten der oberen Grenze
anzieht und friihestens nach der eingestellten Zeit abfallt (nicht retriggerbar). — siehe
Abbildung 3.1 auf Seite 12

Anlaufiiberbriickung =H/ |

(Voreinstellung ab Werk: 1,5 s)

Um beim Anlauf eines Antriebes, der auf Unterdrehzahl iberwacht werden soll, Fehlsignale zu
vermeiden, kdnnen Sie eine Anlaufliberbriickungszeit zwischen 0,1 s und 999,9 s eingeben.
Das Gerat bzw. das Ausgangsrelais verhalt sich wahrend dieser Zeit, als hatte die Maschine
die obere Hysteresegrenze bereits Uberschritten.

Die Anlaufliberbriickungszeit wird durch einen High-Pegel an der Klemme 2 gestartet; der
High- Pegel muss mindestens fir die Dauer der Anlaufiiberbriickung anliegen. Das Startsignal
kann von einer tbergeordneten Steuerung stammen oder durch Anlegen der
Versorgungsspannung an den Drehzahlwéachter generiert werden. Im letzten Fall missen Sie
die Klemmen 2 und 3 brucken.

Beispiel:

Eine Maschine braucht im Normalfall maximal 50 s, um auf die Nominaldrehzahl von 500 min™!
hochzulaufen. Stellen Sie die Anlaufiiberbriickungszeit auf einen Wert gréBer 50 s ein. Nach

Ablauf von 50 s ist die Unterdrehzahliiberwachung (Relaisfunktion 5) aktiv. Ist der Hochlauf
innerhalb dieser Zeit planméaBig verlaufen, hat das Relais nicht angezogen.

Dauert der Hochlauf langer als erwartet, wird das Relais 50 s nach Start der
Anlaufiberbriickung solange geschaltet bis die obere Hysteresegrenze erreicht ist.

Anzeigerate /==
(Voreinstellung ab Werk: 0,33 s)

Um eine sichere Ablesbarkeit der Anzeige zu gewahrleisten, kdnnen Sie die Zeit bis zur
Ubernahme des aktuellen Messwertes in die Anzeige zwischen 0,01 s und 2,5 s wéhlen.

Hinweis!

Die Anzeigerate beeinflusst weder die Rechenzeit zur Ermittlung des Messwertes noch das
Schaltverhalten des Ausgangsrelais.

Software-Versionsnummer [Si_i- -]

Hinweis!
Sie kénnen die Versionsnummer der Software nur auslesen.

11
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Bedienung
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Abbildung 3.1 Timerfunktionen, Umkehr der Wirkungsrichtung des Ausgangsrelais
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Wartung und Pflege

4 Wartung und Pflege

Das Geréat ist darauf ausgelegt und konstruiert, seine Funktion Uber lange Zeitrdume stabil zu
halten. Daher sind keine regelméaBigen Wartungs- und Reinigungsarbeiten notwendig.

129506 2016-9
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Anhang
5.1 Klemmenbelegung

KI. 1: Signalgeber-Versorgung KI. 10: Relais Schliesserkontakt
GND NO

Kl. 2: Triggereingang fir KI. 11: Relais Offnerkontakt
Anlaufiberbrickung NC

KIl. 3: Signalgeber-Versorgung KI. 12: Relais Wurzel
+24 VDC COM

Kl. 4: Spannungsversorgung KI. 13: Signalgeber-Versorgung
+24 VDC GND

KI. 5: Spannungsversorgung KI. 14: NPN-Eingang
GND - (Kathode)

Kl. 6: Nicht beschaltet Kl. 15: PNP-Eingang

+ (Anode)

KI. 7: Signalgeber-Versorgung KI. 16: Spannungsversorgung
+ 24 VDC L1 , 230 VAC

Kl. 8: NAMUR-Eingang Kl 17: Spannungsversorgung
L- L1, 115 Vo

Kl. 9: NAMUR-Eingang Kl. 18: Spannungsversorgung
L+ N, AC

5.2 Abmessungen, Bedien- und Anzeigeelemente
115
I
LED gelb, (

Schaltzustands-
anzeige des Relais

7-Segment-Anzeige

/[

Funktior

Oemer

UCHS GERMANY
7 8 9 10 11 12
13_14 15 16 17 18

93
107

"Mode" und "+":

"Mode":

"Enter":

"Enter" und "+":

14

+:

Parametereditor starten

Parameterauswahl durchblattern bzw. Wert der blinkenden

Ziffer erhdhen

Parameterauswahl durchblattern bzw. Wert der blinkenden

Ziffer verringern

Parameterwert anzeigen (rechte Ziffer blinkt) bzw. blinkende

Ziffer nach links verschieben

Parameterwert-Anzeige verlassen, das Gerat arbeitet nun
temporar mit dem gednderten Parameter.

Parametereditor verlassen, die Parameter werden nun im

EEPROM nichtflichtig abgespeichert.
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Anhang

5.3 Anschlussplan

NAMUR- NAMUR-
Sensor Drehgeber e — — — |
o = o| I+ 96 NAMUR L+ !
s a9 |
=28 =38 8 :
L- [ NAMUR L- |
gcf-?rg:,t;, gcr;s-?r;rg;\‘ | l Mit Briicke: Triggerung der
enson enson : | Anlauftiberbriickung durch
P .—L+>7 P L 7 | | Einschalten der Versorgungs-
L =15 15 H Signalgeber- | spannung
14 —f—=14 | gnalg
=13 \ o3 7 i Signalgeber- versorgung 24V DC T3 . -
DC-2-Draht- DC-2-Draht- | versorgung 24 V DC | Externes Triggersignal
____ Triggereingang fiir
1
pensor, P::‘f . Sensar, NET‘ ; —E(?— Galvanisch getrennter Anlaufuberbriickung | 2 \_l_
o 15 o 15 14 % | Eingang |
14 14 o fur PNP und NPN - g . |
13 \ L33 | T Signalgeber-
L= >
= == versorgung GND 1
Drehgeber, Drehgeber, 13 _ Signalgeber- T
Gegentaktendstufe Gegentaktendstufe T versorgung GND |
L+ 7 |
=7
°l g © -'ftls | ;
—15 I |
Liee14 |_::%§ | |
|13 I ! |
Externes | |
Rechtecksignal | |
16-30 V |L+ 6i !
I ::ﬁ < nicht beschaltet |
oV L— 4 | |
—<-QL+ coM i 12
Spannungsversorgung 24V DC 5 i |
L—OL- _ 11
gell?@ NC Relaisausgang
~42OL1 230v) NO 1 10
Spannungsversorgung 230V AC | | 1g | |
A ;{ ON |
Spannungsversorgung 115V AC 17 | |
LF-OL1(115V) |

Abbildung 5.1 Anschlussplan

129506 2016-9

I3 PEPPERL+FUCHS 15



KFU8-DW-1.D

Anhang

5.4 Funktionsbeschreibung

[

( Betriebsmodus ) -
=

=
J ! I_ll_l
[ewoDE ] - . t Lo
Le]
1 e LS MODE iy X=0: Frequenzmessung 0,002 Hz...9999 Hz
‘l [|. R I X X=1: Drehzahlmessung 0,01 1/min...9999 1/min
[ ® ENTER Ab Werk: X=1
y ,—l. MODE Anzahl der Impulse pro Umdrehung fiir Drehzahl-
= 1‘1 ‘5 XXXX messung (wird bei Frequenzmessung ignoriert)
. 1 < XXXX < 1200
[ ® ENTER Ab Werk: XXXX =1
4 Mess- und Anzeigebereich
‘, "i E EE X| Frequenzmessung: 0 <X <3
+ Y ® ENTER Drehzahlmessung: 0 < X <2
+ Ab Werk: X=1
i
E X Frequenzbereich| Drehzahlbereich
] in Hz in 1/min
° El 0000 0...9999
000.1 0,0...999,9
00.02 0,0...99,99

0.003|  00..9999 | =

"_ X XX X Untere Hysteresegrenze des Schaltpunktes
‘J ® ENTER 0 < XXXX <9998 (je nach Messbereich)
El Ab Werk: XXXX=100
L Obere Hysteresegrenze des Schaltpunktes
- XIXIXIX] 0,001 < XXXX < 9999 (je nach Messbereich)
® ENTER Ab Werk: XXXX=200
\ L ® MODE Zeit fur die Timerfunktion des Schaltrelais
= -E] le—X XXX 0.1s<XxxXx<9999s
Y ® ENTER Ab Werk: XXX.X=1,0s
*
y ® MODE
4_{}: ‘ :" "n _' Timerfunktion des Schaltrelais
® ENTER Voreinstellung ab Werk: X=0
X Funktion
Y 0 keine Timerfunktion
1 Anzugsverzégerung
+ 2 Abfallverzégerung
o El 3 Einschaltwischer
E 4 Impulsverldngerung
E 5 keine Timerfunktion, invertiert
° 6 Anzugsverzégerung. invertiert
3 7 Abfallverzégerung, invertiert
8 Einschaltwischer, invertiert
9 Impulsverlangerung, invertiert
pusietingering
{1 X X X Anlaufiiberbriickungszeit
® ENTER 0,1 s 8§ XXX.X<999,9s
El Ab Werk: XXX.X=1,5s

Anzeigerate

L
Ple—— XXX 001ssxxxs25s
® ENTER

Ab Werk: XX.X=0,33 s

) ® MODE == Software-Versionsnummer
‘C _ Kann nur ausgelesen werden.
® ENTER

FLT

Abbildung 5.2  Grafische Funktionsbeschreibung
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