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Es gelten die Allgemeinen Lieferbedingungen fir Erzeugnisse und Leistungen der Elek-
troindustrie, herausgegeben vom Zentralverband Elektroindustrie (ZVEI) e.V. in ihrer
neusten Fassung sowie die Erganzungsklausel: "Erweiterter Eigentumsvorbehalt".
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Einleitung
Inhalt des Dokuments

Dieses Dokument beinhaltet Informationen, die Sie fir den Einsatz des fertigen Geréats oder
Systems in den zutreffenden Phasen des Produktlebenszyklus bendtigen. Dazu kénnen
zahlen:

Produktidentifizierung

Lieferung, Transport und Lagerung
Montage und Installation
Inbetriebnahme und Betrieb
Instandhaltung und Reparatur
Stérungsbeseitigung

Demontage

Entsorgung

Hinweis!
Dieses Dokument ersetzt nicht die Betriebsanleitungen der verwendeten Komponenten.

Die Sicherheitshinweise der verwendeten Komponenten bestimmen die Sicherheitshinweise
des Systems. Die Betriebsanleitungen der verwendeten Komponenten sollten gelesen und
verstanden worden sein.

Hinweis!

Entnehmen Sie die vollstdndigen Informationen zu den verwendeten Komponenten aus den
Betriebsanleitungen und der weiteren Dokumentation im Internet unter www.pepperl-
fuchs.com.

Die Dokumentation besteht aus folgenden Teilen:
vorliegendes Softwarehandbuch
Hardwarehandbuch des verwendeten Remote-1/O-Systems
Betriebsanleitungen der verwendeten Komponenten
Datenblatter der verwendeten Komponenten

Zusatzlich kann die Dokumentation aus folgenden Teilen bestehen, falls zutreffend:
EG-Baumusterprifbescheinigung
EU-Konformitatserklarung
Konformitatsbescheinigung
Zertifikate
Control Drawings
weitere Dokumente

Zielgruppe, Personal

Die Verantwortung hinsichtlich Planung, Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung
und Demontage liegt beim Anlagenbetreiber.

Nur Fachpersonal darf die Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung und Demontage
des Produkts durchfiihren. Das Fachpersonal muss die Betriebsanleitung und die weitere
Dokumentation gelesen und verstanden haben.

Machen Sie sich vor Verwendung mit dem Gerét vertraut. Lesen Sie das Dokument sorgféltig.
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LB8109* / FB8209*
Einleitung

1.3 Verwendete Symbole

Dieses Dokument enthélt Symbole zur Kennzeichnung von Warnhinweisen und von
informativen Hinweisen.

Warnhinweise

Sie finden Warnhinweise immer dann, wenn von lhren Handlungen Gefahren ausgehen
kénnen. Beachten Sie unbedingt diese Warnhinweise zu lhrer persénlichen Sicherheit sowie
zur Vermeidung von Sachschéaden.

Je nach Risikostufe werden die Warnhinweise in absteigender Reihenfolge wie folgt
dargestellt:

Informative Hinweise

Hinweis!
Dieses Symbol macht auf eine wichtige Information aufmerksam.

(10

) Handlungsanweisung

Dieses Symbol markiert eine Handlungsanweisung. Sie werden zu einer Handlung oder
Handlungsfolge aufgefordert.

I PEPPERL+FUCHS 13
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Grundlagen zu Remote-I/O-Systemen

Remote-1/O-Stationen sind Signalanpassungsgerate, die als Schnittstelle flr Signale zwischen
Feldgeraten und Leitsystemen fungieren. Die E/A-Module werden mittels Steckplatzen auf den
vorgefertigten Backplanes montiert. Buskoppler sind fiir verschiedene Standardbusse
erhéltlich und bilden die Schnittstelle zwischen den E/A-Modulen und dem Prozessleitsystem.
Netzgerate dienen zur Stromversorgung der E/A-Module und Buskoppler.

Abbildung 2.1 Beispiel fiir LB/FB-Remote-I/O-Stationen

1 LB-Remote-I/O-Station fiir den Einsatz im sicheren Bereich und in Zone 2
2 FB-Remote-1/O-Station fir den Einsatz in Zone 1

Einstellarbeiten

Die Parametrierung der E/A-Module wird im nichtfliichtigen Speicher des Buskopplers
abgelegt. Sobald ein E/A-Modul ausgetauscht wird, Gbernimmt das neue Modul ohne
Einstellarbeiten die Konfiguration des vorherigen Moduls, vorausgesetzt es handelt sich um
den selben Modultyp.

Diagnose

Diagnoseinformationen werden tber den Bus an das Leitsystem gemeldet. Dariiber hinaus ist
die Abfrage uber einen unabhéngigen Servicebus mdglich. Der Servicebus ist jedoch nicht
zwingend erforderlich, um ein betriebsfahiges System zu erhalten.

Stérsignale werden weitgehend ausgefiltert. Trotzdem sollte ein Schirmungskonzept
entsprechend dem Stand der Technik angewendet werden. Einige E/A-Module besitzen
einstellbare Filterfunktionen.

Redundanz

Die Busanbindung kann redundant ausgefihrt werden, wenn das Bussystem dies zulésst.

Ausgangsabschaltung

Die Ausgangsabschaltung ermdglicht das busunabhéngige Abschalten aller oder
ausgewabhlter E/A-Module im Remote-1/O-System. Diese Funktion erfordert die Verwendung
von entsprechend ausgeristeten Backplanes und von E/A-Modulen mit Abschalteingang.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Eigenschaften des Unicom-Buskopplers 8x09
Allgemein

Der Unicom-Buskoppler schafft die Voraussetzung dafiir, dass sich die Datenstruktur des
PROFIBUS-Datentelegramms nicht mehr &ndert, wenn E/A-Module hinzugefugt, entfernt oder
ausgetauscht werden. Damit wird eine Unterbrechung der PROFIBUS-Kommunikation
verhindert. Dies gilt auch fur nicht redundante Systeme.

Im Normalfall verédndert das Hinzufugen eines E/A-Moduls den Aufbau des PROFIBUS-
Datentelegramms. Durch das zusétzliche E/A-Modul missen an dem vorherigen Leerplatz
Ein- oder Ausgangsdaten Ubertragen werden.

12 3 4567 8 9 10 1M1

Abbildung 3.1 Veranderung des PROFIBUS-Datentelegramms durch Hinzufligen eines E/A-Moduls

Im Gegensatz dazu sind im Unicom-Buskoppler Universalmodule verfligbar. Universalmodule
sind Platzhalter im PROFIBUS-Datentelegramm, die fUr eine feste Lange des
Datentelegramms sorgen. Wird eine Remote-1/O-Station mit Universalmodulen bestlckt,
kénnen die so konfigurierten Steckplatze fir jede Art von E/A-Modul verwendet werden.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 M

Abbildung 3.2  Aufbau des PROFIBUS-Datentelegramms mit Universalmodulen fester Lange

Universalmodule

Ein Universalmodul ist ein Platzhalter fester Lange im PROFIBUS-Datentelegramm. Jedem
Steckplatz in der Remote-I/O-Station kann ein Universalmodul mit z. B. 4 Byte Eingangs- und
4 Byte Ausgangsdaten zugewiesen werden. Damit kdnnen die Daten fast aller E/A-Module
erfasst werden. Erst zu einem spéateren Zeitpunkt wird festgelegt, durch welches E/A-Modul
dieser Platzhalter ersetzt werden soll. Einigen E/A-Modulen steht dann ein gréBerer
Datenvorrat zur Verflgung, als sie in ihrem speziellen Datenformat benétigen. Nicht benutzte
Datenfelder werden dabei automatisch mit Nullen aufgefillt. In der Folge fuhrt ein
Ausgangsmodul dann Uberflissige Eingangsdaten mit und umgekehrt. Auch fir einkanalige
E/A-Module werden nicht benétigte Leerdaten mitgefiihrt.

Der Vorteil dieses Verfahrens liegt jedoch in der festen Datenstruktur. Wenn ein E/A-Modul
hinzugeflugt oder ausgetauscht wird, erfolgt keine Anderung des Datentelegramms und der
PROFIBUS muss nicht neu gestartet werden.

15
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Die folgende Abbildung zeigt die Datenstruktur eines Universalmoduls 4140 mit 4 Byte
Eingangs- und 4 Byte Ausgangsdaten.

Byte IN

1234 1234

Byte OUT

Abbildung 3.3 Universalmodul 4140 mit 4 Byte Eingangsdaten und 4 Byte Ausgangsdaten

Die folgende Abbildung zeigt, wie ein Universalmodul 4140 von einem 1-kanaligen
Analogeingang mit 2 Byte Eingangsdaten belegt wird. Ein Binareingang wlrde sogar nur
1 Byte Eingangsdaten belegen.

Byte IN

1234 1234

Byte OUT

Abbildung 3.4 Universalmodul 4140 das mit 2 Byte Eingangsdaten belegt ist

Einfach breite E/A-Module kénnen als Universalmodul 2120 mit 2 Byte Eingangs- und 2 Byte
Ausgangsdaten konfiguriert werden, um das Datentelegramm zu optimieren. Der so belegte
Steckplatz ist allerdings spater nur noch fur E/A-Module mit maximal 2 Byte Eingangs- und

2 Byte Ausgangsdaten verwendbar. Mehrkanalige analoge E/A-Module haben ein héheres
Datenaufkommen und mussen als Universalmodul 4140 oder 8180 konfiguriert werden.

Modultypen

Unicom-Buskoppler unterstitzen alle bisherigen E/A-Module mit ihrer urspriinglichen
Datenstruktur.

Zuséatzlich stehen drei neue Universalmodule zur Auswahl.

2120
2 Byte Eingangsdaten und 2 Byte Ausgangsdaten

4140
4 Byte Eingangsdaten und 4 Byte Ausgangsdaten

8180
8 Byte Eingangsdaten und 8 Byte Ausgangsdaten

Die Universalmodule reservieren eine unterschiedliche groBe Anzahl Eingangsbytes und
Ausgangsbytes je Steckplatz, die anschlieBend durch E/A-Module belegt werden kénnen. Eine
Mischung aus Steckplatzen mit E/A-Modulen und Universalmodulen ist ebenfalls méglich.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Maximale Anzahl Kanéle und E/A-Module

Die Maximalanzahl an Kanélen hangt von den verwendeten E/A-Modulen ab, da die E/A-
Module je nach Modultyp und Breite unterschiedlich viele Kanéle besitzen.

Die Maximalanzahl an E/A-Modulen pro Remote-I/O-Station wird durch folgende Faktoren
bestimmt.

1. Steckplatze auf dem Backplane und Breite der E/A-Module

2. GroBe des Buskopplerspeichers fur Eingangs- und Ausgangsdaten
3. Lénge des DP-Konfigurationsstrings

4. Stromversorgung durch Netzteile auf dem Backplane

Tipp

Verwenden Sie eine FDT-Rahmenapplikation, wie z. B. PACTware™ und den Device Type
Manager (DTM) fir LB/FB, um unterschiedliche Konfigurationen der Remote-I/O-Station zu
testen.

Der DTM Uberprift folgende Aspekte automatisch:

- Anzahl der Steckplatze auf dem Backplane

- Modultypen, die durch die Buskopplerfirmware unterstutzt werden

- GroBe des Buskopplerspeichers fiir Eingangs- und Ausgangsdaten

- Einhaltung der maximalen Lange des DP-Konfigurationsstrings

- Ausreichende Stromversorgung fiir alle Module

Steckplatze auf dem Backplane und Breite der E/A-Module

Flr Buskoppler und Netzteile sind feste Steckplatze auf dem Backplane reserviert. Die
Steckplatze fur E/A-Module sind gleichberechtigt, weswegen beliebige Funktionen
nebeneinander angeordnet werden kénnen. Je nachdem, wie viele einfach breite und doppelt
breite E/A-Module Sie verwenden, kénnen Sie unterschiedlich viele E/A-Module auf dem
Backplane unterbringen.

GroBe des Buskopplerspeichers fur Eingangs- und Ausgangsdaten

Bis Firmwareversion 9.06 betragt der Speicher fur Eingangs- und Ausgangsdaten insgesamt
240 Byte. Bei symmetrischer Aufteilung stehen 120 Byte fiir Eingangsdaten und 120 Byte fir
Ausgangsdaten zur Verfugung. Eine asymmetrische Aufteilung von 0 Byte Eingangsdaten und
240 Byte Ausgangsdaten bis hin zu 240 Byte Eingangsdaten und 0 Byte Ausgangsdaten ist
ebenfalls méglich. Die Aufteilung erfolgt in Schritten von 8 Byte.

Ab Firmwareversion 9.06 betragt der Speicher fir Eingangs- und Ausgangsdaten insgesamt
480 Byte. Es stehen 240 Byte fiir Eingangsdaten und 240 Byte fir Ausgangsdaten zur
Verfugung. Eine asymmetrische Aufteilung ist jedoch nicht méglich.

Lénge des DP-Konfigurationsstrings

Der DP-Konfigurationsstring enthélt die Konfigurationscodes der Steckpléatze auf einem
Backplane und ist auf 96 Byte begrenzt. Beachten Sie, dass der Konfigurationscode der
folgenden E/A-Module und Buskoppler l&nger ist als bei den anderen E/A-Modulen. Siehe
Kapitel 6.10

LB4104, FB4204 Ausgangstrenner

LB4*05, FB4*05 HART-Ausgangstrenner

LB4106 HART-Ausgangstrenner

Buskoppler mit globalem Status-’/Kommandoregister und Modulstatus

Leere Steckplatze, die sich vor dem letzten E/A-Modul befinden, besitzen ebenfalls einen
Konfigurationscode. Diese Leerplatze miissen bei der Langenbetrachtung des DP-
Konfigurationsstrings ebenfalls berlicksichtigt werden.
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Stromversorgung durch Netzteile auf dem Backplane

Die zur Verfigung stehende Leistung ist von mehreren Faktoren abhangig.

Netzteiltyp

Anzahl der Netzteile

Netzteilredundanz

Umgebungsbedingungen, wie z. B. Einsatz im explosionsgefahrdeten Bereich
Verwendeter Buskoppler

Buskopplerredundanz

Beispiel

In dem folgenden Beispiel wird eine LB-Remote-I/O-Station betrachtet.

Basis-Backplane LB9022
Bietet Steckpléatze fir 2 Buskoppler, 3 Netzteile und 22 einfach breite E/A-Module.
Erweiterungs-Backplane LB9024

Bietet Steckplatze fur 3 Netzteile und 24 einfach breite E/A-Module. Der Buskoppler auf
dem Basis-Backplane steuert ebenfalls die E/A-Module auf dem Erweiterungs-
Backplane.

Netzteil LB9006C

Stellt fir den Betrieb der Buskoppler und E/A-Module in Zone-2-Anwendungen eine
Leistung von 25 W zur Verfligung.

Buskoppler LB8109*
Leistungsverbrauch: 2 W

Die DP-Konfigurationscodes und das Datenaufkommen der E/A-Module finden Sie in diesem
Handbuch. Siehe Kapitel 8

Die Kanalanzahl und die Leistungsaufnahme der E/A-Module finden Sie in den Datenblattern.

DP- Breite Eingang Ausgang Leistungsa
Konfigurati| [Steckplatz ufnahme
Anzahl Modul onscode | €] [Kanéle] [Bytes] [Kanale] | [Bytes] [W]
Basis-Backplane LB9022
1 LB8109* | COO0107 2
00 00
Konfiguration: Mit
Status-
/Kommandoregister
und Modulstatus
2 LB1*03 52 1 1 6 0 0 0,6
Betriebsart:
Kombinierter 32-Bit-
Zahlereingang und
Frequenzeingang
2 LB1*08 11 2 8 2 0 0 0,7
00
2 LB2101 30 1 2 1 1 1 1,6
1 LB5*01 50 1 1 2 0 0 0,45
1 LB5*02 50 1 1 2 0 0 0,45
18
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DP- Breite Eingang Ausgang Leistungsa
Konfigurati| [Steckplatz ufnahme
Anzahl Modul onscode | €] [Kanale] | [Bytes] [Kanale] | [Bytes] [W]
12 8I80- 37 1 Abhéngig | 8 0 8 Abhéangig
Universal von von
modul verwendet verwendet
Universalmodul mit (I\E/InoE{JAI\(;n ‘I?/Inogfﬁc;n
8 Byte Eingangsdaten
und 8 Byte
Ausgangsdaten
Zwischensumme | 22 118 2 98

Keine weiteren Steckplatze auf dem Basis-Backplane

Bei Bestlickung der 8I80-Steckplatze mit 12 E/A-Modulen vom Typ
LB7*04 (3 W pro E/A-Modul) werden 2 Netzteile zur Versorgung der
Basis-Backplane bendtigt.

Erweiterungs-Backplane LB9024

2 LB4*02 60 1 0 0 1 2 1

2 LB6006 31 2 0 2 8 2 1,6
00

4 LB1007 11 1 7 2 0 0 0,6

4 LB3*06 53 1 4 8 0 0 3

1 LB3104 53 2 4 8 0 0 3
00

4 LB4*05 C04340 |2 0 2 4 8 3
00

Summe | 24 178 36 138 34,6

Keine weiteren Steckplatze auf dem Erweiterungs-Backplane

2 Netzteile zur Versorgung erforderlich

Mit dieser Zusammenstellung kdnnen 88 analoge Kanéle und 66 bindre Kanéle betrieben
werden. Der DP-Konfigurationsstring ist 58 Byte lang und lautet: C0O 01 07 00 00 52 52 11 00
11 003030505037 373737373737373737373760603100310011 111111535353

5353 00 C0 43 40 00 CO 43 40 00 C0O 43 4000 CO 43 40

Diese Zusammenstellung eignet sich zudem fur den Redundanzbetrieb:

Buskopplerredundanz: Die auf dem Basis-Backplane zur Verfligung stehende Leistung
reicht aus, um einen weiteren Buskoppler zu versorgen

Netzteilredundanz: Sowohl das Basis-Backplane als auch das Erweiterungs-Backplane
besitzen einen freien Steckplatz firr ein redundantes Netzteil

Maximalanzahl analoge Kanéle

Fur eine LB-Remote-I/O-Station ergibt sich die Maximalanzahl analoge Kanéle unter
Verwendung der folgenden Komponenten: Basis-Backplane LB9022, Erweiterungs-Backplane
LB9024, Netzteil LB90O06C, Buskoppler LB8109* ab Firmwareversion 9.06, 30 E/A-Module
LB7*04. Mit dieser Zusammenstellung kénnen 120 analoge Kanéle im Redundanzbetrieb
betrieben werden.

Maximalanzahl binare Kanale

Flr eine LB-Remote-I/O-Station ergibt sich die Maximalanzahl bindre Kanéle unter

Verwendung der folgenden Komponenten: Basis-Backplane LB9022, Erweiterungs-Backplane
LB9024, Netzteil LBO0O06C, Buskoppler LB8109* ab Firmwareversion 9.06, 46 E/A-Module
LB1*09. Mit dieser Zusammenstellung kénnen 368 binare Kanéle im Redundanzbetrieb
betrieben werden.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Konfigurationssoftware und DTM installieren
Einleitung

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kénnen Sie die Remote-1/O-Station mit
Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle Konfigurationsinformationen erhélt und entsprechend angepasst wird. In diesem Fall
kénnen Sie das vorliegende Handbuch verwenden, abgesehen von den Informationen, die

sich auf die FDT-Rahmenapplikation PACTware ™ beziehen.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstiitzen, kdnnen Sie die Remote-1/O-Station

mit Hilfe des DTM und einer externen FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware ™
konfigurieren. In diesem Fall erfolgt die Anbindung der Remote-I/O-Station Uber einen Klasse-
2-Master. Dieses Handbuch beschreibt die Konfiguration mit einem Klasse-2-Master und der

FDT-Rahmenapplikation PACTware™. Beachten Sie, dass der DTM nicht nur mit PACTware™,
sondern auch mit anderen FDT-Rahmenapplikationen verwendet werden kann.

Es existieren auBerdem Leitsysteme, die eigene Treiber verwenden, wie z. B. Siemens
SIMATIC. Diese Systeme besitzen eine eigene Konfigurationsanleitung. Das vorliegende
Handbuch ist in diesen Féllen nur bedingt anwendbar.

Sie kénnen den DTM inkl. der GSD/GSE-Datei auf der Website www.pepperl-fuchs.com im
Bereich Software herunterladen.

Systemanforderungen

Ihr Computer muss die folgenden Vorraussetzungen erfillen um die Konfigurationssoftware
und Device Type Manager (DTM) auszufihren.

Betriebssystem: Windows NT 4.0 ab Service Pack 4, Windows 2000, Windows XP,
Windows Vista

Prozessor: 500 MHz oder schneller
Arbeitsspeicher: 128 MB oder mehr
Festplattenspeicher: ca. 100 MB
Netzwerkkarte
Software: Microsoft .NET Framework
Administrator-Rechte zur Durchfihrung der Installation
Software installieren
1. Installieren Sie die FDT-Rahmenapplikation wie z. B. PACTware™.
2. Installieren Sie den DTM flr die PROFIBUS-Klasse-2-Master.
3. Installieren Sie den DTM LB/FB.
DTM LB/FB installieren

Der DTM LB/FB eignet sich sowohl fiir LB- als auch fiir FB-Remote-I/O-Stationen. Sie kdnnen
den DTM inkl. der GSD/GSE-Datei auf der Website www.pepperl-fuchs.com im Bereich
Software herunterladen.

1. Starten Sie das Installationsprogramm.

L Der Installationsvorgang beginnt. Das Sprachauswahl-Fenster wird geéffnet. Falls
bereits eine altere Version der Software installiert ist, wird automatisch die Sprachauswahl
der alteren Version ibernommen. Falls eine abweichende Sprache installiert werden soll,
deinstallieren Sie zuvor die vorhandene Version.

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8109* / FB8209*
Konfigurationssoftware und DTM installieren

‘wahlen Sie die Sprache fiir die Installation
auz der unten aufgefibrten Auswahl aus,

Deutsch v

i ] I LH.{-).AI_:uI;:rechen ]

Abbildung 5.1 Sprachauswahl-Fenster

2. Wahlen Sie aus der Dropdown-Liste die gewiinschte Sprache aus.
3. Um fortzufahren, klicken Sie auf OK.

Lo Ein Willkommens-Fenster wird gedffnet.
4. Um fortzufahren, klicken Sie auf Weiter.

L9 Es 6ffnet sich das Fenster Benutzerinformationen.

B enutzerinformationen

Gehen Sie hitte lhie |nf.nrmallio_n53n'air1. E PEPPER!J*EUCHS

R
e

Giehen Sie lhien Mamen und den Mamen [hres Untemehmens ein.

Eenutzername:

|F’+F Uzer |

Firmenname:

|F’epper|+Fuchs Group |

IristallShield

_<.Zgr'u';k I wieiter I Abbrechen

Abbildung 5.2 Benutzerinformation

5. Tragen Sie Ihren Namen und die Firma in die entsprechenden Felder ein.
6. Um fortzufahren, klicken Sie auf Weiter.

L Es o6ffnet sich das Fenster Zielpfad wahlen.
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DTM Collection Remote /0 System - LB-FB V7.5.0 (FD'T 1.2) Setup
Zielpfad wahlen

£
Ordner auswahlen, in dem die Dateien instaliert werden el PEPPERL+FUCHS

sollen.

Setup instaliert Pepper+Fuchs DTM Collection Remate |/0 System - LE-FB in den
folgenden Ordner

Klicken Sie auf “Weiter', um in diesen Ordner 2u installieren. Um in einen anderen Ordner
2u installieren, klicken Sie auf 'Durchsuchen’ und wahlen Sie einen anderen Ordner.

Zielordner

C:h ADtm\Remate 10 System - LB-FB Durchsuchen..

[ < Zurlick I[ wigiter > 1 [Abbrachen]

Abbildung 5.3  Zielpfad wéahlen

7. Um den vorgeschlagenen Installationspfad zu bestétigen, klicken Sie auf Weiter.
Um einen anderen Installationspfad als den vorgeschlagenen zu bestimmen, klicken Sie
auf Durchsuchen. Wahlen Sie einen Pfad aus und klicken Sie anschlieBend auf OK.

L Der ausgewahlte Pfad wird als Zielordner Gibernommen.
8. Um fortzufahren, klicken Sie auf Weiter.

L5 Es 6ffnet sich das Fenster Optionen wéahlen. Dort kénnen Sie zu installierende
Programmbestandteile auswéahlen.

DTM Collection Remote 1/0 System - LB-FB V7.5.0 (FDT 1.2) Setup
Optionen wahlen "
Die zu ingtallierenden Eigenschaften/Funktionen | PEPPERL+FUCHS
auswahlen,

‘wiahlen Sie die 2u installierenden Elemente aus und [aschen Sie die Elemente, die Sie nicht
instalieren machten.

e ) : Beschieibung
Unterstiitzung fiir LB /FB 806 EasyCom ok | [NICHT ZERTIFIZIERT)
Urterstiitzung fur LB/FE 808 DPV1 +Time 0K MIRE

e i Euskoppler. Konfiguration

v Urterstiitzung fiir LBAFE 303 UniCom 2ER K und HART Liber den
Unterstiitzung fiir LB/FB 8<10FF 0k Servicebus und/oder

v/ 10 Tapolagie-5can-Funktion 173k [ TR

v nilra

i nterstiitzung fuir LE/FB 207 MODBUS seriel E15K |

b Unterstiitzung flir LB/FB 811 MODBUS TCP BTG F

[ < Zuriick " ‘weiter > l [Abbrechen

Abbildung 5.4  Optionen wahlen

9. Markieren Sie in der Liste die Programmbestandteile, die installiert werden sollen. Um die
gewunschten Eintrage zu aktivieren oder zu deaktivieren, klicken Sie links vor die Eintrage.
Achten Sie hierbei darauf, dass die Treiber flir den Buskoppler und die
Kommunikationsanbindung aktiviert sind.

L Nur die Programmbestandteile, die mit einem Hakchen versehen sind, werden installiert.
10.Um fortzufahren, klicken Sie auf Weiter.

Lo Die Installation beginnt. Nach abgeschlossener Installation wird ein Hinweisfenster
geoffnet.

11.Falls Sie die Liesmich-Datei lesen wollen, aktivieren Sie das Kontrollkastchen.
12.Um die Installation abzuschlieBen, klicken Sie auf Fertig stellen.
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Konfigurationssoftware und DTM installieren

5.4 DTM-Katalog aktualisieren

Nachdem Sie die FDT-Rahmenapplikation und die Device Type Manager (DTM) auf dem
Computer installiert haben, muss der DTM-Katalog der FDT-Rahmenapplikation aktualisiert

werden. Der PACTware ™ DTM-Katalog hei3t "Geratekatalog" und wird beim Start von
PACTware ™ im Normalfall automatisch aktualisiert.

Sollte PACTware "™ den Geratekatalog nicht automatisch aktualisieren, gehen Sie wie folgt vor.
) Geratekatalog aktualisieren

1. Starten Sie PACTware™.

2. Wahlen Sie Ansicht > Geratekatalog oder driicken Sie F3 oder klicken Sie auf das
Geratekatalog Symbol in der Symbolleiste.

L Das Fenster Geratekatalog 6ffnet sich.

3. Um den Geratekatalog zu aktualisieren, klicken Sie auf die Schaltflache Geratekatalog
aktualisieren.

= & e Gt [ [ GerimslppreRLsruas Gkt
4 e S - T [T .
T 0 FO Commurication. PEPPEEL +FLICHS G |
L m;ﬂmm PR 1201 e Figarsy {2-karual) { P4F FR Indsrral  PEPPERL +FLICHS. Gk i |

B L2 bindver Eingang (3-danskg) [ F4F PO Internal  PEFPERLHFUCHS GrbH
{ 81203 Frequenciingus (Ex)  P4F Pl Intermal  PEPPERLYFLICHS GmbH
L1 g (P (PoF FO Internal  BEPPERLAFUCHS Gk
Exrgang (2-hanslg) { P4F FU Intemal  PEFPERLAFLICHS Grrbh
I, F8 1302 bindrer Eingang (3 kanalg) { P4+F F Intemmal  PEPPERL4FLICHS GmbH
B 130 Frocuercfleguk (Fxn)  P4FFRInbsal  PEPPERL4FLCHS Gk
8 1308 bindrer Engang (I-kanalg) { P4F PO Internsl  PEFPERLPLICHS GrbH
{ Fa201 e 224 ] 315 Ohe PAFFS Intemal  PEPPERLFLICHS Gk
Mm‘mlnm“ ] 78 2302 Verditomdo (34 V[ 210 Obu P4F FR Inbsrrdl  PEPPERL4FLICHS GrkH faa|
I e Geriste mcegen £ @
SR LI 6 bt T Feesr et :!!

e e

Abbildung 5.5  PACTware ™ Geratekatalog

4. Um fortzufahren, klicken Sie auf Ja.

L Nachdem die Suche beendet ist, wird der aktualisierte Geratekatalog angezeigt.
4]

DTM_HDZ2_GTR_4PA D ThMain

PACT ware fktion aktiv, Bitte haben Sie einen Moment
Geduld.

@D 6% Abbruch

Abbildung 5.6 PACTware™ Suche nach DTM
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Remote-I/O-Station konfigurieren

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie Sie die Remote-1/O-Station in PACTware™ einbinden

und konfigurieren. Sie erfahren, wie Sie ein PACTwareTM-Projekt anlegen und wie Sie die
Kommunikation zu den Feldgeraten einrichten.

Hinweis!
Far weitere Informationen zu E/A-Modulen und deren Konfiguration, siehe Kapitel 8.

Kommunikation zur Remote-I/O-Station

Die Kommunikation zwischen der DTM-Software und der Remote-I/O-Station kann Uiber den
PROFIBUS oder Servicebus hergestellt werden. Die Konfiguration kann Gber den PROFIBUS
oder ab DTM Version 7.3 auch Uber den Servicebus erfolgen. Die Konfiguration der Remote-
I/O-Station lauft bei beiden Verbindungsarten weitestgehend identisch ab.

Benétigte Komponenten fir PROFIBUS-Anbindung
FDT-Rahmenapplikation, wie z. B. PACTware™
DTM LB/FB
PROFIBUS-Kommunikations-DTM
PROFIBUS-Klasse-2-Master mit Kabelsatz, wie z. B. Softing PROFlusb

Benotigte Komponenten fiir Servicebus-Anbindung
FDT-Rahmenapplikation, wie z. B. PACTware™
DTM LB/FB

Schnittstellenkonverter (RS232-RS485-Konverter oder USB-RS485-Konverter), wie z. B.
W&T RS232-RS485 oder ICP Con I-7561 USB to RS485

Passender Kabelsatz
Der Kommunikations-DTM fiir den Servicebus istim DTM LB/FB enthalten.

Servicebus-Anbindung Uber RS-232

Der W&T RS-232-RS-485-Schnittstellenkonverter kann entweder Uber ein vorkonfektioniertes
oder selbst hergestelltes Kabel mit der Remote-I/O-Station verbunden werden. Sie kénnen das
vorkonfektionierte Kabel zusammen mit dem W&T RS-232-RS-485-Schnittstellenkonverter bei
Pepperl+Fuchs bestellen.

Fir die Herstellung eines eigenen Kabels verwenden Sie die folgende Verdrahtungsubersicht.

LaTss281 R5485

con3
g

&

BREREBEEREE
LYY YYY TV Y Vv
YYYYYYYYYYYYY

Din Doutfi ‘6
DoutB
Dout - B
5 DinA  —
GND I's
DinE

Y|
e
UJW

|_
[N]

—/
Fz28u

Abbildung 6.1  Verdrahtungsschema W&T RS-232-RS-485-Schnittstellenkonverter
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Servicebus-Anbindung tber USB

USB-Konverter an den PC anschliel3en

1. Installieren Sie den Treiber, der dem USB-RS-485-Konverter beiliegt.
2. SchlieBen Sie den USB-Konverter an einen beliebigen USB-Port des PCs an.

Lo Der Hardware-Assistent findet ein neues USB-Gerat und bindet es automatisch ein. Der
Konverter wird in der COM-Port-Liste des Hardwaremanagers unter Anschlusse aufgefihrt.
Aus dieser Liste kdnnen Sie den COM-Port entnehmen, der dem Konverter zugeteilt wurde.
Uber den gleichen Eintrag im Geratemanager kann der verwendete COM-Port bei Bedarf
geéndert werden (Kontextmeni Eigenschaften).

£ Device Manager

Datel  #kbon  Ansicht 7

&2 a

Computer
+] g Disk drives
+ é Display adapters
¥ b DVDJCD-ROM drives
+-{#8 Human Interface Devices
442 IDE ATAFATAPT contrallers
+) s Keyboards
+ 7" Mice and ather pointing devices
1] V; Manitors

+-H8 Metwork adapters
= Porks (COM &LPT)
¥ commurications Port (COM1)
2 ECP Printer Port (LPT1)
. 1-7361 USE-Lo-RSZ32/42Z2/485 Conwerter (COMS)
£ ﬂ Processors
+ @, Sound, video and game contrallers

+ System devices
£ Universal Serial Bus controllers

Abbildung 6.2  USB-Konverter im Geratemanager
Neues Projekt anlegen

Neues Projekt in PACTware ™ anlegen

Waéhlen Sie Datei > Neu oder klicken Sie in der Symbolleiste auf das Symbol Neues Projekt
erzeugen.

L

L Ein neues, unbenanntes Projekt erscheint im Hauptfenster. Das Projekt besteht zunachst
aus dem Eintrag HOST PC.

Servicebus-Kommunikations-DTM einbinden

Falls Sie eine Verbindung Uber den Servicebus herstellen mdchten, figen Sie den Servicebus-
Kommunikations-DTM wie folgt in das Projekt ein.

Der Servicebus-Kommunikations-DTM ist im DTM LB/FB enthalten. Der Servicebus-
Kommunikations-DTM muss vor allen anderen DTM in die Projektstruktur eingefligt werden.

Kommunikations-DTM einfugen

1. Markieren Sie in der Projektansicht den Eintrag Host PC.

2. Wahlen Sie Geratedaten > Gerat hinzufiigen oder klicken Sie in der Symbolleiste auf das
Symbol Gerat hinzufiigen.

]

——]

L Es 6ffnet sich ein Fenster zur Auswahl des Geréts.
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[ e Gerite

[T HART Communication HART Codewrights Gttt FoT
@ HART OPC Cher HART ErcdresseHaumer, Metso Automation FOT
K% b Pos kgt Profbus DPIVI Fak system FOT
[F PROFIIUS Master DP-Y1 Frofibus DPIVL Tretang & HeTdtadt Frozessautomation GribH & Co. kG FOT

L. g PROFIdm 0PY) Profibus DRfVL Saftieg AG
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" 101 Commracation T profias_povi BACTwarn Comortam o4,

i
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Caene )
Abbildung 6.3  Auswahl des Kommunikations-DTM

3. Markieren Sie den Eintrag Service Bus Schnittstelle LB/FB-Serie.
4. Klicken Sie auf OK.

L Der Servicebus-Kommunikations-DTM wird eingefiigt und in der Projektstruktur
angezeigt.

5. Da die Servicebuskommunikation uber einen COM-Port des Computers abgewickelt wird,
muss dem Servicebus-Kommunikations-DTM einem COM-Port zugewiesen werden.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag
LB/FB Service Bus.

6. Wéhlen Sie im Kontextmeni Parameter > Parametrierung > COM-Port einstellen.
M
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Geratedaten Extras  Fenster  Hilfe

DEdse o0 B9 B

Geréte Tag adresse |(J B

B HOST PC
A

Werbindung aufbauen

werbindung trennen

Daten aus dem Gerat lesen
-
Draken ins Gerdt schreiben

Pararneter 3 ‘ ‘ Parametrierung — » ||| COM-Fork einstellen |f
Messwert g
‘‘‘‘‘ fakinn

Abbildung 6.4  Com-Port einstellen

L Es 6ffnet sich das Geratedatenfenster mit den COM-Port-Einstellungen.
7. Stellen Sie den COM-Port ein.

Tag [TB7FE service bis

Com Pait: ItoM 3 =

LB/FB- RI
[T [Parancessnenra BB om0

Abbildung 6.5  COM-Port einstellen

8. Klicken Sie auf OK, um das Fenster zu schlieen und die Einstellungen zu speichern.

199401 2016-02
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PROFIBUS-Kommunikations-DTM einbinden

Falls Sie eine Verbindung uiber den PROFIBUS herstellen méchten, fligen Sie den PROFIBUS-
Kommunikations-DTM wie folgt in das Projekt ein. Im folgenden Beispiel wird PROFIdtm von
Softing verwendet.

Kommunikations-DTM einfugen

Bevor Sie den PROFIBUS-Kommunikations-DTM in das Projekt einfliigen kénnen, muss der
PROFIBUS-Kommunikations-DTM auf dem Computer installiert sein.

1. Markieren Sie in der Projektansicht den Eintrag Host PC.

2. Wahlen Sie Geratedaten > Gerét hinzufiigen oder klicken Sie in der Symbolleiste auf das
Symbol Gerat hinzufiigen.

|

——

L9 Es 6ffnet sich ein Fenster zur Auswahl des Gerats.

- >
| Gart fir &
L Al riee A Gere
g Gatrweary (B = Proigked Herzteles B
g Gerit 8 FaskLorres Dugrnoste: Seves (US| FD5 Commarmcalior FEFFERLSFUCHS GinkH FL
¥ Treber - ] Coewights GrnbH FC
i Pt Profitais DPYT P Codewaghits GinbH F¥
| | Prltas BFAN T Soling A F
41 il |
-- Typ | T
I Ale Gerilin arceigen |« >
| Ao fiee il
) Daha Bisvm o Sy DP-Maiter PROFILoad 154 PO / PROAITOY
Lhas 4L 1S
oK Abiruch

Abbildung 6.6  Auswahl des Kommunikations-DTM

3. Markieren Sie den PROFIBUS-Kommunikations-DTM, in diesem Beispiel PROFIdtm
DPV1.

4. Klicken Sie auf OK.

L5 Der PROFIBUS-Kommunikations-DTM wird eingefiigt und in der Projektstruktur
angezeigt.

Vorsicht!
Konflikte im PROFIBUS-System

Bei paralleler Ankopplung in bestehende PROFIBUS-Systeme, binden Sie die PROFIBUS-
Masterkarte als Klasse-2-Master ein. Verwenden Sie die richtige Baudrate und stellen Sie
sicher, dass kein Adressenkonflikt auftritt.

Sie kdnnen zahlreiche Einstellungen am PROFIBUS-Kommunikations-DTM vornehmen. Fir
eine genaue Beschreibung der Einstellméglichkeiten beachten Sie die Anleitung des
jeweiligen Herstellers.

Um die PROFIBUS-Einstellungen in PACTware™ zu andern, gehen Sie wie folgt vor.

PROFIBUS-Einstellungen andern

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den PROFIBUS-Kommuni-
kations-DTM, in diesem Beispiel auf PROFIdtm DPV1.

2. Wabhlen Sie Parametrieren.
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Abbildung 6.7  PROFIBUS-Kommunikations-DTM parametrieren

L Es 6ffnet sich das Geratedatenfenster mit den Busparametern.
3. Stellen Sie die gewuinschten Parameter ein.

4. Um weitere Einstellungen vorzunehmen, klicken Sie mit der rechten Maustaste in der
Projektstruktur nochmals auf den Eintrag PROFIdtm DPV1.

5. Wahlen Sie Weitere Funktionen.

6. Hier kdnnen Sie z. B. die DTM-Stationsadressen andern, das PROFIBUS-Control-Panel
aufrufen oder auf die Online-Hilfe zugreifen.

Buskoppler hinzufigen
Um den Buskoppler in das PACTwareTM-Projekt einzubinden, stehen Ihnen zwei Mdglichkeiten
zur Verfigung.

Buskoppler Gber den Befehl Gerat hinzufiigen einfligen

Buskoppler automatisch generieren
Buskoppler tber den Befehl "Gerat hinzufligen" einfigen

Bevor Sie den Buskoppler in das PACTware ™-Projekt einfligen kdnnen, muss der DTM LB/FB
auf dem Computer installiert sein und ein Kommunikations-DTM muss in die Projektstruktur
eingefligt worden sein.

1. Markieren Sie in der Projektansicht den Eintrag des zuvor eingefligten Kommunikations-
DTM.

2. Wahlen Sie Geratedaten > Gerét hinzufiigen oder klicken Sie in der Symbolleiste auf das
Symbol Gerét hinzufiigen.

w1

——

L Es 6ffnet sich ein Fenster mit der Liste aller zur Verfligung stehenden Buskoppler.

 Gerdt fiir
| Alle Gerate
L

EEET [ | Herstaller G

%, FE 8206 FB-EasyCom Buskoppler PROFIBUS_DPY1; P4+F LB FB Se PEPPERL+FLICHS GmbH DTM <

ﬂzg FE 8207 MODBUS Rio Buskoppler P+F LB FE Servicebus - P+F FE  PEPPERL+FLICHS GmbH oM
ﬂzg FE 8209 FB-DPV1 UMICOM-Buskoppler PROFIBUS_DPY1; P+F LB FB Se PEPPERL+FLICHS GmbH bTM 5!
ﬂes FEB 8210 FB FF Interface P+F LB FB Servicebus - P+F FB  PEPPERL+FUCHS GmbH DTM si
[]g FE 8211 MODBUS-TCP Rio Buskoppler Modbus aver TCP; P+F LB FE 5 PEPPERL+FIICHS GrbH DM 2
F‘l@s LB 6105 LB-DPY1 Buskoppler PROFIBUS_DPYL; P+F LB FB St PEPPERL+FUCHS GmbH DM ‘: k-
)E}gs LB 8106 LE-EasyCom Buskoppler PROFIBUS_DPY1; P4+F LB FB Se PEPPERL+FLICHS GmbH oTM Ei 7
F}g LB 8107 MODEUS Rio Buskoppler P+F LB FEB Servicebus - P+F LB PEPPERL+FLICHS GmbH DTM <
ﬂg LE 2103 LB-DPV1 Buskoppler (Zeitskempel) PROFIBUS_DPYL; P+F LE FE S¢ PEPPERL+FUCHS GrbH DM ‘!
F‘}eg LB &109 LE-DPY1 UNICOM-Buskoppler PROFIEUS_DPW1; P+F LB FE S¢ PEPPERL+FUCHS GmbH DTM 2
ﬁx LB G110 LB FF Interface P+F LB FB Servicebus - P+F LB | PEFPERL+FUCHS GmbH DTM s!
ﬁg LB 6111 MODBUS-TCP Rio Buskoppler Modbus over TCR; P4+F LB FB S5 PEPPERL+FUCHS GmbH DM ‘:\:|
<l m (2]

al

Abbildung 6.8  Auswahl des Buskopplers
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3. Markieren Sie den Buskoppler, den Sie in lhrer Remote I/O-Station verwenden.
4. Klicken Sie auf die Schaliflache OK.

L Der Buskoppler wird eingefiigt und in der Projektstruktur unterhalb des Kommunikations-
DTM angezeigt.

In der rechten Haélfte des Programmfensters 6ffnet sich ein Geratedatenfenster mit der
Aufforderung, die Stationsadresse der Remote-1/O-Station einzugeben.

© Projekt iy J'-?-| <0,PROFIdtm >PROFIdtm DP¥1
Gerat 0 B &E i
& HOST PC o || Bitte geben Sie eine Stationzadresse fur dag
hinzugefugte Gerat ein.
[l ing <0, PROFIdtm=PROFIdEm DPY1 =
" s =125, LB{FE-RID Station=LE 5109 LE-DPY1 L

Stationsadresse: |

ok | Abbrechenj

Abbildung 6.9  Stationsadresse eingeben

5. Geben Sie die Stationsadresse ein.
6. Klicken Sie auf die Schaltflache OK.

Lo Der Buskoppler ist nun in das Projekt eingefligt und kann parametriert werden. Falls die
Remote-1/O-Station mehrere Buskoppler enthélt, wiederholen Sie die Schritte fir jeden
Buskoppler.

Buskoppler automatisch generieren

Hinweis!
Der Buskoppler kann nur Uber eine Servicebus-Verbindung automatisch generiert werden.

Bevor Sie den Buskoppler automatisch generieren lassen, muss die physikalische Verbindung
zur Remote-I/O-Station Uber den Servicebus bestehen und der Servicebus-Kommunikations-
DTM muss in die Projektstruktur eingefligt worden sein.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag LB/FB Service
Bus.

2. Stellen Sie eine Verbindung zu der Remote-1/O-Station her. Wéhlen Sie hierzu im
Kontextmenii Verbindung aufbauen.

L Der Eintrag des Kommunikations-DTM wird in der Projektstruktur fett dargestellt, sobald
die Verbindung herstellt ist.

3. Klicken Sie in der Projektstruktur mit der rechten Maustaste auf den Eintrag LB/FB Service
Bus.

4. Wahlen Sie Weitere Funktionen > Servicebus scannen.

L Es 6ffnet sich das Fenster Servicebus scannen.
5. Geben Sie in den Feldern Scanbereich den Adressbereich ein, der gescannt werden soll.
6. Klicken Sie auf Scan starten.

L Ein Fortschrittsbalken zeigt den aktuellen Status des Scanvorgangs an. Sobald der
Scanvorgang abgeschlossen ist, werden die gefundenen Buskoppler tabellarisch
aufgelistet.
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Inder Tabelle wird das Ergebnis des Scan'forgangs dargestell. Bitte wahlen sie tiber die
Checkbox die Buskoppler aus. die in der Frameapplikation angelegt werden sollen,
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Berdte erzeugen ] ( Beenden
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Abbildung 6.10  Ergebnis des Servicebus-Scans
7. Wahlen Sie einen oder mehrere Buskoppler aus, indem Sie die entsprechenden

Kontrollkastchen in der Spalte SB-Adresse aktivieren.

8. Falls Sie die Servicebus-Adresse eines Buskopplers dndern méchten, doppelklicken Sie
auf die entsprechende Zeile in der tabellarischen Auflistung.

L Es 6ffnet sich das Fenster Servicebus-Adresse setzen.

u Servicebus-Adresse setzen

Servicebus-Adresse:

aktuell |
feL: I_l W

| K

J [ Abbrechen I

Abbildung 6.11  Servicebus-Adresse setzen

9. Wahlen Sie die gewlinschte Servicebus-Adresse aus der Dropdown-Liste Neu und klicken
Sie anschlieBend auf OK.

L Die Servicebus-Adresse wurde geandert.

10.Um mit dem Generierungsprozess zu beginnen, klicken Sie im Fenster Servicebus
scannen auf Geréate erzeugen.
L Alle ausgewahlten Buskoppler werden in der Projektstruktur angelegt. Der Fortschritt
wird in der PACTware"™-Statuszeile angezeigt.

Online und Offline parametrieren

Hinweis!
Die in diesem Abschnitt beschriebenen Funktionen beziehen sich auf den DTM ab Version 7.4.

Je nach Verbindungsstatus mit der Remote-I/O-Station bietet die FDT-Rahmenapplikation die
Maoglichkeit, den Offline- oder den Online-Datensatz des DTM zu bearbeiten. Wenn Sie einen
Offline-Datensatz bearbeiten, bearbeiten Sie die im Projekt gespeicherten Daten. Wenn Sie
einen Online-Datensatz bearbeiten, werden die aktuellen Daten aus dem angeschlossenen
Geréat bearbeitet. Uber die Befehle Daten ins Geréat schreiben und Daten aus dem Gerét
lesen werden der Online- und der Offline-Datensatz abgeglichen.
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Dariber hinaus erscheint nach dem Speichern von Parameteranderungen ein Dialogfeld. Im
Dialogfeld kann der Benutzer entscheiden, ob seine Anderungen auch im Geréat gespeichert
werden sollen bzw. ob auch der Offline-Datensatz angepasst werden soll. Die Parameter der
einzelnen E/A-Module kdnnen ausschlieBlich tber das Dialogfeld direkt abgeglichen werden.
Ansonsten werden die Paremeter der E/A-Module beim Down-/Upload der Buskoppler-
Parameter Uber die Befehle Daten ins Gerét schreiben und Daten aus dem Gerét lesen mit
abgeglichen.

Nicht verbunden: Nur der Offline-Datensatz kann bearbeitet werden.

Verbunden: Sowohl der Offline- als auch der Online-Datensatz kénnen bearbeitet
werden. Das Online- und das Offline-Fenster kdnnen gleichzeitig bearbeitet werden. Im
Fall des Abgleichs werden die Fenster aktualisiert. Die folgenden Buskopplerparameter
des Offline-Datensatzes kénnen bei aktiver Verbindung nicht bearbeitet werden.

* Registerkarte Aufbau: Kontrollkdstchen Redundanz

* Registerkarte Profibus I: Busadressen des primaren und sekundéaren Buskopplers,
Redundanzmode, zyklische Daten

) Offline parametrieren

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des Buskopplers
oder eines E/A-Moduls.

2. Wabhlen Sie Parameter > Parametrierung > Geratedaten bearbeiten (Offline).

L5 Es 6ffnet sich das Fenster Geratedaten bearbeiten (Offline) mit dem Offline-
Datensatz. Der Offline-Status wird durch das graue Feld in der Statuszeile gekennzeichnet.

J? “ P+F LB/FB Remote I/0 Gerdtedaten bearbeiten (Offline) l
Stationzbeschreibung:

|F+F LB/FE Riemote 10

S Pa
Gerdtebeschreibung: ( m
LB/FB-Buskoppler W= 118y

Aubau | Puofbusl | Profbus | Info 1
Backplane:
Backplanstyp: Erweiterungen:
LBS022/24: Redundantes Backplanssystem mit 22/24 Maodulsteckplatzen » 0 -
Buskoppler:
Tag Primarkoppler: SB-AEL}\SSB prirm.:
Buzkoppler 1139|

[] Redundanz sinschalten

Metzteile:
Metzteityp: LB 9006 24v DC qgal. T. w |

gesteckte Netztale: M-1 [Basiseinheit]
M-2 [Basiseinheit]
M-3 [Basiseinheit]

LEB/FB - RIO

[ ak, ][ Abbrechen ][ Speichern ]

Abbildung 6.12  Geratedaten bearbeiten (Offline)

3. Passen Sie die gewlinschten Parameter an.

4. Klicken Sie auf OK um die Einstellungen zu speichern und das Fenster zu schlieBen oder
auf Speichern.

L Je nach FDT-Rahmenapplikation, Benutzerumfeld und Verbindungsstatus werden Sie
gefragt, ob die Daten ebenfalls ins Gerat geschrieben werden sollen und der Online-
Datensatz anpasst werden soll.
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Online parametrieren

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des Buskopplers
oder eines E/A-Moduls.

2. Wabhlen Sie Parameter > Online Parametrierung > Geratedaten bearbeiten (Online).

Lo Es 6ffnet sich das Fenster Geratedaten bearbeiten (Online) mit dem Online-
Datensatz. Der Online-Status wird durch das gelbe Feld in der Statuszeile gekennzeichnet.

J'I; “ P+F LB/FB Remote I,/0 Gerdtedaten bearbeiten {Online) ]
|P+F LE/FB Remote /0 .

|LB/FB-Buskoppler AU K
Aufbau | FPofbusl | Frofibusll | Infa |

| LE9022/24: Fedundantes Backplanzsystemn mit 22/24 Modulsteckplatzen L 0 v|

[Buskappler . 119|

]
LB 9006 24 DC gal. T. ¥
' LB/FB - RID

Abbrechen sichern

Abbildung 6.13  Fenster Geratedaten bearbeiten (Online)

3. Passen Sie die gewlinschten Parameter an.

4. Klicken Sie auf OK um die Einstellungen zu speichern und das Fenster zu schlieBen oder
auf Speichern.

L5 Je nach FDT-Rahmenapplikation und Benutzerumfeld werden Sie gefragt, ob der
Offline-Datensatz ebenfalls angepasst werden sollen.

Applikationsmode einstellen
Wahlen Sie die geeigneten Parameter flir Ihre Anwendung.

Applikationsmode einstellen

Hinweis!

Falls eine PROFIBUS-Verbindung mit dem Buskoppler besteht, trennen Sie die Verbindung.
Klicken Sie hierzu mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag
und wéhlen Sie Verbindung trennen.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag.
2. Wahlen Sie Weitere Funktionen > Applikationsmode einstellen.

I3 PEPPERL+FUCHS

199401 2016-02



199401 2016-02

I3 PEPPERL+FUCHS

L Es 6ffnet sich das Fenster Applikationsmode einstellen.

Konfigurations- Optioner:
O mit Hot-Canfiguration-in-Fun Unterstiitzung. Kanfiguration fiir
dvnamische Inbetrisbnahme am Profibus
[ Auswahlmaglichkeit fur Feldbusadresse eingeschaltst
[ Auswahlmaglichkeit fiir Redundanzmade eingeschaltet

[ Auswahimialichkeit fiir Buskopplerdaten eingeschaltet

[ Analoge Ausgangswerte ohne Status- Prijfung
[Ungiltigkeit]

[ ok | [ Abbechen |

Abbildung 6.14  Applikationsmode einstellen

. Ab Werk ist das Kontrollkdstchen mit Hot-Configuration-in-Run Unterstiitzung aktiviert.

Um die Unicom-Eigenschaften der Universalmodule zu nutzen, deaktivieren Sie dieses
Kontrollkéstchen.

. Falls die PROFIBUS-Adressplanung nicht vom Master unterstutzt wird, aktivieren Sie das

Kontrollkédstchen Auswahlméglichkeit fiir Feldbusadresse eingeschaltet.

Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren, missen Sie die PROFIBUS-Adresse des
Buskopplers manuell eingeben. Wechseln Sie dazu in das Geratedaten-Fenster des
Buskopplers und wéhlen Sie die Registerkarte Profibus |. Siehe Kapitel 6.9.2

. Falls Sie manuell zw. Linienredundanz und Applikationsredundanz auswéahlen méchten,

aktivieren Sie das Kontrollkédstchen Auswahlméglichkeit fiir Redundanzmode
eingeschaltet.

Sie kénnen die Redundanzart im Geratedaten-Fenster des Buskopplers auf der
Registerkarte Profibus | bearbeiten. Siehe Kapitel 6.9.2

. Wir empfehlen lhnen das Kontrollkédstchen Auswahiméglichkeit fiir Buskopplerdaten

eingeschaltet zu aktivieren, um das globale Status- und Kommandoregister und das
Modulstatusregister in den zyklischen Datenverkehr einzubinden.

Sie kénnen die zusétzlichen, zyklischen Daten im Geratedaten-Fenster des Buskopplers
auf der Registerkarte Profibus | bearbeiten. Siehe Kapitel 6.9.2

Nachdem Sie die gewiinschten Einstellungen vorgenommen haben, deaktivieren Sie
dieses Kontrollkastchen wieder, um strukturelle Datendnderungen bei laufendem Betrieb zu
verhindern.

. Analoge Ausgangswerte werden im Remote-I/O-System standardmaBig als 16 Bit Datum

Ubertragen, welches sich aus 12 Bit Messwert und 4 Bit Statusbereich zusammensetzt. Der
Statusbereich enthalt ein Ungultigkeitsbit, welches anzeigt, ob der 12 Bit Messwert gliltig
(0) oder unguiltig (1) ist.

Falls der Messwert unglltig ist, greift die eingestellte Ersatzwertstrategie. Als Ersatzwert
wird dann z. B. 0%, 100%, der aktuelle Wert oder der letzte gtiltige Wert Gbertragen. Falls
das Leitsystem Messwerte ausgibt, die alle 16 Bits verwenden, wird je nach Messwert
ungewollt das Ungultigkeitsbit gesetzt. Der Messwert ist dann Abhangig von der
Ersatzwertstrategie und entspricht eventuell nicht der Wirklichkeit.

Um die Auswertung des Ungiiltigkeitsbits abzuschalten, aktivieren Sie die Checkbox
Analoge Ausgangswerte ohne Status-Priifung. Bei aktivierter Checkbox wird bei 16 Bit
Messwerten stets der Ubertragene Wert ausgegeben. Die Ersatzwertstrategie greift nur
dann ein, wenn ein Fehler wie z. B. Kommunikationsverlust auftritt.

. Bestatigen Sie Ihre Eingaben, indem Sie auf die Schaltflache OK klicken.
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Firmwareabhangige Funktionen auswahlen

Einige Funktionen des Buskopplers und der E/A-Module werden erst ab einer bestimmten
Firmwareversion des Buskopplers unterstitzt. Im Fenster Firmwareabhédngige Funktionen
des Buskopplers aktivieren oder deaktivieren Sie diese Funktionen.

J? * LB-8109 Firmwareabhdngige Funktionen auswihlen l

Stationstag: LE-2109
Beschreibung der Geratefunktion Firrnware
Wenmendung der erweiterten PROFIBUS Modi fur 3202 bzgl. HART-Mebenvariablen 9.02
Unberstiitzung des BINSOUT- Universal Modulz 9.05
Erweiterung der max. [/0 Daten auf 240 Eingangs- UMD 240 Ausgangs- Bytes 9.06
|Interstiitzung aktiver Eingangssignale [34 /24 D fur 1209 .06

Firmware-Version des Busskopplers »= |9 | |06 Setze FWw- Funktionen

Il LB/FB-RID

[ K ] [ Abbrechen ] [ Speichern l

Abbildung 6.15  Firmwareabhé&ngige Funktionen auswahlen

Verwendung der erweiterten Profibus-Modi fur 3x02 bzgl. HART-
Nebenvariablen

Diese Funktion wird von Unicom-Buskopplern ab Firmwareversion 9.02 unterstitzt. Die
Funktion bindet HART-Nebenvariablen in den zyklischen Datenaustausch ein.

Wenn Sie diese Option aktivieren, erscheint im Geratedatenfenster des E/A-Moduls 3x02 auf
der Registerkarte Kanal X die Dropdown-Liste Messmethode. Dort kénnen Sie die
Ubertragung von HART-Nebenvariablen im zyklischen Datenverkehr einstellen.

Wenn Sie die Option nicht aktivieren, werden standardmaBig keine HART-Nebenvariablen
Ubertragen und die Dropdown-Liste Messmethode ist nicht sichtbar.

Unterstitzung des 8IN8OUT-Universalmoduls

Diese Funktion wird von Unicom-Buskopplern ab Firmwareversion 9.05 unterstltzt. Das 8180-
Universalmodul ist eine Ergédnzung zu den bereits bestehenden 2120- und 4140-
Universalmodulen. Siehe Kapitel 6.13

Wenn Sie diese Option aktivieren, kdnnen Sie im Dialogfenster UniCom PROFIBUS-
Konfiguration die 8180-Universalmodule konfigurieren.

Wenn Sie diese Option nicht aktivieren, kénnen Sie keine 8180-Universalmodule konfigurieren.
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Erweiterung der max. I/O Daten auf 240 Eingangs- UND 240 Ausgangs-
Bytes

Diese Funktion wird von Unicom-Buskopplern ab Firmwareversion 9.06 unterstitzt. Diese
Funktion ermdglicht eine bessere Ausnutzung der Steckplatze der Remote-I/O-Station bei
Unicom-Konfiguration.

Wenn Sie diese Option aktivieren, stehen flir den zyklischen Datenaustausch 240
Eingangsbytes und 240 Ausgangsbytes zur Verfigung. Dadurch kénnen mehr E/A-Module mit
einem hohen Datenaufkommen in der Remote-I/O-Station betrieben werden.

Wenn Sie diese Option nicht aktivieren, stehen fiir den zyklischen Datenaustausch insgesamt
240 Bytes zur Verfugung. Diese Bytes kdnnen in 8-Byte-Schritten beliebig auf Eingangs- und
Ausgangssignale verteilt werden, z. B. 160 Eingangsbytes und 80 Ausgangsbytes.

Unterstitzung aktiver Eingangssignale (5V/24V DC) fur 1x09
Diese Funktion wird von Unicom-Buskopplern ab Firmwareversion 9.06 unterstitzt.

Wenn Sie diese Option aktivieren, unterstitzt der Binareingang LB1*09, FB1*09 neben
mechanischen Kontakten und NAMUR-N&herungsschaltern auch aktive Signale von 2-Draht-
Initiatoren.

Wenn Sie diese Option nicht aktivieren, unterstiitzt der Binareingang LB1*09, FB1*09
aussschlieBlich mechanische Kontakte und NAMUR-N&herungsschalter.

Hinweis!

Das Fenster Firmwareabhangige Funktionen auswéhlen steht lhnen ab DTM Version 7.2
zur Verflgung.

Fenster "Firmwareabhangige Funktionen auswahlen" aufrufen und bearbeiten

SchlieBen Sie alle anderen DTM-Fenster und trennen Sie die Verbindung zum Buskoppler,
bevor Sie das Fenster Firmwareabhédngige Funktionen auswahlen aufrufen. Andernfalls
kann das Fenster nicht gedffnet werden.

Falls Sie eine Verbindung zum Buskoppler herstellen, wahrend das Fenster
Firmwareabhangige Funktionen auswéhlen gedffnet ist, kdnnen Sie lhre
Parameteranderungen nicht speichern.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler.

2. Wahlen Sie Parameter > Parametrierung > Firmwareabhéngige Funktionen
auswahlen.

L Es 6ffnet sich das Fenster Firmwareabhéangige Funktionen auswahlen. Falls es keine
firmwareabh&ngigen Funktionen gibt, bleibt das Fenster leer.

3. Um eine Funktion zu aktivieren, markieren Sie das Kontrollk&stchen der jeweiligen
Funktion. Die benétigte Firmwareversion des Buskopplers wird entsprechend des
gewahlten Funktionsumfangs im Feld Firmwareversion des Buskopplers angezeigt.
Alternativ kdnnen Sie auch eine Firmwareversion in das Feld Firmwareversion des
Buskopplers eingeben und auf Setze FW-Funktionen klicken, um alle
firmwareabhéngigen Funktionen zu aktivieren, die von dieser Version unterstitzt werden.

4. Um Ihre Auswahl zu speichern und das Fenster zu schlieBen, klicken Sie auf OK.

35



6.9

36

[0

[0

Geratedaten des Buskopplers bearbeiten

Hinweis!

Remote-1/O-Stationen kdnnen mit dem DTM bis Version 7.2 ausschlieBlich (iber den
PROFIBUS konfiguriert werden. Ab DTM Version 7.3 wird zusatzlich die Konfiguration tber
den Servicebus unterstitzt.

Das Geratedatenfenster des Buskopplers ist in die Registerkarten Aufbau, Profibus I,
Profibus Il und Info unterteilt. Um die Registerkarten zu bearbeiten, rufen Sie zunachst das
Geratedatenfenster auf.

Geratedatenfenster des Buskopplers aufrufen

Hinweis!

Far weitere Informationen zum allgemeinen Aufbau des Geratedatenfensters, siehe Kapitel 7.1.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag.

2. Wabhlen Sie je nach Verbindungsstatus Parameter > Parametrierung > Gerétedaten
bearbeiten (Offline) oder Parameter > Online Parametrierung > Geratedaten
bearbeiten (Online).

L Es 6ffnet sich das Fenster Geratedaten bearbeiten.

3. Falls Sie die Stationsbeschreibung &ndern méchten, geben Sie im Feld
Stationsbeschreibung einen neuen Text ein (max. 32 Zeichen). Das Feld
Geratebeschreibung ist nicht editierbar.

4. Sie kdnnen nun die CGeratedaten auf den Registerkarten bearbeiten.
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6.9.1 Registerkarte "Aufbau”

Auf der Registerkarte Aufbau nehmen Sie Einstellungen vor, die den Aufbau der Remote-I/O-
Station betreffen, wie z. B. der verwendete Backplanetyp, Erweiterungen und gesteckte

Netzteile.

Stationsbezchreibung:
LE-2109

Geratebezchreibung:

JF » LB-8109 Geratedaten bearbeiten {(Offline)

LBE/FB UMICOM Interface

[

Profibus] | Profibusll | Info ]

B ackplane:
B ackplanetyp:

Buskoppler:
T ag Frimarkoppler:

Buzkoppler

T ag Sekundarkoppler:
Buskoppler

MHetzteile:

M etzteilyp:

Metzteilredundanz;

gesteckte Metzteile:

LB 9022/24: Redundantes Backplanesystem mit 22/24 Modulsteckplatzen W 1 W

LB 9006 & 244 DC gal. T. v

E nweiterungen:

SB-Adrezze prim.;
1119

Redundanz einschalten

247

i LB/FB-RID

()4 H Abbrechen ][ Speichern

Abbildung 6.16  Registerkarte Aufbau

Feld

Erlauterung

Stationsbeschreibung

Dieses Feld ist vorbelegt. Uberschreiben Sie das Feld
gegebenenfalls mit einer neuen Stationsbeschreibung (max. 32
Zeichen).

Geratebeschreibung

Zeigt die Beschreibung des Buskopplers an und ist nicht
editierbar.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Backplanetyp

Wahlen Sie den Backplanetyp aus, der in der Remote-I/O-Station
verwendet wird. Von dieser Einstellung hangen auch die
moglichen Netzteiltypen und die mégliche Anzahl der
Erweiterungen ab. Im Beispiel ist der Typ "Redundantes
Backplanesystem mit 22/24 Modulsteckplatzen" (LB9022/24)
eingestellt.

Erweiterungen

Stellen Sie ein, ob eine Erweiterung zum Basis-Backplane
vorhanden ist.

0: keine Erweiterung vorhanden

1: Erweiterung vorhanden

Die Auswahl der mdglichen Erweiterungen ist abhéngig vom
Backplanesystem und kann zwischen O ... 5 Erweiterungen
variieren.

Beispiel: Sie verwenden das Basis-Backplane LB9022 mit 22
Steckplatzen. Wenn Sie 1 wahlen, ist eine Remote-I/O-Station mit
46 Steckplatzen konfiguriert (Basis-Backplane 22 Steckplatzen +
Erweiterungs-Backplane LB 9024 mit 24 Steckplatzen).

Tag Primérkoppler

Enthalt die Bezeichnung fir den primaren Buskoppler. Geben Sie
bis zu 32 Zeichen ein.

SB-Adresse pri.

Geben Sie die Servicebusadresse des primaren Buskopplers ein.

Redundanz einschalten

Das Kontrollkastchen ist nur offline editierbar, ohne aktive
Verbindung zur Remote-I/O-Station.

Wenn Redundanz einschalten aktiviert ist, werden auf der
Registerkarte Aufbau zuséatzliche Eingabemdglichkeiten fir den
Tag des sekundaren Buskopplers und flr dessen
Servicebusadresse eingeblendet.

Die Einstellméglichkeiten fir gesteckte Netzteile im Bereich
Netzteile hdngen ebenfalls von diesem Kontrollkastchen ab
(Redundanz = Buskoppler- und Netzteilredundanz).

Tag Sekundéarkoppler

Enthalt die Bezeichnung fir den sekundaren Buskoppler
(Redundanzkoppler). Geben Sie bis zu 32 Zeichen ein. Dieses
Feld ist nur sichtbar, wenn Redundanz einschalten aktiviert ist.

SB-Adresse sek.

Enthalt die Servicebusadresse des sekundaren Buskopplers.
Diese Adresse wird automatisch auf Basis der Adresse des
primaren Buskopplers vergeben und kann nicht editiert werden.
Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Redundanz einschalten
aktiviert ist.

Netzteiltyp

Wabhlen Sie das Netzteil aus. Die Auswahlmdglichkeit ist
abhéangig von der Dropdown-Liste Backplanetyp.

Netzteilredundanz

Wenn die gesamte Remote-1/O-Station lber redundant
einspeisende Netzteile versorgt wird, kann ab DTM Version 7.5.1
die Zusatzfunktion Netzteilredundanz aktiviert werden.

Wenn Netzteilredundanz aktiviert ist, wird die noch zur
Verfugung stehende Leistung so berechnet, dass bei Ausfall
eines Netzteils die Station noch ausreichend versorgt wird. Falls
Redundanz einschalten aktiviert ist, wird die Netzteilredundanz
automatisch gesetzt.

gesteckte Netzteile

Aktivieren Sie die Kontrollkastchen um festzulegen, welche
Netzteile gesteckt sind und tiberwacht werden sollen. Die Anzahl
der Kontrollkastchen ist abhangig von der Einstellung in der
Dropdown-Listen Netzteiltyp, Backplanetyp und
Erweiterungen. Bei Redundanz ist die Netzteiliberwachung
automatisch bei allen verfigbaren Netzteilsteckplatzen aktiviert
und kann nicht deaktiviert werden (Netzteilredundanz).

Hinweis!

Informationen zu Redundanz

Weitere Informationen zum Thema Redundanz (Grundlagen, Redundanzarten,
Netzteilredundanz) finden Sie im Hardware-Handbuch zum LB- bzw. FB-Remote-1/0O-System.
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LB8109* / FB8209*

Remote-I/O-Station konfigurieren

6.9.2 Registerkarte "Profibus I

Auf der Registerkarte Profibus | kdnnen Sie verschiedene Parameter zur Buskommunikation
einstellen, wie z. B. Busadressen, Redundanzmode und zyklische Daten.

JE = LB-8109 Gerdtedaten bearbeiten {Offline) ]

Stationsbeschreibung:

LB-8108

Geratebezchreibung:

| LE/FB UMICOM Interface

P
E,ﬁr
| P

Aufbau

]

Prafibusz |1

LB/FB - RIO
Infi ]

[

- Bugadrezsen;

Frimarer Buskoppler [1...126];

Sekundarer Buskoppler [1...126]:

- Funktionen:

Anzprechiubensachung Ausgange:

2000

[ ] Clear unterdriicken

- Redundanzmode:;
(O applikationzredundanz
(®) Linienredundanz

Zuklizche Daten:

] Madulstatus Libertragen
[] Kommande-/Status-Register Libertragen

0|

R

][ Abbrachen ][ Speichern

LB/FB - RID

g

Abbildung 6.17  Registerkarte Profibus |

I3 PEPPERL+FUCHS

39



Vorsicht!

Kontrollkéstchen Clear unterdriicken

Sind ausschlieBlich Bindrausgange in der Remote-1/O-Station vorhanden, ist es nur méglich,
alle Ausgange bis auf einen abzuschalten, da Null-Telegramme durch Aktivieren von Clear
unterdriicken unterdriickt bzw. ignoriert werden. Setzten Sie im Telegramm mindestens einen
(evtl. virtuellen) Ausgang, damit Clear nicht unterdriickt wird.

Hinweis!
Offline-Parameter

(10

Folgende Parameter sind nur offline editierbar.
Primérer Buskoppler (Busadresse) und Sekundéarer Buskoppler (Busadresse)

Redundanzmode
zyklische Daten

Feld Erlauterung
Priméarer Buskoppler Falls der Master keine PROFIBUS-Adressplanung unterstitzt,
(Busadresse) kénnen Sie hier die Busadresse des primaren Buskopplers

einstellen. Dieses Feld ist nur dann editierbar, wenn Sie das
Kontrollkédstchen Auswahlméglichkeit fir Feldbusadresse
eingeschaltet im Fenster Applikationsmode einstellen aktiviert
haben.

Die Vorgehensweise bei der Einstellung ist in Abhangigkeit von der
FDT-Rahmenapplikation unterschiedlich. In der Regel wird die
Topologieplanung in der FDT-Rahmenapplikation vorgenommen.
Es gibt aber auch Applikationen, die nur fiir die Konfiguration Gber
eine Klasse-2-Master-Karte zustandig sind. Bei diesen
Applikationen kann die Adressplanung aus dem DTM des
Buskopplers oder des PROFIBUS-Masters durchgefihrt werden.
Aus diesem Grund gibt es im Fenster Applikationsmode
einstellen die Mdéglichkeit, das Eingabefeld fir die Busadresse
des primaren Buskopplers freizuschalten oder zu sperren. Falls
Sie das Feld freischalten um eine Adresse einzugeben, denken
Sie daran, es nach Eingabe wieder zu sperren.

Sekundarer Buskoppler
(Busadresse)

Stellen Sie die Busadresse des sekundaren Buskopplers ein.
Dieses Feld ist nur dann sichtbar, wenn Sie auf der Registerkarte
Aufbau das Kontrollkastchen Redundanz einschalten aktiviert
haben. Siehe Kapitel 6.9.1

AuBerdem ist das Feld nur dann editierbar, wenn Sie das
Kontrollkédstchen Auswahlméglichkeit fir Feldbusadresse
eingeschaltet im Fenster Applikationsmode einstellen aktiviert
haben. Siehe Kapitel 6.7

Falls im Bereich Redundanzmode die Linienredundanz aktiviert
ist, ist die Adresse des sekundaren Buskopplers identisch mit der
des priméren Buskopplers. Ansonsten gilt das gleiche wie fir das
Feld Primérer Buskoppler (Busadresse).

Ansprechiberwachung
Ausgénge

Stellen Sie eine Zeitspanne in ms ein, nach der die Ausgénge bei
einem Ausfall der Buskommunikation in den Fehlermodus gehen

sollen. Um die Ansprechliberwachung zu deaktivieren, geben Sie
den Wert O ein. Siehe Kapitel 7.4.2

Clear unterdriicken

Falls ein Neustart oder eine Redundanzumschaltung des Masters
stattfindet, wird bei einigen Systemen ein "Clear" (DataExchange
mit nur 00...) gesendet. Wenn Clear unterdriicken deaktiviert ist,
schaltet der Slave in solch einem Fall sdmtliche Ausgange ab. Falls
diese Abschaltung nicht erwiinscht ist, da z. B. eine redundante
Remote-I/O-Station den kontinuierlichen Betrieb bei Ausfall eines
Buskopplers/Busstrangs sicherstellen soll, aktivieren Sie Clear
unterdriicken.
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Feld

Erlauterung

Redundanzmode

Stellen Sie die Redundanzart ein. Dieser Bereich ist nur dann
sichtbar, wenn Sie auf der Registerkarte Aufbau das
Kontrollkédstchen Redundanz einschalten aktiviert haben. Siehe
Kapitel 6.9.1

AuBerdem ist der Bereich nur dann editierbar, wenn Sie das
Kontrollkéstchen Auswahlméglichkeit fiir Redundanzmode
eingeschaltet im Fenster Applikationsmode einstellen aktiviert
haben.

Applikationsredundanz: Aktivieren Sie diese Option, falls beide
Buskoppler am bidirektionalen Datenaustausch teilnehmen sollen.
Der Master priift Gber das globale Statusregister, welcher
Buskoppler aktiv ist. Wird erst ab DTM Version 7.1 unterstitzt,
sonst nicht editierbar.

Linienredundanz: Aktivieren Sie diese Option, falls beide
Buskoppler einer redundanten Remote-1/O-Station fiir das
Leitsystem nur als ein PROFIBUS-Gerét erkennbar sein sollen. Nur
der aktive Buskoppler sendet Daten zum Master. In diesem Fall
empfehlen wir, die PROFIBUS-Linien redundant auszulegen.

zyklische Daten

Um zuséatzliche Diagnosedaten zur Remote-I/O-Station zu
erhalten, kénnen Sie das globale Status- und Kommandoregister
und das Modulstatusregister in den zyklischen Datenverkehr
einbinden. Dieser Bereich ist nur dann editierbar, wenn Sie das
Kontrollkédstchen Auswahlméglichkeit fiir Buskopplerdaten
eingeschaltet im Fenster Applikationsmode einstellen aktiviert
haben.

Modulstatus ilibertragen: Aktivieren Sie dieses Kontrollkastchen,
um die Ubertragung des Modulstatus im zyklischen Datenverkehr
zu aktivieren (1 Bit pro Slot, 1 = Modul OK, 0 = Modul fehlerhatt,

6 Byte Input).

Kommando-/Statusregister libertragen: Aktivieren Sie dieses
Kontrollkéstchen, um die Ubertragung des globalen Status- und
Kommandoregisters im zyklischen Datenverkehr zu aktivieren.
Diese Funktion ist wichtig fur die Applikationsredundanz (2 Byte In-
/Output).

Far weitere Informationen zur Diagnose, siehe Kapitel 9.

Hinweis!

[0

Informationen zu Redundanz

Weitere Informationen zum Thema Redundanz (Grundlagen, Redundanzarten,
Netzteilredundanz) finden Sie im Hardware-Handbuch zum LB- bzw. FB-Remote-I/O-System.
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6.9.3 Registerkarte "Profibus 11"

Auf der Registerkarte Profibus Il kdnnen Sie verschiedene Parameter zur Buskommunikation
einstellen, wie z. B. Meldeparameter und erweiterte Funktionen.

Jﬁ * LB-8109 Gerdtedaten bearbeiten {Offline) l
Stationsbeschreibung:;

LB-8109 |
[Geratebezchreibung:

|LB JFB UMICOM Interface

P
E,ﬁr
| f

LB/ FB - RIO
T Info ] I

Ema. Funktionen:

dufbau | Pofibusl |

- Meldeparameter;

Offzet Moduldiagnoze:

42

Diagnoze nur bei Fehler

zuzatzliche Moduldiagnose o

~Auzwahl Diagnozemeldungern:

1 I 1 51 & escrvd

I Bit 1 reserved
I Bit 2 reserved
[ Bit 3 reserved
[ Bit 4 regerved
[ Bit & rezereed
[ Bit & reserved
I Bit 7 reserved

[ Bit 9 reserved

I Bit 10 rezerved
I Bit 11 rezserved
[ Bit 12 rezerved
[ Bit 13 rezerved
I Eit 14 rezerved
I Bit 15 rezerved

[ Bit 16 rezerved
O Bit 17 rezerved
[ Bit 18 rezerved
1 Bit 19 rezerved
[ Bit 20 rezerved
[ Bit 21 rezerved
[ Bit 22 rezerved
[ Bit 23 rezerved

I Bit 24 rezerved
O Bit 25 reserved
O Bit 26 rezerved
I Bit 27 rezerved
I Bit 23 rezerved
I Bit 29 rezerved
[ Bit 30 rezerved
[ Bit 31 rezerved

-~ Infa

DP-K.onfigurationzzting:

0o

PB.:

hex

o]

[ oK

][ Abbrachen H Speichern

LB/FB - RIO

g

—

Abbildung 6.18  Registerkarte Profibus II
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Hinweis!

(10

Offset Moduldiagnose beim Buskoppler 8x05

Beim Buskoppler 8x05 ist Offset Moduldiagnose nur editierbar, wenn Sie die Funktion Offset
fiir modulspez. PB-Diagnose einstellbar im Fenster Firmwareabhéngige Funktionen
auswdhlen aktiviert haben. Diese Funktion ist verfligbar ab Firmwareversion 6.19.

Hinweis!

[0

Zusiitzliche Moduldiagnose beim Buskoppler 8x05

Beim Buskoppler 8x05 ist zusatzliche Moduldiagnose nur editierbar, wenn Sie die Funktion
Zusatzliche 12 Byte modulspezifische Diagnose im Fenster Firmwareabhéangige
Funktionen auswahlen aktiviert haben. Diese Funktion ist verfligbar ab Firmwareversion

6.19.
Feld Erlduterung
Wartezeit zwischen Zeigt die Mindestwartezeit zwischen zwei PROFIBUS-
Diagnosen Diagnosen an. Dieser Wert ist auf 100 ms eingestellt und nicht

editierbar.

Diagnose nur bei Fehler

Kontrolliert das Verhalten der PROFIBUS-Diagnose. Falls Sie
das Kontrollkastchen aktivieren, wird bei einer Diagnose das
ExtDiag-Bit nur gesetzt, wenn ein Fehler vorliegt. Bei einem
internen Statuswechsel wird dieses Bit nicht gesetzt.

Offset Moduldiagnose

Aufgrund verschiedener Zahlweisen in unterschiedlichen
Master- und Diagnosesystemen kann die Zuordnung von
Diagnosen zu den E/A-Modulen unterschiedlich ausfallen.
Dieses Feld ermdglicht es Ihnen, die Z&hlweise anzupassen.
Der Parameter kann den Wert O oder 1 annehmen. Der
Standardwert ist 0. Eine Anderung des Parameters empfiehlt
sich, falls die Diagnose-Visualisierung im Leitsystem eine
verschobene Modulzuordnung aufweist.

Wenn Sie den Wert O eingeben, wird die Diagnose des E/A-
Moduls 1 als Moduldiagnose 0 Ubertragen. Mit dem Wert 1
wird die Diagnose des E/A-Moduls 1 als Moduldiagnose 1
Ubertragen. Siehe Kapitel 9.5.2

zusétzliche Moduldiagnose

Wenn Sie zusétzliche Moduldiagnose aktivieren, werden
weitere 2 Bits pro E/A-Modulsteckplatz Ubertragen (E/A-
Modul OK, E/A-Modulfehler, falscher E/A-Modultyp, kein E/A-
Modul vorhanden). StandardmaBig werden die zusatzlichen
Diagnosen nicht Ubertragen.

Das Datenaufkommen der geratespezifischen Diagnose
erhéht sich somit um 12 Bytes (48 x 2 Bits). Diese Funktion ist
fur Systeme gedacht, bei denen eine Diagnose via DTM nicht
mdglich ist oder bei denen die Diagnosemdglichkeiten
begrenzt sind. Siehe Kapitel 9.5.2

Auswahl
Diagnosemeldungen

Dieser Bereich ist derzeit nicht editierbar.

DP-Konfigurationsstring

Stellt die aktuelle DP-Konfiguration dar. Der Eintrag in diesem
Feld ergibt sich aus der Anordnung der E/A-Module auf dem
Backplane sowie aus dem Bereich zyklische Daten auf der
Registerkarte Profibus I. Siehe Kapitel 6.9.2

Die Information wird automatisch beim Hinzufligen oder
Entfernen eines E/A-Moduls aktualisiert und ist nicht editierbar,

PB-ID

Zeigt die PROFIBUS-Identifikationsnummer an. Die
PROFIBUS-ID wird automatisch festgelegt, sobald der
Buskoppler eingefugt wird und ist nicht editierbar.
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6.9.4 Registerkarte "Info"

Die Registerkarte Info zeigt Ihnen Informationen tber Buskoppler und Netzteile an. AuBerdem
haben Sie die Mdglichkeit, Notizen einzugeben.

JF * LB-8109 Gerdtedaten bearbeiten {Offline) l

Stationsbeschreibung:;

P+F
LB-8109 | |
= . i F B E
[Geratebezchreibung: [ FI
|LB£FB UMICOM Interface | il

LB/ FB - RIO

dufbau | Profibusl | Puofibusll [

- Buzkopplerversionen primar; : Buskopplerversionen sekundar;
K.arfig: P [intern]: P [extern]: K.anfig: P [intern]: P [emtern]:
[ 781] | | ||| L_7e1] | | |
Hiw/Index: Revizionszahler: H'w/-Index: Revisionszahler:

- Metzteilbelaztung:

Easiz-/Pedeinheit: S o Erweiterungseinheit: e e

manLeistung: 5 335 wat  makleistng 5 336 wWatt

izt Leiztunog: | 3,3| | EI| WAtk inzt. Leiztung: | EI| | EI| Wtk
-~ Matiz: -

0] |H BsB-RID
[ 0k, ][ Ahbbrechen ” Speichern

Abbildung 6.19  Registerkarte Info
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Feld Erlauterung

In diesem Bereich befinden sich die
folgenden, nicht editierbaren Felder mit
Informationen zum priméren Buskoppler.
Konfig: DTM-Version

FW (intern): Firmwareversion PIC
(unverénderbar)

FW (extern): Firmwareversion (durch den
Service veranderbar)

HW-Index: Hardwareversion des Buskopplers
(derzeit nicht unterstltzt)
Revisionszéhler: Revisionsstand der
Parameter

Buskopplerversionen priméar

Buskopplerversionen sekundér Dieser Bereich verhélt sich analog zum
Bereich Buskopplerversionen primar.
Dieser Bereich ist nur sichtbar, wenn Sie auf
der Registerkarte Aufbau das
Kontrollkdstchen Redundanz einschalten

aktiviert haben.

Netzteilbelastung In diesem Bereich befinden sich nicht
editierbare Felder mit Informationen zur
Netzteilbelastung.

Die Felder werden mit Leistungswerten gefllt,
sobald die Steckplatze auf dem Backplane mit
E/A-Modulen belegt sind. Bei der Planung
bericksichtigt der Device Type Manager
(DTM) eventuell auftretende
Uberlastsituationen und meldet diese dem
Benutzer. Das Hinzufligen eines weiteren E/A-
Moduls wird bei Uberlast unterbunden.

Notiz Geben Sie einen beliebigen Text ein. Der Text
wird in der Datenbank und nicht im
Buskoppler gespeichert.

Bedeutung des DP-Konfigurationsstring

Leitsysteme die das FDT-Konzept unterstiitzen, verwenden die Bedienoberflache des DTM als
Bestandteil des eigenen Systems. Andere Leitsysteme besitzen entweder eigene Treiber, wie

z. B. Siemens SIMATIC PDM, oder sie verwenden die textbasierte GSD/GSE-Datei. Beachten
Sie in diesen Fallen die Bedienanleitung des jeweiligen Herstellers.

Nachfolgende Hinweise férdern das Verstandnis uber die Kommunikation auf dem PROFIBUS
und sind insbesondere dann nitzlich, wenn Sie die GSD/GSE-Datei verwenden.

Hinweis!

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der das FDT-Konzept unterstiitzt oder tiber Treiber oder
Bibliotheken verfligt, missen Sie sich nicht mit den folgenden Byte-Strings auseinandersetzen.
Der Master Ubernimmt dann diese Details.

Sie kédnnen dem DP-Konfigurationsstring die Reihenfolge der PROFIBUS-Datenworte
entnehmen (1 Datenwort = 16 Bit). Die Reihenfolge ergibt sich aus der Anordnung der E/A-
Module auf dem Backplane, wobei die Eingangs- und Ausgangs-Bytes der E/A-Module in
Eingangs- und Ausgangsbldcke sortiert werden. — siehe Abbildung 6.20 auf Seite 46

Der DP-Konfigurationsstring ist also eine direkte Abbildung der Anordnung und Konfiguration
der E/A-Module auf dem jeweiligen Backplane. Jedes E/A-Modul besitzt einen DP-
Konfigurationscode. Der Binéreingang LB1*08 bzw. FB1*08 besitzt z. B. den DP-
Konfigurationscode 11. Aus den einzelnen DP-Konfigurationscodes setzt sich der DP-
Konfigurationsstring zusammen.

Far eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass der DP-
Konfigurationsstring im Master und in der Remote-I/O-Station identisch sind.
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Die Tabelle (siehe Tabelle "Datenstruktur auf dem PROFIBUS" auf Seite 46) zeigt zur
Verdeutlichung die gleiche Modulanordnung wie die Abbildung ( — siehe Abbildung 6.20 auf
Seite 46) und stellt den Zusammenhang zwischen der Datenstruktur des DP-
Konfigurationsstrings und den Eingangs- und Ausgangs-Bytes der E/A-Module dar.

[102 | 22 | 5701 | 4702 | 601 | 302 |
v v
—
[o[1]2]3]4]5]6].... [o]1]2]3]4]5]6]....

©O)

Abbildung 6.20  Auswirkung der Modulanordnung auf die Datenstruktur

1 Eingangs-Bytes
2 Ausgangs-Bytes

Datenstruktur auf dem PROFIBUS
Modulanordnung

Steckplatz-Nr. 1 2 3 4 5 6
E/A-Modul LB1*02,| LB2002,| LB5*01,| LB4*02,| LB6101,| LB3*02,
FB1*02 | LB21*, | FB5201| FB4*02| FB6301| FB3*02
FB22*
DP-Konfig.-String 10 30 50 60 20 50
Daten 1 Byte 1Byte | 1Wort | 1Wort | 1Byte | 1Wort
EIN EIN EIN AUS AUS EIN
1 Byte
AUS
Byte EIN 1 1 2 2
Byte AUS 1 2 1

Eingangs-Bytes

Byte-Nr. 0 1 2 | 3 4 \ 5
E/A-Modul (Steckplatz) LB1*02,| LB2002,| LB5*01, FB5201 | LB3*02, FB3*02 (6)
FB1*02 | LB21*, (3)

(1) FB22*

()

Ausgangs-Bytes

Byte-Nr. 0 1 \ 2 3 4 5
E/A-Modul (Steckplatz) LB2002,| LB4*02, FB4*02 (4)| LB6101, leer leer
LB21*, FB6301
FB22* (5)
)

Zunéchst werden nach PROFIBUS-Norm alle Ausgangsdaten zum Slave ubertragen
(DataExchangeRequest). AnschlieBend werden alle Eingangsdaten als Antwort an das
Leitsystem Ubertragen (DataExchangeResponse). Entnehmen Sie der folgenden Tabelle die
einzelnen Hexadezimal-Werte, aus denen sich der DP-Konfigurationsstring zusammensetzt.
Weiterhin finden Sie in der Tabelle die Bedeutung und die Ein- und Ausgangs-Bytes zu jedem
Hexadezimal-Wert.

Far weitere Informationen zur Datenstruktur und Bitanordnung innerhalb der Eingangs- und
Ausgangs-Bytes einzelner E/A-Module, siehe Kapitel 8.
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Sie kénnen den DP-Konfigurationsstring lhrer Remote-I/O-Station innerhalb der FDT-
Rahmenapplikation Uber die Registerkarte Diagnoseregister aufrufen. Siehe Kapitel 9.5

Hinweis!

Besonderheit bei den E/A-Modulen LB1*03, FB1*03 und LB3*02, FB3*02

Je nach Funktionsart hat der Frequenz- / Z&hlereingang LB1*03, FB1*03 die L4nge von 2, 4
oder 6 Bytes und den DP-Konfigurationscode 50, 51 oder 52.

Je nach Anzahl der HART-Nebenvariablen hat der HART-Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner LB3*02, FB3*02 die Lange von 2, 6, 10, 14 oder 18 Bytes und den DP-
Konfigurationscode 50, 52, 54, 56 oder 58.

(10

DP-Konfigurationscodes

DP-Konfig.-Code | DP-Konfig.-Code

(Hexadezimal) (Dezimal) ! Lange Bedeutung

00 0 Leerplatz oder Buskoppler
ohne Daten

10 16 1 Byte EIN LB1*01, FB1*01, LB1*02,
FB1*02 Bindreingang

11 17 2 Byte EIN LB1007, LB1*08, FB1*08,

LB1*09, FB1*09, LB1014,
LB1015 Binareingang

15 21 6 Byte EIN LB8*0*, FB8*0* Buskoppler
mit Modulstatus
20 32 1 Byte AUS LB6101, FB6301
Relaisausgang
30 48 1 Byte EIN LB2002, LB21*, FB22*
1 Byte AUS Bindrausgang mit

Stellungsriickmeldung
LB6005, FB6305
Relaisausgang
LB6*1*, FB621*
Bindrausgang

31 49 2 Byte EIN LB8*0*, FB8*0* Buskoppler
2 Byte AUS mit globalem Status-
/Kommandoregister
LB6006, FB6306
Relaisausgang

LB6*08, FB6*08
Bindrausgang
2120-Universalmodul

33 51 4 Byte EIN 4140-Universalmodul
4 Byte AUS

37 55 8 Byte EIN 8180-Universalmodul
8 Byte AUS

I3 PEPPERL+FUCHS 4
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DP-Konfig.-Code
(Hexadezimal)

DP-Konfig.-Code
(Dezimal) !

Lénge

Bedeutung

50

80

1 Wort EIN

LB1*03, FB1*03 Frequenz-/
Zahlereingang in Funktionsart
Frequenzeingang oder 12-Bit-
Zahlereingang

LB3101, FB3201
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

LB3*02, FB3*02, LB3103,
FB3203 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

LB5*01, FB5201 RTD-
Messumformer

LB5*02, FB5202
Thermoelementmessumform

er
LB5*06, FB5206
Spannungsmessumformer

51

81

2 Worte EIN

LB1*03, FB1*03 Frequenz- /
Zé&hlereingang in Funktionsart
32-Bit-Z&hlereingang

52

82

3 Worte EIN

LB1*03, FB1*03 Frequenz- /
Zahlereingang in Funktionsart
kombinierter 32-Bit-Z&hler-
und Frequenzeingang
LB3*02, FB3*02 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner mit 1. HART-
Nebenvariable

53

83

4 Worte EIN

LB3104, FB3204
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner
LB3*05, FB3*05 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner
LB3*06 HART-
Transmitterspeisegerat
LB5*04, FB5204 RTD-
Messumformer
LB5*05, FB5205
Thermoelementmessumform
er

54

84

5 Worte EIN

LB3*02, FB3*02 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner mit 1. + 2.
HART-Nebenvariable

56

86

7 Worte EIN

LB3*02, FB3*02 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner mit 1. - 3.
HART-Nebenvariable

58

88

9 Worte EIN

LB3*02, FB3*02 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner mit 1. - 4.
HART-Nebenvariable

60

96

1 Wort AUS

LB4101, FB4*01
Ausgangstrenner
LB4*02, FB4*02 HART-
Ausgangstrenner

I3 PEPPERL+FUCHS

199401 2016-02



199401 2016-02

DP-Konfig.-Code | DP-Konfig.-Code
(Hexadezimal) (Dezimal) Lange Bedeutung
73 115 4 Worte EIN LB7*04, FB7*04 Universeller
4 Worte AUS Ein- / Ausgang (HART)
Co 0107 19217 8 Byte EIN LB8*0*, FB8*0* Buskoppler
2 Byte AUS mit globalem Status-
/Kommandoregister und
Modulstatus
C04340 192 67 64 1 Wort EIN LB4104, FB4204
4 Worte AUS Ausgangstrenner
LB4*05, FB4*05 HART-
Ausgangstrenner
LB4106 HART-
Ausgangstrenner
T Manche é&lteren Leitsysteme bendtigen u. U. Dezimalzahlen anstelle von
Hexadezimalzahlen zur Parametrierung.

Im DP-Konfigurationsstring ist der erste Konfigurationscode grundsatzlich dem Buskoppler
zugeordnet. Redundante Buskoppler sind implizit im Konfigurationscode der Busanbindung
enthalten und werden nicht separat aufgefiihrt. Der Buskoppler kann je nach Konfiguration vier
verschiedenen DP-Kennungen haben.

Das globale Statusregister belegt 2 Eingangs-Bytes. Den Eingangs-Bytes des globalen
Statusregisters folgen die 6 Eingangs-Bytes des Modulstatus (1 Bit pro E/A-Modul). Das
Modulstatusbit hat den Zustand 1, wenn das betreffende E/A-Modul aktiv und fehlerfrei ist.
Ansonsten ist der Zustand 0.

Erstim Anschluss an den Buskoppler mit dem globalen Status-/Kommandoregister und dem
Modulstatus folgen die DP-Konfigurationscodes der einzelnen E/A-Module. Siehe Tabelle
"Reihenfolge der DP-Konfigurationscodes im DP-Konfigurationsstring" auf Seite 49

Reihenfolge der DP-Konfigurationscodes im DP-Konfigurationsstring

DP-Konfig.-
Steckplatz Gerat Beschreibung Code
0 Buskoppler ohne Daten 00
(mit einer der rechts . :
stehenden Konfigurationen) mit Status-/Kommandoregister] 31
mit Modulstatus 15
mit Status-/Kommandoregister| C0 01 07
und Modulstatus
1 E/A-Modul typabhéangig typabhéangig
n E/A-Modul typabhéangig typabhéngig

6.11

Kommandoregister

Das Kommandoregister besteht aus zwei Bytes. Das erste Byte ist das Parameter-Byte, gefolgt
vom Kommando-Byte. Diese Bytes kbnnen dazu verwendet werden, Kommandos vom Master
Uber den Bus an die Remote-I/O-Station zu Ubertragen.

Das enthaltene Kommando wird nur ausgefihrt, wenn sich das Kommandoregister gedndert
hat. Ein Kommando wird folglich genau einmal ausgefuhrt, ndmlich dann, wenn das geénderte
Kommandoregister zum ersten Mal an den Buskoppler tibertragen wurde.

Das Kommandoregister kann zusammen mit dem globalen Statusregister als Bestandteil der
zyklischen Buskopplerdaten Gbertragen werden. Dabei belegt das globale Statusregister die
ersten zwei Bytes im Response-Telegramm (DataExchangeResponse von der Remote-I/O-
Station zum Master). Das Kommandoregister belegt die ersten zwei Bytes im Request-
Telegramm (DataExchangeRequest vom Master zur Remote-I/O-Station).

I3 PEPPERL+FUCHS
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(210

50

Die folgenden Kommandos werden unterstitzt.

Parameter Kommando

(Byte 1) (Byte 2) Bedeutung

0x00 0x08 Alle 32-Bit-Zahler I6schen.

oxnn 0x08 Den 32-Bit-Zahler des
Steckplatzes nn l6schen.

0x00 OxF8 Kaltstart

0x00 OxF9 Warmstart

0x00 OxF5 Werde passiv (Kommando an

den aktiven Buskoppler).

Da nicht beide Buskoppler
eines redundanten Systems
passiv sein kénnen, wird
aufgrund dieses Kommandos
der Partner-Buskoppler aktiv.
Das Kommando hat, gesendet
an den passiven Buskoppler,
keine Bedeutung.

0x00 OxF6 Werde aktiv (Kommando an
den passiven Buskoppler).
Da nicht beide Buskoppler
eines redundanten Systems
aktiv sein kénnen, wird
aufgrund dieses Kommandos
der Partner-Buskoppler
passiv. Das Kommando hat,
gesendet an den aktiven
Buskoppler, keine Bedeutung.

0x00 OxF7 Redundanzumschaltung
Dieses Kommando erzeugt
eine Redundanzumschaltung
unabhéngig davon, an
welchen Buskoppler es
gesendet wird. Es ist daher
nicht zwingend notwendig zu
wissen, welcher Buskoppler

gerade aktiv/passiv ist.

Konfiguration von doppelt breiten E/A-Modulen

Alle GSD/GSE-basierten Konfigurationen verwenden einfach breite E/A-Module. Doppelt
breite Module die zwei Steckplatze belegen, werden wie einfach breite Module konfiguriert,
gefolgt von einem leeren Steckplatz.

Beachten Sie, dass der letzte Steckplatz kein Leerplatz sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein
doppelt breites Modul ist, konfigurieren Sie dieses wie ein einfach breites Modul und lassen
den folgenden Leerplatz weg.

Beispiel!

Im PROFIBUS-Konfigurationsstring ist der 8-kanalige Binareingang 1x08 mit seiner
Modulkennung 11 eingetragen. Der durch die doppelte Modulbreite zusatzlich belegte Platz
wird als Leerplatz behandelt und tragt den Code 00 im PROFIBUS-Konfigurationsstring.

Die folgende Tabelle zeigt, wie 1- oder 2-kanalige und mehrkanalige E/A-Module im
PROFIBUS-Konfigurationsstring dargestellt werden.
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Beispiel DP-Konfigurationsstring

Steckplatz E/A-Modul DP-Konfig.-Code
1 Bin&reingang, 2-kanalig 10

2 Bindrausgang plus 2 Eingange 30

3+4 Binarausgang, 8-kanalig 3100

5 Bin&reingang, 2-kanalig 10

6+7 Bin&reingang, 8-kanalig 11 00

8 Analogeingang 50

Hinweis!

Abweichende Steckplatzbelegung bei redundanten LB-Backplanes

Bei redundanten LB-Backplanes sind die Steckplatze 1 und 2 fur den Redundanzkoppler
reserviert, unabhangig davon, ob ein Redundanzkoppler tatséchlich vorhanden ist oder nicht.
Konfigurieren Sie E/A-Module bei diesen Backplanes daher erst ab Steckplatz 3.

Unicom-Buskoppler mit Universal- oder Standardmodulen
vorkonfigurieren

Fir Unicom-Buskoppler sind Platzhalter fir beliebige E/A-Module verfiigbar, so genannte
Universalmodule. Siehe Kapitel 3

Durch die Universalmodule haben Sie die Méglichkeit, einer Remote-I/O-Station nachtréglich
bei laufendem Betrieb neue E/A-Module hinzuzufligen, unabhéngig vom Leitsystem oder
PROFIBUS-Master. Konfigurieren Sie die Steckplatze der Remote-1/O-Station vor der
Inbetriebnahme mit Standard- oder Universalmodulen.

Tipp
Wir empfehlen lhnen, alle Steckplatze der Remote-I/O-Station inkl. der Leerplatze mit
Universalmodulen vorzukonfigurieren.

Warnung!
Anderungen an der Unicom-Konfiguration erfordern einen PROFIBUS-Neustart

Die Lange des PROFIBUS-Datentelegramms andert sich, sobald Sie die Unicom-
Konfiguration der Steckplatze andern, z. B. von Standard auf 2120, oder von 4140 auf 8180.
Derartige Anderungen machen einen PROFIBUS-Neustart erforderlich.

Verandern Sie niemals die Unicom-Konfiguration im laufenden Betrieb.

51



52

|F+ 1B-8109 UNICOM PROFIBUS-Konfiguration |
Stationstag: LE-3109
- | = = D atenlange:
Modulyp Fanfigrodus DP- KnnflgkennungH B e

Buskoppler 2109 | Standard w 0o Eingang: |_2 I—S
E 44 Slat 1 Standard L on

Ausgang: 0 0
E/A- Slot 2 Standard v a0 S
E/A-Slot 3 3102 | Standard v 50 Gesamt; 2 8
EAb-Slot 4 Standard w 0o Grundeirstellung:
E#b-Slot 5 Standard v ao alle 1403 2120
Esf-Slat & Standard “ i} 4140 8180
E/4-Slat 7 Standard L] oo
E /- Slat 8 Standard “ on
E/4-Slat 9 Standard w oo
E /- Slot 10 Standard v o0 j

B LB/FB - RIO
Ok ] [.-’-\bbrechenl [ Speichern

Abbildung 6.21  UniCOM PROFIBUS-Konfiguration in Standardkonfiguration

Ab Werk sind alle Steckplatze mit der Standardkonfiguration vorbelegt. Steckplatze mit
Standardkonfiguration dirfen nur dann bei laufendem Betrieb mit anderen E/A-Modulen
bestiickt werden, wenn das Leitsystemen Hot Configuration in Run (HCiR) unterstitzt. Siehe
Kapitel 6.16

Bei allen anderen Leitsystemen empfehlen wir, die Steckplatze mit Universalmodulen
vorzukonfigurieren, damit auch hier zu einem spéateren Zeitpunkt neue E/A-Module bei
laufendem Betrieb hinzugefiigt oder durch andersartige E/A-Module ersetzt werden kdnnen.
Eine Kombination von Standard- und Universalmodulen innerhalb einer Remote-I/O-Station ist
moglich.

Folgende Universalmodule stehen zur Verfligung.

2120
2 Byte Eingangsdaten und 2 Byte Ausgangsdaten
Verwenden Sie diese Einstellung fur 1- oder 2-kanalige E/A-Module.

4140
4 Byte Eingangsdaten und 4 Byte Ausgangsdaten
Verwenden Sie diese Einstellung fir mehrkanalige E/A-Module.

8180

8 Byte Eingangsdaten und 8 Byte Ausgangsdaten

Verwenden Sie diese Einstellung fir E/A-Module mit hohem Datenaufkommen. z. B. 1x03
im Betriebsmodus "32 Bit-Zahler + Frequenz".

Vorsicht!
Einschrankungen in der Betriebsart 2120

Betreiben Sie folgende E/A-Module nicht in der 2120-Konfiguration, da deren Datenvolumen
die 2 Byte Eingangs- und Ausgangsdaten ubersteigt:

- 1x03 in der Betriebsart "32-Bit-Zahler" oder "Frequenzeingang + 32-Bit-Zahler"
- 3x02 mit aktivierten HART-Nebenvariablen
- 3x04, 3x05, 4x04, 4x05, 5x04, 5x05
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Hinweis!

Das Universalmodul 8180 kann nur dann ausgewahlt werden, wenn die Funktion
Unterstiitzung des 8IN8OUT-Universalmoduls aktiviert ist. Siehe Kapitel 6.8

In der folgenden Abbildung sind alle Steckplatze mit 2120-Universalmodulen konfiguriert. Im
Unterschied zur Standardkonfiguration ist der DP-Konfigurationsstring bzw. die im
Datentelegramm verwendete Bitstruktur fir alle Steckplatze gleich, egal mit welchem E/A-
Modul der Steckplatz spater bestlickt wird.

Der Unterschied zwischen der Standard-Einstellung und den Universalmodulen wird in der
Spalte DP-Konfigkennung des Fensters UniCOM PROFIBUS-Konfiguration deutlich.
Wahrend das E/A-Modul 3102 in der Standardkonfiguration den DP-Konfigurationscode 50
besitzt, hat dasselbe Modul in der Universalkonfiguration den DP-Konfigurationscode 31 mit
2 Byte Eingangs- und 2 Byte Ausgangsdaten.

Der benutzte und der noch verfligbare Datenraum im Datentelegramm wird wéhrend der
Konfiguration im Bereich Datenldnge angezeigt. Die Datenlange wird automatisch berechnet.
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(210

Jﬁr_ LB-8109 UniCOM PROFIBUS-Konfiguration |
Stationstag: LE-3109
- | - = Datenlange:
Modulyp Fanfigrodus DP- KnnflgkennungH B e
2IM200T v i
Buzkoppler 2103 k1| o I—SS m
E /- Slat 1 2IM200T w 7 %
Auzgang: 38 104
E/A- Slot 2 2IN20UT v 3 S
E/b- Slot 3 3102 | 2N20UT v 31 Sl G
E - Slat 4 2IM200UT v 3 Grundeinstelung:
E 44 Slat 2INZOUT - el alle 1405 2120
E#h-Slat & 2M200T “ k1l 4140 8180
E /- Slat 7 2IN200T w a1
E/A-Slot 8 2M20UT v 1
E /- Slat 9 2IN200T w a1
Esf-Slat 10 2M200T v k| j
B LB/FB - RIO
[ Ok ] [.-’-\bbrechenl [ Speichern ]

Abbildung 6.22  UniCOM PROFIBUS-Konfiguration in 2120-Universalkonfiguration

Fe
1.

nster fir die Unicom-PROFIBUS-Konfiguration aufrufen

SchlieBen Sie alle gedffneten Geratedaten- und Konfigurationsfenster. Wenn Sie dies nicht
tun, erscheint beim Aufruf des Fensters UniCOM PROFIBUS-Konfiguration ein Warnhin-
weis mit entsprechendem Inhalt.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag.

3. Wahlen Sie Parameter > Parametrierung > UniCOM PROFIBUS-Konfiguration.

5.

L Es 6ffnet sich das Fenster UniCOM PROFIBUS-Konfiguration. — siehe Abbildung
6.21 auf Seite 52

Nehmen Sie die gewlinschten Einstellungen vor. Um auf einem Steckplatz Universalmodule
vorzukonfigurieren, wéhlen Sie in der Spalte Konfigmodus den Eintrag 2IN20OUT,
4IN4OUT oder 8IN8OUT. Die Werkseinstellung fiir alle Steckplatze ist Standard.

Um alle Steckplatze mit den gleichen Universalmodulen zu belegen, wéhlen Sie im Bereich
Grundeinstellung die gewiinschte Modulart.

L Sobald Sie die Konfiguration &ndern, erscheint ein Warndreieck mit dem Hinweis
Konfigurationséanderung. Durch die Konfigurationsdnderung &ndert sich die Lange des
PROFIBUS-Datentelegramms wodurch ein PROFIBUS-Neustart erforderlich ist.

Um die Anderungen zu ibernehmen, klicken Sie auf OK.

Hinweis!

Sobald die Anzahl der reservierten Ein- und Ausgangsbytes lberschritten wird, erscheint eine
Warnmeldung.

Bis Firmwareversion 9.06 betragt die maximale Anzahl der Ein- und Ausgangsbytes flr die
gesamte Remote-I/O-Station 240 Bytes.

Ab

Firmwareversion 9.06 kann die maximale Anzahl der Ein- und Ausgangsbytes auf

480 Bytes verdoppelt werden. Siehe Kapitel 6.8
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6.14

E/A-Module einfigen oder I6schen

Bis jetzt wurde nur der Buskoppler in die Projektstruktur eingebunden. In diesem Schritt sollen

E/A-Module eingebunden werden.

Um die E/A-Module in das PACTwareTM-Projekt einzubinden, stehen Ihnen zwei Méglichkeiten

zur Verflgung.

E/A-Module tGber den Befehl Gerét hinzufiigen einfligen

E/A-Module Uber den Befehl Topologie Scan auslesen und automatisch generieren.
E/A-Module manuell Uber den Befehl "Geréat hinzufigen" einbinden

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag.
2. Wahlen Sie Gerét hinzufiigen.

L5 Es 6ffnet sich ein Fenster mit der Liste aller zur Verfigung stehender E/A-Module.

9
Gerdt fiir %
= 2 e Gerlile File Geale

0 Gateway [ Gerit

= '_:vu (4 LD 1007 binarer Eingarsg [24.anlg]

wow B LB 1002 bnoer Engang [Hanskg]

0 LB 1003 FrequentAmenls
A LB 1006 bndies £ 0%
§ LE 1107 biniier Erggang

Fertebel a
PEFPEAL .

FEPPERLS
PEPPERLSFLICH
PEPPERL
FEFFERL
FEFPERL+FUCHS GambH
FEFPERLFLICHS GedH
FEFFERLS
FEFPERL
LB Indeenal PEPPERL.| 5 G
B Internal PEPPERL.FUCHS

oK Abbruch

Abbildung 6.23  Auswahl eines E/A-Moduls

. Markieren Sie das E/A-Modul, das Sie in Ihr Projekt einfligen wollen.
. Klicken Sie auf OK.

Lo Es 6ffnet sich das Fenster Kanalauswahl mit einer Liste der Steckplatze.

Kanalauswahl
Kanal | Tup | assigned to ]
1 Slot 01 ]
2 Shot 02
3 Slot 03 <3LB-1102>[Slat 03] LB 1002 binrer Eingan|
4 Slot 04 <4 LB-1103>[Slat 04] LB 1103 Frequenz/imp.

5 Slot 05 <5LB-1108>[Slot 05] LE 1002 bingier Eingan

g Shot 06

7 Slat 07 <7 LB-3102/35[Slat 7] LB 3002 HART Speic

g Shot 08 <3LB5104>[Slot 08] LB 5004-Temp, messur

L] Slot 09

10 Slat 10

1 Shot 11

12 Sht 12

13 Slt 13 | 2

14 Shot 14 o

< Al [l
i3 Abbuch |

Abbildung 6.24  Fenster Kanalauswahl

. Markieren Sie den Steckplatz, in den Sie das E/A-Modul einfigen wollen. Beachten Sie

dabei, dass die Steckplatze 1 und 2 von redundanten Remote-I/O-Stationen flir den
Redundanzkoppler reserviert sind. Beachten Sie auBerdem, dass doppelt breite E/A-
Module 2 Steckplatze benétigen. Siehe Kapitel 6.12

L5 Falls bereits E/A-Module in das Projekt eingefligt wurden, werden diese im Fenster
Kanalauswahl angezeigt.

. Um Ihre Auswahl zu bestéatigen, klicken Sie auf OK.

L Falls Sie einen Steckplatz gewahlt haben, der das augewahlte E/A-Modul nicht
aufnehmen kann (z. B. Steckplatz ist bereits belegt oder Folgesteckplatz eines doppelt
breiten E/A-Moduls ist nicht frei), erhalten Sie eine Fehlermeldung. Wiederholen Sie in
diesem Fall die vorherigen Schritte und wahlen Sie einen anderen Steckplatz.

Das E/A-Modul wird eingefugt und in der Projektstruktur unterhalb des Buskopplers
angezeigt.
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7. Belegen Sie nach Bedarf weitere Steckplatze mit E/A-Modulen, indem Sie diese Schritte
wiederholen.

: Projekt 7 x
Gert [RERET

2 HOSTPC

=) lag <0,PROFIckm=PROFIdtm DFY1 A

I [l <1,LBJFB-RIO Station>LE 8109 LB-DPY1 LINI( Pk

| <3,LB-11023[Slot 03] LB 1002 bindrer Eing <=
o | =LB-1103>[Slok 04] LB 1103 Frequenz(lr Q=
Lo | <5,LB-11083[Slok OS] LB 1008 bindrer Eing =
= <7,LB-3102)3>{Slot 07] LB 3002 HART Spr =
Lo ] <8,LB-51043[Slok 08] LB S004-Temp.-mes =

Abbildung 6.25  Projektstruktur mit E/A-Modulen in PACTware™

Uberpriifen Sie Ihre Unicom-Konfiguration im Anschluss, indem Sie zum Fenster UniCOM
PROFIBUS-Konfiguration wechseln. Siehe Kapitel 6.13

Das folgende Beispiel zeigt eine Mischbelegung. Die Steckplatze 1 ... 6 sind mit 2120- und
4140-Universalmodulen belegt und dirfen bei laufendem Betrieb mit passenden E/A-Modulen
bestiickt werden. Die lbrigen Steckplatze sind mit Standardkonfiguration konfiguriert und
dirfen bei laufendem Betrieb nicht mit anderen Modulen bestlickt werden, es sei denn, das
Leitsystem unterstitzt Hot Configuration in Run (HCIR).

JF.?- LB-8109 UniCOM PROFIBUS-Konfiguration |
Stationstag; LE-B109
- ‘ - = Datenlanage:
Modultyp Konfigmodus DP- KnnflgkennungH Ran T
Buzkoppler 8109 | 2IN20UT w N Eingang m |_32
EZ4- Slat 1 2M20UT w i
Ausgang: 18 24
E /- Slat 2 AM200T w | 42
E/A- Slot 3 1002 | 2IN20UT v 3 fesan: di =]
E/%- Slat 4 1103 | 2IN200UT v 3 Grundeinzstellung:
E/f- Slot 5 1008 | 4IN40UT w a3 alle 1/0= Std 2120
Eds-SltE | e 4IN40UT w a3 4140 8150
E /- Slat 7 3002 | Standard - A0
E/4- Slat 8 BO04 | Standard w A3
Esf-SlotS | e Standard w on
E/&- Slot 10 Standard W oo ﬂ
LB/FB - RIO
[ Ok, l [.-’-\bhreu:hen] [ Speichermn ]

Abbildung 6.26  UniCOM PROFIBUS-Konfiguration in Mischbelegung

Um die Datenstruktur des PROFIBUS-Datentelegramms anzuzeigen, z. B. zur schnelleren
Fehlersuche, 6ffnen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten und wechseln Sie zur
Registerkarte Profibus Il. Dort sehen Sie das Datentelegramm im Bereich Info. — siehe
Abbildung 6.27 auf Seite 57

Eine von 31 = 2120-Universalmodul, 33 = 4140-Universalmodul, oder 37 = 8180-
Universalmodul abweichende Kennung zeigt, dass hier kein Universalmodul konfiguriert
wurde.

56

I3 PEPPERL+FUCHS

199401 2016-02



199401 2016-02

Info
DP+K.onfigurationsstring:

31313131 31 333350530000000000000000333333333333333333333333

FE-ID: 1710 hex

Abbildung 6.27 DP-Konfigurationsstring

) E/A-Module automatisch tiber Topologie-Scan einbinden

Bevor Sie die E/A-Module automatisch einfligen lassen, muss in der Projektstruktur
mindestens ein Buskoppler vorhanden sein. AuBerdem missen die Buskoppler-Parameter
Backplanetyp, Erweiterungen und gesteckte Netzteile bereits konfiguriert sein.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des gewunsch-
ten Buskopplers.

2. Stellen Sie eine Verbindung zum Buskoppler her. Wahlen Sie hierzu Verbindung
aufbauen.

Lo Die Verbindung wird aufgebaut. Der Eintrag des Buskopplers wird in der Projektstruktur
fett dargestellt, sobald die Verbindung hergestellt ist.

3. Kilicken Sie erneut mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des
Buskopplers.

4. Wahlen Sie Weitere Funktionen > Topologie Scan.

Lo Es 6ffnet sich das Fenster Topologie Scan. Der Suchlauf beginnt automatisch. Die
gefundenen E/A-Module werden in der Reihenfolge der Steckplatze auf dem Backplane

aufgelistet.
E LB-Buskeppler # Topologie Scan E]@
In der T abelle wird das Ergebnis des Scanorgangs dargestellt. Bitte wahlen sie in der Spalte "gewshlt” die
entzprechende Variante des gefunden Gerdtes aus, Anschliefend wird Liber den Button "Gerdte erzeugen’’ P =
die Topologie in der Frameapplikation erzeugt. [
i T
Gerdte erzeugen
() gesteckt () karfiguriert
Slot | gesteckt konfiguriert | gewahlt ‘Valianlenmfarmation -
1 000 [0 ~| Leersiot
2| 000 000 -/ Leerslot
kel 1408 1408 1108 LB 1108 bingrer Eingang (8-kanalig] (E &-]
4 000 000 -| Leerslot
5 Bx08 6x08 108 LB B108 binarer Ausgang (8 kanalig, 20, 8 mé)] [Ex-)
E| 000 000 -/ Leerslot
7 3405 3405 105 LB 3105 HART Spe\se&étﬂ‘Eingangslrannel:4-kanalig [Ex-i)
g 000 000 -/ Leerslot
3 4405 4405 4105 LB 4105 HART Analoger &usgang:4-kanalig [Ex-)
10 000 000 -/ Leerslot
11 3x02 3x02 102 LB 3102 HART Speisegerat/Eingangstrenner: 1-kanalig (Ex-i)
12 000 000 -/ Leerslot
13 0=00 0=00 -~ Leerslot
14 000 000 -/ Leerslot
15 000 000 -/ Leserslot
18 000 000 -/ Leerslot
17 0=00 0=00 -~ Leerslot
18 000 000 -/ Leerslot
14 000 000 - | Leerslot
20 000 000 -/ Leerslot
21 0=00 0=00 -~ Leerslot
22 000 000 -/ Leerslot
23 000 000 - Leerslot et
[ Gerate erzeugen I [ Beenden J
Inibialisienng OK!

Abbildung 6.28 Fenster Topologie Scan mit Liste der gefundenen E/A-Module

5. In der Spalte gesteckt sind die E/A-Module so aufgefiihrt, wie sie tatsachlich auf dem
Backlane gesteckt sind.
In der Spalte konfiguriert sind die E/A-Module so aufgefiihrt, wie sie momentan im
Buskoppler bzw. in der Projektstruktur parametriert sind.

6. Um die E/A-Module so in die Software einzubinden, wie sie in der Spalte gesteckt
dargestellt sind, wahlen Sie die Option gesteckt. Um die E/A-Module so einzubinden, wie
sie in der Spalte konfiguriert dargestellt sind, wéahlen Sie die Option konfiguriert.
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LB8109* / FB8209*

Remote-1/O-Station konfigurieren

7. In der Spalte gewéahlt besteht die Moglichkeit, den Modultyp genauer zu spezifizieren oder
das E/A-Modul abzuwahlen (- -). Klicken Sie hierzu auf die Zelle in der Spalte gewahlt und
treffen Sie eine Auswahl. Die Auswahimdglichkeit richtet sich nach dem Modultyp in der
Spalte gesteckt bzw. konfiguriert, je nachdem ob Sie im Bereich Geréte erzeugen die
Option gesteckt bzw. konfiguriert ausgewahit haben. In der Spalte
Varianteninformation finden Sie detailliertere Informationen zum gewahlten E/A-Modul.

8. Um die E/A-Module wie in der Spalte gewahlt angezeigt zu erzeugen, klicken Sie auf
Gerite erzeugen.

L Die E/A-Module werden mit inren Standardparametern in die Projektstruktur
eingebunden. Der Fortschritt wird in der Statuszeile des Fensters Topologie Scan
angezeigt.

) E/A-Module I6schen

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des E/A-Moduls,
das Sie aus der Konfiguration Idschen méchten.

2. Wahlen Sie Gerét entfernen.
3. Klicken Sie im Dialogfenster auf Ja.
Lo Das E/A-Modul wurde aus der Konfiguration entfernt.
4. Um weitere E/A-Module zu I6schen, wiederholen Sie diese Schritte.

6.15 E/A-Modultyp nachtraglich konvertieren

Hinweis!
Diese Funktion ist ab DTM Version 7.5.1 verflgbar.

(o)

Falls fiir ein E/A-Modul der falsche Modultyp angelegt wurde, kénnen Sie den Modultyp
nachtréglich konvertieren. Bei der Konvertierung werden die Parameter des alten Modultyps
fir den neuen Modultyp ibernommen. Daher kdnnen Sie einen Modultyp nur dann
konvertieren, wenn es einen anderen Modultyp mit &hnlichen Funktionen gibt, wie z. B.
LB1108A konvertieren zu LB1008A. Der DTM schlagt Ihnen geeignete Modultypen zur
Konvertierung vor.

Gerate Tag Adresse [] %& Gerdte Typ (DTM) Skatu
1 f = g Servicebus interface LE/FE [}
119 # <= [ LB 5109 LE-DPY1 UNICOM )

A ar W

Werbindung aufbauen

Yerbindung trennen

Gerstestatus lesen
Daten aus dem Gerdt lesen

Draten ins Gerat schreiben

Parameter 3
Messwert

Simulation

Diagniose

Drucken 3

Weitere Funktionen 4 | Cffline Yergleich

Gerét hinzufiigen Orline Wergleich

Gerat entfernen Siollwert

Eigenschaften <3,LB-1108=[Slat 03] LB 1108 Digital Input (&-ch., Ex(if) | Typkonvertierung: 1108 == 1008

)d Geratedaten in Datei schreiben

Abbildung 6.29 Modultyp konvertieren
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E/A-Modultyp nachtraglich konvertieren

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf das E/A-Modul, das konver-
tiert werden soll.

2. Wahlen Sie Weitere Funktionen > Typkonvertierung X ==> Y (X = aktueller Modultyp,
Y = méglicher neuer Modultyp).

Lo Der Modultyp wird konvertiert. Die Parameter des alten Modultyps werden beibehalten.

Standard-Steckplatze bei laufender Anlage mit E/A-Module belegen
(HCIR)

Hinweis!

Dieses Kapitel beschreibt Hot Configuration in Run (HCiR) fir Anwendungen, die keinen
Gebrauch von den Universalmodulen machen. Hierfir muss der Leitsystem HCiR unterstitzen.
Uberspringen Sie diese Beschreibung, falls Sie bereits beschriebenen Universalmodule
verwenden. Die Verwendung von Universalmodulen ist einfacher und zudem unabhéngig von
den Eigenschaften des Leitsystems.

Funktionsweise Hot Configuration in Run (HCiR)

In PROFIBUS-Systemen muss die Konfiguration von Master und Slave zu jedem Zeitpunkt
Ubereinstimmen, da sonst kein Datenaustausch méglich ist. Sobald Sie die Konfiguration einer
Remote-I/O-Station andern, ist eine Ubereinstimmung der Konfiguration jedoch nicht mehr
gegeben. Durch HCIR wird der Konfigurationsunterschied zwischen Master und Slave
vorubergehend toleriert, ohne die Anlage zu stéren.

HCIiR ermdglicht zwei Konfigurationen im Slave, unabhangig vom Vorhandensein eines
redundanten Systems. Falls der HCiR aktiviert ist, kann eine neue Konfiguration als passiver
Datensatz in den Slave geschrieben werden. Der Master kann solange mit der alten
Konfiguration auf den Slave zugreifen, bis er alle erforderlichen Anderungen im Master
umgesetzt hat. Sobald die neue Konfiguration im Master aktiviert wird, startet der PROFIBUS
neu. Wenn die neue Konfiguration im Slave zu der Konfiguration im Master passt, wird die neue
Konfiguration im Slave automatisch aktiviert und die alte gel6scht. Falls der PROFIBUS jedoch
mit einer anderen Konfiguration angefahren wird (z. B. wegen eines Linienausfalls oder
Problemen beim Laden des Masters), bleibt die alte Konfiguration im Slave aktiv.

HCIiR aktivieren oder deaktivieren

Sie kédnnen HCIR in den Parametern fir den Applikationsmode aktivieren oder deaktivieren.
Siehe Kapitel 6.7

Beachten Sie, dass neue Konfigurationen und Einstellungen bei aktiver HCiR erst wirksam
werden, wenn der Master den PROFIBUS neu startet. Wenn Parameteréanderungen sofort
wirksam werden sollen, darf HCiR nicht aktiviert sein.

In den folgenden Abschnitten erfahren Sie, wie sie E/A-Module mit HCIR hinzufiigen, |6schen,
austauschen oder deren Betriebsart 4ndern.
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Vorsicht!
Abweichende Vorgehensweise flr unterschiedliche Leitsysteme

Je nachdem welches Leitsystem Sie verwenden, kann die Vorgehensweise von der in diesem
Handbuch beschriebenen Vorgehensweise abweichen.

Im Folgenden ist HCIR fir ein PROFIBUS-System beschrieben, dessen Master sowohl Klasse-
1-Dienste und Klasse-2-Dienste unterstutzt, die Einbindung von FDT-1.2-DTM erméglicht, als
auch HCIR untersttitzt.

Leitsysteme die HCiR unterstitzen, wie z. B. ABB SymphonyTM, steuern den Ablauf des
Parameterdownloads und des PROFIBUS-Neustarts automatisch. Achten Sie darauf, dass bei
Leitsystemen, die kein HCIiR unterstltzen, zuerst der Parameterdownload in den Buskoppler
erfolgt und anschlieBend der Master konfiguriert wird.

Eine Anderung von PROFIBUS-relevanten Konfigurationsdaten bei laufender Anlage in
Leitsystemen ohne HCiR-Unterstiitzung erfordert groBe Aufmerksamkeit. Wir empfehlen
Ihnen, flr solche Leitsysteme bereits bei der Inbetriebnahme Leerplatze in Master und Slave
mit virtuellen E/A-Modulen vorzukonfigurieren. Schalten Sie diese E/A-Module inaktiv, um die
Konsistenz der Daten in Master und Slave zu jedem Zeitpunkt sicherzustellen. Zu einem
spateren Zeitpunkt belegen Sie die Steckplatze mit E/A-Modulen und schalten die E/A-Module
im Master aktiv. Das Aktivieren dieser vorkonfigurierten E/A-Module stért den PROFIBUS-
Datenaustausch nicht. Alternativ kann auf die Universalmodule des Unicom-Buskopplers
zurtickgegriffen werden. Diese ermdglichen eine Konfiguration bei laufender Anlage auch ohne
HCIR.

6.16.1 E/A-Modul mit HCIR hinzufiigen
) E/A-Module mit HCIR hinzufligen

Gefahr!
Explosionsgefahr

Wenn Sie Arbeiten an der Remote-I/O-Station im explosionsgefahrdeten Bereich durchfihren,
besteht Explosionsgefahr durch Funkenbildung.

Bevor Sie irgendwelche Arbeiten an der Remote-I/O-Station vornehmen, machen Sie sich mit
den Betriebsanleitungen und Zertifikaten der Komponenten vertraut und lesen Sie das
Handbuch zur LB/FB-Hardware.

1. Stecken Sie ein E/A-Modul in einen freien Steckplatz auf dem Backplane und verdrahten Sie
es korrekt.

2. Starten Sie die FDT-Rahmenapplikation, wie z. B. PACTware™, die Zugang zu den Klasse-
2-Diensten des Masters hat.

3. Offnen Sie die Projektdatei, die die bisherige Konfiguration der Remote-I/O-Station sowie
die PROFIBUS-Master-Klasse-2-Anbindung enthalt.

4. Flgen Sie das neue E/A-Modul in die Projektstruktur ein. Siehe Kapitel 6.14
Beachten Sie, dass der Steckplatz, den Sie in der Software konfigurieren, mit dem realen
Steckplatz des neuen E/A-Moduls Gbereinstimmen muss.

5. Stellen Sie eine Verbindung zur Remote-1/O-Station her. Klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf den Buskoppler-Eintrag in der Projektstruktur.

6. Wahlen Sie Verbindung aufbauen.

Lo Die Verbindung zum Buskoppler wird aufgebaut.
7. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Buskoppler-Eintrag in der Projektstruktur.
8. Wabhlen Sie Daten ins Gerat schreiben.
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Lo Die neue Konfiguration mit dem hinzugefugten E/A-Modul wird als passiver Datensatz in
den Buskoppler geschrieben (Parameterdownload). Die Remote-I/O-Station l1&uft weiter und
verwendet weiterhin die alte Konfiguration, in der das neue E/A-Modul noch nicht enthalten
ist.

9. Konfigurieren Sie anschlieBend das neue E/A-Modul im Klasse-1-Master.

Lo Der Klasse-1-Master startet den PROFIBUS automatisch neu.
Abhéngig vom Parameter Ansprechiiberwachungszeit bleiben die Ausgange der
Remote-1/O-Station wahrend des PROFIBUS-Neustarts auf dem Zustand vor dem Neustart.
Die Ansprechuberwachungszeit wird vom Master festgelegt. Nach Ablauf der
Ansprechiiberwachungszeit wird auf die eingestellte Ersatzwertstrategie umgeschaltet.
Nach dem Neustart verwendet die Remote-I/O-Station die neue Konfiguration, in der das
neue E/A-Modul enthalten ist. Die alte Konfiguration wurde geldscht.

Hinweis!

Falls der PROFIBUS jedoch mit einer anderen Konfiguration angefahren wird (z. B. wegen
eines Linienausfalls oder Problemen beim Laden des Masters), bleibt die alte Konfiguration in
der Remote-1/O-Station aktiv.

Tipp
Mit der eben beschriebenen Vorgehensweise kénnen Sie auch mehrere neue E/A-Module
gleichzeitig hinzufligen.

E/A-Modul mit HCiR I6schen oder austauschen

E/A-Module mit HCIR I6schen oder austauschen

Gefahr!
Explosionsgefahr

Wenn Sie Arbeiten an der Remote-I/O-Station im explosionsgefahrdeten Bereich durchfiihren,
besteht Explosionsgefahr durch Funkenbildung.

Bevor Sie irgendwelche Arbeiten an der Remote-I/O-Station vornehmen, machen Sie sich mit
den Betriebsanleitungen und Zertifikaten der Komponenten vertraut und lesen Sie das
Handbuch zur LB/FB-Hardware.

1. Starten Sie die FDT-Rahmenapplikation, wie z. B. PACTware™, die Zugang zu den Klasse-
2-Diensten des Masters hat.

2. Offnen Sie die Projektdatei, die die bisherige Konfiguration der Remote-I/O-Station sowie
die PROFIBUS-Master-Klasse-2-Anbindung enthalt.

3. Ldschen Sie das gewtiinschte E/A-Modul aus der Projektstruktur. Siehe Kapitel 6.14
Falls Sie das geléschte E/A-Modul durch ein anderes ersetzen méchten, figen Sie
anschlieBend ein neues E/A-Modul unterhalb des Buskopplers in die Projektstruktur ein.
Beachten Sie, dass der Steckplatz, den Sie in der Software konfigurieren, mit dem realen
Steckplatz des neuen E/A-Moduls lbereinstimmen muss.

4. Stellen Sie nun eine Verbindung zur Remote-I/O-Station her. Klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf den Buskoppler-Eintrag in der Projektstruktur.

5. Wahlen Sie Verbindung aufbauen.

Lo Die Verbindung zum Buskoppler wird aufgebaut.
6. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Buskoppler-Eintrag in der Projektstruktur.
7. Wéhlen Sie Daten ins Gerét schreiben.
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L Die neue Konfiguration mit dem geléschten/ausgetauschten E/A-Modul wird als passiver
Datensatz in den Buskoppler geschrieben (Parameterdownload). Die Remote-I/O-Station
lauft weiter und verwendet weiterhin die alte Konfiguration, in der das bisherige E/A-Modul
noch enthalten ist.

Léschen Sie das E/A-Modul anschlieBend im Klasse-1-Master. Falls Sie das entfernte E/A-
Modul durch ein neues ersetzen mdchten, konfigurieren Sie anschlieBend das neue E/A-
Modul im Klasse-1-Master.

L Der Klasse-1-Master startet den PROFIBUS automatisch neu.

Abhangig vom Parameter Ansprechiiberwachungszeit bleiben die Ausgange der
Remote-1/O-Station wahrend des PROFIBUS-Neustarts auf dem Zustand vor dem Neustart.
Die Ansprechiberwachungszeit wird vom Master festgelegt. Nach Ablauf der
Ansprechiberwachungszeit wird auf die eingestellte Ersatzwertstrategie umgeschaltet.
Nach dem Neustart verwendet die Remote-I/O-Station die neue Konfiguration, in der das
alte E/A-Modul nicht mehr enthalten ist bzw. durch ein neues E/A-Modul ersetzt wurde. Die
alte Konfiguration wurde geldscht.

Entfernen Sie das entsprechende E/A-Modul aus dem Backplane bzw. tauschen Sie das
bisherige E/A-Modul gegen das neue aus.

Hinweis!

Falls der PROFIBUS jedoch mit einer anderen Konfiguration angefahren wird (z. B. wegen
eines Linienausfalls oder Problemen beim Laden des Masters), bleibt die alte Konfiguration in
der Remote-I/O-Station aktiv.

Hinweis!

Mit der eben beschriebenen Vorgehensweise kénnen Sie auch mehrere E/A-Module
gleichzeitig I6schen/austauschen.

Betriebsart eines E/A-Moduls mit HCiR andern

Einige E/A-Module kénnen fur unterschiedliche Aufgaben verschiedene Datenstrukturen
aufweisen. Der Frequenzeingang 1x03 kann beispielsweise als Zahler oder Frequenzmesser
verwendet werden. Obwohl die Hardware unverandert bleibt, &ndert sich die Datenstruktur des
PROFIBUS-Datentelegramms je nach Betriebsart. Eine Anderung der Betriebsart entspricht
somit einem Austausch gegen ein neues E/A-Modul.

Betriebsart eines E/A-Moduls mit HCiR andern

1.
2.

Lassen Sie das betreffende E/A-Modul unverandert im Backplane gesteckt.

Starten Sie die FDT-Rahmenapplikation, wie z. B. PACTware™, die Zugang zu den Klasse-
2-Diensten des Masters hat.

. Offnen Sie die Projektdatei, die die bisherige Konfiguration der Remote-I/O-Station sowie

die PROFIBUS-Master-Klasse-2-Anbindung enthélt.
Wechseln Sie die Betriebsart im Geratedatenfenster des E/A-Moduls. Siehe Kapitel 8

. Stellen Sie eine Verbindung zur Remote-I/O-Station her. Klicken Sie mit der rechten

Maustaste auf den Buskoppler-Eintrag in der Projektstruktur.

. Wahlen Sie Verbindung aufbauen.

L5 Die Verbindung zum Buskoppler wird aufgebaut.
Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Buskoppler-Eintrag in der Projektstruktur.

. Wahlen Sie Daten ins Geréat schreiben.

L Die neue Konfiguration wird als passiver Datensatz in den Buskoppler geschrieben
(Parameterdownload). Die Remote-1/O-Station lauft weiter und verwendet weiterhin die alte
Konfiguration, mit der bisherigen Betriebsart des E/A-Moduls.

Konfigurieren Sie anschlieBend das E/A-Modul im Klasse-1-Master.
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L Der Klasse-1-Master startet den PROFIBUS automatisch neu.

Abhangig vom Parameter Ansprechiiberwachungszeit bleiben die Ausgange der
Remote-1/O-Station wahrend des PROFIBUS-Neustarts auf dem Zustand vor dem Neustart.
Die Ansprechuberwachungszeit wird vom Master festgelegt. Nach Ablauf der
Ansprechiberwachungszeit wird auf die eingestellte Ersatzwertstrategie umgeschaltet.
Nach dem Neustart verwendet die Remote-I/O-Station die neue Konfiguration, mit der
neuen Betriebsart des E/A-Moduls. Die alte Konfiguration wurde geléscht.

Hinweis!

Falls der PROFIBUS jedoch mit einer anderen Konfiguration angefahren wird (z. B. wegen
eines Linienausfalls oder Problemen beim Laden des Masters), bleibt die alte Konfiguration in
der Remote-I/O-Station aktiv.

Elektrischer Test der AnschlUsse

Stellen Sie sicher, dass die Abschlusswiderstande an Feldbus und Servicebus richtig
angebracht wurden.

Test der physikalischen Verbindung bis zum Ende des Segments

Tipp
Fuhren Sie die Messungen von der Leitwarte aus.

1. Ziehen Sie den Busstecker am Master ab.
. Deaktivieren Sie den Abschlusswiderstand am Busstecker (Busanfang).
. Messen Sie die Spannung am Busstecker zwischen A und B.

Lo Zwischen A und B muss eine Spannung von

U=2200Q/(220Q+2*390 Q) *5V = 1,1V anliegen. Diese Spannung stammt vom
feldseitigen Abschlusswiderstand.

Wenn die Spannung von 1,1 V nicht anliegt, ist entweder kein Abschlusswiderstand am
Ende angeschlossen, das Kabel ist defekt oder an der Remote-I/O-Station ist keine
Abschlussspannung vorhanden.

. Messen Sie den Strom am Busstecker zwischen A und B.

L5 Zwischen A und B muss ein Stromvon =5V /(2 * 390 Q) ~ 6,4 mA messbar sein.

Ist der Strom nennenswert héher, um den Faktor 2 oder mehr, ist der Bus mit mehr als
einem Abschlusswiderstand abgeschlossen.

Betragt der Strom | ~ 0 mA, ist entweder kein Abschlusswiderstand vorhanden, das Kabel
ist defekt oder die Abschlussspannung liegt nicht an. In diesem Fall sollte ein Widerstand
von 220 Q zwischen A und B zu messen sein.

Sollte weder ein Strom noch ein Widerstand zu messen sein, fehlt der Abschlusswiderstand
am Ende des Busses oder das Kabel ist defekt.

. Aktivieren Sie den Abschlusswiderstand am Busstecker des Masters.
. Stecken Sie den Busstecker am Master wieder ein.
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Test der physikalischen Verbindung der Remote-I/O-Station

Gefahr!
Explosionsgefahr

Wenn Sie Messungen im explosionsgefahrdeten Bereich durchfiihren, besteht
Explosionsgefahr durch Funkenbildung.

Fuhren Sie Messungen wie z. B. an den Klemmstellen einer Remote-I/O-Station nur mit einem
Feuererlaubnisschein durch, d. h. wenn keine explosionsféahige Atmosphare besteht.

1. Ziehen Sie den Busstecker am Master ab.
2. Deaktivieren Sie den Abschlusswiderstand am Busstecker (Busanfang).

3. Messen Sie an der Busanbindung jeder Remote-I/O-Station die Spannung zwischen A und
B.

Lo Zwischen A und B muss an jeder Remote-1/O-Station eine SpannungvonU=1,1V
anliegen.

4. Aktivieren Sie den Abschlusswiderstand am Busstecker des Masters.

5. Stecken Sie den Busstecker am Master wieder ein.

Hinweis!
Weitere Informationen entnehmen Sie bitte der einschlagigen Literatur.

Inbetriebnahme der Remote-1/O-Station

Nehmen Sie nicht alle Slaves gleichzeitig in Betrieb, sondern verbinden Sie die Slaves der
Reihe nach mit dem Master. Wir empfehlen zur Fehleranalyse einen handelstblichen
Busmonitor, der als passiver Teilnehmer die Bustelegramme mithéren kann.

Sollte der Klasse-1-Master nicht Gber die Moglichkeit verfligen, die PROFIBUS-Adresse eines
Slaves zu éndern, kann die Adresse Uber den Klasse-2-Master eingestellt werden. Siehe
Kapitel 6.9.2

Die Voreinstellung ist 126 fir die PROFIBUS-Adresse und 1 flr die Servicebus-Adresse.

Die E/A-Module werden automatisch relativ zur Stationsadresse adressiert.
Frontseitige Leuchtdioden am Buskoppler zeigen den Datenverkehr an:

Wenn beim Aufruf eines Slaves keine gelbe Leuchtdiode am Buskopplers blinkt, ist die
Sendeleitung des Masters unterbrochen, was auf einen Schnittstellenfehler im Master
oder einen Kabelfehler hindeuten kann.

Sollte keine Kommunikation zustande kommen, wurde méglicherweise die falsche
Stationsadresse gewahlt. Gegebenenfalls ist auch der Abschlusswiderstand nicht
angeschlossen oder es wurden unzuldssige Spurs verlegt.

Achten Sie bei der Installation des Busses darauf, dass die Sende- und Empfangsleitungen
RTD-P und RTD-N nicht vertauscht werden. Das Vertauschen kann dazu fihren, dass Sie
einen Slave nicht erreichen, obwohl Sie alle anderen erreichen. Falls das Vertauschen beim
Durchschleifen an den Anschlussklemmen des Slaves geschieht, sind auch alle
nachfolgenden Teilnehmer nicht erreichbar.

Achten Sie darauf, dass die Parametrierung in Master und Slave lbereinstimmt und dass die
PROFIBUS-Identifikationsnummer korrekt ist.

Tipp
Sie kdnnen die Konfiguration zu Uberprifen, indem Sie den DP-Konfigurationsstring aufrufen.
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Fur eine erfolgreiche Inbetriebnahme des Busses beachten Sie auBerdem die folgenden
Punkte.

Am Anfang und am Ende des Busses muss ein Abschlusswiderstand vorhanden sein.
Entsprechende Sub-D-Busstecker mit zuschaltbarem Abschlusswiderstand sind unter
der Produktbezeichnung LB9001A ... LB9003A erhéltlich.

Der Abfragezyklus des Masters und die Ansprechiiberwachung des Buskopplers miissen
aufeinander abgestimmt sein. In den meisten Féllen ist dies eine Standardfunktion des
Leitsystems.

Beachten Sie, dass einige Leitsysteme nur eingeschrankte Datensatze verarbeiten
kénnen. Zum Beispiel kdnnen altere Siemens-TELEPERM-Systeme nur je 32 Byte
Eingangs- und Ausgangsdaten pro Slave verarbeiten. Die Genauigkeit analoger Kreise
erfordert jedoch die Ubertragung von 2 Byte pro Kanal. In diesem Fall kbnnen nur 16
Analogeingéange in der Remote-I/O-Station verwendet werden.

Weitere Informationen Remote-I/O-Hardware finden Sie im Handbuch zur LB/FB-Hardware.
Buskoppler austauschen oder hinzufligen

Gefahr!
Explosionsgefahr

Wenn Sie Arbeiten an der Remote-I/O-Station im explosionsgefahrdeten Bereich durchfiihren,
besteht Explosionsgefahr durch Funkenbildung.

Bevor Sie irgendwelche Arbeiten an der Remote-I/O-Station vornehmen, machen Sie sich mit
den Betriebsanleitungen und Zertifikaten der Komponenten vertraut und lesen Sie das
Handbuch zur LB/FB-Hardware.

Hinweis!
Werkseinstellung der PROFIBUS-Adresse

Ab Werk ist die PROFIBUS-Adresse der Buskoppler auf 126 und die Servicebus-Adresse auf
1 eingestellt. Die PROFIBUS-Adresse 126 ist eine vorgegebene Adresse, die es in
PROFIBUS-Systemen fiir in Betrieb befindliche Slaves nicht gibt. Wenn ein neuer Buskoppler
eingesetzt wird, werden durch diese vorgegebene Adresse Adresskonflikte mit anderen Slaves
am Busstrang vermieden.

Vorsicht!
Buskonflikte

Falsche PROFIBUS-Adressen kdnnen zu Buskonflikten flihren.

Vergewissern Sie sich, dass der neue Buskoppler dieselbe PROFIBUS-Adresse hat wie der
auszutauschende Buskoppler.

Tauschen Sie Buskoppler in einem redundanten System nur dann bei laufender Anlage aus,
wenn der Buskoppler auf Linienredundanz und die PROFIBUS-Adresse im Buskoppler auf
126 eingestellt ist.

Buskoppler austauschen (1:1-Austausch)

1. Vergewissern Sie sich, dass der neue Buskoppler die gleiche Firmwareversion hat wie der
auszutauschende Buskoppler.

2. Vergewissern Sie sich, dass der neue Buskoppler dieselbe PROFIBUS-Adresse hat wie der
auszutauschende Buskoppler. Verwenden Sie flr die Uberprifung einen separaten
Remote-1/O-Konfigurationsplatz und stellen Sie dort gegebenenfalls die benétigte
PROFIBUS-Adresse im Buskoppler ein.

3. Tauschen Sie den alten Buskoppler gegen den neuen aus.
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LB8109* / FB8209*

Remote-I/O-Station konfigurieren

) Redundanzbuskoppler hinzufligen

O Hinweis!

H Ein Redundanzbuskoppler tbernimmt Gber eine interne Verbindung automatisch die
Parameter des primaren Buskopplers. Bei FB-Remote-I/O-Stationen stellen Sie die interne
Verbindung Uber die frontseitige Kabelverbindung zwischen den beiden Buskopplern her,
bevor Sie den Redundanzbuskoppler einfligen. Bei LB-Remote-I/O-Stationen erfolgt die
interne Verbindung automatisch tiber das Backplane.

1. Vergewissern Sie sich, dass der Redundanzbuskoppler keine PROFIBUS-Adresse belegt,
die im System bereits von einem anderen Slave verwendet wird. Die ab Werk eingestellte
PROFIBUS-Adresse 126 ist hierfiir ebenfalls geeignet, da kein anderer Slave diese Adresse
haben kann.

2. Fugen Sie den Redundanzkoppler hinzu.

199401 2016-02
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Grundfunktionen des DTM LB/FB

Allgemeingultige Bildschirmelemente

In Gerétedatenfenster werden nicht gespeicherte Parameteranderungen in Blau dargestellt.
Sobald Sie die Anderungen speichern, werden die Werte in Schwarz dargestellit.

Allgemein Kanal1T K.anal 2 T k.anal 3 T F.anal 4 T F.anal & T k.anal & T F.anal 7 T K.anal 8 1

F.analtan: F.anal 134
Eigenizchalten: Funktiongnmodi:
K.analart; DM EBetriebsmode:
K.analtyp: MAMUR | Fehlermode:
Erweiterte Parameter:
Einzchaltverzogerung: Dj s
Ersatzwert:
[raten; ® 0 @
O 1 ®

Spezicle Kanalparameter

Signalverarbeitung:
Marmal w Irvertierung: LI ein
aktuller et o Leitungsiibenwachung: ein
Auzzchaltverzogenung: 0= ms

Simulationswert:

Daten: ® 0 Status: (%) Daten OK.
O (3 Daten ungiilig

Matiz:
¥ oWy o Y
00 (=) e
B ese-rID
| ok | 8 ) | Abbreche| 7;;[ Speicher| f) Hite | 5)
Abbildung 7.1 Statuszeile und Schaltflachen des DTM
Feld Erlduterung
1 Gultigkeit der Einstellungen | In diesem Feld der Statuszeile wird angezeigt, ob
vorgenommene Einstellungen gultig sind. Bei
gultigen Einstellungen ist das Feld grau, bei
ungultigen Einstellungen rot.
2 Speicherstatus der Zeigt an, ob Einstellungen vorgenommen wurden, die
Einstellungen noch nicht gespeichert sind. Bei nicht gespeicherten
Einstellungen ist das Feld blau.
3 Textfeld Zeigt Textmeldungen zu bestimmten Ereignissen an.
4 Verbindungsstatus Zeigt an, ob eine Verbindung mit dem jeweiligen
Gerét besteht.
gelb = online
grau = offline
5 Hilfe Zeigt die Hilfedatei an.
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Feld Erlauterung
6 Speichern Speichert die vorgenommenen Einstellungen. Je
nach Verbindungsstatus werden die Einstellungen in
der Datenbank oder direkt im Gerét gespeichert. Das
Konfigurationsfenster bleibt nach dem Speichern
geobffnet.
7 Abbrechen SchlieBt das Konfigurationsfenster, ohne eventuell
vorgenommene Anderungen zu speichern.
8 OK Speichert vorgenommene Einstellungen und schlief3t
das Konfigurationsfenster.
Benutzerverwaltung
Hinweis!

Die in diesem Abschnitt beschriebenen Funktionen beziehen sich auf den DTM ab Version 7.4.

Wie Sie verschiedene Benutzer und die zugehdrigen Passworter einrichten, hangt von lhrer

FDT-Rahmenapplikation ab.

In PACTware™ wahlen Sie Extras > Benutzerverwaltung um die Benutzerverwaltung

aufzurufen.

Das FDT-Benutzerkonzept unterscheidet die Benutzerrollen Beobachter, Bediener,
Wartungspersonal und Planungsingenieur. Die FDT-Rahmenapplikation stellt bereits
bestimmte Rechte und Einschrankungen flr die unterschiedlichen Benutzerrollen bereit, z. B.
in Bezug auf Downloads oder Topologiednderungen.

Benutzerrollen

Benutzerrolle

Einschrankungen

Planungsingenieur

keine Einschrankungen

Wartungspersonal

Darf alle Parameter mit Ausnahme der Feldbusadresse
andern. Von Systemseite ist ihm jedoch keine
Topologiednderung maéglich.

Bediener

Darf alle Parameter mit Ausnahme der Feldbusadresse
andern, die sich nicht auf die Datenstruktur oder das
Datenaufkommen auswirken. Folgende Parameter darf der
Bediener deshalb nicht andern:

zyklische Daten beim Buskoppler
Messmethode bei den E/A-Modulen LB1*03, FB1*03
Messmethode bei den E/A-Modulen LB3*02, FB3*02

Beobachter

Darf keine Parameter &ndern.

Geratedaten bearbeiten

Hinweis!

Bevor Sie die Geratedaten andern, sollten Sie mit dem Konzept der Online- und Offline-
Parametrierung vertraut sein. Siehe Kapitel 6.6

Fenster "Geratedaten bearbeiten" aufrufen

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf das E/A-Modul.

2. Wébhlen Sie je nach Verbindungsstatus Parameter > Parametrierung > Gerétedaten
bearbeiten (Offline) oder Parameter > Online Parametrierung > Geratedaten

bearbeiten (Online).
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Lo Das Fenster Geratedaten bearbeiten wird gedffnet.

Das Fenster Gerétedaten bearbeiten der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt.
Auf der Registerkarte Allgemein stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul

betreffen. Zusatzlich erhalten Sie Informationen tber das E/A-Modul und die verfligbaren
Kanéle. Der Aufbau der Registerkarte Allgemein ist fir alle E/A-Module gleich.

AIIgemeinT F.anal 1 T k.anal 2 T F.anal 3 1

Modultyp: 210 Beschreibung: LB 2107 Digital Output(22 / 315 Ohm] + 2 Input [Ex()] [22 ¥

Modultag: LB-2101

Steckplatz: |7 rodul aktiv

K.anal [nfarmation:

F.analtag LFD v, Kanalart Betriebsmode
K1: Kanal 47 pauT Mormal
K2 K.anal 2 DM Mormal
K3 K.anal Z DM Mormal

Muotiz:

EH  ese-RID

0k Abbrechen Speichern Hilfe
[ | | J |

Abbildung 7.2 Registerkarte Allgemein

Feld Erlduterung

Modultyp Dieses Feld zeigt die vierstellige Typenbezeichnung des E/A-Moduls an.
Dieses Feld ist nicht bearbeitbar.

Beschreibung Dieses Feld zeigt die Beschreibung des E/A-Moduls an. Dieses Feld ist
nicht bearbeitbar.

Modultag Geben Sie eine beliebige Bezeichnung fir das E/A-Modul ein. Die
maximale Zeichenlange betragt 32 Zeichen.
Steckplatz Dieses Feld zeigt die Steckplatznummer des E/A-Moduls an. Die

Steckplatznummer ist nicht bearbeitbar.

Falls Sie das E/A-Modul an einen anderen Steckplatz positionieren
mochten, I6schen Sie es aus dem Projektbaum und fugen Sie es an einem
anderen Steckplatz neu ein. Beachten Sie, dass die Anordnung in der
Baumstruktur der Anordnung auf dem Backplane entsprechen muss.
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Feld

Erlauterung

Modul aktiv

Aktivieren oder deaktivieren Sie das E/A-Modul, indem Sie dieses
Kontrollkastchen aktivieren/deaktivieren.

Falls Sie das E/A-Modul deaktivieren, ist es zwar im zyklischen
Datenverkehr vorhanden, liefert aber keine Messwerte oder
Diagnosedaten.

Diese Option ist bei Leitsystemen nitzlich, die keine Erweiterung im
laufenden Betrieb zulassen. In diesem Fall kann ein beliebiges E/A-
Modul vorkonfiguriert werden, auch wenn es noch nicht im Backplane
gesteckt ist. Damit ist das E/A-Modul bereits im DP-Konfigurationsstring
enthalten. Zu einem spéteren Zeitpunkt kann das E/A-Modul im
betreffenden Steckplatz des Backplanes nachgeristet und tber Modul
aktiv aktiviert werden, ohne dass dabei ein PROFIBUS-Neustart
erforderlich wird.

Falls Sie das E/A-Modul aktivieren, lauft es normal und liefert
Messwerte sowie Diagnosedaten.

Kanaltag

Hier finden Sie die Bezeichnungen der Kanale des E/A-Moduls.

Sie kdnnen die Bezeichnungen auf der Registerkarte Kanal X im Feld
Kanaltag des jeweiligen E/A-Moduls eingeben. Auf der Registerkarte
Allgemein sind die Felder Kanaltag nicht bearbeitbar.

LFD

Das Kontrollkastchen ist nur vorhanden, wenn das E/A-Modul tGber
Leitungsfehleriberwachung verfliigt. Hier sehen Sie fur jeden Kanal, ob die
Leitungsuberwachung aktiviert ist.

Sie kénnen die Leitungsuberwachung auf der Registerkarte Kanal X des
jeweiligen E/A-Moduls aktivieren oder deaktivieren. Auf der Registerkarte
Allgemein sind die Kontrollkastchen LFD nicht bearbeitbar.

Inv.

Dieses Kontrollkastchen ist nur bei binaren E/A-Modulen vorhanden. Das
Kontrollk&stchen zeigt fir jeden Kanal an, ob die Invertierung aktiviert ist.
Sie kénnen die Invertierung auf der Registerkarte Kanal Xdes jeweiligen
E/A-Moduls aktivieren oder deaktivieren. Auf der Registerkarte Allgemein
sind die Kontrollkastchen Inv. nicht bearbeitbar.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode

Dieses Feld zeigt den Betriebsmodus fir jeden Kanal an.

Sie kénnen den Betriebsmodus auf der Registerkarte Kanal X des
jeweiligen E/A-Moduls einstellen. Auf der Registerkarte Allgemein sind die
Felder Betriebsmode nicht bearbeitbar.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das gesamte
E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des Fensters
sichtbar.

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf der Registerkarte Kanal X stellen Sie
kanalspezifische Parameter ein.

Detaillierte, modulspezifische Informationen zu den Registerkarten Kanal X finden Sie im
Kapitel E/A-Module konfigurieren. Siehe Kapitel 8
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Betriebsmodus und Fehlermodus

Fir jeden Kanal eines E/A-Moduls kénnen im Fenster Geratedaten bearbeiten verschiedene
Funktionsmodi gewahlt werden.

Betriebsmodi

e Normal
e Simulation
Fehlermodi

e aktueller Wert
e Ersatzwert
* letzter glltiger Wert

Betriebsmodus einstellen

Wahrend der Inbetriebnahme oder im Servicefall haben Sie die Méglichkeit, einzelne Kanale
der E/A-Module vom Betriebsmodus Normal in den Betriebsmodus Simulation
umzuschalten.

Im Simulationsmodus nimmt der Kanal einen festgelegten Simulationswert an. Sowohl den
Betriebsmodus als auch den Simulationswert kénnen Sie kanalweise im Fenster Geratedaten
bearbeiten einstellen. Detaillierte Beschreibungen zu den Simulationswerten der E/A-Modul
finden Sie im Kapitel E/A-Module konfigurieren. Siehe Kapitel 8

Funktionmodi:
Betiebsmode: Normal Lj

Fehlermode:

Abbildung 7.3  Betriebsmodus einstellen

Tipp

Wiederherstellen der urspriinglichen Konfiguration

Wir empfehlen Ihnen, eine Kopie der aktuellen Konfiguration auf der Festplatte zu speichern
bevor Sie mehrere Kanale auf den Betriebsmodus Simulation umschalten. So kénnen Sie die
Kanéle spéter einfacher in den Normalbetrieb zurlickschalten.

Die Simulationsfunktion ist bei laufendem Feldbus nutzbar und stért den Datenverkehr nicht.
Lediglich der auf Simulation umgeschaltete Kanal verarbeitet Simulationswerte anstatt
Feldsignale.

Eingangsdaten werden wie voreingestellt (Simulationswert) Gber den Feldbus (ibertragen. So
kénnen Sie Sensorsignale ohne Anderung des Sensors simulieren, um z. B. bei der
Inbetriebnahme den korrekten Datenverkehr zum Leitsystem zu Gberprifen.

Ausgangsdaten (Simulationswert) durchlaufen erst noch die Signalverarbeitung der E/A-
Module. So kénnen Sie z. B. Ventilfunktionen Uberprifen, selbst wenn noch keine
Buskommunikation aufgebaut ist.

Das Ergebnis der Simulation kénnen Sie mit der Funktion Messwert anzeigen Uberprifen.
Siehe Kapitel 7.6

Setzen Sie nach Abschluss der Inbetriebnahme oder Servicearbeiten den Betriebsmodus auf
Normal zuriick.
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7.4.2 Fehlermodus einstellen
Im Fehlerfall schalten die E/A-Module automatisch in den Fehlermodus.

Im Fehlermodus kann der betroffene Kanal den aktuellen Wert, den letzten giltigen Wert oder
einen Ersatzwert annehmen. Sowohl das Verhalten im Fehlermodus als auch den Ersatzwert
kdnnen Sie kanalweise im Fenster Geratedaten bearbeiten einstellen. Fiir Details zu den
Ersatzwerten der einzelnen E/A-Module, siehe Kapitel 8.

Furktionmaodi:

Betriebsmaode: Marmal il ]
Fehlermode: aktueller et s

8
IE
le

Abbildung 7.4 Fehlermodus einstellen

Fehlermodus bei Ausgédngen

Wenn die Ansprechiiberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall erkennt wurde,
oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status Daten ungiiltig erhalt, nehmen die
Ausgénge Ersatzwerte entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert.

Falls die Ansprechiiberwachung deaktiviert ist, ist die Ersatzwertstrategie im Falle eines
Busausfalls ungultig. Die Ansprechiberwachungszeit wird im Buskoppler eingestellt. Siehe
Kapitel 6.9.2

Falls wahrend der Anlaufphase ein Fehlerzustand erkannt wird, werden die Ausgénge von
stromlos in den gewahlten Fehlermodus Uberflhrt.

Aktueller Wert
Der aktuelle, vom Leitsystem bertrage Wert wird trotz des Status Daten ungiiltig
ausgegeben.

Ersatzwert
Der Ersatzwert kann auf jeden zuldssigen Wert innerhalb des Betriebsbereichs des E/A-
Moduls eingestellt werden.

Letzter giiltiger Wert
Falls ein neuer, eintreffender Wert den Status Daten ungiiltig besitzt, zieht der
Buskoppler den letzten gultigen Wert zur Bildung des Ausgangswertes heran.

Wenn die Kommunikation zwischen dem E/A-Modul und dem Buskoppler gestort ist, werden
die betreffenden Ausgéange nach einer Ansprechiberwachungszeit von ca. 500 ms
abgeschaltet.

Fehlermodus bei Eingangen

Falls ein Leitungsbruch, ein Kurzschluss oder ein Modulfehler vorliegen, werden Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie zum Leitsystem Ubertragen.

Aktueller Wert
Es wird der aktuelle, fehlerhafte Wert mit dem Status Daten ungiiltig tbertragen.

Ersatzwert
Der Ersatzwert ist manuell einstellbar. Ab DTM Version 7 besitzt der Ersatzwert
grundsétzlich den Status Daten ungiiltig.

Letzter giiltiger Wert
Der Buskoppler zieht den letzten gliltigen Wert vor Eintritt der Stérung zur Bildung des
Eingangswertes heran. Dieser Wert besitzt den Status Daten ungiiltig.

Wenn die Kommunikation zwischen dem E/A-Modul und dem Buskoppler gestoért ist, werden
die betreffenden Eingénge auf den Status Daten ungiiltig gesetzt. Im entsprechenden
Modulstatusbereich wird ein Alarm-Bit gesetzt.
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Reaktionen

Das folgende Beispiel zeigt den Datenfluss eines Bindrausgangs, der sich je nach Situation
und Einstellungen ergibt.

Im Normalbetrieb gelangen die Daten direkt vom Buskoppler zum Ausgang.

Falls eine Invertierung eingestellt ist, werden die Signale vorher, den Einstellungen
entsprechend, invertiert.

Falls Simulationswerte statt der aktuellen Busdaten ausgegeben werden, werden diese
Simulationswerte wie Busdaten behandelt und gegebenenfalls invertiert.

Falls das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden je nach Fehlermodus entweder die
aktuellen Werte, die Ersatzwerte, oder die zuletzt gultigen Werte an die Ausgange

Ubergeben.

Alle Verfahren werden kanalweise angewendet. Die Tabelle stellt einen Auszug aus den
Kombinationsmdglichkeiten dar, die sich bei der Verfolgung des Datenflusses aus dem

Diagramm ergeben konnen.

Feldbusdaten
[Srsiorssser]

imulationsdaten --*

3}

Simulation

Feldbus-Fehlerbit
1

'::"

Invertierung

ERES

Ersatzwert

fehlende Buskommunikation

Aktueller Wert

Zuletzt gliltiger Wert -ut

Fehlermode

Fehlerbit

I Simulations-Fehlerbit T

>
.
1 E ”‘

—I Ausgang

500 ms nach fehlender
Kommunikation zum Buskoppler

Simulation

Abbildung 7.5

Durchgezogener Pfad fir Normalstellung
Gestrichelter Pfad fur Wenn-Dann-Aktion
3 Méglichkeiten im Fehlermode

Funktionstabelle fiir einen Bindrausgéang

Datenfluss vom Buskoppler zu einem Bindrausgang

Buskoppler E/A-Modul
Kommuni
Kommuni kation mit
kation mit| Simulatio | Betriebs | Buskoppl | Invertieru | Fehlermo
Zustand | Datenbit | Fehlerbit | Feldbus | n modus er ng de Ausgabe
Betrieb 0 ja - normal ja 0 - 0
Betrieb 1 0 ja - normal ja 0 - 1
Betrieb 0 0 ja - normal ja 1 - 1
Betrieb 1 0 ja - normal ja 1 - 0
Betrieb 0 1 ja - normal ja 0 aktueller 0
Fehlerbit Wert
73
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Buskoppler E/A-Modul
Kommuni
Kommuni kation mit
kation mit| Simulatio | Betriebs | Buskoppl | Invertieru | Fehlermo
Zustand | Datenbit | Fehlerbit | Feldbus | n modus | er ng de Ausgabe
Betrieb 1 1 ja - normal ja 0 aktueller 1
Fehlerbit Wert
Betrieb 0 1 ja - normal ja 1 aktueller 1
Fehlerbit Wert
Betrieb 1 1 ja - normal ja 1 aktueller 0
Fehlerbit Wert
Bus alt - nein - normal ja - aktueller alt
gestort Wert
7.5 Messbereich skalieren

(o)

74

Normalerweise werden analoge Messdaten als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

10000 (0 %) bis 50000 (100 %) Ubertragen. Fir Leitsysteme, die diesen weiten Zahlenbereich
nicht verarbeiten kdnnen, kdnnen Sie den Zahlenbereich fir jeden Kanal eines analogen E/A-
Moduls getrennt anpassen.

Beachten Sie, dass die Skalierung von Live-Zero-Signalen ausgeht (0 % = 4 mA,
100 % =20 mA). Bei der Skalierung 10000 (Messanfang) bis 50000 (Messende) entspricht der
Wert 50 % daher dem Zahlenwert 30000. Wenn der Wert O Uber den Bus Ubertragen wird,
nimmt der Ausgang den Wert 0 mA an. Entsprechend wird ein Eingangssignal von 0 mA dem
Leitsystem als Zahlenwert 0 gemeldet.

Um die Nahe zum 4 ... 20 mA-Signalbereich zu wahren, ist auch eine Skalierung von 4000 bis
20000 moglich. Diese Einstellung eignet sich auch fur 0 ... 20 mA-Signalbereiche mit
erweitertem Bereich.

Hinweis!

Fur Leitsysteme, die das FDT-Konzept unterstutzen, ist keine Skalierung notwendig und

sinnvoll.

Die entsprechenden Kanalvariablen, die vom Device Type Manager (DTM) angelegt und im
Leitsystem verwendet werden kdnnen, verwenden die oberen 12 Bit (Bit 4 ... 15) des 16 Bit-
Wertes und identifizieren die Gultigkeit des Messwertes im Bit 1.

Messbereich skalieren

1. Rufen Sie das Fenster Gerétedaten bearbeiten auf. Siehe Kapitel 7.3
2. Wéhlen Sie die Registerkarte Kanal X fur den Kanal, dessen Messbereich Sie skalieren

wollen.

3. Tragen Sie den gewlnschten Zahlenbereich im Bereich Messbereich/Skalierung ein. Sie
kénnen ausschlieBlich ganze Zahlen im Wertebereich 0 ... 65535 eintragen.

teszhersichdSkalierung:
phyz. Grozze Abbildung
Unterarenze: 0000 mé ¢===3 0 P Purkte
4000 mé ¢===} 10000 |~ |  Punkte
20,000 mA d=== 50000 |s| Punkte
Obergrenze: 24000 mé {===> G0000 w Punkte
Abbildung 7.6 Skalierung des Messbereichs
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4. Klicken Sie auf Speichern, um die Anderungen zu Gibernehmen oder klicken Sie auf OK,
um die Anderungen zu Gbernehmen und das Geratedatenfenster zu schlieBen.
Beispiel!

Ein Leitsystem bevorzugt den Bereich 0 ... 4095 statt 0 ... 65535. Um die Skalierung
anzupassen, wéahlen Sie die folgenden Einstellungen im Leitsystem.

Messanfang: 625
Messende: 3125
Skalierfaktor: 1,3107

Damit kénnen Uber den Messwert hinaus auch Uber- und Untersteuerungsbereiche des
4 ... 20-mA-Signals dargestellt werden.

Messwert anzeigen

Das Fenster Messwert anzeigen dient der Anzeige von Messwerten und
Diagnoseinformationen.

Fenster "Messwert anzeigen" aufrufen

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag der gewiinsch-
ten Komponente.

2. Wabhlen Sie Verbindung aufbauen.

L Die Verbindung wird aufgebaut. Sobald die Verbindung hergestellt ist, werden die
Eintrédge in der Projektstruktur fett dargestellt. Der Verbindungsstatus wird zuséatzlich durch
ein Symbol dargestellt.

3. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des
verbundenen Geréts.

4. Wahlen Sie im Kontextmenu Messwert > Messwert anzeigen. Falls der Befehl nicht
verfugbar ist, besteht keine Verbindung zum Gerat.

L Es 6ffnet sich das Fenster Messwert anzeigen.
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7.6.1 Messwertanzeige fur binare E/A-Module

Je nach Modultyp (Binareingang, Bindrausgang, Relaisausgang) unterscheidet sich die
Messwertanzeige fir bindre E/A-Module in der Anzahl der angezeigten Kanéle.

2 | Daten werden geladen.

todultag: LE-1102
todulbeschreibung: LB 1102 Digital Input [3-ch.. Exill
i odultyp: 1102 Steckplatz; | 9
b oduilst bz
Modulmeldungen: K.onfiguration: Modul aktiv Modul simuliert
&) o
geplant gesteckt
F.analstatus:
Nr.: Fanaltag: E/f aktiv - simuliert LFD Signal
1 Kanal 13 Dt O () By )
2 Kanal 1y Dir h h Oy O
3 Kanal 137y DIt ) W ) )

| Ende | [ Hife |

Abbildung 7.7  Fenster Messwert anzeigen fir bindre Module

Feld Erlauterung

Modultag Dieses Feld zeigt die Bezeichnung des E/A-Moduls an.
Sie kénnen die Bezeichnung im Fenster Geratedaten bearbeiten auf
der Registerkarte Allgemein bearbeiten. Siehe Kapitel 7.3

Modulbeschreibung | Dieses Feld zeigt die Beschreibung des E/A-Moduls an. Dieses Feld
ist nicht bearbeitbar.

Modultyp Dieses Feld zeigt die vierstellige Typenbezeichnung des E/A-Moduls
an. Dieses Feld ist nicht bearbeitbar.

Steckplatz Dieses Feld zeigt die Steckplatznummer des E/A-Moduls an. Die

Steckplatznummer ist nicht bearbeitbar.

Falls Sie das E/A-Modul an einen anderen Steckplatz positionieren
mochten, I6schen Sie es aus dem Projektbaum und fligen Sie es an
einem anderen Steckplatz neu ein. Beachten Sie, dass die Anordnung
in der Baumstruktur der Anordnung auf dem Backplane entsprechen
muss.

Modulmeldungen

Dieses Feld zeigt Meldungen des E/A-Moduls an. Fehlermeldungen
werden rot hinterlegt.

Konfiguration

Das Feld geplant zeigt an, welches E/A-Modul in der aktiven
Konfiguration des Buskopplers enthalten ist. Das Feld gesteckt zeigt
an, welches E/A-Modul tatsachlich auf dem Backplane gesteckt ist.
Falls der geplante und der gesteckte E/A-Modultyp unterschiedlich
sind, werden die Felder rot hinterlegt.

76
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Feld

Erlauterung

Modul aktiv

Falls die Anzeige gelb leuchtet, ist das E/A-Modul aktiv. Wenn die
Anzeige grau ist, ist das E/A-Modul deaktiviert.

Sie kdnnen das E/A-Modul im Fenster Gerétedaten bearbeiten auf
der Registerkarte Allgemein deaktivieren oder aktivieren. Siehe
Kapitel 7.3

Modul simuliert

Falls die Anzeige gelb leuchtet, befindet sich mindestens 1 Kanal des
E/A-Moduls im Simulationsmodus.

Kanaltag

Dieses Feld zeigt die Bezeichnung des jeweiligen Kanals an.

Sie kénnen die Bezeichnung im Fenster Geratedaten bearbeiten auf
der Registerkarte Kanal X kanalweise festlegen.

Links vom Feld befindet sich die dazugehdrige Kanalnummer, rechts
davon die Kanalart.

DIN = Binéarer Eingang
DOUT = Binarer Ausgang
AIN = Analoger Eingang
AOUT = Analoger Ausgang

aktiv

Falls die Anzeige gelb leuchtet, ist der betreffende Kanal aktiv. Sobald
ein E/A-Modul aktiv ist, sind auch alle Kanale aktiv.

simuliert

Falls die Anzeige gelb leuchtet, befindet sich der betreffende Kanal im
Simulationsmodus.

Sie kénnen den Simulationsmodus im Fenster Geratedaten
bearbeiten auf der Registerkarte Kanal X kanalweise aktivieren oder
deaktivieren.

LFD

Diese Anzeige ist nur vorhanden, wenn das E/A-Modul tber
Leitungsfehleriiberwachung verfiigt.

Falls die Anzeige rot leuchtet, liegt fir den betreffenden Kanal ein
Leitungsfehler vor. Bei einigen E/A-Modulen ist eine Unterscheidung
zwischen Leitungsbruch und Kurzschluss méglich. In diesen Fallen
erscheint neben der Anzeige LFD ein B fir Leitungsbruch oder ein K
fur Kurzschluss.

Sie kénnen die Leitungsfehleriberwachung im Fenster Geratedaten
bearbeiten auf der Registerkarte Kanal X kanalweise aktivieren oder
deaktivieren.

Signal

Diese Anzeige zeigt das aktuelle Feldsignal an. Falls die Anzeige gelb
leuchtet, wird ein 1-Signal Gbertragen. Falls die Anzeige grau ist, wird
ein 0-Signal Ubertragen.

Statusleiste

Die Statusanzeige blinkt gelb im Rhythmus der Datenibertragung.
Falls ein Kommunikationsfehler vorliegt, leuchtet die Anzeige rot. Im
Textfeld wird der Kommunikationsstatus als Textmeldung angezeigt.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Messwertanzeige flr analoge E/A-Module

Je nach Modultyp (Analogeingang, Analogausgang, Frequenzeingang, Temperatureingang,
Spannungseingang) unterscheidet sich die Messwertanzeige fur analoge E/A-Module in der
Anzahl der angezeigten Kanale.

Die Registerkarte Ubersicht bietet eine Ubersicht (iber den Status und die Messwerte aller
Eingangs- bzw. Ausgangskanéle des E/A-Moduls.

Modultag: LE-3105
Modulbeschreibung: LE 3105 HART Analog Inputs Transmitter Pawer Supply [4 ch., Exfi])
M odultyp: 3105 Steckplatz; | 11
Modulstatusg:
Modulmeldungen: Konfiguration: Midul aktiv Mudul sirmulisrt
O o
geplant gesteckt
Kanalstatus:
1 Kanal 1 (A1) | K.anal 2 (Al 1 K.anal 3 (A1) 1 Kanal 4 [&])

Mr.: Kanaltag: Funktion: aktiv  simuliert LFD  ‘wert:
1 Kanal 3108 & @ (g (@ mé,
2 | Kanal 3108 &l & i3 & mé,
3 Kanal 3108 A @ WY @] mmé,
4 Kanal 3108 &l @ 8 O mé,
3 | Daten werden geladen.
[ Ence | [ Hile |

Abbildung 7.8 Fenster Messwert anzeigen fir analoge Module

Feld

Erlauterung

Modultag

Dieses Feld zeigt die Bezeichnung des E/A-Moduls an
Sie kénnen die Bezeichnung im Fenster Geratedaten bearbeiten
auf der Registerkarte Allgemein bearbeiten. Siehe Kapitel 7.3

Modulbeschreibung Dieses Feld zeigt die Beschreibung des E/A-Moduls an. Dieses Feld

ist nicht bearbeitbar.

Modultyp Dieses Feld zeigt die vierstellige Typenbezeichnung des E/A-Moduls
an. Dieses Feld ist nicht bearbeitbar.
Steckplatz Dieses Feld zeigt die Steckplatznummer des E/A-Moduls an. Die

Steckplatznummer ist nicht bearbeitbar.

Falls Sie das E/A-Modul an einen anderen Steckplatz positionieren
mdchten, 16schen Sie es aus dem Projektbaum und fligen Sie es an
einem anderen Steckplatz neu ein. Beachten Sie, dass die
Anordnung in der Baumstruktur der Anordnung auf dem Backplane
entsprechen muss.

Modulmeldungen

Dieses Feld zeigt Meldungen des E/A-Moduls an. Fehlermeldungen
werden rot hinterlegt.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld Erlauterung
Konfiguration Das Feld geplant zeigt an, welches E/A-Modul in der aktiven
Konfiguration des Buskopplers enthalten ist. Das Feld gesteckt
zeigt an, welches E/A-Modul tatséchlich auf dem Backplane
gesteckt ist. Falls der geplante und der gesteckte E/A-Modultyp
unterschiedlich sind, werden die Felder rot hinterlegt.
Modul aktiv Falls die Anzeige gelb leuchtet, ist das E/A-Modul aktiv. Wenn die
Anzeige grau ist, ist das E/A-Modul deaktiviert.
Sie kdbnnen das E/A-Modul im Fenster Geratedaten bearbeiten auf
der Registerkarte Allgemein deaktivieren oder aktivieren. Siehe
Kapitel 7.3
Modul simuliert Falls die Anzeige gelb leuchtet, befindet sich mindestens 1 Kanal
des E/A-Moduls im Simulationsmodus.
Kanaltag Dieses Feld zeigt die Bezeichnung des jeweiligen Kanals an.
Sie kénnen die Bezeichnung im Fenster Geratedaten bearbeiten
auf der Registerkarte Kanal X kanalweise festlegen.
Links vom Feld befindet sich die dazugehdrige Kanalnummer, rechts
davon die Kanalart.
DIN = Biné&rer Eingang
DOUT = Binéarer Ausgang
AIN = Analoger Eingang
AOUT = Analoger Ausgang
aktiv Falls die Anzeige gelb leuchtet, ist der betreffende Kanal aktiv.
Sobald ein E/A-Modul aktiv ist, sind auch alle Kanéle aktiv.
simuliert Falls die Anzeige gelb leuchtet, befindet sich der betreffende Kanal
im Simulationsmodus.
Sie kdnnen den Simulationsmodus im Fenster Geratedaten
bearbeiten auf der Registerkarte Kanal X kanalweise aktivieren
oder deaktivieren.
LFD Diese Anzeige ist nur vorhanden, wenn das E/A-Modul tiber eine
Leitungsiberwachung verfiigt.
Falls die Anzeige rot leuchtet, liegt fur den betreffenden Kanal ein
Leitungsfehler vor. Der Leitungsfehler ist auf den Registerkarten
Eingang/Ausgang X naher spezifiziert.
Sie kdnnen die Leitungsfehleriiberwachung im Fenster Geratedaten
bearbeiten auf der Registerkarte Kanal X kanalweise aktivieren
oder deaktivieren.
Wert Dieses Feld zeigt den aktuellen Messwert in der jeweiligen Einheit
an.
Statusleiste Die Statusanzeige blinkt gelb im Rhythmus der Datenibertragung.
Falls ein Kommunikationsfehler vorliegt, leuchtet die Anzeige rot. Im
Textfeld rechts neben der Anzeige wird der Kommunikationsstatus
als Textmeldung angezeigt.

Der Bereich Kanalstatus enthélt neben der Registerkarte Ubersicht eine oder mehrere
Registerkarten Eingang X bzw. Ausgang X wobei X fUr die Kanalzahl steht, z. B. Eingang 1,

Eingang 2.

Die Registerkarten Eingang X bzw. Ausgang X zeigen die Werte fur jeden Eingangs- bzw.
Ausgangskanal getrennt an. Der Messwert wird einerseits in Ziffern und andererseits als
Balken dargestellt, und der Status der Leitungsfehleriiberwachung wird naher spezifiziert.
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(210

Ubersicht | [Eingang it 1l Eingang 2 i Eingana 3 | Eingang 4

Tag  Kanal 3405 LFD oK

S 6,, 84 mA

100 %
17.76% i
4.00 mé ' 20,00 mA

=
@

Abbildung 7.9 Registerkarte Eingang 1

HART-Kommunikation einrichten

Folgende E/A-Module sind fur die Kommunikation mit intelligenten Feldgeraten nach dem
HART-Protokoll geeignet.

3x02, 3x03, 3x05, 3x06
4x02, 4x05, 4x06
7x04
HART-Feldgerate kénnen Gber den PROFIBUS adressiert, aktiviert und bedient werden.

Hinweis!

Beachten Sie die Anschlussbelegung der E/A-Module. Die Anschlussbelegung unterscheidet
sich, je nachdem ob Sie einen 2-Draht-Transmitter, 3-Draht-Transmitter oder 4-Draht-
Transmitter (fremdgespeist) mit dem E/A-Modul verwenden.

Stellen Sie sicher, dass der Ausgangsstrom bei HART-Kommunikation im Bereich von
4 ... 20 mA liegt.

Die DatenUbertragung erfolgt nach dem Bell-Standard durch Aussendung von
Frequenzpaketen (1200 Hz = 1, 2200 Hz = 0). Die Frequenzpakete werden von den E/A-
Modulen im Frequency-Shift-Keying-Modus den 4 ... 20 mA Signalen Uberlagert. Die
Kommunikation kann auf zwei Arten erfolgen.

Kommunikation mit einem Handbediengerét flr den explosionsgefahrdeten Bereich, das
an den Klemmen der E/A-Module angeschlossen wird. Der erforderliche 250 O
Kommunikationswiderstand ist in allen analogen E/A-Modulen eingebaut.

Transmitter, die kein normgerechtes HART-Protokoll verwenden, kénnen nach Abschluss
der Bedienung einen Reset erforderlich machen. Dies macht sich durch Einfrieren des
Messkreises bemerkbar.

Kommunikation tGber den PROFIBUS zum Buskoppler mit Hilfe der azyklischen DP-V1-
Dienste und zu den E/A-Modulen ohne Zusatzgerate. Dabei rufen Sie die Funktionen der
HART-Feldgerate mit einem geeigneten Kommunikationsprogramm tber den PROFIBUS
auf. Die Feldgeratehersteller liefern eigene DTM fir ihre Feldgerate, so dass sadmtliche
Funktionen der Feldgeréte tber den PROFIBUS mit dem HART-Protokoll zugéanglich sind.
Weiterhin kénnen auch PROFIBUS-Klasse-2-Master eingesetzt werden, falls das
Leitsystem keine HART-Funktionalitat bietet.

Der DTM LB/FB enthalt eine HART-Kommunikationkomponente, die zusammen mit einem

HART-DTM (z. B. Generic HART DTM aus dem PACTware "M-Standard-Setup) den Zugriff auf
die angeschlossenen HART-Geréate ermdglicht.
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) HART-Kommunikation einrichten

Bevor Sie die HART-Kommunikation einrichten, muss die Projektdatei gedffnet sein, einen
Buskoppler enthalten und ein oder mehrere E/A-Module mit HART-Unterstiitzung enthalten.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf ein E/A-Modul mit HART-
Unterstitzung.

2. Wabhlen Sie Gerét hinzufiigen.

L Es 6ffnet sich das Fenster Gerét fiir mit der Liste der zur Verfligung stehenden DTM. In
der Regel werden die DTM von den Gerateherstellern passend zum entsprechenden Gerat

angeboten. Falls lhnen keine geratespezifischen DTM vorliegen, kénnen Sie die Gerate
auch mit Hilfe des Generic HART DTM einrichten.

Gert il X
Alle Gerate

Gerat | Pratokol | Hersteller

| ¢ HART DTH HART ICS GmbH

Genenc HART Cg HART Erdress+Hauzer

W KFD2-HMMAE FOT) HART - HMMS Pepper+Fuchs GmbH
WM Mux 2700F FDIT) HART - HhMS Pepperl+Fuchs GmbH
lﬂﬁ' bux 2700G [FDT) HART - HhMS Pepper+Fuchs GmbH

£ 3
pp | HAFT Gerat

ok | [ Abbruch

Abbildung 7.10  Fenster Gerat fur

3. Markieren Sie im Fenster Gerét fur den gewiinschten HART-DTM und klicken Sie
anschlieBend auf OK.

L Falls Sie ein mehrkanaliges E/A-Modul verwenden, 6ffnet sich das Fenster

Kanalauswahl.
Falls Sie ein einkanaliges E/A-Modul verwenden, missen Sie keinen Kanal auswahlen.
[ Kanalauswahl -\

Karal | Top [ assianedto |

1 Chi

2 Ch2

3 Ch3

4 Chd

i3 obbruch |

Abbildung 7.11  Fenster Kanalauswahl

4. Wahlen Sie den gewlinschten Kanal des E/A-Moduls aus der Liste und klicken Sie auf OK.

L5 Der HART-DTM wird in die Projektstruktur unter dem entsprechenden E/A-Modul
eingeflugt.
HOST PC
Ellag <0,PROFIdtm> PROFIdtm DPV
=) ﬁq <126,LBIFE-RIO Station=LE §108 LE-DPY1 Buskoppler (Zeitster
ﬁﬁ‘ «3,LB-3102/3=[Slot 03] LE 3102 HART SpeisegeratiEingangs
v [y <5,LB-3102/3[Slot OS] LB 3105 HART Speiscgerat/Eingangs
F] <7,LE-3104=[Slat 07] LB 3104 Speisegerat/Eingangstrenner:
.= [ <9,LB-3105>{Slot 03] LB 3105 HART Speisegerat/Engangstn
[ =0=[Ch1] Generic HART DTM

Abbildung 7.12 HART DTM in der PACTware ™ Projektansicht
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5. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den HART-DTM.

6. Um weitere Einstellungen vorzunehmen, wahlen Sie Parametrieren > Parametrieren oder
stellen Sie eine Verbindung mit dem Feldgeréat her, um anschlieBend die Daten aus dem
Feldgerat zu lesen. Weitere Informationen zur Konfiguration des Feldgerates und zum
Feldgerate-DTM entnehmen Sie der Dokumentation des Feldgerateherstellers.

Hinweis!
Buskoppler ab Firmwareversion 6

Buskoppler ab Firmwareversion 6 sind mit einer HART-Stérunterdriickung ausgestattet. Die
Stérunterdriickung gewahrleistet, dass HART-Kanale nur dann als fehlerhaft gemeldet werden,
wenn ein Fehler fir mehr als 500 ms besteht. Solange fehlerhafte HART-Signale vorliegen,
werden die Kanaldaten eingefroren. Der Kanal wird wieder aktiv, sobald der HART-Fehler
erlischt.

AuBerdem setzt der Buskoppler E/A-Module zurlck, bei denen HART-Kommunikationsfehler
aufgetreten sind.

Praktische Erfahrungen
Bei Tests ergaben sich folgende Einschrankungen in Bezug auf die HART-Kommunikation.

HART-Kommunikation mit Messumformern ist im Arbeitsbereich von 4 ... 20 mA méglich.
Manche Messumformer gehen ohne Eingangssignal, z. B. im Falle eines Leitungsbruchs
in die Ubersteuerung (22 mA) oder Untersteuerung (< 4 mA). In diesem Zustand ist oft
keine HART-Kommunikation mit diesem Messumformer méglich.

Es gibt Messumformer, die mit geratespezifischen HART-Befehlen arbeiten. Falls
geratespezifische, nicht HART-konforme Befehle aufgerufen werden, kann der
Fehlerzahler im E/A-Modul je nach Firmware und Hardware des E/A-Moduls in die
Sattigung kommen. Fiihren Sie in diesem Fall einen Reset des E/A-Moduls durch.

In seltenen Fallen kénnen Feldgerate ohne HART-Unterstitzung, wie z. B. Tauchspulen-
Positionierer HART-ahnliche Signale in 20 mA Schleifen erzeugen. Diese Signale kdnnen
durch zufallige Vibrationen am Einbauort des Feldgerats entstehen. Dadurch kann der
Fehlerzahler des E/A-Moduls Uberlaufen und das E/A-Modul trennt die Kommunikation
zum Buskoppler. Fuhren Sie in diesem Fall einen Reset des E/A-Moduls durch.

Sie kénnen dieses Problem umgehen, indem Sie ein E/A-Modul ohne HART-
Unterstiitzung verwenden oder indem Sie die HART-Funktion des betroffenen Kanals
deaktivieren.
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8 E/A-Module konfigurieren

Die nachfolgenden Abschnitte beschreiben die Eigenschaften und
Konfigurationsmdglichkeiten der E/A-Module.

Die Abschnitte sind stets ahnlich aufgebaut.
= Kurzbeschreibung des jeweiligen E/A-Moduls mit Blockschaltbild
m Informationen zu Auflésung, Messzeit und Zykluszeit
m Informationen zu Datenubertragung und Bitanordnung im Datentelegramm
m Informationen zu Leitungsfehleriberwachung
m  Beschreibung der Einstellméglichkeiten
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LB1*01, FB1*01 Binareingang
Beschreibung

Ausfihrungen

LB1001, Binareingang, nicht eigensicher
FB1301, Binareingang, Ex-e-Klemmen
LB1101, Binareingang, eigensicher
FB1201, Binareingang, eigensicher

Merkmale

Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Geeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter, 2-Draht-

Initiatoren

Kanalanzahl: 2

COM

Abbildung 8.1 Blockschaltbild LB1*01, FB1*01

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustéande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern. Unabhangig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.
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8.1.3

8.14

Datenubertragung
Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kbnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt daflr, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(10) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Status Kanal 1
Byte 1 1 Leitungsfehlertiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehlertiiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4.7 leer
Eingangs- nicht leer leer leer
Byte 2 vorhanden
Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes3... 4 vorhanden vorhanden
Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5... 8 vorhanden vorhanden vorhanden
Ausgangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Bytes Bytes Bytes

Leitungsfehleriiberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen

Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehér erhéltlich.
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Abbildung 8.2  Widerstandsnetzwerk fur Leitungsfehleriberwachung

8.1.5 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerdtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein Kanal 1 T F.anal 2 1

F.analtag: F.anal Ty
Eigenzchaften: Funktionzrmodi: Sighalverarbeitung:
Kanalart: DIM Betriebsmode: Marmal v Ivertierung: L] ein
Fehlermode; aktueller Wert " Leitungsiibenyachung: ein

Enweiterte Parameter:

Einzchalverzogerung: 0 j‘ ms Augzchaltverzogerung: i] :II mg
Erzatzwert; Simulationswert:
Dater: &) 0 O Daten: &) 0 Status: (%) Daten OK
@ O} @ () Daten ungliltig

Spezielle Kanalparameter :

Matiz:

B ese-RID

0k Abbrechen Speichern Hilfe
[ | |

Abbildung 8.3 Registerkarte Kanal 1
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Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kdnnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.

Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie kdnnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Slgnalwechsel von O auf 1 verkurzt
I I
I I

gl il

Ausschaltverzégerung| Sie kénnen die Ausschaltverzogerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsel von 1 aufO verlangert
I
— | e e
i I
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig (ibertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
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Feld Erlauterung

Spezielle -

Kanalparameter

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange

betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fiir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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8.2
8.2.1

8.2.2

8.2.3
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LB1*02, FB1*02 Binareingang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB1002, Binareingang, nicht eigensicher
FB1302, Binareingang, Ex-e-Klemmen
LB1102, Binareingang, eigensicher
FB1202, Bin&reingang, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Geeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter, 2-Draht-
Initiatoren

Kanalanzahl: 3

1.5kQ

; 1+4/2+/3+
10kQ
4-/5-/6-

M
=
uu

u
COM

2+ 2+

!
]

Abbildung 8.4  Blockschaltbild LB1*02, FB1*02

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern. Unabhangig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datenubertragung
Die Datenulbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Far eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.
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Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstitzen, kénnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafur, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fur dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Dateniibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(10) (81) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Status Kanal 1
Byte 1 1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 3
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6..7 leer
Eingangs- nicht leer leer leer
Byte 2 vorhanden
Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3... 4 vorhanden vorhanden
Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5...8 vorhanden vorhanden vorhanden
Ausgangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Bytes Bytes Bytes

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusétzlichen

Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehér erhéltlich.
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Abbildung 8.5  Widerstandsnetzwerk fur Leitungsfehleriiberwachung

8.2.5 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X flr die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein Kanal 1 T F.anal 2 T F.anal 3 ]

F.anakag: F.anal 1=
Eigenschaften: Funktionsnodi: Sighalverarbeitung:
Kanalart: DM Betriebsmode: Marmal v Invertierung: L] ein
Fehlermode: aktueller Wert w Leitungslibensachung: i

Enmeiterte Parameter:

Eingzchaltwerzogerung: i} j‘ g Auzzchaltverzogerung: 0 :II mz
Erzatzwert: Simulationswert:
Daten: &) 0 O Dater: &) O Statuz: (%) Daten 0K
@ ® @ () Daten ungiiltig

Speziele Kanalparameter :

Matiz:

B e/e-RID

(] Abbrechen Speichern Hilfe
[ J | |

Abbildung 8.6 Registerkarte Kanal 1
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Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kdnnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.

Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte gliltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsel von 0 auf 1 verkurzt.

I I I

gl s

I

Ausschaltverzégerung| Sie kénnen die Ausschaltverzogerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsel von 1 aufO verlangert
I
— | e e
i :
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird tbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld Erlauterung

Spezielle -

Kanalparameter

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange

betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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(o)

LB1*03, FB1*03 Frequenz- / Zahlereingang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB1003, Frequenz- / Zahlereingang, nicht eigensicher
FB1303, Frequenz- / Zahlereingang, Ex-e-Klemmen
LB1103, Frequenz- / Zahlereingang, eigensicher
FB1203, Frequenz- / Zahlereingang, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Geeignete Sensoren: Frequenz, Zahler, Drehrichtung, NAMUR-N&herungsschalter, 2-
Draht-Initiatoren, mech. Kontakte

Kanalanzahl: 1

e Kanal 1 fir Frequenzmessung oder Impulszéhlung

e Zusatzlicher Eingang fur Erkennung der Drehrichtung, z. B. bei rotierenden
Maschinen, oder Zahlrichtung, z. B. aufwérts oder abwarts. Der zuséatzliche Eingang
ist kein separater Kanal.

Hinweis!
Bandbreitenbeschridnkung

Die Bandbreite von 15 kHz eignet sich nicht fir prellende Kontakte. Wahlen Sie in diesem Fall
die Ausfihrung mit 400 Hz Bandbreite.

COM

(/= o2 .

Abbildung 8.7  Blockschaltbild LB1*03, FB1*03

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 50 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch abhangig von
der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit werden die
Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.
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Datenubertragung
Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kbnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Die E/A-Module verfigen tber 3 Funktionsarten, die jeweils einen anderen DP-Code
zuriickmelden. Folgende Funktionsarten stehen zur Verfligung.

Frequenzeingang bis 15 kHz (mit oder ohne Richtungserkennung) oder 12-Bit-
Zéahlereingang bis 15 kHz (mit oder ohne Richtungserkennung)

32-Bit-Zahlereingang (mit oder ohne Richtungserkennung)

Kombinierter 32-Bit-Zahlereingang und Frequenzeingang bis 50 Hz (mit oder ohne
Richtungserkennung)

Vorsicht!
Funktionsunterbrechung durch PROFIBUS-Neustart

Jede Funktionsart benétigt firr die Ubertragung der Prozesswerte eine bestimmte
Datenstruktur. Ergibt sich durch den Wechsel der Funktionsart eine Anderung der
Datenstruktur, erzwingt diese Anderung einen PROFIBUS-Neustart, z. B. bei einem Wechsel
von der Funktionsart Frequenzeingang zur Funktionsart kombinierter 32-Bit-Zahler- und
Frequenzeingang.

Wenn das Leitsystem Hot Configuration in Run (HCiR) unterstitzt, kdnnen Sie einen Wechsel
der Funktionsart im laufenden Betrieb durchfuhren, selbst wenn der Wechsel der Funktionsart
eine Anderung der Datenstruktur zur Folge hat. Siehe Kapitel 6.16

Alternativ kdnnen Sie den Steckplatz mit Universalmodulen vorkonfigurieren. Beachten Sie
dabei die Mindestvoraussetzungen fur die verschiedenen Funktionsarten:

- Frequenzeingang: 2120-Universalmodul

- 12-Bit-Zahlereingang: 2120-Universalmodul

- 32-Bit-Zahlereingang: 4140-Universalmodul

- kombinierter 32-Bit-Z&hler- und Frequenzeingang: 8I80-Universalmodul
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Bitanordnung im Datentelegramm (Frequenzeingang oder 12-Bit-Zahlereingang)

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration

(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(50) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Status Zahleingang (Kanal 1)
Byte 1 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 leer
3 Richtungserkennung (0 = vorwérts, 1 = rickwarts)
4.7 Frequenzmessung (12 Bit)
Eingangs- 0..7 Zahwert (12 Bi
Byte 2
Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3... 4 vorhanden vorhanden
Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5...8 vorhanden vorhanden vorhanden
Ausgangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgnags-
Bytes Bytes Bytes Bytes

Bitanordnung im Datentelegramm (32-Bit-Z&hlereingang oder kombinierter 32-Bit-
Zahler- und Frequenzeingang)

32-Bit-Zahlereingang

32-Bit-Zahler- und
Frequenzeingang bis
50 Hz

Standard (51)

Standard- oder 4140-
Konfiguration
leer in 8180-
Konfiguration

4140 (33) Standard (52)
8180 (37) 8180 (37)
Byte Bit Bedeutung Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 _Hi-Wortdes Status Kanal 1
1 Zahlwertes (16 Bit) Leitungsfehleriberwa
chung Kanal 1
(0 =0K, 1 =Fehler)
2 leer
3 Richtungserkennung
(0 = vorwarts,
1 = rlickwarts)
4.7 Frequenzmessung
Eingangs-Byte 2 0..7 (12Bi)
Eingangs-Bytes 3 ... 4 Lo-Wort des Hi-Wort des
Zéahlwertes (16 Bit) Zéahlwertes (16 Bit)
Eingangs-Bytes 5 ... 6 nicht vorhanden in Lo-Wort des

Zahlwertes (16 Bit)

Eingangs-Bytes 7 ... 8

nicht vorhanden in
Standard- oder 4140-
Konfiguration
leer in 8180-
Konfiguration

nicht vorhanden in
Standard-
Konfiguration
leer in 8180-
Konfiguration
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Leitungsfehleriiberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehér erhéltlich.

Falls Sie die Richtungserkennung verwenden, versehen Sie auch diesen Eingang mit einer
Widerstandsbeschaltung. Bei Geraten ohne Drehrichtungs-Erkennung wird der
Drehrichtungseingang ignoriert.

10K 14 5k

Abbildung 8.8  Widerstandsnetzwerk fur Leitungsfehleriiberwachung

Funktionsarten

Frequenzeingang bis 15 kHz

In dieser Funktionsart kbnnen Frequenzen bis 15 kHz gemessen werden. Das Ergebnis der
Frequenzmessung wird mit einer Genauigkeit von 0,1 % als Integerwert an den Buskoppler
Ubertragen. Im Buskoppler stehen in Abhangigkeit von der Frequenz alle 100 ms bis alle

1000 ms (1 Hz) neue Messergebnisse zur Verfiigung (alle 10 Sek bei 0,1 Hz). Die
Frequenzmessung arbeitet mit dem internen 16 MHz Quartz, um die Zeit zwischen 2 Impulsen
zu messen. Die kirzeste Impulsdauer betragt 20 ps.

Zahlereingang

Als 12-Bit-Zahlereingang erfasst das Modul Zahlerstande bis 4095 (entspricht 12 von 16 Bit),
wobei die unteren 4 Bits Statusinformationen enthalten. Als 32-Bit-Zahlereingang verwendet
das E/A-Modul einen 4-Byte-Zahler im Buskoppler, der Zahlerstande bis 4294967295 erfasst
(2%).

Die Zahlereingénge kdnnen mit einem Vorteiler versehen werden, um bei hohen
Zahlfrequenzen den maximalen Zahlerstand (Uberlauf) nicht bereits vor der nachsten
Busabfrage zu erreichen. Der Vorteiler ist nicht bei der Kombination von Zahler- und
Frequenzeingang verfligbar.

Kombination von Zahlereingang und Frequenzeingang

Bei der Kombination von Zahlereingang und Frequenzeingang betragt die Mindestimpulsdauer
bzw. Impulspause 10 ms. Die maximal erfassbare Frequenz betragt dann 50 Hz.

Frequenzeingang bis 400 Hz

Far Signalgeber mit prellenden Kontakten ist eine Ausfihrung des E/A-Moduls mit einer
maximalen Frequenz von 400 Hz verfiigbar. Auch wenn in der Konfigurationssoftware alle
Funktionen der 15 kHz-Ausfihrung wahlbar sind, sorgt eine Software dafir, dass Impulse mit
einer Dauer < 1 ms unterdriickt werden. Davon abgesehen wird die 400 Hz-Ausfiihrung genau
so behandelt wie die 15 kHz-Ausflhrung.
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Bei einer Einstellung des Messanfangs > 0 Hz ist zu prifen, ob die folgende Formel ein
Ergebnis kleiner 400 liefert.

Messende / (1 - Messanfang / Messende)

GréBere Werte kdnnen wegen der Interruptsteuerung nicht verarbeitet werden.

Hinweis!
32-Bit-Zdhlerwerte

32-Bit-Zahlerwerte werden im Buskoppler abgelegt. Beim Entfernen des Buskopplers, einem
Netzausfall, beim Abschalten der Stromversorgung, sowie bei einer Redundanzumschaltung
werden die Zahlerwerte geldscht.

12-Bit-Z&hlersténde sind zu jeder Zeit genau, da sie im E/A-Modul selbst abgelegt sind. Zur
Summierung vom 12-Bit-Z&hlern muss das Leitsystem jeweils die Differenz zwischen zwei
aufeinander folgenden Abfragen aufaddieren. Beim Summieren ist darauf zu achten, dass
nach einem Z&hlerlberlauf der aktuelle Z&hlerwert kleiner ist als der vorhergehende.
Zahlvorgange laufen in der Regel mit relativ niedrigen Frequenzen ab. Daher ist der Master in
der Lage, Zéhlerstédnde so haufig abzufragen, dass zwischen 2 Abfragen maximal 1
Zé&hleruberlauf zu erwarten ist.

Hinweis!

Die Buszykluszeit betragt 500 ms und der Zahlwert des 12-Bit-Zahlers ist maximal 4095.
Daraus resultiert eine maximale Frequenz von 4095/ 0,5 sek = 8190 Hz. Falls die
Buszykluszeit nicht zur Zahlfrequenz passt, kann der 32-Bit- Zahler mit den genannten
Einschrankungen hinsichtlich Redundanzumschaltung und Netzausfall verwendet werden.

Richtungserkennung

Die Drehrichtung wird Uber den zweiten Eingang durch die Phasenverschiebung zwischen den
beiden eintreffenden Impulsen ermittelt.

Wenn Sie eine Messmethode ohne Richtungserkennung wéhlen, wird aufwérts gezéhlt. Wenn
Sie eine Messmethode mit Richtungserkennung wéhlen, verarbeitet das E/A-Modul die
Feldsignale wie folgt.

Der Zahler zahlt vorwarts, wenn der Richtungseingang beim Eintreffen des Zahlimpulses
logisch O ist.

Der Zahler zahlt riickwarts, wenn der Richtungseingang beim Eintreffen des
Zahlimpulses logisch 1 ist.

Der Master erkennt die Zahlrichtung des 32-Bit-Z&hlers durch Vergleich der Zahlerstande
aufeinander folgender Zyklen. Beim 12-Bit-Zahler wird ein Richtungsbit (ibertragen.

Sensor 1

s — .

Sensor 2

:

Richtung T 0

chl T

[ [
T 1 | rackwarts |
Richtung ! I >

vorwarts
|
|

Abbildung 8.9 Richtungserkennung
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Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein Kanal 1 ]

K.analtag: Kanal 103
F.analeigenzchaften: Funktionzmodi:
k.analart; &) Betriebsmode: Narmal v
F.analtyp: Imnpuls Fehlermode; altueller WwWert L
Mezzbereich/Skalizung:

phyz. Grozse Abbildung

Untergrenze: 12500 Hz (=== 0 w
Meszanfang: o000l He {=== 10000 w
Meszende: soonn Hz (===} 50000 v
Obergrenze: 25000 Hz === 60000 v
Spezialeinztellungen:
Mezzmethode:; Frequenz + 32-Bit Zahler w
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichem

Purkte
Purkte
Purkte

Purkte

M atiz:

Sighalverarbeitung:

Leitungsiibenyachung:
=Tl
Bruchyverzogerung:

10| Zpklen

I ese-RID

T

Abbildung 8.10 Registerkarte Kanal 1

Hinweis!

Ausgeblendete Bereiche

Der Bereich Messbereich/Skalierung ist nur sichtbar, wenn Sie in der Dropdown-Liste
Messmethode eine Frequenzmessung einstellen.

Das Feld Vorteiler ist nur sichtbar, wenn Sie in der Dropdown-Liste Messmethode einen

Zahler einstellen.

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der

Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet

werden.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsétzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter guiltiger Wert: Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungstuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu Giberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Bruchverzdgerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung
aktiviert haben.

Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wahrend derer ein
Messwert fehlerfrei sein muss, bevor er als gut signalisiert wird. Mit
dieser Funktion kdnnen z. B. Wackelkontakte unterdrtickt werden.

Messbereich/Skalieru
ng

Dieser Bereich ist nur sichtbar, wenn Sie eine Frequenzmessung
eingestellt haben. Falls Sie eine Frequenzmessung kombiniert mit 32-
Bit-Zahler eingestellt haben, betragt die maximale Eingangsfrequenz
50 Hz.

Die Werte fur Messanfang (0 %) und Messende (100 %) in der Spalte
phys. GroBe sind abhangig vom Messfihler und von der
Messeinheit. Die Werte fur Untergrenze und Obergrenze in der Spalte
phys. GréoBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Die Untergrenze gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an.

Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht.

Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht.

Die Obergrenze gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Messmethode

Wahlen Sie die Funktionsart des E/A-Moduls. Im Online-Modus ist
eine Anderung der Funktionsart nur bedingt méglich, da die
verschiedenen Funktionsarten unterschiedliche Datenaufkommen
haben.

Die folgenden Funktionsarten stehen zur Verfligung. Die
Richtungserkennung kann zum Auf- und Abwértszéhlen oder als
Statusangabe fur die Drehrichtung verwendet werden.

Frequenzeingang: wahlen Sie zwischen Frequenz und Frequenz
mit Richtung.

Zahlereingang: wéhlen Sie zwischen 32-Bit Zahler, 32-Bit Zahler
mit Richtung, 12-Bit Zahler und 12-Bit Zéhler mit Richtung.

Kombinierter Frequenz- und Zahlereingang: die maximale
Eingangsfrequenz betragt in diesem Modus 50 Hz. Wahlen Sie
zwischen Frequenz + 32-Bit Zahler und Frequenz + 32-Bit
Zahler mit Richtung. Die primare Messmethode ist die
Frequenzmessung.

Vorteiler

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie das E/A-Modul als
Impulseingang bzw. Zahler verwenden. Der Vorteiler bestimmt, wie
haufig der Impuls gezahlt wird. Falls Sie z. B. den Wert 5 eingeben,
wird jeder fiinfte Impuls gezahlt.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

B3 Erweiterte Parameter

-

Analogfilter:

Simulationgwert;

Statis:

Erzatzwert;

Status:

Analogwert in %

[] Draten ungtiltig

Analogwert in %

1] Eisec

0,00 Zahler 0

0.00

Ok | | Abbrechen

Abbildung 8.11
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Feld

Erlauterung

Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann
der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Gbertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungiltig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig tUbertragen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB1007 Binareingang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB1007, Binareingang, nicht eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 7

Geeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&aherungsschalter, 2-Draht-
Initiatoren

1.5kQ

10kQ

8- 8- 8- 8-
: ©]]
Vil 7 7 7 7+
Vi 6
: o] :
\% 5,6 5,6 5,6 5+

COM

I v m 2+
| 1,2 \—>1,2 1,2 1+

Abbildung 8.12  Blockschaltbild LB1007

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern. Unabhéngig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datenlbertragung
Die Datenulbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Far eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kénnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafiir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.
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Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(11) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Status Kanal 5
Byte 1 1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 6
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 7
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)
6..7 leer
Eingangs- 0 Status Kanal 1
Byte 2 1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 3
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 4
7 Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3...4 vorhanden vorhanden
Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5...8 vorhanden vorhanden vorhanden
Ausgangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Bytes Bytes Bytes

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehor erhaltlich.

24-V- und 5-V-Eingénge sind nur mit ausgeschalteter Leitungsfehleriiberwachung nutzbar.
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Abbildung 8.13  Widerstandsnetzwerk fiir Leitungsfehlerliberwachung

8.4.5 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X flr die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein Kanal 1 T F.anal 2 T F.anal 3 T F.anal 4 T F.anal & T F.anal B T F.anal 7 ]

F.anakag: F.anal 1=
Eigenschaften: Funktionsnodi: Sighalverarbeitung:
Kanalart: DM Betriebsmode: Marmal v Invertierung: L] ein
K. analyp NAMUR |+ Fehlermode: aktueller Wert s Leitungsiiberwachung: i

Enmeiterte Parameter:

Eingzchaltwerzogerung: i} j‘ g Auzzchaltverzogerung: 0 :II mz
Erzatzwert: Simulationswert:
Daten: &) 0 O Dater: &) O Statuz: (%) Daten 0K
@ i ® O 1 () Daten ungiiltig

Speziele Kanalparameter :

Matiz:

B e/e-RID

(] Abbrechen Speichern Hilfe
[ J | |

Abbildung 8.14 Registerkarte Kanal 1

I3 PEPPERL+FUCHS 105



106

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kénnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.

Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte gliltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu (iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsel von 0 auf 1 verkurzt.
I I I I I Bl
I I I I

T~

Ausschaltverzégerung| Sie kénnen die Ausschaltverzogerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsel von 1 aufO verlangert
I : I I I:
[} 1 11
—} | |
i I
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wéhlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung

Spezielle -

Kanalparameter

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange

betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

8.5 LB1*08, FB1*08 Binareingang
8.5.1 Beschreibung
Ausfihrungen

m LB1008, Binareingang, nicht eigensicher
m FB1308, Binareingang, Ex-e-Klemmen
m LB1108, Binareingang, eigensicher

m FB1208, Binareingang, eigensicher

Merkmale
m Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 8

m  CGeeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter
Daruber hinaus kann das E/A-Modul FB1308 aktive Eingdnge mit 24 V oder 5V DC
lesen. Dies gilt nicht fir die E/A-Module LB1008, LB1108 und FB1208.

1.5kQ

10kQ

8- 16-

/ v { vm{
L 7+ 15+
6- 14-

M { vu{
° 5+ 13+
. 4- 12-

I { VI{
3+ 11+

— {5

Abbildung 8.15  Blockschaltbild LB1*08, FB1208

1.5kQ
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VE: }:: |v{3:r vm{lg;
: n{z wit
' Tt
. {0

Abbildung 8.16  Blockschaltbild FB1308
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Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.
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8.5.2

8.5.3
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Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern. Unabhangig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datenubertragung
Die Datenulbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Far eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kbnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafiir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite Module die zwei Steckplatze belegen, werden wie einfach breite Module
konfiguriert, gefolgt von einem leeren Steckplatz. Beachten Sie, dass der letzte Steckplatz kein
Leerplatz sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein doppelt breites Modul ist, konfigurieren Sie
dieses wie ein einfach breites Modul und lassen den folgenden Leerplatz weg. Siehe Kapitel
6.12

Falls Sie Universalmodule zur Konfiguration verwenden, konfigurieren Sie beide Steckplatze
mit dem passenden Universalmodul. Bei einem doppelt breiten E/A-Modul das z. B.

8 Eingangs-Bytes bendtigt, kdnnen Sie beide Steckplatze mit einem 4140-Universalmodul
belegen.
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Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(11) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Status Kanal 5
Byte 1 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 6
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 7
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 8
7 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 8 (0 = OK, 1 = Fehler)
Eingangs- 0 Status Kanal 1
Byte 2 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 3
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 4
7 Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3...4 vorhanden vorhanden
Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5...8 vorhanden vorhanden vorhanden
Ausgangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Bytes Bytes Bytes
8.5.4 Leitungsfehleriberwachung
Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.
Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehor erhaltlich.
24-V- und 5-V-Eingénge sind nur mit ausgeschalteter Leitungsfehleriiberwachung nutzbar.
110
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Abbildung 8.17  Widerstandsnetzwerk fiir Leitungsfehlerliberwachung

8.5.5 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X flr die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein

T Kanal 2 T K.anal 3 T K.anal 4 T Kanal 5 T Kanal B T Kanal 7 T Kanal 8 ]

F.anakag: F.anal 1=
Eigenschaften: Funktionsnodi: Sighalverarbeitung:
Kanalart: DM Betriebsmode: Marmal v Invertierung: L] ein
K. analyp NAMUR |+ Fehlermode: aktueller Wert s Leitungsiiberwachung: i

Enmeiterte Parameter:

Eingzchaltwerzogerung: i} j‘ g Auzzchaltverzogerung: 0 :II mz
Erzatzwert: Simulationswert:
Daten: &) 0 O Dater: &) O Statuz: (%) Daten 0K
@ i ® O 1 () Daten ungiiltig

Speziele Kanalparameter :

Matiz:

B e/e-RID

(] Abbrechen Speichern Hilfe
[ J | |

Abbildung 8.18 Registerkarte Kanal 1
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Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kénnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.

Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte gliltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu (iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsel von 0 auf 1 verkurzt.
I I I I I Bl
I I I I

T~

Ausschaltverzégerung| Sie kénnen die Ausschaltverzogerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsel von 1 aufO verlangert
I : I I I:
[} 1 11
—} | |
i I
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wéhlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung

Spezielle -

Kanalparameter

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange

betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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8.6 LB1*09, FB1*09 Binareingang
8.6.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB1009, Binareingang, nicht eigensicher
LB1109, Binareingang, eigensicher
FB1209, Binareingang, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 8

Geeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter
Dartber hinaus kann das E/A-Modul LB1009 aktive Eingédnge mit 24 V oder 5V DC
lesen. Dies gilt nicht fur die E/A-Module LB1109 und FB1209.

Hinweis!

Standardmafig unterstiitzt der Binareingang LB1*09, FB1*09 aussschlieBlich mechanische
Kontakte und NAMUR-N&herungsschalter. Um auch aktive Signale von 2-Draht-Initiatoren
verarbeiten zu kdnnen, aktivieren Sie die Option Unterstiitzung aktiver Eingangssignale
(5V/24V DC) fir 1x09 in den firmwareabhangigen Buskopplereinstellungen. Siehe Kapitel 6.8

(o)
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Abbildung 8.19  Blockschaltbild LB1009
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8.6.2

8.6.3
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Abbildung 8.20 Blockschaltbild LB1109, FB1209

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustéande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verldngern. Unabhéngig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.

Datenlbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstitzen, kénnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch bernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

I3 PEPPERL+FUCHS 15



Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(11) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Status Kanal 5
Byte 1 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 6
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 7
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 8
7 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 8 (0 = OK, 1 = Fehler)
Eingangs- 0 Status Kanal 1
Byte 2 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 3
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 4
7 Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3...4 vorhanden vorhanden
Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5...8 vorhanden vorhanden vorhanden
Ausgangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Bytes Bytes Bytes
8.6.4 Leitungsfehleriberwachung
Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.
Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehor erhaltlich.
24-V- und 5-V-Eingénge sind nur mit ausgeschalteter Leitungsfehleriiberwachung nutzbar.
116
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Abbildung 8.21  Widerstandsnetzwerk fiir Leitungsfehlerliberwachung

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X flr die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein

T Kanal 2 T K.anal 3 T K.anal 4 T Kanal 5 T Kanal B T Kanal 7 T Kanal 8 ]

F.anakag: F.anal 1=
Eigenschaften: Funktionsnodi: Sighalverarbeitung:
Kanalart: DM Betriebsmode: Marmal v Invertierung: L] ein
K. analyp NAMUR |+ Fehlermode: aktueller Wert s Leitungsiiberwachung: i

Enmeiterte Parameter:

Eingzchaltwerzogerung: i} j‘ g Auzzchaltverzogerung: 0 :II mz
Erzatzwert: Simulationswert:
Daten: &) 0 O Dater: &) O Statuz: (%) Daten 0K
@ i ® O 1 () Daten ungiiltig

Speziele Kanalparameter :

Matiz:

B e/e-RID

(] Abbrechen Speichern Hilfe
[ J | |

Abbildung 8.22 Registerkarte Kanal 1
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Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kénnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.

Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte gliltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu (iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsel von 0 auf 1 verkurzt.
I I I I I Bl
I I I I

T~

Ausschaltverzégerung| Sie kénnen die Ausschaltverzogerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsel von 1 aufO verlangert
I : I I I:
[} 1 11
—} | |
i I
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wéhlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung

Spezielle -

Kanalparameter

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange

betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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8.7
8.7.1

8.7.2

8.7.3

120

LB1014, LB1015 Binareingang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB1014, Binareingang, nicht eigensicher
LB1015, Binareingang, nicht eigensicher

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 15
Binarsignale

e LB1014: AC 95 ... 230 V (250 V max.) gleichphasig
e LB1015:DC 24V (30 V max.)

16 N
v@»
vO 8 16- 8+
v )V — 7,15 15+ 7+
\0) — 6,14 14+ 6+
V( L =513 13+ 5+ . =
0 (@)
vO L %412 12+ 4+ o o
vop L~ 311 11+ 3+
2,10 10+ 2+
1,9 9+ 1+

Abbildung 8.23  Blockschaltbild LB1014, LB1015

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit dieser Frequenz
ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus, z. B. nur 1 Hz bei einer
Abtastzeit von 500 ms.

Unabhéngig von den Abtastzyklen der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum
Buskoppler tbertragen.

Datentbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstitzen, kdnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt daflr, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.
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Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstiitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch tibernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite Module die zwei Steckplatze belegen, werden wie einfach breite Module
konfiguriert, gefolgt von einem leeren Steckplatz. Beachten Sie, dass der letzte Steckplatz kein
Leerplatz sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein doppelt breites Modul ist, konfigurieren Sie
dieses wie ein einfach breites Modul und lassen den folgenden Leerplatz weg. Siehe Kapitel
6.12

Falls Sie Universalmodule zur Konfiguration verwenden, konfigurieren Sie beide Steckplatze
mit dem passenden Universalmodul. Bei einem doppelt breiten E/A-Modul das z. B.

8 Eingangs-Bytes bendtigt, kdnnen Sie beide Steckpléatze mit einem 4140-Universalmodul
belegen.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)

Standard 2120 4140 8180
(11) (31) (33) (37)

Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung

Eingangs- Status Kanal 9

Byte 1 Status Kanal 10

Status Kanal 11

Status Kanal 12

Status Kanal 13

Status Kanal 14

Status Kanal 15

Sammelfehlermeldung Kanéle 1 ... 15

Eingangs- Status Kanal 1

Byte 2 Status Kanal 2

Status Kanal 3

Status Kanal 4

Status Kanal 5

Status Kanal 6

Status Kanal 7

N O O A W =[O N OO A W N =O

Status Kanal 8

Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3 ... 4 vorhanden vorhanden

Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5... 8 vorhanden vorhanden vorhanden

Ausgangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-

Bytes Bytes Bytes Bytes
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Leitungsfehleriiberwachung

Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriiberwachung.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerdtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein K

T K.anal 2 T K.anal 3 T K.anal 4 T Kanal 5 T K.anal B T Kanal 7 T K.anal 8 ]J

Eigenschaften:
Kahalart: DM

Enweiterte Parameter:

Erzatzwert;
Daten: &) 0
@

Spezielle K analparameter :

Motz

Kanaltag: Kanal 13414415
Furktionzmodi: Signalverarbeitung:
Betrigbsmode: Koarmal - Invertierung: O ein
Fehlermode: aktueller Wert b

Simulationswert:

O Dater: @) 0 Status: (3) Daten OF
® @ () Daten ungiiltig

El  ese-RID

0k, Abbrechen Speichern Hilfe
[ | |

Abbildung 8.24 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollk&stchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht

bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kdnnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsétzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kbnnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giiltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als
Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wéhlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Wabhlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fiir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

8.8 LB20*, LB21*, FB22* Bindrausgang mit Stellungsrickmeldung
8.8.1 Beschreibung
Ausfihrungen

m LB20*, Bindrausgang mit Stellungsriickmeldung, nicht eigensicher
Ausfiihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

= LB21*, Bindrausgang mit Stellungsriickmeldung, eigensicher
Ausflihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verflgbar

m FB22* Binarausgang mit Stellungsriickmeldung, eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfugbar

Merkmale
m Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

» Kanalanzahl

* 1 Ausgangskanal
* 2 Eingangskandle, z. B. fir Stellungsriickmeldung

4- 6-
X' j 5-
1+
—5- 5- 5-
(s @ :
2+ 2+ 2+
1.5kQ
— 6- 6- 6- 1+
I { \ \ Ew kQ
3+ 3+ 3+
1.5kQ

Abbildung 8.25 Blockschaltbild LB2002, LB2101 ... LB2113, FB22* ohne Abschalteingang

3
1+
4-
a7
4-
Bl
1+
—5- 5- 5-
e
2+ + 2+
1.5kQ
6- 6- 6-
{2 e
3+ 3+ 3+
1.5kQ

]

Abbildung 8.26  Blockschaltbild LB2101 ... LB2113, FB22* mit Abschalteingang
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8.8.2

8.8.3

S
[&)]
U]k

COM

—5- 5-
o

+ 2+

1.5kQ

1+--—|:I—\_[—

— 6-
\ o m ¥
3+ <3
e ' —

N

Abbildung 8.27 Blockschaltbild LB2*16, FB2216, LB2*17, FB2217 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustéande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verldngern. Unabhéngig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.

Datenlbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstitzen, kénnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch bernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.
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Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(30) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Status Ausgang (gesendet)
Byte 1 1 Leitungsfehleriberwachung Ausgang (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 1
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 2
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
leer
Eingangs- nicht leer leer leer
Byte 2 vorhanden
Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3 ... 4 vorhanden vorhanden
Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5... 8 vorhanden vorhanden vorhanden
Ausgangs- 0 Status Ausgang
Byte 1 I
eer
weitere nicht 1 weiteres | 3weitere leere| 7 weitere leere
Ausgangs- vorhanden leeres Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Ausgangs- Bytes Bytes
Byte

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehér erhéltlich.

Der Ventilsteuerkreis wird durch einen Stromimpuls Gberwacht. Dieser Stromimpuls ist so kurz,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht. Falls das E/A-Modul mit Leuchtmeldern oder
akustischen Signalgebern verwendet wird, kénnen Sie den Stromimpuls kanalweise
abschalten.

Bei der Verwendung von Booster-Ventilen ist die Uberwachung des Ventilkreises nicht immer
moglich, da diese Ventile einen Speicherkondensator besitzen, der im ausgeschalteten
Zustand wie ein Kurzschluss wirkt. Je nach Ventil kann in diesem Fall ein Parallelwiderstand
von 10 kQ die Leitungsfehleriberwachung auch fir Booster-Ventile erméglichen. Falls die
Leitungsfehleriiberwachung im ausgeschalteten Zustand auch mit Parallelwiderstand weiterhin
anspricht, schalten Sie die Leitungsfehleriberwachung aus.

I3 PEPPERL+FUCHS
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8.8.5

8.8.6

10KQ 114 5k

Abbildung 8.28 Widerstandsnetzwerk fur Leitungsfehleriiberwachung

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein | )

| kanslz | Kanal3 |

Kanaltag: Kanal Z=
Eigenschaften: Funktionsmodi: Signalverarbeitung:
K.analart: pouT Betriebsmode: Morrnal v Invertierng: [ ein
Fehlermode; aktueller Wert - Leitungslibensachung: it

Enweiterte Parameter:

Einzchaltverzogenng: i} j g Auzzchaltverzngerundg: 0 :II ms
Erzatzwert: Simulationswert:
Dater: &) 0 O Dater: &) 0 Status: (%) Daten OK
@ =) @ i () Daten ungiiltig

Spezielle K.analparameter ;

Motiz:

I3 e/eE-RID

] 4 Abbrechen Speichern Hilfe
[ J | |

Abbildung 8.29 Registerkarte Kanal 1
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Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.
Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die

Ansprechliberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter guiltiger Wert: Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungstuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu Gberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsel von 0 auf 1 verkurzt.
I I I I I Bl
I I I I

T~

Ausschaltverzégerung| Sie kénnen die Ausschaltverzogerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsel von 1 aufO verlangert
I : I I I:
[} 1 11
—} | |
i I
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.
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E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung

Simulationswert Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wabhlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle -
Kanalparameter

Notiz Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

199401 2016-02
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8.9 LB3101, FB3201 Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner
8.9.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB3101, Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3201, Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1

Geeignete Feldgerate: Druck-, Differenzdruck-, Flllstands-, Durchfluss-,
Temperaturmessumformer usw.

COM

-
: + N '

Abbildung 8.30  Blockschaltbild LB3101, FB3201

2-Draht-Transmitter
Speisekreis: 2/3+, 4/5-

3-Draht-Transmitter
Speisekreis: 2/3+, 6-
Messkreis: 4/5+, 6-

4-Draht-Transmitter (fremdgespeist)
Messkreis: 4/5+, 6-

Eingangswiderstand an Klemmen 5 und 6: 15 Q

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

8.9.2 Auflésung

Eingangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erfasst. Der
tatséchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fir den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %. Unter- und Ubersteuerung sind dabei berucksichtigt.

8.9.3 Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 100 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist abhangig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit werden die Signale
alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.

190 FPEPPERL+FUCHS
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Datenubertragung
Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kbnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt daflr, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Dateniibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration

(DP-Code)

Standard 2120 4140 8180
(50) (31) (33) (37)

Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Live-Zero wenn Strom < 3,6 mA (%)
(Lgxtg;te) 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

2.3 leer
4.7 Messwert (12 Bit)
Eingangs- 0..7
Byte 2
(High Byte)
Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3...4 vorhanden vorhanden
Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5...8 vorhanden vorhanden vorhanden
Ausgangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Bytes Bytes Bytes

(*) Die Live-Zero-Uberwachung Ubertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von

3,6 mA unterschritten wird.
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8.9.5 Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Sie kdnnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

8.9.6 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerédtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein Kanal 1 ]

Kanaltag: K.anal 01
K.analeigenzchaften: Funktionsmadi: Sighalverarbeitung:
Kanalart: A Betriebsmade: Mormal ¥ Leitungsiibersachung:
Kanaltyp: Strom Fehlermode: aktueller Wert " i

teszberaich/Skalierung:

phyz. Grozse Abbildung
Untergrenze: 0000 md (===} 0 o Punkte Schwellwerte:
4000, mA = 10000 |v | Punkte Rarzschilss
21,00 mé
0000 M (=== 50000 w Punkte
Leiturngshruch:
Obergrenze: 24000 mé {===3 E0000 v Purkte 1.00] ma
Spezialeinztellungern: Maotiz:

Bl ese-RID

[ 0k ][ Abbrechen ][ Speichemm ]

Abbildung 8.31 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.
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Feld Erlauterung

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart firr jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2
Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.
Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.
Letzter guiltiger Wert: Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kédnnen Sie den Simulationswert fir den
Betriebsmode und den Ersatzwert fir den Fehlermode einstellen.

LeitungsUiberwachung| Um den feldseitigen Anschluss zu Giberwachen, aktivieren Sie die

Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Kurzschluss

Geben Sie den Schwellenwert fir die Kurzschlusserkennung ein, z. B.
21 mA. Sobald die Stromstéarke ber diesen Wert steigt, meldet die
Leitungsfehleriiberwachung einen Kurzschluss.

Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellenwert fiir die Leitungsbruchserkennung ein,
z. B. 1 mA. Sobald die Stromstéarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kdnnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu lbertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

Spezialeinstellungen

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 0 Elzec
Sirmulationswert;
Analogwert in % 000 Zahler 1]
Shatus:
[] Draten ungiltig
Erzatzwert;
Analogwert in & Q.00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 8.32  Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlauterung
Analodfilter Falls die Eingangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahlt
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25 % ... 125 %).

Daten ungiltig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig tGbertragen.
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8.10 LB3*02, FB3*02, LB3103, FB3203 HART-Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

8.10.1 Beschreibung
Ausfuhrungen

LB3002, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, nicht eigensicher

FB3302, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, Ex-e-Klemmen
Die Klemmen 3 und 4 sind bei diesem E/A-Modul nicht heraus geflhrt.

LB3102, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3202, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
LB3103, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3203, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1

Geeignete Feldgerate: Druck-, Differenzdruck-, Flllstands-, Durchfluss-,
Temperaturmessumformer usw.

COM

1;_1

Abbildung 8.33  Blockschaltbild LB3*02, LB3103, FB3*02, FB3203

2-Draht-Transmitter (HART)
Speisekreis: 2/3+, 4/5-

3-Draht-Transmitter (HART)
Speisekreis: 2/3+, 6-
Messkreis: 4/5+, 6-

4-Draht-Transmitter (fremdgespeist)
Messkreis: 4/5+, 6-
HART-Messkreis: 1+, 6-

Eingangswiderstand an Klemmen 5 und 6: 15 Q
Eingangswiderstand an Klemmen 1 und 6 (HART): 236 Q

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.
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8.10.3

8.10.4
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Auflésung

Eingangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erfasst. Der
tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fir den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %. Unter- und Ubersteuerung sind dabei berlicksichtigt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 100 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist abhéngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit werden die Signale
alle 6,5 ms zum Buskoppler tUbertragen.

Datenubertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kbnnen Sie die Remote-1/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafur, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fur dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datentbertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die DatenUbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Hinweis!

Die E/A-Module LB3*02 und FB3*02 haben je nach Anzahl der zu Ubertragenden HART-
Nebenvariablen die DP-Konfigurationscodes 50, 52, 54, 56 oder 58. Falls Sie HART-
Nebenvariablen ubertragen mdchten, verwenden Sie ausschlieBlich die Standard-
Konfiguration, weil das Datenvolumen der HART-Nebenvariablen die Eingangs- und
Ausgangsdaten der Universalkonfiguration Ubersteigt.

Die E/A-Module LB3103 und FB3203 haben den DP-Konfigurationscode 50.
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8.10.5

8.10.6

I3 PEPPERL+FUCHS

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration

(DP-Code)

Standard 2120 4140 8180
(50) (31) (33) (37)

Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Live-Zero wenn Strom < 3,6 mA (*)
(Lgxtg;te) 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

2.3 leer
4.7 Messwert (12 Bit)
Eingangs- 0..7
Byte 2
(High Byte)
Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3...4 vorhanden vorhanden
Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5...8 vorhanden vorhanden vorhanden
Ausgangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Bytes Bytes Bytes

(*) Die Live-Zero-Uberwachung Ubertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehlertiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Sie kdnnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X flr die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein ]

F.analtag: Fanal <02
K.analeigenzchaften: Funktionsmadi: Sighalverarbeitung:
K.analart: A Betriebsmode: Marmal - Leitungsiiberwachung;
Kanaltyp: Stram Fehlermade: aktueller Wert v i
teszbersich/Skalierung:

phyz. Grozse Abbildung
Untergrenze: 0000 ma {===3 0 P Punkte Schwellwerte:
4000 md G 10000 - Punkte Kurzschluzs:
21.00] mé
ono00  ma f=== 50000 “ Punkte
Leitungsbruch:
Obergrenze: 24000 mé === B0000 v Purkte 100] ma
Spezialeinstellungen: Matiz:
Messmethade: Standard [2 Bytes) v
HART- Optionen: HERT ein interner Scan ein
Bl ese-RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichern ]
Abbildung 8.34 Registerkarte Kanal 1
Hinweis!
HART-Nebenvariablen

HART-Nebenvariablen kénnen nicht in Kombination mit den 2120-, 4140-Universalmodulen
Ubertragen werden. Mit dem 8180-Universalmodul kann maximal eine HART-Nebenvariable
Ubertragen werden. Falls Sie alle HART-Nebenvariablen im zyklischen Datenverkehr
Ubertragen méchten, konfigurieren Sie den Steckplatz in Standard-Konfiguration.

Vorsicht!

Funktionsunterbrechung durch PROFIBUS-Neustart

Falls Sie in der Auswahlliste Messmethode die Anzahl der HART-Nebenvariablen dndern,
fuhrt dies zu einer Veranderung der Datenstruktur im PROFIBUS-Datentelegramm. Diese
Anderungen erfordern einen PROFIBUS-Neustart.

Nur wenn lhr Leitsystem Hot Configuration in Run (HCIiR) unterstltzt, kdnnen Sie die Anzahl
der HART-Nebenvariablen im laufenden Betrieb dndern. Siehe Kapitel 6.16

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.
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Feld Erlauterung

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart firr jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2
Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.
Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.
Letzter guiltiger Wert: Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kédnnen Sie den Simulationswert fir den
Betriebsmode und den Ersatzwert fir den Fehlermode einstellen.

LeitungsUiberwachung| Um den feldseitigen Anschluss zu Giberwachen, aktivieren Sie die

Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Kurzschluss

Geben Sie den Schwellenwert fir die Kurzschlusserkennung ein, z. B.
21 mA. Sobald die Stromstéarke ber diesen Wert steigt, meldet die
Leitungsfehleriiberwachung einen Kurzschluss.

Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellenwert fiir die Leitungsbruchserkennung ein,
z. B. 1 mA. Sobald die Stromstéarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kdnnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu lbertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA
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Feld

Erlauterung

Messmethode

Diese Auswahlliste Messmethode ist nur fir die E/A-Module LB3*02
und FB3*02 verfugbar. Die Auswahlliste Messmethode ist nur
sichtbar, wenn Sie im Fenster Firmwareabhéngige Funktionen
auswaéhlen die Option Verwendung der erweiterten PROFIBUS-
Modi fiir 3x02 bzgl. HART-Nebenvariablen aktiviert haben.
Wabhlen Sie die Anzahl der HART-Nebenvariablen, die in den
zyklischen Datenverkehr aufgenommen werden. Die HART-
Nebenvariablen belegen jeweils 4 Byte im zyklischen Datenverkehr.
Das E/A-Modul belegt mit allen 4 HART-Nebenvariablen insgesamt
18 Byte im zyklischen Datenverkehr. 13 dieser E/A-Module fullen
somit den kompletten Datenbereich aus. Die HART-Nebenvariablen
werden weniger oft aktualisiert als die Standard-Prozessdaten.

Die folgenden Auswahimdglichkeiten stehen Ihnen zur Verfligung.
Standard: Im Standardmodus werden 2 Byte Daten zur Verfligung
gestellt, siehe DP-Konfigurationscode 50

Standard + 1. HART-Variable: Die erste HART-Nebenvariable wird
zusatzlich zur Verfigung gestellt (2 Byte + 4 Byte = 6 Byte), siehe DP-
Konfigurationscode 52

Standard + 1. + 2. HART-Variable: Die erste und die zweite HART-
Nebenvariable wird zuséatzlich zur Verfigung gestellt (2 Byte + 8 Byte
= 10 Byte), siehe DP-Konfigurationscode 54

Standard + 1. - 3. HART-Variable: Die erste, zweite und dritte HART-
Nebenvariable wird zusatzlich zur Verfugung gestellt (2 Byte + 12 Byte
= 14 Byte), siehe DP-Konfigurationscode 56

Standard + 1. - 4. HART-Variable: Die erste, zweite, dritte und vierte
HART-Nebenvariable wird zusatzlich zur Verfligung gestellt (2 Byte +
16 Byte = 18 Byte), sieche DP-Konfigurationscode 58

Wenn die Remote-I/O-Station einen neuen Parametersatz erhalt,
muss die HART-Kommunikation erneut initialisiert werden. Wahrend
der Initialisierungsphase stehen keine gultigen HART-Nebenvariablen
zur Verfigung. Nach der Initialisierung werden die HART-
Nebenvariablen durch einen HART-Scan ausgelesen und wieder
bereitgestellt. Der Scan dauert in der Regel mehrere Sekunden.

HART ein

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

interner Scan ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardméBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationswert:
Analogwert in % 000 Zahler ]
Status
[] [raten ungtiltig
Erzatzwmert;
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 8.35 Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Eingangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.
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LB3104, FB3204 Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner

LB3*05, FB3*05 HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner

Beschreibung

Ausfihrungen
LB3104, Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3204, Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
LB3005, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, nicht eigensicher
FB3305, HART-Transmitterspeisegeréat, Eingangstrenner, Ex-e-Klemmen
LB3105, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3205, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4

Geeignete Feldgerate: Druck-, Differenzdruck-, Flllstands-, Durchfluss-,
Temperaturmessumformer usw.
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Abbildung 8.36  Blockschaltbild LB3104, FB3204

2-Draht-Transmitter
Speisekreis: Kanal | 1+, 2-, Kanal Il 5+, 6-, Kanal lll 9+, 10-, Kanal IV 13+, 14-

3-Draht-Transmitter
Speisekreis: Kanal | 1+, 4-, Kanal Il 5+, 8-, Kanal lll 9+, 12-, Kanal IV 13+, 16-
Messkreis: Kanal | 3+, 4-, Kanal Il 7+, 8-, Kanal lll 11+, 12-, Kanal IV 15+, 16-

4-Draht-Transmitter (fremdgespeist)
Messkreis: Kanal | 3+, 4-, Kanal Il 7+, 8-, Kanal lll 11+, 12-, Kanal IV 15+, 16-

Eingangswiderstand: 15 Q (Kanal I: 3, 4; Kanal ll: 7, 8; Kanal lll: 11, 12; Kanal IV: 15, 16)
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8.11.3

8.11.4
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Abbildung 8.37  Blockschaltbild LB3*05, FB3*05

2-Draht-Transmitter (HART)
Speisekreis: Kanal | 1+, 2-, Kanal Il 5+, 6-, Kanal lll 9+, 10-, Kanal IV 13+, 14-

3-Draht-Transmitter
Speisekreis: Kanal | 1+, 4-, Kanal Il 5+, 8-, Kanal lll 9+, 12-, Kanal IV 13+, 16-
Messkreis: Kanal | 3+, 4-, Kanal Il 7+, 8-, Kanal lll 11+, 12-, Kanal IV 15+, 16-

4-Draht-Transmitter (fremdgespeist)
Messkreis: Kanal | 3+, 4-, Kanal Il 7+, 8-, Kanal lll 11+, 12-, Kanal IV 15+, 16-

Eingangswiderstand: 15 Q (Kanal I: 3, 4; Kanal II: 7, 8; Kanal lll: 11, 12; Kanal IV: 15, 16)

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Eingangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erfasst. Der
tatsdchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fir den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %. Unter- und Ubersteuerung sind dabei berlicksichtigt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt fiir alle 4 Kanale zusammen ca. 80 ms. Die Aktualitat des
Messwertes ist abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhéngig von
der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Wahrend der HART-Kommunikation werden nur bei jedem dritten internen Datenzyklus neue
Werte zum Buskoppler Ubermittelt. Dazu werden 50 ms benétigt. Im unglinstigsten Fall betragt
die Gesamtzeit daher 130 ms.

Datenubertragung
Die Datenulbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Far eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstltzen, kénnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafiir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.
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Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fur dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datentibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Datenlibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Im zyklischen Datenaustausch werden die Daten in der Reihenfolge der Kanale ubermittelt
(Kanal 1, Kanal 2, usw.).

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite Module die zwei Steckplatze belegen, werden wie einfach breite Module
konfiguriert, gefolgt von einem leeren Steckplatz. Beachten Sie, dass der letzte Steckplatz kein
Leerplatz sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein doppelt breites Modul ist, konfigurieren Sie
dieses wie ein einfach breites Modul und lassen den folgenden Leerplatz weg. Siehe Kapitel
6.12

Falls Sie Universalmodule zur Konfiguration verwenden, konfigurieren Sie beide Steckplatze
mit dem passenden Universalmodul. Bei einem doppelt breiten E/A-Modul das z. B.

8 Eingangs-Bytes bendtigt, kdnnen Sie beide Steckplatze mit einem 4140-Universalmodul
belegen.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration

(DP-Code)
Standard 2x 4140 8180
(53) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung Bedeutung Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 Live-Zero wenn Strom < 3,6 mA (%)
(Low Byte) Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK,
1 = Fehler)
2..3 leer
4.7 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
Eingangs-Byte 2 0..7
(High Byte)
Eingangs- gleicher Aufbau wie Eingangs-Bytes 1 und 2 fir Kanal 1
Bytes 3... 8
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangs- 2 x4 leere 8 leere

Bytes Ausgangs-Bytes| Ausgangs-Bytes

(*) Die Live-Zero-Uberwachung tibertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.
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Leitungsfehleriiberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Sie kdnnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

T Kanal 2 T Kanal 3 T Kanal 4 ]

Allgemein

K.analtag: Kanal 3005
F.analeigenzchaften: Funktionzmodi: Sighalverarbeitung:
k.analart; &l Betrisbsmade: Marmal ¥ Leitungzlibenyachung:
F.analtyp: Strom Fehlermode: aktueller Wert w &in

Mezzbereich/Skalizung:

phyz. Grozse Abbildung
Untergrenze: 0000 ma (=== a i Punkte Schwellwerte:
4000, mh - 0000 [v|  Purkte Kurzschiss:
21,00 md
0000 mA (===} 50000 v Punkte

Leitungsbruch:
Obergrenze: 24000 s === G0000 R Punkte 100/ ma
Spezialeinztellungen: M atiz:
H&RT- Dptionen; HART ein interner Scan ein

I ese-RID

0k Abbrechen Speichem Hilfe
[ ) | ) [

Abbildung 8.38 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet

werden.
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Feld

Erlauterung

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsétzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter guiltiger Wert: Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungstuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu Giberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Kurzschluss

Geben Sie den Schwellenwert fir die Kurzschlusserkennung ein, z. B.
21 mA. Sobald die Stromstéarke Uber diesen Wert steigt, meldet die
Leitungsfehleriiberwachung einen Kurzschluss.

Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellenwert fur die Leitungsbruchserkennung ein,
z. B. 1 mA. Sobald die Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréoBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kdnnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Gbertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur fir die E/A-Module LB3*05 und
FB3*05 verfligbar.

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

I3 PEPPERL+FUCHS

199401 2016-02



199401 2016-02

Feld Erlauterung
interner Scan ein Dieses Kontrollkastchen ist nur fir die E/A-Module LB3*05 und
FB3*05 verfligbar.

Dieses Kontrollk&dstchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardméBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Status:

Erzatzwert:

Skatusz:

[ ] Daten ungliltig

Analogwert in &

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

B3 Erweiterte Parameter

Analogfilter: 1] Efsec
Simulationswert;
Analogwert in & 0,00 Zahler: 0

0.00

0K | | Abbrechen

Abbildung 8.39 Fenster Erweiterte Parameter

Feld

Erlduterung

Analodgfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann
der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird (ibertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungiiltig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkédstchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung
Analogwert in % Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
(Ersatzwert) Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode

Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungdltig Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
(Ersatzwert) Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.

199401 2016-02
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8.12
8.12.1

8.12.2

8.12.3

I3 PEPPERL+FUCHS

LB3*06 HART-Transmitterspeisegerat
Beschreibung

Ausfihrungen
LB3006, HART-Transmitterspeisegeréat, nicht eigensicher
LB3106, HART-Transmitterspeisegeréat, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Kanalanzahl: 4

Geeignete Feldgeréte: Druck-, Differenzdruck-, Fullstands-, Durchfluss-,
Temperaturmessumformer usw.

.. Jammp o —
gl 'V{ 7+ w1
|§_! 6- Jumy o
== . '”{ 5+ ] =
: . Fammy C o
||{ O
3+ w1
= e
=1 { T, S—
<l -

Abbildung 8.40 Blockschaltbild LB3*06

Die Anschlussbelegung und weitere technische Daten entnehmen Sie dem entsprechenden
Datenblatt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt fur alle 4 Kanéle zusammen ca. 80 ms. Die Aktualitat des
Messwertes ist abhdngig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhéangig von
der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler lbertragen.

Wéhrend der HART-Kommunikation werden nur bei jedem dritten internen Datenzyklus neue
Werte zum Buskoppler ubermittelt. Dazu werden 50 ms benétigt. Im unglnstigsten Fall betragt
die Gesamtzeit daher 130 ms.

Datentbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kbnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.
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Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fur dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datentibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 8.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Datenlibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Im zyklischen Datenaustausch werden die Daten in der Reihenfolge der Kanale ubermittelt
(Kanal 1, Kanal 2, usw.).

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration

(DP-Code)
Standard 8180
(53) (37)
Byte Bit Bedeutung Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 Live-Zero wenn Strom < 3,6 mA (*)
(Low Byte) 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK,
1 = Fehler)
2.3 leer
4.7 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
Eingangs-Byte 2 0..7
(High Byte)
Eingangs-Bytes 3 ... 8 gleicher Aufbau wie Eingangs-Bytes 1 und 2
fir Kanal 1
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangs-Bytes| 8 leere Ausgangs-
Bytes

(*) Die Live-Zero-Uberwachung Ubertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.

8.12.4 Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Sie kdnnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.
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8.12.5

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein T K.anal 2 T K.anal 3 T K.anal 4 ]
F.analtag: F.anal 3007
K.analeigenschaften: Funktionsnmodi:
K.analart: al Betriebsmode: Marmal v
K.analyp: Stram Fehlermade: aktueller wert w
tdezshereich/ Sk alieruna:
phyz. Grizse Abbildung
Untergrenze: 0000 mé f==} a » Funkte
Messanfang: 4000 mé 4==5 10000 |»|  Punkie
Obergrenze: 20,000 mé == 50000 - Punkte
Messende: 24000 mé == BO00O  |»|  Punkte
Spezialeinstellungen: M okiz:
HART - Optionen; HART ein intermer Scan ein
[ (] ] [ Abbrechen l [ Speichern

Sighalverarbeitung:

Leitungziibenmachung:

ein

Schwellwerte:
Kurzschiuss:

21,00 me,

Leitungsbruch:
1.00) mé,

[l wesB-RID

e

Abbildung 8.41

Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Zeichen eingeben.

Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32

Kanal aktiv

werden.

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet

Kanalart

bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Betriebsmode

Wabhlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kénnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundséatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Gbertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kénnen Sie den Simulationswert fir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Kurzschluss

Geben Sie den Schwellenwert fur die Kurzschlusserkennung ein, z. B.
21 mA. Sobald die Stromstarke iber diesen Wert steigt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Kurzschluss.

Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellenwert fur die Leitungsbruchserkennung ein,
z. B. 1 mA. Sobald die Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu tbertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fir die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

interner Scan ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardmaBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationswert:
Analogwert in % 000 Zahler ]
Status
[] [raten ungtiltig
Erzatzwmert;
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 8.42 Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Eingangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

8.13 LB4101, FB4*01 Ausgangstrenner
LB4*02, FB4*02 HART-Ausgangstrenner

8.13.1 Beschreibung

Ausfiihrungen
m LB4101, Ausgangstrenner, eigensicher

FB4201, Ausgangstrenner, eigensicher

LB4002, HART-Ausgangstrenner, nicht eigensicher

FB4302, HART-Ausgangstrenner, Ex-e-Klemmen
Ausfiihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m LB4102, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m FB4202, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausflihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verflgbar

Merkmale
m Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

m Kanalanzahl: 1
m  Geeignete Feldgerate: Proportionalventile, I/P-Wandler, lokale Anzeiger

EINN NN iy

2+

Abbildung 8.43  Blockschaltbild LB4101, FB4*01
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8.13.2

8.13.3

8.13.4

HART
COM

Abbildung 8.44 Blockschaltbild LB4*02, FB4*02 ohne Abschalteingang

—_—
L]
T d
'l

(]

COM

Abbildung 8.45 Blockschaltbild LB4*02, FB4*02 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflosung

Ausgangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erzeugt.
Der tats&chliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht O ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 50 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch abhangig von
der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhé&ngig von der Messzeit werden die
Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.

Datenlbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

I3 PEPPERL+FUCHS 155



8.13.5

8.13.6

156

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstitzen, kénnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafur, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fur dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datentibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 lbertragen.

Far die Datenlbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung, von dem die
héchstwertigen 12 Bit verwendet werden.

In den Ubrigen 4 Bits kdnnen Binarinformationen ubertragen werden.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(60) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Eingangs- Eingangs- Eingangs- Eingangs-
Bytes Bytes Bytes Bytes
Ausgangs- 0 leer
Byte 1 ——
(Lovyv Byte) 1 ungultig Kanal 1
2.3 leer
4.7 Prozesswert (12 Bit)
Ausgangs- 0..7
Byte 2
(High Byte)
Ausgangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3... 4 vorhanden vohanden
Ausgangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5...8 vorhanden vorhanden vorhanden

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch erkennen und ist kanalweise
abschaltbar.

Die Leitungsfehleriberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flieBt auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsfehleriberwachung
ungeeignet fur 0 ... 20-mA-Ausgange. Bei Stromen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch gemeldet.

Watchdog

Das E/A-Modul verflgt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.
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Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die

kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein ]

K.analtag: Kanal 402
F.analeigenzchaften: Funktionzmodi: Sighalverarbeitung:
F.analart: Al Betrisbsmade: Marmal i Leitungsiiberywachung:
F.analtyp: Strom Fehlermode: Erzatzwert w &in

Mindeststrom:
Mezzbereich/Skalizung: 080 ma
phys. Grijsse Abbildung
Untergrenze: 0000 ma {===} a e Punkte
Messanfang: 4000 i (=== 10000 v Punkte
Mezzende: an000]  mé === 50000 |+ |  Punkte
Obergrenze: 24000 s === G0000 R Punkte
Spezialeinztellungen: M atiz:
H&RT- Dptionen; HART ein interner Scan ein
I ese-RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichem

Abbildung 8.46 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.
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Feld

Erlauterung

Betriebsmode

Wabhlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechiberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter guiltiger Wert: Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu (iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Leitungsbruch auftritt, wird der
Fehler Uber den Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Mindeststrom

Geben Sie den Schwellwert fir die Leitungsbrucherkennung ein, z. B.
0,8 mA. Sobald die Stromstéarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungstberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréoBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur fiir die E/A-Module LB4*02 und
FB4*02 verfugbar.

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fir die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

interner Scan ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur fir die E/A-Module LB4*02 und
FB4*02 verfugbar.

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardméBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationswert:
Analogwert in % 000 Zahler ]
Status
[] [raten ungtiltig
Erzatzwmert;
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 8.47 Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Ausgangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert
ist der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen und die
Ersatzwertstrategie greift.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungiiltig ubertragen.

DMS-Messung konfigurieren

Die E/A-Module LB4101 und LB5*02 bzw. FB4*01 und FB5202 kénnen fur DMS-Messungen
zusammengeschaltet werden. Verwenden Sie den Analogausgang LB4101 bzw. FB4*01, um
einen Konstantstrom zu bilden und den Messeingang des Temperatureingangs LB5*02 bzw.
FB5202, um das Millivoltsignal der entstehenden Briickenspannung zu verarbeiten.
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Fir die Bruckenspeisung einer 350 Q-Brlicke eignet sich ein Konstantstrom von 20 mA. Es
entsteht eine Briickenspannung von 7 V. Bei einer Empfindlichkeit der Briicke von 2 mV/V
entsteht eine Spannung von 14 mV bei Volllast.

E/A-Module fir DMS-Messung konfigurieren

Bevor Sie die E/A-Module fur die DMS-Messung konfigurieren, muss die Projektstruktur einen
Buskoppler und die E/A-Module LB4101 und LB5*02 bzw. FB4*01 und FB5202 enthalten.
Zudem muss die Kommunikation zur Remote-I/O-Station funktionieren.

1. Setzen Sie entweder den Betriebsmode des Analogausgangs LB4101 bzw. FB4*01 auf Si-
mulation und wahlen Sie als Simulationswert 20 mA, oder setzen Sie einen Festwert von
20 mA Uber den Feldbus.

2. Stellen Sie den Temperatureingang LB5*02 bzw. FB5202 auf Millivolt-Messung mV ein.

3. Schalten Sie die Vergleichsstellen-Kompensation des Temperatureingangs LB5*02 bzw.
FB5202 ab, indem Sie die Thermostat-Temperatur der externen Vergleichsstelle auf 0 °C
einstellen.

5*02 Bus

4*01

Abbildung 8.48 Beispiel fir eine DMS-Bruicke
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

8.14 LB4104, FB4204 Ausgangstrenner
LB4*05, FB4*05 HART-Ausgangstrenner

8.14.1 Beschreibung

Ausfiihrungen
m LB4104, Ausgangstrenner, eigensicher
m FB4204, Ausgangstrenner, eigensicher

m LB4005, HART-Ausgangstrenner, nicht eigensicher
Ausfuhrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m FB4305, HART-Ausgangstrenner, Ex-e-Klemmen
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m LB4105, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausflhrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m FB4205, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

Merkmale
= Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 4
m  Ceeignete Feldgerate: Proportionalventile, I/P-Wandler, lokale Anzeiger

% 2
s
{2

Abbildung 8.49  Blockschaltbild LB4104, FB4204
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

=
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ElgEsndNaH
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HART
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HART

Abbildung 8.50 Blockschaltbild LB4*05, FB4*05 ohne Abschalteingang
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Abbildung 8.51  Blockschaltbild LB4*05, FB4*05 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

8.14.2 Auflésung

Ausgangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erzeugt.
Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fir den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

8.14.3 Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt fur alle 4 Kandle zusammen ca. 60 ms. Wahrend der HART-
Kommunikation verlangert sich diese Zeit auf 110 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch
abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit
werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.
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Datenubertragung
Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kbnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Dateniibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite Module die zwei Steckplatze belegen, werden wie einfach breite Module
konfiguriert, gefolgt von einem leeren Steckplatz. Beachten Sie, dass der letzte Steckplatz kein
Leerplatz sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein doppelt breites Modul ist, konfigurieren Sie
dieses wie ein einfach breites Modul und lassen den folgenden Leerplatz weg. Siehe Kapitel
6.12

Falls Sie Universalmodule zur Konfiguration verwenden, konfigurieren Sie beide Steckplatze
mit dem passenden Universalmodul. Bei einem doppelt breiten E/A-Modul das z. B.

8 Eingangs-Bytes bendtigt, kdnnen Sie beide Steckplétze mit einem 4140-Universalmodul
belegen.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2x4140 8180
(C0 43 40) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung Bedeutung Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 leer
Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK,
1 = Fehler)
2..4 leer
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK,
1 =Fehler)
6..7 leer
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UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2 x 4140 8180
(C0 43 40) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung Bedeutung Bedeutung
Eingangs-Byte 2 0 leer
1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 3 (0 = OK,
1 = Fehler)
2.4 leer
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 4 (0 = OK,
1 = Fehler)
6..7 leer
weitere nicht vorhanden 2x2leere 6 leere Eingangs-
Eingangs-Bytes Eingangs-Bytes Bytes
Ausgangs-Byte 1 0 leer
(Low Byte) 1 ungultig Kanal 1
2...3 leer
4.7 Prozesswert Kanal 1 (12 Bit)
Ausgangs-Byte 2 0..7
(High Byte)
Ausgangs- gleicher Aufbau wie Ausgangs-Bytes 1 und 2 fir
Bytes 3...8 Kanal 1

Leitungsfehleriiberwachung

Hinweis!

Das E/A-Modul LB4*05, FB4*05 ist mit und ohne Leitungsfehleriberwachung verfligbar. Der
Buskoppler und die Bedienoberflache unterscheiden allerdings nicht zwischen den
verschiedenen Ausfiihrungen. Beachten Sie daher, dass sich die Einstellungen zur
Leitungsfehleriiberwachung nur auf E/A-Module mit Leitungsfehleriiberwachung beziehen.

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch erkennen und ist kanalweise
abschaltbar.

Die Leitungsfehleriiberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flieBt auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsfehleriberwachung
ungeeignet fur 0 ... 20-mA-Ausgéange. Bei Strdmen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch gemeldet.

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Uber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerdtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein Kanal 1 T F.anal 2 T F.anal 2 T K.anal 4 ]

HART- Optionen: HART ein

K.analtag: K.anal 4105
K.analeigenzchaften: Funktionzmodi: Sighalverarbeitung:
F.analart: A0 Betriebsmode: Marmal v Leitungstiberwachung;
Kanaltyp: Strorm Fehlermade: Erzatzwert v it

Mindestztrom;
Mezzbereich/Skalizrng: 080 me
phys. Grazse Abbildung

Untergrenze: 0000 ma e a v Punkte

Messanfang: 4000 mé (===} 10000 v Punkte

Meszende: 20000 mé g===) G0000 |+  Punkie

Obergrenze: 24000 o === G0000 v Funkte

Spezialeinstellungen: M atiz:

interner Scan ein

I ese-RID

[ k. ] [ Abbrechen ] [ Speichem

]

Abbildung 8.52 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechlberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kénnen Sie den Simulationswert fir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Dieses Kontrollkastchen ist nur fir bestimmte Varianten der E/A-
Module LB4*05 und FB4*05 verfugbar.

Um den feldseitigen Anschluss zu uberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Leitungsbruch auftritt, wird der
Fehler Uber den Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Mindeststrom

Geben Sie den Schwellwert fir die Leitungsbrucherkennung ein, z. B.
0,8 mA. Sobald die Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsuberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréoBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kdnnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Gbertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur fir die E/A-Module LB4*05 und
FB4*05 verfligbar.

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

interner Scan ein

ieses Kontrollkastchen ist nur flr die E/A-Module LB4*05 und FB4*05
verfugbar.

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardmaBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationswert:
Analogwert in % 000 Zahler ]
Status
[] [raten ungtiltig
Erzatzwmert;
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 8.53 Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Ausgangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert
ist der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen und die
Ersatzwertstrategie greift.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungiiltig ubertragen.
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

8.15 LB4106 HART-Ausgangstrenner
8.15.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB4106, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausfuhrungen mit busunabhangigem Abschalteingang sind verfiigbar

Merkmale
= Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 4
m  Ceeignete Feldgerate: Proportionalventile, I/P-Wandler, lokale Anzeiger

Abbildung 8.54 Blockschaltbild LB4106 ohne Abschalteingang

7

1

£
<C
I

&~ [ [

- — —

|
|
L

Abbildung 8.55 Blockschaltbild LB4106 mit Abschalteingang

Die Anschlussbelegung und weitere technische Daten entnehmen Sie dem entsprechenden
Datenbilatt.
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8.156.2

8.15.3

8.15.4

Auflésung

Ausgangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erzeugt.
Der tatséchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht O ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt fiir alle 4 Kanale zusammen ca. 60 ms. Wahrend der HART-
Kommunikation verlangert sich diese Zeit auf 110 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch
abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhéngig von der Messzeit
werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Gbertragen.

Datenubertragung
Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kbnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 8.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Dateniibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration

(DP-Code)
Standard 8180
(C0 43 40) (37)
Byte Bit Bedeutung Bedeutung
Eingangs-Byte 1 leer

Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK,

1 = Fehler)

leer

Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK,

1 =Fehler)

leer
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8.156.5

8.15.6

8.15.7

170

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 8180
(C0 43 40) (37)
Byte Bit Bedeutung Bedeutung
Eingangs-Byte 2 0 leer
1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 3 (0 = OK,
1 = Fehler)
2.4 leer
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK,
1 = Fehler)
6..7 leer
weitere Eingangs- nicht vorhanden 6 leere Eingangs-
Bytes Bytes
Ausgangs-Byte 1 0 leer
(Low Byte) 1 ungultig Kanal 1
2.3 leer
4.7 Prozesswert Kanal 1 (12 Bit)
Ausgangs-Byte 2 0..7
(High Byte)
Ausgangs- gleicher Aufbau wie Ausgangs-Bytes 1 und 2
Bytes 3... 8 fur Kanal 1

Leitungsfehleriiberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch erkennen und ist kanalweise
abschaltbar.

Die Leitungsfehleriiberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flieBt auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsfehleriiberwachung
ungeeignet fur 0 ... 20-mA-Ausgéange. Bei Strémen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch gemeldet.

Watchdog

Das E/A-Modul verfligt Giber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein

T Kanal 2 T Kanal 3 T Kanal 4 ]

HART - Optionen: HART ein

F.analtamg: F.anal 4106
K.analeigenschaften: Funktiongmod: Signalverarbeitung:
K.analart: AD Betriebsmode: Narmal i Leitumgsiibensachung:
K.analtyp: Stram Fehlermode: aktugller wert w &in

Mindeststrom:
tdezzhersich Sk aliering: 000] ma
phys. Grosse Abbildung

Untergrenze: 0000 mb {==> 1] A Punkte

Messanfang: 4000 md ¢==> 10000 » Funkte

Obergrenze: 20,000 mé ¢==3 50000 ||  Punkle

Meszende: 24000 mh ¢==3 BOODO s  Punkte

Spezialeinstellungen: M atiz:

intermer Scan ein

[Z] LesB-RID

[ (] 4 ][ Abbrechen l[ Speichemn

T

Abbildung 8.56 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fiir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechlberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kénnen Sie den Simulationswert fir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Dieses Kontrollkastchen ist nur fir bestimmte Varianten der E/A-
Module LB4*05 und FB4*05 verfugbar.

Um den feldseitigen Anschluss zu uberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Leitungsbruch auftritt, wird der
Fehler Uber den Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Mindeststrom

Geben Sie den Schwellwert fir die Leitungsbrucherkennung ein, z. B.
0,8 mA. Sobald die Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsuberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréoBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kdnnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Gbertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur fir die E/A-Module LB4*05 und
FB4*05 verfligbar.

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

interner Scan ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur fir die E/A-Module LB4*05 und
FB4*05 verfugbar.

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardmaBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationswert:
Analogwert in % 000 Zahler ]
Status
[] [raten ungtiltig
Erzatzwmert;
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 8.57 Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Ausgangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert
ist der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen und die
Ersatzwertstrategie greift.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungiiltig ubertragen.
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8.16 LB5*01, FB5201 RTD-Messumformer
8.16.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB5001, RTD-Messumformer, nicht eigensicher
LB5101, RTD-Messumformer, eigensicher
FB5201, RTD-Messumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1

Geeignete Sensoren: 2-, 3- und 4-Leiter-Anschluss, Widerstandsthermometer ,
Widerstandsferngeber bis 400 Q

mV

- N W A 00O
COM

Abbildung 8.58 Blockschaltbild LB5*01, FB5201

2-Leiter-Anschluss: 5, 6
3-Leiter-Anschluss: 1,5, 6
4-Leiter-Anschluss: 1,2,5,6

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

8.16.2 Auflésung

Temperaturen im Bereich -200 °C ... 850 °C werden mit einer Aufldsung von 16 Bit erfasst. Der
tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far die kleinste Spanne (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500 Messpunkten,
entsprechend 0,04 %.

8.16.3 Messzeit und Zykluszeit

Die Verarbeitungszeiten hdngen vom eingestellten Messverfahren ab.
20 ms ohne Leitungsfehleriberwachung
125 ms mit Leitungsfehleriberwachung

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler libertragen. Zur
Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfigung.
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Datenubertragung
Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kbnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt daflr, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Dateniibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(50) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 leer
(Lgxtg;te) 1 Leitungsuberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2.3 leer
4.7 Messwert (12 Bit)
Eingangs- 0..7
Byte 2
(High Byte)
Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3...4 vorhanden vohanden
Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5...8 vorhanden vohanden vorhanden
Ausgangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Bytes Bytes Bytes

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriberwachung, die einen Leitungsbruch (Widerstand
> 1 kQ bei Pt100) oder Kurzschluss (Widerstand < 10 Q bei Pt100) erkennt. Die
Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und ausgeschaltet werden.
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Durch die Bruchverzégerung werden Messwerte nach einer Leitungsstérung erst nach
mehreren fehlerfreien Messzyklen freigegeben. So wird ein standiger Wechsel zwischen
Gutbereich und Stérung vermieden, z. B. bei einem Wackelkontakt.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerdtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Algemein | Kanal1 |

F.analtag: F.anal =01
k.analeigenzchaften: Funktionsmodi: Signalverarbeitung:
K.analart: &) Betriebsmode: Momal hd Leitungsiibersachung:
K.analtyp: "widerstand Fehlermade: aktueller Wt w Ein

Bruchverzogerung:
teszhersich/Skalierung:

10} Zyklen
phys. Grozse Abbildung

Untergrenze: -2h000f °C {===3 0 % Purkte
Meszanfang: oooofl CC {===> 10000 4 Purkte
Messende: 1oooonf C (=== 50000 w Purkte
Obergrenze: 125000 C === EO000 w Punkte
Spezialeinztellungen: Motiz:
b essmethade: 2-Leiter | Temperatureinheit:
Leitungswiderstand: 000 Ohm ®-c O°F
tegsfuhler FT100 » | Metzfiter: (%) B0Hz

(0 BOHz

LB/FB - RID

[ ] ][ Abbrechen ][ Speichern ]

Abbildung 8.59 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte gliltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fir den
Betriebsmode und den Ersatzwert fiir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Bruchverzdgerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung
aktiviert haben.

Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wahrend derer ein
Messwert fehlerfrei sein muss, bevor er als gut signalisiert wird. Mit
dieser Funktion kdnnen z. B. Wackelkontakte unterdrickt werden.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Die Untergrenze gibt den kleinsten zu tbertragenden Wert an (z. B. 0
Punkte bzw. Untersteuerung).

Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht (z. B. 10000
Punkte bzw. Messbereichsanfang).

Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht (z. B. 50000
Punkte bzw. Messbereichsende).

Die Obergrenze gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an (z. B.
60000 Punkte bzw. Ubersteuerung).

Messmethode

Stellen Sie die verwendete Messmethode ein. Wahlen Sie zwischen
2-, 3- und 4-Leiter-Schaltung. Falls Sie eine 2-Leiter-Schaltung
wahlen, geben Sie den Leitungswiderstand in das Feld
Leitungswiderstand ein.

Leitungswiderstand

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie eine 2-Leiter-Schaltung in der
Auswahlliste Messmethode ausgewahlit haben. Geben Sie den
Widerstandswert der Anschlussleitung an, um den Messfehler zu
kompensieren.

Messflihler

Wahlen Sie den Sensor aus, der mit dem E/A-Modul verbunden ist. Je
nach Sensor wird automatisch die entsprechende Linearisierung
verwendet.

Widerstand: Messanfang (min.) bei 0 Q, Messende (max.) bei

400 Q

Pt100: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei
850 °C

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Temperatureinheit

Diese Option ist nur bearbeitbar, wenn Sie einen Pt- oder Ni-Sensor
als Messfuhler gewéhlt haben. Wahlen Sie die Temperatureinheit fur
Messanfang, Messende und Messwert.

NetZzfilter Wahlen Sie einen Filter, um netzbedingte Einstreuungen zu
kompensieren (50 Hz und 60 Hz).

Notiz Hier kbnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

B3 Erweiterte Parameter

Analogfilter: I} Hlzec
Simulationzwmert:
Analogwert in & 00a Zahler 1]

Statusz:

Erzatzwert:

Statuz:

[] Daten ungliltig

Analogwert in &

0.00

0K | | Abbrechen

Abbildung 8.60 Fenster Erweiterte Parameter

Feld

Erlauterung

Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann
der Analogfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Gbertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25 % ... 125 %).

Daten ungiltig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung
Analogwert in % Der Ersatzwert wird Gbertragen, wenn ein
(Ersatzwert) Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode

Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
(Ersatzwert) Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.

199401 2016-02
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8.17
8.17.1

8.17.2

8.17.3
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LB5*02, FB5202 Thermoelementmessumformer
Beschreibung

Ausfihrungen
LB5002, Thermoelementmessumformer, nicht eigensicher
LB5102, Thermoelementmessumformer, eigensicher
FB5202, Thermoelementmessumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1

Geeignete Sensoren: Thermoelementtypen U, B, E, T, K, S, R, L, J, N, Pallaplat und mV-
Geber

. [

- N W s~ OO
COM

Abbildung 8.61 Blockschaltbild LB5*02, FB5202

Vergleichsstelle: 1, 2
Thermoelement: 5+, 6-

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Temperaturen im Bereich -200 °C ... 850 °C werden mit einer Aufldsung von 16 Bit erfasst. Der
tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fur die kleinste Spanne von 5 mV (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Alle handelsiblichen Thermoelementkurven und Pallaplat werden linearisiert.

Messzeit und Zykluszeit

Die Verarbeitungszeiten hdngen vom eingestellten Messverfahren ab.
Externe Vergleichsstelle (VST)

e 20 ms ohne Leitungsfehleriberwachung
* 80 ms mit Leitungsfehleriberwachung

I3 PEPPERL+FUCHS
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Interne Vergleichstelle (VST)

* 120 ms ohne Leitungsfehleriiberwachung
e 240 ms mit Leitungsfehleriberwachung

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen. Zur
Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.

Datentbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kénnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch bernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die Datentbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend flr die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(50) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 leer
(Lgxtg;te) 1 Leitungsuberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..3 leer
4.7 Messwert (12 Bit)
Eingangs- 0..7
Byte 2
(High Byte)
Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3 ... 4 vorhanden vohanden
Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5...8 vorhanden vohanden vorhanden
Ausgangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Bytes Bytes Bytes
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8.17.5 Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriberwachung, die einen Leitungsbruch erkennt. Die
Leitungsfehleriberwachung kann im DTM ein- und ausgeschaltet werden.

Durch die Bruchverzégerung kdnnen Messwerte nach einer Leitungsstérung erst nach einer
bestimmten Zeit freigegeben werden. So wird ein stdndiger Wechsel zwischen Gutbereich und
Stérung vermieden, z. B. bei einem Wackelkontakt.

Bei externer Vergleichsstelle: 0 ... 250 x 160 ms
Bei interner Vergleichsstelle: 0 ... 250 x 240 ms

Bei der internen Vergleichsstelle kdbnnen Sie das Tastverhaltnis zwischen Vergleichsmessung
und tats&chlicher Thermoelement-Messung so zu wahlen, dass sich eine optimale Messzeit
ergibt.

8.17.6 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein J ]

K.analtag: F.anal =02
F.analeigenzchalten: Funktiongmodi; Signalverarbeitung:
K.aralart: A Betriebsmode: Marmal - Leitungsiiberwachung;
Kanaltyp: Spannung Fehlermode: aktueller Wert o sin

Bruchwerzogerng:
tezzberaich/Skalierung: 10 [ ERE.
G Abbild
phiaiesse L T aztverkaltniz int VGS:

Untergrenze: 2Ro00l °C (=== 0 P Purkte 10 1
Meszanfang: ooon| G g===> 10000 |s|  Punkte
Messende: 1o0000) C g=== S0000 | Punkte
Obergrenze: 125000 C ===t E0O0O w Purkte
Spezialeinstellungen: Motiz:
b egzmethiode; interne Yergleichzstelle (% | Temperatureinheit;
Leitungzwiderstand: 000 Ohm QI°E (@ °F
tezzfiihler i s | Metzfiter (%) 50Hz

) BOHz

Il ese-RID

[ Ok, ][ Abbrechen ][ Speichern ]

Abbildung 8.62 Registerkarte Kanal 1
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Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giiltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu liberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Bruchverzdgerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung
aktiviert haben.

Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wahrend derer ein
Messwert fehlerfrei sein muss, bevor er als gut signalisiert wird. Mit
dieser Funktion kdnnen z. B. Wackelkontakte unterdrickt werden.

Tastverhaltnis int VGS

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie eine interne Vergleichsstelle in
der Auswahlliste Messmethode ausgewahlt haben. Geben Sie an,
wie haufig die Vergleichsstellentemperatur im Verhaltnis zur
eigentlichen Messung ermittelt werden soll. Falls Sie z. B. ein
Tastverhaltnis von 1:20 wahlen, wird die Vergleichsstellentemperatur
nach jeder zwanzigsten Thermoelement-Messung ermittelt.

Die Einstellung wirkt sich auf die Dauer des Messzyklus aus. Je
haufiger die Vergleichsstellentemperatur ermitelt wird, desto langer
dauert ein Messzyklus.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Die Untergrenze gibt den kleinsten zu ubertragenden Wertan (z. B. 0
Punkte bzw. Untersteuerung).

Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht (z. B. 10000
Punkte bzw. Messbereichsanfang).

Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht (z. B. 50000
Punkte bzw. Messbereichsende).

Die Obergrenze gibt den groBten zu Ubertragenden Wert an (z. B.
60000 Punkte bzw. Ubersteuerung).

Messmethode Wahlen Sie zwischen interner und externer Vergleichsstelle.
Leitungswiderstand | Geben Sie fir interne Vergleichsstellen den Leitungswiderstand der
bzw. Anschlussleitung und fur externe Vergleichsstellen die Thermostat-

ext. Vergleichsstelle

Temperatur ein.

Messflihler

Wahlen Sie den Sensor aus, der mit dem E/A-Modul verbunden ist. Je
nach Sensor wird automatisch die entsprechende Linearisierung
verwendet.

mV: Messanfang (min.) bei -75 mV, Messende (max.) bei 75 mV

U: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei 600 °C
B: Messanfang (min.) bei 0 °C, Messende (max.) bei 1820 °C
E: Messanfang (min.) bei -270 °C, Messende (max.) bei 1000 °C
T: Messanfang (min.) bei -270 °C, Messende (max.) bei 400 °C
K: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei 1370 °C
S: Messanfang (min.) bei 0 °C, Messende (max.) bei 1760 °C

: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei 900 °C

: Messanfang (min.) bei -50 °C, Messende (max.) bei 1760 °C

: Messanfang (min.) bei -210 °C, Messende (max.) bei 1200 °C
N: Messanfang (min.) bei -210 °C, Messende (max.) bei 1200 °C

Pallaplat: Messanfang (min.) bei -100 °C, Messende (max.) bei
1300 °C

<« 3

Temperatureinheit

Diese Option ist nicht sichtbar, wenn Sie mV in der Auswahlliste
Messfihler gewéhlt haben.

Wabhlen Sie die Temperatureinheit fir Messanfang, Messende und
Messwert.

NetZzfilter Wahlen Sie einen Filter, um netzbedingte Einstreuungen zu
kompensieren (50 Hz und 60 Hz).
Notiz Hier kbnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange

betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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8.17.7

=

B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationswert:
Analogwert in % 000 Zahler ]
Status
[] [raten ungtiltig
Erzatzwmert;
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 8.63 Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Eingangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.

DMS-Messung konfigurieren

Die E/A-Module LB4101 und LB5*02 bzw. FB4*01 und FB5202 kénnen fiir DMS-Messungen
zusammengeschaltet werden. Verwenden Sie den Analogausgang LB4101 bzw. FB4*01, um
einen Konstantstrom zu bilden und den Messeingang des Temperatureingangs LB5*02 bzw.

FB5202, um das Millivoltsignal der entstehenden Brickenspannung zu verarbeiten.
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Fir die Bruckenspeisung einer 350 Q-Brlicke eignet sich ein Konstantstrom von 20 mA. Es
entsteht eine Briickenspannung von 7 V. Bei einer Empfindlichkeit der Briicke von 2 mV/V
entsteht eine Spannung von 14 mV bei Volllast.

E/A-Module fir DMS-Messung konfigurieren

Bevor Sie die E/A-Module fur die DMS-Messung konfigurieren, muss die Projektstruktur einen
Buskoppler und die E/A-Module LB4101 und LB5*02 bzw. FB4*01 und FB5202 enthalten.
Zudem muss die Kommunikation zur Remote-I/O-Station funktionieren.

1. Setzen Sie entweder den Betriebsmode des Analogausgangs LB4101 bzw. FB4*01 auf Si-
mulation und wahlen Sie als Simulationswert 20 mA, oder setzen Sie einen Festwert von
20 mA Uber den Feldbus.

2. Stellen Sie den Temperatureingang LB5*02 bzw. FB5202 auf Millivolt-Messung mV ein.

3. Schalten Sie die Vergleichsstellen-Kompensation des Temperatureingangs LB5*02 bzw.
FB5202 ab, indem Sie die Thermostat-Temperatur der externen Vergleichsstelle auf 0 °C
einstellen.

5*02 Bus

4*01

Abbildung 8.64  Beispiel fir eine DMS-Bruicke
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8.18 LB5*04, FB5204 RTD-Messumformer
8.18.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB5004, RTD-Messumformer, nicht eigensicher
LB5104, RTD-Messumformer, eigensicher
FB5204, RTD-Messumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4

Geeignete Sensoren: 2-, 3- und 4-Leiter-Anschluss, Widerstandsthermometer ,
Widerstandsferngeber

FEere [ -
Coere L

COM

Abbildung 8.65 Blockschaltbild LB5*04, FB5204

Kanal I: Widerstands-/Potentiometereingang 1 ... 4
Kanal Il: Widerstands-/Potentiometereingang 5 ... 8
Kanal lll: Widerstands-/Potentiometereingang 9 ... 12
Kanal IV: Widerstands-/Potentiometereingang 13 ... 16

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

8.18.2 Auflésung

Temperaturen im Bereich -200 °C ... 850 °C werden mit einer Auflésung von 16 Bit erfasst. Der

tatsdchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far die kleinste Spanne (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500 Messpunkten,
entsprechend 0,04 %.

8.18.3 Messzeit und Zykluszeit

Die Verarbeitungszeiten hdngen vom eingestellten Messverfahren ab.
120 ms pro aktivem Kanal oder 480 ms fur alle 4 Kanéle
240 ms fur die Wandlung eines Widerstandsfuhler-Kanals in 3-Leiterschaltung
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(o)

Unabhéangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tibertragen. Da
die Werte der Kandle nacheinander tbertragen werden, werden 4 x 6,25 ms = 25 ms bendtigt,
bis die Werte aller 4 Kanéle im Buskoppler vorliegen. Diese Zeit muss zur Wandlungszeit hinzu
addiert werden.

Zur Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.

Nach dem Download einer Konfiguration kann die Inbetriebnahme des E/A-Moduls bis zu 15 s
dauern.

Datentbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstitzen, kdnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafur, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, miissen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fur dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datentbertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die DatenUbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Im zyklischen Datenaustausch werden die Daten in der Reihenfolge der Kanale ubermittelt
(Kanal 1, Kanal 2, usw.).

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite Module die zwei Steckplatze belegen, werden wie einfach breite Module
konfiguriert, gefolgt von einem leeren Steckplatz. Beachten Sie, dass der letzte Steckplatz kein
Leerplatz sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein doppelt breites Modul ist, konfigurieren Sie
dieses wie ein einfach breites Modul und lassen den folgenden Leerplatz weg. Siehe Kapitel
6.12

Falls Sie Universalmodule zur Konfiguration verwenden, konfigurieren Sie beide Steckplatze
mit dem passenden Universalmodul. Bei einem doppelt breiten E/A-Modul das z. B.

8 Eingangs-Bytes bendtigt, kénnen Sie beide Steckplatze mit einem 4140-Universalmodul
belegen.
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8.18.5

8.18.6

I3 PEPPERL+FUCHS

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2x4l40 8180
(53) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung Bedeutung Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 leer
(Low Byte) 1 Leitungsiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..3 leer
4.7 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
Eingangs-Byte 2 0..7
(High Byte)
Eingangs- gleicher Aufbau wie Eingangs-Bytes 1 und 2 fir Kanal 1
Bytes 3... 8
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangs- 2 x4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs-Bytes| Ausgangs-Bytes

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriberwachung, die einen Leitungsbruch (Widerstand
> 1 kQ bei Pt100) oder Kurzschluss (Widerstand < 10 Q bei Pt100) erkennt. Die
Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und ausgeschaltet werden.

Durch die Bruchverzégerung werden Messwerte nach einer Leitungsstérung erst nach
mehreren fehlerfreien Messzyklen freigegeben. So wird ein standiger Wechsel zwischen
Gutbereich und Stérung vermieden, z. B. bei einem Wackelkontakt.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerétedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein

Kanai1 | Kend2 | Kanal3 | Kanal4 |

F.analtag: F.anal =04
K.analeigenzchaften: Funktionsmadi: Sighalverarbeitung:
K.analart: A Betriebsmode: Marmal - Leitungsiiberwachung;
F.analtyp: widerstand Fehlermode: aktueller Wert “ ein
Bruchwverzogerung:
teszbersich/Skalierung: 10 |ERE.
phyz. Grozse Abbildung
Untergrenze: 250000 °C {===3 0 2 Purkte
Messantang: noonl C (=== 10000 i Punkte
Mezzende: 1o0oo0] T g=== 50000 | Punkte
Obergrenze: 1250000 C === B0000 v Purkte
Spezialeinstellungen: Matiz:
Messmethode: 2-Leiter | Temperatureinheit:
Leitungswiderstand: 000 Ohm ®c O°F
tezsfiihler FT100 w| Metzfiter (&) 50Hz
() B0 Hz
Bl ese-RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichern ]
Abbildung 8.66 Registerkarte Kanal 1
Feld Erlauterung
Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.
Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkédstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.
Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang
Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.
Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1

Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kénnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Gbertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Bruchverzdgerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung
aktiviert haben.

Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wahrend derer ein
Messwert fehlerfrei sein muss, bevor er als gut signalisiert wird. Mit
dieser Funktion kénnen z. B. Wackelkontakte unterdriickt werden.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Die Untergrenze gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an (z. B. 0
Punkte bzw. Untersteuerung).

Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht (z. B. 10000
Punkte bzw. Messbereichsanfang).

Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht (z. B. 50000
Punkte bzw. Messbereichsende).

Die Obergrenze gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an (z. B.
60000 Punkte bzw. Ubersteuerung).

Messmethode

Stellen Sie die verwendete Messmethode ein. Wéhlen Sie zwischen
2-, 3- und 4-Leiter-Schaltung. Falls Sie eine 2-Leiter-Schaltung
wahlen, geben Sie den Leitungswiderstand in das Feld
Leitungswiderstand ein.

Leitungswiderstand

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie eine 2-Leiter-Schaltung in der
Auswabhlliste Messmethode ausgewahlt haben. Geben Sie den
Widerstandswert der Anschlussleitung an, um den Messfehler zu
kompensieren.

Messflhler

Wabhlen Sie den Sensor aus, der mit dem E/A-Modul verbunden ist. Je
nach Sensor wird automatisch die entsprechende Linearisierung
verwendet.

Widerstand: Messanfang (min.) bei 0 O, Messende (max.) bei
10000 Q

Pt100, Pt200, Pt500, Pt1000: Messanfang (min.) bei -200 °C,
Messende (max.) bei 850 °C

Ni100, Ni500, Ni1000: Messanfang (min.) bei -70 °C, Messende
(max.) bei 230 °C

Temperatureinheit

Diese Option ist nur bearbeitbar, wenn Sie einen Pt- oder Ni-Sensor
als Messfihler gewéahlt haben. Wéhlen Sie die Temperatureinheit fur
Messanfang, Messende und Messwert.
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Fensters sichtbar.

Feld Erlauterung

Netzfilter Wabhlen Sie einen Filter, um netzbedingte Einstreuungen zu
kompensieren (50 Hz und 60 Hz).

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange

betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des

-

-

3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 0 Eleec
Simulationgswert:
Analogwert in & 0oa Zahler 1]
Statusz:
[] Daten ungiilig
Erzatzwert:
Analogwert in &: Q.00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 8.67 Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlauterung
Analodfilter Falls die Eingangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird (ibertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25 % ... 125 %).

Daten ungiiltig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkédstchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung
Analogwert in % Der Ersatzwert wird Gbertragen, wenn ein
(Ersatzwert) Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode

Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
(Ersatzwert) Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.

199401 2016-02
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8.19
8.19.1

8.19.2

8.19.3

194

LB5*05, FB5205 Thermoelementmessumformer
Beschreibung

Ausfihrungen
LB5005, Thermoelementmessumformer, nicht eigensicher
LB5105, Thermoelementmessumformer, eigensicher
FB5205, Thermoelementmessumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4

Geeignete Sensoren: Thermoelementtypen U, B, E, T, K, S, R, L, J, N, Pallaplat und mV-
Geber

COM

Abbildung 8.68 Blockschaltbild LB5*05, FB5205

Kanal I: 1+, 2-; Kanal ll: 5+, 6-; Kanal lll: 9+, 10-; Kanal IV: 13+, 14-

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Temperaturen im Bereich -200 °C ... 850 °C werden mit einer Aufldsung von 16 Bit erfasst. Der
tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fur die kleinste Spanne von 5 mV (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Alle handelsiblichen Thermoelementkurven und Pallaplat werden linearisiert.
Messzeit und Zykluszeit
Die Verarbeitungszeiten hdngen vom eingestellten Messverfahren ab.
200 ms fir alle 4 Kanale ohne Leitungsfehleriiberwachung (int./ext. Vergleichsstelle)
350 ms fir alle 4 Kanale mit Leitungsfehleriiberwachung (int./ext. Vergleichsstelle)

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen. Da
die Werte der Kanale nacheinander Ubertragen werden, werden 4 x 6,25 ms = 25 ms bendtigt,
bis die Werte aller 4 Kanale im Buskoppler vorliegen. Diese Zeit muss zur Wandlungszeit hinzu
addiert werden.

Zur Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.
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Datenubertragung
Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kbnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt daflr, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Dateniibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Im zyklischen Datenaustausch werden die Daten in der Reihenfolge der Kanale Gbermittelt
(Kanal 1, Kanal 2, usw.).

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite Module die zwei Steckplatze belegen, werden wie einfach breite Module
konfiguriert, gefolgt von einem leeren Steckplatz. Beachten Sie, dass der letzte Steckplatz kein
Leerplatz sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein doppelt breites Modul ist, konfigurieren Sie
dieses wie ein einfach breites Modul und lassen den folgenden Leerplatz weg. Siehe Kapitel
6.12

Falls Sie Universalmodule zur Konfiguration verwenden, konfigurieren Sie beide Steckplatze
mit dem passenden Universalmodul. Bei einem doppelt breiten E/A-Modul das z. B.

8 Eingangs-Bytes bendtigt, kdnnen Sie beide Steckplétze mit einem 4140-Universalmodul
belegen.
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Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2x4140 8180
(53) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung Bedeutung Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 leer
(Low Byte) 1 Leitungstberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..3 leer
4.7 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
Eingangs-Byte 2 0..7
(High Byte)
Eingangs- gleicher Aufbau wie Eingangs-Bytes 1 und 2 fir Kanal 1
Bytes 3... 8
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangs- 2 x4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs-Bytes| Ausgangs-Bytes

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriberwachung, die einen Leitungsbruch erkennt. Die
Leitungsfehlertiiberwachung kann im DTM ein- und ausgeschaltet werden.

Durch die Bruchverzégerung kénnen Messwerte nach einer Leitungsstérung erst nach einer
bestimmten Zeit freigegeben werden. So wird ein standiger Wechsel zwischen Gutbereich und
Stérung vermieden, z. B. bei einem Wackelkontakt.

Bei externer Vergleichsstelle: 0 ... 250 x 160 ms
Bei interner Vergleichsstelle: 0 ... 250 x 240 ms
Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerédtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein Kanal 1 T F.anal 2 T F.anal 2 T K.anal 4 ]

K.analtag: F.anal 5=05
K.analeigenzchaften: Funktionzmodi: Sighalverarbeitung:
F.analart: A Betriebsmode: Marmal v Leitungstiberwachung;
Kanalt_l.Jp: SDanﬁung Fehlermode: aktueller Wert LT &in

Bruchwverzogerung:
Mezzbereich/Skalizrng:

100 Zyklen
phys. Grazse Abbildung
Untergrenze: 20000 C {===p a v Punkte
Messanfang: noodl °C (===} 10000 v Punkte
Meszende: 10000 C g===) G0000 |+  Punkie
Obergrenze: 125000 °C === G0000 v Funkte
Spezialeinstellungen: M atiz:
Mezzmethode:; externe Wergleichsztelle |» | Temperatureinheit:
ext. Wergleichestelle: 50000 °C QI°E (@°F
essfihler: i w

I ese-RID

k. Abbrechen Speichem Hilfe
[ ) | ) [

Abbildung 8.69 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundséatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Bruchverzégerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung
aktiviert haben.

Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wahrend derer ein
Messwert fehlerfrei sein muss, bevor er als gut signalisiert wird. Mit
dieser Funktion kénnen z. B. Wackelkontakte unterdrickt werden.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Die Untergrenze gibt den kleinsten zu ubertragenden Wertan (z. B. 0
Punkte bzw. Untersteuerung).

Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht (z. B. 10000
Punkte bzw. Messbereichsanfang).

Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht (z. B. 50000
Punkte bzw. Messbereichsende).

Die Obergrenze gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an (z. B.
60000 Punkte bzw. Ubersteuerung).

Messmethode

Die E/A-Module LB5*05, FB5205 besitzen eine eingebaute
Vergleichsstelle. Sie misst die Temperatur an den Klemmen im
Inneren des E/A-Moduls.

Wahlen Sie zwischen interner und externer Vergleichsstelle.

ext. Vergleichsstelle

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie eine externe Vergleichstelle in
der Auswahlliste Messmethode ausgewahlt haben. Geben Sie die
Thermostat-Temperatur einer externen Vergleichsstelle ein.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Messflhler

Wabhlen Sie den Sensor aus, der mit dem E/A-Modul verbunden ist. Je
nach Sensor wird automatisch die entsprechende Linearisierung
verwendet.

mV: Messanfang (min.) bei -70 mV, Messende (max.) bei 70 mV
U: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei 600 °C
B: Messanfang (min.) bei 0 °C, Messende (max.) bei 1820 °C

E: Messanfang (min.) bei -270 °C, Messende (max.) bei 1000 °C
T: Messanfang (min.) bei -270 °C, Messende (max.) bei 400 °C
K: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei 1370 °C
S: Messanfang (min.) bei 0 °C, Messende (max.) bei 1760 °C

R: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei 900 °C
L: Messanfang (min.) bei -50 °C, Messende (max.) bei 1760 °C
J: Messanfang (min.) bei -210 °C, Messende (max.) bei 1200 °C
N: Messanfang (min.) bei -210 °C, Messende (max.) bei 1200 °C

Pallaplat: Messanfang (min.) bei -100 °C, Messende (max.) bei
1300 °C

Temperatureinheit

Diese Option ist nicht sichtbar, wenn Sie mV in der Auswahlliste
Messfiihler gewahlt haben.

Wahlen Sie die Temperatureinheit fir Messanfang, Messende und
Messwert.

Stakus;

Erzatzwert;

Statusz:

[] [raten ungtiltig

Analogwert in &

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

B3 Erweiterte Parameter

Analogfilter: 1] Eizec
Simulationzwert:
Analogwert in % 000 Zahler ]

0.00

Ok | | Abbrechen

Abbildung 8.70  Fenster Erweiterte Parameter
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Feld

Erlauterung

Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann
der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Gbertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungiltig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig tUbertragen.
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8.20
8.20.1

8.20.2

8.20.3

8.20.4

LB5*06, FB5206 Spannungsmessumformer
Beschreibung

Ausfihrungen
LB5006, Spannungsmessumformer, nicht eigensicher
LB5106, Spannungsmessumformer, eigensicher
FB5206, Spannungsmessumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1
EingangOV...10V

COM

Abbildung 8.71  Blockschaltbild LB5*06, FB5206

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflosung

Spannungen im Bereich 0 V... 10 V werden mit einer Auflésung von 16 Bit erfasst. Der
tatséchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far die kleinste Spanne von 100 mV (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, was einer Genauigkeit von 0,04 % entspricht.

Messzeit und Zykluszeit
Die modulinterne Verarbeitungszeit betragt 100 ms.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen. Zur
Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.

Datenlbertragung
Die Datenulbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Far eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.
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8.20.6

202

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstitzen, kénnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafur, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fur dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datentibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 lbertragen.

Far die Datenlbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung, von dem die
héchstwertigen 12 Bit verwendet werden.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(50) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0..3 leer
Byte 1 -
(Lov)\l/ Byte) 4..7 Messwert (12 Bit)
Eingangs- 0..7
Byte 2
(High Byte)
Eingangs- nicht nicht leer leer
Bytes 3 ... 4 vorhanden vohanden
Eingangs- nicht nicht nicht leer
Bytes5... 8 vorhanden vorhanden vorhanden
Ausgangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Bytes Bytes Bytes

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriiberwachung.
Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerdtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein ]

K.analtag: F.anal 5=06
K.analeigenzchaften: Funktionzmodi: Sighalverarbeitung:
F.analart; Al Betriebsmode: Marmal w
K.analtyp: Spannng Fehlermode; aktueller Wiert w
Messbereich/Skalisrung:

phys, Grozse Abbildung
Untergrenze: 28000 ¥ {===} a v Funkte
Messanfang: noggl W (===} 10000 v Punkte
Meszende: 1000 W g===) G0000 |+  Punkie
Obergrenze: 1200 W === G0000 v Funkte
Spezialeinstellungen: M atiz:

Metzfiter: (%) 50 Hz
) BOHz

I ese-RID

[ k. ] [ Abbrechen ] [ Speichem

]

Abbildung 8.72 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.

I3 PEPPERL+FUCHS

203




204

Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundséatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Die Untergrenze gibt den kleinsten zu ubertragenden Wertan (z. B. 0
Punkte bzw. Untersteuerung).

Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht (z. B. 10000
Punkte bzw. Messbereichsanfang).

Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht (z. B. 50000
Punkte bzw. Messbereichsende).

Die Obergrenze gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an (z. B.
60000 Punkte bzw. Ubersteuerung).

Statuz:

Erzatzwert:

Analogwert in :

Statuz:

[] Daten ungiltig

NetZzfilter Wahlen Sie einen Filter, um netzbedingte Einstreuungen zu
kompensieren (50 Hz und 60 Hz).

Notiz Hier kbnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

B3 Erweiterte Parameter

Analagfilter: I} Elzec
Sirnulationgmert;
Analogwert in & 00a Zahler 1]

0,00

0K | | Abbrechen

Abbildung 8.73 Fenster Erweiterte Parameter
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Feld

Erlauterung

Analogfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann
der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Gbertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.
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8.21
8.21.1

8.21.2

8.21.3

206

LB6101, FB6301 Relaisausgang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB6101, Relaisausgang, nicht eigensicher

FB6301, Relaisausgang, Drahtenden zum Anschluss an getrennte Ex-e-Klemme

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 2
LB6101
* Schaltspannung: 24 V DC/ AC (30 V max.) / 230 V AC, 60 V (UL)
e Schaltstrom: 1 A DC/ AC ohmsche Last

* Schaltleistung: 30 VA /30 W /230 VA, 60 W (UL)
FB6301

e Schaltspannung: 24V DC /230 VAC
e Schaltstrom: 1 A DC/AC ohmsche Last
e Schaltleistung: 30 W, 230 VA ohmsche Last

OO
B

S

(e Rl
CRRrrll-

COM

—wnN
B

Abbildung 8.74  Blockschaltbild LB6101, FB6301

LB6101: Kanal I: 1-2 NC, 3; Kanal Il: 4-5 NC, 6

FB6301: Drahtenden 1 (weil3), 2 (braun), 3 (griin), 4 (gelb), 5 (grau), 6 (pink), Farbmarkierung
oder Nummerierung beachten

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Relaisausgangs betragt 20 ms. Diese Zeit ist jedoch abh&ngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.
Datentbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.
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8.21.4

8.21.5

8.21.6

I3 PEPPERL+FUCHS

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiizen, kénnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch bernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(20) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- ohne 2 leere 4 leere 8 leere
Bytes Eingangs- Eingangs- Eingangs- Eingangs-
Bytes Bytes Bytes Bytes
Ausgangs- Ausgang Kanal 1
Byte 1 Ausgang Kanal 2
leer
weitere nicht 1 leeres 3 leere 7 leere
Ausgangs- vorhanden Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Byte Bytes Bytes

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriiberwachung.

Watchdog

Das E/A-Modul verfligt Giber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerdtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X flr die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein K

7 | Kanal2 ]

F.analtag:

Eigenzchaften:
K.analart: pouT

Enveiterte Farameter:

Einzchaltverzaogerung:

Erzatzwert:
D1 ater: @0
O 1

Speziele Kanalparameter :

Motiz:

K.anal Bx01

Funktionsmodi; Signalverarbeitung;

Betrisbsmode: Marmal w Invertierung; [ &in
Fehlermode: akbueller wert v

1] j ms Auzzchaltverzogerung: 0 j ms

Simulationswert:

3 Daten: &) 0 Statuz (3) Daten OK
® @ T {7 Daten unglilig

LB/FB - RID

][ Abbrechen ][

Speichern

T

Abbildung 8.75 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkédstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechiberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giiltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Slgnalwechsel von 0 auf 1 verkirzt.

gl

Ausschaltverzégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzdgerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Slgnalwechsel von 1 auf O verlangert

L~

Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als
Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig (ibertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fur das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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8.22
8.22.1

8.22.2
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LB6005, FB6305 Relaisausgang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB6005, Relaisausgang, nicht eigensicher

FB6305, Relaisausgang, Drahtenden zum Anschluss an getrennte Ex-e-Klemme

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4
LB6005
* Schaltspannung: DC: 30 V, AC: 230 V, 60 V (UL)
e Schaltstrom: 1 A DC/ AC ohmsche Last

* Schaltleistung: 30 W, AC: 250 VA, 60 W (UL)
FB6305

e Schaltspannung: DC: 30V, AC: 230 V
e Schaltstrom: 1 A DC/AC ohmsche Last
e Schaltleistung: 30 W, AC: 250 VA

S
=i
i : oh :
SR

&

||{§ |v{ E 58—

| eoel|V

COM

Abbildung 8.76  Blockschaltbild LB6005, FB6305

LB6005: Kanal I: 1-2 NC, 3; Kanal IIl: 6-7 NC, 8; Kanal lll: 9-10 NC, 11; Kanal IV: 14-15 NC, 16

FB6305: Drahtenden 1/9 (weil3), 2/10 (braun), 3/11 (grin), 4/12 (gelb), 5/13 (grau), 6/14 (pink),
7/15 (blau), 8/16 (rot), Farbmarkierung oder Nummerierung beachten

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Relaisausgangs betragt 20 ms. Diese Zeit ist jedoch abh&ngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.
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Datenubertragung
Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kbnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt daflr, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgange und erklaren die Daten als gultig oder ungiiltig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.
Dies ist besonders nutzlich bei aktivierter Einschaltverzégerung oder Ausschaltverzégerung.
Dort wird der gewiinschte Zustand des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit
erreicht. Der Master kann so den aktuellen Ausgangsstatus abfragen.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite Module die zwei Steckplatze belegen, werden wie einfach breite Module
konfiguriert, gefolgt von einem leeren Steckplatz. Beachten Sie, dass der letzte Steckplatz kein
Leerplatz sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein doppelt breites Modul ist, konfigurieren Sie
dieses wie ein einfach breites Modul und lassen den folgenden Leerplatz weg. Siehe Kapitel
6.12

Falls Sie Universalmodule zur Konfiguration verwenden, konfigurieren Sie beide Steckplatze
mit dem passenden Universalmodul. Bei einem doppelt breiten E/A-Modul das z. B.

8 Eingangs-Bytes bendtigt, kdnnen Sie beide Steckplatze mit einem 4140-Universalmodul
belegen.

211



[ ]

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(30) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Ausgangsstatus Kanal 1
Byte 1 1 Kanal 1 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)
2 Ausgangsstatus Kanal 2
3 Kanal 2 = 0 freigegeben (1 = ungiltig)
4 Ausgangsstatus Kanal 3
5 Kanal 3 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)
6 Ausgangsstatus Kanal 4
7 Kanal 4 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)
weitere nicht 1 leeres 3 leere 7 leere
Eingangs- vorhanden Eingangs- Eingangs- Eingangs-
Bytes Byte Bytes Bytes
Ausgangs- 0 Ausgang Kanal 1
Byte 1 1 Kanal 1 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)
2 Ausgang Kanal 2
3 Kanal 2 = 0 freigegeben (1 = ungltig)
4 Ausgang Kanal 3
5 Kanal 3 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)
6 Ausgang Kanal 4
7 Kanal 4 = 0 freigegeben (1 = ungiltig)
weitere nicht 1 leeres 3 leere 7 leere
Ausgangs- vorhanden Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Byte Bytes Bytes
8.22.4 Leitungsfehleriberwachung
Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriiberwachung.
8.22.5 Watchdog
Das E/A-Modul verflgt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.
8.22.6 Geratedaten bearbeiten
Rufen Sie das Fenster Gerédtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3
Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
212
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Allgemein T Kanal 2 T K.anal 3 T F.anal 4 ]
F.analtag: F.anal B=05
Eigenschaften: Funktionsmodi: Signalverarbeitung:
K.analart: pouT Betriebsmode: Mormnal v Invertiernng: L] ein
Fehlermode: aktueler wert v
Enweiterte Parameter:
Einzchaltverzagerung: Dﬁ s Auzzchaltverzogerung: il j ms
Erzatzwert: Simulationswert:
Drater: (O] # Diater: @0 Statuz: (3) Daten OK
@] ® @ () Daten ungiiltig
Speziele K.analparameter :
Motiz:
I e/re-RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichern

Abbildung 8.77 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkéstchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Bin&rer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.
Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechlberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzdégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsel von 0 auf 1 verkurzt.
I I I I I Bl
I I I I

gl sl

Ausschaltverzdégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Slgnalwechsel von 1 aufO verlangert
I
I I I

Inl Eadml

Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als
Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird tbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

I3 PEPPERL+FUCHS

199401 2016-02



199401 2016-02

8.23
8.23.1

8.23.2

8.23.3

LB6006, FB6306 Relaisausgang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB6006, Relaisausgang, nicht eigensicher
FB6306, Relaisausgang, Ex-e-Klemmen

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 8
Schaltspannung: 24 V DC/ AC
Schaltstrom: 1 A DC / AC ohmsche Last
Schaltleistung: 30 VA/30 W

I Tola Tes It

: II{3VI{12': c

=i et R

COM

Abbildung 8.78 Blockschaltbild LB6006, FB6306

Anschluss: Kanal I: 1-2 NO; Kanal II: 3-4 NO; Kanal Ill: 5-6 NO; Kanal IV: 7-8 NO; Kanal V: 9-
10 NO; Kanal VI: 11-12 NO; Kanal VII: 13-14 NO; Kanal VIII: 15-16 NO

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Relaisausgangs betragt 20 ms. Diese Zeit ist jedoch abhangig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.
Datenlbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstitzen, kdnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

I3 PEPPERL+FUCHS 215



216

(210

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fur dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datentibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgénge und erklaren die Daten als gultig oder ungultig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.
Dies ist besonders nutzlich bei aktivierter Einschaltverzégerung oder Ausschaltverzégerung.
Dort wird der gewlinschte Zustand des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit
erreicht. Der Master kann so den aktuellen Ausgangsstatus abfragen.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite Module die zwei Steckplatze belegen, werden wie einfach breite Module
konfiguriert, gefolgt von einem leeren Steckplatz. Beachten Sie, dass der letzte Steckplatz kein
Leerplatz sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein doppelt breites Modul ist, konfigurieren Sie
dieses wie ein einfach breites Modul und lassen den folgenden Leerplatz weg. Siehe Kapitel
6.12

Falls Sie Universalmodule zur Konfiguration verwenden, konfigurieren Sie beide Steckplatze
mit dem passenden Universalmodul. Bei einem doppelt breiten E/A-Modul das z. B.

8 Eingangs-Bytes bendtigt, kdnnen Sie beide Steckplatze mit einem 4140-Universalmodul
belegen.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration

(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(31) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- Ausgangsstatus Kanal 5
Byte 1

Kanal 5 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)

Ausgangsstatus Kanal 6

Kanal 6 = 0 freigegeben (1 = ungiltig)

Ausgangsstatus Kanal 7

Kanal 7 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)

Ausgangsstatus Kanal 8

N| O o A WD = O

Kanal 8 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)
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8.23.4

8.23.5

8.23.6

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration

(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(31) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Ausgangsstatus Kanal 1
Byte 2 1 Kanal 1 = 0 freigegeben (1 = ungultig)
2 Ausgangsstatus Kanal 2
3 Kanal 2 = 0 freigegeben (1 = ungiltig)
4 Ausgangsstatus Kanal 3
5 Kanal 3 = 0 freigegeben (1 = ungultig)
6 Ausgangsstatus Kanal 4
7 Kanal 4 = O freigegeben (1 = ungultig)
weitere nicht nicht 2 leere 6 leere
Eingangs- vorhanden vorhanden Eingangs- Eingangs-
Bytes Bytes Bytes
Ausgangs- 0 Ausgang Kanal 5
Byte 1 1 Kanal 5 = 0 freigegeben (1 = ungultig)
2 Ausgang Kanal 6
3 Kanal 6 = 0 freigegeben (1 = ungiltig)
4 Ausgang Kanal 7
5 Kanal 7 = 0 freigegeben (1 = ungultig)
6 Ausgang Kanal 8
7 Kanal 8 = 0 freigegeben (1 = ungultig)
Ausgangs- 0 Ausgang Kanal 1
Byte 2 1 Kanal 1 = 0 freigegeben (1 = ungultig)
2 Ausgang Kanal 2
3 Kanal 2 = 0 freigegeben (1 = ungultig)
4 Ausgang Kanal 3
5 Kanal 3 = 0 freigegeben (1 = ungiltig)
6 Ausgang Kanal 4
7 Kanal 4 = O freigegeben (1 = ungultig)
weitere nicht nicht 2 leere 6 leere
Ausgangs- vorhanden vorhanden Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Bytes Bytes

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriiberwachung.

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein

stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3
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Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein K

T K.aral 2 T K.aral 3 T K.aral 4 T K.anal 5 T K.anal B T Kanal 7 T K.anal & ]

F.analtag: F.anal B<0E

Eigenzchaften:
K.analart: pouT

Erweiterte Parameter:

Einzchalbverzogering:

Erzatzwert:
Draten: &0
O 1

Spezielle Kanalparameter ;

Motiz:

Funktiongrmodi; Sighalverarbeitung;

Betriebzmode: Moarmal w Inertisrung: L ein
Fehlermode: aktueller Wert b

I} j ms Augzzchaltverzogeng: i j ms

Simulationswert:

O Daten: (3 0 Status: (3) Daten OK
® @ () Daten ungiilig

] wese-RiD

][ Abbrechen ][

T

Speichern

Abbildung 8.79 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode

Wabhlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechiberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giiltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Slgnalwechsel von 0 auf 1 verkirzt.

gl

Ausschaltverzégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzdgerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Slgnalwechsel von 1 auf O verlangert

L~

Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als
Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig (ibertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fur das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

I3 PEPPERL+FUCHS

219




LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

8.24 LB6*08, FB6*08 Bindrausgang
8.24.1 Beschreibung
Ausfihrungen

m LB6008, Bindrausgang, nicht eigensicher
Ausfiihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m FB6308, Bindrausgang mit Abschalteingang, Ex-e-Klemmen
m LB6108, Bindrausgang mit Abschalteingang, eigensicher
m FB6208, Bindrausgang mit Abschalteingang, eigensicher

Merkmale
m Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 8
m  Schaltvermégen: 20V DC /8 mA

@Di {({: X-Ja:: |v{ j+ VIl {:;
. {5, v {i,

. {5 v {i%

L L (A

Abbildung 8.80 Blockschaltbild LB6*08 ohne Abschalteingang
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Abbildung 8.81  Blockschaltbild LB6*08, FB6*08 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.
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Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Binadrausgangs betragt 10 ms. Diese Zeit ist jedoch abhéngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.
Datenlbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstitzen, kdnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch bernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgénge und erkléren die Daten als glltig oder ungultig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.
Dies ist besonders nutzlich bei aktivierter Einschaltverzégerung oder Ausschaltverzégerung.
Dort wird der gewiinschte Zustand des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit
erreicht. Der Master kann so den aktuellen Ausgangsstatus abfragen.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite Module die zwei Steckplatze belegen, werden wie einfach breite Module
konfiguriert, gefolgt von einem leeren Steckplatz. Beachten Sie, dass der letzte Steckplatz kein
Leerplatz sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein doppelt breites Modul ist, konfigurieren Sie
dieses wie ein einfach breites Modul und lassen den folgenden Leerplatz weg. Siehe Kapitel
6.12

Falls Sie Universalmodule zur Konfiguration verwenden, konfigurieren Sie beide Steckplatze
mit dem passenden Universalmodul. Bei einem doppelt breiten E/A-Modul das z. B.

8 Eingangs-Bytes bendtigt, kdnnen Sie beide Steckplétze mit einem 4140-Universalmodul
belegen.
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Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration

(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(31) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Ausgangsstatus Kanal 5
Byte 1 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Ausgangsstatus Kanal 6
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Ausgangsstatus Kanal 7
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Ausgangsstatus Kanal 8
7 Leitungsfehleriberwachung Kanal 8 (0 = OK, 1 = Fehler)
Eingangs- 0 Ausgangsstatus Kanal 1
Byte 2 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Ausgangsstatus Kanal 2
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Ausgangsstatus Kanal 3
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Ausgangsstatus Kanal 4
7 Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
weitere nicht nicht 2 leere 6 leere
Eingangs- vorhanden vorhanden Eingangs- Eingangs-
Bytes Bytes Bytes
Ausgangs- 0 Ausgang Kanal 5
Byte 1 1 Kanal 5 = 0 freigegeben (1 = ungultig)
2 Ausgang Kanal 6
3 Kanal 6 = 0 freigegeben (1 = ungultig)
4 Ausgang Kanal 7
5 Kanal 7 = 0 freigegeben (1 = ungultig)
6 Ausgang Kanal 8
7 Kanal 8 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)
Ausgangs- 0 Ausgang Kanal 1
Byte 2 1 Kanal 1 = 0 freigegeben (1 = ungiltig)
2 Ausgang Kanal 2
3 Kanal 2 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)
4 Ausgang Kanal 3
5 Kanal 3 = 0 freigegeben (1 = ungultig)
6 Ausgang Kanal 4
7 Kanal 4 = 0 freigegeben (1 = ungultig)
weitere nicht niht 2 leere 6 leere
Ausgangs- vorhanden vorhanden Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Bytes Bytes
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8.24.4

8.24.5

8.24.6

I3 PEPPERL+FUCHS

Leitungsfehleriiberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriberwachung, die einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennt. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.

Die Leitungsfehleriiberwachung basiert auf der Messung eines Prufstroms, der so gering ist,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht.

Watchdog

Das E/A-Modul verfligt tiber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein Kanal 1 T Fanal 2 T F.anal 3 T F.anal 4 T F.anal & T F.anal B T F.anal 7 T F.anal 8 ]

K.anakag: F.anal Bx08
Eigenschaften: Furktianznodi: Signalverarbeitung:
K.analart: DouT Betriebzmode: Harmal w Invertierunag: L1 ein
Fehlermode: aktueller Wert " Leitungslibendachung: 2ir

Enweiterte Parameter:

Einzchaltverzogening: I} j g Auzzchaltverzogerung: 0 j ms
Erzatzwert: Simulationswert:
Draten: @0 1 Daten: @0 Status: () Daten OK
O ® @ () Daten ungiiltig

Speziele Kanalparameter :

Matiz:

E  esre-RID

(] Abbrechen Speichern Hilfe
[ ) I

Abbildung 8.82 Registerkarte Kanal 1
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Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.
Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die

Ansprechliberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter guiltiger Wert: Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungstuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu Gberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsel von 0 auf 1 verkurzt.
I I I I I Bl
I I I I

T~

Ausschaltverzégerung| Sie kénnen die Ausschaltverzogerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsel von 1 aufO verlangert
I : I I I:
[} 1 11
—} | |
i I
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung

Simulationswert Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wabhlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle -
Kanalparameter

Notiz Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

199401 2016-02
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LB8109* / FB8209*
E/A-Module konfigurieren

8.25 LB6*10 ... LB6115, FB6210 ... FB6215 Bindrausgang
8.25.1 Beschreibung
Ausfihrungen

m LB6010, Bindrausgang, nicht eigensicher
Ausfiihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m LB6110 ... LB6115, Bindrausgang, eigensicher
Ausflihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verflgbar

m FB6210 ... FB6215, Bindrausgang, eigensicher
Ausfiihrungen mit busunabhéangigem Abschalteingang verfugbar

Merkmale
m Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 4
m Die Ausfiihrungen unterscheiden sich in ihren elektrischen Daten

v{ A .

: 5+

3+

A ;

Abbildung 8.83  Blockschaltbild LB6*1*, FB621* ohne Abschalteingang

v{ A .

: 5+

3+

A )

Blockschaltbild LB6*1*, FB621* mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.
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Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Binadrausgangs betragt 10 ms. Diese Zeit ist jedoch abhéngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.
Datenlbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstitzen, kdnnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch bernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgénge und erkléren die Daten als glltig oder ungultig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.
Dies ist besonders nutzlich bei aktivierter Einschaltverzégerung oder Ausschaltverzégerung.
Dort wird der gewiinschte Zustand des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit
erreicht. Der Master kann so den aktuellen Ausgangsstatus abfragen.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite Module die zwei Steckplatze belegen, werden wie einfach breite Module
konfiguriert, gefolgt von einem leeren Steckplatz. Beachten Sie, dass der letzte Steckplatz kein
Leerplatz sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein doppelt breites Modul ist, konfigurieren Sie
dieses wie ein einfach breites Modul und lassen den folgenden Leerplatz weg. Siehe Kapitel
6.12

Falls Sie Universalmodule zur Konfiguration verwenden, konfigurieren Sie beide Steckplatze
mit dem passenden Universalmodul. Bei einem doppelt breiten E/A-Modul das z. B.

8 Eingangs-Bytes bendtigt, kdnnen Sie beide Steckplétze mit einem 4140-Universalmodul
belegen.
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Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(30) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Ausgangsstatus Kanal 1
Byte 1 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Ausgangsstatus Kanal 2
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Ausgangsstatus Kanal 3
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Ausgangsstatus Kanal 4
7 Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
weitere nicht 1 leeres 3 leere 7 leere
Eingangs- vorhanden Eingangs- Eingangs- Eingangs-
Bytes Byte Bytes Bytes
Ausgangs- 0 Ausgang Kanal 1
Byte 1 1 Kanal 1 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)
2 Ausgang Kanal 2
3 Kanal 2 = 0 freigegeben (1 = ungltig)
4 Ausgang Kanal 3
5 Kanal 3 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)
6 Ausgang Kanal 4
7 Kanal 4 = 0 freigegeben (1 = ungiltig)
weitere nicht 1 leeres 3 leere 7 leere
Ausgangs- vorhanden Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Byte Bytes Bytes
8.25.4 Leitungsfehleriberwachung
Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriiberwachung, die einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennt. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.
Die Leitungsfehleriiberwachung basiert auf der Messung eines Prufstroms, der so gering ist,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht.
8.25.5 Watchdog
Das E/A-Modul verfligt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.
8.25.6 Geratedaten bearbeiten
Rufen Sie das Fenster Gerdtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3
Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
228
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Allgemein Kanal 1 T Kanal 2 T K.anal 3 T F.anal 4 ]

F.analtag: F.anal B110

Eigenschaften:
K.analart: pouT

Enweiterte Parameter:

Einzchaltverzagerung:

Erzatzwert:
Drater: (O]
O 1

Speziele K.analparameter :

Motiz:

Funktionsmodi: Signalverarbeitung:
Betriehsrmode: | Marmal v Irevertierung: L ein
Fehlermode: aktueller wWert . Leitungsiibenwachung: it
Dﬁ s Auzzchaltverzogerung: 0 j ms
Simulationswert:
@ Dater: &) 0 Status: (3) Daten OK
® @ () Daten ungiiltig

I e/re-RID

0k Abbrechen Speichern Hilfe
[ J | | |

Abbildung 8.84 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkéstchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Bin&rer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.
Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechlberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsel von 0 auf 1 verkurzt.
I I I I I
I I I I

T~

Ausschaltverzégerung| Sie kénnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsel von 1 auf O verlangert.
T T
—» 0
I~ L
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten unguiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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8.26 LB6*16, FB6216, LB6*17, FB6217 Binarausgang
8.26.1 Beschreibung
Ausfihrungen
LB6016, LB6017, Bindrausgang, nicht eigensicher, mit busunabh&ngigem
Abschalteingang

LB6116, LB6117, Bindrausgang, eigensicher, mit busunabhangigem Abschalteingang

FB6216, FB6217, Bindrausgang, eigensicher, mit busunabh&ngigem Abschalteingang
Merkmale

Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Kanalanzahl: 2 (Parallelbetrieb méglich)

Die Ausfuhrungen unterscheiden sich in ihren elektrischen Daten

L T

8- 8-
7+ 7+ =
6- =
5 = .

4- 4- = °
3+ =
2+ =

1+ 1+ = =

XX
= —

COM

Abbildung 8.85 Blockschaltbild LB6*16, FB6216, LB6*17, FB6217 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

8.26.2 Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Bindrausgangs betragt 10 ms. Diese Zeit ist jedoch abh&ngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ubertragen.
8.26.3 Datenubertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstitzen, kénnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst
wird.
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Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fur dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datentibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 4.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgénge und erklaren die Daten als gultig oder ungultig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.
Dies ist besonders nutzlich bei aktivierter Einschaltverzégerung oder Ausschaltverzégerung.
Dort wird der gewlinschte Zustand des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit
erreicht. Der Master kann so den aktuellen Ausgangsstatus abfragen.

Bitanordnung im Datentelegramm

UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
(DP-Code)
Standard 2120 4140 8180
(30) (31) (33) (37)
Byte Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangs- 0 Ausgangsstatus Kanal 1
Byte 1 1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Ausgangsstatus Kanal 2
3 Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
leer
weitere nicht 1 leeres 3 leere 7 leere
Eingangs- vorhanden Eingangs- Eingangs- Eingangs-
Bytes Byte Bytes Bytes
Ausgangs- 0 Ausgang Kanal 1
Byte 1 1 Kanal 1 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)
2 Ausgang Kanal 2
3 Kanal 2 = 0 freigegeben (1 = ungliltig)
leer
weitere nicht 1 leeres 3 leere 7 leere
Ausgangs- vorhanden Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Bytes Byte Bytes Bytes
8.26.4 Leitungsfehleriberwachung
Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriiberwachung, die einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennt. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.
Die Leitungsfehleriiberwachung basiert auf der Messung eines Prifstroms, der so gering ist,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht.
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8.26.6

[0

I3 PEPPERL+FUCHS

Watchdog

Das E/A-Modul verfligt tiber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusatzlich gibt es zwei Registerkarten Kanal 1 und Kanal 2. Auf diesen Registerkarten stellen
Sie die kanalspezifischen Parameter ein.

Hinweis!

Falls Sie die Option Kanal 1 + 2 parallel aktivieren, gelten die Einstellungen auf der
Registerkarte Kanal 1 fir beide Kanéale und die Registerkarte Kanal 2 wird automatisch
deaktiviert.

AIIgemeinT K.anal 1 T F.anal 2 1

b odultyp: £116 Beschreibung: LB 6116 bindrer Ausgang [2 kanalig, 23 2 260 Okm) [Ex-i)

Modultag:  |LB-E115

Steckplatz. 8 [¥] Modul aktiv
[ Kanal 1+ 2 parallel

Kanalinformationen;

K.analtag LFD Irve. Kanalart Betrisbzmode

K 1: Kanal B=1Y Marmal
K2 :Kanal 1Y Mormal

M atiz:

LB/FB - RID

ar. Abbrechen Speichern Hilfe
I J | J [ e

Abbildung 8.86 Registerkarte Allgemein
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Allgemein Kanal 1 T Kanal 2 ]

F.analtag: F.anal B116

Eigenzchaften:
K.analart: pouT

Enveiterte Farameter:

Einzchaltverzogerung:

Erzatzwert:
D1 ater: @0
O 1

Speziele Kanalparameter :

Hotiz:

Funktionsmodi; Signalverarbeitung;
Betrisbsmode: Marmal w Invertierung; [ ein
Fehlermode: akbueller wert w Leitungsiiberwachung: =]
1] j‘ ms Auzzchaltverzogerung: 0 j s
Simulationzwert:
Y D1 ater: @0 Statuz: (3) Daten DK
® @ T (") Daten unglilig

LB/FB - RID

0k Ahbbrechen Speichern Hilfe
[ | | |

Abbildung 8.87 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkédstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechiberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giiltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Einschaltverzégerung

Sie kdnnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsel von 0 auf 1 verkdirzt.
I I I I I I
I I I I I

gl

Ausschaltverzégerung| Sie kdnnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsel von 1 auf O verlangert.
o T
—» — R
T~ UL
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wabhlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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8.27
8.27.1

8.27.2

8.27.3
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LB7*04, FB7*04 Universeller Ein- / Ausgang (HART)
Beschreibung

Ausfihrungen

LB7004, Universeller Ein- / Ausgang (HART), nicht eigensicher
HART), Ex-e-Klemmen
HART), eigensicher
FB7204, Universeller Ein- / Ausgang (HART), eigensicher

FB7304, Universeller Ein- / Ausgang

(
(
LB7104, Universeller Ein- / Ausgang (
(

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Kanalanzahl: 4

Kandle kdnnen als Analogeingang (HART), Analogausgang (HART), Binareingang oder
als Bindrausgang eingesetzt werden.

* Geeignete Sensoren fir Analogeingange: Druck-, Differenzdruck-, Flllstands-,
Durchfluss-, Temperaturmessumformer usw.

* Geeignete Sensoren fir Analogausgénge: Proportionalventile , I/P-Wandler , lokale
Anzeiger

* Geeignete Feldgerate fur Bindreingange: mech. Kontakte bzw. Optokoppler

* Ceeignete Feldgerate fir Bindrausgénge: Magnetventile, akustische Signalgeber
und LEDs (Leitungsiiberwachung abschaltbar)

@izxzzgﬁgiiiﬂii:ﬁgi:z
{ e
= 2 %E%:‘r I{i--—l:l—/

ol Bl

Abbildung 8.88 Blockschaltbild LB7*04, FB7*04

Die Anschlussbelegung und weitere technische Daten entnehmen Sie dem entsprechenden
Datenbilatt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Aktualisierungszeit betragt fur alle 4 Kanale zusammen ca. 100 ms. Die Aktualitat des
Messwertes ist abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhéangig von
der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.

Datentbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch sind. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.
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Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstltzen, kénnen Sie die Remote-I/O-Station direkt
mit Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle wichtigen Informationen der jeweiligen Konfiguration erhalt und automatisch angepasst

wird.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, muss die Konfiguration im Master
nachgebildet werden. Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird
der DP-Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Wenn die
GSD/GSE-Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter
entsprechend der Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Je nach Unicom-Konfiguration ergibt sich eine unterschiedliche Datenstruktur fir dieses E/A-
Modul. Siehe Kapitel 6.13

Bei wortweiser Datenlibertragung (1 Datenwort = 16 Bit) wird das High-Byte des Datenwortes
zuerst Ubertragen, ansonsten gilt die numerische Byte-Reihenfolge 1 ... 8.

Far die Datentibertragung steht pro Kanal ein Datencontainer mit 16 Bit Eingangsdaten und
16 Bit Ausgangsdaten zur Verfugung. Die vier Datencontainer kénnen je nach ausgewahlter
Kanalart (Al, AO, DI, DO) mit analogen bzw. digitalen Prozesswerten gefillt werden.

Die Ubertragung von analogen Prozesswerten erfolgt (iber vorzeichenlose Ganzzahlen im
Bereich von 0 ... 65535. Die niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend flr die Genauigkeit des
Messwerts und werden deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die
Statusinformationen entfallen, falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000

liegt.
UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration
Standard
(73)
Kanalart Al Kanalart AO Kanalart DI Kanalart DO
Wort Bit Bedeutung Bedeutung Bedeutung Bedeutung
Eingangswort1 |0 Live-Zero wenn | leer Messwert Gespiegelter
Kanal 1 Strom < 3,6 mA Kanal 1 Prozesswert
) Kanal 1
1 Status (0 = OK, | Status (0 =0K, | Status (0=0K, | Status (0= OK,
1 = Fehler) 1 =Fehler) 1 =Fehler) 1 = Fehler)
2...3 leer leer leer leer
4..15 Messwert Rickgelesener | leer leer
Kanal 1 (12 Bit) | Messwert
Kanal 1
Eingangsworter gleicher Aufbau wie Eingangswort 1 fur Kanal 1
2,3,4
Kanéle 2, 3, 4
Ausgangswort1 | 0 leer leer leer Prozesswert
Kanal 1 Kanal 1
1 leer Ungultig- leer Ungultig-
Kennung Kanal 1 Kennung Kanal 1
(0=0K, (0=0K,
1 =Fehler) 1 = Fehler)
2..3 leer leer leer leer
4..15 leer Prozesswert leer leer
Kanal 1 (12 Bit)
Ausgangsworter gleicher Aufbau wie Ausgangswort 1 fur Kanal 1
2,3,4
Kanéle 2, 3, 4

(*) Die Live-Zero-Uberwachung Ubertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von 3,6 mA unterschritten

wird.
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UniCOM-PROFIBUS-Konfiguration

8180
(37)
Kanalart Al Kanalart AO Kanalart DI Kanalart DO
Byte Bit Bedeutung Bedeutung Bedeutung Bedeutung
Eingangs-Byte 1 | 0 Live-Zero wenn | leer Messwert Gespiegelter
(Low Byte) Strom < 3,6 mA Kanal 1 Prozesswert
Kanal 1 ) Kanal 1
1 Status (0 = OK, | Status (0 =OK, | Status (0=0K, | Status (0=0K,
1 = Fehler) 1 = Fehler) 1 = Fehler) 1 = Fehler)
2. leer leer leer leer
4 ... Messwert Ruckgelesener | leer leer
Eingangs-Byte 2 | O ... Kanal 1 (12 Bit) I}\(Aaeﬁglmqert leer leer
(High Byte)
Kanal 1
Eingangs- gleicher Aufbau wie Eingangs-Byte 1 fiir Kanal 1
Bytes 3, 5,7
(Low Byte)
Kanéle 2, 3, 4
Eingangs- gleicher Aufbau wie Eingangs-Byte 2 fur Kanal 1
Bytes 4, 6, 8
(High Byte)
Kanale 2, 3, 4
Ausgangs-Byte 1| 0 leer leer leer Prozesswert
(Low Byte) Kanal 1
Kanal 1 1 leer Ungultig- leer Ungiltig-
Kennung Kanal 1 KennungKanal 1
(0=0K, (0=0K,
1 = Fehler) 1 = Fehler)
2. leer leer leer leer
4 .. leer Prozesswert leer leer
Ausgangs-Byte 2| 0 ... leer Kanal 1 (12 Bit) leer leer
(High Byte)
Kanal 1
Ausgangs- gleicher Aufbau wie Ausgangs-Byte 1 fiir Kanal 1
Bytes 3, 5,7
(Low Byte)
Kanéle 2, 3, 4
Ausgangs- gleicher Aufbau wie Ausgangs-Byte 2 fir Kanal 1
Byte 4,6, 8
(High Byte)
Kanale 2, 3, 4

(*) Die Live-Zero-Uberwachung lbertrégt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von 3,6 mA
unterschritten wird.

8.27.4

Analogeingang

Leitungsfehleriberwachung

Far Analogeingange kann die Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennen. Die Leitungsfehleriiberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.

Sie kdnnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.
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8.27.5

8.27.6
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Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

Analogausgang

Far Analogeingange kann die Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch erkennen. Die
Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und ausgeschaltet werden.

Die Leitungsfehleriiberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flie3t auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsfehleriiberwachung
ungeeignet fur 0 ... 20-mA-Ausgange. Bei Stromen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch gemeldet.

Binareingang

Bei NAMUR-N&herungsschaltern kann die Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein-
und ausgeschaltet werden.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehor erhaltlich.

10K 14 5k

Abbildung 8.89 Widerstandsnetzwerk fir Leitungsfehleriiberwachung

Bindrausgang

Far Binarausgange kann die Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennen. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.

Die Leitungsfehleriberwachung basiert auf der Messung eines Prifstroms, der so gering ist,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht.

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen. Siehe Kapitel 7.3

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Die Einstellméglichkeiten der Registerkarten sind abhangig von der gewahlten Kanalart. Sie
kénnen die Kanalart auf der Registerkarte Allgemein einstellen. Je nach gewéhlter Kanalart
erhalt man Uber die entsprechende Registerkarte die jeweilige Standardeingabemaske fir Al,
AO, DI oder DO.
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Einstellungen fur Kanalart Al

Allgemein T K.anal 2 T F.anal 3 T Kanal 4 ]

F.analtag; K.anal 7104
F.analzigenzchaften: Funktionzrmod; Signalverarbeitung:
K.analart: | Betriebsmode: Mormal w Leitungsiiberwachung:
K.analtyp: Stram Fehlermode: aktueller Wert LY gin
Messhereich/Skalierung: Schwellwerte:

s Eiitss Abbildung Kurzschlugs:
21,00
Untergrenze: 0oo0 ma {==3 0 “ Punkte ms
Leitungsbruch:
tessanfang: e (== 10000 w Punkte
4,000 1.00] mé
Obergrenze: an,000]  ma == 50000 L Punkte
Messende: 24000 mé {==3 BO000 s |  Punkte
Spezialeinstellungen: Matiz:
H&RT- Optionen: HART ein interner Scan ein
[ e/ -RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichern

Abbildung 8.90 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkéastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kénnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Gbertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Kurzschluss

Geben Sie den Schwellenwert fir die Kurzschlusserkennung ein, z. B.
21 mA. Sobald die Stromstéarke Uber diesen Wert steigt, meldet die
Leitungsfehleriiberwachung einen Kurzschluss.

Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellenwert fir die Leitungsbruchserkennung ein,
z. B. 1 mA. Sobald die Stromstérke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Gbertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

interner Scan ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardméBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fur das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 0 Elzec
Sirmulationswert;
Analogwert in % 000 Zahler 1]
Shatus:
[] Draten ungiltig
Erzatzwert;
Analogwert in & Q.00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 8.91 Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlauterung
Analodfilter Falls die Eingangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahlt
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25 % ... 125 %).

Daten ungiltig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig tGbertragen.
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Einstellungen fir Kanalart AO

Allgemein T

Kanal 2 T Kanal 3 T Kanal 4 ]

HART - Optionen; HART ein

F.analtag: F.anal 7104
Kanaleigenschaften: Funktionsmaodi: Sighalverarbeitung:
K.analart: a0 Batriebsrnode: Narmal “ Leitumgsiibensachung:
K.analtyp: Stram Fehlermade: aktueller Wert w ein

Mindeststrom:
tdezshereich/ Sk alieruna: 000] ma
phys. Grizse Ahbhildung

Untergrenze: 0000 ma == 0 » Funkte

Messanfang: 4000 mé 4==5 10000 |»|  Punkie

Obergrenze: 20,000 mé == 50000 - Punkte

Messende: 24000 mé ¢==> G000 |»|  Punkte

Spezialeinstellungen: M okiz:

intemer Scan ein

[l wesB-RID

[ (] ][ Abbrechen l[ Speichern

e

Abbildung 8.92 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal

kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechlberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kénnen Sie den Simulationswert fir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Leitungsbruch auftritt, wird der
Fehler Gber den Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Mindeststrom

Geben Sie den Schwellwert fur die Leitungsbrucherkennung ein, z. B.
0,8 mA. Sobald die Stromstéarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungstiberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu tbertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fir die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

interner Scan ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardmaBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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=

B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationswert:
Analogwert in % 000 Zahler ]
Status
[] [raten ungtiltig
Erzatzwmert;
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 8.93 Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Ausgangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert
ist der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen und die
Ersatzwertstrategie greift.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungiiltig ubertragen.
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Einstellungen fiir Kanalart DI

Allgemein T

Kanal 2 T Kanal 3 T Kanal 4 ]

F.analtag; K.anal 7104

F.analzigenschaften:

Funktionsrmodi; Signalverarbeitung:

K.analart; Dl Betriebsmode: Mormnal v Irvertierung: @l i
Fehlermode: aktueller Wert b Leitungzlibervachuna: ein
Enmeiterte Parameter:
Einschaltverzogerung: Dj ms Ausschaltverzogening: 0 j ms
Erzatzwert: Simulationswert:
Daten: ® 0 Status: () Daten: @0 Status: (&) 0
@1 ® O 1 O 1
Motz
[ e/ -RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichern

Abbildung 8.94 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode

Wabhlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kdnnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Gbertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie kdnnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsel von 0 auf 1 verkdirzt.

I

T~

Ausschaltverzégerung| Sie kénnen die Ausschaltverzogerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsel von 1 auf O verlangert
I I
I I I I
— : fi
i I
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gibertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Wabhlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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Einstellungen fur Kanalart DO

Allgemein T

Kanal 2 T Kanal 3 T Kanal 4 ]

F.analtag; K.anal 7104

F.analzigenschaften:

Funktionsrmodi; Signalverarbeitung:

K.analart; oo Betriebsmode: Mormnal v Irvertierung: @l i
Fehlermode: aktueller Wert b Leitungzlibervachuna: ein
Enmeiterte Parameter:
Einschaltverzogerung: Dj ms Ausschaltverzogening: 0 j ms
Erzatzwert: Simulationswert:
Daten: ® 0 Status: () Daten: @0 Status: (&) 0
@1 ® O 1 O 1
Motz
[ e/ -RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichern

Abbildung 8.95 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode

Wabhlen Sie zwischen Normal und Simulation. Siehe Kapitel 7.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechiberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. Siehe Kapitel
7.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giiltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Einschaltverzégerung

Sie kdnnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsel von 0 auf 1 verkdirzt.
I I I I I I
I I I I I

T

Ausschaltverzégerung| Sie kdnnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsel von 1 auf O verlangert.
o T
—» — R
T~ UL
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wabhlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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Diagnosefunktionen

Diagnosefunktionen des Buskopplers

Die Messwertanzeige des Buskopplers liefert lIhnen Diagnoseinformationen zur gesamten
Remote-I/O-Station. Dieses Kapitel beschreibt, wie die Messwertanzeige aufgebaut ist und
welche Diagnoseinformationen sie Ihnen zur Verfligug stellt.

Diagnosefunktionen von PACTware™

Ab Version 4 enthalt PACTware™ den Device State Manager. Siehe Kapitel 9.10
Datentbertragung

Hinweis!

Die folgenden Diagnosen kénnen im PROFIBUS-Klasse-2-Master abgerufen werden. Falls
nicht, kénnen die Diagnosen mit einem PROFIBUS-Netzwerk-Analysewerkzeug abgerufen
werden.

Datenubertragung in drei Schritten
Der Bus muss den elektrischen Test erfolgreich bestanden haben. Siehe Kapitel 6.17
1. Stellen Sie sicher, dass die Slave-Adresse bei Master und Slave identisch eingestellt ist.

Lo Der Slave kann Uber den Bus angesprochen werden.
DP-Diagnose Station_Non_Existent ==

2. Stellen Sie sicher, dass die PROFIBUS-ID im Slave mit derjenigen in der GSD-Datei
Uubereinstimmt.

L Der Slave akzeptiert Parameter des Masters.
DP-Diagnose Prm_Fault ==

3. Stellen Sie sicher, dass die Konfiguration der E/A-Module im Master mit der Konfiguration
der E/A-Module in der Remote-I/O-Station ibereinstimmt.

Beachten Sie, dass das Datenvolumen bei den E/A-Modulen LB1*03, FB1*03 und LB3*02,

FB3*02 vom Parameter Messmethode abhangt.

Doppelt breite E/A-Module, die zwei Steckplatze belegen, konfigurieren Sie wie einfach
breite E/A-Module, gefolgt von einem leeren Steckplatz. Beachten Sie, dass der letzte
Steckplatz der Remote-I/O-Station nicht leer sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein
doppelt breites E/A-Modul ist, konfigurieren Sie dieses E/A-Modul wie ein einfach breites
E/A-Modul und verzichten auf den folgenden leeren Steckplatz.

Durch den Befehlsbereich (Cmd), Statusbereich (Status) und Modulstatusbereich (Mod. -

status) verschiebt sich die Startnummer fur die Nummerierung der Modulsteckplatze.

L Der Slave akzeptiert die Konfiguration des Masters.
DP-Diagnose Cfg_Fault ==

Messwertanzeige des Buskopplers aufrufen

Fenster "Messwert anzeigen" aufrufen

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag der gewiinsch-

ten Komponente.
2. Wahlen Sie Verbindung aufbauen.

L Die Verbindung wird aufgebaut. Sobald die Verbindung hergestellt ist, werden die

Eintrage in der Projektstruktur fett dargestellt. Der Verbindungsstatus wird zusatzlich durch

ein Symbol dargestellt.

3. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des
verbundenen Gerats.

I3 PEPPERL+FUCHS

199401 2016-02



LB8109* / FB8209*

Diagnosefunktionen

4. Wabhlen Sie im Kontextmen( Messwert > Messwert anzeigen. Falls der Befehl nicht
verflgbar ist, besteht keine Verbindung zum Gerat.

L Es 6ffnet sich das Fenster Messwert anzeigen.

199401 2016-02

9.3

Aufbau der Messwertanzeige

Die Messwertanzeige des Buskopplers untergliedert sich in vier Bereiche.

Tag prim. BK:
Tag sec. BK: Buskoppler
Status/Disgnosen
Globalstatusregistar
We 8000 | (O Koppler kv () Simudation akiry PRl Lt R e aob s i
Test: :mﬁar_____——"z- "] Fehormee [ ]
Diag. Register | Modulstatus |
Statusregister v] Typeegister Tl

0 |80 00 00 00 OO0 00 80 00 OO 00
B0 11 00 41 80 00 00 00D B0 0O
20 |00 00 80 00 80 09 00 00 0O QO
00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
40 |00 00 Q0 00 00 0O OO 0O 0O 0O
00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
B0 |00 00 0D OD OO OO OO OO 0O OO
00 00 00 0D OO0 OO0 OO 0D 0O QO
B0 |00 0O 0O OD OO OO OO OO0 0O QO
00 00 00 00 OO0 0O OO OO0

Y

00 00 0D OD 18 18 00 DO &8 &B
00 00 35 35 00 00 45 45 00 00
32 32 13 13 00 00 00 00 QO 0O
00 00 00 00 00 00 00 00 OO 00
00 00 00 00 00 00 QO 00 OO0 Q0
00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
00 0D 0D OD OO OO OO DO OO OO
00 00 0D OO0 00 OO0 OO DO OO 0D
00 00 0D 0D 00 OO0 OO DO OO 0D
00 00 0D OO0 00 OO

100
120 120
o 4
[ e J[ e |
Abbildung 9.1 Fenster Messwert anzeigen
Feld Erlauterung
1 Stationsname Die Felder zeigen den Namen der Station und die
Tag prim. BK Bezeichnung des primaren Buskopplers an. Bei
Tag sec. BK redundanten Systemen wird hier auch die Bezeichnung
des sekundaren Buskopplers (Redundanzkopplers)
angezeigt.
2 Globales Statusregister Das globale Statusregister enthalt Informationen zum
Status der Buskoppler, E/A-Module und Netzteile einer
Station. Siehe Kapitel 9.4
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Feld

Erlauterung

3 Registerkarten

Dieser Bereich enthalt mehrere Registerkarten. Die
erste Registerkarte Diagnoseregister enthélt die
Rohdaten der verschiedenen Diagnoseregister. Je
nach Buskopplert werden weitere
Diagnoseinformationen uber zusatzliche Registerkarten
angezeigt.

Die Registerkarte Modulstatus steht Ihnen ab DTM
Version 7.3 zur Verfigung.

4 Statusleiste

Die Statusleiste liefert Informationen zum
Kommunikationsstatus. Die Anzeige leuchtet gelb,
wenn ein Lesezugriff erfolgt. Die Anzeige leuchtet rot,
wenn ein Kommunikationsfehler vorliegt. Im Textfeld
wird der Kommunikationsstatus als Textmeldung
angezeigt.

Daten werden geladen: Die Leseaufforderung war
erfolgreich. Die Messwertanzeige wartet auf die
angeforderten Daten.

Warte ...: Die Leseaufforderung ist aufgrund
anderweitiger Nutzung des Kommunikationskanals
nicht erfolgreich.

Kommunikationsfehler: Die angeforderten Daten
konnten nicht ubertragen werden.

Globales Statusregister

Das globale Statusregister besteht aus 16 Bits (= 1 Datenwort) und enthalt Informationen zum
Status der Buskoppler, E/A-Module und Netzteile einer Remote-1/O-Station. Das globale
Statusregister wird im Fenster Messwert anzeigen als Rohdatenwert im Feld Wert und als

Textnachricht im Feld Text angezeigt.

In den Geratedaten des Buskopplers kénnen Sie einstellen, ob das globale Statusregister im
zyklischen Datenverkehr Gbertragen wird. Siehe Kapitel 6.9.2

— Globalstatusregister

Yfert: I coo0  Koppler aktiv €73 Simulation aktiv

) Parametierung l3uft  (Cr Mehrfachfshlsr aktiv

Text: |Kem Fehler

Fehlercode: I 0

Abbildung 9.2 Messwertanzeige Buskoppler, Bereich Globalstatusregister
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9.4.1 Aufbau des globalen Statusregisters

Das globale Statusregister besteht aus 2 Eingangs-Bytes, die sich am Anfang des DP-
Konfigurationsstrings befinden. Siehe Kapitel 6
Die folgende Tabelle erlautert die einzelnen Bits.

Aufbau des globalen Statusregisters

Byte

Bit / Zustand

Bedeutung

2

15

Buskoppler ist passiv

Buskoppler ist aktiv

14

Betriebsmodus: Es liegt keine Simulation vor

Betriebsmodus: mindestens ein E/A-Modul wird simuliert

13

kein Fehler

Fehler

12

allgemeiner Fehler

Modulfehler

11

10

9

8

Aus den Bits 11 bis 8 setzt sich der Fehlercode
zusammen, z. B. ergibt 0 1 1 1 den Fehlercode
7 (Hexadezimal) = Netzteilfehler. Die Bedeutung aller
Fehlercodes finden Sie in der nachfolgenden Tabelle.

7

1 Fehler

Mehrfachfehler

keine Parametrierung/Verarbeitung

Parametrierung/Verarbeitung lauft gerade

O =| N Wl | O

Bits5... 0:
Falls ein einzelner Fehler vorliegt (Bit 7 = 0), kann der
fehlerhafte Steckplatz aus diesen Bits ausgelesen
werden, z. B. ergibt 0 0 0 1 0 0 den Steckplatz 4
(Hexadezimal).

Falls ein Mehrfachfehler vorliegt (Bit 7 = 1), kann die
Anzahl der Fehler ausgelesen werden.

Falls ausschlieBlich Netzteilfehler vorliegen
(Bit11...8 =7, Bit 7 =0), ist jedem Netzteil ein Bit
zugeordnet (Netzteil 1 = Bit O, ..., Netzteil 6 = Bit 5),
wobei der Zustand 1 jeweils einen Fehler signalisiert.
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Fehlercodes des globales Statusregisters

Fehlercod
e (Hex) Klartextmeldung

0 kein Fehler

Speicherfehler PIC (RAM)

Speicherfehler PIC (Register)

Speicherfehler PIC (Flash)

PIC interner Fehler

Kommandofehler PIC

Modulfehler

Netzteilfehler

Speicherfehler CPU32 (RAM)

Speicherfehler CPU32 (Flash)

CPUB32 interner Fehler (Watchdog)

Redundanzfehler Arithmetik

Redundanzfehler Partner nicht vorhanden (kein Redundanzkoppler)

Redundanzfehler Link

Redundanzfehler Parameter inkonsistent

M m| g O m > © o N o g M| W N =

Reserviert

9.4.2 Beispiel flr das globale Statusregister

Im folgenden Beispiel liegt ein Netzteilfehler vor. Das Feld Wert enthalt den Rohdatenwert
A784.

Glob st

[l reqisier 2 3 4 5
Werb ATR4 O K.opper kv ) Simubmf aktiv O Paramémcfﬁ‘ng l5uft > Mekf hler aktiv
Test q_ Fehieranza : ) ¢

Abbildung 9.3  Messwertanzeige Buskoppler, Bereich Globalstatusregister

Der Wert wird aus den 16 Bits des Statusregisters gebildet. Die folgende Tabelle stellt dar, wie
sich der Rohdatenwert A784 zusammensetzt und auf welche Zustandsanzeigen der Wert
aufgeteilt wird.

Beispiel fur das globale Statusregister (Rohdatenwert "A784")

A784 | Bit / Zustand Bedeutung Bild-Referenz
A 15 =1 | Buskoppler ist aktiv 2
Zustandsanzeige durch Koppler aktiv
gelb = aktiv
grau = passiv
14 =0 | Es liegt keine Simulation vor 3

Zustandsanzeige durch Simulation aktiv
gelb = mind. 1 Kanal wird simuliert
grau = keine Simulation

13 =1 | Fehler liegt vor 7
Zustandsanzeige durch Feld Text
roter Hintergrund = Fehler

grauer Hintergrund = kein Fehler

12 =0 | allgemeiner Fehler
keine Zustandsanzeige
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A784 | Bit/ Zustand Bedeutung Bild-Referenz
7 11 =0 | DieBits 11 ... 8 mit den Zustdnden 0 1 1 1 ergeben| 7
10 1 den Fehlercode 7. Der Fehler mit der hdchsten

~ Prioritat ist folglich ein Netzteilfehler.
9 =1
8 =1
8 7 =1 | Mehrfachfehler liegt vor 5
Zustandsanzeige durch Mehrfachfehler aktiv
gelb = Mehrfachfehler
grau = kein Fehler oder Einzelfehler
6 =0 | keine Parametrierung/Verarbeitung 4
Zustandsanzeige durch Parametrierung lauft
gelb = Parametrierung lauft
grau = keine Parametrierung
5 =0 | Essind 4 Fehler aktiv (Mehrfachfehler) 6
2 _— Die Bits 5 ... 0 mit den Zustanden0001 00
ergeben die Anzahl 4.
4 3 =
2 =1
1 =0
0 =
9.5 Registerkarte "Diagnoseregister”

Mit Hilfe der Registerkarte Diagnoseregister kdnnen verschiedene Diagnosebereiche im
Buskoppler ausgelesen und miteinander verglichen werden. Um die Unterschiede zwischen
den Diagnosebereichen im linken und rechten Textfeld bis zur nachsten Aktualisierung der
Daten farblich hervor zu heben, klicken Sie <> in der Mitte der beiden Bereiche.

Diagnoseregister |  PBDiaglstd) |  PBDiaglew.) | BK-Diag | Moduistatus |
ISIave DP-Konfiguration j 8 I IMaster DP-Konfiguration j
0|00 53 00 11 00 S50 30 00 60 0
20 20
40 40
60 60
a0 80
100 100
120 120
Auto I Erwertert [ Lesen Auto Ermeitert
Abbildung 9.4  Registerkarte Diagnoseregister
255

I3 PEPPERL+FUCHS




[ ]

9.5.1

9.5.2

256

DP-Konfiguration

ISIave DP-Konfiguration j

=

00 53 00 11 00 50 30 00 60
20
40
&0
a0
100
120

.ﬁ.uh:l_l Ermeitert

Abbildung 9.5  DP-Konfiguration

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag Slave DP-Konfiguration bzw. Master DP-
Konfiguration wahlen, wird der DP-Konfigurationsstring des Slaves bzw. des Masters im
Textfeld angezeigt. Sie haben die Moéglichkeit, den DP-Konfigurationsstring des Slaves und
des Masters im linken und rechten Bereich miteinander zu vergleichen. Bei korrekter
Konfiguration sind der DP-Konfigurationsstring des Slaves und des Masters identisch. —
siehe Abbildung 9.4 auf Seite 255

Der DP-Konfigurationsstring setzt sich aus den hexadezimalen DP-Konfigurationscodes der
einzelnen Komponenten der Remote-I/O-Station zusammen. Siehe Kapitel 6.10

Aufbau der DP-Konfigurationscodes

Bit Bedeutung

Datenkonsistenz: 0 = Byte/Wort, 1 = gesamte Daten

Datenformat: 0 = Byte, 1 = Wort

Bits 5 ... 4:

Datentyp: 00 = spezieller Typ, 01 = Eingang, 10 = Ausgang, 11 = Ein-/Ausgang

Bits 3 ... O:

Datenlange: z. B. 0000 = 1 Byte/Wort, 0011 = 4 Byte/Wort, 1111 = 16 Byte/Worte

Ol =[N Wl &~ Ol O N

DP-Diagnose

IDP-Diagnose m -

1 2
0§25 07 &7 g6 0A—(0C 00 00 4 1]
15 [84 B0 BO[B7 BO BO |88 80 BO
20 [8A 42 An[8A 43 AR[HBC 40 BO[BC
11 E0 BC 43
40 [BOj 00 00 00 0 0 00 oo o0 oo
00 00 00 00 Oob—d0 00 00 00 0o
B0 {00 00 00O 00 00O OO 0O 0O

a0
100

120

Lezen I Auto | Ereitert

Abbildung 9.6  DP-Diagnose
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Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag DP-Diagnose wahlen, werden die erweiterten
PROFIBUS-Diagnose-Bytes im Textfeld angezeigt. Diese Daten sind neben den PROFIBUS-
Standard-Diagnosen Bestandteil des Diagnosetelegramms. Die Remote-I/O-Station setzt ein

Diagnosetelegramm immer dann ab, sobald der Master eine Diagnoseanforderung tbertragt

(DP-Diag Response).

Die Aufschlisselung der Daten ist durch die PROFIBUS-Spezifikation festgelegt und wird im
folgenden kurz erlautert. Die Auswertung der Diagnosedaten erfolgt zusétzlich auf der
Registerkarte DP-Diag (erw.), die ebenfalls Teil der Buskoppler-Messwertanzeige ist. Siehe
Kapitel 9.7

Die erweiterte PROFIBUS-Diagnose ist in 3 Bereiche aufgeteilt.

1: Geratespezifische Diagnose-Bytes

Die geratespezifischen Diagnose-Bytes im ersten Bereich enthalten Informationen Gber den
Status der Remote-I/O-Station und sind von der Parametrierung des Buskopplers abhangig. Im
Beispiel handelt es sich um die Bytes 1 bis 7.

Byte 1: Headerbyte mit Kennung fur geratespezifische Diagnose (Bit 7 = 0 und Bit 6 = 0)
und 6 Bits (Bit 5 ... 0) fur die LAngenangabe der geratespezifischen Diagnose inklusive
Headerbyte (im Beispiel: 07 = 7 Bytes).

Bytes 2 + 3: 2 Bytes globales Statusregister des aktiven Buskopplers (im Beispiel: A7 86).
Siehe Kapitel 9.4

Bytes 4 + 5: die ersten beiden Standard-Diagnose-Bytes des Redundanzkopplers (im
Beispiel: 0A 05) — siehe Abbildung 9.11 auf Seite 269

Bytes 6 + 7: 2 Bytes globales Statusregister des Redundanzkopplers. Der passive
Buskoppler Ubertragt keine Fehlermeldungen, daher sind die Ubertragenen Bytes
Uberwiegend auf 0 gesetzt. Siehe Kapitel 9.4

Die letzten vier Bytes (7 ... 4) sind nur fur redundante Systeme mit 2 Buskopplern relevant und
werden im Singlebetrieb mit voreingestellten Werten geflillt.

Falls Sie in den Geratedaten des Buskopplers das Kontrollkastchen zusétzliche
Moduldiagnose aktiviert haben, werden im Gegensatz zum obigen Beispiel weitere 2 Bits pro
Steckplatz Ubertragen. Siehe Kapitel 6.9.3

Das Datenaufkommen der geratespezifischen Diagnose erhdht sich somit um 12 Bytes

(48 Steckplatze x 2 Bits), unabhéngig von den tatséchlich konfigurierten E/A-Modulen. Die

2 Bits pro Steckplatz représentieren die Zustande 00 = kein Fehler, 01 = Modulfehler,

10 = falscher Modultyp, 11 = kein Modul vorhanden. Die Reihenfolge der Ubertragung ist in der
folgenden Tabelle dargestellt.

Zuséatzliche Moduldiagnose

Status Steckplatz 1

Byte Bit Bedeutung

Byte .1 (%) 7 Status Steckplatz 4
6
5 Status Steckplatz 3
4
3 Status Steckplatz 2
2
1
0

Byte 4 12 (%)

Status Steckplatz 48

(*) Byte , = letztes Byte vor der zusatzlichen Moduldiagnose
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2: Modulspezifische Diagnose-Bytes

Der zweite Bereich der erweiterten Diagnose enthélt die modulspezifischen Diagnose-Bytes
(Bytes 8 ... 10, im Beispiel: 43 90 15). Jedem Buskoppler und jedem E/A-Modul der Remote-
I/O-Station bzw. jedem Konfigurationscode aus dem DP-Konfigurationsstring ist hier ein Bit
zugeteilt. Falls ein Bit gesetzt ist (= 1), dann liegt fir das Modul, dem dieses Bit zugeordnet ist,
eine Diagnose vor.

Die Byte-Anzahl der modulspezifischen Diagnose héngt von der Konfiguration der Remote-
I/O-Station ab. Je mehr Steckplatze mit E/A-Modulen belegt sind, desto héher ist die Byte-
Anzahl. Unabhangig von der Anzahl der Diagnose-Bytes kann das Auswertungsschema auch
fir langere Moduldiagnosen angewand werden. Jedes weitere Bit steht fir das nachste E/A-
Modul.

Aufgrund verschiedener Zéhlweisen kann die Zuordnung von Diagnosen zu E/A-Modulen in
verschiedenen Master- und Diagnosesystemen unterschiedlich ausfallen. Passen Sie die
Zahlweise gegebenenfalls Uber den Buskopplerparameter Offset Moduldiagnose an. Siehe
Kapitel 6.9.3

Modulspezifische Diagnosebytes

Byte Bit / Zustand Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte ,, 7 =0 Diagnoseart: modulspezifische
Beispiel: 6 -1 0 0 = geratespez. Diagnose; Diagnose (0 1) mit
43 - 0 1 = modulspez. Diagnose; 3 Bytes Lange
(*) 1 0 = kanalspez. Diagnose; (000011)
11 =reserviert
5 =0 Byteanzahl der Diagnose inklusive
Headerbyte
4 =0
3 =0
2 =
1 =
0 =1
Byte 5 1 7 = Modul 8 (Diagnose- oder Module 5 und 8 haben
Beispiel: Fehlermeldung) Fehler- oder
90 6 |=o0 Modul 7 (kein Fehler) Diagnosemeldungen
5 = Modul 6 (kein Fehler)
4 =1 Modul 5 (Diagnose- oder
Fehlermeldung)
3 = Modul 4 (kein Fehler)
2 =0 Modul 3 (kein Fehler)
1 =0 Modul 2 (kein Fehler)
0 = Modul 1 (kein Fehler)
Byte .o Module 9 bis 16 Module 9, 11 und 13
Beispiel: haben Fehler- oder
15 Diagnosemeldungen
Byte 4 x Module y bisy + 7 im Beispiel nicht
vorhanden

(*) Byte |, = Headerbyte der modulspezifischen Diagnose
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3: Kanalspezifische Diagnosebytes

Im Anschluss an die modulspezifische Diagnose folgt die kanalspezifische Diagnose. Die
kanalspezifische Diagnose enthalt Informationen tber die Kanaleigenschaften, Fehlerart und
Diagnoseart (im Beispiel: Bytes 11 bis 40). Die kanalspezifische Diagnose ist in Bldcke mit je
3 Byte untergliedert, wobei ein Block jeweils einen Kanal darstellt.

Die Auswertung der Diagnosen erfolgt nach dem Schema, das in der folgenden Tabelle
anhand der ersten 3 Bytes aus dem Beispiel (84 80 B0) dargestellt ist. Die unterschiedlichen
Fehlerarten, Diagnosearten und deren Kodierungen sind zum Teil durch die PROFIBUS-
Spezifikationen fest vorgegeben. Ein weiterer Teil kann Gber die GSD/GSE-Datei vom
Geratehersteller selbst definiert werden.

Der Speicherbereich fur die Diagnoseinformationen ist begrenzt. Da jede zusétzliche
Kanaldiagnose weitere 3 Bytes bendtigt, ist die maximale Anzahl der kanalspezifischen
Diagnosen ebenfalls begrenzt. Sobald mehr Diagnosen vorliegen als ibertragen werden
konnen, wird dieser Zustand durch das PROFIBUS-Standard-Diagnosebit Diagnosedaten
Uberlauf angezeigt.

Kanalspezifische Diagnhosebytes

Byte Bit / Zustand Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte ,, 7 =1 Diagnoseart: kanalspezifische
Beispiel: 6 _— 0 0 = geratespez. Diagnose; Diagnose (1 0) fur
84 - 0 1 = modulspez. Diagnose; Modul 5 bzw.
(*) 1 0 = kanalspez. Diagnose; Konfigurationscode 4
11 =reserviert (000100) (bei
Diagnose-Offset =0
° =0 ﬁuo][.dnuntg zum I\élodglﬁbzvtv_. und bei Zahlweise der
4 -0 grr]]__|gura ionscode (Offse Konfigurationscodes
abhangig) beginnend bei 0)
3 =0
2 =1
1 =0
0 =0
Byte , ;1 7 = Ein-/Ausgang: 0 O = reserviert; Diagnose bezieht sich
Beispiel: 6 — 0 1 = Eingang; 1 0 = Ausgang; auf einen
80 - 1 1 = Ein- und Ausgang Ausgangswert (1 0)
5 =0 Zuordnung der Diagnose zu l(Jgg 8'%%’[);@”3' 1
2 _— einem Kanal
3 =0
2 =
1 =0
0 =
Byte 40 7 =1 Datenstruktur: 0 0 0 = reserviert; | Datenstruktur =1 Wort
Beispiel: 6 — 001=1Bit;010=2Bits; (101);
BO - 011=4Bits; 100=1 Byte; Diagnosemeldung =
5 =1 101 =1Wort; Leitungsbruch oder
110 =2 Worte; Kurzschluss
111 =reserviert (10000=16)
4 =1 Diagnosemeldung (siehe
folgende Tabelle)
3 =0
2 =
1 =0
0 =0
(*) Byte , = Headerbyte der kanalspezifischen Diagnose
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Kanalspezifische Diaghosemeldungen

Kennung | Diagnosemeldung

PROFIBUS-Spezifikation

Kurzschluss

Unterspannung

Uberspannung

Uberlast

Ubertemperatur

Leitungsbruch

Obere Grenze verletzt

O N| O O | WO N =

Untere Grenze verletzt

9 Fehler

10...15 reserviert

Herstellerspezifikation (definiert in GSD-Datei)

16 Kurzschluss oder Leitungsbruch

17 ... 31 reserviert

DP-Parameter

IDF'-F'alameter j

0 |08 OC 00 00 01 01 01[88 01 96
OB 17 10 00j00 00 00 o0 00 oo
20 [00 00 00 00 OO0 OO0 00 00 00 0g
o0 00 00 00 00 00 00 00 00 0o
40 (00 00 00 0O OO OO OO0 OO0 OO0 OO0
oo 00 00 00 00 00 00 00 OO0 0o
B0 (00 00 00 00 00 OO0 OO0 0o

80
100
120

Abbildung 9.7  DP-Parameter

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag DP-Parameter wéhlen und anschlieBend auf
die Schaltflache Lesen klicken, werden unter anderem die Daten des Parametriertelegramms
(SetParam) im Textfeld angezeigt (im Beispiel: Bytes 7 ... 13). Die restlichen aufgelisteten
Bytes sind fur Diagnosezwecke nicht relevant und werden nicht weiter beschrieben.

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag DP-Parameter (Partner) wahlen, erhalten Sie
das Parametriertelegramm des Redundanzkopplers (nur bei redundanten Systemen). Die
beiden DP-Parameter-Register DP-Parameter und DP-Parameter (Partner) sind identisch
aufgebaut und werden deshalb im folgenden nur einmal beschrieben.

Das erste Byte des Parametriertelegramms (im Beispiel: 88) reprasentiert PROFIBUS-
spezifische Modi und Funktionen, die Uber das Parametriertelegramm ein- oder ausgeschaltet
werden kénnen. Die Bedeutung der einzelnen Bits ist in der folgenden Tabelle dargestellt.
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DP-Parameter Byte 1

Bit/
Byte Zustand| Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte1| 7 |=1|Lock(0=Aus;1=Ein) Lock-Funktion und

Beiepiel ™6 [= 0| Unlock (0= Aus; 1= Ein) Cmeealtay ocnng

5 | =0| SYNC-Mode (0 = Aus; 1 = Ein)

4 | =0| FREEZE-Mode (0 = Aus; 1 = Ein)

3 | = 1| Ansprechlberwachung (0 = Aus; 1 = Ein)

2 | =0| reserviert

1 | = 0| reserviert

0 | = 0| reserviert

I3 PEPPERL+FUCHS

Ansprechiiberwachung: Sobald die Ansprechiberwachung eingeschaltet ist,
Uberwacht der Buskoppler die Kommunikation mit dem Master. Falls der Buskoppler
innerhalb der Ansprechiiberwachungszeit nicht korrekt angesprochen wird, wertet der
Buskoppler dies als Fehler und kann dann entsprechend reagieren.

Die Ansprechiberwachungszeit wird meistens vom Master berechnet und muss stets
groBer sein als die Zeit, die maximal fir ein kompletten Datenzyklus benétigt wird. Die
Ansprechiberwachungszeit wird Gber die Bytes 2 und 3 des Parametriertelegramms
Ubertragen (im Beispiel: 01 96) und kann wie folgt berechnet werden:
Ansprechuberwachungszeit = (Dezimalwert Byte 2) x (Dezimalwert Byte 3) x 10 ms
=1 (01hey) X 150 (961,x) X 10 ms = 1500 ms

FREEZE-Mode: Die Eingangsdaten verschiedener Slaves werden immer nacheinander
abgefragt. Deshalb ist der Zeitpunkt, an dem die Signale im Normalbetrieb abgefragt
werden, von Slave zu Slave unterschiedlich. Mit Hilfe des FREEZE-Modes kdénnen die
Eingangsdaten verschiedener Slaves zu einem definierten Zeitpunkt eingefroren und
anschlieBend nacheinander Ubertragen werden.

SYNC-Mode: Ahnlich wie der FREEZE-Mode dient der SYNC-Mode der
Datensynchronisation, wirkt aber auf die Ausgange. Mit dieser Funktion ist es méglich,
verschiedene Slaves nacheinander mit Ausgangsdaten zu versorgen und diese
Ausgangsdaten anschlieBend zeitgleich tiber das Sync-Kommando ausgeben zu lassen.

Lock/Unlock: Mit Lock bzw. Unlock kann sich der Master die Zugriffsrechte auf einen
Slave sichern bzw. die Rechte abtreten. Wenn das Lock-Bit gesetzt und das Unlock-Bit
nicht gesetzt ist, ist der Slave fiir einen bestimmten Master reserviert (Identifizierung tiber
die Masteradresse). Wenn das Unlock-Bit gesetzt ist, ist der Slave nicht fiir einen
bestimmten Master reserviert (der Zustand des Lock-Bits ist in diesem Fall nicht relevant).
Falls weder das Lock-Bit noch das Unlock-Bit gesetzt ist, ist der Slave ebenfalls nicht fir
einen bestimmten Master reserviert und kann von einem Master Giber ein entsprechendes
Parametriertelegramm gelockt werden.

Die Bytes 2 und 3 des Parametriertelegramms enthalten die Ansprechiiberwachungszeit fur
die Ansprechiberwachung.

Das Byte 4 enthalt die Zeit, die der Slave mindestens warten muss, bevor er ein
Antworttelegramm absetzen darf (min. Tgppg in Bit-Zeiten; im Beispiel: 11 (0B},¢y) Bit-Zeiten).

Die Bytes 5 und 6 beinhalten das High- und Low-Byte der PROFIBUS-Ident-Nummer (im
Beispiel: 17 10). Die Ident-Nummer, die der Master im Parametriertelegramm zum Slave
Ubertragt, muss mit der PROFIBUS-Ident-Nummer des Slaves bereinstimmen. Falls die
Ident-Nummern nicht Gbereinstimmen, wird das Parametriertelegramm nicht angenommen
und ein Datenaustausch mit dem Slave ist nicht moglich.

Mit Hilfe des Bytes 7 kann der Slave in eine bestimmte Teilnehmergruppe eingeordnet werden
(im Beispiel: 00y,¢x = Gruppe 0). Die Gruppierung ermdglicht eine Multicast-Kommunikation

(Telegramm gilt fir eine Gruppe von Teilnehmern). StandardmaBig wird dem Slave die
Gruppe 0 (00},o4) zugewiesen.
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Redundanzstatus
|F|edundan2status ll
8C AC S0 B0 02 BF 00 001 ) 0O
00 00 00 06 24 0088 oo

20
40
B0
80
100

120

g2 0 1 01
00 20 8B &4

|06 23
]

01 88 01 OB OB 00

oo oo o0 o0 [E3-F1
A6 31 40 CO O ]

n@n 0o oo

Abbildung 9.8

Redundanzstatus

1: Kommunikationsstatus

Kommunikationsstatus

Der Aufbau der beiden Redundanzstatusregister Redundanzstatus und Redundanzstatus
(Partner) ist identisch. Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den den Eintrag Redundanzstatus
(Partner) wahlen (nur bei redundanten Systemen), erhalten Sie Gber den aktiven Buskoppler
den Datensatz des Redundanzkopplers. Der Datenaustausch zwischen Buskoppler und
Redundanzkoppler erfolgt automatisch.
Das jeweilige Redundanzstatusregister enthéalt eine Vielzahl von Informationen. Die
wichtigsten Informationen sind in der Abbildung hervorgehoben.

Dieses Byte enthalt Informationen beziiglich der PROFIBUS-Kommunikation. Die folgende
Tabelle zeigt, wie dieses Byte interpretiert wird. Das Beispiel (88) sagt aus, dass der Slave eine
gulltige Baudrate gefunden hat und sich im Zustand DataExchange befindet.

Byte Bit / Zustand Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte n 7 =1 DataExchange (Datenaustausch) | Slave befindet sich im
Beispiel: (0 = inaktiv; 1 = aktiv) Zustand
88 - Datenaustausch,
6 =0 reserviert Baudrate wurde
5 =0 gefunden
4 =
3 =1 Baudrate (0 = nicht gefunden;
1 = gefunden)

2 =0 reserviert
1 =0
0 =

2: PROFIBUS-Standard-Diagnose-Bytes

An der gekennzeichneten Stelle sind die PROFIBUS-Standard-Diagnose-Bytes 1 und 2
abgelegt (im Beispiel: 08 0C). Die Interpretation dieser Bytes ist durch die PROFIBUS-
Spezifikation festgelegt. Siehe Kapitel 9.6

3: Ergebnis der Prifsummenberechnung

Dieser Bereich enthalt das Ergebnis der Prifsummenberechnung tber den Parametersatz des
Buskopplers. Mit Ausnahme von Easycom-Anbindungen miissen in redundanten Systemen

die Datensatze in beiden Buskopplern identisch sein. Sie kénnen die Datensatze mit Hilfe der
Schaltflache <> miteinander vergleichen.
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Der Revisionszahler des Parametersatzes ist ebenfalls Bestandteil der
Prifsummenberechnung. Das hat zur Folge, dass sich die Priifsumme bei Revisionserhéhung
andert und somit ein Nachweis fir die Ubermittlung neuer Parameter ist.

4: Firmwareversion

Dieser Bereich enthalt die Firmwareversion des Buskopplers.

5: Globales Statusregister

Dieser Bereich beinhaltet das globale Statusregister. Siehe Kapitel 9.4

9.5.5 Statusregister

|Statusregister j

0 |a6 91 00 00 0D 00 A& 33 2& 33
A1 00 21 00 A1 00 21 00 AS 00
20 |29 00 A1 00 21 00 A1 00 21 00
Al 00 21 00 Al 00 21 00 Al 0O
40 |21 00 A1 00 21 00 Al 00 21 00
41 00 21 00 A1 00 21 00 A1 OO
EO |21 00 A1 00 21 00 A1 00 21 004
41 00 21 00 00 00 00 00 00 00
80 (00 00 00 00 00 0o oo oo oo oo
oo oo oo oo oo oo o0 o0 o0 oo

100

120

Abbildung 9.9  Statusregister

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag Statusregister wahlen, werden die Statusbytes
far den Buskoppler und die E/A-Module angezeigt.

Fur jeden E/A-Modulsteckplatz und fir die Busanbindung (Buskoppler oder

Buskoppler + Redundanzkoppler) stehen jeweils 2 Statusbytes zur Verfligung. Die ersten
beiden Bytes sind der Busanschaltung zugeordnet und enthalten das bereits beschriebene
globale Statusregister. Danach folgen fur jeden E/A-Modulsteckplatz jeweils 2 Bytes,
beginnend ab Steckplatz 1. Die Aufschlisselung der Bytes ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Das erste der beiden Statusbytes enthalt Modul-Diagnoseinformationen und hat fir jeden
Steckplatz den gleichen Aufbau. Das zweite Statusbyte ist vom Modultyp abhéngig und
beinhaltet Kanal-Diagnoseinformationen. Da einige doppelt breite E/A-Module 2 Steckplétze
bendtigen, werden diese E/A-Module durch 4 Bytes (2 Bytes pro Steckplatz) reprasentiert.
Byte 1 und Byte 3 sind prinzipiell gleich aufgebaut, wobei nur dem ersten benétigten
Modulsteckplatz der Zustand aktiv zugewiesen wird. Byte 2 und 4 enthalten die Kanal-
Diagnoseinformationen.

I3 PEPPERL+FUCHS 263



[ ]

264

©)

Il

Modulstatusregister

Byte Bit / Zustand Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte 1 7 =1 Modul aktiv (0 = inaktiv; 1 = aktiv) | Das E/A-Modul ist
Belspiel: 6 =0 Simulation aktiv (mind. 1 Kanal) | axiv (Bl 7= 1) und
(0 = inaktiv; 1 =aktiv) (Bit5 = 1). Es liegt ein
5 =1 Fehler (0 = kein Fehler; modulinterner Fehler
1 = Fehler) vor(Bit3..0=1010
y) ~0 servier = Fehlercode 10p¢y)
3 = Fehlercode (siehe folgende
5 — Tabelle)
1 =1
0 =
Byte 2 Kanal-Diagnoseinformationen

Fehlercodes Bit O ... 3| Bedeutung

0 kein Fehler

1 Timeout (Modul steckt nicht im Steckplatz)

2..6 Fehler interner Bus (Kommunikationsprobleme zwischen Buskoppler
und E/A-Modul(en))

7..8 reserviert

9 falscher Modultyp (gesteckter und konfigurierter Modultyp passen
nicht zusammen)

10 modulinterner Fehler (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss)

11...15 reserviert

Hinweis!

Folgende E/A-Module besitzen keine Kanal-Diagnoseinformationen. Bei diesen E/A-Modulen
ist das Byte 2 = 0.

LB1007
LB1*09, FB1*09
LB1014
LB1015

LB3*06

LB4106
LB7*04, FB7*04
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Kanal-Diagnoseinformationen
LB1*01, FB1*01, LB1*02, FB1*02, LB1*08, FB1*08, LB2002, LB21*, FB22*, LB6005,

FB6305, LB6006, FB6306, LB6*08, FB6*08, LB6*1*, FB621*

Byte 2 Bedeutung Byte 4" | Bedeutung
Bit 0 Binardaten Kanal 1 (0/1) Bit 0 Binardaten Kanal 5 (0/1) (2
Bit 1 Status Kanal 1 (0 = glltig, Bit 1 Status Kanal 5 (0 = gultig,

1 = ungltig) 1 = ungltig) @
Bit 2 Binérdaten Kanal 2 (0/1) Bit 2 Binardaten Kanal 6 (0/1) (®
Bit 3 Status Kanal 2 (0 = guiltig, Bit 3 Status Kanal 6 (0 = gltig,

1 = ungilltig) 1 = ungittig) (?
Bit 4 Binardaten Kanal 3 (0/1) (2 Bit 4 Binardaten Kanal 7 (0/1) (2
Bit 5 Status Kanal 3 (0 = giltig, Bit5 Status Kanal 7 (0 = guiltig,

1 = ungiittig) (2 1 = ungiittig) (?
Bit 6 Binardaten Kanal 4 (0/1) (@ Bit 6 Binardaten Kanal 8 (0/1) (2
Bit 7 Status Kanal 4 (0 = gltig, Bit 7 Status Kanal 8 (0 = giltig,

1 = ungultig) (2) 1 = unguiltig) (2)
(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhangigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur
reserviert.

LB6101, FB6301

Byte 2

Bedeutung

Bit 0

Binardaten Kanal 1 (0/1)

Bit 1

Binardaten Kanal 2 (0/1)

Bit2..7

reserviert

LB1*03, FB1*03

Byte 2

Bedeutung

Bit 0

Zustand Impulseingang

Bit 1

Status (0 = guiltig, 1 = ungiltig)

Bit 2

reserviert

Bit 3

Richtungserkennung

Bit4...7

reserviert
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LB3101, FB3201, LB3*02, FB3*02, LB3103, FB3203, LB3104, FB3204, LB3*05, FB3*05

Byte 2 Bedeutung Byte 4('") | Bedeutung

Bit 0 Live Zero/Bruchgrenze Bit 0 Live Zero/Bruchgrenze
unterschritten Kanal 1 unterschritten Kanal 3 (2)

Bit 1 Status Kanal 1 (0 = giltig, Bit 1 Status Kanal 3 (0 = gultig,
1 = ungiltig) 1 = ungiiltig) (2

Bit2...3 |reserviert Bit2...3 |reserviert

Bit4 Live Zero/Bruchgrenze Bit4 Live Zero/Bruchgrenze
unterschritten Kanal 2 () unterschritten Kanal 4(2)

Bit5 Status Kanal 2 (0 = giltig, Bit5 Status Kanal 4 (0 = gultig,
1 = unguiltig) (2) 1 = ungultig) (2)

Bit6...7 |reserviert Bit6...7 |reserviert

reserviert.

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhéngigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur

LB4101, FB4*01, LB4*02, FB4*02, LB4104, FB4204, LB4*05, FB4*05

Byte 2 Bedeutung Byte 41 | Bedeutung

Bit 0 reserviert Bit 0 reserviert

Bit 1 Status Kanal 1 (0 = gultig, Bit 1 Status Kanal 3 (0 = gultig,
1 = ungiltig) 1 = ungiiltig) ?

Bit2...3 |reserviert Bit2...3 |reserviert

Bit 4 reserviert Bit 4 reserviert

Bit5 Status Kanal 2 (0 = gltig, Bit5 Status Kanal 4 (0 = gultig,
1 = ungultig) (2) 1 = ungultig) (2

Bit6...7 |reserviert Bit6...7 |reserviert

reserviert.

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhéngigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur

LB5*01, FB5201, LB5*02, FB5202, LB5*04, FB5204, LB5*05, FB5205, LB5*06, FB5206

Byte 2 Bedeutung Byte 41 | Bedeutung

Bit 0 reserviert Bit 0 reserviert

Bit 1 Status Kanal 1 (0 = g(iltig, Bit 1 Status Kanal 3 (0 = gultig,
1= UngUltlg) 1= ungu|t|g) (*2)

Bit2...3 | reserviert Bit2...3 |reserviert

Bit 4 reserviert Bit 4 reserviert

Bit5 Status Kanal 2 (0 = giiltig, Bit5 Status Kanal 4 (0 = gultig,
1 = ungltig) @ 1 = ungltig) @

Bit6...7 | reserviert Bit6...7 |reserviert

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.

(*2) In Abhéngigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur

reserviert.
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Typregister

IT}lplegister

M =
000 o0 00 00 35 350 Dig F aa
oo oo 35 00 00 oo a0 00
oo oo 35
35 00 0o

20 (35 00 00 00 35 00
o0 0o 35 00 00 00
40 (35 00 0D 00 35 00 00 00 35 0D
00 0o 35 00 00 00 35 00 00 0o
B0 [35 00 00 00 35 00 00 00 35 00
00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
80 (00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
o oo oo oo o0 0o oo

120

Abbildung 9.10  Typregister

1 Steckplatz 3
2 Steckplatz 9

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag Typregister wahlen, erhalten Sie eine
Ubersicht Gber den Aufbau der Remote-I/O-Station.

Im Typregister sind jedem Steckplatz zwei Bytes zugeordnet. Das erste Byte enthalt die
Kennung des E/A-Moduls, das im Buskoppler konfiguriert ist. Das zweite Byte enthélt die
Kennung des Moduls, das tatsachlich im jeweiligen Steckplatz der Station gesteckt ist. Um zu
prifen ob die geplante E/A-Modulkonfiguration mit den gesteckten E/A-Modulen
Ubereinstimmt, vergleichen Sie das jeweils erste und zweite Byte miteinander.

Die Kennung setzt sich aus zwei Hexadezimalzeichen zusammen. Das erste
Hexadezimalzeichen entspricht der ersten Dezimalziffer der Typebezeichnung des E/A-
Moduls. Das zweite Hexadezimalzeichen entspricht den letzten beiden Dezimalziffern der
Typbezeichnung des E/A-Moduls.

Beispiel!

Die Kennung 2C,g, entspricht dem E/A-Modul LB2*12 bzw. FB2*12. Das ersten Zeichen 2y,
entspricht der ersten Ziffer der Typbezeichnung 2*12. Das zweite Zeichen Cy,o entspricht den
letzten beiden Ziffern der Typbezeichnung 2*12.

Die Kennung 35y, entspricht dem E/A-Modul LB3*05 bzw. FB3*05.

In der Abbildung sehen Sie zwei markierte Bereiche. Das erste Beispiel zeigt fiir Steckplatz 3
die Kennung 35 35, daher stimmt der konfigurierte E/A-Modultyp mit dem tatséchlich
gesteckten E/A-Modul Gberein.

Das zweite Beispiel 35 45 zeigt eine Diskrepanz zwischen dem konfigurierten E/A-Modul (35)
und dem gesteckten E/A-Modul (45). Fir eine korrekte Funktion tauschen Sie entweder das
E/A-Modul in der Remote-1/O-Station aus oder passen Sie die Konfiguration an.
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Kennungen fiir Modultypen

Modultyp-Kennungen

binére E/A-Module analoge E/A-Module

11 LB1*01, FB1*01 Binareingang 13 LB1*03, FB1*03 Frequenz-/
Zahlereingang

12 LB1*02, FB1*02 Binareingang 31 LB3101, FB3201
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

17 LB1007 Binareingang 32 LB3*02, FB3*02 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

18 LB1*08, FB1*08 Binareingang 33 LB3103, FB3203 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

19 LB1*09, FB1*09 Binareingang 34 LB3104, FB3204
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

1E LB1014 Binareingang 35 LB3*05, FB3*05 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

1F LB1015 Bindreingang 36 LB3*06 HART-
Transmitterspeisegerat

21 LB2*01, FB2*01 Bindrausgang mit | 41 LB4101, FB4*01 Ausgangstrenner

Stellungsriickmeldung
42 LB4*02, FB4*02 HART-

Ausgangstrenner

2D LB2*13, FB2*13 Bindrausgang mit | 44 LB4104, FB4204 Ausgangstrenner

Stellungsriickmeldung

61 LB6101, FB6301 Relaisausgang 45 LB4*05, FB4*05 HART-
Ausgangstrenner

65 LB6005, FB6305 Relaisausgang 46 LB4106 HART-Ausgangstrenner

66 LB6006, FB6306 Relaisausgang 51 LB5*01, FB5201 RTD-
Messumformer

68 LB6*08, FB6*08 Binarausgang 52 LB5*02, FB5202
Thermoelementmessumformer

6A LB6*10, FB6210 Bindrausgang 54 LB5*04, FB5204 RTD-
Messumformer

55 LB5*05, FB5205

Thermoelementmessumformer

6F LB6*15, FB6215 Bindrausgang 56 LB5*06, FB5206
Spannungsmessumformer

Spezialmodule

74 LB7*04, FB7*04 Universeller Ein- / Ausgang (HART)

00 Leerplatz
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Erweiterte Diagnose

Der Eintrag Erweiterte-Diagnose enthalt versionsabhangige Zustands- und
Diagnoseinformationen.

Registerkarte "PB-Diag (std.)"
Die Registerkarte PB-Diag (std.) visualisiert die PROFIBUS-Standard-Diagnose.

Diagnosereqgister T PB-Diag [std.] T PB-Diag [enw..] T BK.-Diag T Modulstatus ]
I~ Station esistiert nickt ¥ Parameteranforderung I™ Diagnose Uberauf Masteradresse: [ 255
¥ Station nicht bereit [~ Statische Diagnmose |dennr. [hex): 1710
™ Konfigurationsfehler ¥ Eonstant gesetzt Erweiterte Diaghose:
£ M Cavesrivor [ Cihebods s 8C 41 BO 8C 42 BO 8C 43 BO
[ Parameterfehle [T Resepviert
[~ Station gespent I~ Diagnose aus

Abbildung 9.11  Registerkarte PB-Diag (std.)

Die PROFIBUS-Standard-Diagnose wird teilweise vom Master und teilweise vom Slave
generiert. Die Registerkarte PB-Diag (std.) enthélt ausschlieBlich Diagnosedaten, die aus
dem Slave gelesen werden. Die Diagnosedaten, die standardméaBig vom Master gesetzt
werden, werden als ausgegraute Kontrollkéstchen dargestellt, um die Bitstruktur der gesamten
Diagnose zu erhalten. Die aktuellen Zustande der Master-Diagnosebits erhalten Sie
ausschlieBlich vom Master.

PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 1

PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 1

Bit Diagnosemeldung Bemerkung/mégliche Ursache

0 Station existiert nicht | Wird nur vom Master gesetzt. Mégliche Ursache:
physikalischer Busfehler (z. B. Unterbrechung oder
Kurzschluss), falsche PROFIBUS-Adresse des Slaves

1 Station nicht bereit Eine Kommunikation zwischen Master und Slave ist zwar
moglich, es liegt jedoch ein Konfigurations- oder
Parameterfehler vor, der den Datenaustausch verhindert
(siehe Bit 2 und Bit 6).

2 Konfigurationsfehler | Die Konfigurationen des Masters und des Slaves sind
nicht identisch. Die konfigurierten Ein- und
Ausgangsdaten bzw. der DP-Konfigurationsstring im
Master und im Slave mussen lbereinstimmen.

3 Externe Diagnose Der Slave hélt herstellerspezifische Diagnosedaten bereit.

4 Funktion nicht Der Slave kann einem Funktionsaufruf nicht folgen.
unterstitzt

5 Falsche Slaveantwort | Wird vom Master gesetzt, wenn der Slave nicht die

erwartete Antwort Ubertragt.
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PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 1

Bit Diagnosemeldung Bemerkung/mégliche Ursache
6 Parameterfehler Ubermittelte Parameter sind fehlerhaft, der Slave kann
nicht in den Datenaustausch tberfihrt werden. Mégliche
Ursache: Ubermittelte PROFIBUS-ID passt nicht zum
Gerét.
7 Station Dieses Bit zeigt, dass der Slave korrekte Konfigurations-
gesperrt/gelockt und Parameterdaten von einem Master empfangen hat

und exklusiv fir diesen Master die Prozessdaten im
Modus DataExchange zur Verfliigung stellt. Entnehmen
Sie die entsprechende Masteradresse dem Feld
Masteradresse.

PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 2

PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 2

Bit Diagnosemeldung Bemerkung/mégliche Ursache
0 Parameter- Der Slave teilt dem Master mit, dass der Slave neue
anforderung Parameterdaten bendétigt.

1 statische Diagnose Sobald der Slave dieses Bit setzt, fordert der Master nur
noch Diagnosedaten an und keine aktuellen
Prozessdaten. Die Kommunikation bleibt weiterhin im
Zustand DataExchange und kann deshalb sofort nach
der Rucknahme des Bits Prozessdaten Ubermitteln.

2 Konstant gesetzt

3 Ansprechiiberwachun| Die Ansprechiberwachung dient der

gein Kommunikationsiberwachung. Wir empfehlen Ihnen, die

Ansprechiberwachung immer eingeschaltet zu lassen.
Die Funktion ermoglicht es dem Slave, den Master zu
Uberwachen und ggf. auf Kommunikationsprobleme wie
z. B. einen Busausfall zu reagieren. Als Reaktion auf
Kommunikationsprobleme kann der Slave die fur die E/A-
Module hinterlegte Ersatzwertstrategie aktivieren.

4 FREEZE-Mode ein Der Slave arbeitet im FREEZE-Mode siehe Kapitel 9.5.3

5 SYNC-Mode ein Der Slave arbeitet im SYNC-Mode siehe Kapitel 9.5.3

6 reserviert

7 Diagnose aus Die Diagnosen werden vom Master nicht verwendet.

PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 3

PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 3

Bit Diagnosemeldung Bemerkung/mégliche Ursache
0..6 reserviert
7 Diagnose Uberlauf Der Slave setzt dieses Bit, sobald mehr Diagnosedaten

vorliegen als Ubertragen werden kénnen, z. B. falls zuviele
Leitungsfehler bei der Inbetriebnahme auftreten.

Nach den PROFIBUS-Standard-Diagnose-Bytes 1 ... 3 folgen zwei Bytes fiir die
Masteradresse (Bytes 4 und 5) und zwei Bytes firr die PROFIBUS-Identnummer (Bytes 6 und
7). Die Werte dieser Bytes werden in den Feldern Masteradresse und Identnr. (hex)

angezeigt.

Der Wert in Masteradresse zeigt, von welchem Master der Slave gesperrt wird (exklusiver
DataExchange-Zugriff).
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Identnr. (hex) zeigt die PROFIBUS-Identnummer des Slaves an. Fir einen korrekten
Datenaustausch muss der Slave mit seiner PROFIBUS-Identnummer im Master angelegt sein.
Bei Systemen in denen der DTM in die Master-Konfigurationsoberflache eingebunden werden
kann, wird die PROFIBUS-Identnummer automatisch eingetragen. Falls dies nicht mdéglich ist,
muss die korrekte GSD/GSE-Datei im Master eingebunden werden.

Die restlichen Bytes im Feld Erweiterte Diagnose (ab Byte 8) zeigen herstellerspezifische
Diagnosedaten, die der erweiterten Diagnose dienen. Siehe Kapitel 9.7

Registerkarte "PB-Diag (erw.)"
Die Registerkarte PB-Diag (erw.) visualisiert die erweiterten PROFIBUS-Diagnose-Bytes.

Diagnoseregister | PB-Diag (std) iag (ew. k| BK-Diag | Modulstatus |
Diagnoge Redundanzkoppler:  Kanaldiagnoge:
Redundanzkoppler nicht gefunden Steckplatz 3 K:1 Eing  Leitungsbruch
Steckplatz; 3 K 2 Eing. Leitungsbruch
Steckplatz 3 K: 3 Eing. Lettungsbruch
Steckplatz: 3 K. 4 Eing. Leitungsbruch
Kennungs-/Moduldiagnose:
BK 1/0 Module
['\FI'II'II'IFIFII'II'II'II'IFII'IFII'lI'lI'll'lI'lFI'I'I'FI'I'FI'l'I'I'I'
L Steckplatz 1 Steckplatz 48 -

Abbildung 9.12  Registerkarte PB-Diag (erw.)

Die Registerkarte PB-Diag (erw.) ist in drei Bereiche unterteilt, die im folgenden beschrieben
werden.

Diagnose Redundanzkoppler

Dieser Bereich zeigt die Auswertung der ersten beiden PROFIBUS-Standard-Diagnose-Bytes
des Redundanzkopplers (Partnerkoppler) als Textnachricht an. Diese Bytes werden im
Rahmen der geratespezifischen Diagnose Ubertragen. Siehe Kapitel 9.5.2

Im Unterschied zur PROFIBUS-Standard-Diagnose setzt der Buskoppler das Bit
Redundanzkoppler nicht gefunden, wenn keine intere Kommunikationsverbindung zum
Redundanzkoppler besteht (entspricht der Meldung Station nicht existent, die vom Master
gesetzt wird).

Alle anderen Diagnosemeldungen entsprechen der definierten PROFIBUS-Standard-
Diagnose. Siehe Kapitel 9.6

Kanaldiagnose

Dieser Bereich visualisiert die kanalspezifische Diagnose. Siehe Kapitel 9.5.2

Zu jeder Meldung werden die Steckplatznummer, die Kanalnummer, Angaben zum Kanaltyp
und der Fehlergrund angezeigt.

Sobald mehr Diagnoseinformationen vorliegen, als Gbertragen werden kénnen, erscheint die
Meldung Kanaldiagnose Uberlauf und die Farbe des Textes wechselt von schwarz auf rot.

Kennungs-/Moduldiagnose

Der Bereich visualisiert die modulspezifische Diagnose. Siehe Kapitel 9.5.2

Jedem Steckplatz der Remote-I/O-Station ist eine Anzeige in Form eines Rechtecks
zugeordnet. Sobald eine Diagnose fir einen Steckplatz vorliegt, wechselt das entsprechende
Rechteck die Farbe von griin auf rot. Um die Steckplatznummer anzuzeigen, positionieren Sie
den Mauszeiger auf das entsprechende Rechteck.

271




9.8 Registerkarte "BK-Diag"

Die Registerkarte BK-Diag erméglicht einen umfangreichen Uberblick tiber den Zustand der
Remote-I/O-Station. Das Hauptaugenmerk liegt auf der internen und externen Kommunikation
der Remote-I/O-Komponenten.

In der Abbildung sind die Diagnosen und Statusinformationen einer Remote-I/O-Station mit
PROFIBUS-Fehlern und Modulfehlern abgebildet.

Mein | a78s | CEG4 | 2450 | oooa

Patner [ 0000 [ 0824 | 234D | 0000

Diagnozeregister T PE-Diag [ztd ] T FEB-Diag [erw..] T BK-Diag I todulstatus I
- Buskappler-Status-Register;
BE-S G5 Ll DP-5  IND.-Z. Fehlerz. Diag1 Diag2 CRC P Laog

07 [ e [ 06 [Esssorec [ oezs
007 o [ i [ 05 [esseorec [ cezm ﬂ

— G/ Status:

DP-Status:

Mein  Partner Men  Partner Mein  Partner Mein  Partner
& I Aktiy IMaster ISIave ILStatus | [ Timeout [ [ Outtem
I Frim m 7 i FEGtate e Clear [" DataEuch
m | CF T Leave " Fehler
| T Inkorsist JActiee Passive LBStatus [V | [T Baudrate 0] [ kein
T LT NewPim IDK lDK RedStatus | [T Fresze [T | [T Partier
[ Sune

Abbildung 9.13 Registerkarte BK-Diag

1 Bereich Buskoppler-Status-Register
2 Bereich GW-Status
3 Bereich DP-Status

Die Registerkarte ist in 3 Bereiche unterteilt. Der erste Bereich Buskoppler-Status-Register
fahrt die Diagnoseregister im kompakten Rohdatenformat auf (hexadezimale Darstellung).
Diese Ansicht ermdglicht einen schnellen Uberblick iiber die Remote-I/O-Station. Die Bereiche
GW-Status und DP-Status dienen der teilweisen Aufschlisselung der Rohdaten aus dem
ersten Bereich. Die 3 Bereiche werden in den folgenden Unterabschnitten naher beschrieben.

Die Registerkarte ist fir redundante Systeme ausgelegt, bietet aber auch Informationen fiir
nicht redundante Systeme. Alle ausgelesenen Informationen liegen bei einem redundanten
System mit funktionsféhiger, interner Kommunikation zweimal vor. In den mit Mein
gekennzeichneten Bereichen werden die Informationen bezliglich des angesprochenen
Buskopplers angezeigt. Die mit Partner gekennzeichneten Bereiche enthalten Informationen
Uber den Redundanzkoppler, die Uber die interne Buskoppler-Kommunikation bereitgestellt
werden.

Falls die Partnerdaten nicht ermittelt werden kénnen, z. B. weil ein Fehler in der internen
Buskoppler-Kommunikation vorliegt oder ein nicht redundantes System verwendet wird,
werden die entsprechenden Felder mit ***** gefillt. Der Grund fur die fehlenden Informationen
lasst sich dann den Mein-Daten entnehmen, z B. Redundanzfehler: AC oder AD im Feld BK-
S. Sobald Abweichungen vom normalen Betrieb vorliegen, werden die fehlerhaften Bereiche
rot eingeférbt.

Aufzeichnung in einer Log-Datei

Falls Sie Langzeitbeobachtungen durchfiihren oder die Diagnosedaten dokumentieren
md&chten, klicken Sie im Bereich Buskoppler-Status-Register auf die Schaltfliche Log. Die
Anzeige auf der Schaltflache ist gelb, wenn in die Log-Datei geschrieben wird. Die Anzeige ist
grau, wenn keine Daten aufgezeichnet werden.

Die Log-Datei wird standardmafig unter dem Namen LBFBDumpFi lel. txt im Verzeichnis
C:\Temp angelegt und beinhaltet neben den Log-Eintrdgen auch Ablauf- und
Diagnoseinformationen.
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Bereich "Buskoppler-Status-Register"

BE-S G5 Urnl. DPS  IND.Z. Fehlerz. D|ag1 Diag 2 CRC

Mein [ a7e3 [ ceed [ 24D [ oooe | [ w[ & IESEBDFBCI 0823
Patner [ poo0 [ oez4 [ zaeD [ oooo [ o0 o0 [ o& [ o5 [Esesorec [ oezs J

{ Buskoppler-Status-Register:

Abbildung 9.14  Bereich Buskoppler-Status-Register

Feld BK-S (Buskoppler-Status)
Das Feld beinhaltet das globale Statusregister der Buskoppler. Siehe Kapitel 9.4

Feld GW-S (Gateway-Status)

Der Gateway-Status gibt Aufschluss Uber die interne und externe Kommunikation. Die
Rohdaten dieses Feldes sind im Bereich GW-Status aufgeschlisselt dargestellt. Siehe Kapitel
9.8.2

Feld Uml. (Programmumlaufzéhler)

Das Feld zeigt den Stand des Programmumlaufzahlers des jeweiligen Buskopplers an. Der
Wert des Z&hlerstands ist nicht relevant, es ist jedoch wichtig, dass der Z&hler stédndig in
Bewegung ist. Die Bewegung bedeutet, dass das Programm lauft.

Feld DP-S (DP-Status)
Hier werden Informationen bezuglich der PROFIBUS-Kommunikation angezeigt. Die Daten
dieses Feldes sind im Bereich DP-Status teilweise aufgeschlisselt. Siehe Kapitel 9.8.3

Feld IND.-Z. (Indikationsz&hler)

Der Indikationszahler wird zur Uberwachung der PROFIBUS-Kommunikation genutzt und
ermoglicht die Friherkennung von Ausféllen. Der jeweilige Z&hlerstand ist den Feldern IND.-Z
zu entnehmen.

In redundanten Systemen missen die Zahlerstande gleichméaBig hochlaufen. Sobald ein
Zéahler langsamer lauft als der andere oder garnicht lauft, ist die PROFIBUS-Kommunikation
des betroffenen Buskopplers gestort. Falls beide Zahler langsam oder ungleichméBig
hochlaufen, ist das jedoch kein Zeichen fur einen kompletten Ausfall der
Prozessdatentbertragung. Vielmehr ist es ein Zeichen fir eine teilweise gestorte
Kommunikation.

Im nicht redundanten System ist ein gleichmaBig hochlaufender Zahler ein Indiz flr die
ordnungsgemaBe PROFIBUS-Kommunikation.

Feld Fehlerz. (Fehlerzéhler) 3

Der Fehlerzahler ist Teil der zusatzlichen PROFIBUS-Uberwachung per Indikationszéhler und
macht auf mégliche Stérungen aufmerksam, indem er seinen Zahlerstand erhéht.

Die zusatzliche Uberwachung beruht auf Einschatzungen beziglich des zukiinftigen
Verhaltens der PROFIBUS-Kommunikation. Eine Prognose mit dem Ergebnis Stérung muss
mehrmals hintereinander durch Hochzéahlen des Fehlerzahlers bestéatigt werden, bevor es zu
einer prophylaktischen Redundanzumschaltung kommt. Dabei wird die Umschaltméglichkeit
vorher Uberprift. Da die Uber den Fehlerzahler angezeigten Stérungen auf Prognosen
basieren, handelt es sich beim Hochz&hlen des Z&hlers und bei der prophylaktischen
Redundanzumschaltung nicht um einen Fehler. Vielmehr ist der Fehlerzahler eine MaBnahme
zur Erhéhung der Verflgbarkeit.

Ein stdndiges Hin- und Herschalten der Buskoppler ist jedoch nicht zuldssig und sollte daher
untersucht werden.

Felder Diag 1 und Diag 2 (DP-Diagnose)

Die Felder Diag 1 und Diag 2 zeigen die ersten beiden PROFIBUS-Standard-Diagnose-Bytes
an. Auf der Registerkarte PB-Diag (std.) wird eine grafische Darstellung der PROFIBUS-
Standard-Diagnose-Bytes angezeigt. Die Anzeige der Registerkarte PB- Diag (std.) wird
jedoch erst ab Firmwareversion 6.19 des Buskopplers unterstutzt.
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Feld CRC (Priufsummenberechnung)

Hier wird das Ergebnis der Prifsummenberechnung eingetragen. Die
Prafsummenberechnung stellt die korrekte Datenhaltung der benétigten Datenséatze im
Buskoppler sicher (Parameter- und Konfigurationsdaten). Wenn die Prifsummen des
Buskopplers und des Redundanzkoppler identisch sind, sind die beiden Buskoppler
untereinander korrekt abgeglichen. Gleiche Werte bedeuten gleiche Datensétze. Jede
erfolgreich Ubertragene Parameterénderung hat eine Anderung der Checksumme zur Folge
und dokumentiert somit den Anderungsprozess.

Feld FW (Firmware)

Die Felder enthalten die Firmwareversion der Buskoppler. Achten Sie in redundanten
Systemen darauf, dass Buskoppler und Redundanzkoppler stets die gleiche Firmwareversion
haben.

Bereich "GW-Status"

— Gl-Ghatus:

Partrier Mein  Partrer

I Akt IMasler IS\ava ILStatus
E f“"" [Homeasy | [oifine FBStatus
Fatal

r
| w IAclive IPassive LEStatus
CH T Newpm ok [ox FedStatus

a7 i

Abbildung 9.15 Bereich GW-Status

Kontrollkastchen Aktiv (aktiver Buskoppler)

In der Remote-I/O-Station darf zu jeder Zeit nur ein Buskoppler aktiv sein. Aktiv gibt Auskunft
dartiber, welcher der beiden Buskoppler aktiv ist. In der obigen Abbildung ist der Buskoppler in
der Spalte Mein aktiv.

Kontrollkastchen Prim (primérer Buskoppler)

Das Kontrollkastchen Prim erméglicht die Zuordnung der Daten zur Buskoppler-Hardware.
Jede redundante Station besitzt einen primaren und einen sekundéaren Buskopplersteckplatz.
Im LB-System ist der erste Buskoppler-Steckplatz der primare Steckplatz. Im FB-Systemist der
Buskoppler-Steckplatz in der Basiseinheit der primare Buskoppler-Steckplatz.

Wenn beispielsweise Prim im Bereich Mein aktiviert ist, bedeutet das, dass die Daten im
Bereich Mein den Buskoppler auf dem priméaren Steckplatz reprasentieren.

Kontrollkéstchen Fatal (schwerwiegender Fehler)

Sobald ein schwerwiegender Fehler in einem Buskoppler erkannt wird, wird dieses durch das
Kontrollkéstchen Fatal angezeigt. Die Buskoppler verfigen Gber Fehlerbearbeitungs-
Routinen, die Fehlerzustédnde bereinigen kdnnen. Falls ein scherwiegender Fehler dauerhaft
oder mehrmals gemeldet wird, tauschen Sie den betroffenen Buskoppler aus.

Kontrollkéstchen Inkonsist. (Inkonsistenz)

Mit Inkonsist. wird auf Systemzusténde aufmerksam gemacht, die den ordnungsgeméafien
Betrieb einer redundanten Remote-I/O-Station gefahrden kénnen. Die Kontrollkéstchen
werden in folgenden Situationen aktiviert.

Falls die Buskoppler unterschiedliche Firmwareversionen vorweisen
Falls die Parameterdaten der Buskoppler unterschiedlich sind

Falls beide Buskoppler gleichzeitig aktiv sind

Falls beide Buskoppler gleichzeitig passiv sind

Falls sich beide Buskoppler als primare Buskoppler zeigen

Falls sich beide Buskoppler als sekundéare Buskoppler zeigen

Falls beide Buskoppler auf dem internen Bus als Master fungieren
Falls beide Buskoppler auf dem internen Bus als Slave fungieren

Beachten Sie, dass Inkonsistenzen in der Anlaufphase oder in einer Umschaltphase kurzzeitig
zulassig sind.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Kontrollkédstchen NewPrm (neue Parameter)

Dieses Kontrollkastchen ist aktiv, wenn der Buskoppler gerade neue Parameter erhalt. Dieser
Zustand ist normal, es sei denn, dass dieser Zustand nach dem Parametrierungsprozess nicht
wieder verlassen wird.

Feld ILStatus (Internal Link Status)

Dieses Feld reprasentiert den Kommunikationsweg zwischen den beiden Buskopplern. Der
Status kann die Zustédnde Master, Slave, Alone oder Unknown annehmen.

In redundanten Systemen muss ein Buskoppler den Zustand Master und der andere den
Zustand Slave vorweisen. Alle anderen Konstellationen sind nicht zulassig. Falls der Zustand
Alone angezeigt wird, kann der entsprechende Buskoppler seinen Partner nicht finden, z. B.
falls in FB-Systemen die externe Verbindung zwischen den beiden Buskopplern fehlerhaft ist.
In nicht redundanten Systemen ist der Zustand Alone der korrekte Betriebszustand. Falls ein
anderer Zustand als Alone angezeigt wird, liegt ein Fehler vor.

Feld FBStatus (PROFIBUS-Status)
Das Feld zeigt den PROFIBUS-Status an. Der Status kann die folgenden Zustdnde annehmen.

Offline: keine PROFIBUS-Verbindung vorhanden

NotReady: PROFIBUS-Verbindung vorhanden, aber kein Datenaustausch moglich
BadComm: Datenaustausch ist vorhanden, wurde aber gestort

Online: Datenaustausch ist in Ordnung

Das Feld sollte stets den Status Online anzeigen. Falls ein anderer Status angezeigt wird,
Uberprifen Sie die PROFIBUS-Kommunikation.

Ausnahme: Bei linienredundanten Systemen kann der passive Buskoppler nur lesend auf den
Bus zugreifen. Daher stehen ihm nur beschrankt Funktionen zur Verfigung, um die
Kommunikation bei Stérungen aufrecht zu erhalten. Das kann zur Folge haben, dass der
passive Buskoppler den Zustand Online kurzzeitig verlasst. Der passive Buskoppler wird
jedoch nach kurzer Zeit vom System automatisch wieder in den Zustand Online Uberfihrt.

Feld LBStatus (interner Systembus)

LBStatus reprasentiert den internen Systembus zwischen primarem Buskoppler, sekundarem
Buskoppler und den E/A-Modulen. Neben Startzustanden, die hier nicht weiter behandelt
werden, kann LBStatus die folgenden Zustande anzeigen.

Single: in Single-Systemen in Ordnung

Alone: Buskoppler kann den Partner nicht finden

Active: Buskoppler hat Schreib- und Leserechte auf dem Bus
Passive: Buskoppler hat nur das Leserecht auf dem Bus
NoSlots: es kdnnen keine E/A-Module angesprochen werden

Falls andere Zustande dauerhaft angezeigt werden, liegt ein Fehler vor. Beachten Sie, dass fur
einen korrekten Redundanzbetrieb ein Buskoppler aktiv und der andere Buskoppler passiv
sein.

Feld RedStatus

Dieses Feld beinhaltet Zustandsangaben bezliglich Parameter- und
Konfigurationsdnderungen. Bei einer Anderung mit oder ohne Hot Configuration in Run (HCIR)
werden mehrere einzelne Zustande durchlaufen, die hier nicht weiter erlautert werden. Im
ordnungsgemaéBen Betrieb muss das Feld OK anzeigen.

Wird HCiR angezeigt, ist ein neuer Datensatz in den entsprechenden Buskoppler geschrieben,
aber noch nicht vom Master in Betrieb genommen worden. Das bedeutet, dass noch mit dem
alten Datensatz gearbeitet wird und der HCiR-Vorgang noch nicht abgeschlossen ist. Der
Zustand HCIR wird ebenfalls durch das Blinken der griinen LED am Buskoppler angezeigt.
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Bereich "DP-Status"

i~ DP-Statuz
Mein  Partner Mein  Patner
[ | [T Timeout | ! Duthew
o | m [CF| [T DataEsch
T8 =TT "' | T Fehler
W | T Baudate | T Mein
| [ Freeze | [ Faririer
| T Spnc

Abbildung 9.16  Bereich DP-Status

Die wichtigsten Informationen im Bereich DP-Status werden durch die Kontrollkéstchen
Baudrate und DataExch visualisiert. Alle anderen Informationen sind nicht fiir die Diagnose
durch den Anwender geeignet und werden hier nicht weiter erlautert.

Kontrollkéstchen Baudrate
Wenn Baudrate aktiviert ist, wurde die Baudrate gefunden. Ansonsten wurde keine Baudrate
gefunden.

Kontrollkéstchen DataExch
Wenn DataExch aktiviert ist, werden Prozessdaten Uibertragen. Ansonsten werden keine
Prozessdaten Ubertragen.

Registerkarte "Modulstatus"

Hinweis!

Die Registerkarte Modulstatus steht Ihnen ab DTM Version 7.3 zur Verfligung. Der Status der
Netzteile im Bereich Netzteile wird erst ab DTM Version 7.5 dargestellt und ist au3erdem
abhangig von der Firmwareversion des Buskopplers.

Die Registerkarte Modulstatus gibt einen Uberblick iber den Zustand der E/A-Module und
Netzteile der gesamten Remote-I/O-Station. Jedes der Felder in den Status-
/Simulationsansichten reprasentiert einen Steckplatz und somit ein E/A-Modul oder ein Netzteil
der Remote-1/O-Station.

Der Status der Netzteile wird nur angezeigt, wenn die Firmware des Buskoppler eine Netzteil-
Diagnosefunktion enthalt. AuBerdem mussen die verwendeten Netzteile diese
Diagnosefunktion unterstiizen.

1/0- Module:
1 3 5 7 09 M 13 1517 19 21 2325 27 23 31 33 35 37 39 41 43 45 47
Status HE 2

Sinn. !
L Steckplatz 1 Steckplatz 48 o
Metzteilz:
Status [
123 445 E
Information:
tadul aktiv und OF Maodul aktiv und Simulation ! passives Modul
B tdodul aktiv und Fehler todul aktiv und Namalbetrieb keir b odul

Abbildung 9.17 Registerkarte Modulstatus

Die Statusinformationen sind auf der Registerkarte erlautert. Fir jeden Aktualisierungszyklus
werden die E/A-Modultypen (Darstellung einfach/doppelt breites Modul) und die jeweiligen
Statusbereiche abgefragt.
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Im Bereich Netzteile wird der Status der Uberwachten Netzteile dargestellt. Eine
unterstrichene Netzteilnummer signalisiert, dass an der entsprechenden Position ein Netzteil
vorhanden ist. Die Uberwachung der Netzteile kann in den Geratedaten des Buskopplers ein-
und ausgeschaltet werden.

Informationen zu einem E/A-Modul aufrufen

Es besteht die Méglichkeit, Informationen zu einem bestimmten E/A-Modul direkt auf der
Registerkarte Modulstatus aufzurufen. Hierzu muss je nach FDT-Rahmenapplikation eine
Verbindung zum gewiinschten E/A-Modul aktiv sein.

1. Klicken Sie in der Ubersicht mit der rechten Maustaste auf ein E/A-Modul.
2. Rufen Sie Uber das Kontextmenii die gewlinschten Informationen auf.

PACTware™ Device State Manager

Ab Version 4 enthalt PACTware™ den Device State Manager und die Device State View.
Diese Add-ins ermoglichen eine geratetbergreifende Diagnose auf Grundlage der NAMUR-
Empfehlung NE 107.

Hinweis!

Moglicherweise sind die Add-ins Device State Manager und Device State View deaktiviert.
Um Add-ins zu aktivieren, wahlen Sie Extras > Add-ins im Men(.

Hinweis!

Detaillierte Informationen zu den hier beschriebenen Add-ins finden Sie in der PACTware "-

Dokumentation.
Fenster "Device State Manager" aufrufen

1. Klicken Sie in der Projektansicht mit der rechten Maustaste entweder auf HOST PC, auf ei-
nen CommDTM oder einen Buskoppler.

2. Wabhlen Sie im Kontextmen(i Device State Manager.
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Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekk  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

: Projekt g x
: Prajekt

Gerdte Tag |Adresse |[] |%§ |Geréte Typ (DT | Skatu

JEHOST PC

17§ LBJFE service bus 1 = g Servicebus interface LE(FE )
2 arn LIR

Werbindung aufbauen

Werbindung krennen

Geritestatus lesen

Daten aus dem Gert lesen

Daten ins Gerat schreiben

Paraneter 3
Messwwert
Sirnulation

Diagniose

Kanale anzeigen

kanale »

Device State Manager

Up-/Download-Manager
Drucken 3

Weitere Funktionen »

Gerdt hinzufigen

Gerdt entfernen

Eigenschaften <119,LB-8106=LE 8106 LB-EasyCom Communication Interface

Abbildung 9.18 Device State Manager aufrufen

L Das Fenster Device State Manager wird angezeigt.

Auswahl Protokolle
‘NGWE |

[] P+FLEFE Servicehus

[ P+FLE Inkernal

Strukkur
‘Geréte_Tag Adresse ‘ VErbindungszustanclSt’atus |Zeitstsmpal Status }Sy'stam

= LBJFE service bus “ ) o)
2 B LB-B111 119 ] IS
B LB-1108 3 == o
- B e-6108 5 - o
B LB-3105 7 =I= o
o B LB-4105 9 > o

- B |B-3102 11 T o

~Zusammenfassung Gerstestatus
l Ein ader mehrere Gerét(e) befinden sich im Status 'Micht unterstitzt' (0 ‘

-~ dkkionen ~ Auswahl
[ Geratestatus aus Gerdt{en) lesen | [ schliefien und Geratestatus anzeigen J
[ Geratestatus zyllisch aus Gerat(en)lesen | 18, Keine: [ e

Anzahl sbgeschlossener Zyklen: J].l Zeit des letzten 2yklus: 0,0 5 ‘ Kiirzests Zykluszeit; 0,0 5 ‘Léﬂ_gsts Zykluszeit: 0,05

Abbildung 9.19  Fenster Device State Manager

3. Wahlen Sie die Gerate aus, die Uberwacht werden sollen. Verwenden Sie hierzu entweder
die Kontrollkastchen oder die Schaltflachen im Bereich Auswahl.

4. Um den Geratestatus einmalig oder in regelméaBigen Zeitabstanden auszulesen, wahlen Sie
eine der Schaltflachen aus dem Bereich Aktionen.
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Diagnosefunktionen

“ADevice State Manager g@

- #uswahl Protokolle

|Name |
[] P+F LB FB Servicebus
[] P+FLB Internal

- Strukrur
|Gerate Tag |Adrasse |Verh\ndungszustanc‘ Status ‘Zaltstempe\ Status |System
= F LBFE service bus 4 [-4] O 17.12.2010 10:59:53

17.12.2010 10:59:58
17.12.2010 11:00:00
17.12,2010 1:59:53
17.12.2010 10:59:55
17.12,2010 11:59:56
17.12.2010 10:59:58

2 Bz LB-BLLL 119
- B LE-110E k]
- B LE-610E H

s
o
- B LB-3105 7 [4]
=
0

B LE-4105 9

-~ BaB-3102 11

< i
Zusammenfassung Gerdtestatus
{Ein oder mehrere Gerat{e) befinden sich im Status 'Ausfall . ]
Aktionen Ausiwahl
| Geratestatus aus Gerst(en) lesen | | Alle | [ SchligBen und Geratestatus anzeigen J
I ZyHisches Lesen des Geratestatus beenden I ‘ 3 | 5 | Keine | [ chlieBen J

Anzahl abgeschlossener Zyklen: 42 | Zeit des letzten Zykdus: 8,8 5 ‘ Kirzeste Zykluszeit: 8,6 5 ‘Langsta Zykduszeit: 10,1 5

Abbildung 9.20 Geréatestatus auslesen

L Eine Verbindung zu den Geraten wird hergestellt und der Geratestatus wird ausgelesen.
5. Wahlen Sie SchlieBen und Geratestatus anzeigen.

L Das Fenster Geratestatus wird angezeigt. Das Fenster Geratestatus enthalt eine Liste
mit den verfligbaren Statusmeldungen. Sie kénnen Statusmeldungen nach bestimmten
Kriterien filtern und die Liste speichern oder |6schen.

Akbusller Gerabestabus 1

[[] zeige nur den letzten Status an

[ ]
von |O03.12.2010 10:40:56 B9
GerateTag| | Bis DDS.[Z.ZUIU 10:40:56 @

Status

[  Filtern ] [ Filter zuriicksetzen ]
LFd. I A‘ Zeitstempel Status |GEr':‘itE Tag |ndre_sse |Stal;us |Geratgtyp (DTM)
1 05122010 10;39:03 'Er LE/FE ser 4 (3 Service Bus Schnittstelle LE/FB-Serie
2 03.12,2010 10:39:04 E‘% PACTwar 1 . LE 8107 MODEUS Buskoppler
3 03.12.2010 10:39:06 g LB-1108 3 A LB 1108 bindrer Eingang {8-kanalig) (Ex-i)
4 03.12.2010 10:39:05 E LE-6108 5 [ LE6103 bindrer Ausgang (& kanalig, 20 ¥, & mA) (Ex-)
5 03,12,2010 10:39:09 &- LE-3105 7 [ LB 3105 HART SpeisegeratiEingangstrenner 4-kanalig (Ex-i)
6 03122010 10:39:11 k LE-4105 9 [F LB 4105 HART Analoger Ausgang:4-kanalig (Ex-i)
7 03.12.72010 10:39:12 &- LB-3102 11 [ LB 3102 HART SpeisegeratiEingangstrennes: 1-kanalig (Ex-i)
& 03.12.2010 10:39:12 . o 3 Generic HART DTM

[ Laden J[ Speicharn Ji Lischen ]

Abbildung 9.21  Fenster Geréatestatus

Hinweis!
Verschiedene Ansichten der Statusinformationen

Alternativ kdnnen Sie das Fenster Gerétestatus Uber Ansicht > Geratestatus aufrufen. Die
Statussymbole werden Ihnen auBerdem in der Projektansicht und in der Anlagensicht
angezeigt.

[0
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Allgemeine Bedeutung der Statussymbole nhach NAMUR-Empfehlung NE107

Symbol Bedeutung

Diagnose aktiv

= Diagnose passiv

% Ausfall

W Funktionskontrolle

i AuBerhalb der Spezifikation
& Wartungsbedarf

i Ceratestatus nicht unterstutzt

Spezifische Be

deutung der Statussymbole fiir Remote-I/0O-Komponenten

Komponente

Symbol| Mégliche Bedeutungen

E/A-Modul

Fehlerfrei

O Diagnose ausgeschaltet (E/A-Modul passiv)

& Leitungstiberwachung (Leitungsbruch oder Kurzschluss)

E/A-Modul fehlt

Falsches E/A-Modul konfiguriert

Simulation aktiv

Nicht online

Buskoppler

Fehlerfrei

® 0EC @ >4

Feldbuskommunikation: Kein Feldbus vorhanden (nur bei
Diagnosescan via Servicebus)

Speicherfehler: PIC/RAM/FLASH

CPU-/PIC-Fehler

Parameter- oder Arithmetik-Fehler

Redundanzlink nicht vorhanden (LB; Fehler im internen
Redundanzlink)

| <

Feldbuskommunikation: Feldbus vorhanden, aber kein
Datenaustausch (nur bei PROFIBUS-Buskopplern)

Kommando-Fehler

& Fehler in einem E/A-Modul

Fehler in der Spannungsversorgung

Redundanzkoppler nicht vorhanden

Redundanzlink nicht vorhanden (FB, Fehler im externen
Redundanzlink, eventuell nicht gesteckt)

o Nicht online

I3 PEPPERL+FUCHS
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10 Storungsbeseitigung

Gefahr!
Explosionsgefahr

Wenn Sie Arbeiten an der Remote-I/O-Station im explosionsgefahrdeten Bereich durchfiihren,
besteht Explosionsgefahr durch Funkenbildung.

Bevor Sie irgendwelche Arbeiten an der Remote-I/O-Station vornehmen, machen Sie sich mit
den Betriebsanleitungen und Zertifikaten der Komponenten vertraut und lesen Sie das
Handbuch zur LB/FB-Hardware.

10.1 Kommunikationsfehler

Falls ein Kommunikationsfehler vorliegt, gehen Sie die folgende Checkliste durch und ergreifen
Sie gegebenenfalls die entsprechende MaBnahme.

Fehler MaBnahme(n)

Fehler in der Kommunikation Prifen Sie, ob die Kabelverbindungen intakt sind.

itd Leitsyst
mit aem Lefisysiem Prifen Sie in der Konfigurationssoftware, ob die gewéahlte

Adresse mit der Adresse der Remote-I/O-Station
Ubereinstimmt.

Prufen Sie, ob der Abschlusswiderstand aktiviert ist. Der
PROFIBUS muss genau 2 Abschlusswiderstande pro
Segment haben, einen am Anfang und einen am Ende.

Prifen Sie, ob die Busstationen linear und ohne
Abzweigung angeordnet sind. Eine sternférmige
Anordnung ist nicht zulassig.

Priifen Sie, ob die DP-Konfigurationsstrings von Master
und Slave Ubereinstimmen. Die Slave-Adresse muss bei
Master und Slave auf dem Feldbus identisch sein.

Prufen Sie, ob die richtige GSD/GSE-Datei verwendet
wird.

Kommunikationsfehler auf Prifen Sie, ob die Kabelverbindungen intakt sind.

dem Servicebus Prufen Sie in der Konfigurationssoftware, ob die gewéahlte

Adresse mit der Adresse der Remote-l/O-Station
Ubereinstimmt.

Prufen Sie, ob der Abschlusswiderstand aktiviert ist. Der
Servicebus muss genau 2 Abschlusswiderstande pro
Segment haben, einen am Anfang und einen am Ende.

Priifen Sie, ob die Busstationen linear und ohne
Abzweigung angeordnet sind. Eine sternférmige
Anordnung ist nicht zul&ssig.

Prifen Sie, ob in der Konfigurationssoftware die korrekte
Schnittstelle eingestellt ist.

Eine neue Remote-I/O-Station Priifen Sie, ob sich die Abschlusswiderstédnde auch nach
funktioniert nicht an einem der Erweiterung am Busanfang und am Busende

Bus, an dem bereits andere befinden

Remote-1/O-Stationen in )
Betrieb sind
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Fehler

MaBnahme(n)

Beim Verbindungsaufbau
findet die Software einen
Buskoppler nicht

Prufen Sie, ob beim Verbindungsaufbau die gelben LEDs
am Buskoppler leuchten.

Prifen Sie, ob die Busadresse im gewahlten Bereich ist.
Falls nétig, vergréBern Sie den Suchbereich.

Prifen Sie, ob der Buskoppler korrekt eingesteckt ist.

Auslesen des Buskopplers
ergibt eine unerwartete
Konfiguration

Die gewtinschte Konfiguration wurde nicht im Buskoppler
abgespeichert. Wahlen Sie den Menipunkt Daten ins
Gerat schreiben, um die Konfiguration im Buskoppler zu
speichern.

Kommunikationsfehler auf
dem Servicebus, nach
erfolgreichem
Verbindungsaufbau

Prufen Sie, ob der Servicebus galvanisch getrennt ist.

Falls Sie ein Laptop verwenden, betreiben Sie das Laptop
mit Batterie.

Verwenden Sie einen handelsiblichen
Schnittstellenkonverter (RS232-RS485-Konverter oder
USB-RS485-Konverter) mit automatischer Erkennung von
Baudrate und Ubertragungsrichtung.

Fehlende Daten beim Laden
aus Remote-1/O-Station

Prifen Sie, ob alle Daten vorher in der Remote-1/O-Station
gespeichert wurden.

Keine HART-Kommunikation

Prifen Sie, ob das verwendete E/A-Modul das HART-
Protokoll unterstitzt.

Stellen Sie sicher, dass die HART-Feldgeréte innerhalb
des zuléssigen Betriebsbereichs von 4 ... 20 mA liegen.

Kontrollieren Sie, ob die korrekte Adresse des HART-
CGerats verwendet wurde.

Priifen Sie, ob die HART-Software iber einen DTM fiir das
verwendete Feldgerat verfugt. Falls dies nicht der Fall ist,
sind nur HART-Grundfunktionen verflgbar.

Fehler

MaBnahme(n)

FB-Erweiterungseinheit
funktioniert nicht.

Prufen Sie, ob Basiseinheit und Erweiterungseinheit
korrekt verdrahtet sind.

Prufen Sie, ob bei redundanten Systemen die Verbindung
zwischen der Erweiterungseinheit und der
Redundanzeinheit besteht.
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10.2

10.3

I3 PEPPERL+FUCHS

Redundanzfehler

Falls ein Redundanzfehler vorliegt, gehen Sie die folgende Checkliste durch und ergreifen Sie
gegebenenfalls die entsprechende MaBnahme.

Fehler MaBnahme(n)
Kontinuierliche Priifen Sie, ob die korrekte Redundanzart gewahlt ist
Redundanzumschaltung (Linienredundanz oder Applikationsredundanz).

Priifen Sie, ob die Umschaltzeit am Buskoppler auf einen
ausreichend langen Wert eingestellt wurde.

Prufen Sie bei FB-Systemen, ob die frontseitige
Verbindung zwischen den Buskopplern besteht.

Prifen Sie, ob das Leitsystem auf diese Art von
Redundanz eingestellt ist.

Keine Prifen Sie, ob die Redundanz am Buskoppler eingestellt
Redundanzumschaltung, wurde.

wenn ein Buskoppler entfernt

wird Priifen Sie, ob eine elektrische Verbindung zwischen den

beiden Buskopplern besteht. Falls nicht, stellen Sie die
Verbindung her.

Module &ndern laufend die Prufen Sie, ob einer der Buskoppler nicht fiir den
Daten Redundanzbetrieb konfiguriert wurde. In diesem Fall
versuchen beide Buskoppler, aktiv auf die E/A-Module

zuzugreifen und stéren sich gegenseitig.

Durch LEDs angezeigte Fehler

Die Fehlersuche wird durch eine Reihe von LEDs am Buskoppler, an den E/A-Modulen und am
Netzteil unterstitzt. Falls die LEDs einen Fehler anzeigen, gehen Sie die folgende Checkliste
durch und ergreifen Sie gegebenenfalls die entsprechende MaBnahme.

Je nach Last kénnen die Ausgangskreise aufgrund einer Uberlastung einen Leitungsbruch
anzeigen. Dies kann z. B. bei Magnetventilen auftreten, deren Eingangswiderstand nicht im
Bereich der Leitungsbruchiberwachung liegt. Schalten Sie in solch einem Fall einen
hochohmigen Widerstand parallel, der die Funktion in der Regel verbessert.

Falls die Kurzschlussuberwachung bei Booster-Ventilen anspricht, kann der Ladekondensator
die Fehlerursache sein. Falls dies der Fall ist, kann das AnschlieBen eines kleinen Widerstands
in Reihe dieses Verhalten korrigieren. Falls erforderlich, deaktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung.
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LEDs an Buskopplern

Fehler

MaBnahme(n)

Rote LED (2) des Buskopplers
leuchtet

Sammelfehler: Es liegt ein Problem mit mindestens einer
Komponente vor (E/A-Modul, Netzteil oder Buskoppler).

Suchen Sie alle Steckplatze nach E/A-Modulen mit
leuchtenden roten LEDs ab. Alle roten LEDs missen
erloschen sein, anderenfalls meldet der Buskoppler
weiterhin einen Fehler.

Stellen Sie sicher, dass alle konfigurierten Komponenten
gesteckt und betriebsbereit sind (griine LED leuchtet).

Uberpriifen Sie das globale Statusregister in der
Messwertanzeige des Buskopplers, um den Grund der
Sammelfehlermeldung zu erfahren.

Gelbe LED (5) des
Buskopplers blinkt, ohne dass
der Bus angeschlossen ist

Der Buskoppler ist betriebsbereit und arbeitet mit den E/A-|
Modulen.

Gelbe LED (5) des Buskoppler
blinkt in langen Intervallen

Der Buskoppler ist betriebsbereit und arbeitet mit den E/A-
Modulen. Mindestens ein E/A-Modul befindet sich im
Simulationsmodus.

Feldbus

Gelbe LEDs (3, 6) des
Buskopplers zeigen keine
Aktivitat wahrend eines
Verbindungsaufbaus an
(LEDs = aus)

Prifen Sie, ob die physikalische Verbindung zwischen
Konfigurationswerkzeug und der Remote-I/O-Station
korrekt hergestellt wurde.

Servicebus

Gelbe LEDs (4, 7) des
Buskopplers blinken wahrend
des Verbindungsaufbaus via
Servicebus nicht

Prifen Sie, ob das Konfigurationskabel und der Adapter
korrekt verbunden sind.

LEDs an E/A-Modulen und Netzteilen

Fehler

MaBnahme(n)

Rote LED eines E/A-Moduls
leuchtet

Prifen Sie, ob die Feldverdrahtung korrekt angeschlossen
ist.

Prifen Sie, ob der Sensor einwandfrei funktioniert.

Prifen Sie, ob die Feldgerate einwandfrei funktionieren.

Rote LED eines E/A-Moduls
blink

Fehlende Kommunikation zw. dem E/A-Modul und dem
Buskoppler

Prifen Sie, ob das E/A-Modul richtig in das Backplane
eingesteckt ist.

Stellen Sie sicher, dass die Stifte des Steckers nicht
verbogen sind.

Stecken Sie ein anderes E/A-Modul an die Position. Falls
das neu gesteckte E/A-Modul ebenfalls nicht arbeitet (rote
LED blinkt), kann ein Fehler an dem Backplane vorliegen.

CGelbe LEDs der E/A-Module
leuchten

Bei Binareingangen zeigt die gelbe LED verschiedene
Statusinformationen an.

Bei Transmitterspeisegeraten zeigt die gelbe LED an, dass

der normale Betriebsbereich verlassen wurde.

I3 PEPPERL+FUCHS

199401 2016-02



199401 2016-02

10.4

LEDs an E/A-Modulen und Netzteilen

Fehler MaBnahme(n)
Grune LEDs bei allen E/A- Prifen Sie, ob der Versorgungsanschluss des Backplanes
Modulen aus korrekt angeschlossen ist.

Prifen Sie, ob das Netzteil funktioniert und ob es korrekt in
das Backplane eingesteckt ist.

Griine LED eines einzelnen
E/A-Moduls aus

Prifen Sie, ob das E/A-Modul korrekt in das Backplane
gesteckt ist.

Falls nétig, tauschen Sie das E/A-Modul aus.

Falls der Fehler weiterhin besteht, prifen Sie das
Backplane auf einwandfreie Funktion.

Grine LED des Netzteils aus

Prifen Sie, ob das Netzteil mit der richtigen Spannung
versorgt wird.

Prifen Sie, ob das Netzteil korrekt in das Backplane
gesteckt ist und der Kontakt zum Backplane hergestellt ist.

Prufen Sie die Versorgungsspannung. Bei maximaler Last
darf die Spannung von 24 V DC einschlieBlich
Brummspannung nicht unter 20 V fallen.

Eventuell ist die Sicherung defekt. FB-Netzteile enthalten
keine austauschbaren Sicherungen und missen durch ein
neues FB-Netzteil ersetzt werden.

Signalfehler

Deaktivierte E/A-Module

Deaktivierte E/A-Module werden haufig flr spatere Erweiterungen verwendet. Bevor Sie das
E/A-Modul deaktivieren, schalten Sie dessen Leitungsfehleriberwachung ab. So verhindern
Sie, dass das E/A-Modul einen Alarm auslést, wenn der Buskoppler eine Abfrage startet, ob
ein E/A-Modul im Steckplatz installiert ist.

Fehler

MaBnahme(n)

Keine Signalanderung, wenn
die Parameter verandert
werden

Prifen Sie, ob das E/A-Modul in Betrieb ist.

Priifen Sie, ob die Anderung in der Remote-I/O-Station
gespeichert wurde.

Laden Sie die Parametrierung herunter, um die aktuelle
Parametrierung des E/A-Moduls herauszufinden.

PROFIBUS-Buskoppler: Prifen Sie, ob Hot Configuration
in Run (HCIR) aktiv ist. Falls ja, wird die neue Einstellung
erst nach der HCiR-Umschaltung des Masters aktiv.

Fehlerhaftes Signal

Priifen Sie, ob ein Kurzschluss oder Leitungsbruch im
Kreis vorliegt.

Prifen Sie, ob die Feldgerate und Sensoren einwandfrei
funktionieren.

Falls nétig, tauschen Sie das E/A-Modul aus.
Prifen Sie den Signalweg zum E/A-Modul.
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Fehler

MaBnahme(n)

Alle Signale einer Station
fehlerhaft

Priifen Sie, ob das Netzteil einwandfrei funktioniert.
Prifen Sie die Busverbindung.
Prifen Sie die Buskommunikation.

Verwenden Sie einen Busmonitor.

Ausgangsmodul schaltet um
auf Ersatzwerte

Prifen Sie die Einstellungen fir die
Ansprechiberwachung am Buskoppler. Die Dauer fur die
Umstellung auf Ersatzwerte muss langer sein, als die
Dauer eines Buszyklusses.

Ein Ausgangsmodul schaltet
ab

Die Kommunikation mit dem Buskoppler ist unterbrochen.

Prifen Sie, ob das E/A-Modul richtig in das Backplane
eingesteckt ist.

Schalten Sie gegebenenfalls die Statusbits fir analoge
Ausgénge ab.

Eingangsmodul liefert
sporadisch keine Messwerte

Die Kommunikation mit dem Buskoppler ist unterbrochen.

Priifen Sie, ob das E/A-Modul richtig in das Backplane
eingesteckt ist.

E/A-Modul funktioniert
problemlos in einem
bestimmten Steckplatz, in
einem anderen jedoch nicht

Prifen Sie, ob die Steckverbindung des fehlerhaften
Steckplatzes in Ordnung ist und ob die Stifte des E/A-
Moduls nicht verbogen sind.

Benutzen Sie den Steckplatz gegebenenfalls nicht weiter.

Messwerte sporadisch falsch

Prifen Sie, ob der Messwert durch externe Storeinfliisse
verfélscht werden kann.

Prifen Sie, ob die Abschirmung intakt ist.

Signal &ndert sich nicht

Prifen Sie, ob fir den Kanal der Simulationsmodus
aktiviert ist (nicht beim Buskoppler LB8*06 bzw. FB8*06).

Prifen Sie, ob der Ersatzwert aktiv ist, da keine
Buskommunikation besteht.

Prifen Sie, ob ein Leitungsfehler vorliegt.

E/A-Modul gibt keine
Diagnosemeldungen aus

Prifen Sie, ob die Leitungsfehleriiberwachung aktiv ist.

Falls nicht, aktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung.

Prifen Sie, ob die erwarteten Diagnoseinformationen im
Buskoppler aktiviert wurden (PROFIBUS-Buskoppler:
zusétzliche Moduldiagnose).

Keine Eingangs-
/Ausgangsdaten

Prifen Sie, ob das richtige E/A-Modul gesteckt und
betriebsbereit ist.

Prifen Sie, ob die Skalierung des Analogeingangs/-
ausgangs den Systemanforderungen entspricht.

Prifen Sie, ob die Verdrahtung in Ordnung ist.
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Fehler MaBnahme(n)
E/A-Modul als fehlend Prufen Sie, ob das richtige E/A-Modul eingesteckt ist.

Idet
gemelde Prifen Sie, ob die griine LED des E/A-Moduls leuchtet und
das E/A-Modul richtig eingesteckt ist.

Modulfehler Priifen Sie, ob die griine LED am E/A-Modul leuchtet.
Wenn nicht, besteht kein Kontakt zum Backplane oder die
Sicherung ist defekt. Wenn alle E/A-Module eines
Segments ausgefallen sind, liegt der Fehler im Netzteil
oder im Backplane.

Uberpriifen Sie mit Hilfe der Messwertanzeige die
Diagnoseinformationen des E/A-Moduls.

Fehler MaBnahme(n)
6/8 LB-Module fallen Prufen Sie, ob das Netzteil des Segments einwandfrei
gleichzeitig aus (Backplanes funktioniert.

LB9121, LB9101).

Fehler MaBnahme(n)

24 FB-Module fallen Prifen Sie, ob das Netzteil einwandfrei funktioniert.

leichzeiti .
gleichzerig aus Prifen Sie, ob die Verdrahtung zur Erweiterung korrekt

und intakt ist.

10.5 Fehler und lhre Folgen
Je nach Fehler missen Sie mit den unten aufgefiihrten Folgen rechnen.
Fehler Diagnose Folgen
FB-Netzteil ausgefallen Der Master empfangt eine Redundanzumschaltung
(redundant) Fehlermeldung im vom primaren auf den
globalen Statusregister, Redundanz-Buskoppler

sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master erhalt
ebenfalls eine Redundanz-
Fehlermeldung.

FB-Netzteil ausgefallen (nicht Der Master empfangt 24 Es entsteht ein Verlust von
redundant) Fehlermeldungen im 24 E/A-Modulen.

globalen und Modul-
Statusregister, sofern dies
vorab so parametriert
wurde.

Der Master erhalt 24
modulspezifische und
kanalbezogene
Fehlermeldungen, wenn
die Moduldiagnose
aktiviert wurde.
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Fehler

Diagnose

Folgen

Netzteil ausgefallen
(redundante Remote-I/O-
Station)

Der Master erhélt eine
Fehlermeldung im
globalen Statusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde (nur
mit Backplanes LB9022
und LB9024).

Backplanes LB9022,
LB9024 und LB9029:
durch eine 2-aus-3-
Redundanz beim Einsatz
von 3 Netzteilen LB9006
bleibt auch mit einem
ausgefallenem Netzteil die
volle Funktionalitat
erhalten.

Backplanes LB9121 und
LB9101: beim Einsatz von
2 Netzteilen LB9104 fallen
8 E/A-Module aus, sobald
ein Netzteil ausfallt. Die
Buskoppler werden jedoch
weiterhin vom
funktionierenden Netzteil
versorgt, die
Kommunikation bleibt
bestehen.

Netzteil ausgefallen (nicht-
redundante Remote-I/O-
Station)

Der Master empfangt

8 Fehlermeldungen im
globalen und Modul-
Statusregister, sofern dies
vorab so parametriert
wurde.

Der Master erhalt

8 modulspezifische und
kanalbezogene
Fehlermeldungen, wenn
die Moduldiagnose
aktiviert wurde.

Backplanes LB9022,
LB9024 und LB9029: im
nicht-redundanten Einsatz
werden in der Regel nur
zwei Netzteile eingesetzt.
Dies fuhrt dazu, dass beim
Ausfall eines Netzteils
bereits die gesamte
Station in Mitleidenschaft
gezogen werden kann
(abhangig von der Anzahl
der verwendeten E/A-
Module).

Backplanes LB9121 und
LB9101: beim Einsatz von
2 Netzteilen LB9104 fallen
8 Module aus, sobald ein
Netzteil ausfallt. Der
Buskoppler wird jedoch
weiterhin vom
funktionierenden Netzteil
versorgt, die
Kommunikation bleibt
bestehen.
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Fehler Diagnose Folgen
Buskommunikation Der Master erkennt den Die Ausgange nehmen
ausgefallen Ausfall. Ersatzwerte an, sofern

dies vorab so parametriert
wurde.

Buskoppler oder Spannung
ausgefallen

Der Master erkennt den
fehlerhaften Slave.

Die Ausgéange sind ohne
Spannung, es sei denn
das System ist redundant
ausgelegt.

E/A-Modul ausgefallen

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master erhélt die
Nachricht Modulfehler,
wenn die Moduldiagnose
aktiviert wurde.

Keine Signalanderung. Die
Eingdnge nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

Der Ausgang ist ohne
Spannung.

Die griine LED ist in den
meisten Fallen aus. Es gibt
jedoch Félle, bei denen
die grine LED trotz eines
Fehlers leuchtet.

Falsches E/A-Modul

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master erhélt die
Nachricht falsches
Modul, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Keine Signalanderung. Die
Eingdnge nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

Der Ausgang ist ohne
Spannung.

Die rote LED in dem
doppelt breiten E/A-Modul
blinkt.

E/A-Modul fehlt oder wurde
entfernt

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master erhalt die
Nachricht fehlendes
Modul, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Der Eingang ist
eingefroren.

Der Ausgang ist ohne
Spannung.
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modulspezifische Fehler

Leitungsfehler im
Eingangsmodul

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung Daten
ungiiltig, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Die Rote LED leuchtet.

Keine Signalanderung. Die
Eingdnge nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

Temperatureingange
kehren erst zum normalen
Betrieb zurtick, nachdem
der Fehler korrigiert wurde
und die Bruchverzdgerung
abgelaufen ist.

Bereichsuberlauf oder -
unterlauf bei E/A-Modulen
LB3101, FB3201, LB3*02,
FB3*02, LB3103, FB3203,
LB3104, FB3204, LB3*05,
FB3*05

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung Daten
ungiiltig, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Die gelbe LED leuchtet.

Das Signal ist auf
vorgegebene Grenzwerte
begrenzt.

Leitungsfehler bei E/A-
Modulen LB2002, LB21*,
FB22*, LB4101, FB4*01,
LB4*02, FB4*02, LB6*08,
FB6*08

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung Daten
ungiiltig, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Die rote LED leuchtet.

Der Ausgang ist ohne
Spannung.
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