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. MODBUS-BUSKOPPLER

Es gelten die Allgemeinen Lieferbedingungen fur Erzeugnisse und Leistungen der Elek-
troindustrie, herausgegeben vom Zentralverband Elektroindustrie (ZVEI) e.V. in ihrer
neusten Fassung sowie die Ergénzungsklausel: "Erweiterter Eigentumsvorbehalt".
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1.1

1.2

1.3

Sicherheit
Gltigkeit

Das Kapitel Sicherheit gilt als Betriebsanleitung.

Verschiedene Vorgénge und Anweisungen in dieser Betriebsanleitung erfordern spezielle
Vorkehrungen, um die Sicherheit der beteiligten Personen sicherzustellen.

Bestimmungsgemale Verwendung

Die in diesem Handbuch beschriebene DTM-Software dient ausschlieBlich zur
Konfiguration eines Pepperl+Fuchs LB/FB Remote-I/O-Systems sowie zur Anzeige von
Messwerten und Statusinformationen.

Verwendete Symbole

Dieses Dokument enthalt Hinweise, die sie zu ihrer persdnlichen Sicherheit sowie zur
Vermeidung von Sachschaden beachten missen. Je nach Gefahrdungsstufe werden die
Warnhinweise in abnehmender Reihenfolge wie folgt dargestelit:

Sicherheitsrelevante Symbole

Gefahr!
Dieses Symbol kennzeichnet eine unmittelbar drohende Gefahr.

Bei Nichtbeachten drohen Personenschaden bis hin zum Tod.

Warnung!
Dieses Zeichen warnt vor einer mdglichen Stérung oder Gefahr.

Bei Nichtbeachten drohen Personenschaden oder schwerste Sachschaden.

Vorsicht!
Dieses Zeichen warnt vor einer moglichen Stérung.

Bei Nichtbeachten kénnen Geréte oder daran angeschlossene Systeme und Anlagen bis
hin zur vélligen Fehlfunktion gestort werden.

I PEPPERL+FUCHS
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Informative Symbole

Hinweis!

Dieses Symbol macht auf eine wichtige Information aufmerksam.




MODBUS-BUSKOPPLER
Sicherheit

§< Handlungsanweisung
Dieses Symbol markiert eine Handlungsanweisung.
1.4 Konformitatserklarung

Alle Produkte wurden unter Beachtung geltender européischer Normen und Richtlinien
entwickelt und gefertigt.

Hinweis!

Eine Konformitatserklarung kann beim Hersteller angefordert werden.

(1O

Der Hersteller des Produktes, die Pepperl+Fuchs GmbH in 68307 Mannheim, besitzt ein
zertifiziertes Qualitatssicherungssystem geman ISO 9001.

1SO9001
1.5 LB/FB Hardware

Bevor Sie die Remote-I/O-Station mit Hilfe dieses Handbuchs konfigurieren und in Betrieb
nehmen, lesen Sie die Handbucher zur LB/FB-Hardware.

Beachten Sie insbesondere das Kapitel "Sicherheit" sowie alle sonstigen ex-relevanten
Teile der LB/FB-Hardware-Handblcher.

200338 2009-12
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Einleitung
Uberblick Remote 1/0

Dieses Handbuch informiert Sie tber die Konfiguration von Remote-I/O-Stationen.
Zunéchst folgt ein allgemeiner Uberblick iber das gesamte P+F Remote-I/O-System.

g !‘?'EJE‘ i

i

Bild 2.1: Beispiel fir LB/FB Remote-I/O-Stationen

1 LB Remote-I/O-Station fiir den Ex-freien Bereich und Zone 2
2 FB Remote-I/O-Station flir Zone 1

Systemkonzept

Das System lasst sich flexibel an die Anlagenstruktur anpassen. Die Anpassungsfahigkeit
basiert auf einer hohen Modularitét und einem breiten Produktspektrum.

Die Systemarchitektur wird durch die maximale Anzahl der Remote-1/O-Stationen je
Busleitung bestimmt. Pro Remote-1/O-Station sind bis zu 48 E/A-Module verfigbar. Das
entspricht 80 analogen oder 184 bindren Kanélen (oder einer beliebigen Mischung davon).
P+F Remote-1/O-Stationen benétigen auch fir die Zone 1 keine Barrieren, da der
Anschluss in erhdhter Sicherheit erfolgt. Weitere Informationen zu den Busleitungen
erhalten Sie in den Hardware-Handbichern zu LB/FB Remote 1/O.

Kompatibilitét

Bei Neuentwicklungen achtet P+F auf die Kompatibilitat zu bereits bestehenden
Einrichtungen. In vielen Fallen reicht ein Software-Update des Buskopplers aus, um neue
Funktionen nutzbar zu machen. Gelegentlich ist ein Austausch des Buskopplers
erforderlich, um grundlegend neue Eigenschaften zu erschlie3en.

Die derzeit verfigbaren Ausfiihrungen sind in einer separaten Liste mit Bestellnummern
aufgefahrt.

Seit 2001 werden fir alle LB E/A-Module neue Modulgehduse und neue Backplanes mit
verbesserten mechanischen Eigenschaften geliefert. Die neuen LB E/A-Module passen in
die LB-Backplanes bestehender Anlagen. Die neuen Backplanes besitzen eine eigene
Bestellnummer und kdnnen nur mit Buskopplern, E/A-Modulen und Netzteilen im neuen
Gehdause bestlckt werden. Einzelheiten entnehmen Sie bitte den Anleitungen der Module
und Backplanes.

11
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Ausfallstrategie

Die Funktionssicherheit der Anlage muss durch geeignete Ausfallstrategien gewahrleistet
sein. Dies erfordert ein Zusammenspiel zwischen dem Leitsystem und den Remote-I/O-
Stationen.

Das Ausfallverhalten der Remote-1/0O-Stationen lasst sich fiir jeden Kanal separat
einstellen. Der Ausfall eines E/A-Moduls oder eines Kanals wird erkannt und der
Steuerung gemeldet. Das Anlaufverhalten nach einer Stérung wird im Wesentlichen vom
Master vorgegeben (PLS).

Verfuigbare E/A-Module
Das "x" in den folgenden E/A-Modulbezeichnungen steht fiir verschiedene Optionen:

¢ Binareingang 1x01, 2-kanalig,

¢ Binareingang 1x02, 3-kanalig,

* Frequenzeingang 1x03, 1-kanalig,

¢ Binareingang 1x08, 8-kanalig,

¢ Bindrausgang 2xxx,

* Analogeingang 3x01,

¢ HART-Analogeingang 3x02 und 3x03,

* HART-Analogeingang 3x04 und 3x05, 4-kanalig,
* Analogausgang 4x01,

* HART-Analogausgang 4x02,

¢ HART-Analogausgang 4x04 und 4x05, 4-kanalig,
e Temperatureingang 5x01 (Pt100),

e Temperatureingang 5x02 (Thermoelement),

* Temperatureingang 5x04, 4-kanalig (Pt100, Ni100),
e Temperatureingang 5x05, 4-kanalig (Thermoelement, mV),
* Spannungseingang 5x06, 1-kanalig,

* Relaisausgang 6x01, 2-kanalig,

* Relaisausgang 6x05, 4-kanalig,

* Relaisausgang 6x06, 8-kanalig,

* Bindrausgang 6x08, 8-kanalig,

e Bindrausgang 6x1x, 4-kanalig,

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnoseinformationen in verschiedenen Registerbereichen zur
Verflgung, auf die Uber den Feldbus zugegriffen werden kann. Zuséatzlich kénnen die
Diagnoseinformationen Uber einen vom Feldbus unabh&ngigen Servicebus abgefragt
werden.

Storsignale werden weitgehend ausgefiltert. Trotzdem sollte ein Schirmungskonzept
entsprechend dem Stand der Technik angewendet werden. Einige E/A-Module besitzen
einstellbare Filterfunktionen.

12
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Folgende Uberwachungsfunktionen sind eingebaut:

» Uberwachung des Systembusses,

» Uberwachung des internen Datenverkehrs,

* Eigenuberwachung der E/A-Module,

¢ Leitungsiberwachung der Feldsignale (modulabhangig),

¢ definierte Aussteuerrichtung im Fehlerfall (je nach Buskoppler);

* Ausgéange sind mit einer Lebenszeichenliberwachung (Watchdog-Funktion)
ausgestattet.

Giite der E/A-Module

P+F bietet zur Optimierung in Hinblick auf Anlagenverfugbarkeit und Kostendruck E/A-

Module mit unterschiedlichen Kanaleigenschaften an. Die unterschiedlichen E/A-Module

kénnen innerhalb einer Remote-I/O-Station beliebig kombiniert werden. Zur Auswahl

stehen

hoch verfluigbare, einfach breite E/A-Module (1- oder 2-kanalig) oder

kompakte, doppelt breite E/A-Module (8-kanalig (binar) / 4-kanalig (analog)).

Galvanische Trennung

Bei 1- oder 2-kanaligen, hoch verfligbaren E/A-Modulen sind die Kanéle untereinander
sowie vom internen Systembus galvanisch getrennt. Bei allen anderen E/A-Modulen sind
die Kanéle ebenfalls vom internen Systembus galvanisch getrennt, jedoch nicht
untereinander.

Einstellarbeiten

Die E/A-Module besitzen weder Schalter noch Potenziometer. Sobald ein E/A-Modul
ausgetauscht wird, ibernimmt das neue Modul ohne Einstellarbeit die Konfiguration des
Vorgéanger-Moduls (vorausgesetzt es handelt sich um den selben Modultyp). Die
Parametrierung erfolgt einmalig bei der Inbetriebnahme und wird im nicht-flichtigen
Speicher des Buskopplers abgelegt. Verpol- und Kurzschlussschutz sind ebenso
vorhanden wie ein einstellbares Ausfallverhalten. Die Wirkrichtung binarer Ein- und
Ausgange ist je nach Ausfihrung parametrierbar.

Ausgangsabschaltung

Der Elektronikkreis und der Lastkreis werden bei Relaisausgangen getrennt versorgt.
Ahnlich kann bei Ventilen ein E/A-Modul mit busunabhé&ngigem Abschalteingang dafiir
sorgen, dass die Stellungsrickmeldung noch erfasst wird, wenn die Energie zum Ventil
abgeschaltet wurde.

Erweiterung/Austausch

E/A-Module kénnen im laufenden Betrieb unter Spannung ausgetauscht werden (Hot
Swapping). AuBerdem kann die Remote-I/O-Station im laufenden Betrieb erweitert
werden, vorausgesetzt das Mastersystem kann Erweiterungen unterbrechungsfrei
einbinden. Falls die Remote-1/O-Station erweitert oder verandert wird muss dabei nur
sichergestellt werden, dass die Adressen der weiterhin bestehenden Prozesswerte
unverandert bleiben (keine Umrangierung).

13
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Verfligbarkeit
P+F Remote I/O bietet:

¢ Redundanz (systemabhéngig)

* Funktionssicherheit (einstellbares Ausfallverhalten)

* Einzelverfligbarkeit (kanalweiser Austausch)

¢ Hot Swapping

* Erweiterbarkeit im laufenden Betrieb (systemabhangig)

¢ Einstellbares Anlaufverhalten nach Spannungsausfall im Zusammenspiel mit dem
Master (im PLS zu bestimmen).

Buskoppler

Der Buskoppler setzt das Protokoll des Backplane-internen Systembus auf das Protokoll

des Uberlagerten Bussystems um. Der Anwendungsbereich der Remote-I/O-Systeme wird

mafgeblich durch das Feldbussystem bestimmt. Deshalb wurde eine Anschaltung an die

derzeit haufigsten Feldbussysteme realisiert, die durch verschiedene Buskoppler-Typen

unterstitzt wird.

Redundanz

Der Modbus-Buskoppler ist fiir Redundanzbetrieb vorbereitet (Buskoppler-, Busleitungs-
und Netzteilredundanz). Da die Modbus-Spezifikation keine redundante Anbindung
vorsieht, existieren ausschlieB3lich herstellerspezifische Redundanzlésungen. Das
Redundanzverhalten der Remote-1/O-Station ist parametrierbar und kann im bestimmten
Umfang an das Redundanzverhalten der Masterbaugruppe angepasst werden. Auf Grund
einer fehlenden Spezifikation sollte die Funktionsfahigkeit redundanter Modbus-
Anschaltungen durch Systemtests Uberprift werden.

Software
Die Konfigurationssoftware der LB/FB Remote I/O Station ist als FDT 0.98 DTM ausgelegt
und kann auch ohne FDT-Rahmenapplikation betrieben werden.

Konfiguration/Parametrierung

Die Komponenten der Remote-1/O-Station kdnnen Uber die zentrale Engineeringstation
konfiguriert werden. Den Buskopplern und E/A Modulen kénnen Modultags zugewiesen
werden, den einzelnen Kandlen (Signalen) kdnnen Kanaltags zugewiesen werden.

HART-Kommunikation

Kommunikation mit HART-Feldgeraten Uber den Prozessbus und uber den Servicebus ist
mdglich. Die Nutzbarkeit dieser HART-Funktionalitat ist abh&ngig vom tbergeordneten
Steuerungs-/Konfigurationssystem.

Alternativ kann ein zugelassenes Handbediengeréat direkt an die Stromschleife

(4 ... 20 mA) angeschlossen werden. Der erforderliche Kommunikationswiderstand von
250 Q ist im E/A-Modul integriert.

14
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Monitoring

Wahrend des Betriebs kénnen der Status der Systemkomponenten und die
Signalzustandswerte der Feldgeréate online beobachtet werden. Dazu empfiehlt sich die
Installation eines separaten Servicebusses, der eine Fehlerdiagnose unabhangig vom
Leitsystem zuldsst. Der Servicebus ist jedoch nicht zwingend erforderlich, um ein
betriebsfahiges System zu erhalten.

Simulation
Fur Testfunktionen und Inbetriebnahme ist ein Simulieren von Ein- und Ausgangswerten
mdglich.

Schnittstellen und Datenaustausch
Der Datenaustausch mit anderen Engineeringstools tber Standardschnittstellen vermeidet
redundantes Engineering.

2.2 Allgemeines zum Modbus-Protokoll

Modbus ist ein weit verbreiteter offener Standard, der auf einfache Weise Kommunikation
zwischen verschiedenen Komponenten (z. B. Steuerungen, Remote 1/Os,
Messwertaufnehmern) ermdéglicht. Der Modbus-Standard basiert auf eine
herstellerspezifischen Entwicklung aus dem Jahr 1979 (MODICON). Im Laufe der
industriellen Entwicklung erlangte das Modbus-Protokoll eine fuhrende Rolle in der
industriellen Datenlbertragungstechnik.

Heute existieren standardisierte Modbus-Varianten, die das Modbus-Protokoll Gber
unterschiedliche Ubertragungswege (Physical Layer) iibertragen. Die bereits seit
Jahrzehnten erfolgreich eingesetzten Modbus-Varianten kommunizieren tber serielle
Schnittestellen (z. B. Modbus RTU und Modbus ASCII via RS485/232). Eine neuere
etablierte Variante ist die Modbus-Kommunikationen iber Ethernet (z. B. Modbus TCP).

Prinzipiell erfolgt die Modbus-Kommunikation Gber Datentelegramme mit den folgenden
Bestandteilen.

e Adresse: Fir Anforderungs- und Antworttelegramme wird immer die Adresse des
betroffenen Slaves verwendet.

* Funktionscode: Gibt an, welche Funktion ausgefiihrt werden soll
(Anforderungstelegramm) oder ausgefiihrt wurde (Antworttelegramm). Beispiel:
Eingangsregister lesen (Read Input Registers), Bindrausgang setzten (Force Single
Coil).

* Adressierung des Datenbereichs: Startadresse und Anzahl.
¢ Datenbereich: Prozesswerte

¢ Datensicherung: Prifwert, um Fehler bei der DatenlUbertragung zu erkennen, z. B.
Cyclic Redundancy Check (CRC). Bei Modbus TCP wird die Adressierung und die
Datensicherung vom TCP Protokoll tbernommen.

Hinweis!

O
D Weitere Informationen kénnen Sie z. B. auf den Internetseiten der Modbus-
Nutzerorganisation http://www.modbus.org erhalten.
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Modbus RTU

Modbus RTU (Remote Terminal Unit) basiert auf dem RS 485-Standard. Die asynchrone
Kommunikation erfolgt nach dem Master-Slave Prinzip. Als Bustopologie ist die
Linienstruktur vorgeschrieben. Andere Bustopologien sind nicht zulassig. Die Merkmale
einer Modbus RTU Kommunikationsverbindung sind in der folgenden Liste
zusammengefasst.

Merkmale Modbus RTU

Physical Layer: RS 485

Zugriff: Master-Slave-Verfahren

Bus-/Netzwerktopologie:  Linienstruktur

Slave-Adressbereich: 1... 247 (0 = Broadcast)

Master-Adressbereich: Master hat keine Adresse

Teilnehmer pro 32

Bussegment:

Busausdehnung: bis zu 1000 m ohne Repeater (baudratenabhangig)

Baudrate: 2400 ... 38400 Bit/s

Datenbereich: max. 252 Bytes (Protokolldaten-Bereich PDU (Protocol
Data Unit)

Datensicherung: CRC (Cyclical Redundancy Check)

Die Kommunikation verlauft nach dem Master-Slave-Verfahren. Der Master sendet ein
Anforderungstelegramm (Request) an den Slave und wartet dann auf das
Antworttelegramm des Slaves (Response). Die Kommunikationstelegramme sind wie folgt
aufgebaut.

--«—— Protocol Data Unit (PDU) ———»-

Slave-Adresse Funktionscode Daten (0 ... 252 Bytes) Fehlerprifung

|
Y

Application Data Unit (ADU)

Bild 2.2: Modbus RTU Telegramm

Alle Datenbytes (8 Bit Nutzdaten) werden wie folgt als 11 Bit-Paket Gbertragen.

Start | Bit1 | Bit2 | Bit3 | Bit4 | Bit5 | Bit6 | Bit7 | Bit8 | Par* | Stop

Bild 2.3: 11 Bit-Paket

: * Bei Ubertragungen ohne Paritatsbit wird an dessen Stelle ein zusétzliches Stopbit eingefiigt.
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Modbus TCP

Das Modbus-Anwendungsprotokoll wird in Ethernet IP-Netzwerken mit dem Transport
Control Protocol (TCP) Ubertragen. Fur die Modbus-Kommunikation werden die Modbus-
Nutzdaten, der Funktionscode und die Adressinformationen in den Nutzdatencontainer
eines TCP-Telegramms eingebettet.

Zusétzlich erzeugt der Mobus TCP-Master ein Datenpaket, welches dem Empfanger die
eindeutige Interpretation der empfangenen Daten ermdglicht (Modbus Application Header,
MBAP). Der MBAP Header enthalt eine Transaktionsnummer, um
Anforderungstelegramme und Antworttelegramme eindeutig zuordnen zu kénnen.
AuBerdem enthélt der Header eine Protokoll-ID zur Identifizierung des benutzten Protokolls
(0 fir Modbus) sowie eine Langenangabe und ein Adressbyte.

Das Adressbyte wird benétigt, um tber eine Modbus TCP-Kommunikation auf einen
seriellen Modbus-Slave zugreifen zu kénnen (z. B. Uber ein Modbus TCP/RTU Gateway).
Im Ethernetnetzwerk dagegen wird die Slaveadressierung sowie die Sicherung der
Kommunikation durch das TCP-Protokoll ilbernommen. Die dazu benétigten Daten werden
im Telegrammkopf eingebunden. In der nachfolgenden Liste sind die Merkmale des
Modbus TCP-Standards zusammengefasst.

Merkmale Modbus TCP

Physical Layer: Ethernet 11/802.3

Zugriff: Verbindungsorientiert, Client/Server

Bus-/Netzwerktopologie:  Sternstruktur

NetzwerkgroéBe: Nahezu unbegrenzt

Busausdehnung: 100 m bis zum Netzwerkanschluss

Baudrate: 10, 100, 1000 MBit/s

Datenbereich: max. 252 Bytes (Protokolldaten-Bereich PDU (Protocol
Data Unit)

--«—— Protocol Data Unit (PDU) ———»-

MBAP Header Funktionscode Daten (O ... 252 Bytes)

- Application Data Unit (ADU) -

Bild 2.4: Modbus RTU Telegramm
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Modbus-Kommunikation

Der Modbus-Master fordert den Slave tber ein Anforderungstelegramm auf, eine Aufgabe
auszufihren und anschlieBend das Ergebnis Uber ein Antworttelegramm zurtickzusenden.
Die jeweilige Aufgabe ist im Ubertragenen Funktionscode enthalten (z. B. "Liefere
Eingangsdaten").

Nachdem der Master die korrekte Antwort erhalten hat, kann die Kommunikation mit dem
néchsten Anforderungstelegramm fortgefiihrt werden. Falls der Master keine Antwort
erhalt, wird dies Uber einen Timeout erkannt.

Falls der Slave einen Fehler feststellt, sendet er ein Fehlertelegramm. Die PDU des
Fehlertelegramms setzt sich aus dem Funktionscode des

Anforderungstelegramms + 80 (hex) und einem Fehlercode zusammen. Folgende
Fehlercodes kénnen Ubertragen werden.

Fehlercode Bedeutung

01 Unzuléssige Funktion

02 Unzuldssige Datenadresse
03 Unzulassiger Datenwert
04 Slave-Gerétefehler

05 Bestatigung

06 Slave-Gerat beschaftigt

07 negative Bestéatigung

08 Speicher Paritatsfehler

[Tabelle 2.1: Modbus Fehlercodes

Modbus Funktionscodes

Das Modbus-Protokoll teilt zu Gbertragende Daten in 4 Gruppen ein.

¢ Discrete Inputs: Bindre Eingangsdaten BIN/DIN (Einzelbit)

* Coils: Bindre Ausgangsdaten BOUT/DOUT (Einzelbit)

* Input Registers: Analoge Eingangsdaten AIN (16 Bit Wort)

* Holding Registers: Analoge Ausgangsdaten AOUT (16 Bit Wort)

Die Daten kénnen entweder in einem einzigen gro3en Speicherbereich oder in 4 getrennte
Speicherbereiche organisiert sein. Der Zugriff auf die Daten wird Uber den Funktionscode
und die Adressangabe definiert. Verschiedene Funktionscodes stehen zur Verfligung.

Eine Auswahl von Funktionscodes ist in den folgenden Tabellen enthalten. Die in den
Tabellen enthaltenen Beispiele zeigen ausschlieBlich den Aufbau der Protocol Data Unit
(PDU). Dieser Teil eines Modbus-Telegramms ist in Modbus RTU und Modbus TCP
identisch. Die Adressierung und die Datensicherung muss je nach verwendeter Modbus-
Variante erganzt werden.
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Funktionscode 1 (Read Coil Status)

Benutzen Sie den Funktionscode 1, um den Speicherbereich der Bindrausgange (Coils)
auszulesen (Rucklesen von Ausgangswerten).

PDU Anfragetelegramm (Request) PDU Antworttelegramm (Response)
Wert Wert

Byte | Beschreibung (hex) | Byte | Beschreibung (hex)

1 Funktionscode 01 1 Funktionscode 01

2 Adresse Hi 00 2 Anzahl der Datenbytes 01

3 Adresse Lo 00 3 Daten 01

4 Anzahl Hi 00

5 Anzahl Lo 08

In diesem Beispiel werden 8 binare Ausgangsbits ab der Adresse 0 ausgelesen. Das

Antworttelegramm liefert 8 Binarsignale (Daten: Bit0 =1, Bit 1... 7 = 0).

Tabelle 2.2: Funktionscode 1 (Read Coil Status)

Funktionscode 2 (Read Input Status)

Benutzen Sie den Funktionscode 2, um binédre Eingangswerte auszulesen.

PDU Anfragetelegramm (Request) PDU Antworttelegramm (Response)
Wert Wert

Byte | Beschreibung (hex) | Byte | Beschreibung (hex)

1 Funktionscode 02 1 Funktionscode 02

2 Adresse Hi 00 2 Anzahl der Datenbytes 01

3 Adresse Lo 00 3 Daten 01

4 Anzahl Hi 00

5 Anzahl Lo 08

In diesem Beispiel werden 8 binédre Eingangsbits ab der Adresse 0 ausgelesen. Daten

Antworttelegramm: Bit0 =1, Bit1... 7 = 0).

[Tabelle 2.3: Funktionscode 2 (Read Input Status)
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Funktionscode 3 (Read Holding Registers)

Benutzen Sie den Funktionscode 3, um den Speicherbereich der Analogausgénge
auszulesen (Rucklesen von Ausgangswerten).

PDU Anfragetelegramm (Request)

PDU Antworttelegramm (Response)

Wert Wert
Byte | Beschreibung (hex) | Byte | Beschreibung (hex)
1 Funktionscode 03 1 Funktionscode 03
2 Adresse Hi 00 2 Anzahl der Datenbytes 02
3 Adresse Lo 00 3 Daten 1 Hi 75
4 Anzahl Hi 00 4 Daten 1 Lo 30
5 Anzahl Lo 01

Antworttelegramm: 75 30 hex (30000).

In diesem Beispiel wird 1 Ausgangswort ab Adresse 0 ausgelesen. Daten

[Tabelle 2.4: Funktionscode 3 (Read Holding Registers)

Funktionscode 4 (Read Input Registers)

Benutzen Sie den Funktionscode 4, um analoge Eingangswerte auszulesen.

PDU Anfragetelegramm (Request)

PDU Antworttelegramm (Response)

I PEPPERL+FUCHS

Wert Wert
Byte | Beschreibung (hex) | Byte | Beschreibung (hex)
1 Funktionscode 04 1 Funktionscode 04
2 Adresse Hi 00 2 Anzahl der Datenbytes 02
3 Adresse Lo 00 3 Daten 1 Hi 75
4 Anzahl Hi 00 4 Daten 1 Lo 30
5 Anzahl Lo 01
In diesem Beispiel wird 1 Eingangswort ab Adresse 0 ausgelesen. Daten
Antworttelegramm: 75 30 hex (30000).

Tabelle 2.5: Funktionscode 4 (Read Input Registers)
20




Funktionscode 5 (Write Single Coil)

Benutzen Sie den Funktionscode 5, um einen bindren Ausgangswert zu schreiben.

PDU Anfragetelegramm (Request) PDU Antworttelegramm (Response)
Wert Wert

Byte | Beschreibung (hex) | Byte | Beschreibung (hex)

1 Funktionscode 05 1 Funktionscode 05

2 Adresse Hi 00 2 Adresse Hi 00

3 Adresse Lo 00 3 Adresse Lo 00

4 Daten Hi FF 4 Daten Hi FF

5 Daten Lo 00 5 Daten Lo 00

In diesem Beispiel wird das Ausgangsbit mit der Adresse 0 auf 1 gesetzt
(Daten FF 00: Bit = 1, Daten 00 00: Bit = 0).

Tabelle 2.6: Funktionscode 5 (Write Single Coil)

Funktionscode 6 (Preset Single Register)

Benutzen Sie den Funktionscode 6, um einen analogen Ausgangswert zu schreiben.

PDU Anfragetelegramm (Request) PDU Antworttelegramm (Response)
Wert Wert

Byte | Beschreibung (hex) | Byte | Beschreibung (hex)

1 Funktionscode 06 1 Funktionscode 06

2 Adresse Hi 00 2 Adresse Hi 00

3 Adresse Lo 00 3 Adresse Lo 00

4 Daten Hi 75 4 Daten Hi 75

5 Daten Lo 30 5 Daten Lo 30

In diesem Beispiel wird das Ausgangswort mit der Adresse 0 auf 75 30 hex (30000)
gesetzt.

Tabelle 2.7: Funktionscode 6 (Preset Single Register)
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Funktionscode 15 (Write Multiple Coils)

Benutzen Sie den Funktionscode 15, um mehrere bindre Ausgangswerte auf einmal zu

schreiben.
PDU Anfragetelegramm (Request) PDU Antworttelegramm (Response)
Wert Wert
Byte | Beschreibung (hex) | Byte | Beschreibung (hex)
1 Funktionscode OF 1 Funktionscode OF
2 Adresse Hi 00 2 Adresse Hi 00
3 Adresse Lo 00 3 Adresse Lo 00
4 Anzahl Daten Hi 00 4 Anzahl Daten Hi 00
5 Anzahl Daten Lo 08 5 Anzahl Daten Lo 08
6 Anzahl der Datenbytes 01
7 Daten 81
In diesem Beispiel werden 8 bindre Ausgénge ab der Adresse 0 mit dem Bitmuster
10000001 (81 hex) beschrieben.
ITabelle 2.8: Funktionscode 15 (Write Multiple Coils)

Funktionscode 16 (Preset Multiple Registers)

Benutzen Sie den Funktionscode 16, um mehrere analoge Ausgangswerte auf einmal zu

schreiben.
PDU Anfragetelegramm (Request) PDU Antworttelegramm (Response)
Wert Wert
Byte | Beschreibung (hex) | Byte | Beschreibung (hex)
1 Funktionscode 10 1 Funktionscode 10
2 Adresse Hi 00 2 Adresse Hi 00
3 Adresse Lo 00 3 Adresse Lo 00
4 Anzahl Daten Hi 00 4 Anzahl Daten Hi 00
5 Anzahl Daten Lo 02 5 Anzahl Daten Lo 02
6 Anzahl der Datenbytes 04
7 Daten 1 Hi 75
8 Daten 1 Lo 30
9 Daten 2 Hi 75
10 Daten 2 Lo 30
In diesem Beispiel werden 2 Ausgangsregister ab der Adresse 0 jeweils mit dem Wert
75 30 hex (30000) beschrieben.
[Tabelle 2.9: Funktionscode 16 (Preset Multiple Registers)
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Konfigurationssoftware installieren

Einleitung Konfigurationssoftware

Dieses Handbuch und die Konfigurationssoftware gelten fiir die Buskoppler 8x07
(Modbus RTU) und 8x11 (Modbus TCP) mit der Firmware-Version 7.x, jedoch nicht fiir die
Modbus-Buskoppler 8x02 und 8x04.

Die Konfigurations-Software wurde geméf der VDI/VDE-Richtlinie 2187 (Einheitliche
Anzeige- und Bedienoberflache fir digitale Feldgerate) entwickelt. Die Software dient der
Konfiguration von Remote-I/O-Komponenten sowie der Anzeige von Messwerten und
Statusinformationen wéahrend Wartung und Inbetriebnahme.

Ein geeignetes Leitsystem vorausgesetzt kbnnen Remote-I/O-Systeme direkt Uber die
Engineeringtools des Leitsystems konfiguriert werden. Dieses Handbuch beschreibt die
alternative Bedienung fir alle anderen Leitsysteme, die die eigenstandige P+F-
Konfigurationssoftware verwenden.

AuBerdem existieren Leitsysteme, die eigene Treiber verwenden, um P+F Remote-1/O-
Komponenten aus der Bedienebene des Systems heraus zu konfigurieren. Diese Systeme
besitzen eine eigene Konfigurations-Anleitung. Das vorliegende Handbuch ist in diesen
Féllen nicht anwendbar.

Unterschiede zwischen den DTM- und Firmware-Versionen

Hardware

Der Buskoppler unterstltzt alle seit 1995 gebauten E/A-Module, auch mehrkanalige
analoge und bindre E/A-Module.

DTM-Software

* In der DTM-Version 6 wurde die grafische Moduldarstellung aus der DTM-Version 4

durch eine Baumstruktur ersetzt, wie sie u.a. aus dem Windows®-Eprorer bekannt ist.
Durch die Baumstruktur ist es nun méglich, mehrere Remote-I/O-Stationen
(Buskoppler) gleichzeitig in einem Projekt anzuzeigen.

¢ Die DTM-Version 6 bietet keinen Demo-Modus mehr. Die Messwertanzeige der E/A-
Module kann nur noch angezeigt werden, wenn eine Servicebus-Verbindung zur
Remote-I/O-Station besteht.

¢ Die DTM-Version 6 ist abwéartskompatibel zu Version 4. Bereits erstellte
Konfigurationen kénnen in V6 weiterhin verwendet werden. Vorhandene
Konfigurationen lassen sich auch fir neue Buskoppler-Modelle einsetzen, die
zusatzliche Hardwareoptionen wie zum Beispiel mehrkanalige analoge und binare E/A-
Module unterstitzen.
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e Buskoppler und E/A-Module werden in der Baumstruktur des DTM V6 mit einem
Symbol und einer TAG-Nummer angezeigt. Kanale analoger E/A-Module werden durch
ein symbolisiertes Messgerat mit einem Pfeil nach rechts (Ausgang) oder links
(Eingang) dargestellt. Kanale binarer E/A-Module werden durch das Logiksymbol 0/1
mit einem Pfeil nach rechts (Ausgang) oder links (Eingang) dargestellt (siehe folgende
Tabelle).

Das Konfigurationsfenster des Buskopplers erméglicht nun den Zugang zu neuen
Parametern.

E E redundanter FB-Buskoppler
E mehrkanaliges E/A-Modul
einkanaliges E/A-Modul

04 binarer Kanal (Eingang)

.‘_

‘@ analoger Kanal (Eingang)

Buskoppler-Firmware

Buskoppler mit der Firmware-Version 5 unterstiitzen im Gegensatz zu alteren Buskopplern
zusétzlich mehrkanalige bindre E/A-Module. Die Firmware-Version 6 ersetzt die
Vorgangerversionen 4 und 5 und deckt alle E/A-Module ab, einschlie3lich mehrkanaliger
analoger E/A-Module.

Hard- und Softwarevoraussetzungen

Die folgenden Voraussetzungen muss Ihr PC oder Laptop fir die Installation der Software
(mindestens) erfullen.

¢ Prozessor mit 500 MHz Taktfrequenz,

¢ 128 MB RAM,

e CD-ROM-Laufwerk,

¢ 30 MB freier Festplattenspeicher,

* Betriebssysteme: Microsoft® Windows® 95/98/2000/NT/XP.

Windows® ist eine eingetragene Marke der Microsoft Corporation.

Konfigurationssoftware installieren

Die P+F DTM-Software eignet sich sowohl fiir LB als auch fir FB Remote I/O. Auf der
beiliegenden CD-ROM finden Sie die vollstdndige Dokumentation aller Baugruppen,
einschlieBlich der ATEX-Bescheinigungen.

Konfigurationssoftware installieren

1. Legen Sie die beiliegende CD-Rom in das CD-/DVD-Laufwerk ein.

2. Warten Sie, bis sich das Sprachauswahl-Fenster automatisch 6ffnet (siehe Bild 3.1 auf
Seite 25). Sollte das Sprachauswahl-Fenster nicht automatisch auf Ihrem Bildschirm
erscheinen, rufen Sie die Datei setup.exe Uber den Windows-Explorer auf.
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Konfigurationssoftware installieren

| Wahlen Sie eine Setup-Sprache aus |24

aus der unten aufgefubrten Auzwahl aus.

“ Yw'ahlen Sie die Sprache fur die Installation

| |

| ok | [ abbrechen |

Bild 3.1: Sprachauswahl-Fenster

3. Wahlen Sie aus der Dropdown-Liste die gewiinschte Sprache aus.
4. Um fortzufahren, klicken Sie auf OK.
Es 6ffnet sich das Willkommens-Fenster.
5. Um fortzufahren, klicken Sie auf Weiter.
Es 6ffnet sich das Fenster Lizenzvertrag.
6. Bestatigen Sie den Lizenzvertrag, indem Sie auf Ja klicken.

Es o6ffnet sich das Fenster Benutzerinformationen (siehe Bild 3.2 auf Seite 25).

Benutzerintormationen

Geben sié.hi{]te Ihre: Infqmali?nen ein. . E PEPPER‘L‘}FIUCHS

— - ~gmaT

Geben sie lhren Namen und den Namen Thres Untemehmens ein:

Benutzeramne:

| P+F Uzl |

Firmenname:

| Pepper+Fuchs Group |

|stallEhield

_Abbrechen

< Zurick. Weiter > I:

Bild 3.2: Benutzerinformation

7. Tragen Sie Ihren Namen und die Firma in die entsprechenden Felder ein.
8. Um fortzufahren, klicken Sie auf Weiter.

Es 6ffnet sich das Fenster Zielpfad wéahlen (siehe Bild 3.3 auf Seite 26).
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DTM Remote 1/0 System - LB-FB (V6.8.1 / FDT 0.98) Setup
Zielpfad wihlen

Ordner auswahlen, in dem die Dateien installiert werden = PEPPERL""FUCHS

sollen

Setup instaliert LB+FB RIO DTH V6 [FDT 0.98] in den folgenden Ordner.

Klicken sie auf “Weiter', um in diesen Ordner zu installieren. Um in inen anderen Ordher 2u
installigren. klicken sie auf 'Durchsuchen’ und wahlen sie einen anderen Ordner.

Ziglordner

Tt At Remote |0 System - LB-FB DTM VE\Deu

< Zuilick ]Lﬁ;’eiler) J lAbbrechEn]

Bild 3.3: Zielpfad wéhlen

9. Um den vorgeschlagenen Installationspfad zu bestéatigen, klicken Sie auf Weiter.
Um einen anderen Installationspfad als den vorgeschlagenen zu bestimmen, klicken
Sie auf Durchsuchen. Wéhlen Sie dort einen Pfad aus und klicken Sie anschlie3end
auf Weiter.

Es 6ffnet sich das Fenster Setup-Typ.

DTM Remote /O System - LB-FB (V6.7.0 / FDT 0.98) Setup
Setup-Typ Y
Den zu installierenden Setup-Typ auswahlen. A PEPPERL""FUCHS

‘wahlen sie den gewlinschien Setup-Typ aus und klicken sie auf “weiter'.

(%) Standard Das Programm wird mit den am haufigsten verwendeten O ptionen installiert.
Empfaohlen fiir die meisten Anwender.

) Minimal [raz Pragramm wird mit den minimal erforderichen Optionen installiert.

() Benutzerdefiniert  Sie konnen die zu installierenden Optionen auswahlen. Empfohlen fiir
erfahrens Benutzer.

< Zuriick I[ weiter > 1 [Abbrechan

Bild 3.4: Fenster Setup-Typ

10.Wahlen Sie den gewlinschten Setup-Typ aus, indem Sie die gewlinschte Option
aktivieren.

11. Um fortzufahren, klicken Sie auf Weiter.

Falls Sie als Setup-Typ Standard oder Minimal gewahit haben, beginnt jetzt die
Installation. Uberspringen Sie den folgenden Schritt.

12.Falls Sie als Setup-Typ Benutzerdefiniert gewahlt haben, wahlen Sie nun im Fenster
Optionen wahlen die Komponenten aus, die installiert werden sollen. Klicken Sie
anschlieBend auf Weiter.

Die Installation beginnt.

13. Aktivieren/Deaktivieren Sie die Kontrollkédstchen, um die Liesmich-Datei mit wichtigen
Informationen anzuzeigen/nicht anzuzeigen und die Konfigurationssoftware im
Anschluss zu starten/nicht zu starten.

14.Um die Installation abzuschlieBen, klicken Sie auf Fertig stellen.
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4 Konfigurationsoftware einrichten

4.1 Konfigurationssoftware starten

§< Konfigurationssoftware starten

1. Wahlen Sie in Windows Start > Programme > LB+FB Remote 1/0.
Es 6ffnet sich ein Dialogfenster.
2. Um fortzufahren, klicken Sie auf OK.

Es o6ffnet sich das Fenster Login.

Login

Benutzemame: |EGD

Passwort: |

Weiter | Abbrechen

Bild 4.1: Fenster Login

3. Falls Sie die Software zum ersten Mal benutzen, geben Sie als Benutzernamen "CGD"
und als Passwort "Sicherheit" (englische Version: "Safety") unter Beachtung von Grof3-
und Kleinschreibung ein (voreingestellter Hauptschlussel).

Falls Sie bereits eigene Benutzernamen und Passwérter eingerichtet haben, geben Sie
diese in die Felder ein.

4. Um fortzufahren, klicken Sie auf Weiter.

Wenn Benutzername und Passwort korrekt waren, éffnet sich ein Informationsfenster,
das Sie Uber lhre Benutzerrechte informiert. Wenn Sie sich mit dem voreingestellten
Hauptschlissel angemeldet haben, sind Sie als "Supervisor" angemeldet
(uneingeschrankte Benutzerrechte).

Falls Benutzername oder Passwort falsch waren, erscheint eine Fehlermeldung und
Sie sind lediglich als "Beobachter" angemeldet (stark eingeschréankte Benutzerrechte).

Hinweis!

10

Voreingestelltes Passwort dndern

Die voreingestellten Supervisor-Benutzerdaten ermdéglichen den uneingeschrankten Zugriff
auf alle Funktionen der Software (Supervisor-Rechte). Um unbefugten Zugriff zu
verhindern, &ndern Sie das Supervisor-Passwort baldmdglichst (siehe Kapitel 4.3).
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Uberblick

Das Programmfenster untergliedert sich in mehrere Bereiche.

B 8[== @l |E=|#| 2| Haupﬂensler@ Applikationsmodus:  mit HCIR Benulzerrechte:  SUPERVISOR
Ot ey

Q9

i 1B Ram: LB-810X —> L B-Buskoppler PROFIBUS M=

vamindungsaufuagnnse Gerstedaten Optionen  Ende HiFe

= HoRES COML TG [ Steckplatz_ | Typ [ Akt | Kandle (In)_| Kandle (Out) |
=f o, Feazn LE-1001 3 1001 i H 0
=@ o1, re-4308 [ we-3100 445 3104 i 4 o

chit,
chiz,
Chis,
Chil4,
| pEmm
= 03, L1001
U4 chot,

U4 choz,

—— @ 04, L3104
chot,
chnz,
choz,
chod,
Driicken Sie F1, um Hife 2u erhalten., Leistungsdaten: 1. Backplane Max/Ist 5v B.5W [ L.&W 12y 16.BW13‘2chp\ar\E Maxflst Sv BiSw [ 0.00 12y T6.8W[0.00

Bild 4.2: Ubersicht Programmfenster

0 N OO g B~ ON =

Menl

Symbolleiste

Kopfzeile

Projektansicht als Baumstruktur

Buskoppler der Remote-I/O-Station (Slave 2)

E/A-Modul LB 3104 in Slave 2, Steckplatz 4+5

Liste der Slave-Geréate mit deren Parametern

Statuszeile, zeigt die Leistungsaufnahme des markierten Slaves an

AuBerdem gibt es zwei Ansichten des Programmfensters, die identisch aufgebaut sind,
sich aber durch verschiedene Menis unterscheiden:

Hauptfenster: Diese Ansicht ist nach dem Programmstart aktiv. Im Hauptfenster bietet
das Menu vorallem allgemeine Funktionen wie Verbindungsaufbau,
Passworteinstellungen, Dokumentations-Funktionen und
Kommunikationseinstellungen.

Um vom Geratedatenfenster zum Hauptfenster zu wechseln, wéhlen Sie im Men(
Zuriick > Zuriick zum Hauptfenster.

Geréatedatenfenster: Im Geratedatenfenster parametrieren Sie die Buskoppler und
E/A-Module. Weiterhin stehen Funktionen zum Laden und Speichern von
Konfigurationen zur Verfligung.

Um vom Hauptfenster zum Geratedatenfenster zu wechseln, wahlen Sie im Menl
Gerétedaten > Geratedaten bearbeiten.
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Konfigurationsoftware einrichten

Die Kopfzeile zeigt an, welche Ansicht gerade aktiv ist:

|| Verbindungsaufbau Diagnose  Gerdtedaten Optionen Ende

“J @@ |8 | &[x|9|m| s 2] 70 Hauptenster "  Applikationsmodus: mitHCiR | Ben

Bild 4.3: Kopfzeile des Hauptfensters

Datei Gerdt Aneeigen Dienste  Optionen Zuriick  Service

J ﬁlalD D"|H| EI E|&|E||H| gl _ Applikationsmodus: mit HCiR. Ben

Bild 4.4: Kopfzeile des Geratedatenfensters

Die Symbolleiste ermdglicht in beiden Programmfenstern den schnellen Zugriff auf wichtige
Funktionen.

@&l DS l = 85e|2|m sl 2
O O 6 & O O O @

Bild 4.5: Symbolleiste

Projekt von Datentréger laden

Projekt auf Datentrager speichern

Remote-I/O-Station erstellen und dem Projekt hinzufligen

Remote-I/O-Station von Datentrager laden

Remote-1/O-Station auf Datentrédger speichern

E/A-Modul bearbeiten

Verbindung aufbauen

Download (Daten aus der Konfigurations-Software in die Remote-I/O-Station laden)
9 Upload (Daten aus der Remote-1/O-Station in die Konfigurations-Software laden)
10 Messwert/Status des markierten E/A-Moduls anzeigen

11 FLASH-RAM-Bereich auslesen (nur fur Servicemitarbeiter)

12 BegriiBungsbildschirm mit Versionsinformationen einblenden

O N O oA WN =

200338 2009-12

I PEPPERL+FUCHS 29



200338 2009-12

4.3

I PEPPERL+FUCHS

Passwortschutz und Benutzerebenen einrichten

Parametereinstellungen kénnen durch Passworte vor unbefugten Anderungen geschiitzt
werden. Wenn Sie die Konfigurations-Software starten und den BegriiBungsbildschirm mit
OK verlassen, erscheint das Fenster Login mit der Abfrage von Benutzername und
Passwort.

Login

Benutzemame: ICGD

Passwort: I xxxxxxxxxx

Weiter | Abbrechen

Bild 4.6: Fenster Login

Es existieren 4 Benutzerebenen mit unterschiedlichen Berechtigungen, um mehreren
Mitarbeitern Zugang auf verschiedenen Ebenen einzurdumen. In der Kopfzeile des
Programmfensters wird angezeigt, in welcher Benutzerebene Sie zur Zeit angemeldet sind.

Benutzerebene Level Berechtigungen

Supervisor 3 » Andern des Supervisor-Passworts

¢ Einrichten von weiteren Benutzern (Spezialisten,
Instandhaltung)

* Zugriff auf alle sonstigen Programmfunktionen
Spezialist 2 e Kein Zugriff auf Supervisor-Passwort

¢ Kein Zugriff auf andere Spezialisten-Passworter, kein
Einrichten von Spezialisten

* Einrichten von Instandhaltungs-Benutzern
e Zugriff auf alle sonstigen Programmfunktionen
Instandhaltung 1 e Kein Zugriff auf Supervisor-Passwort

o Kein Zugriff auf andere Passworter, kein Einrichten
von weiteren Benutzern

e Kein Zugriff auf den RamView-Speicherbereich
e Zugriff auf alle sonstigen Programmfunktionen

Beobachter 0 e Kein Zugriff auf Passworter, kein Einrichten von
(alle Benutzer ohne weiteren Benutzern
Passwort) ¢ Alle Programmfunktionen gesperrt auBer Anzeigen

von Daten und Messwerten

Falls Sie die Konfigurationssoftware zum ersten Mal starten, geben Sie die ab Werk
voreingestellten Supervisor-Benutzerdaten in das Fenster Login ein (siehe Kapitel 4.1).
Wir empfehlen Ihnen, das voreingestellte Supervisor-Passwort sofort nach dem Anmelden
zu andern, um unbefugten Zugriff zu verhindern.
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Hinweis!
Supervisor-Benutzerdaten

Als Supervisor kdnnen Sie das Supervisor-Passwort jederzeit &ndern. Léschen Sie jedoch
nicht den Supervisor-Benutzer. Wenn Sie den Supervisor-Benutzer I16schen, kénnen Sie
keinen neuen mehr einrichten.

Nachfolgend ist beschrieben, wie Sie als Supervisor neue Benutzer einrichten.

Neue Benutzer einrichten

1. Waéhlen Sie im Hauptfenster Optionen > Passwort > Einstellungen.

Es o6ffnet sich das Fenster Passwort andern / Benutzer einrichten mit einer Liste aller
eingerichteten Benutzer.

Passwort dndern / Benutzer einrichten

Liste der eingerichteten Benutzer. Zuriick
Mutzer Lewel:
el 7 Passwort dndem
Passwort lesen
Benutzer einrichten

Benutzer [oschen

Bild 4.7: Fenster Passwort andern / Benutzer einrichten mit 1 Benutzer (Supervisor)

2. Um einen neuen Benutzer einzurichten, klicken Sie auf Benutzer einrichten.

Es 6ffnet sich das Fenster Einrichten.

Einrichten
~Rechte
" Instandhaltung (+ Spezialist

Benutzemame: ]Mustemame

Paszwort: ] xxxxxxxxx 1

Einrichten H Abbrechen

Bild 4.8: Fenster Einrichten

3. Wahlen Sie im Bereich Rechte die Benutzerebene des neuen Benutzers.
4. Geben Sie in die Felder Benutzername und Passwort die gewinschten Werte ein.
5. Um den Vorgang abzuschlieBen, klicken Sie auf Einrichten.

Der neue Benutzer erscheint nun in der Liste.

Passwort dndern / Benutzer einrichten

Liste der eingerichteten Benutzer.
Hutzer. Level:
G0 3 Passwort dndem
Mustemname 2
Passwort lesen

Benutzer einrichten

Benutzer loschen

Bild 4.9: Fenster Passwort andern / Benutzer einrichten mit 2 Benutzern
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Weitere Funktionen im Fenster Passwort andern / Benutzer einrichten

« Passwort dndern: Andert das Passwort des markierten Benutzers (eigenes Passwort
und Passworte aller Benutzer mit niedrigerem Benutzerlevel).

e Passwort lesen: Zeigt das Passwort des markierten Benutzers an (eigenes Passwort
und Passworte aller Benutzer mit niedrigerem Benutzlevel).

¢ Benutzer I6schen: Léscht den markierten Benutzer (eigener Benutzer und Benutzer
mit niedrigerem Benutzerlevel).

Hinweis!
Falls das Haupt-Passwort einmal verloren gehen sollte, dient die CD-ROM als Schllssel.

Sie bendtigen das Haupt-Passwort nur, wenn Sie den DTM als Stand-Alone Applikation
(eigenstandiges Tool) fiir die Konfiguration tber den Servicebus verwenden. Falls Sie die
Remote-I/O-Station direkt Uber das Leitsystem konfigurieren, wird der Passwortschutz vom
Master Gbernommen.

Kommunikation konfigurieren

Die Konfigurationssoftware kommuniziert tiber den Servicebus mit den Remote-I/O-
Stationen. Bis zu 31 Teilnehmer kénnen an den Servicebus angeschlossen werden. Mit
Hilfe von Repeatern kann die Zahl der Teilnehmer auf 119 erhdéht werden.

Der Servicebus ist als Modbus ausgelegt.

SchlieBen Sie einen separat erhaltlichen handelsiblichen RS232-RS485-
Schnittstellenwandler an die RS232-Schnittstelle Ihres PCs oder Laptops an, um eine
Busverbindung herzustellen.

Hinweis!

Handelslibliche Schnittstellenwandler missen eine automatische Baudratenerkennung
und einen automatischen Richtungswechsel unterstitzen, um alle Anforderungen zu
erfallen.

Bevor Sie Uber den Servicebus eine Verbindung mit einer Remote-1/O-Station herstellen
kénnen, miissen Sie die serielle Schnittstelle Ihres PCs oder Laptops einstellen (Com1 ...
Com4).
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§< Serielle Schnittstelle des PCs konfigurieren

1. Wahlen Sie im Menl des Hauptfensters Optionen > Kommunikation > COM Port Ein-
stellungen.

Es 6ffnet sich das Fenster Einstellungen serielle Schnittstelle.

Einstellungen serielle Schnittstelle

Kaonfiguration der zeriellen Schhittstelle
Paramneter-

Paritdt:  keine Baudrate: 9600
Part: COM1

COMT A

COM 2

COM 3 ’
oK COMa  |w heh Hilfe

Bild 4.10: Fenster Einstellungen serielle Schnittstelle

2. Stellen Sie ein, Gber welche serielle Schnittstelle ihres PCs/Laptops Sie die Servicebus-
Verbindung herstellen méchten (COM 1, COM 2, etc.). Die Einstellungen fur die
Portanschliisse im Buskoppler missen mit denen in der Konfigurationssoftware
Ubereinstimmen. Die Buskoppler sind ab Werk auf "Baudrate = 9600" und "Paritat =
keine" eingestellt.

3. Um den Vorgang abzuschlieB3en, klicken Sie auf OK.

Weiterhin kdnnen Sie im Menu Optionen > Kommunikation > Aktualisierungsrate fiir
Online-Daten einstellen, wie oft die Software Daten aus der Remote-1/O-Station abruft
(Status- und Typregister).
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Weitere Einstellungen

Einstellungen

¥ mit Hot-Configuration-in-Run [HCIR) Unterstitzung. Konfiguration fiir
denamizche Inbetriebhahme am Profibus [Buskoppler Firmware »= 4.30]
ACHTUMG: HCIR ist abhangig wom kaster.
OMLIME Konfiguration uber Servicebus nur nach Handlingsarweisung.

[ Anzeige der &nalog-Messwerte in der Ubersicht aktiviem. Die
Aktualigierungzzeit kann awizchen 15 - BD Sekunden liegen.

Bild 4.11: Fenster Einstellungen

Im Fenster Einstellungen kdnnen Sie weitere Einstellungen vornehmen. Sie erreichen
das Fenster, indem Sie im Hauptfenster Optionen > Einstellungen wahlen.

Hinweis!
Einstellung HCIiR

Die Einstellung "mit Hot-Configuration-in-Run (HCiR) Unterstitzung ..." gilt nur fir Profibus-
Buskoppler. Fir Modbus-Buskoppler hat diese Einstellung keine Bedeutung und keine
Auswirkungen.

* Anzeige der Analog-Messwerte in der Ubersicht: Aktivieren Sie diese Option, um alle
an den Servicebus angeschlossenen Slave-Gerate abzufragen und die Analog-
Messwerte in der Ubersicht anzuzeigen. Anmerkung: Das Aktivieren dieser Option
verlangsamt die Ansprechzeit des Servicebus. Lassen Sie diese Option deaktiviert, falls
Sie eine schnelle Ansprechzeit bendtigen.

Verbindung zu einer Remote-1/O-Station aufbauen

Fur die Online-Konfiguration, die Anzeige von Messwerten oder das Herunter-/Hochladen
von Parametern von/in die Remote-I/O-Station ist eine Hardware-Verbindung zwischen der
Konfigurationssoftware und der Remote-I/O-Station erforderlich. Die Verbindung wird tiber
den Servicebus hergestellt.

Die Anschlussbelegung der Remote-I/O-Station entnehmen Sie bitte den LB/FB Hardware-

Handblchern.

Hinweis!
Werkseinstellung der Buskoppler-Adresse

Ab Werk haben alle Busskoppler die Servicebus-Adresse 1.
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§< Verbindung aufbauen

1. Wahlen Sie im Men(i des Hauptfensters Verbindungsaufbau > Verbindung aufbauen
oder klicken Sie in der Symbolleiste auf Verbindung aufbauen.

Es folgt eine Aufforderung zum Speichern der Daten.
2. Klicken Sie auf Ja oder Nein, um Ihre Daten zu speichern/nicht zu speichern.

3. Es offnet sich das Fenster Adressbereich fiir Stationssuche.

Adressbereich fiir Stationssuche

Adrezsbereich:  von |1 bis |10

ACHTUMG: freigegebene RS-232/ RS-485
Karverter venvenden

oK | Abbrechen|

Bild 4.12: Fenster Adressbereich fiir Stationssuche

4. Geben Sie den Adressbereich ein, in dem nach Buskopplern gesucht werden soll
(Servicebus-Adresse der Buskoppler). Die Einstellung von 1 bis 119 deckt den
gesamten moglichen Adressbereich ab. Wenn Sie den Adressbereich eingrenzen,
verkirzt sich die Suchdauer.

5. Klicken Sie zur Bestatigung auf OK.

Die Software sucht nun nach angeschlossenen Buskopplern im angegebenen
Adressbereich. Wahrend der Suche zeigt eine Verlaufsanzeige den Fortschritt der
Suche in Prozent an.

Gefundene Stationer: 00
Suche Buskoppler an Adresse 130

|
0% B0% 100%

20 % erledigt

[

Bild 4.13: Status der Stationssuche

6. Falls die Suche erfolglos verlief, erscheint eine Fehlermeldung. Lesen Sie in diesem
Fall das Kapitel "Stérungsbeseitigung".
Falls die Suche erfolgreich war, wird eine Liste der gefundenen Buskoppler angezeigt.
Die Liste enthalt jeweils die TAG-Nr. und Adresse des/der gefundenen Buskoppler(s).
Markieren Sie den Buskoppler, mit dem Sie eine Verbindung aufbauen méchten, und
klicken Sie anschlieBend auf OK.

Die Verbindung wird nun aufgebaut.
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Buskoppler konfigurieren

Buskoppler in die Konfigurationssoftware laden

Um den Buskoppler einer Remote-1/0O-Station zu konfigurieren, miissen Sie zunachst
einen Buskoppler in das Fenster der Konfigurationssoftware laden. Hierzu stehen Ihnen
verschiedene Mdéglichkeiten zur Verfugung:

* Neues Projekt erstellen (Offline-Konfiguration) (siehe Kapitel 5.1.1)
* Bestehendes Projekt von Datentrager laden (Offline-Konfiguration) (siehe Kapitel 5.1.2)

* Remote-1/O-Station aus dem Feld laden (Online-Konfiguration) (siehe Kapitel 5.1.3)

Hinweis!

Eine Projektdatei enthalt normalerweise alle Remote-1/O-Stationen, die an einen
gemeinsamen Servicebus angeschlossen sind.

Neues Projekt erstellen

Neues Projekt erstellen

1. Starten Sie die Konfigurationssoftware und geben Sie Benutzernamen und Passwort
ein.

Sie befinden sich nun im Hauptfenster.

2. Um einen Buskoppler hinzuzufugen, wéhlen Sie Geratedaten > Geratedaten
bearbeiten.

Es 6ffnet sich das Fenster Auswahl Field Bus / Local Bus.

Auswah! FIELD BUS fLOCAL BUS

Waz fiir eine Station wollen Sie anlegen?

Tvp Varante Firmware Beschreibung

LB H 8103 4xx PB: HCiR ab 4.3+

LE H 8103 LR FEB: HCiR + bin. Mullichannel

LE H 8105 Eone PE: HEIR + bin. + ana. Multichannel
LB H B107 Toam MODBUS mit bin. + ana. Multichannel
FB H 8203 4. FEB: HCiR ab 4.32

FE H 8203 Boum PE: HCiR + bin. Multichannel

FB H 8205 Eoxx FEB: HCIR + bin. + ana. Multichannel
FE H 8207 Toum tODBUS mit bin. + ana. Multichannel

0K | Abbrechen |

Bild 5.1: Fenster Auswahl Field Bus / Local Bus

3. Markieren Sie einen Buskoppler und klicken Sie anschlieBend auf OK.

Es o6ffnet sich das Konfigurationsfenster des Buskopplers. Die Konfiguration des
Buskopplers ist im Folgenden beschrieben.
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Bestehendes Projekt von Datentrager laden

Projekt von Datentréger laden

1. Starten Sie die Konfigurationssoftware und geben Sie Benutzernamen und Passwort
ein.

Sie befinden sich nun im Hauptfenster.

2. Um ein bestehendes Projekt zu laden, klicken Sie auf das Symbol Projekt von
Datentrédger laden.

Es 6ffnet sich das Fenster Offnen.
3. Wahlen Sie die gewiinschte Projektdatei aus (*.prj) und klicken Sie auf Offnen.

Das Projekt wird ge6ffnet. Je nach Projekt erscheint nun einer oder mehrere Buskoppler
in der Baumstruktur.

4. Wechseln Sie in das Gerédtedatenfenster, indem Sie Geratedaten > Geréatedaten
bearbeiten wahlen.

5. Klicken Sie in der Baumstruktur mit der rechten Maustaste auf den gewlinschten
Buskoppler und wahlen Sie Datei > Buskoppler konfigurieren.

Es 6ffnet sich das Fenster zum Konfigurieren des Buskopplers. Die Konfiguration des
Buskopplers ist im Folgenden beschrieben.

Remote-1/O-Station aus dem Feld laden

Sie kénnen die Konfiguration aus einer Remote-I/O-Station in ein leeres Projekt (nur
Buskoppler ohne E/A-Module) oder in ein mit E/A-Modulen bestiicktes Projekt laden
(Buskoppler mit E/A-Modulen).

Bauen Sie zunachst eine Verbindung auf und wéhlen Sie einene Remote-I/O-Station aus
(). Der Buskoppler wird nun im Einzel- oder Redundanzbetrieb in der Baumstruktur
angezeigt (Buskoppler im Redundanzbetrieb erkennt man an dem doppelten Buskoppler-
Symbol).

Konfiguration in leeres Projekt laden

Laden Sie nun die vollstandige Stationskonfiguration in die Software. Falls die
Konfiguration im Buskoppler nicht zu den gesteckten Modulen passt, fragt die Software,
wie verfahren werden soll. In diesem Fall entscheidet der Benutzer ber das Vorgehen.

Hinweis!

Buskoppler kdnnen bereits im Vorfeld konfiguriert werden, bevor sie in ihren Steckplatz
gesteckt werden, z. B. im Blro mit Hilfe eines separaten Remote-I/O-
Konfigurationsplatzes.
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Konfiguration in bestehendes Projekt laden

Falls die Remote-1/0O-Station bereits mit der Konfigurationssoftware konfiguriert wurde,
erkennt die Software die Konfiguration und die Steckplatz-Positionen der E/A-Module und
Buskoppler.

Die Software erkennt auch, wenn die Konfiguration der Remote-1/0O-Station auBerhalb der
Software geandert wurde und nicht mehr mit der Software-Konfiguration tbereinstimmt
(z. B. wenn ein neues E/A-Modul in das Backplane gesteckt wurde, oder ein E/A-Modul
aus dem Backplane entfernt wurde). In solch einem Fall kénnen Sie entscheiden, ob Sie
die Konfiguration in der Software oder in der Hardware anpassen.

Wenn die Firmware des Buskopplers nicht mit der der Bedienoberfladche Ubereinstimmt,
wird ein Warnhinweis angezeigt

Auf dem Bildschirm werden die bestlickten Steckplédtze der Remote-1/O-Station jeweils mit
Steckplatznummer und TAG-Nr. angezeigt.

Merbindungsaufbau  Diagnose  Gerdkedaten  Cptionen  Ende

ﬁ|ﬁ| = | 5 1 . ‘ _J G:arate:date‘n I:ne:arl:naltEL r
< HGRE COML TAG
- {8 oz, Le-a10% [FLe-s10%

- [@ o4, L8-3105
chot,
choz,
chos,
icho4,

5] 14, Le-s101

Bild 5.2: Geratedatenfenster aufrufen

Konfigurationsfenster des Buskopplers aufrufen

1. Wechseln Sie in das Geratedatenfenster, indem Sie Geratedaten > Geratedaten bear-
beiten wahlen.

2. Klicken Sie in der Baumstruktur mit der rechten Maustaste auf den gewiinschten
Buskoppler und wéhlen Sie Datei > Buskoppler konfigurieren.

Es o6ffnet sich das Fenster zum Konfigurieren des Buskopplers. Die Konfiguration des
Buskopplers ist im Folgenden beschrieben.
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Geratedaten des Buskopplers bearbeiten

Sie kénnen die Remote-I/O-Station online oder offline konfigurieren. Falls Sie offline
konfigurieren, kénnen Sie die Konfiguration zu einem spéteren Zeitpunkt in die Remote-
I/O-Station laden. Fur die Offline-Konfiguration ist keine Servicebus-Verbindung zwischen
der Software und der Remote-1/O-Station erforderlich.

Fir eine Online-Konfiguration ist eine Servicebus-Verbindung erforderlich.

Hinweis!
Einstellungen in der Konfigurationssoftware

Damit in der Software vorgenommene Einstellungen wirksam werden, laden Sie die
Einstellungen von der Konfigurationssoftware in die Remote-1/O-Station. Klicken Sie hierzu
in der Symbolleiste auf Download, oder wahlen Sie im MenU des Geratedatenfensters
Geréat > Station im Feld speichern.

Das Konfigurationsfenster des Buskopplers ist in verschiedene Felder und Registerkarten
unterteilt.

| Buskoppler FB-8207
TAGNL:  |FBB20x (1) | o, |
Stationzname: | 2 Abbrecher J

Mefstellenbeschreibung: JFB-B uzkoppler MODEL'S @

Speichem

Wersionsnr. -

Konfiguration: ’m@Firmware [ext.): '_@ Firmnwsare [int. J: ’_@
Hiwd-Index: ’_®erien-Nr.: 10 ‘Hevisionszéhler: ’D_@ IRl

Hilfe:

Typ: ]System mit 24 Modulsteckplatzen [FB 9224/25/48/49) j

Anzahl der Enweiterungen: |1 -

Backplane ]Netzteil] Hedunda@ewicebus] MODBUS | Extra ]

Bild 5.3: Konfigurationsfenster des Buskopplers

Feld TAG-Nr

Feld Stationsname

Feld Messtellenbeschreibung
Feld Konfiguration

Feld Firmware (ext.)

Feld Firmware (int.)

Feld HW-Index

Feld Serien-Nr.

9 Feld Revisionszéhler

10 Schaltflache Redundanter BK
11 Registerkarten mit weiteren Funktionen

0O N OO g B~ WODN =
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MODBUS-BUSKOPPLER
Buskoppler konfigurieren

Feld TAG-Nr.

Geben Sie eine beliebige Bezeichnung ein (max. 32 Zeichen).

2

Feld Stationsname

Geben Sie eine beliebige Bezeichnung fur die Remote-I/O-Station ein (max. 32 Zeichen).
3

Feld Messstellenbezeichnung

Zeigt die Bezeichnung der Messstelle an (nicht editierbar).

4

Feld Konfiguration

Enthalt die Versionsnummer der Konfigurationssoftware, die zuletzt zur Einstellung der
Buskoppler-Parameter verwendet wurde.

5

Feld Firmware (ext.)

Enthalt die Firmware-Version des Buskopplers (Update moglich).
6

Feld Firmware (int.)

Enthalt die Chip-Version (kein Update moglich).

7

Feld HW-Index

Enthalt den Hardware-Index (spéatere Erweiterungen).
8

Feld Serien-Nr.

Enthalt die Seriennummer des Buskopplers (spétere Erweiterung).

200338 2009-12
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9
Feld Revisionszihler

Enthélt die Anzahl der Parameterédnderungen, die mit der Konfigurationssoftware
vorgenommen wurden.

10
Schaltflache Redundanter BK

Offnet das Konfigurationsfenster fiir den Redundanzkoppler (falls vorhanden). Diese
Schaltflache steht Thnen nur zur Verfigung, wenn Sie auf der Registerkarte Redundanz
das Kontrollkastchen Red. Buskoppler einbinden aktiviert haben.

Das Konfigurationsfenster fir den Redundanzkoppler ist identisch mit dem
Konfigurationsfenster des Buskopplers; einige Funktionen sind jedoch deaktiviert.

11
Registerkarten mit weiteren Funktionen

In diesem Bereich befinden sich Registerkarten mit weiteren Buskoppler-Funktionen. Die
Registerkarten werden im Folgenden beschrieben.

Registerkarte "Backplane" bearbeiten

Eackplane l Netzteil] Hedundanz] Servicebus] MUDBUS] Extra ]

Ty | Sustem mit 24 Modulsteckpldtzen FB 9224/25/48/49] Q) =

Anzahl der Enweiterungen: |1 1 : ) -

Bild 5.4: Registerkarte Backplane

1 Feld Typ
2 Dropdown-Liste Anzahl der Erweiterungen

1
Feld Typ

Wahlen Sie den Backplanetyp aus, der in der Remote-I/O-Station verwendet wird. Von
dieser Einstellung hangen auch die méglichen Netzteiltypen und die mégliche Anzahl der
Erweiterungen ab. Im Beispiel ist der Typ "System mit 24 Modulsteckplatzen

(FB 9224/25/48/49)" eingestellt.
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2
Dropdown-Liste Anzahl der Erweiterungen

Stellen Sie ein, ob eine Erweiterung zum Basis-Backplane vorhanden ist. Folgende
Auswahlmdglichkeiten stehen im obigen Beispiel zur Verfigung:

"0": keine Erweiterung vorhanden

"1": Erweiterung vorhanden

Beispiel: Sie verwenden das Backplane FB 9248 mit 48 Steckplatzen. Wahlen Sie in
Erweiterungen die "1", da FB 9248 aus einer Basis- und einer Erweiterungseinheit
besteht.

Registerkarte "Netzteil" bearbeiten

Backplane Metzteil l Redundanz | Servicebus | MODBUS | Extra ]
gesteckiediibenwachte Netzteile

Typ: |9206: 24 DC gali } o v [Grundeintiet] [~ M-4 [Emweiterung)

-
-

Bild 5.5: Registerkarte Netzteil

1 Dropdown-Liste Typ
2 Kontrollkéstchen gesteckte Netzteile

1
Dropdown-Liste Typ

Waéhlen Sie das Netzteil aus. Die Auswahlmdglichkeit ist abh&ngig vom verwendeten
Backplane-Typ (siehe Dropdown-Liste Typ auf der Registerkarte Backplane).

2
Kontrollkdstchen gesteckte Netzteile

Aktivieren/Deaktivieren Sie die gewlnschten Kontrollkastchen um festzulegen, welche
Netzteile gesteckt sind und Uberwacht werden sollen. Die Anzahl der editierbaren
Kontrollkdstchen héngt davon ab, ob Sie eine Erweiterung verwenden oder nicht (siehe
Dropdown-Liste Erweiterungen auf der Registerkarte Backplane).
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Registerkarte "Redundanz" bearbeiten

Backplane] Metzteil Fedundanz I Servicebus] MUDBUS] Ewtra ]

Typ-
@ Fed. Buskoppler einbinden + Applkationzredundanz @ €7 Linienre
Ansprechiberwachung fur Redundanz [ms): 1000 -

Bild 5.6: Registerkarte Redundanz

1 Kontrollkdstchen Red. Buskoppler einbinden
2 Bereich Typ
3 Feld Ansprechiiberwachung

Kontrollkdstchen Red. Buskoppler einbinden

Wenn Red. Buskoppler einbinden aktiviert ist, ist der Redundanzbetrieb mit 2
Buskopplern eingeschaltet. Zuséatzlich wird die Schaltflache Redundanter BK
eingeblendet, die das Konfigurationsfenster fir den Redundanzkoppler &ffnet.

Die Einstellmoglichkeiten auf der Registerkarte Netzteile hdngen ebenfalls von diesem
Kontrollkéstchen ab.

2
Bereich Typ

Stellen Sie die Redundanzart ein (systemabhéangig). Dieser Bereich ist nur dann sichtbar,
wenn Sie das Kontrollkdstchen Red. Buskoppler einbinden aktiviert haben.
Applikationsredundanz: Aktivieren Sie diese Option, falls beide Buskoppler am
bidirektionalen Datenaustausch teilnehmen sollen.

Linienredundanz: Aktivieren Sie diese Option, falls beide Buskoppler einer redundanten
Remote-I/O-Station fiir das Leitsystem nur als ein Gerat erkennbar sein sollen. Nur der
aktive Buskoppler sendet Daten zum Master. In diesem Fall empfehlen wir, die Buslinien
von der Masterbaugruppe aus redundant auszulegen.

Hinweis!
Keine Linienredundanz

In Verbindung mit den Modbus-Buskopplern 8x07 und 8x11 kann ausschlieB3lich
Applikationsredundanz eingestellt werden. Die Option Linienredundanz ist deshalb
ausgegraut.
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Hinweis!
Informationen zu Redundanz

Néheres zum Thema Redundanz (Grundlagen, Redundanzarten, Netzteilredundanz)
kénnen Sie den Hardware-Handbulchern zu LB/FB Remote I/O entnehmen.

3
Feld Ansprechiiberwachung

Legen Sie fest, nach wieviel Millisekunden auf den Redundanzkoppler umgeschaltet wird,
falls die Buskommunikation ausfallt (mindestens 200 ms, maximal 60000 ms = 1 min).
Passen Sie die Zeit an die Zykluszeit des Leitsystems an.

Stellen Sie die Zeit mindestens 500 ms kirzer sein als die Ansprechiberwachungszeit fir
die Ausgéange (siehe Registerkarte Modbus). Falls Sie das nicht tun, steuern die
Ausgénge in die vorher festgelegte Lage (Fehlermodus), bevor die
Redundanzumschaltung stattgefunden hat.

Registerkarte "Servicebus" bearbeiten

Eackplane] Netzteil] Redundanz Servicebus IMUDBLIS | Extra ]

Busadresze [1..119) |2

Bild 5.7: Registerkarte Servicebus

Geben Sie im Feld Busadresse die Servicebus-Adresse des Buskopplers ein
(Adressbereich 1 ... 119).

Registerkarte "Modbus" bearbeiten

Backplane] Nelzteil] Hedundanz] Servicebuz MODBUS lE:-:tra ]

Piddess | 0 . 0 . 0 .10 @

v ansprechiibersachung fiir &usgange [ms] | 2000 Eli

Backplane] Netzteil] Hedundanz] Servicebus MODBUS ]E:-ctla ]

Busadresze [1..247) [126 Enweitert... 1 : )
v Ansprechiibemwachung flr Auzgangs (me] 2000 ==

Bild 5.8: Registerkarte Modbus; oben: Buskoppler 8x11 (TCP); unten: Buskoppler 8x07 (RTU)

Feld IP-Adresse (8x11 TCP)

Feld Busadresse (8x07 RTU)

Kontrollkdstchen Ansprechiiberwachung fiir Ausgange
Schaltflache Erweitert (8x07 RTU)

H WO DN =
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Feld IP-Adresse (nur Buskoppler 8x11 TCP)

Geben Sie die IP-Adresse des Buskopplers an. Mit Hilfe der korrekten IP-Adresse kann die
Software eine Verbindung zur Remote-I/O-Station aufbauen. Die IP-Adresse kann in
diesem Feld lediglich angegeben, aber nicht gedndert werden. Um die |IP-Adresse des
Geréts zu andern, benutzen Sie bitte die Funktion IP Geratekonfiguration (siehe Kapitel
5.4).

Vorsicht!
Austausch eines Redundanzkopplers (TCP 8x11)

Wenn die Remote-I/O-Station Uber redundante Buskoppler verfiigt, werden nach dem
Austausch eines Buskopplers die Parameterdaten automatisch zwischen den Buskopplern
abgeglichen. Der neue Buskoppler tbernimmt die bestehende Konfiguration des
vorhandenen Buskopplers.

Die IP-Adresse wird dabei jedoch nicht abgeglichen. Die IP-Adresse muss flr den neuen
Buskoppler manuell vergeben werden.

Nachdem der neue Buskoppler auf das Backpane gesteckt wurde, weisen Sie ihm eine IP-
Adresse zu (siehe Kapitel 5.4).

I PEPPERL+FUCHS

2
Feld Busadresse (nur Buskoppler 8x07 RTU)

Stellen Sie die Busadresse des Buskopplers ein (Adressbereich 1 ... 247). Ab Werk ist die
Modbus-Adresse des Buskopplers auf 119 eingestellt.

3
Kontrollkdstchen Ansprechiberwachung fiir Ausgénge

Stellen Sie eine Zeitspanne in ms ein, nach der Ausgange bei Ausfall der
Buskommunikation die eingestellte Ersatzwertstrategie durchfiihren sollen (max. 60000 ms
=1 min). Die Zeit muss ausreichend lang gewahlt sein, damit der Master den Slave im
Zyklus rechtzeitig ansprechen kann.

Deaktivieren Sie das Kontrollkdstchen, um die Ansprechiiberwachung auszuschalten.

4
Schaltflaiche Erweitert (nur Buskoppler 8x07 RTU)

Offnet das Fenster Modbus-Parameter (siehe folgende Abbildung).
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MODBUS Parameter FBA 1

Baudrate: |7 9600

Paritat

(* keine ¢ gerade ( ungerade

Bild 5.9: Fenster Modbus-Parameter

1 Dropdown-Liste Baudrate
2 Bereich Paritat

Dropdown-Liste Baudrate
Stellen Sie die Baudrate ein. Ab Werk ist die Baudrate 9600 eingestellt.
2

Bereich Paritat

Waéhlen Sie die Paritat (keine/gerade/ungerade). Ab Werk ist Paritat = "keine" eingestellt.

Registerkarte "Extra" bearbeiten

Backplane] Netzteil] Redundanz | Servicebus | MODBUS  Extra ]

Temperaturklasse

 T4beiB8C © TEbeid40°C

Bild 5.10: Registerkarte Extra

Der Bereich Temperaturklasse ist nur bei FB-Buskopplern flir Zone 1 sichtbar. Bei LB-
Buskopplern bleibt die Registerkarte Extra leer.

Wabhlen Sie fir Ihre FB Remote-I/O-Station die Temperaturklasse. Darauf basierend
berechnet die Konfigurationssoftware die maximale Anzahl von E/A-Modulen fiir die
jeweilige Remote-I/O-Station.

Damit wird verhindert, daf3 die maximal zuldssige Leistungsaufnahme Uberschritten wird.

In der Regel kdnnen alle 24 Steckplatze ohne Einschrédnkungen verwendet werden.
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Geratedaten des Redundanzkopplers bearbeiten

Das Konfigurationsfenster fir den Redundanzkoppler ist identisch aufgebaut wie das
Konfigurationsfenster fir den (priméren) Buskoppler. Die meisten Parameter des
Redundanzkopplers werden direkt vom priméren Buskoppler ibernommen, weshalb sich
die Einstellméglichkeiten fir den Redundanzkoppler auf wenige Parameter beschréanken.

Feld TAG-Nr.: Geben Sie eine beliebige Bezeichnung ein (max. 32 Zeichen).

Registerkarte Servicebus: Die Servicebus-Adresse des Redundanzkopplers wird
automatisch auf Basis der Servicebus-Adresse des primaren Buskopplers vergeben.
Dabei wird die Zahl 128 zur Servicebus-Adresse des primaren Buskopplers addiert.
Insgesamt sind also 2 x 119 = 238 Teilnehmer am Servicebus vorgesehen. Voraussetzung
ist eine ausreichende Zahl von Repeatern, da die RS485 Busnorm nur 31 Teilnehmer pro
Repeater vorsieht.

Registerkarte Modbus: Die Bus-Adresse bzw. die IP-Adresse des Redundanzkopplers
kann bei Applikationsredundanz manuell vergeben werden.
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Konfiguration der Buskoppler-IP-Adresse (nur LB/FB 8x11)

Hinweis!

Die Informationen in den folgenden Unterabschnitten bezuglich der IP-Adresse betreffen
nur den Modbus TCP Buskoppler LB/FB 8x11.

Einleitung

Der Gerate-DTM des LB/FB TCP Buskopplers 8x11 enthalt eine Funktion zur
Netzwerkadministration. Mit dieser Funktion kann die IP-Adresse und die Subnetzmaske
aller Buskoppler des Typs 8x11 im IP-Netz eingestellt werden. Die Funktion ist unabhangig
von den FDT-Kommunikationsdiensten, da sie vorhandene |P-Netzwerkdienste nutzt.

IP-Adresse nach IPv4

Jedes Gerat in einem TCP/IP Netzwerk hat eine IP-Adresse. Die IP-Adresse macht das
Geratinnerhalb des Netzwerks erreichbar. Die IP-Adresse ist eine 32-stellige Binarzahl, die
jedoch Ublicherweise mit 4 Dezimalzahlen von jeweils 0 ... 255 dargestellt wird. Einige
Adressbereiche sind fur bestimmte Anwendungen reserviert.

Ein Beispiel fur eine IP-Adresse ist 192.168.2.56.

Subnetzmaske

Die Subnetzmaske ist, wie die IP-Adresse, eine 32-stellige Binarzahl. Sie unterteilt eine IP-
Adresse in einen Netzwerkanteil (Netzwerkadresse) und einen Gerateanteil
(Gerateadresse). Die Netzwerkadresse muss bei allen Geraten innerhalb eines IP-
Netzwerks identisch sein. Die Gerateadresse muss dagegen fir jedes Gerat
unterschiedlich sein, damit die Geréate eindeutig adressierbar sind.

Beispiel:

Die Subnetzmaske 255.255.255.0 bedeutet, dass die ersten 3 Zahlen einer IP-Adresse die
Netzwerkadresse (x) sind, und die letzte Zahl die Gerateadresse (y): XXX.XXX.XXX.yyy

Die Subnetzmaske 255.255.0.0 bedeutet, dass die ersten 2 Zahlen einer IP-Adresse die
Netzwerkadresse (x) sind, und die letzten 2 Zahlen die Gerateadresse (y): XXX.XXX.yyY.yyy
Gultige IP-Adressen in einem Netzwerk mit der Subnetzmaske 255.255.255.0 und der
Netzwerkadresse 192.168.2.0 waren z. B.: 192.168.2.8 oder 192.168.2.251, jedoch nicht
192.168.134.31

Allgemein gilt: Je langer die Netzwerkadresse, desto kleiner das Netzwerk, da bei einer
langen Netzwerkadresse weniger Bits fiir die Gerateadressen zur Verfligung stehen. Mit
der Subnetzmaske 255.255.255.0 sind beispielsweise maximal 254 Netzwerkteilnehmer
mdglich, mit 255.255.0.0 sind es 65534 Teilnehmer.
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MODBUS-BUSKOPPLER
Buskoppler konfigurieren

In der folgenden Tabelle ist beispielhaft dargestellt, wie eine IP-Adresse anhand der
Subnetzmaske in die Netzwerk- und die Gerateadresse aufgeteilt wird.

Aufteilung einer IP-Adresse in Netzwerkadresse und Gerateadresse

IP-Adresse 192 .168 .45 .56

Subnetzmaske 255 .255 .255 .0

Netzwerkadresse 192 .168 .45 .0

Gerateadresse 0 .0 .0 .56
54.2 IP-Geratekonfiguration aufrufen

§< Fenster LB/FB TCP Administration aufrufen

1. Falls Sie sich im Hauptfenster befinden, wechseln Sie in das Geratedatenfenster
(Geratedaten > Geratedaten bearbeiten).

2. Wahlen Sie Dienste > IP Adressen vergeben. Dieser Menupunkt ist nur dann aktiv,
wenn ein Buskoppler vom Typ 8x11 im Projekt verwendet wird.

Daktei Gerdt  Anzeigen Optionen  Zuriick  Service

J Iﬁlﬁl Dl@lnl Platwungsparameter setzen i
R - MODEUS-Registerbelegung D

Auko-Rangierung

Profibus-ID andern »

HCiR: Alle fnderungen dbernehmen
Alle Multichannel-Komponenten entfernen

Kanaldaten neu berechnen und in Datenbank schreiben

Station umwandeln in Station mit. .. 3

Alle Leitungsiiberwachungen der Station akbivieran
Alle Leitungsiiberwachungen der Station deaktivieren
Alle Kanle in Betriebsmodus MORMAL schalten

IP adressen wergeben, ..

1

Bild 5.11: Fenster fiir die IP-Konfiguration aufrufen

Es offnet sich das Fenster LB/FB TCP Administration.
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MODBUS-BUSKOPPLER
Buskoppler konfigurieren

Sprache

Scannen des Metzwerks nach P+F LB/FE Maodbus-TCP Gerten fur
IF-Adreszen- und Subnetzmaskenzuordnung

Zum Starten des Scannz bitte 'Scann starten’ und zum Setzen neuer
IP-4dreszen und Subnetzmasken 'Setzen’ dilicken.

Gerdtetyp MaC Adresse

A Die IP4diesze dieses Gerates wurde nach nicht gesetzt! [Default Adresse 0.0.0.0]

gewahltes Gerat | mittels MAC-Adresse I

IP &dresse: I— I— I— I_ Meue P Adiesse: I— I_ I_ I—
Subnetzmaske:l— I— I— I_ MNeus Subnetzmaske: I— I_ I_ I—

Setzen I

Scann starten | Schliefen |

| Fertigl

Bild 5.12: Fenster LB/FB TCP Administration

3. Fahren Sie mit den IP-Einstellungen fort wie im Folgenden beschrieben.

Hinweis!

[0

In den folgenden Unterabschnitten ist das IP-Konfigurationsfenster einer neueren DTM-
Version abgebildet. Die Funktionen sind identisch mit dem oben abgebildeten Fenster.
Lediglich der Fenstertitel und die Méglichkeit zur Sprachauswahl weichen ab.

200338 2009-12
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5.4.3

IP-Adresse zuweisen

Der Buskoppler LB/FB 8x11 wird ab Werk mit folgenden Einstellungen geliefert:

IP-Adresse: 0.0.0.0
Subnetzmaske: 255.255.255.0

In Netzwerken mit DHCP-Server weist der DHCP-Server dem Buskoppler automatisch
eine IP-Adresse zu. Diese IP-Adresse ist jedoch temporar und muss deshalb noch fest
gesetzt oder ge&ndert werden. Es gibt 2 Mdglichkeiten, eine IP-Adresse zu setzen:

e Mdglichkeit 1: Das Netzwerk kann nach TCP-Buskopplern gescannt werden. Die
gefundenen Buskoppler werden anschlieBend aufgelistet. Jedem Buskoppler aus der
Liste kann eine IP-Adresse und Subnetzmaske zugewiesen werden.

e Mdglichkeit 2: Jeder Buskoppler hat eine eindeutige MAC-Adresse, die auf dem
Buskoppler abgelesen werden kann. Anhand der MAC-Adresse kann dem Buskoppler
eine IP-Adresse zugewiesen werden. Der oben genannte Scan ist dann nicht
notwendig. Uber die MAC-Adresse kann einem Buskoppler auch dann eine IP-Adresse
zugewiesen werden, wenn der Buskoppler mit dem Scan nicht gefunden werden kann.

In Netzwerken ohne DHCP-Server bildet der Buskoppler selbstandig eine zuféllige IP-
Adresse aus dem Adressbereich 169.254.X.Y (X =0 ... 255, Y =0 ... 255). In diesem Fall
missen Sie eventuell die IP-Adresse ihres PCs anpassen, um den Buskoppler zu finden
(siehe Kapitel 5.4.4). Die bessere Alternative ist es, dem Buskoppler eine neue IP-Adresse
Uber die MAC-Adresse zuweisen, wie im Folgenden beschrieben.

Vorsicht!
Austausch eines Redundanzkopplers (TCP 8x11)

Wenn die Remote-I/O-Station Uber redundante Buskoppler verfiigt, werden nach dem
Austausch eines Buskopplers die Parameterdaten automatisch zwischen den Buskopplern
abgeglichen. Der neue Buskoppler tbernimmt die bestehende Konfiguration des
vorhandenen Buskopplers.

Die IP-Adresse wird dabei jedoch nicht abgeglichen. Die IP-Adresse muss flir den neuen
Buskoppler manuell vergeben werden.

Nachdem der neue Buskoppler auf das Backpane gesteckt wurde, weisen Sie ihm eine IP-
Adresse zu (siehe Kapitel 5.4).

I PEPPERL+FUCHS
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Hinweis!
IP-Einstellungen

Allen Buskopplern im Netzwerk sollte die gleiche Subnetzmaske zugewiesen werden. Falls
Ihr Netzwerk weniger als 254 Teilnehmer hat, kdnnen Sie die voreingestellte
Subnetzmaske 255.255.255.0 verwenden. Der Netzwerk-Anteil der IP-Adresse muss bei
allen Buskopplern und bei dem PC, der den Scan ausfiihrt, gleich sein (siehe Kapitel
5.4.1).
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§< Setzen der IP-Adresse Uber Netzwerk-Scan

1. Um den Scan zu starten, klicken Sie auf die Schaltflache Scan starten.

Das Netzwerk wird nach LB/FB TCP-Buskopplern durchsucht. Die gefundenen Geréte
werden in einer Liste dargestellt.

Gerate mit einem gelben Warndreieck besitzen noch die ab Werk eingestellte IP-
Adresse 0.0.0.0. Die angezeigte IP-Adresse ist lediglich eine temporare, vom DHCP-
Server zugewiesene IP-Adresse, die unbedingt noch fest zugewiesen werden muss.

[ LB-8111 IP Geritekonfiguration M=%
Scannen dez Metzwerks nach P+F LB/FB Modbus-TCP Geraten fiir ] '
|P-Adreszen- und Subnetzmaszkenzuordnung o
Zum Starten des Soanns bitte "Seann staten’ und zum Setzen neuer "‘l-.:-“' m
|P-&drezzen und Subnetzmasken 'Setzen’ driicken. -

| Geratetyp | IP Adresze | MALC Adresse | Firrmwsare | = |
A [FB 8211 192.168.38.60 00:20:44; 73 EA: 34 ?‘.ESJ

FB 8211 192.168.38.231 00:20: 44 73 ES:A4 a3

FB 8211 192.168.35.232 00:20:44:73:EB:GE .03

FB 8211 192.168.38.233 00:20: 4473 E9:82 753

FB 8211 192.168.38.234 00:20:44:73EXEE 753

FB 8211 192.168.38.235 00:20:44:73EB:23 753

FB 8211 192.168.38.236 00:20: 44:08:96:B8 753

FB 8211 192.168.38. 237 00:20: 44:08:96:B5 753 j

/1 Die |P-Adresze diezes Gerates wurde noch nicht gesetzt [Default Adresse 0.0.0.0)

mittels MAC-Adresse ]
IP édresse: 192 168 |38 | BD Meue IP Adresse; 152|168 |38 | ED
Subnetzmaske: 255 | 255 || 255 O Meue Subnetemaske: | 255 || 255 ||285 |0

Setzen

. gewahles Gerat!

Scann starten l [ Beenden ]

Fertig!

Bild 5.13: Ergebnis des Scans: Der oberste Buskoppler hat noch die Default-Adresse

2. Markieren Sie den gewuinschten Buskoppler in der Liste. Hier im Beispiel wird der
oberste Buskoppler markiert, der noch die Default-IP-Adresse besitzt.

3. Wahlen Sie die Registerkarte gewéahltes Gerit.

In der linken und rechten Hélfte der Registerkarte wird die aktuell gesetzte (eventuell
temporére) IP-Adresse und Subnetzmaske angezeigt.

g mittels MAC-Adresse ]

IP Adresse: 192 168 | 38 | |60 Meue [P Adresse: 192|168 | 38 ||60
Subnetzmaske: 255 || 255 | 255 | D Meue Subnetzmaske: | 255 | 255 || 255 /|0

[ Setzen |

Bild 5.14: Bisherige temporare IP-Adresse

4. Lassen Sie entweder die vom DHCP-Server vorgeschlagene IP-Adresse im 4-teiligen
Feld Neue IP-Adresse stehen
oder
geben Sie eine glltige, noch nicht vergebene IP-Adresse in das 4-teilige Feld Neue IP-
Adresse ein.
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5. Andern Sie Subnetzmaske im Feld Neue Subnetzmaske nur, wenn es nétig ist (siehe
Kapitel 5.4.1). Die Subnetzmaske sollte bei allen Netzwerkteilnehmern gleich sein.

gewshltes Gerat l mittels MAC-4diesse ]

IP Adresze: 192 | 168 |38 | EO Mewe [P Adresse: 192|168 |38 | 220
Subnetzmaszke: 255 | 2565 | 255 ||0 Meue Subretzmaske: | 255 || 255 ||255 | 0

Bild 5.15: Neue IP-Adresse

6. Klicken Sie auf Setzen, um die IP-Adresse flir den gewahlten Buskoppler zu setzen.

Ein neuer Scan startet automatisch. Der Buskoppler wird danach mit der neuen, festen
IP-Adresse angezeigt (diesmal ohne gelbes Warndreieck).

[ LB-8111 IP Geratekonfiguration =Jo/Ed
Scannen des Netzwerks nach P+F LB/FB Modbus-TCP Geraten fiir F '
IP-Adreszen- und Subnetzmaskenzuordnung e
Zum Starten des Scanns bitte Seann starten’ und zum Setzen neuer ||‘|,;-.5 m
IP-fdreszen und Subnetzmazken 'Setzen' driicken, Ty

| Gerdtetyp | IP Adresse | MAL Adresse | Firrmware | «|
FE 8211 192.168.38.230 00 20: 44, 7 3 Ed: 30 7.53 J
FE 8211 192.168.38.231 00 20: 44 7 3 E 940 783
FE 8211 192.168.38.232 00 20: 447 3.EB.BE 783
FE 8211 192.168.38.233 00 20: 44 73.E9.82 783
FE 8211 192.168.38.234 00:20:44.7XESER 783
FE 8211 192.168.38.235 00:20:44:73EB:23 753
FE 8211 192.168.38.236 00 20: 44:08:96:B8 753
FE 8211 192.168.38.237 00 20: 44:08:96:B5 ?.EBﬂ

M Die IP-Adresse dieses Gerates wurde noch nicht gegetztl [Default Adresse 0.0.0.0)
gewahltes Gerat | mittels MAC-Adresse

|P Adresze: 192 168 38 | 230 Meue |P Adiesse; 192 ||1168 1|38 | 230
Subnetzrmaszke: 255 || 255 | 255 |0 Meue Subnetzmaske: | 255 || 255 || 255 ||0

Scann startten ‘ [ Beenden ]

Fertig!

Bild 5.16: Ergebnis des Scans nach Setzen der neuen IP-Adresse

7. Um die IP-Adresse eines weiteren Buskopplers zu setzen, wiederholen Sie die Schritte
2 bis 6. Falls Sie fertig sind, klicken Sie auf Beenden.

200338 2009-12
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Setzen der IP-Adresse Uber MAC-Adresse

1. Lesen Sie die MAC-Adresse vom gewiinschten Buskoppler ab.

2. Wahlen Sie im Fenster IP Geratekonfiguration die Registerkarte mittels MAC-
Adresse.

FE 8211 192.168.38.234 00:20:44: 72ESER 753
FE 8211 192.168.38.235 00:20:44:72EB: 23 753
FB 8211 1592.168.38.236 00:20:44:08:96:B8 753
FB 8211 192.168.38.237 00:20:44:08:96:85 ?.53j

M Die |P-4diesze dieses Gerdtes wurde noch nicht gesetzt! [Default Adresse 0.0.0.0]

i

MAC-Adresse: 0Of - |20 |44 [xX]: (0 [0

Meue [P Adresse: 0 0 0 0

gewahltes Gerat

Bild 5.17: Registerkarte mittels MAC-Adresse mit Default IP-Adresse

3. Tragen Sie die letzten beiden Bestandteile der MAC-Adresse in die letzten beiden
Felder von MAC-Adresse ein (z. B. von der MAC-Adresse "00:20:4A:73:EA:3A" die
Teile "EA:3A").

4. Geben Sie eine neue, glltige IP-Adresse in das 4-teilige Feld Neue IP-Adresse ein.

gewahltes Gerdt  mittels MAC-Adresse l

MAC-Adresze: 000 200 0 44 0 k) (BEA (34

MNeue |IP Adesse: 192 |168 | |38 | 230 Setzen [:

Bild 5.18: Eingetragene MAC-Adresse und neue IP-Adresse

5. Klicken Sie auf Setzen.

Die neue IP-Adresse wurde gesetzt. Ein neuer Scan startet automatisch. Der
Buskoppler wird danach mit der neuen, festen IP-Adresse angezeigt.
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[ LB-3111 IP Geratekonfiguration =JIojgd

Scannen des Netzwerks nach P+F LB/FB Modbus-TCF Geraten fuir
|P-Adrezsen- und Subnetzmazkenzuordnung

e !
> il -
Zum Starten des Scanns bitte 'Scann starten’ und zum Setzen neusr "l" by m
|P-Adressen und Subnetzmasken "Setzen’ dilicken. N

Geratetyp IP &drezze MAL Adresse | Firnware | = |

FB 8211 192.168.38.230 00 20: 48 73 EA: 34 Fa] _]
FB 8211 192.168.38.231 00:20: 44 73 E S48 7.53
FB 8211 192.168.38.232 00:20:44:73EB:GE 7.53
FB 8211 192.168.38.233 00:20: 44 7HES:82 7.53
FE 8211 192.168.38.234 00:20:45:73ESER 7.53
FB 8211 192.168.38.235 00:20:44:73ER:23 7.53
FB 8211 132.168.35.236 00:20:44:05:36:E3 7.53
FB 8211 192.168.38.237 00: 20: 44 08:96:B5 ?.53:]

A% Die IP-4diesse disses Gerdtes wurde noch nicht gesetzt [Default dresze 0.0.0.0]
gewahltes Gerat  mittels MAC-Adresse
MaC-adesze; 00| - 200 . [4a] - |X<]: |EA| |38

Meue IP ddreszze: 192|168 | 38 | 230

Scann starten ] [ Beenden

Ferlig!

Bild 5.19: Ergebnis des Scans nach Setzen der neuen IP-Adresse

544 TCP/IP des Rechners einstellen

In Netzwerken mit DHCP-Server wird Buskopplern mit der Default-Adresse 0.0.0.0
automatisch eine temporére IP-Adresse zugewiesen. Mit dieser temporéren Adresse kann
der Buskoppler per Scan gefunden werden.

Falls kein DHCP-Server vorhanden ist, bildet ein Buskoppler mit der Default-Adresse
0.0.0.0 selbsténdig eine zuféllige IP-Adresse aus dem Adressbereich 169.254.X.Y
(X=0..255,Y =0 ... 255). Um diesen Buskoppler per Scan zu finden, missen Sie die IP-
Einstellungen der Netzwerkkarte Ihres PCs wie folgt &ndern.

Hinweis!

(1O

Unabhéngig von den IP-Einstellungen lhres PCs und dem Scan kénnen Sie dem
Buskoppler eine neue IP-Adresse (iber die MAC-Adresse zuweisen (siehe Kapitel 5.4.3).
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IP-Einstellungen der Netzwerkkarte andern (Windows XP)

1. Wéhlen Sie Start > Einstellungen > Systemsteuerung > Netzwerkverbindungen.

2. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf LAN-Verbindung und wahlen Sie

Eigenschaften.

Das Fenster Eigenschaften von LAN-Verbindung wird gedtffnet.

= Eigenschaften von Local Area Connection

aligemein | Enweitert

Yerbindung herstellen Uber:

HE Intel(R] PROA000 CT Mebwork Conn

Dhesze Werbindung vensendet folgende Elemente;

El Cliert for Microsoft Networks

JBlMware Bridge Pratocal

.@ Filz and Printer Sharing for Microsoft Metwarks
¥ %= Internet Pratocal [TCRAR] |

Inztallieren Eigenzchaften k

Beschreibung

TCRAP, daz Standardprotokoll fir Wl -Netawerke, das den
Datenaustauzch uber verschiedene, miteinander verbundene
Metzwerke ermidglicht.

[] 5ymbol bei Werbindung im Infobereich anzeigen

Benachrichtigen, wenh dieze Verbindung eingeschrankte oder
keine Konnektivitat besitzt

oK | | Abbrechen

Bild 5.20: Fenster Eigenschaften von LAN-Verbindung

3. Markieren Sie den Eintrag Internetprotokoll (TCP/IP) und klicken Sie anschlieBend

auf Eigenschaften.

Das Fenster Eigenschaften von Internetprotokoll (TCP/IP) wird gedffnet.

4. Wahlen Sie Folgende IP-Adresse verwenden und geben Sie die Adresse

169.254.1.1

in das Feld IP-Adresse ein (fiir obiges Beispiel).

5. Geben Sie
255.255.0.0

in das Feld Subnetzmaske ein (fiir obiges Beispiel).

I3 PEPPERL+FUCHS
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MODBUS-BUSKOPPLER

Buskoppler konfigurieren

Allgemein

|IPEinzstellungen kinnen automatizch zugewiesen werden, wenn das
Metzwerk, diese Funklion unterstitzt. “Wenden Sie sich andemfalls an
den Metawerkadministrator, um die geeigneten |IP-Einstellungen 2u
beziehen.

() IP-Adresse automatisch beziehen
~{®) Folgende |P-4diesse verwenden:

|IP-&dresse: 163 . 254 . 1 . 1

Subnetzmaske; 255,285 . 0 .0
SR I

DMS-Serveradresse automatizch beziehen

~{(®) Folgende DMNS-Serveradressen verwender:

Bevorzugter DNS-Server:. I:I

Alternativer DMNS-Server:

[ ok || abbrechen |

Bild 5.21: Einstellen der IP-Adresse

6. Klicken Sie auf OK.

Der Buskoppler mit der IP-Adresse 169.254.X.Y kann nun per Scan im IP-Netzwerk
gefunden werden (siehe Kapitel 5.4.3).

Generell kann der PC per Scan nur die LB/FB 8x11 Buskoppler finden, deren IP-Adresse
Uber den Subnetzmasken-Filter zur IP-Adresse des PCs passt. Die folgende Tabelle liefert

Beispiele fir passende und unpassende Kombinationen.

I PEPPERL+FUCHS
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Hardware IP-Adresse Subnetzmaske | Ergebnis Scan

Buskoppler 192.168.2.1 XX XX

LB/FB 8x11

Netzwerkkarte | 192.168.97.34 255.255.255.0 | PC kann Buskoppler nicht finden.

PC Im PC ist eingestellt, dass
Netzwerkgeréate nur Adressen im
Bereich 192.168.97.x haben
dirfen (x = 1... 254).

Netzwerkkarte | 192.168.2.34 255.255.255.0 | Buskoppler gefunden. Im PC ist

PC eingestellt, dass Netzwerkgeréate
Adressen im Bereich 192.168.2.x
haben durfen (x = 1... 254). Trifft
auf den Buskoppler zu.

Netzwerkkarte | 192.168.97.34 255.255.0.0 Buskoppler gefunden. Im PC ist

PC eingestellt, dass Netzwerkgeréate
Adressen im Bereich 192.168.x.y
haben dirfen (x =0 ... 255,
y = 1... 254). Trifft auf den
Buskoppler zu.

Netzwerkkarte | 172.16.1.100 255.255.0.0 PC kann Buskoppler nicht finden.

PC Im PC ist eingestellt, dass

Netzwerkgeréate nur Adressen im
Bereich 172.16.x.y haben durfen
(x=0..255y=1..254).

I3 PEPPERL+FUCHS
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5.5

5.5.1

I PEPPERL+FUCHS

Modbus-Register konfigurieren

Die Modbus-Buskoppler der LB/FB Remote I/O Serie stellen verschiedene
Registerbereiche flir die Prozessdaten zur Verfigung. Auf diese Registerbereiche kann
Uber Modbustelegramme zugegriffen werden. Hierflr gibt es zwei Méglichkeiten:

* Rangierter Bereich: Die Prozessdaten kénnen innerhalb definierter Registerbereiche
rangiert werden (BIN, BOUT, AIN, AOUT). Auf diese Weise kénnen Sie die
Prozessdaten nach eigenem Ermessen sortieren und die Datenlbertragung beziglich
Datenvolumen und Telegrammanzahl optimieren.

* Steckplatzorientierte Registerorganisation: Hierbei wird die Adresse des
Prozesswerts anhand des Steckplatzes ermittelt (z. B. Anfangsadresse +
Steckplatznummer).

P+F empfiehlt, auf die Prozessdaten Uber den rangierten Bereich zuzugreifen (im

folgenden Abschnitt beschrieben). Das Rangierfenster listet alle konfigurierten Module mit

dem zugehdrigen Adressbereich auf. Eine manuelle Kalkulation der zugehdrigen Adressen
entfallt daher.

Auf Modbus-Register zugreifen

An dieser Stelle kann nur eine begrenzte Information tber den Modbus und die
Adressierung gegeben werden. Detailliertere Informationen finden Sie in den
entsprechenden Unterlagen, z. B.:

¢ Handbuch Ihres PLS bzw. der SPS,
¢ Modbus Protocol Reference Guide (von AEG Schneider Automation Essen),
* http://www.modbus.org

Modbus-Mastersysteme kénnen unterschiedliche Adressierungsarten nutzen. Die
Adressen der Remote-I/O-Komponenten miissen entsprechend den Anforderungen des
Mastersystems aufgerufen werden.

Der LB/FB Remote I/O DTM bereitet die bendtigten Adressinformationen fiir die "Direkte
Adressierung” und fir die "MODICON-Adressierung" auf.

Die folgenden Tabellen liefern die Funktionscodes, mit denen die verschiedenen
Adressbereiche angesprochen werden.
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Ubersicht Adressierung

1 Bit 16 Bit
Eingangsbits Eingangsregist| Ausgangsregis
(Discrete Ausgangsbits | er (Input ter (Holding
Datentyp Inputs) (Coils) Registers) Registers)
Signalart digital digital analog analog
Funktionscode 02 01 04 03
lesen
Funktionscode 05 06
einfach schreiben
Funktionscode 15 16
mehrfach schreiben
Adressbereich 0 ...65535 0 ...65535 0 ... 65535 0 ... 65535
direkte
Adressierung’
Referenzbereich 10000 ... 1999 | 0 ... 9999 30000 ... 3999 | 40000 ... 4999
MODICON 9 9 9
Adressierung?®

' Funktionscode benétigt
2 Die MODICON-Adressierung benétigt keinen Funktionscode.

[Tabelle 5.1: Ubersicht Adressierung

Funktionscode Bedeutung

01 Read Coils

02 Read Discrete Inputs
03 Read Holding Registers
04 Read Input Register

05 Write Single Coil

06 Write Single Register
08 Diagnostics

15 Write Multiple Coils

16 Write Multiple Registers

Neben den Daten im rangierten Bereich stellt die Remote-I/O-Station ihre Prozess- und
Statusdaten auch steckplatz-/typorientiert (iber verschiedene Speicherbereiche zur
Verfugung (siehe folgende Abschnitte).
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55.2 Prozessdaten rangieren

Vorsicht!
A Méglicher Ausfall von Prozessdaten bei Umrangierung

Wenn Sie Prozessdaten umrangieren, andert sich die Zugriffsadresse des betroffenen
Prozesswerts. Falls das Mastersystem gerade auf diesen Prozesswert zugreift, fallt der
betroffene Prozesswert durch die Adressanderung aus.

Bevor Sie Prozessdaten umrangieren, stellen Sie sicher, dass diese Prozessdaten
momentan nicht vom Mastersystem verwendet werden

5{ Prozessdaten rangieren

1. Starten Sie die Konfigurationssoftware.

2. Wahlen Sie Geratedaten > Geratedaten bearbeiten, um vom Hauptfenster in das

Geratedatenfenster zu wechseln.

Verbindungsaufbau  Diagnose  Gerdtedaten  Optionen  Ende

-1 = 1S

Gerdtedaten bearbeiten I

|| oIS

1 1 T — —

| HGRER COML
£ 0z, LE-810%

= o4, 1B-3105
choi,
choz,
choz,
Chi4,

=-fl 14, LB-5101

Bild 5.22: Geratedatenfenster aufrufen

ThG

[{HLe-510%

3. Markieren Sie in der Baumstruktur die gewliinschte Remote-1/0O-Station.
4. Waéhlen Sie Dienste > MODBUS-Registerbelegung.

|@R LB/FB Remote 1/0: FB-820X => FB-Buskoppler MODBUS

Datei Gerdt Anzeigen Dienste  Optionen  Zuriick  Service

@ D==

= HORES COM1

£ E 01, LB-310%
+ |4 oz, Le-g10x

o Bl na eroasny

MODBUS-Registerbelegung

Profibus-10 dndern

Bild 5.23: Modbus-Registerbelegung aufrufen

platz

Es o6ffnet sich das Fenster Adressplanung fiir Modbus (siehe Bild 5.24 auf Seite 62).

5. Nehmen Sie die gewlinschten Einstellungen vor. Verschieben Sie die Prozessdaten der
E/A-Module per Drag & Drop innerhalb der Tabellen oder wéhlen Sie Auto-

Rangierung.

6. Um lhre Anderungen in der Datenbank zu speichern, klicken Sie auf OK.

I PEPPERL+FUCHS
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[—10

7. Um die Rangierinformation in den Buskoppler zu schreiben, stellen Sie eine
Servicebus-Verbindung her (), klicken Sie anschlieBend mit der rechten Maustaste auf
den Buskoppler und wahlen Sie Gerét > Station im Feld speichern.

Die Daten werden in den Buskoppler geschrieben.

Hinweis!

Das Fenster Adressplanung fir Modbus erscheint automatisch, wenn Sie ein neues E/A-
Modul in die Konfiguration einfligen.

Adressplanung fiir MODBUS

Darstellung

Ok

Abbrechen | ‘ 5 iAulo—Hanglerung

Adressierungsmode: (™ Direkle Adiessierung  * MODICON Adresshereich: % bindr ( analog
Eingangsbits (Input Status) Ausgangsbits (Coils).
Adresse | Slat |Typ |TAG-Nr ‘Kana\e +| |Adiesse | Slot ‘ Typ ‘TAG-NL |Kan5la -
10001-8) 3 1308 FB-1308 8 8] 7 22 FB-220 | 3
1000316 teserviert 916| 21 6305 FB-6305 4
10017-24) 5 1201/ FB-1201 2 17-24| 23 G308 FB-6308 8
10025832 B 1202/ FB-1202 2 25-32 reserviert
1003340 7| 2201 FB-2201 3 3340| 25 6301 FB-B301 2
10041-48| 21) K305/ FB-E305 4 4148
1004356 23 6306 FB-6308 8 43-56
10057-64) reserviert 57-64
100EE-72] B5-72
1007380 7380
10091-88] 81-88
10083-95 69-95
10037-104] 97-104
10108112 105112
10113120 113120
10121-128] 121128
10129136 125138
10137-144 137-144
10145152 145152
10153160 153160
10161-168 R GEE) ~|

Bild 5.24: Fenster Adressplanung fiir Modbus

a A WO DN =

Bereich Adressierungsmethode
Bereich Adressbereich
linke Tabelle (Binar-/Analogeingangssignale)

rechte Tabelle (Binar-/Analogausgangssignale)
Schaltflache Auto-Rangierung
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Bereich Adressierungsmethode

Wahlen Sie aus, wie die Adressen der Prozesswerte angezeigt werden sollen. Richten Sie
sich dabei nach der im Masterkonfigurator benutzten Adressierungsart.

Direkte Adressierung: Zugriff iber Funktionscode und Adressangabe.
MODICON-Adressierung: Zugriff Gber die Adressangabe.

In der Abbildung ist die MODICON-Adressierung aktiviert.

2
Bereich Adressbereich

Waéhlen Sie den Adressbereich, der in den Tabellen angezeigt werden soll.

binér: In der linken bzw. rechten Tabelle werden die Eingangssignale (Discrete Inputs)
bzw. Ausgangssignale (Coils) der bindren E/A-Module angezeigt.

analog: In der linken bzw. rechten Tabelle werden die Eingangssignale (Input Registers)
bzw. Ausgangssignale (Holding Registers) der analogen E/A-Module angezeigt.

In der Abbildung ist binér aktiviert.

Hinweis!

Einige E/A-Module haben sowohl Eingangs- als auch Ausgangssignale. Diese E/A-Module
haben daher Eintrage in beiden Tabellen (z. B. der Bindrausgang LB/FB 2xyy, siehe
folgende Tabelle).

3
linke Tabelle (Binar-/Analogeingangssignale)

In Abh&ngigkeit von der gewéahlten Option in Adressbereich werden hier die
Eingangsdaten der binaren oder der analogen E/A-Module einer Remote-I/O-Station
angezeigt.

In den Spalten wird fir jedes E/A-Modul die Adresse, die Steckplatznummer, der Typ, die
TAG-Nummer und die Anzahl der Kanéle angezeigt.

Die Prozesswerte der E/A-Module kénnen per Drag & Drop an eine andere Position
innerhalb der Tabelle verschoben werden. Nahere Informationen zu Datenaufkommen und
-struktur eines spezifischen E/A-Moduls entnehmen Sie bitte den folgenden Tabellen und
dem Kapitel "E/A-Module konfigurieren" (siehe Kapitel 7).
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4
rechte Tabelle (Binar/Analogausgangssignale)

In Abh&ngigkeit von der gewéhlten Option in Adressbereich werden hier die
Ausgangsdaten der bindren oder der analogen E/A-Module einer Remote-1/O-Station
angezeigt.

Ansonsten entspricht die rechte Tabelle in ihrer Struktur der linken Tabelle. Die
Prozesswerte der E/A-Module kdnnen per Drag & Drop an eine andere Position innerhalb
der Tabelle verschoben werden.

5
Schaltflache Auto-Rangierung

Sobald ein E/A-Modul in die Konfiguration eingefligt wird, wird es automatisch dem ersten
freien Platz im jeweiligen Registerbereich zugeordnet. Dabei ist es unerheblich, welchen
Steckplatz dieses E/A-Modul belegt.

Wenn Sie die Schaltflache Auto-Rangierung betatigen, werden die Prozessdaten in allen
vier Rangiertabellen nachtréglich llickenlos nach aufsteigender Steckplatznummer sortiert.
Bitte beachten Sie, dass in den meisten Fallen mit der Funktion Auto-Rangierung
Prozessdaten umrangiert werden. Prozessdaten, auf die der Prozessmaster bereits
zugreift, werden trotzdem verschoben.

Adressierung von Binareingangen

Binareingange (Discrete Inputs) werden geman der folgenden Tabelle angesprochen.

Im Bereich "Binare Eingangssignale" sind neben den eigentlichen Prozessdaten auch
Modulstatus-Informationen abgelegt. Die Erlauterungen zu den Modulstatus-Informationen
entnehmen Sie bitte dem Kapitel "Diagnoseregister” (siehe Kapitel 8). Die folgenden
Tabellen dokumentieren lediglich den Zugriff.

Die direkte Adressierung verwendet Function Codes, wohingegen die MODICON-
Adressierung keine Function Codes kennt. Bitte beachten Sie dazu das Handbuch lhres
Modbus-Masters.

Die folgenden Tabellen beschreiben sowohl die direkte als auch die MODICON-
Adressierung.

Um die Adresse einer bestimmten Remote-1/O-Komponente zu ermitteln, setzen Sie die
Steckplatznummer der Komponente in die passende Formel ein (siehe folgende Tabellen).
Die Steckplatze 0 und 49 stehen fiir den Buskoppler, und Steckplatz 50 fir die Netzteile.
Die Steckplatze 1... 48 sind fir E/A-Module reserviert.
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Binare Eingangssignale: Direkte Adressierung via Function Code 2 (Lesen)

Offset | Zugriff/ Steck-
(0S) Struktur | Beschreibung Formel/Zugriff platz Bitnr.
0 Bit/Byte | Rangierte Eingange, siehe Tabelle "Ubersicht - -
Binarbereich Adressierung" auf Seite 60
1024 Bit/Byte | Eingange, Binarbereich, Kanal 1... 4: 0..50 |1..8
8 Bit pro Steckplatz; OS + (8 * Steckplatz) + Bitnr. - 1
Eingangsmodule:
1x01/02/08 Kanal 5 ... 8:
Ausgangsmodule (Status): | OS + (8 * (Steckplatz + 1)) + Bitnr. -
2yxx, 6x05/06/08/10-15 1
2048 Bit/Byte | Modulstatus OS + (8 * Steckplatz) + Bitnr. - 1 0..50 [1..8
5120 Bit/ Eingange, Binarbereich, OS + (16 * Steckplatz) + Bitnr. - 1 1..48 (1..16
2 Bytes | 16 Bit pro Steckplatz, E/A-
Module 1x07/14/15
[Tabelle 5.2: Bindre Eingangssignale: Direkte Adressierung via Function Code 2 (Lesen)
Binare Eingangssignale: MODICON-Adressierung
Offset | Zugriff/ Steckplal
(OS) Struktur | Beschreibung Formel/Zugriff tz Bitnr.
10001 Bit/Byte | Rangierte Eingange, siehe Tabelle "Ubersicht - -
Binarbereich Adressierung" auf Seite 60
13001 Bit/Byte | Eingange, Binarbereich, Kanal 1... 4: 0..50 |1..8
8 Bit pro Steckplatz; OS + (8 * Steckplatz) + Bitnr. - 1
Eingangsmodule:
1x01/02/08 Kanal 5 ... 8:
Ausgangsmodule (Status): | OS + (8 * (Steckplatz + 1)) + Bitnr. -
2yxx, 6x05/06/08/10-15 1
14001 | Bit/Byte | Modulstatus OS + (8 * Steckplatz) + Bitnr. - 1 0..50 |1...8
16001 Bit/ Eingange, Binarbereich, OS + (16 * Steckplatz) + Bitnr. - 1 1..48 |1..16
2 Bytes | 16 Bit pro Steckplatz, E/A-

Module 1x07/14/15

[Tabelle 5.3: Bindre Eingangssignale: MODICON-Adressierung

554

Adressierung von Binarausgéangen

Bindrausgénge (Coils) werden gemaf den folgenden Tabellen angesprochen.

Die direkte Adressierung verwendet Function Codes, wohingegen die MODICON-
Adressierung keine Function Codes kennt. Bitte beachten Sie dazu das Handbuch lhres
Modbus-Masters.
Die folgenden Tabellen beschreiben sowohl die direkte als auch die MODICON-
Adressierung.

Um die Adresse einer bestimmten Remote-I/O-Komponente zu ermitteln, setzen Sie die
Steckplatznummer der Komponente in die passende Formel ein (siehe folgende Tabellen).
Die Steckplatze 0 und 49 stehen fir den Buskoppler, und Steckplatz 50 fir die Netzteile.
Die Steckplatze 1... 48 sind fir E/A-Module reserviert.
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Binédre Ausgangssignale:

Direkte Adressierung via Function Code 1 (lesen), 5 (einfach schreiben), 15 (mehrfach schreiben)

8 Bit pro Steckplatz, E/A-
Module 2xyy,
6x01/05/06/08/10-15

OS + (8 * Steckplatz) + Bitnr. - 1

Kanal 5 ... 8:
OS + (8 * (Steckplatz + 1)) + Bitnr. -
1

Offset | Zugriff/ Steck-
(0S) Struktur | Beschreibung Formel/Zugriff platz Bitnr.
0 Bit/Byte | Rangierte Ausgénge, siehe Tabelle "Ubersicht - -
Binarbereich Adressierung" auf Seite 60
1024 Bit/Byte | Ausgange, Binarbereich, Kanal 1... 4: 1..48 [1..8
8 Bit pro Steckplatz, E/A- | OS + (8 * Steckplatz) + Bitnr. - 1
Module 2xyy,
6x01/05/06/08/10-15 Kanal 5 ... 8:
OS + (8 * (Steckplatz + 1)) + Bitnr. -
1
[Tabelle 5.4: Bindre Ausgangssignale: Direkte Adressierung via Function Code 1 (lesen), 5 (einfach schreiben), 15 (mehrfach schreiben)
Binare Ausgangssignale: MODICON-Adressierung
Offset | Zugriff/ Steck-
(0S) Struktur | Beschreibung Formel/Zugriff platz Bitnr.
1 Bit/Byte | Rangierte Ausgénge, siehe Tabelle "Ubersicht - -
Binarbereich Adressierung" auf Seite 60
3001 Bit/Byte | Ausgange, Binarbereich, Kanal 1... 4: 1..48 |1..8

[Tabelle 5.5: Bindre Ausgangssignale: MODICON-Adressierung

5.5.5

66

Adressierung von Analogeingangen

Analogeingénge (Input Registers) werden geman den folgenden Tabellen angesprochen.

Im Bereich "Analoge Eingangssignale" sind neben den eigentlichen Prozessdaten auch
Statusinformationen abgelegt (Statusregister, Typregister, Redundanzstatus).

Im Bereich "Analoge Eingangssignale" sind neben den eigentlichen Prozessdaten auch
Statusinformationen abgelegt (Statusregister, Typregister, Redundanzstatus). Die
Erlauterungen zu den Statusinformationen entnehmen Sie bitte dem Kapitel
"Diagnoseregister" (siehe Kapitel 8). Die folgenden Tabellen dokumentieren lediglich den
Zugriff.

Die direkte Adressierung verwendet Function Codes, wohingegen die MODICON-
Adressierung keine Function Codes kennt. Bitte beachten Sie dazu das Handbuch lhres
Modbus-Masters.

Die folgenden Tabellen beschreiben sowohl die direkte als auch die MODICON-
Adressierung.

Um die Adresse einer bestimmten Remote-I/O-Komponente zu ermitteln, setzen Sie die
Steckplatznummer der Komponente in die passende Formel ein (siehe folgende Tabellen).
Die Steckplatze 0 und 49 stehen fir den Buskoppler, und Steckplatz 50 fur die Netzteile.
Die Steckplatze 1... 48 sind fur E/A-Module reserviert.
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Analoge Eingangssignale: Direkte Adressierung via Function Code 4 (lesen)

Offset Zugriff/ Steck-

(0S) Struktur | Beschreibung Formel/Zugriff platz Bitnr.

0 Wort/ Rangierte Eingénge, siehe Tabelle "Ubersicht - -
Wort Analogbereich Adressierung" auf Seite 60

256 Wort/ Eingénge, Analogbereich, OS + Steckplatz 1..48 |-

Wort 1 Wort pro Steckplatz;
Eingangsmodule: 1x03",
3x01/2/3, 5x01/2/6
Ausgangsmodule (Status):
4x04/05

512 Wort/ Eingénge, Analogbereich, OS + (2 * Steckplatz) 1..48 |-
dWort 2 Worte pro Steckplatz, E/A-

Module 1x03', 3x04/5, 5x04/5

768 Wort/ Statusregister OS + Steckplatz 0..50 |-
Wort

1024 Wort/ Typregister OS + Steckplatz 1..48 |-
Wort

1536 Wort/ Redundanzstatus: 8 Worte - - -
Byte

1792 Wort/ Redundanzstatus Partner. - - -
Byte 8 Worte

2048 Wort/ HART-Nebenvariablen: OS + (12 * Steckplatz) 1..48 |-
Byte 24 Byte pro Steckplatz
(4 Nebenvariablen), E/A-
Module 3x03/4x02

1 1x03 je nach konfigurierter Messmethode (Zahlermode: Frequenz, 12-Bit-Zahler, 32-Bit-Zahler,
Frequenz + 32-Bit-Zahler). Die Frequenz und der 12-Bit-Z&hlerwert stehen je nach Konfiguration im 1-
Wort-Bereich (ab 256), der 32-Bit-Zahlerwert steht im 2-Wort-Bereich (ab 512).

[Tabelle 5.6: Analoge Eingangssignale: Direkte Adressierung via Function Code 4 (lesen)

200338 2009-12
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Analoge Eingangssignale: MODICON-Adressierung

(4 Nebenvariablen), E/A-
Module 3x03/4x02

Offset Zugriff/ Steck-
(0S) Struktur | Beschreibung Formel/Zugriff platz Bitnr.
30001 Wort/ Rangierte Eingénge, siehe Tabelle "Ubersicht - -
Wort Analogbereich Adressierung" auf Seite 60
35000 Wort/ Eingénge, Analogbereich, OS + Steckplatz 1..48 |-
Wort 1 Wort pro Steckplatz;
Eingangsmodule: 1x03",
3x01/2/3, 5x01/2/6
Ausgangsmodule (Status):
4x04/05
35100 Wort/ Eingénge, Analogbereich, OS + (2 * Steckplatz) 1..48 |-
dWort 2 Worte pro Steckplatz, E/A-
Module 1x032, 3x04/5, 5x04/5
35200 Wort/ Statusregister OS + Steckplatz 0..50 |-
Wort
35300 Wort/ Typregister OS + Steckplatz 1..48 |-
Wort
35500 Wort/ Redundanzstatus: 8 Worte - - -
Byte
35600 Wort/ Redundanzstatus Partner. - - -
Byte 8 Worte
35700 Wort/ HART-Nebenvariablen: OS + (12 * Steckplatz) 1..48 |-
Byte 24 Byte pro Steckplatz

21x03 je nach konfigurierter Messmethode (Zahlermode: Frequenz, 12-Bit-Zahler, 32-Bit-Zahler,
Frequenz + 32-Bit-Zahler). Die Frequenz und der 12-Bit-Zahlerwert stehen je nach Konfiguration im 1-
Wort-Bereich (ab 35000), der 32-Bit-Z&hlerwert steht im 2-Wort-Bereich (ab 35100).

[Tabelle 5.7: Analoge Eingangssignale: MODICON-Adressierung

0
Il

68

Hinweis!

HART-Nebenvariablen

HART-Nebenvariablen von Feldgeraten, die an einem E/A-Modul vom Typ 3x02/4x02
angeschlossen sind, werden im Bereich "Analoge Eingangssignale" abgelegt (Offset
2048/35700). Pro Steckplatz kénnen die ersten 4 HART-Nebenvariablen ausgelesen

werden.

Um die HART-Nebenvariablen nutzen zu kénnen, muss die HART-Funktionalitat des
entsprechenden E/A-Moduls aktiviert sein (Parameter "HART ein" = aktiv und "interner
Scan ein" = aktiv, siehe Kapitel 7).
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Adressierung von Analogausgangen

Analogausgénge (Holding Registers) werden geméaf den folgenden Tabellen
angesprochen.

Im Bereich "Analoge Ausgangssignale" kann neben den eigentlichen Prozessdaten auch
auf das Kommandoregister des Buskopplers zugegriffen werden. Das Kommandoregister
dient der Steuerung der Remote-I/O-Station Uber die Masterbaugruppe (z. B.
Redundanzumschaltung ausldsen). Fir weitere Informationen zum Kommandoregister
lesen Sie bitte das Kapitel "Kommandoregister" (sieche Kapitel 5.6).

Der Bereich "Analoge Ausgangssignale" bietet Zugriff auf alle rangierte Signale (binar und
analog) (siehe Kapitel 5.5). So ist es z. B. méglich, die Binarsignale wortweise auszulesen.

Die direkte Adressierung verwendet Function Codes, wohingegen die MODICON-
Adressierung keine Function Codes kennt. Bitte beachten Sie dazu das Handbuch lhres
Modbus-Masters.

Die folgenden Tabellen beschreiben sowohl die direkte als auch die MODICON-
Adressierung.

Um die Adresse einer bestimmten Remote-l/O-Komponente zu ermitteln, setzen Sie die
Steckplatznummer der Komponente in die passende Formel ein (siehe folgende Tabellen).
Die Steckplatze 0 und 49 stehen fiir den Buskoppler, und Steckplatz 50 fiir die Netzteile.
Die Steckplatze 1... 48 sind fur E/A-Module reserviert.
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Analoge Ausgangssignale:

Direkte Adressierung via Function Code 3 (lesen), 6 (einfach schreiben), 16 (mehrfach schreiben)

Offset Zugriff/ Steck-
(0S) Struktur | Beschreibung Formel/Zugriff platz Bitnr.
0 Wort/ Rangierte Ausgéange, siehe Tabelle "Ubersicht - -
Wort Analogbereich Adressierung" auf Seite 60
256 Wort/ Ausgange, Analogbereich, OS + Steckplatz 1...48 -
Wort 1 Wort pro Steckplatz, E/A-
Module 4x01/2/3
512 Wort/ Ausgange, Analogbereich, OS + (2 * Steckplatz) 1...48 -
dWort 2 Worte pro Steckplatz, E/A-
Module 4x04/5
768 Wort/ Kommandoregister - - -
Wort
1024 Wort/ Bit | Rangierte Eingange Ab Adresse 1024 werden die | — -
Binarbereich, Schreibzugriffe | Daten entsprechend der
werden abgewiesen Reihenfolge in der
Rangierlbersicht des DTMs
bereitgestellt! (siehe Kapitel
5.5).
1280 Wort/ Bit | Rangierte Ausgange Ab Adresse 1280 werden die | - -
Binarbereich Daten entsprechend der
Reihenfolge in der
Rangierlbersicht des DTMs
bereitgestellt1 (siehe Kapitel
5.5).
1536 Wort/ Rangierte Eingange Offset + DTM-Adressangaben | — -
Wort Analogbereich, (siehe Kapitel 5.5)

Schreibzugriffe werden
abgewiesen

" Da der Zugriff auf die Bitstruktur wortweise erfolgt, bitte gegebenenfalls die Reihenfolge von High- und
Low-Byte beachten. Ein Adresssprung von 1 bedeutet einen Sprung um 16 Bitadressen
(Rangieribersicht); Bit 0...15 = Wort 1, Bit 16...31 = Wort 2, ...

[Tabelle 5.8: Analoge Ausgangssignale: Direkte Adressierung via Function Code 3 (lesen), 6 (einfach schreiben), 16 (mehrfach schreiben)
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Analoge Ausgangssignale:

MODICON-Adressierung

Schreibzugriffe werden
abgewiesen

5.5)

Offset Zugriff/ Steck-
(0S) Struktur | Beschreibung Formel/Zugriff platz Bitnr.
40001 Wort/ Rangierte Ausgéange, siehe Kapitel 5.5 - -
Wort Analogbereich
45000 Wort/ Ausgange, Analogbereich, OS + Steckplatz 1..48 |-
Wort 1 Wort pro Steckplatz, E/A-
Module 4x01/2/3
45100 Wort/ Ausgange, Analogbereich, OS + (2 * Steckplatz) 1..48 |-
dWort 2 Worte pro Steckplatz, E/A-
Module 4x04/5
45200 Wort/ Kommandoregister - - -
Wort
46001 Wort/ Bit | Rangierte Eingange Ab Adresse 46001 werden die | — -
Binarbereich, Schreibzugriffe | Daten entsprechend der
werden abgewiesen Reihenfolge in der
Rangierlbersicht des DTMs
bereitgestellt? (siehe Kapitel
5.5).
46101 Wort/ Bit | Rangierte Ausgange Ab Adresse 46101 werden die | — -
Bin&rbereich Daten entsprechend der
Reihenfolge in der
Rangierlbersicht des DTMs
bereitgestellt2 (siehe Kapitel
5.5).
16200 Wort/ Rangierte Eingange Offset + DTM-MODICON- - -
Wort Analogbereich, Adressangaben (siehe Kapitel

2 Da der Zugriff auf die Bitstruktur wortweise erfolgt, bitte gegebenenfalls die Reihenfolge von High- und
Low-Byte beachten. Ein Adresssprung von 1 bedeutet einen Sprung um 16 Bitadressen
(Rangieribersicht); Bit 0...15 = Wort 1, Bit 16...31 = Wort 2, ...

[Tabelle 5.9: Analoge Ausgangssignale: MODICON-Adressierung

5.6

Kommandoregister

Das Kommandoregister besteht aus zwei Bytes. Das erste Byte ist das Parameter-Byte,
gefolgt vom Kommando-Byte. Diese Bytes kénnen dazu verwendet werden, Kommandos

vom Master Gber den Bus an die Remote-1/O-Station zu Ubertragen.

Das enthaltene Kommando wird nur ausgefuhrt, wenn sich das Kommandoregister
geéndert hat. Ein Kommando wird folglich genau einmal ausgefihrt, nAmlich dann, wenn
das geanderte Kommandoregister zum ersten Mal an den Buskoppler tbertragen wurde.

Das Kommandoregister befindet sich standardmafig auf der Ausgangsadresse 0. Von
dieser Position sollte das Kommandoregister nicht weg-rangiert werden, da es nach einer
erneuten Auto-Rangierung wieder auf Ausgangsadresse 0 angesprochen werden kann.

Die folgenden Kommandos werden von Modbus-Buskopplern unterstitzt.
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Parameter Kommando

(Byte 1) (Byte 2) Bedeutung

0x00 0x08 Alle 32 Bit-Zahler 16schen.

oxnn 0x08 Den 32 Bit-Zahler des Steckplatzes nn l16schen.

0x00 O0xF8 Kaltstart

0x00 0xF9 Warmstart

0x00 0xF5 Werde passiv (Kommando an den aktiven Buskoppler).

Da nicht beide Buskoppler eines redundanten Systems
passiv sein kdnnen, wird aufgrund dieses Kommandos der
Partner-Buskoppler aktiv. Das Kommando hat, gesendet
an den passiven Buskoppler, keine Bedeutung.

0x00 OxF6 Werde aktiv (Kommando an den passiven Buskoppler).
Da nicht beide Buskoppler eines redundanten Systems
aktiv sein kdnnen, wird aufgrund dieses Kommandos der
Partner-Buskoppler passiv. Das Kommando hat, gesendet
an den aktiven Buskoppler, keine Bedeutung.

0x00 OxF7 Redundanzumschaltung

Dieses Kommando erzeugt eine Redundanzumschaltung
unabhé&ngig davon, an welchen Buskoppler es gesendet
wird. Es ist daher nicht zwingend notwendig zu wissen,
welcher Buskoppler gerade aktiv/passiv ist.

[Tabelle 5.10: Kommandoliste des Kommandoregisters

E/A-Module einfliigen — Allgemeine Informationen

Ein- und Mehrkanalige E/A-Module verwenden

1- und 2-kanalige E/A-Module

Wichtige Messkreise, die eine hohe Verfugbarkeit erfordern, sollten mit 1- oder 2-
kanaligen, einfach breiten E/A-Modulen bestlckt werden, da deren Kanéle vom Bus und
untereinander galvanisch getrennt sind. Diese E/A-Module belegen je einen Steckplatz
und kénnen innerhalb einer Remote-I/O-Station beliebig mit mehrkanaligen E/A-Modulen
kombiniert werden.

Mehrkanalige E/A-Module

Mehrkanalige E/A-Module senken die Kosten pro Kanal deutlich. Bis zu 8 bindre oder bis
zu 4 analoge Ein- oder Ausgange kénnen mit einem E/A-Modul verarbeitet werden.

Die Kanale sind vom Bus, aber nicht untereinander galvanisch getrennt. Mehrkanalige E/A-
Module sind doppelt breit und belegen daher 2 Steckpléatze.

Die mehrkanaligen E/A-Module reduzieren den Platzbedarf um 30%, bei analogen Kreisen
sogar um 50%.
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5.7.3
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Steckplatzbelegung

Mehrkanalige E/A-Module sind doppelt breit und belegen 2 Steckplatze. Beriicksichtigen
Sie daher, dass das darauffolgende E/A-Modul erst im Gbernachsten Steckplatz eingefiigt
werden kann. So belegt z. B. der 8-kanalige Bindreingang 1x08 an Steckplatz 3 die Platze
3 und 4, wobei Steckplatz 4 ein Leerplatz ist.

1- oder 2-kanalige E/A-Module belegen nur einen Steckplatz.

Hinweis!
Abweichende Steckplatzbelegung bei redundanten LB Backplanes

Bei den redundanten LB Backplanes sind die Steckpléatze 1 und 2 fur den
Redundanzkoppler reserviert, unabhéngig davon, ob ein Redundanzkoppler tatsachlich
vorhanden ist oder nicht. Konfigurieren Sie E/A-Module bei diesen Backplanes daher erst
ab Steckplatz 3.

Kompatibilitdt und maximale Anzahl von E/A-Modulen

Ein- und mehrkanalige LB- bzw. FB-E/A-Module kénnen mechanisch auf allen LB- bzw.
FB-Backplanes montiert werden.

Mehrkanalige E/A-Module werden von Buskopplern ab Firmware-Version V6.x unterstitzt.

Einkanalige E/A-Module stellen maximal 144 Binareingédnge oder 48 Bindrausgange pro
Station bereit. Falls Sie mehrkanalige E/A-Module verwenden, erhdht sich die Zahl der
madglichen Binareingdnge pro Station von 144 auf 184, und die der mdglichen
Bindrausgénge erhdéht sich von 48 auf 184.

Die Zahl der analogen Ein- und Ausgangskanéle erhéht sich bei der Verwendung
mehrkanaliger E/A-Module von 48 auf 80.

Die maximale Anzahl analoger und binérer Ein- und Ausgénge ist lediglich durch maximale
Anzahl der Steckplatze auf den Backplanes begrenzt (max. 46 Steckplatze bei LB Remote
I/0 in Zone 2, max. 48 Steckplatze bei FB Remote I/O in Zone 1).
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E/A-Module einfigen oder I6schen

E/A-Module einfligen

Beachten Sie, dass die Steckplatze 1 und 2 in redundanten Remote-1/O-Stationen fir den
Redundanzkoppler reserviert sind. Beachten Sie auBerdem, dass doppelt breite E/A-

Module 2 Steckplatze benétigen.

1. Klicken Sie in der Baumstruktur mit der rechten Maustaste auf den gewiinschten Bus-

koppler.

Es 6ffnet sich ein Kontextmend.

2. Wahlen Sie im Kontextmeni Datei > gesamte Station bearbeiten.

Es 6ffnet sich das Fenster Aufbau der Station mit einer Ubersicht aller Steckplatze der

Station.

—_| Aufbau der Station

Auzgewshltes Modul: |

an SteckplatzMr: [ ] TaG-N: |

Status; [ |

Liste aller tMaoduls der Station:

ar. Abbrechen Hilfe

Steckpl: TAG-Mr.: Mepstellenbeschreibung: Geratetyp: Status:
1: |
2 |
3 LB-10M Schaltverstarker, 2 Kanal 1001 keine Werbindunc|
4. LB-3104 Transmitterspeisegerat, Ex.. 3104 keine Verbindung =
5 belegt [
E: LB-5004 PT100-Messumbormer, 4 K. 5004 keine Yerbindung|
7. belegt
g :
24 %
10
11:
5o |
13 e

Meu konfigurisren

[ o ]
| |

L |

Bild 5.25: Fenster Aufbau der Station

3. Doppelklicken Sie auf einen freien Steckplatz. In diesen Steckplatz wird das neue E/A-

Modul eingefugt.

Es 6ffnet sich das Fenster Standardmodaulliste. Dort sind alle verfligbaren E/A-Module

nach Funktion getrennt aufgelistet.
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—I Standardmodulliste

Auzgewshltes Modul:
1Ventiltreiber: 2105 Ex, Uo=228v Ra =250 Ohm

Lizte aller Typenklazzen Geratetyp:  Bezchrelbung:

Binare Eingange 2002 Uo=24V Ra=2100hm | |

Wentilreiber 21 Ex. Uo=22, Ra= 315 Ohm =

Tranzmitter Speizeqerate 2102 Ew Uo=24%. Ra=2100km

Auzgangstrenner 2103 Ex, Uo=24Y, Ra = 360 Ohm

Temp.-"Spgz.-Melumfarmer 2104 Ew, Uo=22. FRa = 220 Okm

Binare Ausgange 2105 Ex Uo=22.8Y,Ra= 230 0hm r
2106 Ex Uo=16.5.Ra=1150hm ]

Ok, ‘ Abbrechen | Hilfe

Bild 5.26: Fenster Standardmodulliste

4. Markieren Sie in der linken Liste zunachst den grundlegenden E/A-Modultyp, den Sie
einfigen mdchten. Doppelklicken Sie anschlieBend in der rechten Liste auf die exakte
Geréatebezeichnung.

Es 6ffnet sich das Fenster Adressplanung fiir Modbus (siehe Kapitel 5.5.2).
5. Nehmen Sie die gewiinschten Einstellungen vor und klicken Sie anschlieBend auf OK.
Es 6ffnet sich das Geratedatenfenster des E/A-Moduls.

6. Um das E/A-Modul in der Standardkonfiguration einzufligen, klicken Sie auf OK (die
Parameter kénnen nachtraglich geédndert werden). Alternativ kdnnen Sie die Parameter
des E/A-Moduls zuerst anpassen und anschlieBend auf OK klicken.

Die Software kehrt zurlick zum Fenster Aufbau der Station. Dort wird das neue E/A-
Modul in der Liste angezeigt.

7. Belegen Sie nach Bedarf weitere Steckpléatze mit E/A-Modulen, indem Sie die Schritte 3
bis 6 wiederholen.
Falls Sie kein weiteres E/A-Modul mehr einfligen méchten, klicken Sie auf OK.

Das neue E/A-Modul wird nun in der Baumstruktur angezeigt.

—-HORE== COM1
+-[i;}] 01, FE-g320%
=8 0z, LB-g10%
+ 03, LE-1001
+ 04, LB-3104
06, LE-5004

11 8, LB-2105;

i 0=, FE-B20

Bild 5.27: Baumstruktur mit Buskopplern und E/A-Modulen

200338 2009-12
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E/A-Module 16schen

1. Klicken Sie in der Baumstruktur mit der rechten Maustaste auf den Eintrag des E/A-Mo-
duls, das Sie aus der Konfiguration I6schen méchten.

Es o6ffnet sich ein Kontextmend.

2. Waéhlen Sie im Kontextmeni Datei > Objekt(e) I6schen.
Es o6ffnet sich ein Dialogfenster

3. Bestéatigen Sie den Léschvorgang, indem Sie im Dialogfenster auf Ja klicken.
Das E/A-Modul wird aus der Konfiguration geléscht.

4, Um weitere E/A-Module zu I6schen, wiederholen Sie die Schritte 1 bis 3.

Tipp
Sie kdnnen ein E/A-Modul einfacher I6schen, indem Sie das gewiinschte E/A-Modul in der
Baumstruktur markieren und anschlieBend die Entf-Taste driicken.

Buskoppler austauschen

Lesen Sie die LB/FB Remote-I/O Hardware-Handblicher, bevor Sie Buskoppler
austauschen oder hinzuftigen.

Hinweis!
Werkseinstellung der Modbus-Adresse

Ab Werk sind folgende Buskoppleradressen eingestellt:
8x07 Modbus RTU: 126
8x11 Modbus TCP (IP-Adresse): 0.0.0.0

Buskoppler austauschen

1. Vergewissern Sie sich, dass der neue Buskoppler die gleiche Firmware-Version hat wie
der auszutauschende Buskoppler.

2. Vergewissern Sie sich, dass der neue Buskoppler die selbe Busadresse hat wie der
auszutauschende Buskoppler. Verwenden Sie fiir die Uberpriifung einen separaten
Remote-I/O-Konfigurationsplatz und stellen Sie dort gegebenenfalls die benétigte
Adresse im Buskoppler ein.

3. Stellen Sie in den Geréatedaten des Buskopplers die Ansprechliberwachungszeit fur
Ausgange langer ein als die Buszykluszeit, die der Master fir die Abfrage der Station
festlegt (siehe Kapitel 5.2). Wenn Sie das nicht tun, steuern die Ausgénge in die
parametrierte Lage, bevor der Master den Slave erneut aufgerufen hat.

4. Stellen Sie in den Geratedaten des Buskopplers die Ansprechiberwachungszeit fiir die
Redundanzumschaltung auf die Hélfte der Ansprechliiberwachungszeit fir die
Ausgénge ein (siehe Kapitel 5.2).
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§< Buskoppler hinzufligen

Hinweis!

Der Redundanzkoppler Gbernimmt Uber eine interne Verbindung automatisch die
Parameter des primaren Buskopplers. Bevor Sie den Redundanzkoppler einfligen, stellen
Sie die interne Verbindung bei FB Remote 1/O Uber die frontseitige Kabelverbindung
zwischen den beiden Buskopplern her. Bei LB Remote 1/O erfolgt die interne Verbindung
automatisch Uber das Backplane.

1O

1. Vergewissern Sie sich, dass der hinzuzufiigende Buskoppler keine Busadresse belegt,
die im System bereits von einem anderen Slave verwendet wird.

2. Stellen Sie in den Geratedaten des Buskopplers die Ansprechiberwachungszeit far
Ausgange langer ein als die Buszykluszeit, die der Master fur die Abfrage der Station
festlegt (siehe Kapitel 5.2). Wenn Sie das nicht tun, steuern die Ausgénge in die
parametrierte Lage, bevor der Master den Slave erneut aufgerufen hat.

3. Stellen Sie in den Geratedaten des Buskopplers die Ansprechiberwachungszeit fur die
Redundanzumschaltung auf die Hélfte der Ansprechiiberwachungszeit fir die
Ausgange ein (siehe Kapitel 5.2).
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Grundfunktionen der DTM-Software

Dieses Kapitel stellt Ihnen die wichtigsten Grundfunktionen der P+F DTM-Software vor.

Meni des Geratedatenfensters

Datei Gerdt Anzeigen Dienste Optionen Zuriick  Service

g®& D=8 = F2|9|m x| 2| eertedatentenster

Applikationsmodus: mit HCiR. Ben

Bild 6.1: Kopfzeile des Geratedatenfensters

Im folgenden werden die wichtigsten Menu-Funktionen des Geratedatenfensters erlautert,

sofern Sie nicht bereits in den vorhergehenden Abschnitten behandelt wurden.

Menu "Datei"

Befehle des Menls Datei

Befehl

Verwendung

Projekt neu
erstellen

Erstellt eine neue, leere Projektdatei. Das aktuell gedffnete Projekt
wird verworfen, sofern es nicht gespeichert wurde.

Ein Projekt kann mehrere Remote-I/O-Stationen bzw. Buskoppler
enthalten (alle Remote-I/O-Stationen, die an einer Buslinie
angeschlossen sind).

Projekt speichern

Speichert das aktuell gedffnete Projekt auf der Festplatte
(Dateierweiterung *.prj).

Projekt laden

Ladt eine vorhandene Projektdatei von der Festplatte. Speichern
Sie vor dem Aufrufen dieses Menipunkts alle Anderungen, die Sie
am aktuell gedffneten Projekt vorgenommen haben. Anderenfalls
gehen diese Anderungen unwiderruflich verloren.

Station neu
erstellen

Erstellt eine neue Remote-I/O-Station innerhalb des aktuell
gedffneten Projekts.

Station speichern

Speichert die aktuell markierte Remote-1/O-Station auf der
Festplatte (Dateierweiterung *.Ibu).

Station laden

L&adt eine vorhandene Remote-I/O-Station von der Festplatte
(*.Ibu). Auf diese Weise lassen sich &hnliche
Stationskonfigurationen einfach kopieren. Die aktuell markierte
Remote-1/O-Station im Projekt wird dabei ersetzt und geht
unwiderruflich verloren, sofern sie nicht gespeichert wurde.

Wenn eine Remote-1/O-Station aus dem Feld geladen wird, kann
die Stationsdatei spater nachgeladen werden, da die
umfangreichen Kommentare, die fir einen Steckplatz eingegeben
werden kénnen, nur in Dateien und nicht im Buskoppler
gespeichert werden. Im Buskoppler wird lediglich die Konfiguration
gespeichert.

Fir Servicezwecke kdénnen Sie *.Ibu- Dateien auch unseren
Ingenieuren zur Fehleranalyse senden.

gesamte Station

Offnet das Fenster Aufbau der Station fiir den aktuell markierten

konfigurieren

bearbeiten Buskoppler. Dort kénnen Sie die Belegung der Steckplatze
bearbeiten.
Buskoppler Offnet das Konfigurationsfenster fiir den aktuell markierten

Buskoppler.
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Befehl

Verwendung

Modul speichern

Speichert die Konfiguration des aktuell markierten E/A-Moduls auf
der Festplatte. Auf diese Weise lassen sich ahnliche
Modulkonfigurationen einfach kopieren. Moduldateien erhalten die
Dateierweiterung *.mXY (X = erste Ziffer der Modulbezeichnung, Y
= letzte Ziffer der Modulbezeichnung). Beispielsweise hat der
Temperatureingang 5x04 die Dateiendung *.m54.

Modul laden

L&dt eine vorhandene Modulkonfiguration fir das aktuell markierte
E/A-Modul von der Festplatte. Dabei muss die Dateiendung zum
E/A-Modul passen. Wenn Sie z. B. ein E/A-Modul vom Typ 5x04
markiert haben, kénnen Sie nur eine Moduldatei mit der
Dateierweiterung *.m54 laden. Die Konfiguration des aktuell
markierten E/A-Moduls wird Uberschrieben.

Modul bearbeiten

Offnet das Konfigurationsfenster fiir das aktuell markierte E/A-
Modul.

Modul einfiigen

Flgt ein neues E/A-Modul in die aktuell markierte Remote-1/O-
Station (= Buskoppler) ein.

Objekt(e) I6schen

Léscht das markierte Objekt aus dem Projekt.

Planungspara-
meter laden

L&adt die Planungsparameter und Notizen aus einer *.Ibu-Datei in
die markierte Remote-1/O-Station.
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Menu "Gerat"

Die Befehle des Menus Gerat stehen nur zur Verfligung, wenn eine Servicebus-
Verbindung zu einer Remote-I/O-Station besteht.

Befehle des Menis Gerat

Befehl Verwendung

Station aus dem | Ladt die Konfiguration der Remote-1/O-Station in die
Feld laden Konfigurationssoftware (Upload). Bevor Sie diesen Befehl aufrufen,
speichern Sie alle Anderungen, die Sie an der aktuell geéffneten

Datei vorgenommen haben. Anderenfalls gehen diese Anderungen
verloren.

Falls Sie in der Software-Konfiguration bisher nur einen "leeren”
Buskoppler konfiguriert haben (ohne E/A-Module), kénnen Sie mit
diesem Befehl die Konfiguration der Remote-I/O-Station in die
Software ubertragen. Da die Datenstruktur fur eigensichere und
nicht eigensichere E/A-Module gleich ist, erfolgt beim Laden eine
Abfrage, welche Version (eigensicher, nicht eigensicher oder ex-
geschutzt) in der Konfigurations-Software dargestellt werden soll.
Falls Sie die Remote-I/O-Station bereits in der Software-
Konfiguration abgebildet haben, kénnen Sie mit dem Befehl
ebenfalls die Konfiguration der Remote-I/O-Station in die Software
Ubertragen. Falls die Anzahl der E/A-Module in der Remote-1/O-
Station nicht mit der Anzahl der E/A-Module in der Software-
Konfiguration Gbereinstimmt, wird eine Fehlermeldung ausgegeben.
Falls die Firmware des Buskopplers nicht mit der Konfigurations-
Software Ubereinstimmt, wird ebenfalls eine Fehlermeldung
ausgegeben.

Falls ein E/A-Modul in der Remote-1/O-Station erkannt wird, aber
nicht in der Software konfiguriert ist, erscheint wéhrend des
Ladevorgangs eine Fehlermeldung. So kann bei der Inbetriebnahme
automatisch geprift werden, ob die geplante Stationskonfiguration
korrekt installiert wurde. Wenn Sie das als falsch ausgewiesene
Modul wéhrend des Ladevorgangs nicht in die
Konfigurationssoftware tbernehmen, bleibt der entsprechende
Steckplatz in der Software leer.

Station im Feld | Ladt die Software-Konfiguration in die Remote-I/O-Station
speichern (Download). Der Buskoppler startet anschlieBend automatisch neu.
Anderungen werden erst wirksam, nachdem sie in die Remote-1/O-
Station geladen wurden.

Wahrend der Datentibertragung wird der Fortschritt der Ubertragung
in Prozent angezeigt. Nach Abschluss der Datenlbertragung werden
nicht genutzte Steckplatze geléscht, um Datenkonflikte zu
vermeiden. Dieser Vorgang darf nicht unterbrochen werden. Falls
wahrend der Datenlbertragung ein Fehler auftritt, wird eine
Fehlermeldung ausgegeben. Die Ubertragung muss in diesem Fall
wiederholt werden.

Modul aus L&dt die Konfiguration eines E/A-Moduls aus der Remote-I/O-Station
Station laden in das entsprechende E/A-Modul in der Konfigurationssoftware. Die
gesamte Konfiguration des E/A-Moduls wird dabei geladen.

Wenn das E/A-Modul neu in den Steckplatz eingesetzt wurde,
werden die Standardeinstellungen der Parameter geladen.

Wenn es sich bei dem E/A-Modul in der Remote-I/O-Station nicht um
das gleiche E/A-Modul handelt, das in der Software fiir diesen
Steckplatz konfiguriert wurde, erscheint eine Fehlermeldung.

Modul in Station | L&dt die Konfiguration eines E/A-Moduls aus der Software in die
speichern Remote-I/O-Station. Anderungen werden erst wirksam, nachdem sie
in das E/A-Modul geladen wurden.

I PEPPERL+FUCHS

81



6.1.3

6.1.4

82

Menu "Anzeigen"

Befehle des Menls Anzeigen

Befehl

Verwendung

MeBwert + Status

Zeigt den aktuellen Messwert und den Status des markierten
E/A-Moduls an (siehe Kapitel 6.3). Hierzu ist eine Servicebus-
Verbindung mit der Remote-1/O-Station erforderlich.

Profibus

Zeigt far Profibus-Buskoppler den DP-Konfigurationsstring an.
Bei Modbus-Buskopplern ist dieser Befehl nicht verfigbar
(ausgegraut).

Menu "Dienste"

Befehle des Menis Gerat

Befehl

Verwendung

Planungsparameter
setzen

Dient zur Erstellung der Ruckdokumentation.

Modbus-
Registerbelegung

Bei Modbus-Buskopplern kann hier die Adressierung der E/A-
Module editiert werden (siehe Kapitel 5).
Fir Profibus-Buskoppler ist dieser Befehl nicht verfiigbar.

Auto-Rangierung

Bei Modbus-Buskopplern: Komprimiert die Datenstruktur far
Messwerte.
Fir Profibus-Buskoppler ist dieser Befehl nicht verfigbar.

Profibus-ID andern

Andert die Profibus-ID. Dieser Befehl ist nur fiir Buskoppler vom
Typ LB/FB 8x03H verfugbar.

Fur die Buskoppler 8x05 und 8x07 ist dieser Befehl nicht
verfugbar.

HCiR: Alle
Anderungen
iibernehmen

Mit diesem MenUbefehl werden alle Parameteranderungen
sowie geléschte oder eingefligte E/A-Module fir diese Station
wirksam. Lést einen Profibus-Neustart aus.

Fir Modbus-Buskoppler ist dieser Befehl nicht verfigbar.

Alle Multichannel-
Komponenten
entfernen

Loéscht alle mehrkanaligen E/A-Module aus der Stationsansicht.
Das Ldschen aller mehrkanaligen E/A-Module erméglicht eine
Ruckkehr zu Buskopplern, die nur einkanalige E/A-Module
unterstutzen (Firmwareversionen < V5).

Kanaldaten neu
berechen

Aktualisiert die Kanaldaten.

Station umwandeln
in Station mit ...

Wandelt die Konfiguration der Remote-1/0O-Station um, so dass
Sie mit bestimmten Buskoppler-Firmwareversionen kompatibel
ist. Es stehen zwei Optionen zur Auswahl:

* Binéar-Multichannel (V5.xx): Nur einkanalige E/A-Module
sowie mehrkanalige binare E/A-Module sind zuldssig
(Kompatibilitat mit Buskoppler-Firmwareversion V5.xx)

* Analog + Binar-Multichannel (V6.xx): Einkanalige E/A-
Module sowie mehrkanalige bindre und analoge E/A-Module
sind zuldssig (Kompatibilitat mit Buskoppler-Firmwareversion
ab V6.xx)

Die Umwandlung ist u.a. auch dann notwendig, wenn z. B. bei
ABB Symphony vom Buskoppler 8x03 und FDT 0.9x nach FDT
1.2 gewechselt werden soll. Hierbei ist ebenfalls ein
Hardwareaustausch notwendig
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deaktivieren

Befehl Verwendung

Alle Leitungsuiber- | Aktiviert/Deaktiviert die Leitungstiberwachungs-Funktionen flr
wachungen alle E/A-Module einer Remote-I/O-Station.

aktivieren/

Alle Kanale in
Betriebsmodus

Schaltet alle E/A-Module einer Remote-I/O-Station in den
Betriebsmodus "Normal" (Abbruch der Simulation).

NORMAL schalten
IP Adressen Ruft das Fenster fur die Einstellung der IP-Adresse des Modbus
vergeben ... TCP-Buskopplers 8x11 auf.

Fir alle anderen Buskoppler ist dieser Befehl nicht verfligbar.

Menu "Optionen”

Legen Sie fur FB Remote-1/O-Stationen in Zone 1 die Temperaturklasse fest. Die
Temperaturklasse ist wichtig zur Bestimmung der zuldssigen Selbstaufheizung der

Remote-I/O-Station.

Far die meisten E/A-Module besteht keine Beschrédnkung hinsichtlich der maximal in einer

Station einsetzbaren Module. Je nach Netzteil kann mit der gewiinschten
Umgebungstemperatur die Temperaturklasse T4 oder T5 verwendet werden. Nahere
Informationen entnehmen Sie bitte der EG-Baumusterprifbescheinigung.

Befehle des Menls Optionen

Befehl

Verwendung

Temperaturklasse

* T4 bei 55°C: Zulassige Selbstaufheizung bis 55°C
¢ T6 bei 40°C: Zulassige Selbstaufheizung bis 40°C

Menu "Service"

Das Men( Service dient in erster Linie unseren Serviceingenieuren zur Fehlersuche. Das

Men wird in diesem Handbuch nicht weiter beschrieben.
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Fenster "Geratedaten" der E/A-Module

Jedes E/A-Modul in der Baumstruktur des Projekts besitzt ein eigenes Geratedatenfenster.
In diesem Fenster kdnnen alle Parameter eines E/A-Moduls bearbeitet werden. Im
Folgenden erfahren Sie, wie Sie die Geratedatenfenster der E/A-Modul aufrufen und wie
die Fenster aufgebaut sind (allgemeingultige Bildschirmelemente).

Im Kapitel "E/A-Module konfigurieren" sind alle verfugbaren E/A-Module und deren
spezielle Parameter im Detail beschrieben (siehe Kapitel 7).

Fenster "Geratedaten" aufrufen

Es stehen mehrere Mdglichkeiten zur Verfligung, das Fenster Geratedaten eines E/A-
Moduls aufzurufen. Im folgenden sind zwei Méglichkeiten beschrieben.

Falls Sie sich im Hauptfenster der Konfigurationssoftware befinden, wechseln Sie zun&chst
in das Geratedatenfenster. Wahlen Sie hierzu im Hauptmeni Geratedaten > Geratedaten
bearbeiten.

Die Kopfzeile der Software sieht nun folgendermaf3en aus.

Datei Gerdt Anzeigen Dienste Optionen Zuriick  Service

glgDn==| -5 | 2| 2| e pa ) 2| | Geratedatenfenster Applikationsmodus:  mit HCiR Ben

Bild 6.2: Kopfzeile des Geratedatenfensters

Gesamte Station bearbeiten

1. Klicken Sie in der Baumstruktur mit der rechten Maustaste auf den Buskoppler, dessen
E/A-Module Sie konfigurieren méchten.

Es 6ffnet sich ein Kontextmend.

= HORET COML ‘ TAG
i

Datei » Projekk neu erstellen
04: \gl  Gerst »| Projekk speichern
06, LE-1003 Projekk laden

07, LB-10085
09, LE-2103
10, LE-6005
12, LB-3102
13, LE-6101
14, LE-4104

Station neu erstellen
Station laden

Skation speichern
gesamtefatation bearbeiten
Buskopplet kanfigurieren

o e

Bild 6.3: Kontextmeni Datei > gesamte Station bearbeiten

2. Wahlen Sie Datei > gesamte Station bearbeiten.

Es offnet sich das Fenster Aufbau der Station.
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| Aufbau der Station
Auzgewshltes Moduk | |
an SteckplatzMr: [ ] TaG-M: | |

Statuz: [ |

Liste aller Module der Station:

Steckpl: TAG-Mr.: Melstellenbeschraibung: Geratetyp: Status:

1: |
2 —
3 LB-1007 Schalbverstarker, 2 K.anal 1001 keine Yerbindung|
4. LB-3104 Transmitterspeisegerat, Ex.. 3104 keine Werbindung =
5 belegt [
6: LE-5004 PT100-Messumbarmer, 4 K., 5004 keine Yerbindune|
7. belegt
& :
2l %

-

Hilfe I Meu konfigurieren

10

11

12

13

lTl Abbrechen
fopeen | ] | ot

Bild 6.4: Fenster Aufbau der Station

3. Doppelklicken Sie in der Liste auf das E/A-Modul, das Sie konfigurieren méchten. Falls
sich noch kein E/A-Modul im gewiinschten Steckplatz befindet, kénnen Sie nach dem
Doppelklick zunéchst ein E/A-Modul zum Einfigen auswéahlen.

Es 6ffnet sich das Fenster Geratedaten des jeweiligen E/A-Moduls.
4. Bearbeiten Sie die Parameter des E/A-Moduls und klicken Sie anschlieBend auf OK.
Die Software kehrt zurtick zum Fenster Aufbau der Station.

5. Konfigurieren Sie nun ein weiteres E/A-Modul (Schritte 3 und 4 wiederholen) oder
schlieBen Sie das Fenster Aufbau der Station, indem Sie auf OK klicken.

Einzelnes E/A-Modul bearbeiten

1. Klicken Sie in der Baumstruktur mit der rechten Maustaste auf das E/A-Modul, das Sie
konfigurieren méchten, und wahlen Sie im Kontextmen(i Datei > Modul bearbeiten
oder
markieren Sie das E/A-Modul mit der linken Maustaste und klicken Sie anschlieBend in
der Symbolleiste auf das Symbol Modul bearbeiten.

|@Q LB/FB Remote 1/0: LB-810X == LB-B1
Datei Ger3t Anzeigen Dienste Optionen  Zut
=1 HGRED COML -
=@ o1, woip;  Moddbeateterdy
+[] 03 [85002]
+ 04, LB-510%
+-[| 08, LB-1003

Bild 6.5: Symbol Modul bearbeiten

Es o6ffnet sich das Fenster Geratedaten des jeweiligen E/A-Moduls.
2. Bearbeiten Sie die Parameter des E/A-Moduls und klicken Sie anschlieBend auf OK.

3. Um weitere E/A-Module zu konfigurieren, wiederholen Sie die Schritte 1 und 2.
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6.2.2 Fenster "Geratedaten" — allgemeingultige Bildschirmelemente

Im folgenden sind die Bildschirmelemente des Fensters Geratedaten beschrieben, die bei
allen E/A-Modulen identisch sind.

=
Mebstelendaten (

0K 8 ) Laden
todul/Typ: [EI05 N ) I |
todul akk brechen | 9 Fpeichem |
Steckplatz: i 3
Modul- AN [LE510 ©) 7 R |@u°k39t29” |

i

BLS-Register

Kanal 1 | Kanal @nal 3| Kanal 4|

®

Motiz:
©)

Bild 6.6: Fenster Geratedaten — Allgemeingdltige Bildschirmelemente

Feld Modul/Typ

Kontrollkastchen Modul aktiv

Feld Steckplatz

Feld Modul-TAG-Nr.

Schaltflache OK

Schaltflache Abbrechen

Schaltflache Hilfe

Schaltflache Laden

Schaltflache Speichern

Schaltflache Riicksetzen

Schaltflache Modbus-Register (nur bei Modbus-Buskopplern)
Registerkarten Kanal X

Bereich mit modulspezifischen Parametern
Feld Notiz

© 00 N O g s~ WODN =

-t -k
- O

— ok
A WON

Erlauterungen:
1
Feld Modul/Typ

Zeigt die Bezeichnung des E/A-Moduls an (nicht editierbar)
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2
Kontrollkdstchen Modul aktiv

Aktivieren oder deaktivieren Sie das E/A-Modul, indem Sie dieses Kontrollkastchen
aktivieren/deaktivieren.

* Falls Sie das E/A-Modul deaktivieren, ist es zwar im Datenverkehr als Datensatz
vorhanden, liefert aber keine aktuellen Messwerte und keine Diagnosedaten.
Diese Option ist besonders bei Leitsystemen nutzlich, die keine Online-Erweiterung
zulassen. In solch einem Fall kann ein beliebiges E/A-Modul vorkonfiguriert werden,
auch wenn es noch nicht im Backplane gesteckt ist (virtuelles E/A-Modul). Zu einem
spateren Zeitpunkt kann das E/A-Modul im betreffenden Steckplatz des Backplanes
nachgerustet und Gber Modul aktiv wieder aktiviert werden.

¢ Falls Sie das E/A-Modul aktivieren, lauft es normal und liefert aktuelle Messwerte sowie
Diagnosedaten.

3
Feld Steckplatz

Zeigt die Steckplatznummer des E/A-Moduls an. Die Steckplatznummer ist nicht editierbar.
Falls Sie das E/A-Modul an einen anderen Steckplatz positionieren méchten, I6schen Sie
es aus der Baumstruktur und fligen Sie es an einem anderen Steckplatz neu ein. Die
Steckplatze in der Baumstruktur miissen der realen Anordnung auf dem Backplane
entsprechen.

4

Feld Modul-TAG-Nr.

Geben Sie eine beliebige Bezeichnung fur das E/A-Modul ein (maximal 32 Zeichen).
5

Schaltflache OK

Speichert die aktuelle Konfiguration und schlieBt das Fenster.

6

Schaltflache Abbrechen

SchlieBt das Fenster, ohne Anderungen an der Konfiguration zu speichern. Alle gemachten
Anderungen gehen verloren.

7
Schaltflache Hilfe

Ruft die Hilfefunktion auf.

I PEPPERL+FUCHS
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8
Schaltflache Laden

L&adt eine bestehende Konfigurationen aus einer Datei oder direkt aus der Remote-1/O-
Station (Auswahl in einem Dialogfenster). Um eine Konfiguration aus der Remote-1/O-
Station zu laden, ist eine Servicebus-Verbindung erforderlich.

9
Schaltflache Speichern

Speichert die aktuelle Konfiguration in einer Defaultdatei, in einer Geratedatei oder direkt
im E/A-Modul der Remote-I/O-Station (Auswahl in einem Dialogfenster, siehe folgende
Abbildung). Das Fenster Geratedaten bleibt ge6ffnet.

* Defaultdatei: Die Konfiguration des E/A-Moduls wird in einer Vorgabedatei gespeichert,
die fur alle E/A-Module des gleichen Typs gilt. Dies vereinfacht die Konfiguration
mehrerer gleich bestiickter Steckplatze. Wenn Sie nun ein weiteres E/A-Modul vom
gleichen Typ einfligen, erhélt es die soeben in der Defaultdatei gespeicherte
Grundkonfiguration.

Anderungen an der Defaultdatei wirken sich nur auf E/A-Module aus, die nach den
Anderungen in die Konfiguration eingefiigt werden. E/A-Module, die bereits in der
Konfiguration enthalten sind, bleiben davon unberdihrt.

* Geréatedatei: Die Konfiguration des E/A-Moduls wird in einer Geratedatei mit der
Endung *.myx gespeichert (z. B. *.m52 fur den Temperatureingang 5x02). Diese
Geratedatei kann flr einzelne E/A-Module des gleichen Typs bei Bedarf geladen
werden.

* Remote-1/O-Station: Die Konfiguration des E/A-Moduls wird in der Remote-1/O-Station
gespeichert (Servicebus-Verbindung erforderlich).

I Datensicherung !

‘wio sollen Sie die Daten gespeichert werden 7
Auf der Festplatte/Diskette alz

™ Defaultdatei

1+ Gerdtedatei
oder

c

Abbrechen

Bild 6.7: Dialogfenster zum Speichern der Geréatedaten eines E/A-Moduls
10
Schaltflache Riicksetzen

Stellt die Grundeinstellung des E/A-Moduls wieder her. Dabei handelt es sich nicht um die
Einstellung in der Defaultdatei, sondern um die Werkseinstellung.

I3 PEPPERL+FUCHS
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11
Schaltflache Modbus-Register

Zeigt die Modbus-Adresseinstellung an (betrifft nur Modbus-Buskoppler). Bei Profibus-
Buskopplern ist diese Schaltflache nicht vorhanden.

12
Registerkarten Kanal X

Bei mehrkanaligen analogen E/A-Modulen wird jeder Kanal auf einer eigenen
Registerkarte angezeigt. Klicken Sie auf die jeweilige Registerkarte, um einen bestimmten
Kanal anzuzeigen.

13
Bereich mit modulspezifischen Parametern

Dieser Bereich enthalt Parameter, die spezifisch fir das betreffende E/A-Modul sind. Eine
detaillierte Beschreibung jedes E/A-Moduls finden Sie im Kapitel "E/A-Module
konfigurieren" (siehe Kapitel 7).

14
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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10

Messwertanzeige aufrufen

Die Messwertanzeige zeigt den aktuellen Messwert und Status eines E/A-Moduls an. Eine
Beschreibung der Messwertanzeige finden Sie in den folgenden Unterabschnitten.
Messwertanzeige aufrufen

Voraussetzung: In der Projektansicht ist eine Remote-I/O-Station mit einem Buskoppler
und mindestens einem E/A-Modul gedéffnet. Es ist eine Servicebus-Verbindung zu einer
Remote-I/O-Station hergestellt.

1. Markieren Sie in der Baumstruktur den gewlinschten Kanal eines E/A-Moduls.

|% LB/FB Remote [/O: LB-810X == LB-Busko|

Daktei Gerdt | Anzeigen  Dienste  Optionen  Zurick

ﬁ ﬁ B Meﬁwerhstﬁs 3+ | | s
Profibus = :

= HGRER COMT  TAG
=@ o1,L6-810% D Kanal 1
= 04, LB-5105
Choz, Kanal 2
Ch03, Kanal3
Cho4, Kanal 4

+ E} 06, LE-1003

Bild 6.8: Messwertanzeige aufrufen

2. Klicken Sie in der Symbolleiste auf das Symbol MeBwert/Status
oder
falls Sie sich im Geréatedatenfenster befinden, wahlen Sie im Menl Anzeigen >
MeBwert/Status.

Es 6ffnet sich die Messwertanzeige.

Tipp

Falls Sie die Messwertanzeige eines bindren E/A-Moduls aufrufen méchten reicht es aus,
in der Baumstruktur das gewiinschte E/A-Modul zu markieren (anstelle eines einzelnen
Kanals).

Grund: Bei bindren E/A-Modulen zeigt die Messwertanzeige alle Kanale in einem Fenster
an. Bei analogen E/A-Modulen verfligt dagegen jeder Kanal Uber eine eigene
Messwertanzeige.

I3 PEPPERL+FUCHS

200338 2009-12



6.3.1 Messwertanzeige bei binaren E/A-Modulen

Die Messwertanzeige der binaren E/A-Module unterscheidet sich lediglich in der Anzahl
der angezeigten Kandale. Deshalb wird die Messwertanzeige an dieser Stelle nur einmal
exemplarisch beschrieben fiir alle

¢ Binareingénge,
¢ Binarausgénge,

* Relaisausgange.

Statusanzeige von LB-1108

Melwert von Modul [Schaltverstarker, Ex, & Kanal / Typ: 1108
an SteckplatzMr: 3 @
TAGN: LE108 @
todul-Status
0K, i Betrish @
Leitungs- Schalt-
Fanal  TAG InA0ut Libenmachung zuztand
1 [Kanall I o @
2 [Kand2z In & L&
2 Kand2 In o &
@ [Kanal 4 @ @ @
Kanal &
E |[Kandlg In @ &
7 |[Kanal? In & &
8 [Kenal® In & &
t efwertanzeigen beenden Hilte
| ®o

Bild 6.9: Messwertanzeige des Binéreingangs 1x08

Feld MeBwert von Modul

Feld an Steckplatz Nr.

Feld TAG-Nr. (TAG-Nummer des E/A-Moduls)

Feld Modul-Status

Feld Kanal (Kanalnummer)

Feld TAG (TAG-Nummer des Kanals)

Feld In/Out (Eingangs- oder Ausgangskanal)

Anzeige Leitungsiiberwachung

Anzeige Schaltzustand (Kontakt offen oder geschlossen)
10 Aktivitat der Dateniibertragung auf dem Servicebus

© 00 N O o s~ WODN =

Im gezeigten Beispiel hat die Leitungstuberwachung fiir Kanal 5 und 6 angesprochen
(Anzeige leuchtet rot). Fur die restlichen Kanéle liegt kein Leitungsfehler vor (Anzeige
bleibt grau).

Die Kontakte der Kanéle 1 und 8 sind geschlossen (Anzeige leuchtet gelb). Die restlichen
Kontakte sind offen (Status-Anzeige bleibt grau).

200338 2009-12
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Die Anzeige unten rechts im Fenster blinkt gelb, wenn auf dem Servicebus Daten
Ubertragen werden.

Hinweis!

Leitungsiiberwachung

[0

Nicht alle E/A-Module verfligen Uber eine Leitungsiiberwachung. Bei diesen E/A-Modulen
entfallen die entsprechenden Statusanzeigen.

6.3.2 Messwertanzeige bei analogen E/A-Modulen

Die Messwertanzeigen der analogen E/A-Module unterscheiden sich nur geringfligig.
Deshalb wird die Messwertanzeige an dieser Stelle nur einmal exemplarisch beschrieben
fur alle

* Frequenzeingéange,

* (HART-)Analogeingéange,
¢ (HART-)Analogausgange,
e Temperatureingénge,

* Spannungseingénge.

200338 2009-12
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MODBUS-BUSKOPPLER
Grundfunktionen der DTM-Software

MeBwertanzeigen von LB-3105 |£|
Mefwert von Madul: |Transmitterspeiseqerdt, Ex, HART  / Type 3105 (1 )

ah SteckplatzMr.: |5—@ K.anal-Mr.: |'I—@

ModulTAG: LB-3105 (4)

KanatTag: | (8)

K.anal-Statuz

Ol
o ] |Leitungsiibensachung

e ) [Eruch

Mefanfang: @ tefende:

| Mefwertanzeigen beenden I Hilfe |@D

Bild 6.10: Messwertanzeige des Analogeingangs 3x05

Feld MeBwert von Modul

Feld an Steckplatz Nr.

Feld Kanal-Nr.

Feld Modul-TAG (TAG-Nummer des E/A-Moduls)

Feld Kanal-TAG (TAG-Nummer des Kanals)

Feld Kanal-Status

Anzeige Leitungsiiberwachung

Anzeige Bruch (Kontakt offen oder geschlossen)
Messanfang und Messende sowie Messwert auf einer Skala von 0% ... 100%
10 Anzeige des Messwerts und der physikalischen Einheit
11 Aktivitat der Dateniibertragung auf dem Servicebus

© 00 N O g H ODN =

Im gezeigten Beispiel liegt kein Fehler vor. Die Anzeigen Leitungsuiberwachung und
Bruch bleiben grau und das Feld Kanal-Status zeigt den Wert "OK" an. Bei einem Fehler
leuchten die entsprechenden Anzeigen rot.

Die Anzeige unten rechts im Fenster blinkt gelb, wenn auf dem Servicebus Daten
Ubertragen werden.

200338 2009-12
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Hinweis!
Leitungsiiberwachung/Bruchiiberwachung

Nicht alle E/A-Module verfligen Uber eine Leitungsiiberwachung/Bruchiiberwachung. Bei
diesen E/A-Modulen entfallen die entsprechenden Statusanzeigen.

Messwertverarbeitung

An dieser Stelle wird die Messwertverarbeitung der analogen E/A-Module erlautert.
Detaillierte Beschreibungen zu jedem E/A-Modul finden Sie im Kapitel "E/A-Module
konfigurieren" (siehe Kapitel 7).

Messbereich skalieren

Normalerweise werden analoge Messdaten als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich
von 10.000 (0 %) bis 50.000 (100 %) Ubertragen. Fir Leitsysteme, die diesen weiten
Zahlenbereich nicht verarbeiten kénnen, kdnnen Sie den Zahlenbereich fir jeden Kanal
eines analogen E/A-Moduls getrennt anpassen.

Beachten Sie, dass die Skalierung von Live Zero Signalen ausgeht (0% = 4 mA, 100% =
20 mA). Bei der Skalierung 10.000 (Messanfang) bis 50.000 (Messende) entspricht der
Wert 50% daher dem Zahlenwert 30.000. Wenn der Wert O Uber den Bus lbertragen wird,
nimmt der Ausgang den Wert 0 mA an. Entsprechend wird ein Eingangssignal von 0 mA
dem PLS als Zahlenwert 0 gemeldet.

Um die N&he zum 4 ... 20 mA-Signalbereich zu wahren, ist auch eine Skalierung von 4.000
bis 20.000 moglich. Diese Einstellung eignet sich auch fir 0 ... 20 mA-Signalbereiche mit
erweitertem Bereich.

Tragen Sie den gewlinschte Zahlenbereich im Bereich Skalierung des
Geratedatenfensters des jeweiligen E/A-Moduls ein. Zuléssig sind ganze Zahlen im
Wertebereich 0 ... 65.535. Alternativ kdnnen Sie einige hufig verwendete
Skalierungswerte direkt aus den Dropdown-Listen wéhlen.

Skalierung [0...65535]
mit Statuz [

Mebanfang: (10000 -
Melende: BOO0H -

4036
50000
60000

Bild 6.11: Bereich Skalierung
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Hinweis!

Beispiel: Ein bestimmtes Leitsystem bevorzugt den Bereich O ... 4095 statt 0 ... 65535. Um
die Skalierung anzupassen, wéahlen Sie die folgenden Einstellungen im PLS:
Messanfang: 625

Messende 3125

Skalierfaktor: 1,3107

Damit kénnen Gber den Messwert hinaus auch Uber- und Untersteuerungsbereiche des 4
... 20 mA Signals dargestellt werden.

Hinweis!

Einige Leitsysteme bevorzugen eine Skalierung der Ein- und Ausgénge direkt im PLS
anstelle der Skalierung im Remote-I/O-System.

HART-Kommunikation

Die E/A-Module

e 3x02, 3x03, 3x05,
e 4x02 und 4x05

sind fur die Kommunikation mit intelligenten Feldgeraten nach dem HART-Protokoll
geeignet. HART-Feldgerate kénnen iber Modbus TCP oder (iber den Servicebus
adressiert, aktiviert und bedient werden.

Hinweis!

Verwenden Sie fir die HART-Kommunikation mit aktiven (separat gespeisten) Feldgeraten
nur die einkanaligen E/A-Module 3x02.
Beachten Sie, dass die Anschlussbelegung von der des Speisekreises abweicht.

Stellen Sie sicher, dass bei HART-Kommunikation der Ausgangsstrom im Bereich von 4 ...
20 mA liegt.

Die HART-Kommunikation erfolgt nach dem Bell-Standard durch Aussendung von
Frequenzpaketen (1200Hz = 1, 2200 Hz = 0). Die Frequenzpakete werden den 4 ... 20 mA
Signalen tberlagert. Die Kommunikation kann auf zwei Arten erfolgen.

¢ Kommunikation mit bescheinigtem, Ex-zugelassenem Handbediengeréat an den
Klemmen der E/A-Module; der 250 Q Kommunikationswiderstand ist in allen analogen
E/A-Modulen eingebaut. Transmitter, die kein normgerechtes HART-Protokoll
verwenden, kénnen nach Abschluss der Bedienung einen Reset erforderlich machen
(siehe folgender Abschnitt). Dies macht sich durch Einfrieren des Messkreises
bemerkbar. Ein Reset kann durch eine Unterbrechung der Spannungsversorgung
erreicht werden (kurzzeitiges Ziehen des E/A-Moduls).

¢ Kommunikation ber Modbus oder Uiber den Servicebus
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Hinweis!
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Anmerkung zu Buskopplern mit der Firmware-Version V6 - V9

Im Gegensatz zu Buskopplern mit der Firmware-Version V4 sind Buskoppler mit der
Firmware-Version V6 - V9 mit einer HART-Stérunterdriickung ausgestattet. Dies stellt
sicher, dass HART-Kanéle nur dann als fehlerhaft gemeldet werden, wenn ein Fehler fur
mehr als 500 ms besteht. Solange fehlerhafte HART-Signale vorliegen, werden die
Kanaldaten eingefroren. Der Kanal wird wieder aktiv, sobald der HART-Fehler erlischt.
Weiterhin setzt der Buskoppler E/A-Module zurick, bei denen HART-
Kommunikationsfehler aufgetreten sind. Ein manueller Reset durch Ziehen und Stecken
des E/A-Module kann daher entfallen.

6.5.1 Praktische Erfahrungen

Bei Tests ergaben sich folgende Einschrankungen zur HART-Kommunikation.

¢ HART-Kommunikation mit Messumformern ist im Arbeitsbereich von 4 ... 20 mA
mdglich. Manche Messumformer gehen bei nicht vorhandenem Eingangssignal
(Leitungsbruch) in die Ubersteuerung (22 mA) oder Untersteuerung (< 4mA). In diesem
Zustand ist oft keine HART-Kommunikation mit diesem Messumformer méglich. Dies
gilt auch fir Handbediengerate.

e HART-Inkompatibilitdten: Es gibt HART-Messumformer, die mit geratespezifischen
HART-Befehlen arbeiten. Die Kommunikation mit HART-Standard-Befehlen Gber den
Bus in Verbindung mit Remote /O ist zwar problemlos méglich; sobald jedoch die
geratespezifischen, nicht HART-konformen Befehle aufgerufen werden, kommt der
Fehlerzahler im E/A-Modul méglicherweise in die Sattigung (je nach Firmware und
Hardware des E/A-Moduls). Dies gilt sowohl flr die Buskommunikation als auch fir die
Bedienung des Transmitters mit eigensicheren Handbediengeraten des jeweilgen
Herstellers. Fihren Sie in diesem Fall einen Reset durch, indem Sie das E/A-Modul
kurz ziehen und wieder stecken (Unterbrechung der Spannungsversorgung).

* HART-ahnliche Signale: In seltenen Fallen kénnen nicht HART-fahige Feldgeréte (z. B.
Tauchspulen-Positionierer) HART-&hnliche Signale in 20 mA Schleifen erzeugen. Diese
Signale kénnen durch zuféllige Vibrationen am Einbauort des Feldgeréts entstehen, die
im HART-Frequenzband liegen. Dadurch kann der Fehlerzahler des E/A-Moduls 4x02
Uberséattigt werden. In der Folge trennt das E/A-Modul die Kommunikation zum
Buskoppler, der dem PLS wiederum eine Fehlermeldung liefert.

Wenn Sie bei einem E/A-Modul auf derartige Probleme mit der HART-Kommunikation
stoBen, ist ein Reset erforderlich. Sie kbnnen dieses Problem von vornherein umgehen,
indem Sie ein E/A-Modul ohne HART-Funktionalitat verwenden (4x01) oder die HART-
Funktion des betroffenen Kanals deaktivieren.
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Betriebsmodus und Fehlermodus

Fur jeden Kanal eines E/A-Moduls kann im DTM-Konfigurationsfenster zwischen
verschiedenen Funktionsmodi gewéahlt werden. Als Betriebsmodi stehen "Normal" und
"Simulation" zur Verfligung, als Fehlermodi stehen "aktueller Wert", "Ersatzwert" und
"letzter guiltiger Wert" zur Verfigung. Lesen Sie die folgenden Unterabschnitte sowie das
Kapitel "E/A-Module konfigurieren", um Naheres zu erfahren (siehe Kapitel 7).

Betriebsmodus einstellen

Wahrend der Inbetriebnahme oder im Servicefall haben Sie die Méglichkeit, einzelne
Kanale der E/A-Module vom Betriebsmodus "Normal" in den Betriebsmodus "Simulation”
umzuschalten. Der Kanal nimmt dann einen festgelegten Simulationswert an. Sowohl den
Betriebsmodus als auch den Simulationswert stellen sie kanalweise im Geratedatenfenster
des jeweiligen E/A-Moduls ein (siehe Kapitel 7).

B etriebamodusz:

M armalbetrieb ﬂ

Mormalbetrieb

Simulation
aklueller Wert [~ |

Bild 6.12: Betriebsmodus einstellen

Tipp
Speichern der Konfiguration

Bevor Sie mehrere Kandle auf den Betriebsmodus "Simulation" umschalten, empfiehlt es
sich, eine Kopie der aktuellen Konfiguration auf der Festplatte zu speichern. So kénnen Sie
spater alle Kanéale leicht wieder von "Simulation" auf Normalbetrieb zurlickschalten.

Die Simulationsfunktion ist bei laufendem Feldbus nutzbar und stoért den Datenverkehr
nicht. Lediglich der auf "Simulation" umgeschaltete Kanal wird nicht mehr mit aktuellen
Feldsignalen, sondern mit Simulationswerten verarbeitet.

Bei Simulation werden die Feldbus-Werte simuliert. Eingangsdaten werden so wie
voreingestellt (Simulationswert) (iber den Feldbus Ubertragen. Ausgangsdaten
(Simulationswert) durchlaufen erst noch die interne Signal-Verarbeitung der LB/FB-
Remote-I/0. So kénnen Sie Sensorsignale ohne Anderung des Sensors simulieren, um z.
B. bei der Inbetriebnahme den korrekten Datenverkehr zum Leitsystem zu Uberprufen. In
Gegenrichtung kénnen Sie Ventilfunktionen Uberprifen, selbst wenn noch keine Bus-
Kommunikation aufgebaut ist.

Das Ergebnis der Simulationseinstellung kénnen Sie in der Messwertanzeige Uberprifen.
Setzen Sie nach Abschluss der Inbetriebnahme oder Servicearbeiten den Betriebsmodus
wieder auf "Normal" zurlick.
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Fehlermodus einstellen

Im Fehlerfall schalten E/A-Module automatisch in den Fehlermodus um. Der betroffene
Kanal nimmt dann einen einstellbaren Ersatzwert an. Welchen Wert der Kanal annehmen
soll, stellen Sie im Geratedatenfenster des jeweiligen E/A-Moduls ein (siehe Kapitel 7).

Fehlermodusz:

| aktueller wiert ﬂ

aktueller Wert
Erzatzwert
letzter gliltiger ‘et

Bild 6.13: Fehlermodus einstellen

Fehlermodus bei Ausgangen

Ersatzwerte fiir Ausgédnge werden angenommen, wenn die Ansprechiiberwachungszeit
abgelaufen ist oder die "Ungliltig"-Kennung im Prozesswert gesetzt ist. Die
Ansprechiberwachungszeit wird im Buskoppler eingestellt und Uberwacht die
Kommunikation zwischen Master und Slave. Falls diese Zeit auf Null gestellt ist
(Ansprechiiberwachung deaktiviert), ist die Ersatzwert-Funktion bei Busausfall unwirksam.
Falls wahrend der Anlaufphase (Stromversorgung zuschalten) ein Fehlerzustand erkannt
wird, werden die Ausgédnge vom Zustand "Stromlos" in den entsprechenden Ersatzwert
geman der gewahlten Ersatztwert-Optionen Uberflhrt.

Folgende Ersatzwert-Optionen sind flr den Fehlermodus einstelbar:

* Aktueller Wert:
Der aktuelle Wert ist der momentane, vom PLS Ubertragene Wert, der dann trotz
"Ungiiltig"-Kennung ausgegeben wird.

* Ersatzwert:
Der Ersatzwert kann manuell auf jeden zuldssigen Wert innerhalb des Betriebsbereichs
des E/A-Moduls eingestellt werden.

* Letzter gultiger Wert:
Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung wird aus dem Speicher des Buskopplers
Ubernommen. Der Buskoppler zieht diesen Wert zur Bildung des Ausgangwertes
heran, wenn mit Eintreffen des neuen Wertes ein Fehlerbit erkannt wird.
Wenn die Kommunikation zwischen dem E/A-Modul und dem Buskoppler gestort ist,
werden die betreffenden Ausgange nach einer Ansprechiberwachungszeit von ca. 500 ms
abgeschaltet.
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Fehlermodus bei Eingéngen

Eingénge senden dem PLS Ersatzwerte, wenn ein Leitungsbruch, ein Kurzschluss oder
ein allgemeiner Modulfehler (E/A-Modul defekt) vorliegt.

Folgende Ersatzwert-Optionen sind fir den Fehlermodus einstelbar:

e Aktueller Wert:
Der aktuelle Wert entspricht dem fehlerhaften Messwert, der bei einem Sensorfehler
zusammen mit einem Fehlerbit (Daten ungultig) Gbertragen wird.

e Ersatzwert:
Der Ersatzwert ist manuell einstellbar. Der Status des Ersatzwertes ist ab der DTM-
Version 7 fest auf ungiiltig gesetzt.

e Letzter gultiger Wert:
Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung wird aus dem Speicher tibernommen und
zur Bildung des Eingangswertes herangezogen, falls mit Eintreffen des neuen Wertes
ein Fehlerbit erkannt wird. Der Status des letzten glltigen Wertes ist auf ungultig
gesetzt.

Wenn die Kommunikation zwischen dem E/A-Modul und dem Buskoppler gestért ist,

werden die betreffenden Eingénge auf den Status "Daten ungultig" gesetzt. Im
entsprechenden Slot des Modulstatusbereichs wird ein Alarmbit gesetzt.

Fehlermodus - Reaktionen
Die folgende Abbildung und die folgende Tabelle zeigen am Beispiel eines Bindrausgangs
den Datenfluss, der sich je nach Situation und Parametereinstellungen ergibt.

* Im Normalbetrieb gelangen die Daten direkt vom Buskoppler zum Ausgang.

* Falls eine Invertierung eingestellt ist, werden die Signale entsprechend ihrer
Parametereinstellung vorher invertiert.

» Falls statt der aktuellen Bus-Daten Simulationswerte ausgegeben werden, werden
diese Simulationswerte wie die Bus-Daten behandelt und werden gegebenenfalls
invertiert.

* Falls das Fehlerbit (Daten ungiiltig) gesetzt ist, werden je nach Fehlermodus die
entsprechenden Ersatzwerte, die zuletzt gultigen Werte oder die aktuellen Werte an die
Ausgénge Ubergeben.

Alle Verfahren werden kanalweise angewendet. Die Tabelle stellt einen Auszug aus den

Kombinationsmdglichkeiten dar, die sich bei der Verfolgung des Datenflusses aus dem

Diagramm ergeben koénnen.
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Feldbus-
Daten
Simulations- .
Daten N R T m )
A e
Aktuell ;
5
Simulation Invertierung Ersatzwert Fehlermode 500 ms nach
fehlender
Feldbus Kommunikation
Eehlerbit zum Buskoppler
T Fehlerbit

Fehlende Simulations - .

Bus- Fehlerbit | " Anmerkung: i

Kommunikation T Durchgezogener Pfad fiir Normalstellung.

Gestrichelter Pfad fur “Wenn - Dann” Aktion
Simulation 3 Méglichkeiten bei Fehlermode
Bild 6.14: Datenfluss vom Buskoppler zu einem Bindrausgang
Funktionstabelle (Binadrausgéng)
Buskoppler E/A-Modul
Betriebs- Fehler-

Zustand | Daten-Bit | Fehler-Bit | Kom 1 Simul. modus Kom 2 Inv. | mode Output
Betrieb 0 0 ja - normal ja 0 - 0
Betrieb 1 0 ja - normal ja 0 - 1
Betrieb 0 0 ja - normal ja 1 - 1
Betrieb 1 0 ja - normal ja 1 - 0
Betrieb 0 1 ja - normal ja 0 akt. 0

Fehlerbit Wert
Betrieb 1 1 ja - normal ja 0 akt. 1

Fehlerbit Wert
Betrieb 0 1 ja - normal ja 1 akt. 1

Fehlerbit Wert
Betrieb 1 1 ja - normal ja 1 akt. 0

Fehlerbit Wert
Bus alt - nein - normal ja - akt. alt
gestort Wert

Abkirzungen: Kom 1 = Kommunikation mit Feldbus; Simul. = Simulation; Kom 2 = Kommunikation mit

Buskoppler; Inv. = Invertierung; akt. Wert = aktueller Wert

[Tabelle 6.1: Funktionstabelle (Bindrausgang)

200338 2009-12
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Dokumentation

Nach der Konfiguration einer Station erscheinen die E/A-Module in der Baumstruktur des
Programmfensters. Aus der Baumstruktur ist ersichtlich, ob die E/A-Module in der
gewulnschten Reihenfolge auf der Backplane angeordnet sind. Damit ist Ihre Arbeit sofort
dokumentiert.

Daneben besteht die Méglichkeit, eine ausdruckbare Dokumentation zu erstellen. Die
Dokumentation enthélt detaillierte Informationen Uber die Stationskonfiguration. Bei der
Installation kann das Backplane anhand der Dokumentation mit den E/A-Modulen bestiickt
werden. Folgende Informationen sind unter anderem enthalten:

¢ Verdrahtungsplan mit Klemmenbelegung,
¢ samtliche Parametereinstellungen des Buskopplers und der E/A-Module,
» Steckplatzanordnung der E/A-Module.

Das Men(i Optionen des Hauptfensters enthalt MenUpunkte, mit deren Hilfe die
Stationskonfiguration dokumentiert werden kann:

Befehle des Menus Optionen fiir die Dokumentation

Befehl Verwendung

Drucker einrichten | Ruft das Dialogfenster zum Einrichten des Druckers auf.

Drucken Druckt die aktuelle Stationskonfiguration

Dokumentation Ruft ein Fenster mit Eingabeméglichkeiten fiir die Dokumentation
auf und zeigt anschlieBend eine Vorschau der Dokumentation an.

TAG-Nr.-Schilder Dieser Befehl ist nicht mehr verfugbar.
drucken

Stationsplan Dieser Befehl ist nicht mehr verfugbar.
drucken

Die restlichen MenUpunkte des Menus Optionen wurden bereits beschrieben.

Im Folgenden ist beschrieben, wie Sie eine Dokumentation erstellen und ausdrucken.

Dokumentation erstellen

1. Markieren Sie in der Baumstruktur die Remote-I/O-Station, von der Sie eine Dokumen-
tation erstellen mochten.

=-HiR== ZOM1

- [ 01,1B-810%!
+ 03, LE-1001
+ 04, LE-4002

o 05, LB-3104

Bild 6.15: Markierte Remote-I/O-Station in der Baumstruktur

2. Wéhlen Sie im Hauptfenster Optionen > Dokumentation.

Es 6ffnet sich das Fenster Dokumentation der Stationsparameter (siehe Bild 6.16 auf
Seite 102).
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Machen Sie bei Bedarf Angaben in den Dropdown-Listen und Feldern. Eine
Beschreibung finden Sie unter der folgenden Abbildung (siehe Bild 6.16 auf Seite 102).

Klicken Sie auf Weiter.

Es 6ffnet sich das Fenster mit der vollstdndigen Vorschau der Dokumentation (siehe
Bild 6.17 auf Seite 104). Sie kébnnen die Vorschau mit Hilfe der jeweiligen Schaltflachen
vergréBern/verkleinern, in der Vorschau blattern oder sie ausdrucken.

Um das Vorschau-Fenster wieder zu schlie3en, klicken Sie auf SchlieBen.

6. Damit lhre gemachten Angaben nicht verloren gehen, speichern Sie das Projekt auf
einem Datentréger. Sie kénnen die Dokumentation jederzeit wieder aufrufen, indem Sie
im Hauptfenster Optionen > Dokumentation wéhlen.

-

—

| Dokumentation der Stationsparameter

=]

Projektriarne: |LB-510 @

Kabeltyp: [LirY 40:05 (2) ~|

Lizte der Module:

Weiteri 11) Abbrechen I
Hilfe

Steckpl: TAG-Mr: Geratetyp:
2 |
3 LB-1001 @ 1001 =
4 LB-400z2 400z =
5 LB-3104 104 [
Klemme:  Kabel won: F.abelname: Ader-Mr: Beschreibung:
i PI-431 Feld 1 15 Druck
b Pl-43-2 16 Werdichter

® ® ®

Q)

Andern der

Daten: ] Fl-43-1

|Feld1 ()
aktuelle Spalte fullen

115 |Druck

Bild 6.16: Fenster Dokumentation der Stationsparameter

00 N O s WN =

9

Feld Projektname
Dropdown-Liste Kabeltyp
Feld Liste der Module
Feld Klemme

Feld Kabel von

Feld Kabelname

Feld Ader-Nr.

Feld Beschreibung
Felder Andern der Daten

10 Schaltflache aktuelle Spalte fillen
11 Schaltflache Weiter
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Feld Projektname

Geben Sie den Namen der Remote-1/O-Station oder des Projekts ein (max. 20
alphanumerische Zeichen).

2
Dropdown-Liste Kabeltyp

Waébhlen Sie einen der 4 vorgegebenen Kabeltypen aus der Liste, oder geben Sie eigenen
Text ein.

3
Feld Liste der Module

Zeigt die E/A-Module der Remote-1/O-Station mit zugehdériger Steckplatznummer und
TAG-Nr. an. Die darunterliegenden Felder (Nummer 4 bis 8) beziehen sich auf den jeweils
markierten Eintrag aus dieser Liste.

4

Feld Klemme

Zeigt die Klemmen des markierten E/A-Moduls an.
5

Feld Kabel von

Enthalt die Beschreibung des Kabelziels, falls eine eingegeben wurde (siehe Felder
Andern der Daten).

6
Feld Kabelname

Enthalt den Namen des Kabels, falls einer eingegeben wurde (siehe Felder Andern der
Daten).

7
Feld Ader-Nr.

Enthélt die Adernummer des Kabels, falls eine eingegeben wurde (siehe Felder Andern
der Daten).
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8
Feld Beschreibung

Geben Sie das Ziel der Gerateklemme Mx:y an, wenn nétig auch im Klartext (siehe Felder
Andern der Daten).

9
Felder Andern der Daten

Um den Feldern 4 bis 8 Daten hinzuzufligen oder um bestehende Daten zu &ndern,
markieren Sie eine Zeile in den Feldern 4 bis 8. Die markierte Zeile entspricht einer
bestimmten Klemme eines E/A-Moduls, in der Abbildung Klemme 2 des Analogausgangs
LB 4002. Geben Sie anschlieBend die gewlinschten Daten fiir die markierte Zeile in die
Felder Andern der Daten ein. Um die Anderungen zu ibernehmen, klicken Sie wieder in
eine der Zeilen 4 bis 8.

10
Schaltflache aktuelle Spalte fiillen

Fullt die gesamte Spalte mit dem aktuellen Wert des aktiven Feldes. Wenn Sie
beispielsweise in der Spalte Beschreibung der Felder Andern der Daten (9) das Wort
"Druck" eingeben und direkt danach auf aktuelle Spalte fiillen klicken, bekommen alle
Zeilen des Feldes Beschreibung (8) den Wert "Druck" zugewiesen.

1

Schaltflache Weiter

Speichert die gemachten Angaben, schlie3t das Fenster und 6ffnet die Vorschau der
Dokumentation.

ADN:. Rach Evhet
LB-810% 1
Wiamman.

Habeidaien
won Flane [Adem

Bild 6.17: Vorschau der Dokumentation

200338 2009-12
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7 E/A-Module konfigurieren

Die nachfolgenden Abschnitte beschreiben die Eigenschaften und
Konfigurationsmoglichkeiten der E/A-Module, die mit dem Buskoppler kompatibel sind.

Die Abschnitte sind stets ahnlich aufgebaut:

» Kurzbeschreibung des jeweiligen E/A-Moduls mit Blockschaltbild,

¢ Informationen zu Auflésung und Mess-/Zykluszeit,

¢ Informationen zu Datenlibertragung, Funktionstabelle mit Bit-Zuordnung,
¢ Informationen zu Leitungsiberwachung und Diagnosefunktionen,

* Beschreibung der Einstelimdglichkeiten.

200338 2009-12
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71 LB/FB 1x01 Bin&reingang

AN
FANSEVAN

NV

. +O—l
T
+O-l>

[ Qwu

Ch.1
Ch.2

COM

Bild 7.1: Blockschaltbild 1x01

Der Bindreingang verbindet die Prozesssignale von bindren Sensoren (mechanischen
Kontakten, NAMUR-Initiatoren, Optokopplern usw.) mit dem Prozessleitsystem oder der
SPS.

Ausfiihrungen

e LB 1001, nicht eigensicher
¢ LB 1101, eigensicher

* FB 1201, eigensicher

* FB 1301, Exe

Merkmale

* Modulbreite: 1 Steckplatz

¢ NAMUR nach DIN 19234

* 2 Kanédle

* Kanéle vom Bus und untereinander galvanisch getrennt

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

200338 2009-12
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Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der

Eingangszustande ist jedoch abhéngig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus

(z. B. nur 1 Hz bei 500ms Abtastzeit).

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern (siehe Abschnitt "Geratedaten
bearbeiten" fur dieses E/A-Modul). Unabhangig von den Abtastzyklen der Leittechnik

werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datendbertragung

Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers

sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zugénglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden

Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Bindreingang 1x01

Byte

Bit

Bedeutung

Eingangs-Byte 1

Status Kanal 1

Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 2

Leitungsiiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)

leer

leer

leer

N O o A WD = O

leer

Ausgangs-Bytes

ohne Ausgangs-Bytes

[Tabelle 7.1: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise (MC)
lesen)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Registers)
usgangssignale”, 46001 Reihenfolge in der
rangiert; Zugriff: (MC) Rangierlbersicht (siehe
Wortweise lesen) Kapitel 5.5).
Prozessdaten 1024 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) (35%?0
Typregister (Bereich 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
Analogeingangssignale, | (DA) (Read Input
steckplatzorientiert; Registers)
Zugriff: Wortweise lesen) 35300

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.2: Signaladressierung (Eingangssignale)

Leitungsuberwachung

Jeder Kanal besitzt eine Funktion zur Leitungsiiberwachung und kann zwischen
Leitungsbruch und Kurzschluss unterscheiden (nur bei NAMUR-Eingang). Die
Leitungsliberwachung kann per Software ein- und ausgeschaltet werden.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie entweder die
Leitungsiiberwachung oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit
einem NAMUR-Ersatzwiderstand (siehe Abbildung unten). Der NAMUR-Ersatzwiderstand
bildet einen NAMUR-Initiator nach. Mit Hilfe des NAMUR-Ersatzwiderstands kann die
Elektronik zwischen einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden.
Der NAMUR-Ersatzwiderstand ist als Zubehor bei P+F erhaltlich.

I3 PEPPERL+FUCHS
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10 KQ 29 KO

Bild 7.2: NAMUR-Ersatzwiderstand

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem

folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden

(siehe vorangegangener Abschnitt "Datentbertragung").

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geréatedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Gerdtedaten: Schaltverstarker LB-1001

~ Mefstellendaten

_ oK ‘ Laden | Riicksetzen
Modul/Typ: 1007 Schaltverstarker, 2 Kanal ]
Modul aktiv v @Abbrechen ‘ Speichern ]
Steckplatz: 3
Modul - TAGNr: [LB-1001 _ Hite |
- Eingang
geschlossener i Kurzzchlul-/ Bruch-
TaG-Nr. Kanal: Kontakt = Betriebsmodus: Fehlermodus: iibenwachung

o 1
Eingang 1 [K0): ] ~ {4 ]Normalb ieb LJ ]Ersatz L{ Erweitert...
Eingang2[K1]:| \?j @ Norma( k v] Ersatﬁ ) A iE
Maotiz:

Bild 7.3: Binéreingang 1x01: Fenster Geréatedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Feld TAG-Nr. Kanal

Option geschlossener Kontakt =

Dropdown-Liste Betriebsmode

Dropdown-Liste Fehlermode

Kontrollkdstchen Kurzschluss-/Bruchiiberwachung
Schaltflache Erweitert

Feld Notiz

0 N O g & WODN =
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Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2

Feld TAG-Nr. Kanal

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Option geschlossener Kontakt =

Wabhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fiir das binare Signal.

4

Dropdown-Liste Betriebsmode

Waéhlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

e "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

5
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gultiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unveréndert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

e "Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

* ‘'Letzter gultiger Wert": Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung wird tbertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).

I3 PEPPERL+FUCHS
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6
Kontrollkdstchen Kurzschluss-/Bruchiiberwachung

Aktivieren Sie die Leitungsiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kdbnnen Fehler iberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

Die Funktion Leitungsiiberwachung ist nur bei NAMUR-Signalen méglich. Bei
Kontakteingdngen ohne NAMUR-Ersatzwiderstand kann der feldseitige Anschluss nicht
Uberwacht werden.

7
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem flr die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode”
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

8
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Binarer Kanal

Einschaltverzogerung in me |U _I::
Abschaltverzogemung in ms ID E
- Ersatzwerte
Daters & 0 Status: ¢ Daten 0K

(o | * Dalemungu@
- Simulationswerte
Daterc (+ 0 Status: " Daten 0K

LA # Daten ungiil

Ok I Abbrechen

Bild 7.4: Fenster Bindrer Kanal mit weiteren Kanaleinstellungen

1 Feld Einschaltverzégerung
2 Feld Ausschaltverzégerung
3 Bereich Ersatzwert

4 Bereich Simulationswert
Erlauterungen:

1

Feld Einschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 entsprechend
verzdgert weiterleitet. Nutzen Sie die Einschaltverzégerung, um kurze Stérimpulse
auszufiltern (Kontaktprellen) (siehe folgende Abbildung).

2
Feld Ausschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 1 auf 0 entsprechend
verzogert weiterleitet. Nutzen Sie die Ausschaltverzégerung, um zu kurze Impulse zu
verlangern. Auf diese Weise kdnnen auch sehr kurze Signale vom Feldbus-Zyklus erfasst
werden (z. B. Molchsteuerung) (siehe folgende Abbildung).

200338 2009-12
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Bild 7.5: Ein- und Ausschaltverzégerung

1 Einschaltverzégerung: In der oberen Bildhélfte ist die Einschaltverzégerung deaktiviert,
unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden ausgefiltert).
2 Ausschaltverzdgerung: In der oberen Bildhélfte ist die Ausschaltverzégerung deakti-

viert, unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden verlangert).
3
Bereich Ersatzwert
Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest.

¢ Daten: Wahlen Sie als Ersatzwert entweder die 0 oder die 1.

» Status: Legen Sie fest, mit welchem Status der Ersatzwert Ubertragen werden soll
("Daten OK" oder "Daten ungultig"). Es ist sinnvoll den Status "Daten ungiltig" zu
wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert Ubertragen wird.

4
Bereich Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der Simulationswert wird
Ubertragen, wenn Sie den Betriebsmodus "Simulation" wahlen.

¢ Daten: Wahlen Sie als Simulationswert entweder die 0 oder die 1.

e Status: Wahlen Sie zwischen dem Status "Daten OK" und "Daten unguiltig". Falls Sie
"Daten ungiiltig" wéahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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E/A-Module konfigurieren
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Bild 7.6: Blockschaltbild 1x02

Der Bindreingang verbindet die Prozesssignale von bindren Sensoren (mechanischen
Kontakten, NAMUR-Initiatoren, Optokopplern usw.) mit dem Prozessleitsystem oder der
SPS.

Ausfiihrungen

e LB1002, nicht eigensicher
* LB1102, eigensicher

* FB1202, eigensicher

* FB1302, Exe

Merkmale

* Modulbreite: 1 Steckplatz

¢ NAMUR nach DIN 19234

* 3 Kanile

* Kanéle galvanisch vom Bus getrennt, mit gemeinsamer Minusleitung

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

200338 2009-12
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Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustande ist jedoch abhéngig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus
(z. B. nur 1 Hz bei 500ms Abtastzeit).

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern (siehe Abschnitt "Geratedaten
bearbeiten" fur dieses E/A-Modul). Unabhangig von den Abtastzyklen der Leittechnik
werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datendbertragung

Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zugénglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Bindreingang 1x02

Byte Bit | Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Status Kanal 1

Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 2

Leitungsiiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 3

Leitungstiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)

leer

N O o A WD = O

leer

Ausgangs-Bytes ohne Ausgangs-Bytes

[Tabelle 7.3: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise (MC)
lesen)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Registers)
usgangssignale”, 46001 Reihenfolge in der
rangiert; Zugriff: (MC) Rangierlbersicht (siehe
Wortweise lesen) Kapitel 5.5).
Prozessdaten 1024 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) (35%?0
Typregister (Bereich 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
Analogeingangssignale, | (DA) (Read Input
steckplatzorientiert; Registers)
Zugriff: Wortweise lesen) 35300

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.4: Signaladressierung (Eingangssignale)

Leitungsuberwachung

Jeder Kanal besitzt eine Funktion zur Leitungsiiberwachung und kann zwischen
Leitungsbruch und Kurzschluss unterscheiden (nur bei NAMUR-Eingang). Die
Leitungsliberwachung kann per Software ein- und ausgeschaltet werden.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie entweder die
Leitungsiiberwachung oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit
einem NAMUR-Ersatzwiderstand (siehe Abbildung unten). Der NAMUR-Ersatzwiderstand
bildet einen NAMUR-Initiator nach. Mit Hilfe des NAMUR-Ersatzwiderstands kann die
Elektronik zwischen einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden.
Der NAMUR-Ersatzwiderstand ist als Zubehor bei P+F erhaltlich.
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Bild 7.7: NAMUR-Ersatzwiderstand

72.4 Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Datentbertragung").

7.2.5 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geréatedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

I Geritedaten: Schaltverstarker LB-1002
Menfstellendaten - 1
ok Laden Riicksetzen
Modul/Typ:  [1002 Schaltverstarker, 3 Kanal ] ‘ ‘ ‘
Modul aktiv v QAbbrechen ‘ Speichern ‘
1
Steckplatz: |4
Modul - TAGNr: [LE-1002 Hite
Eingang
geschlassener : Kurzzchlul-/ Bruch-
TAG-Mr, Kanal: Kontakt = Betriebsmodus:; Fehlermodus: Libenwachung
o1
Eingang 1 (K0J: | » -0 ]Normalbetrieb Lj ]Ersatzwert _:j v Erweitert...
Eingang 2 (K1) ] (2 ) Mormal 4 | |Erzatd 5 - E
Eingang 3 [K.2]: ] iy ]Normalbetrieb L] |Ersatzwert LJ v Enweitert. ..
Motiz:

Bild 7.8: Bindreingang 1x02: Fenster Geratedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Feld TAG-Nr. Kanal

Option geschlossener Kontakt =

Dropdown-Liste Betriebsmode

Dropdown-Liste Fehlermode

Kontrollkdstchen Kurzschluss-/Bruchiiberwachung
Schaltflache Erweitert

Feld Notiz

0 N O g s WODN =
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Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2

Feld TAG-Nr. Kanal

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Option geschlossener Kontakt =

Wabhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fiir das binare Signal.

4

Dropdown-Liste Betriebsmode

Waéhlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

e "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

5
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gultiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unveréndert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

e "Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

* ‘'Letzter gultiger Wert": Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung wird tbertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).
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6
Kontrollkdstchen Kurzschluss-/Bruchiiberwachung

Aktivieren Sie die Leitungsiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kdbnnen Fehler iberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

Die Funktion Leitungsiiberwachung ist nur bei NAMUR-Signalen méglich. Bei
Kontakteingdngen ohne NAMUR-Ersatzwiderstand kann der feldseitige Anschluss nicht
Uberwacht werden.

7
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem flr die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode”
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

8
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Bindrer Kanal

X

Bindrer Kanal

Einschaltverzigerung inms |0 :ILJ
Abschaltverzogemung in ms o j:

- Ersatzwerte -
Daten: (+ 0 Status: (C Daten OK

| i * Daten ungu@

Simulationzwerte
Daterc (+ 0 Status:  Daten OK

L

e ' Daten unglilt

Ok | Ahbrechen

Bild 7.9: Fenster Bindrer Kanal mit weiteren Kanaleinstellungen

1 Feld Einschaltverzégerung
2 Feld Ausschaltverzégerung
3 Bereich Ersatzwert

4 Bereich Simulationswert
Erlauterungen:

1

Feld Einschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 entsprechend
verzdgert weiterleitet. Nutzen Sie die Einschaltverzégerung, um kurze Stérimpulse
auszufiltern (Kontaktprellen) (siehe folgende Abbildung).

2
Feld Ausschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 1 auf 0 entsprechend
verzdgert weiterleitet. Nutzen Sie die Ausschaltverzégerung, um zu kurze Impulse zu
verlangern. Auf diese Weise kdnnen auch sehr kurze Signale vom Feldbus-Zyklus erfasst
werden (z. B. Molchsteuerung) (siehe folgende Abbildung).
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Bild 7.10: Ein- und Ausschaltverzégerung

1 Einschaltverzégerung: In der oberen Bildhélfte ist die Einschaltverzégerung deaktiviert,
unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden ausgefiltert).
2 Ausschaltverzdgerung: In der oberen Bildhélfte ist die Ausschaltverzégerung deakti-

viert, unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden verlangert).
3
Bereich Ersatzwert
Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest.

¢ Daten: Wahlen Sie als Ersatzwert entweder die 0 oder die 1.

» Status: Legen Sie fest, mit welchem Status der Ersatzwert Ubertragen werden soll
("Daten OK" oder "Daten ungultig"). Es ist sinnvoll den Status "Daten ungiltig" zu
wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert Ubertragen wird.

4
Bereich Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der Simulationswert wird
Ubertragen, wenn Sie den Betriebsmodus "Simulation" wahlen.

¢ Daten: Wahlen Sie als Simulationswert entweder die 0 oder die 1.

e Status: Wahlen Sie zwischen dem Status "Daten OK" und "Daten unguiltig". Falls Sie
"Daten ungiiltig" wéahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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7.3 LB/FB 1x03 Frequenzeingang
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Bild 7.11: Blockschaltbild 1x03

Der Binareingang verbindet die Prozesssignale von bindren Sensoren (mechanischen
Kontakten, NAMUR-Initiatoren, Optokopplern usw.) mit dem Prozessleitsystem oder der
SPS.

Ausfiihrungen

e LB10083, nicht eigensicher
¢ LB1103, eigensicher

* FB1203, eigensicher

e FB1303, Ex-e

Merkmale

* Modulbreite: 1 Steckplatz

* NAMUR nach DIN 19234

* 1 Kanal, vom Bus galvanisch getrennt

* Kanal 1 fir Frequenzmessung oder Impulszéhlung

» Zusétzlicher Drehrichtungseingang fur Drehrichtungs-Erkennung (z. B. bei
rotierenden Maschinen) oder Zahlrichtungs-Erkennung (aufwarts oder abwarts);
kein separater Kanal

Hinweis!

[0

Bandbreitenbeschrénkung

Die Bandbreite von 15 kHz eignet sich nicht fur prellende Kontakte. Wahlen Sie in diesem
Fall die Ausfihrung mit 400 Hz Bandbreite (siehe Katalog).
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Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 50 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch abhangig
von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhéngig von der Messzeit werden
die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datenubertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann Uber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zugénglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Hinweis!

Das E/A-Modul LB/FB 1x03 verfiigt Uber 3 Funktionsarten mit unterschiedlichen
Datenaufkommen. Wenn Sie die Funktionsart des E/A-Moduls wechseln, kann sich das
auf die Modbus-Adressierung der Signale auswirken.

Folgende Funktionsarten stehen zur Verfigung:

* Frequenzeingang bis 15 kHz (mit oder ohne Richtungserkennung) oder 12-Bit-
Impulseingang bis 15 kHz (mit oder ohne Richtungserkennung)

e 32-Bit-Impulseingang (mit oder ohne Richtungserkennung)

¢ Kombinierter 32-Bit-Impulseingang und Frequenzeingang bis 50 Hz (mit oder ohne
Richtungserkennung)

I PEPPERL+FUCHS
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Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

E/A-Modul 1x03, Funktionsart Frequenzeingang oder 12-Bit Impulseingang

Byte Bit | Bedeutung
Eingangsdaten 0 Status Kanal 1
Wort 1 1 Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 leer
3 Richtungserkennung (0 = vorwarts, 1 = rickwarts)
4 Messwert Frequenzmessung (12 Bit) oder
5 Zahlerwert (12 Bit)
6
7
8 ...
15
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

[Tabelle 7.5: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

E/A-Modul 1x03, Funktionsart 32-Bit Impulseingang

Byte Bit

Bedeutung

Wort 1 und Wort 2 7

Eingangsdaten 0..

15

8 ...

23

16 ...

.31

24 ..

Zahlerwert (32 Bit)

Ausgangsdaten

ohne Ausgangsdaten

[Tabelle 7.6: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale): Eingangswert Frequenzeingang oder 12-Bit Impulseingang

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: 30001
Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 1536 | OS + DTM Adressangaben Function Code 3
(Bereich (DA) (siehe Kapitel 5.5) (Read Holding
Holdingregister/"Analoga Registers)
usgangssignale”, 16200
rangiert; Zugriff: (MC)
Wortweise lesen)
Prozessdaten 256 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) ?,3%?0
Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) :(;I\?I%())O
Typregister 1024 | OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) (35%?0

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.7: Signaladressierung (Eingangssignale): Eingangswert Frequenzeingang oder 12-Bit Impulseingang
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Signaladressierung (Eingangssignale): Eingangswert Funktionsart 32-Bit Impulseingang
Offset | Adressermittiung

Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: 30001

Wortweise lesen) (MC)

Prozessdaten 1536 | OS + DTM Adressangaben Function Code 3
(Bereich (DA) (siehe Kapitel 5.5) (Read Holding
Holdingregister/"Analoga Registers)
usgangssignale”, 16200

rangiert; Zugriff: (MC)

Wortweise lesen)

Prozessdaten 512 OS + (2 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;

Zugriff: Wortweise lesen) :(3|3|1C(;0

Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001

steckplatzorientiert; (MC)

Zugriff: Bitweise lesen)

Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;

Zugriff: Wortweise lesen) :(;I\?I%())O

Typregister 1024 | OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; 35300

Zugriff: Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.8: Signaladressierung (Eingangssignale): Eingangswert Funktionsart 32-Bit Impulseingang

73.3 Leitungstberwachung

Jeder Kanal besitzt eine Funktion zur Leitungsiiberwachung und kann zwischen
Leitungsbruch und Kurzschluss unterscheiden (nur bei NAMUR-Eingang). Die
Leitungstuberwachung kann per Software ein- und ausgeschaltet werden.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie entweder die
Leitungsiiberwachung oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit
einem NAMUR-Ersatzwiderstand (siehe Abbildung unten). Der NAMUR-Ersatzwiderstand
bildet einen NAMUR-Initiator nach. Mit Hilfe des NAMUR-Ersatzwiderstands kann die
Elektronik zwischen einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden.
Der NAMUR-Ersatzwiderstand ist als Zubehér bei P+F erhéltlich.
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Falls Sie die Drehrichtungs-Erkennung verwenden, beschalten Sie auch den
Drehrichtungseingang mit einem NAMUR-Ersatzwiderstand. Bei Geraten ohne
Drehrichtungs-Erkennung wird der Drehrichtungseingang ignoriert.

10K Mooka

Bild 7.12: NAMUR-Ersatzwiderstand

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Datentbertragung").

Drehrichtungs-Erkennung

Die Drehrichtung wird Gber den zweiten Binareingang (Drehrichtungseingang) durch die
Phasenverschiebung zwischen den beiden eintreffenden Impulsen erkannt (siehe Bild 7.13
auf Seite 128).

Wenn Sie eine Messmethode ohne Drehrichtungs-Erkennung wéahlen, wird aufwérts
gezahlt. Wenn Sie eine Messmethode mit Drehrichtungs-Erkennung wahlen, verarbeitet
das E/A-Modul Feldsignale wie folgt:

e Der Zahler zahlt vorwérts, wenn der Drehrichtungseingang beim Eintreffen des
Zahlimpulses logisch O ist.

e Der Zahler zahlt rickwarts, wenn der Drehrichtungseingang beim Eintreffen des
Zahlimpulses logisch 1 ist.

Der Master erkennt die Z&hlrichtung des 32-Bit-Zahlers durch Vergleich der Z&hlerstande
aufeinander folgender Zyklen. Beim 12-Bit-Zahler wird ein Richtungsbit Gbertragen.
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Bild 7.13: Drehrichtungs-Erkennung

\/

Funktionsarten

Frequenzeingang bis 15 kHz

In dieser Funktionsart kénnen Frequenzen bis 15 kHz gemessen werden. Das Ergebnis
der Frequenzmessung wird mit einer Genauigkeit von 0,1 % als Integerwert an den
Buskoppler Ubertragen. Im Buskoppler stehen in Abh&ngigkeit von der Frequenz alle 100
ms bis alle 1000 ms (1 Hz) usw. neue Messergebnisse zur Verfigung (alle 10 Sek bei
0,1Hz). Die Frequenzmessung arbeitet mit dem internen 16 MHz Quartz, um die Zeit
zwischen 2 Impulsen zu messen. Die kirzeste Impulsdauer betragt 20 pus.

Impulseingang

Als 12 Bit-Impulseingang erfasst das Modul Z&hlerstande bis 4095 (entspricht 12 von 16
Bit), wobei die unteren 4 Bits Statusinformationen enthalten. Als 32 Bit-Impulseingang
verwendet das E/A-Modul einen 4 Byte-Zahler im Buskoppler, der Zahlerstédnde bis

4294967295 erfasst (2%2).

Die Impulseingénge kdnnen mit einem Vorteiler versehen werden, um bei hohen
Zahlfrequenzen den maximalen Zahlerstand (Uberlauf) nicht bereits vor der nachsten
Busabfrage zu erreichen. Der Vorteiler ist nicht bei der Kombination von Impuls- und
Frequenzeingang verfugbar.

Kombination von Impulseingang und Frequenzeingang

Bei der Kombination von Impulseingang und Frequenzeingang betragt die
Mindestimpulsdauer/Impulspause 10 ms. Die maximal erfassbare Frequenz betragt dann
50 Hz.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Frequenzeingang bis 400 Hz

Fir Signalgeber mit prellenden Kontakten ist eine Ausfiihrung des E/A-Moduls mit einer
maximalen Frequenz von 400 Hz verfugbar (gesonderte Bestellnummer, siehe Katalog).
Auch wenn in der Konfigurationssoftware alle Funktionen der 15 kHz-Ausfiihrung wéhlbar
sind, sorgt eine Software daflir, dass Impulse mit einer Dauer < 1 ms unterdriickt werden.
Die 400 Hz-Ausfihrung wird abgesehen davon genauso behandelt wie die 15 kHz-
Ausfihrung.

Bei einer Einstellung des Messanfangs > 0 Hz ist zu prifen, ob die Formel
Messende / (1 - Messanfang / Messende)
ein Ergebnis kleiner 400 liefert. GroBere Werte kdbnnen wegen der Interruptsteuerung nicht
verarbeitet werden.

Hinweis!
32 Bit-Zdhlerwerte

32 Bit-Zahlerwerte werden im Buskoppler abgelegt. Sie werden beim Entfernen des
Buskopplers, Abschalten der Stromversorgung (Netzausfall) sowie bei einer
Redundanzumschaltung geldscht.

12-Bit-Zahlerstande sind zu jeder Zeit genau, da sie im E/A-Modul selbst abgelegt sind.
Zur Summierung vom 12 Bit-Z&hlern muss das PLS jeweils die Differenz zwischen zwei
aufeinander folgenden Abfragen aufaddieren. Beim Summieren ist darauf zu achten, dass
nach einem Zahlerliberlauf der aktuelle Zéhlerwert kleiner ist als der vorhergehende.
Zéahlvorgange laufen in der Regel mit relativ niedrigen Frequenzen ab. Daher ist der Master
in der Lage, Zahlerstande so h&ufig abzufragen, dass zwischen 2 Abfragen maximal 1
ZéahlerUberlauf zu erwarten ist.

Hinweis!

Die Buszykluszeit betragt 500 ms und der Zahlwert des 12-Bit-Z&hlers ist maximal 4095.
Daraus resultiert eine maximale Frequenz von 4095/0,5 sek = 8190 Hz. Falls die
Buszykluszeit nicht zur Z&hlfrequenz passt, kann der 32-Bit- Z&hler mit den genannten
Einschrankungen hinsichtlich Redundanzumschaltung und Netzausfall verwendet werden.
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Geréatedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Gerdtedaten: TemperaturLB-1003

i~ Mefstellendaten -

TAG-N: | @)

Analog-Eingang

Betriebzmadus: Skalierung [0...65535] Leitungsuberwachung
Harmalbetrieb ( : E mit Status [ @ v in
Fehlermodus:

aktueller wiert ( : E Mefanfang: |10000 Bruchverzogerung: |10 Zyklen@
E nweitert [FIBC Melende: 5000
Enweitert [£&hlEn— i

s Mebumfarmer-Einstellungen

.‘B_gtriebsmodus: ]Frequenz + 32-Bit Zahler mit Richtu@
-MeBanfang:  [0.000 H@Aeﬂ.ende: 100000 He

0K | Laden
todul/Typ: [T003 | [Schaltverstarker. 1 Kanal Freq fmp | ‘
Maodul aktiv v @Abbrechen ‘ Speichern ‘
Steckplatz: 18

bodul - TAGMr.: ]LB-1 [TiE Hilfe ‘ Riicksstzen ‘
K.anal 1 ]

Notjp-Cr———

@ teRumformer-E inztellungen
= - - Betriebsmodus: | 32-Bit Zahler @
- Worteiler: |®

Bild 7.14: Frequenzeingang 1x03: Fenster Geratedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Feld TAG-Nr.

Dropdown-Liste Betriebsmode

Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Kontrollkdstchen mit Status

Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)
Kontrollkdstchen Leitungsiiberwachung

0 N O g H» WODN =

9 Feld Bruchverzégerung

10 Dropdown-Liste Betriebsmodus

11 Felder Messanfang/Messende (physikalische Einheit)
12 Feld Vorteiler (nicht immer sichtbar)

13 Feld Notiz
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Hinweis!
Ausgeblendete Bereiche

Der Bereich Skalierung (0...65535) ist nur sichtbar, wenn Sie das E/A-Modul als
Frequenzeingang verwenden.

Das Feld Vorteiler ist nur sichtbar, wenn Sie das E/A-Modul als Impulseingang (Zahler)
verwenden.

Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingultige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2

Feld TAG-Nr.

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Dropdown-Liste Betriebsmode

Waébhlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

e "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

4
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gultiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unveréndert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

e "Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Gbertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

* 'Letzter gultiger Wert": Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung wird tbertragen.
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Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).

5
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem fir die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

6
Kontrollkastchen mit Status

Wenn Sie mit Status aktivieren, werden Statusinformationen im Datentelegramm
Ubertragen. Falls der Messbereich abweichend von der Werkseinstellung skaliert wurde,
werden keine Statusinformationen Gbertragen.

7
Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest (16-Bit Wertebereich 0 ... 65535). In
Messanfang geben Sie den Wert an, der 0% entspricht (Werkseinstellung: 0% = 10000).
In Messende geben Sie den Wert an, der 100% entspricht (Werkseinstellung: 100% =
50000).

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Messwertverarbeitung" (siehe Kapitel 6.4).

Im Bereich Messumformer-Einstellungen geben Sie den Messanfang und das
Messende entsprechend in physikalischen Einheiten ein.

8
Kontrollkastchen Leitungsiiberwachung

Aktivieren Sie die Leitungsiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kdbnnen Fehler iberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

Die Funktion Leitungsiiberwachung ist nur bei NAMUR-Signalen méglich. Bei
Kontakteingdngen ohne NAMUR-Ersatzwiderstand kann der feldseitige Anschluss nicht
Uberwacht werden.
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9
Feld Bruchverzégerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung aktiviert haben.
Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wahrend derer ein Messwert fehlerfrei sein
muss, bevor er als gut signalisiert wird. So kdnnen z. B. Wackelkontakte unterdriickt
werden.

10
Dropdown-Liste Betriebsmodus

Wiéhlen Sie die Funktionsart des E/A-Moduls. Eine Anderung der Funktionsart ist online
nur bedingt mdglich, da die verschiedenen Funktionsarten unterschiedliche DP-
Konfigurationscodes haben. Falls eine Online-Anderung nicht méglich sein sollte, zeigt der
DTM einen Fehler an.

Die folgenden Funktionsarten stehen zur Verfiigung. Dabei kann der
Richtungserkennungs-Eingang zum Auf- und Abwartszahlen oder als Statusangabe flr die
Drehrichtung verwendet werden.

* Frequenzeingang: Wéhlen Sie zwischen "Frequenz" und "Frequenz mit Richtung".

e Impulseingang: Wahlen Sie zwischen "32 Bit-Zahler", "32 Bit-Zahler mit Richtung", "12
Bit-Z&ahler" und "12 Bit-Z&hler mit Richtung". Das Feld Vorteiler ist nur sichtbar, wenn
Sie einen dieser Zahler als Messmethode wéhlen.

* Frequenzeingang kombiniert mit Impulseingang: Die maximale Eingangsfrequenz
betragt in diesem Modus 50 Hz. Wéahlen Sie zwischen "Frequenz + 32 Bit-Z&hler" und
"Frequenz + 32 Bit-Z&hler mit Richtung". Die primére Messmethode ist die
Frequenzmessung.

11
Felder Messanfang/Messende (physikalische Einheit)

Geben Sie den Messanfang und das Messende in der angezeigten physikalischen Einheit
an.

12
Feld Vorteiler

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie das E/A-Modul als Impulseingang verwenden
(Einstellung "Zahler", siehe vorheriger Absatz).
Geben Sie einen Wert x ein, der festlegt, dass nur jeder x-te Impuls gezahlt wird.

133



MODBUS-BUSKOPPLER

E/A-Module konfigurieren

13
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.

Hinweis!

10

Das Fenster Erweiterte Parameter, das Sie Uber die Schaltflache Erweitert erreichen, ist
je nach gewabhlter Funktionsart des E/A-Moduls unterschiedlich aufgebaut. In den
Funktionsarten 12- und 32-Bit Zahler sind einige Bereiche nicht editierbar (ausgegraut).

Analogfiter in %/sek 1t
min, Ubertragener Wert |0
max. ibertragener Wert 60000

i~ Ersatzwer
Zahlenuert v mit Status

0 [~ Zust. Eingang

v Daten ungiiig [ F\ichtung_

- Simulationswerte
Zihlerwert [V mit Status

ln— [~ Zust. Eingang

V¥ Datenungiilig I~ Richtung

ok I Abbrechen |

Bild 7.15: Fenster Erweiterte Parameter (12-Bit Zahler) mit weiteren Kanaleinstellungen

Analogfiter in %/sek 0
min, Ubertragener Wert |0
mat ibertragener Wert 60000

i Ersatzwerte
Zahlenwert,
0
-~ Simulation
Zihlerwert I& it Status
ln— = Zust Eingang
¥ Daten ungultig I7 | Hichtung

oK I Abbrechen |

Bild 7.16: Fenster Erweiterte Parameter (32-Bit Z&hler) mit weiteren Kanaleinstellungen
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Erweiterte Parameter fiir analtlg_e\Kaniile

Analogfiter in %/sek 0 ( 1 ;
min. Ubertragener Wert |0

mas, Ubertragener Wert 50000

Ersatzuerte

Andlogwertin% [ mit Status
’U_@ ™ Zust Fingang

¥ Daten ungitig I Richtung

Simulationswerte
Analogwertin % [V mit Status

i I~ Z2ust. Eingang
¥ Daten ungiitig I~ Richtung

ok | Abbrechen |

Bild 7.17: Fenster Erweiterte Parameter (Frequenzeingang) mit weiteren Kanaleinstellungen

Feld Analodfilter

Felder min./max. libertragener Wert
Feld Analogwert in % (Ersatzwert)
Kontrollkastchen mit Status (Ersatzwert)
Feld Analogwert in % (Simulationswert)

D 01 B WON =

Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)
Erlauterungen:

1

Feld Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear). Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den Wert "0" ein.

2
Felder min./max. Gibertragener Wert

Geben Sie den kleinsten/gréBten zu Ubertragenden Wert an (0 ... 65535). Im Feld min.
tibertragener Wert geben Sie die Untergrenze an, im Feld max. (ibertragener Wert die
Obergrenze. Die Werte fur Messanfang und Messende liegen innerhalb dieses Bereichs.

3
Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

Geben Sie einen Ersatzwert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%). Der
Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie in der Dropdown-Liste
Fehlermode "Ersatzwert" gewahlt haben.

Falls Sie das E/A-Modul als Impulseingang verwenden, geben Sie statt einem Analogwert
in % einen absoluten Zahlerwert ein.

I PEPPERL+FUCHS
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4
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Ersatzwert Ubertragen werden sollen. Falls
Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkéstchen zur Verfligung, mit Hilfe
derer Sie je nach Funktionsart des E/A-Moduls folgende Statusinformationen
(de-)aktivieren kénnen.

Zust. Eingang: Ubertragt den Status des Eingangskanals mit dem Ersatzwert.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Ersatzwert mit einer "Daten ungiiltig"-Kennung. Es ist
sinnvoll den Status "Daten ungliltig" zu wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert
Ubertragen wird.

Richtung: Ubertragt die Richtungsinformation mit dem Ersatzwert.

5
Feld Analogwert in % (Simulationswert)

Geben Sie den Simulationswert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%).
Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie in der Dropdown-Liste Betriebsmode
"Simulation" gewahlt haben.

Falls Sie das E/A-Modul als Impulseingang verwenden, geben Sie statt einem Analogwert
in % einen absoluten Zahlerwert ein.

6
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Simulationswert Ubertragen werden sollen.
Falls Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkdstchen zur Verfigung, mit
Hilfe derer Sie je nach Funktionsart des E/A-Moduls folgende Statusinformationen (de-
)aktivieren kénnen.

Zust. Eingang: Ubertragt den Status des Eingangskanals mit dem Simulationswert
Daten ungiiltig: Ubertragt den Simulationswert mit einer "Daten ungltig"-Kennung. Falls
Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Richtung: Ubertragt die Richtungsinformation mit dem Simulationswert.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen" (siehe Kapitel 6.3).
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74 LB/FB 1x08 Binéreingang
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Bild 7.18: Blockschaltbild 1x08

Der Bindreingang verbindet die Prozesssignale von bindren Sensoren (mechanischen
Kontakten, NAMUR-Initiatoren, Optokopplern usw.) mit dem Prozessleitsystem oder der
SPS.

Ausfiihrungen

e LB 1008, nicht eigensicher
* LB 1108, eigensicher

e FB 1208, eigensicher

* FB 1308, Ex-e

Merkmale

* Modulbreite: 2 Steckplatze

* NAMUR nach DIN 19234 oder 24 V DC oder 5V DC

* 8 Kanile

* Kanéle vom Bus galvanisch getrennt, gemeinsame Minusleitung

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.
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Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustande ist jedoch abhéngig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus
(z. B. nur 1 Hz bei 500ms Abtastzeit).

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern (siehe Abschnitt "Geratedaten
bearbeiten" fur dieses E/A-Modul). Unabhangig von den Abtastzyklen der Leittechnik
werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datendbertragung

Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zugénglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite E/A-Module belegen 2 Steckplatze. Konfigurieren Sie deshalb einen
Leerplatz nach diesem E/A-Modul, auBer es ist das letzte E/A-Modul einer Remote-1/O-
Station (siehe Kapitel 5.7).
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Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Bindreingang 1x08

Byte Bit | Bedeutung

Eingangs-Byte 1 0 Status Kanal 1
1 Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 3
5 Leitungstiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 4
7 Leitungsiberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)

Eingangs-Byte 2 0 Status Kanal 5
1 Leitungsiiberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 6
3 Leitungsiiberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 7
5 Leitungsiiberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 8
7 Leitungstiberwachung Kanal 8 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangs-Bytes

ohne Ausgangs-Bytes

[Tabelle 7.9: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale)
Offset | Adressermittiung

Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)

Bindreingangssignale,
rangiert; Zugriff: Bitweise 2&%())1

lesen)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Registers)
usgangssignale”, 46001 Reihenfolge in der
rangiert; Zugriff: (MC) Rangierlbersicht (siehe
Wortweise lesen) Kapitel 5.5).
Prozessdaten 1024 Byte 1 (Kanal 1... 4): Function Code 2
(Bereich (DA) OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | (Read Input Status)
Binareingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; (MC) Byte 2 (Kanal 5 ... 8):
Zugriff: Bitweise lesen) OS + (8 * (Steckp. + 1)) +
BitNr. - 1

Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) :(3&%())0
Typregister (Bereich 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
Analogeingangssignale, | (DA) (Read Input
steckplatzorientiert; Registers)
Zugriff: Wortweise lesen) 3gang

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.10: Signaladressierung (Eingangssignale)

74.3 Leitungstberwachung

Jeder Kanal besitzt eine Funktion zur Leitungstiberwachung und kann zwischen
Leitungsbruch und Kurzschluss unterscheiden (nur bei NAMUR-Eingang). Die
Leitungstuberwachung kann per Software ein- und ausgeschaltet werden.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie entweder die
Leitungstuberwachung oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit
einem NAMUR-Ersatzwiderstand (siehe Abbildung unten). Der NAMUR-Ersatzwiderstand
bildet einen NAMUR-Initiator nach. Mit Hilfe des NAMUR-Ersatzwiderstands kann die
Elektronik zwischen einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden.
Der NAMUR-Ersatzwiderstand ist als Zubehor bei P+F erhéltlich.

24 V- und 5 V-Eingange sind nur mit ausgeschalteter Leitungstiberwachung nutzbar.
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10K Mo oka

Bild 7.19: NAMUR-Ersatzwiderstand

74.4 Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann Gber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Datenibertragung").
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Geréatedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Gerdtedaten: Bindreingang 8-kanaligLB-1008

1~ Mebstellendaten

Modul/Typ: [1008 Schaltverstarker, 8 Kanal

oK Laden J Riicksetzen I

]
tdodul aktiv v @ Abbrechen ‘ Speichern J
Steckplatz: B

Hil
Modul - TAG-Nr: [LB-1008 He

Eingang
Kontakt  geschiossener FKurzschiuld-/ Bruch-
TG Kanal: -art: Kontakt = Betiebsmodus: Fehlermodus: iibenwachung
o1

Eingang 1 (KO): | ]NAMUHL] L O ]Nolma\betrieb L] |Ersatzwert ﬂ i~ Envestert...
Eingang 2 (K1) ] ]NAMUF{_:J (o |No|ma\betrieb :_1 |Ersatzwert _:_J v E nweitert
Eingang 3 (K2): | [MaMUR »| © & |Momabetieb  w| [Ersatzwert B Eneitert..
Eingang 4 (K3): | ]N j 7 INUII‘H b ﬂ |Ersalz ﬂ E L.
Eingang 5 (K4): ’—@_ F’]@E @ W@m ’m@j @ E 5
Eingang 6 (K. | 1NAMUHL1 L O 1N0|ma\betrleb Lj ]Ersatzwert L] v Erwetert...
Eingang 7 (K. | MeMUR =] € & [Nomabetien  w| [Esatewet  w| W Eweitert.
Eingang B (K7): | ]NAMUH_VJ (O ]Nolma\betrieb _VJ |Ersatzwert _:J =3 Envetert...

Maotiz:
©)

Bild 7.20: Binareingang 1x08: Fenster Geratedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Feld TAG-Nr. Kanal

Dropdown-Liste Kontaktart

Option geschlossener Kontakt =

Dropdown-Liste Betriebsmode

Dropdown-Liste Fehlermode

Kontrollkastchen Kurzschluss-/Bruchiiberwachung
Schaltflache Erweitert

Feld Notiz

© 00 N O g s ODN =

Erlduterungen:

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingultige Bildschirmelemente"

(siehe Kapitel 6.2.2).
2

Feld TAG-Nr. Kanal

Geben Sie eine eigene Bezeichnung flir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).
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3
Dropdown-Liste Kontaktart

Zeigt die Signalart an, z. B. Impuls, Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V etc. (je nach E/A-
Modul).

4

Option geschlossener Kontakt =

Waébhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fir das binéare Signal.

5

Dropdown-Liste Betriebsmode

Wabhlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

* "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

e "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

6
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gulltiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unverandert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

e '"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

* ‘Letzter gultiger Wert": Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung wird tUbertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).
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7
Kontrollkdstchen Kurzschluss-/Bruchiiberwachung

Aktivieren Sie die Leitungsiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kdbnnen Fehler iberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

Die Funktion Leitungsiiberwachung ist nur bei NAMUR-Signalen méglich. Bei
Kontakteingdngen ohne NAMUR-Ersatzwiderstand kann der feldseitige Anschluss nicht
Uberwacht werden.

8
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem flr die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode”
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

9
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Binarer Kanal

Einschaltverzogerung in me IU _I::
Abschaltverzogemung in ms m
- Ersatzwerte
Daten: (v 0 Status (" DatenOK.

(o | * Dalemungu@
- Simulationswerte
Daterc (+ 0 Status: " Daten 0K

LA # Daten ungiil

Ok I Abbrechen

Bild 7.21: Fenster Bindrer Kanal mit weiteren Kanaleinstellungen

1 Feld Einschaltverzégerung
2 Feld Ausschaltverzégerung
3 Bereich Ersatzwert

4 Bereich Simulationswert
Erlauterungen:

1

Feld Einschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 entsprechend
verzdgert weiterleitet. Nutzen Sie die Einschaltverzégerung, um kurze Stérimpulse
auszufiltern (Kontaktprellen) (siehe folgende Abbildung).

2
Feld Ausschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 1 auf 0 entsprechend
verzogert weiterleitet. Nutzen Sie die Ausschaltverzégerung, um zu kurze Impulse zu
verlangern. Auf diese Weise kdnnen auch sehr kurze Signale vom Feldbus-Zyklus erfasst
werden (z. B. Molchsteuerung) (siehe folgende Abbildung).

200338 2009-12
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Bild 7.22: Ein- und Ausschaltverzégerung

1 Einschaltverzégerung: In der oberen Bildhélfte ist die Einschaltverzégerung deaktiviert,
unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden ausgefiltert).
2 Ausschaltverzdgerung: In der oberen Bildhélfte ist die Ausschaltverzégerung deakti-

viert, unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden verlangert).
3
Bereich Ersatzwert
Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest.

¢ Daten: Wahlen Sie als Ersatzwert entweder die 0 oder die 1.

» Status: Legen Sie fest, mit welchem Status der Ersatzwert Ubertragen werden soll
("Daten OK" oder "Daten ungultig"). Es ist sinnvoll den Status "Daten ungiltig" zu
wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert Ubertragen wird.

4
Bereich Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der Simulationswert wird
Ubertragen, wenn Sie den Betriebsmodus "Simulation" wahlen.

¢ Daten: Wahlen Sie als Simulationswert entweder die 0 oder die 1.

e Status: Wahlen Sie zwischen dem Status "Daten OK" und "Daten unguiltig". Falls Sie
"Daten ungiiltig" wéahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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75 LB/FB 2xxx Bindrausgang

*5e
DN
o
oo

Ch.1
Ch.2

Bild 7.23: Blockschaltbild 2xxx ohne Abschalteingang

Ch.1 Ch.2 Ch.1 Ch.2

N N

1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6
900 000 9909 900
Ex Ex
ng g ng o
[T XX | |l e0 0 |
COM COM
oV

O—l ext.

OFF
12Vint.

Bild 7.24: Blockschaltbild 2xxx mit Abschalteingang

Der Binarausgang verbindet das Prozessleitsystem oder die SPS mit Magnetventilen,
akustischen Signalgebern oder Leuchtmeldern (LED).

Ausfihrungen
e LB 2002, nicht eigensicher
* LB 21xx, eigensicher

* FB 22xx, eigensicher

200338 2009-12
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Hinweis!

"xx" bezieht sich auf die verschiedenen Ausflihrungen. Es gibt Ausfiihrungen mit
busunabh&ngigem Abschalteingang, mit Leitungsiiberwachung sowie ohne diese
Funktionen. Die Besonderheiten dieser Ausfuhrungen kénnen vom DTM nicht erkannt
werden.

Waéhlen Sie je nach Ventil die geeignete Ausfiihrung aus dem Katalog. Achten Sie darauf,
mit welchen Backplane-Typen die verschiedenen Ausfiihrungen kompatibel sind.

Je nach Ausfiihrung eignet sich der Baustein fur folgende Aufgaben:

¢ Magnetventilsteuerung,

e Lampen- und Signalsteuerung,

¢ Verarbeitung von Bin&dreingangen,

* NAMUR Eingénge oder mechanische Kontakte unabh&ngig vom Ventilkreis.

Né&heres zur Ansteuerung von Magnetventilen oder der Zusammenschaltung mit einer LED
erfahren Sie in den Handblichern zur LB/FB-Hardware.

Merkmale
* Modulbreite: 1 Steckplatz
* 1 Ausgangskanal

* 2 Eingangskanéle (Rickmeldeeingange), verhalten sich wie die Eingénge des Moduls
1x02

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der

Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustande ist jedoch abhéngig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus
(z. B. nur 1 Hz bei 500ms Abtastzeit).

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern (siehe Abschnitt "Geratedaten
bearbeiten" fir dieses E/A-Modul). Unabhéngig von den Abtastzyklen der Leittechnik
werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datenubertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann Uber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zugénglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.
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Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Bindrausgang 2xxx

Byte Bit | Bedeutung

Eingangs-Byte 1 0 Status Kanal 1 (Ventilausgang)
1 Leitungstiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2 (Riuckmeldeeingang 1)
3 Leitungsiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 3 (Rickmeldeeingang 2)
5 Leitungstiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 leer
7 leer

Ausgangs-Byte 1 0 Ausgangswert Kanal 1 (Ventilausgang)
1 "Ungliltig"-Kennung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Ungliltig)
2 leer
3 leer
4 leer
5 leer
6 leer
7 leer

[Tabelle 7.11: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

I PEPPERL+FUCHS
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise (MC)
lesen)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Registers)
usgangssignale”, 46001 Reihenfolge in der
rangiert; Zugriff: (MC) Rangierlbersicht (siehe
Wortweise lesen) Kapitel 5.5).
Prozessdaten 1024 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) ?ﬁ%‘io
Typregister (Bereich 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
Analogeingangssignale, | (DA) (Read Input
steckplatzorientiert; Registers)
Zugriff: Wortweise lesen) 35300

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.12: Signaladressierung (Eingangssignale)
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Signaladressierung (Ausgangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Bitweise Coils)
schreiben/lesen) 1 (Read Cails)

1

(MC)
Prozessdaten 1280 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code
(Bereich (DA) liegen die Binardaten 6 (Write Single
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Register)
usgangssignale", Reihenfolge in der 16 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Rangieribersicht (siehe Registers)
Wortweise Kapitel 5.5). 3 (Read Holding
schreiben/lesen) Registers)

46101

(MC)
Prozessdaten 1024 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
steckplatzorientiert; Coils)
Zugriff: Bitweise 1 (Read Cails)
schreiben/lesen) 3001

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.13: Signaladressierung (Ausgangssignale)

Leitungstberwachung

Jeder Kanal besitzt eine Funktion zur Leitungsiiberwachung und kann zwischen
Leitungsbruch und Kurzschluss unterscheiden (nur bei NAMUR-Eingang). Die
Leitungsiberwachung kann per Software ein- und ausgeschaltet werden.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie entweder die
Leitungstberwachung oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit
einem NAMUR-Ersatzwiderstand (siehe Abbildung unten). Der NAMUR-Ersatzwiderstand
bildet einen NAMUR-Initiator nach. Mit Hilfe des NAMUR-Ersatzwiderstands kann die

Elektronik zwischen einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden.

Der NAMUR-Ersatzwiderstand ist als Zubehor bei P+F erhéltlich.

Der Ventilsteuerkreises wird durch einen Stromimpuls Uberwacht. Dieser Stromimpuls ist
so kurz, dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht. Fir LEDs und akustische
Signalgeber ist eine Ausfliihrung des E/A-Moduls ohne Stromimpuls lieferbar. E/A-Module
ab Liefertermin 2007 haben einen Stromimpuls, der per Software abschaltbar ist.

Die Uberwachung des Ventilkreises ist bei der Verwendung von Booster-Ventilen nicht in
jedem Fall méglich und muss gesondert betrachtet werden. In vielen Féllen kann die
Uberwachung mit Hilfe einer Zusatzbeschaltung realisiert werden.
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Die Uberwachung des Ventilkreises ist bei der Verwendung von Booster-Ventilen nicht in
jedem Fall méglich, da diese Ventile einen Speicherkondensator besitzen, der im
ausgeschalteten Zustand wie ein Kurzschluss wirkt. Je nach Ventil kann in diesem Fall ein
Parallelwiderstand von 10 kQ die Leitungsiiberwachung auch fir Booster-Ventile
ermdglichen. Falls die Leitungsiiberwachung im ausgeschalteten Zustand auch mit
Parallelwiderstand weiterhin anspricht, schalten Sie sie aus.

10 KQ 29KO

Bild 7.25: NAMUR-Ersatzwiderstand

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tGber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Datentibertragung").
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Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

" Geréitedaten: Ventiltreiber LB-2101
tefstellendaten -
0K ‘ Laden ‘ Riicksetzen ‘
Modul/Typ: [2100 ] [Ex, Do=22v, Ra =315 Ohm |
odul aktiv i’ @ Abbrechen ‘ Speichern ‘
Steckplatz: 18
Modul - TAGHr: [LB-2101 Hilke
i~ Wentil
Wenlil setzen Kurzschiul-# Bruch-
TAG-?_!%naI: it Betriebsmaodus: Fehlermodus: ubewachung
2 OFy=0 OO,
entil [K.0): | + Mormaltemeb - Erzatzvi hd Enwimert....
Eingang
geschlassener . Kurzschiul-# Bruch-
TAG-Mr. Kanal: Kontakt = Betriebsmodus: Fehlermadus: Liberwachung
01
Eingana 1 [KO]: | r ]Normalbetrieb Li jErsatzwert Ll v
Eingang 2 [K1]: ] [ |N0rmalbetrieb _:J 1Ersatzwert :_j v Enweitert...
Motz

Bild 7.26: Binédreingang 2xxx: Fenster Geréatedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Feld TAG-Nr. Kanal

Option Ventil setzen mit bzw. geschlossener Kontakt =
Dropdown-Liste Betriebsmode

Dropdown-Liste Fehlermode

Kontrollkdstchen Kurzschluss-/Bruchiiberwachung
Schaltflache Erweitert

Feld Notiz

0 N O g B~ WODN =

Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingultige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2
Feld TAG-Nr. Kanal

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).
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3

Option Ventil setzen mit bzw. geschlossener Kontakt =

Waébhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fir das binéare Signal.

4

Dropdown-Liste Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

e "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

e "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in

einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.
Néaheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

5
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gultiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unveréndert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

* ‘"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflache Erweitert erreichen.

» ‘"Letzter glltiger Wert": Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung wird Ubertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).

6
Kontrollkdstchen Kurzschluss-/Bruchiiberwachung

Aktivieren Sie die Leitungsiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kdbnnen Fehler Gberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

Die Funktion Leitungstberwachung ist nur bei NAMUR-Signalen mdglich. Bei
Kontakteingdngen ohne NAMUR-Ersatzwiderstand kann der feldseitige Anschluss nicht
Uberwacht werden.
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7
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem flr die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode”
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

8
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Geréat ist nicht
mdoglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Bindrer Kanal

X

Bindrer Kanal

Einschaltverzigerung inms |0 :ILJ
Abschaltverzogemung in ms o j:
Ersatzwerte -
Daten: (+ 0 Status: (C Daten OK

L 3 (+ Dalen ungi.illgé>

Simulationzwerte
Dater: + 0 Status: (" Daten DK

L

e £+ Daten ungiil

Ok I Ahbrechen

Bild 7.27: Fenster Bindrer Kanal mit weiteren Kanaleinstellungen

1 Feld Einschaltverzégerung
2 Feld Ausschaltverzégerung
3 Bereich Ersatzwert

4 Bereich Simulationswert
Erlauterungen:

1

Feld Einschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 entsprechend
verzdgert weiterleitet. Nutzen Sie die Einschaltverzégerung bei den beiden
Binareingangen, um kurze Stérimpulse auszufiltern (Kontaktprellen) (siehe folgende
Abbildung).

Fir den Bindrausgang ist die Einschaltverzégerung weniger bedeutend, da sie am Ende
der Wirkkette liegt und die Glieder davor mafBgeblich das Zeitverhalten bestimmen.

2
Feld Ausschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 1 auf 0 entsprechend
verzogert weiterleitet. Nutzen Sie die Ausschaltverzégerung bei den beiden
Binareingédngen, um zu kurze Impulse zu verlangern. Auf diese Weise kénnen auch sehr
kurze Signale vom erfasst werden (z. B. Molchsteuerung) (siehe folgende Abbildung).
Fir den Bindrausgang ist die Ausschaltverzégerung weniger bedeutend, da sie am Ende
der Wirkkette liegt und die Glieder davor maf3geblich das Zeitverhalten bestimmen.
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Bild 7.28: Ein- und Ausschaltverzégerung

1 Einschaltverzégerung: In der oberen Bildhélfte ist die Einschaltverzégerung deaktiviert,
unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden ausgefiltert).
2 Ausschaltverzdgerung: In der oberen Bildhélfte ist die Ausschaltverzégerung deakti-

viert, unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden verlangert).
3
Bereich Ersatzwert
Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest.

¢ Daten: Wahlen Sie als Ersatzwert entweder die 0 oder die 1.

» Status: Legen Sie fest, mit welchem Status der Ersatzwert Ubertragen werden soll
("Daten OK" oder "Daten ungultig"). Es ist sinnvoll den Status "Daten ungiltig" zu
wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert Ubertragen wird.

4
Bereich Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der Simulationswert wird
Ubertragen, wenn Sie den Betriebsmodus "Simulation" wahlen.

¢ Daten: Wahlen Sie als Simulationswert entweder die 0 oder die 1.

e Status: Wahlen Sie zwischen dem Status "Daten OK" und "Daten unguiltig". Falls Sie
"Daten ungiiltig" wéahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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MODBUS-BUSKOPPLER
E/A-Module konfigurieren

76 LB/FB 3x01 Analogeingang

Bild 7.29: Blockschaltbild 3x01
* Als Eingangstrenner flr aktive Signale aus dem Feld verwenden Sie die Klemmen 4
oder 5 (+) und 6 (-). Der Eingangswiderstand betragt 15 Q.

* Als Messumformer-Speisegerét fur 3-Draht-Transmitter verwenden Sie die Klemmen 2
oder 3 (+, Speisung), 4 oder 5 (+, Ruckleitung) und 6 (-).

* Als Messumformer-Speisegerat verwenden Sie die Klemmen 2 oder 3 (+) und 4 oder 5
()-

Der Analogeingang verbindet die Prozesssignale von Druck- und

Differenzdrucktransmittern, Fuhlerkopfmessumformern, fremdgespeisten Analysegeraten

sowie Durchfluss- und Fillstandsmessumformern mit dem Prozessleitsystem oder der

SPS.

Ausfihrungen
¢ LB 3101, eigensicher
¢ FB 3201, eigensicher

Merkmale

* Modulbreite: 1 Steckplatz

* 1 Kanal

e Speisespannung 14,5V

* Leerlaufspannung 24 V (Ex-i)

* Kurzschlussstrom 90 mA (Ex-i)

200338 2009-12
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Die Speisespannung betragt bei 20 mA mindestens 14,5 V. Die Spannung passt sich bis zu
diesem Grenzwert an den Bedarf des Feldgerates an. Bei Entlastung auf 4 mA steigt die
Speisespannung auf ca. 19 V an.

Hinweis!

HART-Kommunikation Gber den Bus ist nur mit Hilfe der HART-Analogeingange LB/FB
3x02, 3x03 oder 3x05 mdglich.

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Eingangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erfasst.
Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fur den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %. Unter- und Ubersteuerung sind dabei bertcksichtigt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 100 ms. Die Aktualitdt des Messwertes ist jedoch abhé&ngig
von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhéngig von der Messzeit werden
die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tUbertragen.

Datendbertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zugéanglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool Ihres Masters passen.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 ubertragen.

Fur die Datentibermittlung steht pro Kanal ein 16 Bit-Wort zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fur die Genauigkeit des Messwerts, weshalb sie
fiir die Ubertragung von Statusinformationen genutzt werden.

Falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt, entfallen die
Statusinformationen.
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Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Analogausgang 3x01/3x02/3x03

Byte Bit | Bedeutung
Eingangsdaten 0 live zero wenn Strom < 3,6 mA (*)
Wort 1 1 Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 leer
3 leer
4 Messwert (12 Bit)
5
6
7
8-15
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

(*) Die Live-Zero-Uberwachung tbertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von

3,6 mA unterschritten wird.

[Tabelle 7.14: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittlung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale, 1
rangiert; Zugriff: Wortweise 30?;0
lesen) (MC)
Prozessdaten 1536 OS + DTM Adressangaben Function Code 3
(Bereich (DA) (siehe Kapitel 5.5). (Read Holding
Holdingregister/*Analogaus Registers)
gangssignale", rangiert; 16200
Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 256 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale,
steckplatzorientiert; Zugriff: 35000
Wortweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: %0
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale,
steckplatzorientiert; Zugriff: 352000
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale,
steckplatzorientiert; Zugriff: 353000
Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.15: Signaladressierung (Eingangssignale)
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Leitungstberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsiberwachung, die einen Leitungsbruch oder Kurzschluss
erkennt. Die Leitungsuberwachung kann per Software ein- und ausgeschaltet werden. Sie
kénnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. <1 mA und > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung (Fehlerbit = 1 bei
Unterschreiten des Mindeststroms von 3,6 mA).

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Datentbertragung").

Das Fehlerbit im Low Byte beeinflusst den Messwert nur unwesentlich. Geeignete Treiber
im Master kdnnen die Diagnosebits auswerten.
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7.6.6 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Gerdtedaten: Transmitterspeisegerat / Eingangstrenner LB-3101

MeBstellendaten -

I ok | Laden
Modul/Tep: [3101 |  [Transmitterspeisegerat, Ex

| |

]
bodul aktiv v @ Abbrechen ‘ Speichern J
|

Steckplatz: 19

Modul - TAG M- ILB-31D1 Hilfe ‘ Rlicksetzen

Kanal 1 ]

TAGNL: | @

Analog-Eingang

Betrizhamadus: Skalierung [0...65535) Leitungsiibenwachung

jNormalbetrieb ( : ): mit Statiz v @ v ein

Fehlermodus: Schaltwert fiir

JaktuellelWert °= Mebanfang: 10000~ Kurzschiub: |21 mﬁ-\
MePends: 5000 Leitungshruch; |1 m

Buszpezifische Pararmeter

Drateniibertragungsmadus:

| =]

©)

Matiz;

Bild 7.30: Analogeingang 3x01: Fenster Geratedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen
Feld TAG-Nr.

Dropdown-Liste Betriebsmode
Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Kontrollkdstchen mit Status
Dropdown-Listen Messanfang/Messende
Kontrollkdstchen Leitungsiiberwachung
9 Feld Kurzschluss

10 Feld Leitungsbruch

11 Feld Notiz

0 N O g s ODN =

Erlduterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingliltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).
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2

Feld TAG-Nr.

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Dropdown-Liste Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

e "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

Néaheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

4
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gultiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unveréndert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

* ‘"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflache Erweitert erreichen.

» ‘"Letzter glltiger Wert": Der letzte gliltige Wert vor Eintritt der Stérung wird Ubertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).

5
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem fir die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

6
Kontrollkastchen mit Status

Wenn Sie mit Status aktivieren, werden Statusinformationen im Datentelegramm
Ubertragen. Falls der Messbereich abweichend von der Werkseinstellung skaliert wurde,
werden keine Statusinformationen Ubertragen.
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7
Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest (16-Bit Wertebereich 0 ... 65535). In
Messanfang geben Sie den Wert an, der 0% entspricht (Werkseinstellung: 0% = 10000).
In Messende geben Sie den Wert an, der 100% entspricht (Werkseinstellung: 100% =
50000).

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Messwertverarbeitung” (siehe Kapitel 6.4).

8
Kontrollkéstchen Leitungsiiberwachung

Aktivieren Sie Leitungsiiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die iber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kbnnen Fehler iberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

9
Feld Kurzschluss

Geben Sie den Schwellwert fur die Kurzschluss-Erkennung ein (z. B. 21 mA). Sobald die
Stromstérke Uber diesen Wert steigt, meldet die Leitungstiberwachung einen Kurzschluss.

10
Feld Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellwert fur die Leitungsbruchs-Erkennung ein (z. B. 1 mA). Sobald die
Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die Leitungsiiberwachung einen
Leitungsbruch.

1
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Geréat ist nicht
mdglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Erweiterte Parameter

Erweiterte Parameter fiir analoge Kanile

1

Analogfilker in %/eek 0 '\ ;

min. Ubertragener Wert |0

mat. iibertragener \wert  |60000

Ersatzwerte

Analogwertin% [V mit Status

(a) e —(3)
¥ Daten ungitig

Simulationswerte
Analogwertin® [V mit Status

1 I Ltgs.-bruch
¥ Daten ungiiltig

ok | Abbrechen |

Bild 7.31: Fenster Erweiterte Parameter mit weiteren Kanaleinstellungen

Feld Analodfilter

Feld min./max. iibertragener Wert

Feld Analogwert in % (Ersatzwert)
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Feld Analogwert in % (Simulationswert)
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

D 01 A WODN =

Erlauterungen:
1
Feld Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear). Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den Wert "0" ein.

2
Felder min./max. Gibertragener Wert

Geben Sie den kleinsten/gréBten zu tbertragenden Wert an (0 ... 65535). Im Feld min.
Ubertragener Wert geben Sie die Untergrenze an, im Feld max. Ubertragener Wert die
Obergrenze. Die Werte fur Messanfang und Messende liegen innerhalb dieses Bereichs.

3
Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

Geben Sie einen Ersatzwert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%). Der
Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie in der Dropdown-Liste
Fehlermode "Ersatzwert" gewahlt haben.
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4
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Ersatzwert Ubertragen werden sollen. Falls
Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkéstchen zur Verfligung, mit Hilfe
derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kénnen (abhéngig vom E/A-
Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Ersatzwert; nicht
fur alle E/A-Module verfugbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Ersatzwert mit einer "Daten ungiiltig"-Kennung. Es ist
sinnvoll den Status "Daten ungliltig" zu wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert
Ubertragen wird.

5
Feld Analogwert in % (Simulationswert)

Geben Sie den Simulationswert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%).
Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie in der Dropdown-Liste Betriebsmode
"Simulation" gewahlt haben.

6
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Simulationswert Ubertragen werden sollen.
Falls Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkdstchen zur Verfigung, mit
Hilfe derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kénnen (abhangig vom
E/A-Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Simulationswert;
nicht fur alle E/A-Module verfligbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Simulationswert mit einer "Daten ungultig"-Kennung. Falls
Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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LB/FB 3x02 und 3x03 HART-Analogeingange

HHC

Bild 7.32: Blockschaltbild 3x02 und 3x03

¢ Als Eingangstrenner flr aktive Signale aus dem Feld mit Bedienung Uiber das HART-
Protokoll verwenden Sie die Klemmen 1 (+) und 6 (-). Der Eingangswiderstand betragt
236 Q (dynamisch).

* Als Eingangstrenner fiir aktive Signale aus dem Feld verwenden Sie die Klemmen 4
oder 5 (+) und 6 (-). Der Eingangswiderstand betragt 15 Q.

* Als Messumformer-Speisegerét flur 3-Draht-Transmitter verwenden Sie die Klemmen 2
oder 3 (+, Speisung), 4 oder 5 (+, Riickleitung) und 6 (-).

* Als Messumformer-Speisegerét verwenden Sie die Klemmen 2 oder 3 (+) und 4 oder 5
()-

¢ HART-Handbediengerate mit Konformitatsbescheinigung schlieBen Sie an die
Klemmen 3 (+) und 4 (-) an. Der Kommunikationswiderstand ist eingebaut.

Der Analogeingang verbindet die Prozesssignale von Druck- und

Differenzdrucktransmittern, Fiihlerkopfmessumformern, fremdgespeisten Analysegeraten

sowie Durchfluss- und Fulllstandsmessumformern mit dem Prozessleitsystem oder der
SPS.
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Ausfihrungen

¢ LB 3002, nicht eigensicher, HART

e LB 3102, eigensicher, 16,5 V, HART
¢ LB 31083, eigensicher, 15 V, HART

¢ FB 3202, eigensicher, 16,5 V, HART
¢ FB 32083, eigensicher, 15 V, HART

* FB 3302, Ex-e, HART

Merkmale
¢ Modulbreite: 1 Steckplatz
e 1 Kanal

e Speisespannung 16,5 V oder 15 V (unterschiedliche Ex-i-Kenndaten, je nach
Ausfihrung)

Die Speisespannung betragt bei 20 mA mindestens 16,5 V bzw. 15 V. Die Spannung passt

sich bis zu diesem Maximalwert an den Bedarf des Feldgerates an. Bei Entlastung auf 4

mA steigt die Speisespannung auf ca. 22 V bzw. 19 V an.

Hinweis!

Die Klemmen 3 und 4 sind bei Modulen in erhdhter Sicherheit (FB 3302, Ex-e) nicht
herausgefihrt. HART-Kommunikation Gber den Bus ist in Abh&ngigkeit von den
Eigenschaften des Masters (PLS) mdglich.

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Eingangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erfasst.
Der tatséchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fir den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %. Unter- und Ubersteuerung sind dabei beriicksichtigt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 100 ms. Die Aktualitdt des Messwertes ist jedoch abhangig
von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhéngig von der Messzeit werden
die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.
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Datentbertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tiber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zuganglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Datentibermittlung steht pro Kanal ein 16 Bit-Wort zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fir die Genauigkeit des Messwerts, weshalb sie
fir die Ubertragung von Statusinformationen genutzt werden.

Falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt, entfallen die
Statusinformationen.

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Analogausgang 3x01/3x02/3x03

Byte Bit | Bedeutung
Eingangsdaten 0 live zero wenn Strom < 3,6 mA (*)
Wort 1 1 Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 leer
3 leer
4 Messwert (12 Bit)
5
6
7
8-15
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

(*) Die Live-Zero-Uberwachung tbertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.

[Tabelle 7.16: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittlung
(Formel)

Beschreibung

Offset
Signaltyp (0S)
Prozessdaten 0
(Bereich (DA)

Analogeingangssignale,

siehe Kapitel 5.5

rangiert; Zugriff:

Function Code 4
(Read Input
Registers)

Wortweise lesen) ?&g()n

Prozessdaten 1536 | OS + DTM Adressangaben Function Code 3
(Bereich (DA) (siehe Kapitel 5.5). (Read Holding
Holdingregister/"Analoga Registers)
usgangssignale”, 16200

rangiert; Zugriff: (MC)

Wortweise lesen)

Prozessdaten 256 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; 35000

Zugriff: Wortweise lesen) (MC)

Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001

steckplatzorientiert; (MC)

Zugriff: Bitweise lesen)

Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)

steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) :(;,3'%())0

Typregister 1024
(Bereich (DA)
Analogeingangssignale,

OS + Steckplatz

steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) (35%?0

Function Code 4
(Read Input
Registers)

HART-Nebenvariablen | 2048
(Bereich (DA)
Analogeingangssignale,

OS + (12 * Steckplatz)

steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) (35330

Function Code 4
(Read Input
Registers)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.17: Signaladressierung (Eingangssignale)

Leitungsuberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsiberwachung, die einen Leitungsbruch oder Kurzschluss
erkennt. Die Leitungsuberwachung kann per Software ein- und ausgeschaltet werden. Sie

kénnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. <1 mA und > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung (Fehlerbit = 1 bei
Unterschreiten des Mindeststroms von 3,6 mA).
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Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfigung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann uber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Datenubertragung").

Das Fehlerbit im Low Byte beeinflusst den Messwert nur unwesentlich. Geeignete Treiber
im Master kénnen die Diagnosebits auswerten.

HART-Kommunikation

Sie kdnnen die HART-Kommunikation des E/A-Moduls je nach Bedarf kanalweise
aktivieren oder deaktivieren. Nehmen Sie diese Einstellung im Geratedaten-Fenster des
E/A-Moduls vor (siehe folgender Abschnitt).

Naheres zum Thema HART-Kommunikation erfahren Sie im Abschnitt "Grundfunktionen
der DTM-Software" (siehe Kapitel 6).
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MODBUS-BUSKOPPLER
E/A-Module konfigurieren

1777 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Mepstellendaten

————— = = 0K I Laden |
todul/Typ: [Z002 ranzmitterspeizegerat, HART . min, 16.5% ]
bodul aktiv v CD Abbrechen | Speichern |
Steckplatz: I‘I 0
bocd - TAG Nr. |LB-3002 Hife | Riickseteen |

MODBUS-Register |
Kanal 1 |
TAGNE: | @

~ Analog-Eingang

Betriebsmodus: Skalierung [0...65535] — Leitungslibenywachung

IW mit Status v @ v ein

Fehlermadus: Schalbwert fiir

Melanfang:  |10000— Kurzschluf: |2'|_ mﬁ-\
Ernoia Mefende: @ Leitungsbruch; |1— mb«

Busspezifische Parameter ~HART

Drateniibertragungsmadus: = .aktiv@

ISt el 2| @ iscantn, TAG,Vanauen]@

Matiz;

()

Bild 7.33: Analogeingang 3x02/3x03: Fenster Geratedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen
Feld TAG-Nr.

Dropdown-Liste Betriebsmode
Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Kontrollkdstchen mit Status
Dropdown-Listen Messanfang/Messende
Kontrollkdstchen Leitungsiiberwachung
Feld Kurzschluss

Feld Leitungsbruch

Kontrollkdstchen aktiv

Kontrollkdstchen mit Scan (ID, TAG, Variablen)
Feld Notiz

© 00 N O g s ODN =

-t b
- O

- -t
w N
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Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2

Feld TAG-Nr.

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Dropdown-Liste Betriebsmode

Waéhlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

* "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflaiche Erweitert erreichen.

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

4
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gulltiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unverandert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

e '"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

* ‘Letzter gultiger Wert": Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung wird tUbertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus”
(siehe Kapitel 6.6).

5
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem flr die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.
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6
Kontrollkdstchen mit Status

Wenn Sie mit Status aktivieren, werden Statusinformationen im Datentelegramm
Ubertragen. Falls der Messbereich abweichend von der Werkseinstellung skaliert wurde,
werden keine Statusinformationen Ubertragen.

7
Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest (16-Bit Wertebereich 0 ... 65535). In
Messanfang geben Sie den Wert an, der 0% entspricht (Werkseinstellung: 0% = 10000).
In Messende geben Sie den Wert an, der 100% entspricht (Werkseinstellung: 100% =
50000).

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Messwertverarbeitung” (siche Kapitel 6.4).

8
Kontrollk&dstchen Leitungsiiberwachung

Aktivieren Sie Leitungsiiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kbnnen Fehler Giberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

9
Feld Kurzschluss

Geben Sie den Schwellwert fir die Kurzschluss-Erkennung ein (z. B. 21 mA). Sobald die
Stromstarke Uber diesen Wert steigt, meldet die Leitungsiberwachung einen Kurzschluss.

10
Feld Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellwert fir die Leitungsbruchs-Erkennung ein (z. B. 1 mA). Sobald die
Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die Leitungsiberwachung einen
Leitungsbruch.
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1
Kontrollkastchen aktiv

Aktivieren oder deaktivieren Sie die HART-Kommunikation des Kanals. Deaktivieren Sie
die HART-Kommunikation,

* wenn kein HART-fahiges Geréat angeschlossen ist,
¢ wenn die HART-Kommunikation gestort ist und geh&uft Fehlermeldungen auftreten,

¢ wenn die HART-Kommunikation zu dem HART-fahigen E/A-Modul nicht benétigt wird
(spart Zeit, die statt dessen den tatsachlich bendtigten HART-Kommunikationen zur
Verfugung steht).

Néheres zum Thema HART-Kommunikation erfahren Sie im Kapitel "Grundfunktionen der

DTM-Software" (siehe Kapitel 6).

12
Kontrollkéstchen mit Scan (ID, TAG, Variablen)

Dieses Kontrollkdstchen ist nur sichtbar, wenn Sie die HART-Kommunikation aktiviert
haben (siehe voriger Absatz).

Aktivieren oder deaktivieren Sie das automatische Lesen von ID, Tag und Variablen bei
der HART-Kommunikation. StandardméaBig werden alle eingeschalteten HART-Kanale
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und flr schnelleren externen
Zugriff gespeichert.

13
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Erweiterte Parameter

Erweiterte Parameter fiir analoge Kanile

1

Analogfilker in %/eek 0 '\ ;

min. Ubertragener Wert |0

mat. iibertragener \wert  |60000

Ersatzwerte

Analogwertin% [V mit Status

(a) e —(3)
¥ Daten ungitig

Simulationswerte
Analogwertin® [V mit Status

1 I Ltgs.-bruch
¥ Daten ungiiltig

ok | Abbrechen |

Bild 7.34: Fenster Erweiterte Parameter mit weiteren Kanaleinstellungen

Feld Analodfilter

Feld min./max. iibertragener Wert

Feld Analogwert in % (Ersatzwert)
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Feld Analogwert in % (Simulationswert)
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

D 01 A WODN =

Erlauterungen:
1
Feld Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear). Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den Wert "0" ein.

2
Felder min./max. Gibertragener Wert

Geben Sie den kleinsten/gréBten zu tbertragenden Wert an (0 ... 65535). Im Feld min.
Ubertragener Wert geben Sie die Untergrenze an, im Feld max. Ubertragener Wert die
Obergrenze. Die Werte fur Messanfang und Messende liegen innerhalb dieses Bereichs.

3
Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

Geben Sie einen Ersatzwert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%). Der
Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie in der Dropdown-Liste
Fehlermode "Ersatzwert" gewahlt haben.

I3 PEPPERL+FUCHS

200338 2009-12



7.78

200338 2009-12

4
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Ersatzwert Ubertragen werden sollen. Falls
Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkéstchen zur Verfligung, mit Hilfe
derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kénnen (abhéngig vom E/A-
Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Ersatzwert; nicht
fur alle E/A-Module verfugbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Ersatzwert mit einer "Daten ungiiltig"-Kennung. Es ist
sinnvoll den Status "Daten ungliltig" zu wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert
Ubertragen wird.

5
Feld Analogwert in % (Simulationswert)

Geben Sie den Simulationswert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%).
Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie in der Dropdown-Liste Betriebsmode
"Simulation" gewahlt haben.

6
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Simulationswert Ubertragen werden sollen.
Falls Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkdstchen zur Verfigung, mit
Hilfe derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kénnen (abhangig vom
E/A-Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Simulationswert;
nicht fur alle E/A-Module verfligbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Simulationswert mit einer "Daten ungultig"-Kennung. Falls
Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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LB/FB 3x04 und 3x05 (HART-)Analogeingang
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Bild 7.35: Blockschaltbild 3x04 und 3x05

* Als Eingangstrenner fiir aktive Signale aus dem Feld verwenden Sie die Klemmen 3 (+)
und 4 (-), 7 (+) und 8 (-), 11 (+) und 12 (-), sowie 15 (+) und 16 (-). Der
Eingangswiderstand betragt 15 Q (ohne HART).

* Als Messumformer-Speisegerat verwenden Sie die Klemmen 1 (+) und 2 (-), 5 (+) und 6
(-), 9 (+) und 10 (-), sowie 13(+) und 14 (-).

* HART-Handbediengerate mit Konformitatsbescheinigung schlieBen Sie parallel zum
Messumformer an. Der Kommunikationswiderstand ist eingebaut.

Der Analogeingang verbindet die Prozesssignale von Druck- und
Differenzdrucktransmittern, Fuhlerkopfmessumformern, fremdgespeisten Analysegeréaten
sowie Durchfluss- und Fillstandsmessumformern mit dem Prozessleitsystem oder der
SPS.

Ausfiihrungen

e LB 3005, nicht eigensicher, HART
LB 3104, eigensicher

e LB 3105, eigensicher, HART

e FB 3204, eigensicher

e FB 3205, eigensicher, HART

* FB 3305, Ex-e, HART

Merkmale
e Modulbreite: 2 Steckplatze
e 4 Kanéale

e Speisespannung 15V
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Die Speisespannung betréagt bei 20 mA mindestens 15 V. Die Spannung passt sich bis zu
diesem Maximalwert an den Bedarf des Feldgerates an. Bei Entlastung auf 4 mA steigt die
Speisespannung auf ca. 19 V an.

Hinweis!
HART-Kommunikation tber den Bus ist nur mit LB/FB 3x05 in Abhangigkeit von den
Eigenschaften des Masters (PLS) mdglich. LB/FB 3x04 besitzt keine HART-Funktionalitat.

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Eingangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erfasst.
Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fur den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %. Unter- und Ubersteuerung sind dabei bertcksichtigt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt fur alle 4 Kanéle zusammen ca. 80 ms. Die Aktualitét des
Messwertes ist jedoch abhéngig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.

Wahrend der HART-Kommunikation werden nur bei jedem dritten internen Datenzyklus
neue Werte zum Buskoppler ubermittelt. Dazu werden 50 ms benétigt. Im unglnstigsten
Fall betragt die Gesamtzeit daher 130 ms.

Datentbertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tiber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zuganglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Datentibermittlung steht pro Kanal ein 16 Bit-Wort zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fur die Genauigkeit des Messwerts, weshalb sie
fir die Ubertragung von Statusinformationen genutzt werden.

Falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt, entfallen die
Statusinformationen.
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MODBUS-BUSKOPPLER
E/A-Module konfigurieren

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Analogeingédnge 3x04/3x05
Byte Bit | Bedeutung
Eingangsdaten 0 live zero wenn Strom < 3,6 mA (*)
Wort 1 1 Leitungstberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 leer
3 leer
4 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
5
6
7
8 ...
15
Eingangsdaten 0 Kanal 2, Struktur wie bei Kanal 1
Wort 2 .. 15
Eingangsdaten 0.. Kanal 3, Struktur wie bei Kanal 1
Wort 3 15
Eingangsdaten 0.. Kanal 4, Struktur wie bei Kanal 1
Wort 4 15
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten
(*) Die Live-Zero-Uberwachung (ibertragt ein Fehlerbit (=1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.
[Tabelle 7.18: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: 30001
Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 1536 | OS + DTM Adressangaben Function Code 3
(Bereich (DA) (siehe Kapitel 5.5). (Read Holding
Holdingregister/"Analoga Registers)
usgangssignale”, 16200
rangiert; Zugriff: (MC)
Wortweise lesen)
Prozessdaten 512 OS + (2 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) :(3|3|1C(;0
Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) :(;I\?I%())O
Typregister 1024 | OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) (35%?0

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.19: Signaladressierung (Eingangssignale)

Leitungsuberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsiiberwachung, die einen Leitungsbruch oder Kurzschluss
erkennt. Die Leitungsuberwachung kann per Software ein- und ausgeschaltet werden. Sie

kénnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. <1 mA und > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung (Fehlerbit = 1 bei
Unterschreiten des Mindeststroms von 3,6 mA).
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Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfigung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann uber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Datenubertragung").

Das Fehlerbit im Low Byte beeinflusst den Messwert nur unwesentlich. Geeignete Treiber
im Master kénnen die Diagnosebits auswerten.

HART-Kommunikation

Sie kdnnen die HART-Kommunikation des E/A-Moduls je nach Bedarf kanalweise
aktivieren oder deaktivieren. Nehmen Sie diese Einstellung im Geratedaten-Fenster des
E/A-Moduls vor (siehe folgender Abschnitt).

Naheres zum Thema HART-Kommunikation erfahren Sie im Abschnitt "Grundfunktionen
der DTM-Software" (siehe Kapitel 6).
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Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Gerdtedaten: Transmitterspeisegerat / Eingangstrenner LB-3105

MeBstellendaten -

| | Ok | Laden

Modul/Tep: [3105 |  [Transmitterspeiseqerat, Ex, HART ., 4 Kanal

Madul aktiv v

Steckplatz: 14

Speichern

@ Abbrechen ‘

Madul - TAG-Nr: |LB-3105

K.anal 1 ]Kanal2] Kanal 2| Kanal 4 |

Hilfe: ‘ Riickzetzen

|
|
|

TAGNL: |
Analog-Eingang
Betriebsmodus:
tarmalbetrieb
Fehlermodus:
Enweitet.

Buszpezifische Pararmeter

Drateniibertragungsmadus:

)
Skalierung [0...65535)

mit Statiz v @

Mebanfang:  |10000—
Mefende: 5000l

I

|

Leitungsiibenwachung

v ein

Schaltwert fiir

Kurzachluf:

21 mA
Leitungsbruch; |1 mb«

v aktiv @

% mit Scan (1D, TAG, Variablen]@

“HART

Matiz;

©)

Bild 7.36: Analogeingang 3x04/3x05: Fenster Geratedaten

0 N O g s WODN =
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W N = O

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Feld TAG-Nr.

Dropdown-Liste Betriebsmode
Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Kontrollkastchen mit Status

Dropdown-Listen Messanfang/Messende
Kontrollkdstchen Leitungsiiberwachung

Feld Kurzschluss
Feld Leitungsbruch
Kontrollkastchen aktiv

Kontrollkdstchen mit Scan (ID, TAG, Variablen)

Feld Notiz

Hinweis!

HART-Kommunikation

Die Kontrollkastchen fir die HART-Funktionalitaten stehen den E/A-Modulen 3x05/4x05

zur Verfligung, jedoch nicht den E/A-Modulen 3x04/4x04.
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Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2

Feld TAG-Nr.

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Dropdown-Liste Betriebsmode

Waéhlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

* "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflaiche Erweitert erreichen.

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

4
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gulltiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unverandert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

e '"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

* ‘Letzter gultiger Wert": Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung wird tUbertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus”
(siehe Kapitel 6.6).

5
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem flr die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.
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6
Kontrollkdstchen mit Status

Wenn Sie mit Status aktivieren, werden Statusinformationen im Datentelegramm
Ubertragen. Falls der Messbereich abweichend von der Werkseinstellung skaliert wurde,
werden keine Statusinformationen Ubertragen.

7
Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest (16-Bit Wertebereich 0 ... 65535). In
Messanfang geben Sie den Wert an, der 0% entspricht (Werkseinstellung: 0% = 10000).
In Messende geben Sie den Wert an, der 100% entspricht (Werkseinstellung: 100% =
50000).

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Messwertverarbeitung” (siche Kapitel 6.4).

8
Kontrollk&dstchen Leitungsiiberwachung

Aktivieren Sie Leitungsiiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kbnnen Fehler Giberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

9
Feld Kurzschluss

Geben Sie den Schwellwert fir die Kurzschluss-Erkennung ein (z. B. 21 mA). Sobald die

Stromstarke Uber diesen Wert steigt, meldet die Leitungsiberwachung einen Kurzschluss.

10
Feld Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellwert fir die Leitungsbruchs-Erkennung ein (z. B. 1 mA). Sobald die
Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die Leitungsiberwachung einen
Leitungsbruch.
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1
Kontrollkastchen aktiv

Aktivieren oder deaktivieren Sie die HART-Kommunikation des Kanals. Deaktivieren Sie
die HART-Kommunikation,

* wenn kein HART-fahiges Geréat angeschlossen ist,
¢ wenn die HART-Kommunikation gestort ist und geh&uft Fehlermeldungen auftreten,

¢ wenn die HART-Kommunikation zu dem HART-fahigen E/A-Modul nicht benétigt wird
(spart Zeit, die statt dessen den tatsachlich bendtigten HART-Kommunikationen zur
Verfugung steht).

Néheres zum Thema HART-Kommunikation erfahren Sie im Kapitel "Grundfunktionen der

DTM-Software" (siehe Kapitel 6).

12
Kontrollkéstchen mit Scan (ID, TAG, Variablen)

Dieses Kontrollkdstchen ist nur sichtbar, wenn Sie die HART-Kommunikation aktiviert
haben (siehe voriger Absatz).

Aktivieren oder deaktivieren Sie das automatische Lesen von ID, Tag und Variablen bei
der HART-Kommunikation. StandardméaBig werden alle eingeschalteten HART-Kanale
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und flr schnelleren externen
Zugriff gespeichert.

13
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Erweiterte Parameter

Erweiterte Parameter fiir analoge Kanile

1

Analogfilker in %/eek 0 '\ ;

min. Ubertragener Wert |0

mat. iibertragener \wert  |60000

Ersatzwerte

Analogwertin% [V mit Status

(a) e —(3)
¥ Daten ungitig

Simulationswerte
Analogwertin® [V mit Status

1 I Ltgs.-bruch
¥ Daten ungiiltig

ok | Abbrechen |

Bild 7.37: Fenster Erweiterte Parameter mit weiteren Kanaleinstellungen

Feld Analodfilter

Feld min./max. iibertragener Wert

Feld Analogwert in % (Ersatzwert)
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Feld Analogwert in % (Simulationswert)
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

D 01 A WODN =

Erlauterungen:
1
Feld Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear). Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den Wert "0" ein.

2
Felder min./max. Gibertragener Wert

Geben Sie den kleinsten/gréBten zu tbertragenden Wert an (0 ... 65535). Im Feld min.
Ubertragener Wert geben Sie die Untergrenze an, im Feld max. Ubertragener Wert die
Obergrenze. Die Werte fur Messanfang und Messende liegen innerhalb dieses Bereichs.

3
Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

Geben Sie einen Ersatzwert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%). Der
Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie in der Dropdown-Liste
Fehlermode "Ersatzwert" gewahlt haben.
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4
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Ersatzwert Ubertragen werden sollen. Falls
Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkéstchen zur Verfligung, mit Hilfe
derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kénnen (abhéngig vom E/A-
Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsilbberwachung mit dem Ersatzwert; nicht
fur alle E/A-Module verfugbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Ersatzwert mit einer "Daten ungiiltig"-Kennung. Es ist
sinnvoll den Status "Daten ungliltig" zu wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert
Ubertragen wird.

5
Feld Analogwert in % (Simulationswert)

Geben Sie den Simulationswert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%).
Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie in der Dropdown-Liste Betriebsmode
"Simulation" gewahlt haben.

6
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Simulationswert Ubertragen werden sollen.
Falls Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkdstchen zur Verfigung, mit
Hilfe derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kénnen (abhangig vom
E/A-Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Simulationswert;
nicht fur alle E/A-Module verfligbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Simulationswert mit einer "Daten ungultig"-Kennung. Falls
Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.
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MODBUS-BUSKOPPLER
E/A-Module konfigurieren

79 LB/FB 4x01 und 4x02 (HART)-Analogausgang

|/ P

{11 HHC
Por

1 2 3 4 5 6

o) +L|-% o O

[
COM

Bild 7.38: Blockschaltbild 4x01 und 4x02 ohne Abschalteingang

e Fur Ausgangstrenner verwenden Sie die Klemmen 2 oder 3 (+) und 4 oder 5 (-).

¢ HART-Handbediengerate mit Konformitatsbescheinigung schlieBen Sie an die
Klemmen 3 (+) und 4 (-) an. Der Kommunikationswiderstand ist eingebaut.

& || 1/P | | 0000 &5 | | 1/P | | 0000
’_‘ F"'\_TJ": HHC ’J F"'\_TJ": HHC
Ll Ll
1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6
o 0 0 o 0 0
z:’?j T—Y ExX
COM COM
oV

O—l ext.

OFf /
12Vint.

Bild 7.39: Blockschaltbild 4x02 mit Abschalteingang

Der Analogausgang verbindet die Prozesssignale von Stellungsreglern, I/P-Wandlern,
Proportionalventilen und &rtlichen Anzeigern mit dem Prozessleitsystem oder der SPS.
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Ausfihrungen

¢ LB 4002, nicht eigensicher, HART
* LB 4101, eigensicher

e LB 4102, eigensicher, HART

* FB 4201, eigensicher

e LB 4202, eigensicher, HART

* FB 4302, Ex-e, HART

Hinweis!

Es gibt Ausfiihrungen des E/A-Moduls LB/FB 4x02 mit und ohne busunabhéngigem
Abschalteingang. Wéhlen Sie die geeignete Ausfihrung aus dem Katalog. Achten Sie
darauf, mit welchen Backplane-Typen die verschiedenen Ausfiihrungen kompatibel sind.
Néaheres hierzu erfahren Sie in den LB/FB Hardware-Handbichern und im P+F SIL-
Handbuch.

Merkmale

* Modulbreite: 1 Steckplatz
* 1 Kanal

¢ Ausgangsbirde: 750 Q

¢ Ausgangsspannung: 15V

Die Ausgangsspannung betragt bei 20 mA mindestens 15 V.

Hinweis!

HART-Kommunikation tUber den Bus ist nur mit LB/FB 4x02 in Abhangigkeit von den
Eigenschaften des Masters (PLS) méglich. LB/FB 4x01 besitzt keine HART-Funktionalitéat.

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Ausgangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit
erzeugt. Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.
Flr den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04%.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 50 ms. Die Aktualitdt des Messwertes ist jedoch abhéngig
von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhé&ngig von der Messzeit werden
die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.
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Datentbertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tiber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zuganglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Datentibermittlung steht pro Kanal ein 16 Bit-Wort zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fir die Genauigkeit des Messwerts, weshalb sie
fir die Ubertragung von Statusinformationen genutzt werden.

Falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt, entfallen die
Statusinformationen.

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Analogausgang 4x01/02

Byte Bit | Bedeutung
Eingangsdaten ohne Eingangsdaten
Ausgangsdaten 0 leer
Wort 1 1 "Unglltig"-Kennung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Unguiltig)
2 leer
3 leer
4 Prozesswert (12 Bit)
5
6
7
8-15

[Tabelle 7.20: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Modulstatus 2048 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale,
steckplatzorientiert; Zugriff: 14001
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale,
steckplatzorientiert; Zugriff: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale,
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300
Wortweise lesen) (MC)
HART-Nebenvariablen 2048 OS + (12 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale,
steckplatzorientiert; Zugriff: 35700
Wortweise lesen) (nur (MC)

4x02)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.21: Signaladressierung (Eingangssignale)

Signaladressierung (Ausgangssignale)

Offset | Adressermittlung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code
(Bereich (DA) 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Register)
rangiert; Zugriff: Wortweise 16 (Write Multiple
schreiben/lesen) Registers)
3 (Read Holding
Registers)
40001
(MC)
Prozessdaten 256 Ab der Startadresse (Offset) liegen Function Code
(Bereich (DA) die Binardaten entsprechend der 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Reihenfolge in der Rangieribersicht Register)
steckplatzorientiert; Zugriff: (siehe Kapitel 5.5). 16 (Write Multiple
Wortweise schreiben/lesen) Registers)
3 (Read Holding
Registers)
45000
(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.22: Signaladressierung (Ausgangssignale)
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Leitungstberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsiberwachung, die einen Leitungsbruch erkennt. Ein
Kurzschluss lasst sich aufgrund des nichtlinearen Spannungsbedarfs moderner HART-
Stellungsregler nicht erfassen.

Die Leitungsuberwachung kann per Software ein- und ausgeschaltet werden.

Die Leitungsuberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flieBt auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungstberwachung
ungeeignet fir 0 ... 20 mA-Ausgénge. Bei Strdmen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch
gemeldet.

Ansprechliberwachung (Totmannschaltung)

Das E/A-Modul verfligt Uber eine Ansprechiiberwachung, die den Ausgangskanal/die
Ausgangskanéle nach 500 ms abschaltet, nachdem die Kommunikation mit dem
Buskoppler dreimal hintereinander erfolglos verlaufen ist.

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tGber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

HART-Kommunikation

Sie kdnnen die HART-Kommunikation des E/A-Moduls je nach Bedarf kanalweise
aktivieren oder deaktivieren. Nehmen Sie diese Einstellung im Geratedaten-Fenster des
E/A-Moduls vor (siehe folgender Abschnitt).

Naheres zum Thema HART-Kommunikation erfahren Sie im Abschnitt "Grundfunktionen
der DTM-Software" (siehe Kapitel 6).
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MODBUS-BUSKOPPLER
E/A-Module konfigurieren

79.8 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Mepstellendaten

b5
1
D o | Laden |
b odul/Typ: 4102 Ausnangstienner, Ex HART, 800 Ohm ]
fodul aktiv v CD Abbrechen | Speichern |
Steckplatz: I‘I v
Madul - TAGM: - ILB_4102 Hilfe: | Riicksetzen |
Kanal 1 |
TAGNr: | @
—#nalog Ausgang -
Betriebsmodus: Skalienung [0...65535) - Bruchtiberwachung
INormaIbetrieh ( : ) 'vl mit Skatus v ein

Fehlermodus: Spezial
IErsatzwe[t ( : ) vl tebanfang; :WUUUSv{
. Mindeststram: |1 m@
Erweiterl_._( : ) Meberde: 5000 - I_
HART
|7 aktiv weitere Dptioner_( :)

v mit Scan (D, TAG, Yariablen]

M otiz: @

Bild 7.40: Analogausgang 4x01/4x02: Fenster Geréatedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen
Feld TAG-Nr.

Dropdown-Liste Betriebsmode
Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Kontrollkdstchen mit Status
Dropdown-Listen Messanfang/Messende
Kontrollkastchen Bruchiiberwachung
Feld Mindeststrom

Kontrollkastchen aktiv (nur 4x02)
Kontrollkdstchen mit Scan (ID, TAG, Variablen) (nur 4x02)
Schaltflaiche weitere Optionen (nur 4x02)
Feld Notiz

© 0O N O o~ WODN =

-t b
- O

- -t
w N
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Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2

Feld TAG-Nr.

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Dropdown-Liste Betriebsmode

Waéhlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal Gber den Feldbus.

¢ "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Prozesswert simuliert. Diesen stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflaiche Erweitert erreichen.

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

4
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fall eines Kommunikationsfehlers oder bei gesetzter
"Ungiiltig"-Kennung reagiert. Wéhlen Sie zwischen "Aktueller Wert", "Ersatzwert" und
"Letzter glltiger Wert":

e "Aktueller Wert": Der Prozesswert wird weiterhin unverandert ausgegeben (dabei kann
es sich um eine Simulation handeln).

e "Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird ausgegeben. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

o "Letzter glltiger Wert": Der letzte glltige Wert wird ausgegeben.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).
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5
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem fir die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

6
Kontrollkastchen mit Status

Wenn Sie mit Status aktivieren, werden Statusinformationen im Datentelegramm
Ubertragen. Falls der Messbereich abweichend von der Werkseinstellung skaliert wurde,
werden keine Statusinformationen tbertragen.

7
Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest (16-Bit Wertebereich 0 ... 65535). In
Messanfang geben Sie den Wert an, der 0% entspricht (Werkseinstellung: 0% = 10000).
In Messende geben Sie den Wert an, der 100% entspricht (Werkseinstellung: 100% =
50000).

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Messwertverarbeitung" (siehe Kapitel 6.4).

8
Kontrollkdstchen Bruchiiberwachung

Aktivieren Sie die Leitungsiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (nur Leitungsbruch) wird der Fehler tber den Statusbereich des
Prozesswerts gemeldet.

Alternativ kdbnnen Fehler Uberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

9
Feld Mindeststrom

Geben Sie den Schwellwert fur die Leitungsbruch-Erkennung ein (z. B. 0,8 mA). Sobald die
Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die Leitungsiberwachung einen
Leitungsbruch.
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10
Kontrollkastchen aktiv

Aktivieren oder deaktivieren Sie die HART-Kommunikation des Kanals. Deaktivieren Sie
die HART-Kommunikation,

* wenn kein HART-fahiges Geréat angeschlossen ist,
¢ wenn die HART-Kommunikation gestort ist und geh&uft Fehlermeldungen auftreten,

¢ wenn die HART-Kommunikation zu dem HART-fahigen E/A-Modul nicht benétigt wird
(spart Zeit, die statt dessen den tatsachlich bendtigten HART-Kommunikationen zur
Verfugung steht).

Néheres zum Thema HART-Kommunikation erfahren Sie im Kapitel "Grundfunktionen der

DTM-Software" (siehe Kapitel 6).

11
Kontrollkéstchen mit Scan (ID, TAG, Variablen)

Dieses Kontrollkdstchen ist nur sichtbar, wenn Sie die HART-Kommunikation aktiviert
haben (siehe voriger Absatz).

Aktivieren oder deaktivieren Sie das automatische Lesen von ID, Tag und Variablen bei
der HART-Kommunikation. StandardméaBig werden alle eingeschalteten HART-Kanale
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und flr schnelleren externen
Zugriff gespeichert.

12
Schaltflache weitere Optionen

Die Schaltflache 6ffnet ein Fenster mit Einstellmdglichkeiten zur HART-Kommunikation.
Dort kénnen Sie die Anzahl der Protokoll-Praambeln festlegen und eingeben, wie oft
fehlerhafte Telegramme wiederholt werden sollen. Diese Parameter beeinflussen die
Verarbeitungsgeschwindigkeit der HART-Kommunikation.

13
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
mdoglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.

I PEPPERL+FUCHS

197



198

Fenster Erweiterte Parameter

Erweiterte Parameter fiir analgge\Kaniile

Analogfiler in %/eek 0 !\ 1 )
min. Ubertragener Wert |0
mat. iibertragener Wwert |60000

Ersatzwerte

IV mit Status

Analogwert in %
)
¥ Daten ungiltig

Simulationswerte
Analogwertin® [V mit Status

0
V_@ [% Dten m

ok | Abbrechen |

Bild 7.41: Fenster Erweiterte Parameter mit weiteren Kanaleinstellungen

1 Feld Analodfilter

2 Feld min./max. libertragener Wert

3 Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

4 Kontrollkéstchen mit Status (Ersatzwert)

5 Feld Analogwert in % (Simulationswert)

6 Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)
Erlauterungen:

1

Feld Analodfilter

Falls die Ausgangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear). Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den Wert "0" ein.

2
Felder min./max. Gibertragener Wert

Geben Sie den kleinsten/gréBten zu tbertragenden Wert an (0 ... 65535). Im Feld min.
Ubertragener Wert geben Sie die Untergrenze an, im Feld max. Ubertragener Wert die
Obergrenze. Die Werte fur Messanfang und Messende liegen innerhalb dieses Bereichs.

3
Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

Geben Sie einen Ersatzwert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%). Der
Ersatzwert wird ausgegeben, wenn ein Kommunikationsfehler vorliegt oder die "Ungultig"-
Kennung gesetzt ist und Sie in der Dropdown-Liste Fehlermode "Ersatzwert" gewéhlt
haben.

I3 PEPPERL+FUCHS

200338 2009-12



79.9

200338 2009-12

4
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Ersatzwert Ubertragen werden sollen. Falls
Sie mit Status aktivieren, steht lhnen ein weiteres Kontrollkastchen zur Verfligung:
Daten ungiiltig: Ubertragt den Ersatzwert mit einer "Daten ungiiltig"-Kennung. Der Status
fur das Ausgangssignal hat keine weitere Bedeutung.

5
Feld Analogwert in % (Simulationswert)

Geben Sie den Simulationswert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%).
Der Simulationswert wird ausgegeben, wenn Sie in der Dropdown-Liste Betriebsmode
"Simulation" gewahlt haben.

6
Kontrollkéstchen mit Status (Simulationswert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Simulationswert libertragen werden sollen.
Falls Sie mit Status aktivieren, steht lhnen ein weiteres Kontrollkastchen zur Verfligung:
Daten ungiiltig: Ubertragt den Simulationswert mit einer "Daten unguiltig"-Kennung. Falls
Sie Daten ungiiltig aktivieren, wird der Ersatzwert ausgegeben.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen" (siehe Kapitel 6.3).
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DMS-Messung konfigurieren

Die E/A-Module 5x02 und 4x01 kénnen fur DMS-Messungen zusammengeschaltet
werden. Dabei verwenden Sie den Analogausgang 4x01, um einen Konstantstrom zu
bilden und den Messeingang des Temperatureingangs 5x02, um das Millivoltsignal der
entstehenden Brickenspannung zu verarbeiten. Das Messergebnis wird tber den Feldbus
an die SPS oder das Leitsystem Ubertragen.

Fir die Brickenspeisung einer 350 Q-Bricke eignet sich ein Konstantstrom von 20 mA. Es
entsteht eine Brliickenspannung von 7 V. Bei einer Empfindlichkeit der Briicke von 2 mV/V
entsteht eine Spannung von 14 mV bei Volllast.

E/A-Module fir DMS-Messung konfigurieren

Voraussetzung: Sie haben bereits eine Projektdatei in der Konfigurationssoftware
angelegt. Diese Projektdatei ist gedffnet und enthalt in der Baumstruktur einen Buskoppler
und die E/A-Module 4x01 und 5x02. Die Kommunikation mit der Remote-I/O-Station
funktioniert.

1. Setzen Sie entweder
den Betriebsmode des Analogausgangs 4x01 auf "Simulation" (Geratedaten > Drop-
down-Liste Betriebsmode) und stellen Sie als Simulationswert 20 mA ein (auf Schaltfla-
che Erweitert klicken)
oder
setzen Sie einen Festwert von 20 mA Uber den Feldbus.

2. Stellen Sie den Temperatureingang 5x02 auf Millivolt-Messung "mV" ein (Geratedaten
> Dropdown-Liste Messflihler).

3. Wahlen Sie fir den Temperatureingang 5x02 "externe Vergleichsstelle" (Geratedaten >
Dropdown-Liste Messmethode).

4. Schalten Sie die Vergleichsstellen-Kompensation des Temperatureingangs 5x02 ab,
indem Sie die Thermostat-Temperatur der externen Vergleichsstelle auf 0 °C einstellen
(Geréatedaten > Feld externe Vergleichsstelle).

5X02 Bus

4X01

Bild 7.42: Beispiel: DMS-Briicke
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MODBUS-BUSKOPPLER
E/A-Module konfigurieren

710 LB/FB 4x04 und 4x05 (HART-)Analogausgang
0000 0000
R 3R]
R 3R]
/ /P

+
—on i+ O
L tow

Ch.1
ch2 | |

—
chs |

Bild 7.43: Blockschaltbild 4x04 und 4x05 ohne Abschalteingang

* Fur Ausgangstrenner verwenden Sie die Klemmen 1 (+) und 2 (-), 3 (+) und 4 (-), 5 (+)
und 6 (-), sowie 7 (+) und 8 (-).

* HART-Handbediengerate mit Konformitatsbescheinigung schlieBen Sie parallel zum
Feldgerat an. Der Kommunikationswiderstand ist eingebaut.

@ 1/P ||0000||HHC @ 1/P || 0000|| HHC

Ch.1 Ch.4 Ch.1 Ch.4
1 2 3 4 5 6 7 8

Ch.

| COM | COM |

O—l ext.

OFF /
12Vint.

Bild 7.44: Blockschaltbild 4x04 und 4x05 mit Abschalteingang
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Der Analogausgang verbindet die Prozesssignale von Stellungsreglern, I/P-Wandlern,
Proportionalventilen und értlichen Anzeigern mit dem Prozessleitsystem oder der SPS.

Ausfdhrungen

e LB 4005, nicht Ex-i, HART
LB 4104, eigensicher

¢ LB 4105, eigensicher, HART
* FB 4204 , eigensicher

¢ FB 4205, eigensicher, HART
* FB 4305, Ex-e, HART

Hinweis!

Es gibt Ausflihrungen mit und ohne busunabhangigem Abschalteingang. Wahlen Sie die
geeignete Ausfihrung aus dem Katalog. Achten Sie darauf, mit welchen Backplane-Typen
die verschiedenen Ausfiihrungen kompatibel sind. Naheres hierzu erfahren Sie in den
LB/FB Hardware-Handbichern und im P+F SIL-Handbuch.

Merkmale

e Modulbreite: 2 Steckplatze

* 4 Kanéle

¢ Ausgangsbirde: 750 Q

e Ausgangsspannung: 15V

Die Ausgangsspannung betragt bei 20 mA mindestens 15 V.

Hinweis!

HART-Kommunikation tUber den Bus ist nur mit LB/FB 4x05 in Abhangigkeit von den
Eigenschaften des Masters mdglich.

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Ausgangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit
erzeugt. Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.
Flr den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04%.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt fur alle 4 Kanéle zusammen ca. 60 ms. Wéahrend der HART-
Kommunikation verlangert sich diese Zeit auf 110 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist
jedoch abhé&ngig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der
Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.
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Datentbertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tiber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zuganglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Datentibermittlung steht pro Kanal ein 16 Bit-Wort zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fir die Genauigkeit des Messwerts, weshalb sie
fir die Ubertragung von Statusinformationen genutzt werden.

Falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt, entfallen die
Statusinformationen.

I PEPPERL+FUCHS

203



204

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Analogausgang 4x04/05

Byte Bit | Bedeutung
Eingangsdaten 0 leer
Wort 1 1 Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 leer
3 leer
4 leer
5 Leitungstiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 leer
7 leer
8 leer
9 Leitungsiiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
10 leer
11 leer
12 leer
13 Leitungsiiberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
14 leer
15 leer
Ausgangsdaten 0 leer
Wort 1 1 "Ungiiltig"-Kennung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Ungultig)
2 leer
3 leer
4 Prozesswert Kanal 1 (12 Bit)
5
6
7
8 ...
15
Ausgangsdaten 0.. Kanal 2, Struktur wie bei Kanal 1
Wort 2 15
Ausgangsdaten 0.. Kanal 3, Struktur wie bei Kanal 1
Wort 3 15
Ausgangsdaten 0.. Kanal 4, Struktur wie bei Kanal 1
Wort 4 15

[Tabelle 7.23: Geréatefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: 30001
Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 1536 | OS + DTM Adressangaben Function Code 3
(Bereich (DA) (siehe Kapitel 5.5). (Read Holding
Holdingregister/"Analoga Registers)
usgangssignale”, 16200
rangiert; Zugriff: (MC)
Wortweise lesen)
Prozessdaten 256 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) ?,3%?0
Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) :(;I\?I%())O
Typregister 1024 | OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) (35%?0

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.24: Signaladressierung (Eingangssignale)
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Signaladressierung (Ausgangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code
(Bereich (DA) 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Register)
rangiert; Zugriff: 16 (Write
Wortweise Multiple
schreiben/lesen) Registers)
3 (Read
Holding
Registers)
40001
(MC)
Prozessdaten 512 OS + (2 * Steckplatz) Function Code
(Bereich (DA) 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Register)
steckplatzorientiert; 16 (Write
Zugriff: Wortweise Multiple
schreiben/lesen) Registers)
3 (Read
Holding
Registers)
45100
(MC)
DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung
[Tabelle 7.25: Signaladressierung (Ausgangssignale)

Leitungstuberwachung (nur 4x05D)

Das E/A-Modul hat eine Leitungsiberwachung, die einen Leitungsbruch erkennt. Ein

Kurzschluss lasst sich aufgrund des nichtlinearen Spannungsbedarfs moderner HART-
Stellungsregler nicht erfassen.
Die Leitungsuberwachung kann per Software ein- und ausgeschaltet werden.

Die Leitungsuberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der

Strom flieBt auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsiiberwachung

ungeeignet fur 0 ... 20 mA-Ausgénge. Bei Strémen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch

gemeldet.

Hinweis!

Beim E/A-Modul 4x05 gibt es Ausfihrungen mit und ohne Leitungstberwachung. Der

Buskoppler und die Bedienoberflache unterscheiden nicht zwischen diesen Ausfihrungen.
Achten Sie auf die besondere Kennung in der Bestellnummer (4x05D).
Das E/A-Modul 4x04 verfuigt Gber keine Leitungstiberwachung.

206
I3 PEPPERL+FUCHS

200338 2009-12



7.10.5

7.10.6

710.7

200338 2009-12

Ansprechiberwachung (Totmannschaltung)

Das E/A-Modul verflgt tiber eine Ansprechiberwachung, die den Ausgangskanal/die
Ausgangskanéle nach 500 ms abschaltet, nachdem die Kommunikation mit dem
Buskoppler dreimal hintereinander erfolglos verlaufen ist.

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur

Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module

(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann ber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Datenibertragung").

Das Eingangswort enthélt pro Kanal ein Fehlerbit.

HART-Kommunikation

Sie kdnnen die HART-Kommunikation des E/A-Moduls je nach Bedarf kanalweise
aktivieren oder deaktivieren. Nehmen Sie diese Einstellung im Geratedaten-Fenster des
E/A-Moduls vor (siehe folgender Abschnitt).

Naheres zum Thema HART-Kommunikation erfahren Sie im Abschnitt "Grundfunktionen
der DTM-Software" (siehe Kapitel 6).
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Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

_IGerdtedaten: Ausgangstrenner LB-4105

x|

-~ Mefstelendaten

Ok Laden

M odul/Typ: (4105 Ausgangstrenner, HART Ex 800 Ohm, 4 Kanal | J ‘
bodul aktiv ~ @ Abbrechen J Speichern ‘
Steckplatz: L5}

Modul - TAG-Nr: ]LB-4‘IDE Hilfe: J Riickzetzen ‘

Kanal1 1Kanal21 Kanal 3| Kanal4 |

TAGNr: |

- finalog Auzgang
Betriebzmadus:

MHomalbetrieh 1 : ) hd

Fehlermadus:

(2)
i~ Skalierung [0...65535)

mit Statuz | @

Spezial
aktueler wert - Mefanfang, |10000,—~ =
e | Mebende: 500005,

1 1 Bruchuberwachung

Mindeststrom: F md,

@T\? alktive weitere Dptionen.f )
17 mit Scan [ID, TAG. Yariablen)

I otiz:

(2)

Bild 7.45: Analogausgang 4x04/4x05: Fenster Geratedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen
Feld TAG-Nr.

Dropdown-Liste Betriebsmode
Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Kontrollkdstchen mit Status
Dropdown-Listen Messanfang/Messende

00 N O s WODN =

Feld Mindeststrom
9 Kontrollkéstchen aktiv (nur 4x05)

10 Kontrollkastchen mit Scan (ID, TAG, Variablen) (nur 4x05)

11 Schaltflaiche weitere Optionen (nur 4x05)
12 Feld Notiz

Hinweis!

HART-Kommunikation

Die Kontrollkastchen fir die HART-Funktionalitaten stehen den E/A-Modulen 3x05/4x05

zur Verflgung, jedoch nicht den E/A-Modulen 3x04/4x04.
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Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2

Feld TAG-Nr.

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Dropdown-Liste Betriebsmode

Waéhlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal Gber den Feldbus.

¢ "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Prozesswert simuliert. Diesen stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflaiche Erweitert erreichen.

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

4
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fall eines Kommunikationsfehlers oder bei gesetzter
"Ungiiltig"-Kennung reagiert. Wéhlen Sie zwischen "Aktueller Wert", "Ersatzwert" und
"Letzter glltiger Wert":

e "Aktueller Wert": Der Prozesswert wird weiterhin unverandert ausgegeben (dabei kann
es sich um eine Simulation handeln).

e "Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird ausgegeben. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

o "Letzter glltiger Wert": Der letzte glltige Wert wird ausgegeben.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).
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5
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem fir die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

6
Kontrollkastchen mit Status

Wenn Sie mit Status aktivieren, werden Statusinformationen im Datentelegramm
Ubertragen. Falls der Messbereich abweichend von der Werkseinstellung skaliert wurde,
werden keine Statusinformationen tbertragen.

7
Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest (16-Bit Wertebereich 0 ... 65535). In
Messanfang geben Sie den Wert an, der 0% entspricht (Werkseinstellung: 0% = 10000).
In Messende geben Sie den Wert an, der 100% entspricht (Werkseinstellung: 100% =
50000).

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Messwertverarbeitung" (siehe Kapitel 6.4).

8
Feld Mindeststrom

Geben Sie den Schwellwert fur die Leitungsbruch-Erkennung ein (z. B. 0,8 mA). Sobald die
Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die Leitungsiiberwachung einen
Leitungsbruch.

9
Kontrollkastchen aktiv

Aktivieren oder deaktivieren Sie die HART-Kommunikation des Kanals. Deaktivieren Sie
die HART-Kommunikation,

* wenn kein HART-féhiges Gerét angeschlossen ist,
¢ wenn die HART-Kommunikation gestort ist und geh&uft Fehlermeldungen auftreten,

* wenn die HART-Kommunikation zu dem HART-fahigen E/A-Modul nicht benétigt wird
(spart Zeit, die statt dessen den tatséchlich benétigten HART-Kommunikationen zur
Verfigung steht).

Néaheres zum Thema HART-Kommunikation erfahren Sie im Kapitel "Grundfunktionen der
DTM-Software" (siehe Kapitel 6).
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10
Kontrollkdstchen mit Scan (ID, TAG, Variablen)

Dieses Kontrollkéstchen ist nur sichtbar, wenn Sie die HART-Kommunikation aktiviert
haben (siehe voriger Absatz).

Aktivieren oder deaktivieren Sie das automatische Lesen von ID, Tag und Variablen bei
der HART-Kommunikation. StandardmaBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und flr schnelleren externen
Zugriff gespeichert.

11
Schaltflache weitere Optionen

Die Schaltflache 6ffnet ein Fenster mit Einstellmdglichkeiten zur HART-Kommunikation.
Dort kénnen Sie die Anzahl der Protokoll-Praambeln festlegen und eingeben, wie oft
fehlerhafte Telegramme wiederholt werden sollen. Diese Parameter beeinflussen die
Verarbeitungsgeschwindigkeit der HART-Kommunikation.

12
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Erweiterte Parameter

Erweiterte Parameter fiir analgge\Kaniile

Analogfiler in %/eek 0 !\ 1 )
min. Ubertragener Wert |0
mat. iibertragener Wwert |60000

Ersatzwerte

IV mit Status

Analogwert in %
)
¥ Daten ungiltig

Simulationswerte
Analogwertin® [V mit Status

0
V_@ [% Dten m

ok | Abbrechen |

Bild 7.46: Fenster Erweiterte Parameter mit weiteren Kanaleinstellungen

1 Feld Analodfilter

2 Feld min./max. libertragener Wert

3 Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

4 Kontrollkéstchen mit Status (Ersatzwert)

5 Feld Analogwert in % (Simulationswert)

6 Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)
Erlauterungen:

1

Feld Analodfilter

Falls die Ausgangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear). Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den Wert "0" ein.

2
Felder min./max. Gibertragener Wert

Geben Sie den kleinsten/gréBten zu tbertragenden Wert an (0 ... 65535). Im Feld min.
Ubertragener Wert geben Sie die Untergrenze an, im Feld max. Ubertragener Wert die
Obergrenze. Die Werte fur Messanfang und Messende liegen innerhalb dieses Bereichs.

3
Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

Geben Sie einen Ersatzwert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%). Der
Ersatzwert wird ausgegeben, wenn ein Kommunikationsfehler vorliegt oder die "Ungultig"-
Kennung gesetzt ist und Sie in der Dropdown-Liste Fehlermode "Ersatzwert" gewéhlt
haben.
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4
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Ersatzwert Ubertragen werden sollen. Falls
Sie mit Status aktivieren, steht lhnen ein weiteres Kontrollkastchen zur Verfligung:
Daten ungiiltig: Ubertragt den Ersatzwert mit einer "Daten ungiiltig"-Kennung. Der Status
fur das Ausgangssignal hat keine weitere Bedeutung.

5
Feld Analogwert in % (Simulationswert)

Geben Sie den Simulationswert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%).
Der Simulationswert wird ausgegeben, wenn Sie in der Dropdown-Liste Betriebsmode
"Simulation" gewahlt haben.

6
Kontrollkéstchen mit Status (Simulationswert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Simulationswert libertragen werden sollen.
Falls Sie mit Status aktivieren, steht lhnen ein weiteres Kontrollkastchen zur Verfligung:
Daten ungiiltig: Ubertragt den Simulationswert mit einer "Daten unguiltig"-Kennung. Falls
Sie Daten ungiiltig aktivieren, wird der Ersatzwert ausgegeben.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen" (siehe Kapitel 6.3).
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LB/FB 5x01 Temperatureingang
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Bild 7.47: Blockschaltbild 5x01

e Fir eine 2-Leiterschaltung verwenden Sie die Klemmen 5 und 6.
e Fir eine 3-Leiterschaltung verwenden Sie die Klemmen 1 sowie 5 und 6.

Fur Ferngeber Uberbriicken Sie den Mittelabgriff mit einem Ende des Ferngebers. So
bilden Sie eine 3-Leiterschaltung mit Anschluss an die Klemmen 1 sowie 5 und 6.

e Fir eine 4-Leiterschaltung verwenden Sie die Klemmen 1 und 2 sowie 5 und 6.

Der Messumformer verbindet die Prozesssignale von Pt100-Sensoren in 2-, 3- oder 4-
Leiterschaltung mit dem Prozessleitsystem oder der SPS. Zusétzlich kénnen Widerstands-
Ferngeber bis zu 400 Q angeschlossen werden.

Ausfiihrungen

e LB 5001, nicht eigensicher
* LB 5101, eigensicher

e FB 5201, eigensicher

Merkmale

* Modulbreite: 1 Steckplatz

* 1 Kanal

* Messbereich: 0 Q2 ... 400

* Kleinste Spanne: 20 Q

* Maximaler Leitungswiderstand: 50 Q

* Temperatureinfluss: 0,025 % der max. Spanne / 10 K
* Linearitatsfehler: 0,1 %

* Fuhlerstrom: 200 pA
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Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Temperaturen im Bereich -200°C ... 850°C werden mit einer Auflésung von 16 Bit erfasst.
Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fur die kleinste Spanne (0 ... 100%) ergibt sich eine Aufldsung von 2500 Messpunkten,
entsprechend 0,04 %.

Messzeit und Zykluszeit

Die modulinternen Verarbeitungszeiten sind vom eingestellten Messverfahren abhangig:

* 20 ms ohne Leitungsiberwachung,
* 125 ms mit Leitungsliberwachung.

Unabhé&ngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.
Zur Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.

Datendbertragung

Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-I/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zugéanglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Datenitbermittiung steht pro Kanal ein 16 Bit-Wort zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts, weshalb sie
fir die Ubertragung von Statusinformationen genutzt werden.

Falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt, entfallen die
Statusinformationen.
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Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Temperatureingang 5x01/5x02

Byte Bit | Bedeutung
Eingangsdaten 0 leer
Wort 1 1 Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 leer
3 leer
4 Messwert (12 Bit)
5
6
7
8 ...
15
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

[Tabelle 7.26: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Signaladressierung (Eingangssignale)
Offset | Adressermittiung

Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale, 0001

rangiert; Zugriff: Wortweise 3M

lesen) (MC)

Prozessdaten 1536 OS + DTM Adressangaben Function Code 3
(Bereich (DA) (siehe Kapitel 5.5). (Read Holding
Holdingregister/"Analogaus Registers)
gangssignale", rangiert; 16200

Zugriff: Wortweise lesen) (MC)

Prozessdaten 256 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)

Analogeingangssignale, 000
steckplatzorientiert; Zugriff: 3|3|
Wortweise lesen) (MC)

Modulstatus 2048 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale,

steckplatzorientiert; Zugriff: 14001

Bitweise lesen) (MC)

Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale,

steckplatzorientiert; Zugriff: 35200

Wortweise lesen) (MC)

Typregister 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale,

steckplatzorientiert; Zugriff: 35300

Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.27: Signaladressierung (Eingangssignale)
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711.4 Leitungstberwachung

Das Gerét besitzt eine Funktion zur Leitungsiberwachung und kann zwischen
Leitungsbruch (Widerstand > 1 kQ bei Pt100) und Kurzschluss (Widerstand < 10 Q bei
Pt100) unterscheiden. Die Leitungsiberwachung ist per Software abschaltbar.

Durch die Bruchverzdgerung kdnnen Messwerte nach einer Leitungsstérung erst nach
einer bestimmten Zeit freigegeben werden. So wird ein stdndiger Wechsel zwischen
Gutbereich und Stdérung vermieden, z. B. bei einem Wackelkontakt.

7115 Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Datentbertragung").

Das Fehlerbit im Low Byte beeinflusst den Messwert nur unwesentlich. Geeignete Treiber
im Master kdnnen die Diagnosebits auswerten.

200338 2009-12
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7.11.6 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Gerdtedaten: WiderstandstemperaturmeBumformer LB-5001

i~ Mehstellendaten -

ok | laden |
Modul/Tep: [5001 | [PT100-Messumformer |

Modul aktiv v @ Abbrechen ‘ Speichern ‘
Steckplatz: J?

Modul - TAGMr.: |LE-5001 Hite | Rickseieen |
K.anal 1 l

TaG-H: | @

Analog-Eingang
Betriebzmodus Skalierung [0...65535) Leitungsubenwachung
Narmalbetrieh 1 : !: mit Statuz v @ v &in

Fehlermodus:

aktueller Wert o‘ Mefanfang:  |10000 ¥ Bruchverzagerung: |10 Zyklen@

Erweitert..( ) Mepbende: 500

— Mebumformer-Einstellungen

-Mefmethode:  [2deiter (10 | -Mebfibler: [PT100 = @
- MeRanfang: |0.00 A -MeBende: 0000 T - MetzfiterfHz): * B0 € EO
- Leitungswiderstand: U.DDUhm Temperatursinheit: © °C  °F

M atiz:

Bild 7.48: Temperatureingang 5x01: Fenster Geratedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Feld TAG-Nr.

Dropdown-Liste Betriebsmode

Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Kontrollkdstchen mit Status

Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

00 N O s WODN =

Kontrollkastchen Leitungsiiberwachung

9 Feld Bruchverzégerung

10 Dropdown-Liste Messmethode

11 Felder Messanfang/Messende (physikalische Einheit)
12 Feld Leitungswiderstand

13 Dropdown-Liste Messfuhler

14 Option Netzfilter

15 Option Temperatureinheit

16 Feld Notiz
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Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2

Feld TAG-Nr.

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Dropdown-Liste Betriebsmode

Waéhlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

* "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflaiche Erweitert erreichen.

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

4
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gulltiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unverandert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

e '"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

* ‘Letzter gultiger Wert": Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung wird tUbertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus”
(siehe Kapitel 6.6).

5
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem flr die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.
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6
Kontrollkdstchen mit Status

Wenn Sie mit Status aktivieren, werden Statusinformationen im Datentelegramm
Ubertragen. Falls der Messbereich abweichend von der Werkseinstellung skaliert wurde,
werden keine Statusinformationen Ubertragen.

7
Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest (16-Bit Wertebereich 0 ... 65535). In
Messanfang geben Sie den Wert an, der 0% entspricht (Werkseinstellung: 0% = 10000).
In Messende geben Sie den Wert an, der 100% entspricht (Werkseinstellung: 100% =
50000).

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Messwertverarbeitung” (siche Kapitel 6.4).

Im Bereich Messumformer-Einstellungen geben Sie den Messanfang und das
Messende entsprechend in physikalischen Einheiten ein.

8
Kontrollk&dstchen Leitungsiiberwachung

Aktivieren Sie Leitungsiiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu tGberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kdbnnen Fehler iberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

9
Feld Bruchverzégerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung aktiviert haben.
Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wéhrend derer ein Messwert fehlerfrei sein
muss, bevor er als gut signalisiert wird. So kénnen z. B. Wackelkontakte unterdriickt
werden.

10
Dropdown-Liste Messmethode

Stellen Sie die verwendete Messmethode ein; wahlen Sie zwischen 2-, 3- und 4-Leiter-
Schaltung. Falls Sie die 2-Leiter-Schaltung wahlen, geben Sie in das Feld
Leitungswiderstand den Leitungswiderstand ein.
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11
Felder Messanfang/Messende (physikalische Einheit)

Geben Sie den Messanfang und das Messende in der angezeigten physikalischen Einheit
an.

12
Feld Leitungswiderstand

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie in Messmethode die 2-Leiter-Schaltung eingestellt
haben (siehe voriger Absatz).

Geben Sie den Widerstandswert der Anschlussleitung an, um den Messfehler zu
kompensieren. Wie Sie den Leitungswiderstand messen, erfahren Sie z. B. in den
Hardware-Handbuchern zu den LB/FB Remote I/O Bussystemen.

13
Dropdown-Liste Messfiihler

Wabhlen Sie den Sensor aus. Je nach Sensor wird automatisch die entsprechende
Linearisierung verwendet. Die folgende Tabelle listet die Sensoren auf, die zusammen mit
dem Temperatureingang verwendet werden kénnen

Sensor Messanfang (min.) Messende (max.)
Widerstand 0Q 400 Q

Pt100 -200 °C 850 °C
14

Option Netzfilter

Waéhlen Sie den passenden Netzfilter, um netzbedingte Einstreuungen zu kompensieren
(50 Hz und 60 Hz).

15
Option Temperatureinheit

Diese Option ist nur editierbar, wenn Sie unter Messfiihler einen Ptxxx- oder Nixxx-Sensor
gewahlt haben.

Waébhlen Sie die Temperatureinheit, in der der Messanfang und das Messende eingegeben
und der Messwert angezeigt werden sollen (°C oder °F).
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16
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.

Fenster Erweiterte Parameter

Erweiterte Parameter fiir analoge Kanile

Analngfiter in %/sek o '\ 1 ;

min. Ubertragener Wert |0

mas, Ubertragener Wert |60000

Ersatzwerte

Analoguertin® [V mit Status

(o) Lt ——(3)
¥ Daten ungiiltig

Simulationsiwerte
Analogwertin® v mit Status

’U_@ I Ltgs.-bruch
Iv Daten unglilig

ok | Abbreshen |

Bild 7.49: Fenster Erweiterte Parameter mit weiteren Kanaleinstellungen

Feld Analodfilter

Feld min./max. ibertragener Wert

Feld Analogwert in % (Ersatzwert)
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Feld Analogwert in % (Simulationswert)
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

O O A WODN =

Erlauterungen:
1
Feld Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear). Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den Wert "0" ein.

2
Felder min./max. Gibertragener Wert

Geben Sie den kleinsten/gréBten zu Ubertragenden Wert an (0 ... 65535). Im Feld min.
tbertragener Wert geben Sie die Untergrenze an, im Feld max. tibertragener Wert die
Obergrenze. Die Werte fir Messanfang und Messende liegen innerhalb dieses Bereichs.
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3
Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

Geben Sie einen Ersatzwert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%). Der
Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie in der Dropdown-Liste
Fehlermode "Ersatzwert" gewahlt haben.

4
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Ersatzwert Gibertragen werden sollen. Falls
Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkédstchen zur Verfligung, mit Hilfe
derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kdnnen (abhéngig vom E/A-
Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Ersatzwert; nicht
fur alle E/A-Module verfligbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Ersatzwert mit einer "Daten unguiltig"-Kennung. Es ist
sinnvoll den Status "Daten ungliltig" zu wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert
Ubertragen wird.

5
Feld Analogwert in % (Simulationswert)

Geben Sie den Simulationswert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%).
Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie in der Dropdown-Liste Betriebsmode
"Simulation" gewahlt haben.

6
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Simulationswert Ubertragen werden sollen.
Falls Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkdstchen zur Verfliigung, mit
Hilfe derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kdnnen (abhéngig vom
E/A-Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Simulationswert;
nicht fir alle E/A-Module verfligbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Simulationswert mit einer "Daten unguiltig"-Kennung. Falls
Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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LB/FB 5x02 Temperatureingang

mV

COM

Bild 7.50: Blockschaltbild 5x02

¢ Das Pt100-Vergleichsstellen-Element schlieBen Sie in 2-Leiterschaltung an die
Klemmen 1 und 2 an. Es dient zur zur Kompensation der Umgebungs-
Temperatureinflisse (nicht erforderlich bei Millivolt-Messung oder externer
Vergleichsstelle).

¢ Thermoelemente oder Millivoltquellen schlieen Sie an die Klemmen 5 (+) und 6 (-) an.

Der Messumformer verbindet die Prozesssignale von Thermoelementen mit dem
Prozessleitsystem oder der SPS. Zusétzlich kénnen Millivoltsignale angeschlossen
werden.

Ausfiihrungen

e LB 5002, nicht eigensicher
e LB 5102, eigensicher

* FB 5202, eigensicher

Merkmale

* Modulbreite: 1 Steckplatz

* 1 Kanal

* Messbereich: -75 mV ... +75 mV

* Kleinste Spanne: 5 mV fir 0,1% Genauigkeit

e Thermoelement-Typen: U, B, E, T, K, S, R, L, J, N und Pallaplat
* VST intern oder extern (Thermostat)

* Linearitatsfehler: 0,1%

* Flhlerstrom der VST: 200 pA
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Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Temperaturen im Bereich -200°C ... 1850°C werden mit einer Auflésung von 16 Bit erfasst.
Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fur die kleinste Spanne von 5 mV (0 ... 100%) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Alle handelsublichen Thermoelementkurven und Pallaplat werden linearisiert.

Messzeit und Zykluszeit

Die modulinternen Verarbeitungszeiten sind vom eingestellten Messverfahren abhéngig:

e Externe Vergleichsstelle (VST)
20 ms ohne Leitungsliberwachung; 80 ms mit Leitungsuberwachung

* Interne Vergleichstelle (VST)

120 ms ohne Leitungstiberwachung; 240 ms mit Leitungstiberwachung
Unabhé&ngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.
Zur Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.

Datendbertragung

Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tiber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-I/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zugéanglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 ubertragen.

Fur die Datenitibermittiung steht pro Kanal ein 16 Bit-Wort zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts, weshalb sie
fir die Ubertragung von Statusinformationen genutzt werden.

Falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt, entfallen die
Statusinformationen.
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Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Temperatureingang 5x01/5x02

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten 0 leer
Wort 1 1 Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 leer
3 leer
4 Messwert (12 Bit)
5
6
7
8 ..
15
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

[Tabelle 7.28: Geréatefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittlung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale, 1
rangiert; Zugriff: Wortweise 30?;0
lesen) (MC)
Prozessdaten 1536 OS + DTM Adressangaben Function Code 3
(Bereich (DA) (siehe Kapitel 5.5). (Read Holding
Holdingregister/*Analogaus Registers)
gangssignale", rangiert; 16200
Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 256 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale,
steckplatzorientiert; Zugriff: 35000
Wortweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: %0
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale,
steckplatzorientiert; Zugriff: 352000
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale,
steckplatzorientiert; Zugriff: 353000
Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.29: Signaladressierung (Eingangssignale)
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Leitungstberwachung

Das Gerét besitzt eine Funktion zur Leitungsiberwachung und kann einen Leitungsbruch
erkennen. Die Leitungsiiberwachung ist per Software abschaltbar.

Durch die Bruchverzdgerung kénnen Messwerte nach einer Leitungsstérung erst nach
einer bestimmten Zeit freigegeben werden. So wird ein stdndiger Wechsel zwischen
Gutbereich und Stdérung vermieden, z. B. bei einem Wackelkontakt.

¢ Beiexterner VST: 0 ... 250 x 160 ms
¢ Beiinterner VST: 0 ... 250 x 240 ms.

Weiterhin ist es bei einer internen Vergleichsstelle mdglich, das Tastverhaltnis zwischen
Vergleichsmessung und tatsachlicher Thermoelement-Messung so zu wéhlen, dass sich
eine optimale Messzeit ergibt.

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Datentbertragung").

Das Fehlerbit im Low Byte beeinflusst den Messwert nur unwesentlich. Geeignete Treiber
im Master kdnnen die Diagnosebits auswerten.
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7.12.6 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Geratedaten: ThermoelementmeBumformerLB-5002

i~ Mebstellendaten -

ok | Laden |
Modul/Typ: [S002 | [Thermoelement-Umformer ]

b odul aktiv v @ Ahbrechen ‘ Speichern J
Steckplatz: ]3_.
bodul - TAGN - ]LE-EDDE Hilfe: ‘ Riickzetzen J
K.anal 1 ]
TAG-M: | @
—Analog-Eingang
Betiebsmodus: Skalierung [0...65535) Leitungsiiberwachung
,W mit Statuz v @ r ein
Fehlermndus: Bruchverzogerung: W Zykler@
akhueller Wert ¥ MeRarfang: |10 e Tastverhaltniz PT100 bei interner
]

Erweitert.! : ) ielieide 50 _' 1:10 [1.250

Mefumformer-Einstellungen
- Mefimethode: |interne Yergleichzstelle @ - Melfiibler: |k m

-

-Mefanfang: |0.00 e[ @-Meﬂende: 100,00 °C - Netzfiter[Hz): 1+ ED =]

- Leitungswiderstand PT100:  (0.00 D@ -Temperatureinheit; (* “C °F
Matiz:

©)

Bild 7.51: Temperatureingang 5x02: Fenster Geréatedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Feld TAG-Nr.

Dropdown-Liste Betriebsmode

Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Kontrollkdstchen mit Status

Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)
Kontrollkastchen Leitungsiiberwachung

9 Feld Bruchverzégerung

10 Feld Tastverhéltnis Pt100 (nur bei interner VST)

11 Dropdown-Liste Messmethode

12 Felder Messanfang/Messende (physikalische Einheit)
13 Feld Leitungswiderstand bzw. externe Vergleichsstelle
14 Dropdown-Liste Messfiihler

15 Option Netzfilter

16 Option Temperatureinheit (nicht bei mV-Messung)

17 Feld Notiz

00 N O s WODN =
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Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2

Feld TAG-Nr.

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Dropdown-Liste Betriebsmode

Waéhlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

* "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflaiche Erweitert erreichen.

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

4
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gulltiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unverandert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

e '"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

* ‘Letzter gultiger Wert": Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung wird tUbertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus”
(siehe Kapitel 6.6).

5
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem flr die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.
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6
Kontrollkdstchen mit Status

Wenn Sie mit Status aktivieren, werden Statusinformationen im Datentelegramm
Ubertragen. Falls der Messbereich abweichend von der Werkseinstellung skaliert wurde,
werden keine Statusinformationen Ubertragen.

7
Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest (16-Bit Wertebereich 0 ... 65535). In
Messanfang geben Sie den Wert an, der 0% entspricht (Werkseinstellung: 0% = 10000).
In Messende geben Sie den Wert an, der 100% entspricht (Werkseinstellung: 100% =
50000).

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Messwertverarbeitung” (siche Kapitel 6.4).

Im Bereich Messumformer-Einstellungen geben Sie den Messanfang und das
Messende entsprechend in physikalischen Einheiten ein.

8
Kontrollk&dstchen Leitungsiiberwachung

Aktivieren Sie Leitungsiiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu tGberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kdbnnen Fehler iberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

9
Feld Bruchverzégerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung aktiviert haben.
Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wéhrend derer ein Messwert fehlerfrei sein
muss, bevor er als gut signalisiert wird. So kénnen z. B. Wackelkontakte unterdriickt
werden.
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10
Feld Tastverhéltnis Pt100 (nur bei interner VST)

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie in der Dropdown-Liste Messmethode "interne
Vergleichsstelle" auswahlen.

Geben Sie an, wie haufig die Vergleichsstellentemperatur ermittelt werden soll (im
Verhaltnis zur eigentlichen Thermoelement-Messung). Die Angabe wirkt sich auf die Dauer
des Messzyklus aus: Je haufiger die Vergleichsstellentemperatur ermitelt wird, desto
l&nger dauert ein Messzyklus.

Beispiel: Wenn Sie das Verhaltnis 1:20 angeben, wird die Vergleichsstellentemperatur
nach jeder zwanzigsten Thermoelement-Messung ermittelt.

11
Dropdown-Liste Messmethode

Stellen Sie die verwendete Messmethode ein; wéhlen Sie zwischen interner und externer
Vergleichsstelle. Ndheres hierzu erfahren Sie in den Handblichern zur LB/FB Remote 1/0
Hardware.

12
Felder Messanfang/Messende (physikalische Einheit)

Geben Sie den Messanfang und das Messende in der angezeigten physikalischen Einheit
an.

13
Feld Leitungswiderstand bzw. externe Vergleichsstelle

In Abh&ngigkeit von der gewéhlten Messmethode (siehe voriger Absatz) geben Sie in
dieses Feld entweder den Leitungswiderstand (interne Vergleichsstelle) oder die
Thermostat-Temperatur (externe Vergleichsstelle) ein.

Leitungswiderstand: Geben Sie bei einer internen Vergleichsstelle den Widerstandswert
der Anschlussleitung ein, damit der Messfehler kompensiert werden kann.

externe Vergleichsstelle: Geben Sie bei einer externen Vergleichsstelle die Thermostat-
Temperatur ein (z. B. 50°C).

14
Dropdown-Liste Messfiihler

Wabhlen Sie den Sensor aus. Je nach Sensor wird automatisch die entsprechende
Linearisierung verwendet. Die folgende Tabelle listet die Sensoren auf, die zusammen mit
dem Temperatureingang verwendet werden kénnen
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Sensor Messanfang (min.) Messende (max.)
mV -75 mV 75 mV
U -200°C 600 °C
B 0°C 1820 °C
E -270 °C 1000 °C
T -270 °C 400 °C
K -200 °C 1370 °C
S 0°C 1760 °C
R -200 °C 900 °C
L -50 °C 1760 °C
J -210 °C 1200 °C
N -210 °C 1200 °C
Pallaplat -100 °C 1300 °C
15

Option Netzfilter

Waéhlen Sie den passenden Netzfilter, um netzbedingte Einstreuungen zu kompensieren
(50 Hz und 60 Hz).

16
Option Temperatureinheit

Diese Option ist nicht sichtbar, wenn Sie unter Messfuhler "mV" gewéhlt haben.
Wahlen Sie die Temperatureinheit, in der der Messanfang und das Messende eingegeben
und angezeigt werden sollen (°C oder °F).

17
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Geréat ist nicht
mdoglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Erweiterte Parameter

Erweiterte Parameter fiir analoge Kanile

1

Analogfilker in %/eek 0 '\ ;

min. Ubertragener Wert |0

mat. iibertragener \wert  |60000

Ersatzwerte

Analogwertin% [V mit Status

(a) e —(3)
¥ Daten ungitig

Simulationswerte
Analogwertin® [V mit Status

1 I Ltgs.-bruch
¥ Daten ungiiltig

ok | Abbrechen |

Bild 7.52: Fenster Erweiterte Parameter mit weiteren Kanaleinstellungen

Feld Analodfilter

Feld min./max. iibertragener Wert

Feld Analogwert in % (Ersatzwert)
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Feld Analogwert in % (Simulationswert)
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

D 01 A WODN =

Erlauterungen:
1
Feld Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear). Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den Wert "0" ein.

2
Felder min./max. Gibertragener Wert

Geben Sie den kleinsten/gréBten zu tbertragenden Wert an (0 ... 65535). Im Feld min.
Ubertragener Wert geben Sie die Untergrenze an, im Feld max. Ubertragener Wert die
Obergrenze. Die Werte fur Messanfang und Messende liegen innerhalb dieses Bereichs.

3
Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

Geben Sie einen Ersatzwert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%). Der
Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie in der Dropdown-Liste
Fehlermode "Ersatzwert" gewahlt haben.
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4
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Ersatzwert Ubertragen werden sollen. Falls
Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkéstchen zur Verfligung, mit Hilfe
derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kénnen (abhéngig vom E/A-
Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Ersatzwert; nicht
fur alle E/A-Module verfugbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Ersatzwert mit einer "Daten ungiiltig"-Kennung. Es ist
sinnvoll den Status "Daten ungliltig" zu wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert
Ubertragen wird.

5
Feld Analogwert in % (Simulationswert)

Geben Sie den Simulationswert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%).
Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie in der Dropdown-Liste Betriebsmode
"Simulation" gewahlt haben.

6
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Simulationswert Ubertragen werden sollen.
Falls Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkdstchen zur Verfigung, mit
Hilfe derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kénnen (abhangig vom
E/A-Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Simulationswert;
nicht fur alle E/A-Module verfligbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Simulationswert mit einer "Daten ungultig"-Kennung. Falls
Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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DMS-Messung konfigurieren

Die E/A-Module 5x02 und 4x01 kénnen fur DMS-Messungen zusammengeschaltet
werden. Dabei verwenden Sie den Analogausgang 4x01, um einen Konstantstrom zu
bilden und den Messeingang des Temperatureingangs 5x02, um das Millivoltsignal der
entstehenden Brickenspannung zu verarbeiten. Das Messergebnis wird tber den Feldbus
an die SPS oder das Leitsystem Ubertragen.

Fir die Brickenspeisung einer 350 Q-Bricke eignet sich ein Konstantstrom von 20 mA. Es
entsteht eine Brliickenspannung von 7 V. Bei einer Empfindlichkeit der Briicke von 2 mV/V
entsteht eine Spannung von 14 mV bei Volllast.

E/A-Module fir DMS-Messung konfigurieren

Voraussetzung: Sie haben bereits eine Projektdatei in der Konfigurationssoftware
angelegt. Diese Projektdatei ist gedffnet und enthalt in der Baumstruktur einen Buskoppler
und die E/A-Module 4x01 und 5x02. Die Kommunikation mit der Remote-I/O-Station
funktioniert.

1. Setzen Sie entweder
den Betriebsmode des Analogausgangs 4x01 auf "Simulation" (Geratedaten > Drop-
down-Liste Betriebsmode) und stellen Sie als Simulationswert 20 mA ein (auf Schaltfla-
che Erweitert klicken)
oder
setzen Sie einen Festwert von 20 mA Uber den Feldbus.

2. Stellen Sie den Temperatureingang 5x02 auf Millivolt-Messung "mV" ein (Geratedaten
> Dropdown-Liste Messflihler).

3. Wahlen Sie fir den Temperatureingang 5x02 "externe Vergleichsstelle" (Geratedaten >
Dropdown-Liste Messmethode).

4. Schalten Sie die Vergleichsstellen-Kompensation des Temperatureingangs 5x02 ab,
indem Sie die Thermostat-Temperatur der externen Vergleichsstelle auf 0 °C einstellen
(Geréatedaten > Feld externe Vergleichsstelle).

5X02 Bus

4X01

Bild 7.53: Beispiel: DMS-Briicke
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E/A-Module konfigurieren

713 LB/FB 5x04 Temperatureingang

B 545
B354

7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
OO+OOOO+OO o

+O—l
OR N
+OU'|
Qo

I
Ch.1
Ch.2
Ch.3
Ch.4

1

COM

Bild 7.54: Blockschaltbild 5x04
e Ferngeber in 2-Leiterschaltung schlieBen Sie an die Klemmen 1 und 4, 5 und 8, 9 und
12, 13 und 16 an.

e Ferngeber in 3-Leiterschaltung schlieBen Sie an die Klemmen 1/3/4, 5/7/8, 9/11/12 und
13/15/16 an.

* Pt100-Sensoren schlieBen Sie in 2-, 3- und 4-Leiterschaltung an wie im Bild gezeigt.

Der Messumformer verbindet die Prozesssignale von Pt100-Sensoren in 2-, 3- oder 4-
Leiterschaltung mit dem Prozessleitsystem oder der SPS. Zusétzlich kénnen
Widerstandsferngeber bis zu 10000 Q angeschlossen werden.

Ausflhrungen

¢ LB 5004, nicht eigensicher
¢ LB 5104, eigensicher

¢ FB 5204, eigensicher

200338 2009-12
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Merkmale
¢ Modulbreite: 2 Steckplatze
e 4 Kandle
* Messbereiche Widerstandsfihler:
e Pt100: 18 2 ... 390 O, max. 500 Q einschlieBlich Leitungswiderstand
* Pt200:37Q...780 Q
* Pt500:92 Q... 1952 O
e Pt1000: 185 Q ... 3905 Q
¢ Ni100: 69 Q... 270 Q
¢ Ni500: 345 Q... 1350 Q
¢ Ni1000: 690 Q ... 2700 Q
¢ Ferngeber: 0 Q ... 10000 Q
* Kleinste Spanne: 50 Q oder 1/10 des Endwerts fir 0,1% Genauigkeit
¢ Maximaler Leitungswiderstand: 50 Q
e Temperatureinfluss: 0,025% der maximalen Spanne / 10 K
e Linearitatsfehler: 0,025% der maximalen Spanne
e Flhlerstrom: 220 pA

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Temperaturen im Bereich -200°C ... 850°C werden mit einer Auflésung von 16 Bit erfasst.

Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.
Fur die kleinste Spanne (0 ... 100%) ergibt sich eine Auflésung von 2500 Messpunkten,
entsprechend 0,04 %.

Messzeit und Zykluszeit

Die modulinternen Verarbeitungszeiten sind vom eingestellten Messverfahren abhéngig:

* 120 ms pro aktivem Kanal oder 480 ms fir alle 4 Kanéle;

e 240 ms fir die Wandlung eines Widerstandsfihler-Kanals in 3-Leiterschaltung.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5ms zum Buskoppler Ubertragen.

Da die Werte der Kanale nacheinander Gbertragen werden, werden 4 x 6,25 ms = 25 ms
bendtigt, bis die Werte aller 4 Kanéale im Buskoppler vorliegen. Diese Zeit muss zur AD-
Wandlungszeit addiert werden.

Zur Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.

Nach dem Download einer Konfiguration kann die Inbetriebnahme des E/A-Moduls bis zu
15 s dauern.
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Datentbertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tiber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zuganglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Datentibermittlung steht pro Kanal ein 16 Bit-Wort zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fir die Genauigkeit des Messwerts, weshalb sie
fir die Ubertragung von Statusinformationen genutzt werden.

Falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt, entfallen die
Statusinformationen.

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Temperatureingang 5x04/5x05
Byte Bit | Bedeutung
Eingangsdaten 0 leer
Wort 1 1 Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 leer
3 leer
4 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
5
6
7
8 ..
15
Eingangsdaten 0.. Kanal 2, Struktur wie bei Kanal 1
Wort 2 15
Eingangsdaten 0.. Kanal 3, Struktur wie bei Kanal 1
Wort 3 15
Eingangsdaten 0.. Kanal 4, Struktur wie bei Kanal 1
Wort 4 15
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten
[Tabelle 7.30: Geréatefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

I3 PEPPERL+FUCHS

200338 2009-12



[ ]

713.4

200338 2009-12

Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittiung

Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: 30001

Wortweise lesen) (MC)

Prozessdaten 1536 | OS + DTM Adressangaben Function Code 3
(Bereich (DA) (siehe Kapitel 5.5). (Read Holding
Holdingregister/"Analoga Registers)
usgangssignale”, 16200

rangiert; Zugriff: (MC)

Wortweise lesen)

Prozessdaten 512 OS + (2 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;

Zugriff: Wortweise lesen) :(3|3|1C(;0

Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001

steckplatzorientiert; (MC)

Zugriff: Bitweise lesen)

Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;

Zugriff: Wortweise lesen) :(;I\?I%())O

Typregister 1024 | OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; 35300

Zugriff: Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.31: Signaladressierung (Eingangssignale)

Leitungsuberwachung

Das Gerat besitzt eine Funktion zur Leitungstberwachung und kann zwischen
Leitungsbruch (Widerstand > 1 kQ bei Pt100) und Kurzschluss (Widerstand < 10 Q bei
Pt100) unterscheiden. Die Leitungstiberwachung ist per Software abschaltbar.

Durch die Bruchverzdgerung kédnnen Messwerte nach einer Leitungsstérung erst nach
einer bestimmten Zeit freigegeben werden. So wird ein standiger Wechsel zwischen
Gutbereich und Stérung vermieden, z. B. bei einem Wackelkontakt.
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MODBUS-BUSKOPPLER
E/A-Module konfigurieren

713.5 Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verflgung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann Gber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Datenubertragung").

Das Fehlerbit im Low Byte beeinflusst den Messwert nur unwesentlich. Geeignete Treiber
im Master kénnen die Diagnosebits auswerten.

200338 2009-12
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Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Gerdtedaten: WiderstandstemperaturmeBumformer LB-5004

i~ Mehstellendaten -

ok | Laden |
Modul/Typ: [5004 | [FT100-Messumformer, 4 Kanal |
Wadul aktiv v @ Ahbbrechen ‘ S peichern ‘
Steckplatz: ]9
Modul - TAG M- JLB-5004 Hilfe ‘ Riicksetzen ]

F.anal1 ]Kanal2] Kanal 2| Kanal 4

TAGN.: | @

Analog-Eingang
Betriebzmodus: Skalierung [0...BB535) Leitungsliberwachung
W mit Status v @ Iv &in
Fehlermadus:

Erweitert..[ > Mepbende: 500

— Melumformer-Einztellungen

- MeRmethode: | 2-leiter

10
- Mefanfang: |0.00 e -MeBende: 10000 g

- Leitungswiderstand: |0, EIEI Ok

- MetzfilterHz], ' 50

Temperatursinheit. * °C

aktugller Wert °= Mefanfang:  |10000_> Bruchverzogerung, |10 Zyklen@

| -Mebiiler: [PT100 ] (13)

&0

{

7(13)

I atiz;

Bild 7.55: Temperatureingang 5x04: Fenster Geréatedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Feld TAG-Nr.

Dropdown-Liste Betriebsmode

Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Kontrollkdstchen mit Status

Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

00 N O s WODN =

Kontrollkastchen Leitungsiiberwachung

9 Feld Bruchverzégerung

10 Dropdown-Liste Messmethode

11 Felder Messanfang/Messende (physikalische Einheit)
12 Feld Leitungswiderstand

13 Dropdown-Liste Messfuhler

14 Option Netzfilter

15 Option Temperatureinheit

16 Feld Notiz
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Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2

Feld TAG-Nr.

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Dropdown-Liste Betriebsmode

Waéhlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

* "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflaiche Erweitert erreichen.

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

4
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gulltiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unverandert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

e '"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

* ‘Letzter gultiger Wert": Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung wird tUbertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus”
(siehe Kapitel 6.6).

5
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem flr die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.
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6
Kontrollkdstchen mit Status

Wenn Sie mit Status aktivieren, werden Statusinformationen im Datentelegramm
Ubertragen. Falls der Messbereich abweichend von der Werkseinstellung skaliert wurde,
werden keine Statusinformationen Ubertragen.

7
Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest (16-Bit Wertebereich 0 ... 65535). In
Messanfang geben Sie den Wert an, der 0% entspricht (Werkseinstellung: 0% = 10000).
In Messende geben Sie den Wert an, der 100% entspricht (Werkseinstellung: 100% =
50000).

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Messwertverarbeitung” (siche Kapitel 6.4).

Im Bereich Messumformer-Einstellungen geben Sie den Messanfang und das
Messende entsprechend in physikalischen Einheiten ein.

8
Kontrollk&dstchen Leitungsiiberwachung

Aktivieren Sie Leitungsiiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu tGberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kdbnnen Fehler iberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

9
Feld Bruchverzégerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung aktiviert haben.
Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wéhrend derer ein Messwert fehlerfrei sein
muss, bevor er als gut signalisiert wird. So kénnen z. B. Wackelkontakte unterdriickt
werden.

10
Dropdown-Liste Messmethode

Stellen Sie die verwendete Messmethode ein; wahlen Sie zwischen 2-, 3- und 4-Leiter-
Schaltung. Falls Sie die 2-Leiter-Schaltung wahlen, geben Sie in das Feld
Leitungswiderstand den Leitungswiderstand ein.
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11
Felder Messanfang/Messende (physikalische Einheit)

Geben Sie den Messanfang und das Messende in der angezeigten physikalischen Einheit
an.

12
Feld Leitungswiderstand

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie in Messmethode die 2-Leiter-Schaltung eingestellt
haben (siehe voriger Absatz).

Geben Sie den Widerstandswert der Anschlussleitung an, um den Messfehler zu
kompensieren. Wie Sie den Leitungswiderstand messen, erfahren Sie z. B. in den
Hardware-Handbuchern zu den LB/FB Remote I/O Bussystemen.

13
Dropdown-Liste Messfiihler

Wabhlen Sie den Sensor aus. Je nach Sensor wird automatisch die entsprechende
Linearisierung verwendet. Die folgende Tabelle listet die Sensoren auf, die zusammen mit
dem Temperatureingang verwendet werden kénnen

Sensor Messanfang (min.) Messende (max.)
Widerstand 0Q 10000 Q

Pt100, Pt200, Pt500, -200 °C 850 °C

Pt1000

Ni100, Ni500, Ni1000 -70°C 230 °C

14
Option Netzfilter

Waébhlen Sie den passenden NetZfilter, um netzbedingte Einstreuungen zu kompensieren
(50 Hz und 60 Hz).

15
Option Temperatureinheit

Diese Option ist nur editierbar, wenn Sie unter Messfihler einen Ptxxx- oder Nixxx-Sensor
gewahlt haben.

Waébhlen Sie die Temperatureinheit, in der der Messanfang und das Messende eingegeben
und der Messwert angezeigt werden sollen (°C oder °F).

I3 PEPPERL+FUCHS
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16
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.

Fenster Erweiterte Parameter

Erweiterte Parameter fiir analoge Kanile

Analngfiter in %/sek o '\ 1 ;

min. Ubertragener Wert |0

mas, Ubertragener Wert |60000

Ersatzwerte

Analoguertin® [V mit Status

(o) Lt ——(3)
¥ Daten ungiiltig

Simulationsiwerte
Analogwertin® v mit Status

’U_@ I Ltgs.-bruch
Iv Daten unglilig

ok | Abbreshen |

Bild 7.56: Fenster Erweiterte Parameter mit weiteren Kanaleinstellungen

Feld Analodfilter

Feld min./max. ibertragener Wert

Feld Analogwert in % (Ersatzwert)
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Feld Analogwert in % (Simulationswert)
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

O O A WODN =

Erlauterungen:
1
Feld Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear). Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den Wert "0" ein.

2
Felder min./max. Gibertragener Wert

Geben Sie den kleinsten/gréBten zu Ubertragenden Wert an (0 ... 65535). Im Feld min.
tbertragener Wert geben Sie die Untergrenze an, im Feld max. tibertragener Wert die
Obergrenze. Die Werte fir Messanfang und Messende liegen innerhalb dieses Bereichs.
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3
Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

Geben Sie einen Ersatzwert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%). Der
Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie in der Dropdown-Liste
Fehlermode "Ersatzwert" gewahlt haben.

4
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Ersatzwert Gibertragen werden sollen. Falls
Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkédstchen zur Verfligung, mit Hilfe
derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kdnnen (abhéngig vom E/A-
Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Ersatzwert; nicht
fur alle E/A-Module verfligbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Ersatzwert mit einer "Daten unguiltig"-Kennung. Es ist
sinnvoll den Status "Daten ungliltig" zu wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert
Ubertragen wird.

5
Feld Analogwert in % (Simulationswert)

Geben Sie den Simulationswert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%).
Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie in der Dropdown-Liste Betriebsmode
"Simulation" gewahlt haben.

6
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Simulationswert Ubertragen werden sollen.
Falls Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkdstchen zur Verfliigung, mit
Hilfe derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kdnnen (abhéngig vom
E/A-Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Simulationswert;
nicht fir alle E/A-Module verfligbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Simulationswert mit einer "Daten unguiltig"-Kennung. Falls
Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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714 LB/FB 5x05 Temperatureingang
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Bild 7.57: Blockschaltbild 5x05
e SchlieBen Sie die Thermoelemente oder Millivoltquellen an die Klemmen 1 und 2, 5 und
6, 9 und 10 sowie 13 und 14 an.

* Eine interne Vergleichsstelle (CJC) im Inneren des E/A-Moduls misst die Temperatur
an den Klemmen.

Der Messumformer verbindet die Prozesssignale von Thermoelementen mit dem
Prozessleitsystem oder der SPS. Zusétzlich kdnnen Millivoltsignale angeschlossen
werden.

Ausflihrungen

¢ LB 5005, nicht eigensicher
¢ LB 5105, eigensicher

¢ FB 5205, eigensicher

200338 2009-12
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Merkmale

¢ Modulbreite: 2 Steckplatze

* 4 Kanile

* Messbereich: -75 mV ... +75 mV ohne LFD

¢ Messbereich: -65 mV ... +75 mV mit LFD

* Kleinste Spanne: 5 mV fir 0,1% Genauigkeit

¢ Thermoelement-Typen: U, B, E, T, K, S, R, L, J, N und Pallaplat.
e VST intern oder extern (Thermostat)

e Leitungsfehler: > 1 kQ

¢ Linearitatsfehler: 0,01% (0 mV ... 50 mV)

¢ Temperatur-Koeffizient: 0,02%/10 K (0 mV ... 50 mV)

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Temperaturen im Bereich -200°C ... 1850°C werden mit einer Aufldsung von 16 Bit erfasst.
Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fur die kleinste Spanne von 5 mV (0 ... 100%) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Alle handelsublichen Thermoelementkurven und Pallaplat werden linearisiert.

Messzeit und Zykluszeit

Die modulinternen Verarbeitungszeiten sind vom eingestellten Messverfahren abhéngig:

e 200 ms fir alle 4 Kanéle ohne Leitungsiiberwachung (int./ext. Vergleichsstelle),
* 350 ms fur alle 4 Kanale mit Leitungstiberwachung (int./ext. Vergleichsstelle).

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5ms zum Buskoppler Ubertragen.
Da die Werte der Kanéle nacheinander Gbertragen werden, werden 4 x 6,25 ms = 25 ms
bendtigt, bis die Werte aller 4 Kanéle im Buskoppler vorliegen. Diese Zeit muss zur AD-
Wandlungszeit addiert werden.

Zur Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfigung.

Datentbertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tiber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zuganglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.
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Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 ubertragen.
Fur die Datenitbermittlung steht pro Kanal ein 16 Bit-Wort zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts, weshalb sie
fir die Ubertragung von Statusinformationen genutzt werden.

Falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt, entfallen die

Statusinformationen.

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Temperatureingang 5x04/5x05

Byte Bit | Bedeutung
Eingangsdaten 0 leer
Wort 1 1 Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 leer
3 leer
4 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
5
6
7
8 ...
15
Eingangsdaten 0.. Kanal 2, Struktur wie bei Kanal 1
Wort 2 15
Eingangsdaten 0.. Kanal 3, Struktur wie bei Kanal 1
Wort 3 15
Eingangsdaten 0.. Kanal 4, Struktur wie bei Kanal 1
Wort 4 15
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

[Tabelle 7.32: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: 30001
Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 1536 | OS + DTM Adressangaben Function Code 3
(Bereich (DA) (siehe Kapitel 5.5). (Read Holding
Holdingregister/"Analoga Registers)
usgangssignale”, 16200
rangiert; Zugriff: (MC)
Wortweise lesen)
Prozessdaten 512 OS + (2 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) :(3|3|1C(;0
Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) :(;I\?I%())O
Typregister 1024 | OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) (35%?0

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.33: Signaladressierung (Eingangssignale)

Leitungsuberwachung

Das Gerat besitzt eine Funktion zur Leitungsiiberwachung und kann einen Leitungsbruch
erkennen. Die Leitungsiiberwachung ist per Software abschaltbar.

Durch die Bruchverzdgerung kénnen Messwerte nach einer Leitungsstérung erst nach
einer bestimmten Zeit freigegeben werden. So wird ein stdndiger Wechsel zwischen

Gutbereich und Stérung vermieden, z. B. bei einem Wackelkontakt.

¢ Beiexterner VST: 0 ... 250 x 160 ms
e Beiinterner VST: 0 ... 250 x 240 ms.
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MODBUS-BUSKOPPLER
E/A-Module konfigurieren

714.5 Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verflgung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tGber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Datenubertragung").

Das Fehlerbit im Low Byte beeinflusst den Messwert nur unwesentlich. Geeignete Treiber
im Master kénnen die Diagnosebits auswerten.

200338 2009-12
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Geréatedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Gerdtedaten: ThermoelementmeBumformerLB-5105

i~ Mehstelendaten -

ok | Laden |
Modul/Typ: [5105 | [Thermoelement-Umformer, Ex, 4 Kanal ]
Wadul aktiv v @ Ahbbrechen ‘ Speichern J
Steckplatz: 4
Modul - TAG M- JLB-5105 Hilfe ‘ Riickzetzen J

F.anal1 ]Kanal2] Kanal 3| Kanal 4|

TAGN.: | @

— Ainalog-Eingang

Betriebzmodus: Skalierung [0...BB535) Leitungsliberwachung
W mit Status [V @ Iv ein

Fehlermadus: Bruchverzogerung; W Zykler@
aktueller wWert - tefantang: |10 4

Mefends: -
Erweitert.! : ) BEE il .
Mefurmformer-Einztellungen

- MeBmethode: |exlelne Velgleichsstelle@ - Meffiiler (K : : ) v]

- Mefanfang: |0.00 C -Mefende: 10000 °C
-Temperatureinheit: * "E F

- externe Wergleichsstelle: .00 SE: @

I otiz;

©)

Bild 7.58: Temperatureingang 5x05: Fenster Geréatedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Feld TAG-Nr.

Dropdown-Liste Betriebsmode

Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Kontrollkdstchen mit Status

Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

00 N O s WODN =

Kontrollkastchen Leitungsiiberwachung

9 Feld Bruchverzégerung

10 Dropdown-Liste Messmethode

11 Felder Messanfang/Messende (physikalische Einheit)
12 Feld externe Vergleichsstelle (nur bei ext. VST)

13 Dropdown-Liste Messfuhler

14 Option Temperatureinheit (nicht bei mV-Messung)

15 Feld Notiz
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Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2

Feld TAG-Nr.

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Dropdown-Liste Betriebsmode

Waéhlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

* "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflaiche Erweitert erreichen.

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

4
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gulltiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unverandert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

e '"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

* ‘Letzter gultiger Wert": Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung wird tUbertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus”
(siehe Kapitel 6.6).

5
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem flr die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.
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6
Kontrollkdstchen mit Status

Wenn Sie mit Status aktivieren, werden Statusinformationen im Datentelegramm
Ubertragen. Falls der Messbereich abweichend von der Werkseinstellung skaliert wurde,
werden keine Statusinformationen Ubertragen.

7
Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest (16-Bit Wertebereich 0 ... 65535). In
Messanfang geben Sie den Wert an, der 0% entspricht (Werkseinstellung: 0% = 10000).
In Messende geben Sie den Wert an, der 100% entspricht (Werkseinstellung: 100% =
50000).

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Messwertverarbeitung” (siche Kapitel 6.4).

Im Bereich Messumformer-Einstellungen geben Sie den Messanfang und das
Messende entsprechend in physikalischen Einheiten ein.

8
Kontrollk&dstchen Leitungsiiberwachung

Aktivieren Sie Leitungsiiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu tGberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kdbnnen Fehler iberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

9
Feld Bruchverzégerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung aktiviert haben.
Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wéhrend derer ein Messwert fehlerfrei sein
muss, bevor er als gut signalisiert wird. So kénnen z. B. Wackelkontakte unterdriickt
werden.

10
Dropdown-Liste Messmethode

Stellen Sie die verwendete Messmethode ein; wéhlen Sie zwischen interner und externer
Vergleichsstelle. Ndheres hierzu erfahren Sie in den Handblichern zur LB/FB Remote 1/0
Hardware.
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11
Felder Messanfang/Messende (physikalische Einheit)

Geben Sie den Messanfang und das Messende in der angezeigten physikalischen Einheit
an.

Hinweis!
Interne Vergleichsstelle eingebaut

Bei den E/A-Modulen 5x05 ist die Vergleichsstelle fest eingebaut. Sie misst die Temperatur
an den Klemmen im Inneren des E/A-Moduls.

12
Feld externe Vergleichsstelle (nur bei ext. VST)

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie in Messmethode "externe Vergleichsstelle" gewahit
haben.
Geben Sie die Thermostat-Temperatur einer externen Vergleichsstelle ein (z. B. 50°C).

13
Dropdown-Liste Messfiihler

Wabhlen Sie den Sensor aus. Je nach Sensor wird automatisch die entsprechende
Linearisierung verwendet. Die folgende Tabelle listet die Sensoren auf, die zusammen mit
dem Temperatureingang verwendet werden kénnen

Sensor Messanfang (min.) Messende (max.)
mV -70 mV 70 mV
U -200°C 600 °C
B 0°C 1820 °C
E -270 °C 1000 °C
T -270 °C 400 °C
K -200 °C 1370 °C
S 0°C 1760 °C
R -200 °C 900 °C
L -50 °C 1760 °C
J -210 °C 1200 °C
N -210 °C 1200 °C
Pallaplat -100 °C 1300 °C
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E/A-Module konfigurieren

14
Option Temperatureinheit

Diese Option ist nicht sichtbar, wenn Sie unter Messfuhler "mV" gewahlt haben.
Waéhlen Sie die Temperatureinheit, in der der Messanfang und das Messende eingegeben
und angezeigt werden sollen (°C oder °F).

15
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Geréat ist nicht
mdoglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Erweiterte Parameter

Erweiterte Parameter fiir analoge Kanile

1

Analogfilker in %/eek 0 '\ ;

min. Ubertragener Wert |0

mat. iibertragener \wert  |60000

Ersatzwerte

Analogwertin% [V mit Status

(a) e —(3)
¥ Daten ungitig

Simulationswerte
Analogwertin® [V mit Status

1 I Ltgs.-bruch
¥ Daten ungiiltig

ok | Abbrechen |

Bild 7.59: Fenster Erweiterte Parameter mit weiteren Kanaleinstellungen

Feld Analodfilter

Feld min./max. iibertragener Wert

Feld Analogwert in % (Ersatzwert)
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Feld Analogwert in % (Simulationswert)
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

D 01 A WODN =

Erlauterungen:
1
Feld Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear). Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den Wert "0" ein.

2
Felder min./max. Gibertragener Wert

Geben Sie den kleinsten/gréBten zu tbertragenden Wert an (0 ... 65535). Im Feld min.
Ubertragener Wert geben Sie die Untergrenze an, im Feld max. Ubertragener Wert die
Obergrenze. Die Werte fur Messanfang und Messende liegen innerhalb dieses Bereichs.

3
Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

Geben Sie einen Ersatzwert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%). Der
Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie in der Dropdown-Liste
Fehlermode "Ersatzwert" gewahlt haben.
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4
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Ersatzwert Ubertragen werden sollen. Falls
Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkéstchen zur Verfligung, mit Hilfe
derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kénnen (abhéngig vom E/A-
Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Ersatzwert; nicht
fur alle E/A-Module verfugbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Ersatzwert mit einer "Daten ungiiltig"-Kennung. Es ist
sinnvoll den Status "Daten ungliltig" zu wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert
Ubertragen wird.

5
Feld Analogwert in % (Simulationswert)

Geben Sie den Simulationswert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%).
Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie in der Dropdown-Liste Betriebsmode
"Simulation" gewahlt haben.

6
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Simulationswert Ubertragen werden sollen.
Falls Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkdstchen zur Verfigung, mit
Hilfe derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kénnen (abhangig vom
E/A-Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Simulationswert;
nicht fur alle E/A-Module verfligbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Simulationswert mit einer "Daten ungultig"-Kennung. Falls
Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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LB/FB 5x06 Spannungseingang

mV

1 2 3 4 5 6
ooooii

+
//

COM

Bild 7.60: Blockschaltbild 5x06

SchlieBen Sie Spannungsquelle an die Klemmen 5 (+) und 6 (-) an.

Der Spannungseingang verbindet die Prozesssignale von Gleichspannungs-
Messumformern mit dem Prozessleitsystem oder der SPS.

Ausfiihrungen

LB 5006, nicht eigensicher
LB 5106, eigensicher
FB 5206, eigensicher

Merkmale

Modulbreite: 1 Steckplatz
1 Kanal

Messbereich: 0V ... 10 V
Kleinste Spanne: 100 mV
Linearitatsfehler: 0,1%

Eingangswiderstand: 100 kQ

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Spannungen im Bereich 0 V ... 10 V werden mit einer Auflésung von 16 Bit erfasst. Der
tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fur die kleinste Spanne von 100 mV (0 ... 100%) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, was einer Genauigkeit von 0,04% entspricht.
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Messzeit und Zykluszeit

Die modulinterne Verarbeitungszeit betragt 100 ms.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.
Zur Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfigung.

Datenubertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann Uber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zugéanglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von O ...
65535 Ubertragen.

Fur die Datentibermittlung steht pro Kanal ein 16 Bit-Wort zur Verfligung, von dem die
héchstwertigen 12 Bit verwendet werden.

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Temperatureingang 5x06
Byte Bit | Bedeutung
Eingangsdaten 0 leer
Wort 1 1 leer
2 leer
3 leer
4 Messwert (12 Bit)
5
6
7
8 ..
15
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten
[Tabelle 7.34: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale)
Offset | Adressermittiung

Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: 30001

Wortweise lesen) (MC)

Prozessdaten 1536 | OS + DTM Adressangaben Function Code 3
(Bereich (DA) (siehe Kapitel 5.5). (Read Holding
Holdingregister/"Analoga Registers)
usgangssignale”, 16200

rangiert; Zugriff: (MC)

Wortweise lesen)

Prozessdaten 256 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;

Zugriff: Wortweise lesen) ?,3%?0

Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001

steckplatzorientiert; (MC)

Zugriff: Bitweise lesen)

Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;

Zugriff: Wortweise lesen) :(;I\?I%())O

Typregister 1024 | OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; 35300

Zugriff: Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.35: Signaladressierung (Eingangssignale)

Leitungsuberwachung

Die Funktion "Leitungstiberwachung" wird nicht unterstitzt.

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem
folgenden Kapitel.
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Geréatedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

TGN | @

Analog-Eingang
Betriebzmodus: Skalierung [0...BB535) Leitungsliberwachung
W mit Status W @
Fehlermadus:

aktueller \wert °= MeRanfang: 10000 >

Melende:
Erweitert..! : ) EElTE =

M efumformer-Einstellungen |
- Mefanfang: 10.00 VDItMeBende: 1000 ol - MetzfiterlHz]: (+ 50 { ED@

Gerdtedaten: SpannungsmeBumformerlLB-5006
i~ Mehstelendaten -
ok | Laden |
Modul/Tpp: [500E Spannungsmebumformer |
Wadul aktiv v @ Ahbbrechen ‘ Speichern J
Steckplatz: 13
Modul - TAG M- JLB-SDDB Hilfe ‘ Riickzetzen J
K.anal 1 ]

Motiz:

Bild 7.61: Temperatureingang 5x06: Fenster Geréatedaten

1 Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

2 Feld TAG-Nr.

3 Dropdown-Liste Betriebsmode

4 Dropdown-Liste Fehlermode

5 Schaltflache Erweitert

6 Kontrollkadstchen mit Status

7 Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)
8 Felder Messanfang/Messende (physikalische Einheit)
9 Option Netzfilter

10 Feld Notiz

Erlauterungen:
1

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingultige Bildschirmelemente"

(siehe Kapitel 6.2.2).
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2

Feld TAG-Nr.

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

3

Dropdown-Liste Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

e "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

Néaheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

4
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gultiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unveréndert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

* ‘"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflache Erweitert erreichen.

» ‘"Letzter glltiger Wert": Der letzte gliltige Wert vor Eintritt der Stérung wird Ubertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).

5
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem fir die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

6
Kontrollkastchen mit Status

Wenn Sie mit Status aktivieren, werden Statusinformationen im Datentelegramm
Ubertragen. Falls der Messbereich abweichend von der Werkseinstellung skaliert wurde,
werden keine Statusinformationen Ubertragen.
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7
Dropdown-Listen Messanfang/Messende (Skalierung)

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest (16-Bit Wertebereich 0 ... 65535). In
Messanfang geben Sie den Wert an, der 0% entspricht (Werkseinstellung: 0% = 10000).
In Messende geben Sie den Wert an, der 100% entspricht (Werkseinstellung: 100% =
50000).

Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Messwertverarbeitung” (siehe Kapitel 6.4).

Im Bereich Messumformer-Einstellungen geben Sie den Messanfang und das
Messende entsprechend in physikalischen Einheiten ein.

8
Felder Messanfang/Messende (physikalische Einheit)

Geben Sie den Messanfang und das Messende in der angezeigten physikalischen Einheit
an.

9
Option Netzfilter

Waéhlen Sie den passenden Netzfilter, um netzbedingte Einstreuungen zu kompensieren
(50 Hz und 60 Hz).

10
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Erweiterte Parameter

Erweiterte Parameter fiir analoge Kanile

1

Analogfilker in %/eek 0 '\ ;

min. Ubertragener Wert |0

mat. iibertragener \wert  |60000

Ersatzwerte

Analogwertin% [V mit Status

(a) e —(3)
¥ Daten ungitig

Simulationswerte
Analogwertin® [V mit Status

1 I Ltgs.-bruch
¥ Daten ungiiltig

ok | Abbrechen |

Bild 7.62: Fenster Erweiterte Parameter mit weiteren Kanaleinstellungen

Feld Analodfilter

Feld min./max. iibertragener Wert

Feld Analogwert in % (Ersatzwert)
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Feld Analogwert in % (Simulationswert)
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

D 01 A WODN =

Erlauterungen:
1
Feld Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear). Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den Wert "0" ein.

2
Felder min./max. Gibertragener Wert

Geben Sie den kleinsten/gréBten zu tbertragenden Wert an (0 ... 65535). Im Feld min.
Ubertragener Wert geben Sie die Untergrenze an, im Feld max. Ubertragener Wert die
Obergrenze. Die Werte fur Messanfang und Messende liegen innerhalb dieses Bereichs.

3
Feld Analogwert in % (Ersatzwert)

Geben Sie einen Ersatzwert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%). Der
Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie in der Dropdown-Liste
Fehlermode "Ersatzwert" gewahlt haben.
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4
Kontrollkdstchen mit Status (Ersatzwert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Ersatzwert Ubertragen werden sollen. Falls
Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkéstchen zur Verfligung, mit Hilfe
derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kénnen (abhéngig vom E/A-
Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Ersatzwert; nicht
fur alle E/A-Module verfugbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Ersatzwert mit einer "Daten ungiiltig"-Kennung. Es ist
sinnvoll den Status "Daten ungliltig" zu wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert
Ubertragen wird.

5
Feld Analogwert in % (Simulationswert)

Geben Sie den Simulationswert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25% ... 125%).
Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie in der Dropdown-Liste Betriebsmode
"Simulation" gewahlt haben.

6
Kontrollkdstchen mit Status (Simulationswert)

Geben Sie an, ob Statusinformationen mit dem Simulationswert Ubertragen werden sollen.
Falls Sie mit Status aktivieren, stehen lhnen weitere Kontrollkdstchen zur Verfigung, mit
Hilfe derer Sie die folgenden Statusinformationen (de-)aktivieren kénnen (abhangig vom
E/A-Modul).

Ltgs.-bruch: Ubertragt Informationen zur Leitungsiiberwachung mit dem Simulationswert;
nicht fur alle E/A-Module verfligbar.

Daten ungiiltig: Ubertragt den Simulationswert mit einer "Daten ungultig"-Kennung. Falls
Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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LB/FB 6x01 Relaisausgang
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Bild 7.63: Blockschaltbild 6x01

Mit dem Relaisausgang kdnnen potenzialfreie Kontakte aus dem Prozessleitsystem oder
der SPS angesteuert werden. Er eignet sich z. B. fur folgende Aufgabenstellungen:

* Ansteuern von Lampen oder akustischen Signalgebern,

¢ Schalten von Ex-d-Ventilen oder Schiitzen.

Ausfiihrungen
e LB 6101, nicht eigensicher
e FB 6301, Ex-e

Merkmale

* Modulbreite: 1 Steckplatz

2 Kanaéle, nicht eigensicher

* Je ein Wechsler pro Kanal

* Schaltvermégen: 24 V DC/AC/1 A
* Ohmsche Last: 30 W/30 VA

* max. Spannung 30 V DC/AC

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Relaisausgangs betragt 20 ms. Diese Zeit ist jedoch abhangig von
der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.
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716.2 Datenubertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tiber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zuganglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Relaisausgang 6x01
Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Bytes ohne Eingangs-Bytes
Ausgangs-Byte 1 0 Ausgang Kanal 1
1 Ausgang Kanal 2
2 leer
3 leer
4 leer
5 leer
6 leer
7 leer
[Tabelle 7.36: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
Signaladressierung (Eingangssignale)
Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Modulstatus 2048 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale,
steckplatzorientiert; Zugriff: 14001
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale, 2
steckplatzorientiert; Zugriff: 35 COO
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input Registers)
Analogeingangssignale,
steckplatzorientiert; Zugriff: 3,33000
Wortweise lesen) (MC)
DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung
[Tabelle 7.37: Signaladressierung (Eingangssignale)
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Signaladressierung (Ausgangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Bitweise Coils)
schreiben/lesen) 1 (Read Coils)

1

(MC)
Prozessdaten 1280 Ab der Startadresse (Offset) Function Code
(Bereich (DA) liegen die Binardaten 6 (Write Single
Holdingregister/"Analogaus entsprechend der Reihenfolge in | Register)
gangssignale", rangiert; der Rangierubersicht (siehe 16 (Write Multiple
Zugriff: Wortweise Kapitel 5.5). Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding

Registers)

46101

(MC)
Prozessdaten 1024 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Binarausgangssignale, 15 (Write Multiple
steckplatzorientiert; Zugriff: Coils)
Bitweise schreiben/lesen) 1 (Read Coils)

3001

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.38: Signaladressierung (Ausgangssignale)

Leitungsuberwachung

Die Funktion "Leitungstiberwachung" wird nicht unterstitzt.

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur

Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module

(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem

folgenden Kapitel.
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Geréatedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Bd

— Mebstellendaten
Modul/Typ: [ET07T ] [Relaisharte, 7 Fanal

] 0K I

Laden | Riicksetzen

Madul aktiv v

Speichern |

Steckplatz: |1 4

Modul - TAG-Nr: |LB-5101

Hilfe |

~ Bindre Ausgange

_ Auzgang
TAG-Nr. Kanal: setzenmit  Betriebsmodus:

Kurzschiuf-/ Bruch-
uberwachung

A 1 (k0):
usgang 1 (KOL | fé\
Ausgang 2 (K11 | /

01
@ INorma LI IErsatz LI Er( :tl
Mormalbeeh - IErsatzQ vI Er t|

Motiz: @

Bild 7.64: Binédreingang 6x01: Fenster Geréatedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen
Feld TAG-Nr. Kanal

Option Ausgang setzen mit
Dropdown-Liste Betriebsmode
Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Feld Notiz

N o a s ON =

Erlauterungen:
1

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"

(siehe Kapitel 6.2.2).
2

Feld TAG-Nr. Kanal

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).
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3

Option Ausgang setzen mit

Diese Option ist beim Relaisausgang 6x01 nicht verfligbar.

4

Dropdown-Liste Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

e "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

Néaheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

5
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gultiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unveréndert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

* ‘"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflache Erweitert erreichen.

» ‘"Letzter glltiger Wert": Der letzte gliltige Wert vor Eintritt der Stérung wird Ubertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).

6
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem fir die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

7
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Einschaltverzngerung in ms IU _I::
Abschaltverztigenung in ms IU 3:

- Ersatzweite
Datere (¥ 0 Status:

£ N

- Simulationswer
Dater: (+ 0 Status
]

(IO O00)

Ok I Abbrechen

Bild 7.65: Fenster Bindrer Kanal mit weiteren Kanaleinstellungen

1 Feld Einschaltverzégerung
2 Feld Ausschaltverzégerung
3 Bereich Ersatzwert

4 Bereich Simulationswert
Erlduterungen:

1

Feld Einschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 entsprechend
verzogert weiterleitet. Nutzen Sie die Einschaltverzégerung, um kurze Stérimpulse
auszufiltern (Kontaktprellen) (siehe folgende Abbildung).

2
Feld Ausschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 1 auf 0 entsprechend
verzogert weiterleitet. Nutzen Sie die Ausschaltverzégerung, um zu kurze Impulse zu
verlangern. Auf diese Weise kdnnen auch sehr kurze Signale vom Feldbus-Zyklus erfasst
werden (z. B. Molchsteuerung) (siehe folgende Abbildung).
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Bild 7.66: Ein- und Ausschaltverzégerung

1 Einschaltverzégerung: In der oberen Bildhélfte ist die Einschaltverzégerung deaktiviert,
unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden ausgefiltert).
2 Ausschaltverzdgerung: In der oberen Bildhélfte ist die Ausschaltverzégerung deakti-

viert, unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden verlangert).
3
Bereich Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wéhlen Sie als Ersatzwert entweder die
0 oder die 1.

4
Bereich Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert fest. Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie den
Betriebsmodus "Simulation" wahlen. Wéhlen Sie als Simulationswert entweder die 0 oder
die 1.

716.6 Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen" (siehe Kapitel 6.3).
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717 LB/FB 6x05 Relaisausgang
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Bild 7.67: Blockschaltbild 6x05

Mit dem Relaisausgang kdnnen potenzialfreie Kontakte aus dem Prozessleitsystem oder
der SPS angesteuert werden. Er eignet sich z. B. fur folgende Aufgabenstellungen:

* Ansteuern von Lampen oder akustischen Signalgebern,

¢ Schalten von Ex-d-Ventilen oder Schiitzen.

Ausfiihrungen
¢ LB 6005, nicht eigensicher
e FB 6305, Exe

Merkmale

* Modulbreite: 2 Steckplatze

* 4 Kanéle, nicht eigensicher

* Je ein Wechsler pro Kanal

e Schaltvermdgen: 24V DC/230VAC/1A
* Ohmsche Last: 30 W/30 VA

* max. Spannung 30 V DC /253 V AC

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

7171 Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Relaisausgangs betragt 20 ms. Diese Zeit ist jedoch abhangig von
der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.
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Datentbertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tiber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zuganglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten (siehe Tabelle).

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgange und erklaren die Daten als glltig/ungultig.

Sobald das "Daten ungultig"-Bit gesetzt ist, werden die vorparametrierten Ersatzwerte
verwendet (siehe nachfolgender Abschnitt "Geratedaten bearbeiten").

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.

Dies ist besonders bei aktivierter Ein- oder Ausschaltverzégerung nitzlich (siehe
nachfolgender Abschnitt "Geratedaten bearbeiten"). Dort wird der gewlinschte Zustand
des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit erreicht. Der Master kann so den
aktuellen Ausgangsstatus abfragen.

Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Relaisausgang 6x05

Byte Bit | Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Ausgangsstatus Kanal 1

leer

Ausgangsstatus Kanal 2

leer

Ausgangsstatus Kanal 3

leer

Ausgangsstatus Kanal 4

leer

Ausgangs-Byte 1 Ausgang Kanal 1

Kanal 1 = 0 freigegeben, 1 = ungultig

Ausgang Kanal 2

Kanal 2 = 0 freigegeben, 1 = ungultig

Ausgang Kanal 3

Kanal 3 = 0 freigegeben, 1 = ungiiltig

Ausgang Kanal 4

N| O O A W N =[O N O O |l W N =O

Kanal 4 = 0 freigegeben, 1 = unglltig

[Tabelle 7.39: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

I PEPPERL+FUCHS

275



276

Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise (MC)
lesen)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Registers)
usgangssignale”, 46001 Reihenfolge in der
rangiert; Zugriff: (MC) Rangierlbersicht (siehe
Wortweise lesen) Kapitel 5.5).
Prozessdaten 1024 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) ?ﬁ%‘io
Typregister (Bereich 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
Analogeingangssignale, | (DA) (Read Input
steckplatzorientiert; Registers)
Zugriff: Wortweise lesen) 35300

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.40: Signaladressierung (Eingangssignale)
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Signaladressierung (Ausgangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Bitweise Coils)
schreiben/lesen) 1 (Read Cails)

1

(MC)
Prozessdaten 1280 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code
(Bereich (DA) liegen die Binardaten 6 (Write Single
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Register)
usgangssignale", Reihenfolge in der 16 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Rangieribersicht (siehe Registers)
Wortweise Kapitel 5.5). 3 (Read Holding
schreiben/lesen) Registers)

46101

(MC)
Prozessdaten 1024 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
steckplatzorientiert; Coils)
Zugriff: Bitweise 1 (Read Cails)
schreiben/lesen) 3001

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.41: Signaladressierung (Ausgangssignale)

Leitungstberwachung

Die Funktion "Leitungsiberwachung" wird nicht unterstutzt.

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur

Verfigung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module

(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann uber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem

folgenden Kapitel.

I PEPPERL+FUCHS

277



MODBUS-BUSKOPPLER
E/A-Module konfigurieren

7175 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

Bd
— Mebstellendaten
_ 0K I Laden | Riicksetzen

Modul/Typ: [E005 | [Felaiskarte, 4 Kanal 230 VAT 1

Madul aktiv i ( 1 Abbrechen | Speichern |

Steckplatz: |1 5

Modul - TAG-Mr: | LEB-G005 Hilfe |
~ Bindre Ausgange l}\

_ Aus_gang_ _ Furzzchlul-/ Bruch-
TaG-Nr. Kanal: setzen mit  Betriebsmodus: Fehlermodus: iibenwachung
01

Ausgang 1 (KO I [ SR INormaIbetneb _I IErsatzwert LI Enweitert... |
Ausgang 2 (K11 | @ @ INorma _I IErsatz _@J
Ausgang 3 [K2]: I Mormalberéb Erzatzwi |
Ausgang 4 [K3]: I (SO INormaIbetneb _I IErsatzwert v Enveitert... |
Natiz: @

Bild 7.68: Binédreingang 6x05: Fenster Geratedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen
Feld TAG-Nr. Kanal

Option Ausgang setzen mit
Dropdown-Liste Betriebsmode
Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Feld Notiz

N o a s ON =

Erlauterungen:
1
Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2
Feld TAG-Nr. Kanal

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

200338 2009-12

278
! FPEPPERL+FUCHS



200338 2009-12

3

Option Ausgang setzen mit

Waébhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fir das binére Signal.

4

Dropdown-Liste Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

e "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

Néaheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

5
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gultiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unveréndert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

* ‘"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflache Erweitert erreichen.

» ‘"Letzter glltiger Wert": Der letzte gliltige Wert vor Eintritt der Stérung wird Ubertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).

6
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem fir die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

7
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Bindrer Kanal

X

Bindrer Kanal

Einschaltverzigerung inms |0 :ILJ
Abschaltverzogemung in ms o j:

- Ersatzwerte -
Daten: (+ 0 Status: (C Daten OK

| i * Daten ungu@

Simulationzwerte
Daterc (+ 0 Status:  Daten OK

L

e ' Daten unglilt

Ok | Ahbrechen

Bild 7.69: Fenster Bindrer Kanal mit weiteren Kanaleinstellungen

1 Feld Einschaltverzégerung
2 Feld Ausschaltverzégerung
3 Bereich Ersatzwert

4 Bereich Simulationswert
Erlauterungen:

1

Feld Einschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 entsprechend
verzdgert weiterleitet. Nutzen Sie die Einschaltverzégerung, um kurze Stérimpulse
auszufiltern (Kontaktprellen) (siehe folgende Abbildung).

2
Feld Ausschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 1 auf 0 entsprechend
verzdgert weiterleitet. Nutzen Sie die Ausschaltverzégerung, um zu kurze Impulse zu
verlangern. Auf diese Weise kdnnen auch sehr kurze Signale vom Feldbus-Zyklus erfasst
werden (z. B. Molchsteuerung) (siehe folgende Abbildung).
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Bild 7.70: Ein- und Ausschaltverzégerung

1 Einschaltverzégerung: In der oberen Bildhélfte ist die Einschaltverzégerung deaktiviert,
unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden ausgefiltert).
2 Ausschaltverzdgerung: In der oberen Bildhélfte ist die Ausschaltverzégerung deakti-

viert, unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden verlangert).
3
Bereich Ersatzwert
Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest.

¢ Daten: Wahlen Sie als Ersatzwert entweder die 0 oder die 1.

» Status: Legen Sie fest, mit welchem Status der Ersatzwert Ubertragen werden soll
("Daten OK" oder "Daten ungultig"). Es ist sinnvoll den Status "Daten ungiltig" zu
wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert Ubertragen wird.

4
Bereich Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der Simulationswert wird
Ubertragen, wenn Sie den Betriebsmodus "Simulation" wahlen.

¢ Daten: Wahlen Sie als Simulationswert entweder die 0 oder die 1.

e Status: Wahlen Sie zwischen dem Status "Daten OK" und "Daten unguiltig". Falls Sie
"Daten ungiiltig" wéahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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LB/FB 6x06 Relaisausgang
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Bild 7.71: Blockschaltbild 6x06

Mit dem Relaisausgang kdnnen potenzialfreie Kontakte aus dem Prozessleitsystem oder
der SPS angesteuert werden. Er eignet sich z. B. fur folgende Aufgabenstellungen:

* Ansteuern von Lampen oder akustischen Signalgebern,

¢ Schalten von Ex-d-Ventilen oder Schiitzen.

Ausfiihrungen
e LB 6006, nicht eigensicher
e FB 6306, Ex-e

Merkmale

* Modulbreite: 2 Steckplatze

* 8 Kanéle, nicht eigensicher

* Je ein SchlieBer pro Kanal

* Schaltvermégen: 24 V DC/AC/1 A
* Ohmsche Last: 30 W/30 VA

* max. Spannung 30 V DC

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Relaisausgangs betragt 20 ms. Diese Zeit ist jedoch abhangig von
der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.
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Datentbertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tiber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zuganglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten (siehe Tabelle).

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgange und erklaren die Daten als glltig/ungultig.

Sobald das "Daten ungultig"-Bit gesetzt ist, werden die vorparametrierten Ersatzwerte
verwendet (siehe nachfolgender Abschnitt "Geratedaten bearbeiten").

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.

Dies ist besonders bei aktivierter Ein- oder Ausschaltverzégerung nitzlich (siehe
nachfolgender Abschnitt "Geratedaten bearbeiten"). Dort wird der gewlinschte Zustand
des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit erreicht. Der Master kann so den
aktuellen Ausgangsstatus abfragen.
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Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Relaisausgang 6x06

Byte Bit | Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Ausgangsstatus Kanal 1

leer

Ausgangsstatus Kanal 2

leer
Ausgangsstatus Kanal 3
leer

Ausgangsstatus Kanal 4

leer

Eingangs-Byte 2 Ausgangsstatus Kanal 5

leer

Ausgangsstatus Kanal 6

leer
Ausgangsstatus Kanal 7
leer

Ausgangsstatus Kanal 8

leer

Ausgangs-Byte 1 Ausgangswert Kanal 1

"Ungiltig"-Kennung Kanal 1 (0 = OK, 1 = ungdiltig)
Ausgangswert Kanal 2
"Ungultig"-Kennung Kanal 2 (0 = OK, 1 = unguiltig)
Ausgangswert Kanal 3
"Ungiiltig"-Kennung Kanal 3 (0 = OK, 1 = ungiiltig)
Ausgangswert Kanal 4
"Unglltig"-Kennung Kanal 4 (0 = OK, 1 = unguiltig)

Ausgangs-Byte 2 Ausgangswert Kanal 5
"Ungiiltig"-Kennung Kanal 5 (0 = OK, 1 = ungiiltig)
Ausgangswert Kanal 6
"Ungiltig"-Kennung Kanal 6 (0 = OK, 1 = ungliltig)
Ausgangswert Kanal 7
"Ungultig"-Kennung Kanal 7 (0 = OK, 1 = ungultig)
Ausgangswert Kanal 8

N OO A WO = O N O A W N =IO NOO A WN=O NO O W N =O

"Ungltig"-Kennung Kanal 8 (0 = OK, 1 = ungiiltig)

[Tabelle 7.42: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise (MC)
lesen)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Registers)
usgangssignale”, 46001 Reihenfolge in der
rangiert; Zugriff: (MC) Rangieribersicht (siehe
Wortweise lesen) Kapitel 5.5).
Prozessdaten 1024 Byte 1 (Kanal 1... 4): Function Code 2
(Bereich (DA) OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | (Read Input Status)
Binareingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; (MC) Byte 2 (Kanal 5 ... 8):
Zugriff: Bitweise lesen) OS + (8 * (Steckp. + 1)) +

BitNr. - 1

Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) :(3&%())0
Typregister (Bereich 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
Analogeingangssignale, | (DA) (Read Input
steckplatzorientiert; Registers)
Zugriff: Wortweise lesen) 3gang

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.43: Signaladressierung (Eingangssignale)
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Signaladressierung (Ausgangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Bitweise Coils)
schreiben/lesen) 1 (Read Cails)

1

(MC)
Prozessdaten 1280 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code
(Bereich (DA) liegen die Binardaten 6 (Write Single
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Register)
usgangssignale", Reihenfolge in der 16 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Rangieribersicht (siehe Registers)
Wortweise Kapitel 5.5). 3 (Read Holding
schreiben/lesen) Registers)

46101

(MC)
Prozessdaten 1024 Byte 1 (Kanal 1... 4): Function Code
(Bereich (DA) OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
steckplatzorientiert; Byte 2 (Kanal 5 ... 8): Coils)
Zugriff: Bitweise OS + (8 * (Steckp. + 1)) + 1 (Read Cails)
schreiben/lesen) 3001 BitNr. - 1

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.44: Signaladressierung (Ausgangssignale)

Leitungstberwachung

Die Funktion "Leitungsiberwachung" wird nicht unterstutzt.

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur

Verfigung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module

(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann uber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem

folgenden Kapitel.
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MODBUS-BUSKOPPLER

E/A-Module konfigurieren

7.18.5 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

— Mebstellendaten

_ _ 0K I Laden | Riicksetzen

Modul/Typ: [E00E | [Relaiskarte, 8 Kanal 24 VDT |

Madul aktiv v 1 Abbrechen | Speichern |

Steckplatz: |1 7

Modul - TAG-Mr: | LE-G006 Hilfe |
~ Bindre Ausgange

_ Aus_gang_ _ Furzzchlul-/ Bruch-
TaG-Nr. Kanal: setzen mit  Betriebsmodus: Fehlermodus: iibenwachung
01

Ausgang 1 (KO I [ SR INormaIbetrieb LI IErsatzwert LI Enweitert... |
Auzgang 2 [K1): I e INormaIbetrieb LI IErsatzwert LI Enweitert... |
Ausgang 3 [K2]: I ® o INormaIbetrieb LI IErsatzwert LI Enweitert

Auzgang 4 [K3): I @ Norma LI IErsatz LI Er...
Auzgang 5 (K4): I — Mormaltewréh - Erzatz - Ervereeft...

©

Auzgang B (K5): I o INormaIbetrieb LI IErsatzwert ;I Enweitert... |
Ausgang 7 (K6 | O INormaIbetrieb LI IErsatzwert LI Enweitert... |
Ausgang B (K7L | o INormaIbetrieb LI IErsatzwert LI Enveitert... |

Natiz: @

Bild 7.72: Bindreingang 6x06: Fenster Geratedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen
Feld TAG-Nr. Kanal

Option Ausgang setzen mit
Dropdown-Liste Betriebsmode
Dropdown-Liste Fehlermode

Schaltflache Erweitert

Feld Notiz

N o a s ON =

Erlauterungen:

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingiltige Bildschirmelemente"
(siehe Kapitel 6.2.2).

2
Feld TAG-Nr. Kanal

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

200338 2009-12
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3

Option Ausgang setzen mit

Waébhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fir das binére Signal.

4

Dropdown-Liste Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

¢ "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

e "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.

Néaheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

5
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gultiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unveréndert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

* ‘"Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltflache Erweitert erreichen.

» ‘"Letzter glltiger Wert": Der letzte gliltige Wert vor Eintritt der Stérung wird Ubertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).

6
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem fir die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode"
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

7
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Gerét ist nicht
moglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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MODBUS-BUSKOPPLER
E/A-Module konfigurieren

Fenster Binarer Kanal

Einschaltverzogerung in me IU _I::
Abschaltverzogemung in ms m
- Ersatzwerte
Daten: (v 0 Status (" DatenOK.

(o | * Dalemungu@
- Simulationswerte
Daterc (+ 0 Status: " Daten 0K

LA # Daten ungiil

Ok I Abbrechen

Bild 7.73: Fenster Bindrer Kanal mit weiteren Kanaleinstellungen

1 Feld Einschaltverzégerung
2 Feld Ausschaltverzégerung
3 Bereich Ersatzwert

4 Bereich Simulationswert
Erlauterungen:

1

Feld Einschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 entsprechend
verzdgert weiterleitet. Nutzen Sie die Einschaltverzégerung, um kurze Stérimpulse
auszufiltern (Kontaktprellen) (siehe folgende Abbildung).

2
Feld Ausschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 1 auf 0 entsprechend
verzogert weiterleitet. Nutzen Sie die Ausschaltverzégerung, um zu kurze Impulse zu
verlangern. Auf diese Weise kdnnen auch sehr kurze Signale vom Feldbus-Zyklus erfasst
werden (z. B. Molchsteuerung) (siehe folgende Abbildung).

200338 2009-12
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i L

Bild 7.74: Ein- und Ausschaltverzégerung

1 Einschaltverzégerung: In der oberen Bildhélfte ist die Einschaltverzégerung deaktiviert,
unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden ausgefiltert).
2 Ausschaltverzdgerung: In der oberen Bildhélfte ist die Ausschaltverzégerung deakti-

viert, unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden verlangert).
3
Bereich Ersatzwert
Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest.

¢ Daten: Wahlen Sie als Ersatzwert entweder die 0 oder die 1.

» Status: Legen Sie fest, mit welchem Status der Ersatzwert Ubertragen werden soll
("Daten OK" oder "Daten ungultig"). Es ist sinnvoll den Status "Daten ungiltig" zu
wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert Ubertragen wird.

4
Bereich Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der Simulationswert wird
Ubertragen, wenn Sie den Betriebsmodus "Simulation" wahlen.

¢ Daten: Wahlen Sie als Simulationswert entweder die 0 oder die 1.

e Status: Wahlen Sie zwischen dem Status "Daten OK" und "Daten unguiltig". Falls Sie
"Daten ungiiltig" wéahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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719 LB/FB 6x08 Bindrausgang
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Bild 7.75: Blockschaltbild 6x08 mit Abschalteingang

Der Binarausgang verbindet Lampen (LED), akustische Signalgeber und Magnetventile mit
dem Prozessleitsystem oder der SPS. Zusétzlich kénnen Schiitzen angesteuert werden.

Ausflhrungen

e LB 6008, nicht eigensicher
e LB 6108, eigensicher

* FB 6208, eigensicher

e FB 6308, Ex-e

Hinweis!

1O

Es gibt Ausfihrungen mit und ohne busunabhangigem Abschalteingang. Wéhlen Sie die
geeignete Ausfuhrung aus dem Katalog. Achten Sie darauf, mit welchen Backplane-Typen
die verschiedenen Ausfuhrungen kompatibel sind. Naheres hierzu erfahren Sie in den
LB/FB Hardware-Handbuchern und im P+F SIL-Handbuch.

Merkmale

¢ Modulbreite: 2 Steckplatze

¢ 8 Kleinspannungs-Kanéle, eigensicher

e Schaltvermdgen: 20 V DC /8 mA

e Leitungsuberwachungs-Strom: 0,3 mA, wenn aktiviert

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.
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Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Bindrausgangs betragt 10 ms. Diese Zeit ist jedoch abh&angig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datenubertragung

Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann Uber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zugéanglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Eingangs- und Ausgangsdaten

Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten (siehe Tabelle).

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgange und erklaren die Daten als glltig/ungultig.
Sobald das "Daten ungultig"-Bit gesetzt ist, werden die vorparametrierten Ersatzwerte
verwendet (siehe nachfolgender Abschnitt "Geratedaten bearbeiten”).

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.
Dies ist besonders bei aktivierter Ein- oder Ausschaltverzégerung nitzlich (siehe
nachfolgender Abschnitt "Geratedaten bearbeiten"). Dort wird der gewlinschte Zustand
des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit erreicht. Der Master kann so den
aktuellen Ausgangsstatus abfragen.
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Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Bindrausgang 6x08

Byte

Bit

Bedeutung

Eingangs-Byte 1

Ausgangsstatus Kanal 1

Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 2

Leitungsiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 3

Leitungsiiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 4

Leitungsiberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)

Eingangs-Byte 2

Ausgangsstatus Kanal 5

Leitungsiiberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 6

Leitungsiiberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 7

Leitungsiiberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 8

Leitungsiiberwachung Kanal 8 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangs-Byte 1

Ausgangswert Kanal 1

"Ungltig"-Kennung Kanal 1 (0 = OK, 1 = ungiltig)

Ausgangswert Kanal 2

"Ungltig"-Kennung Kanal 2 (0 = OK, 1 = unguiltig)

Ausgangswert Kanal 3

"Ungiiltig"-Kennung Kanal 3 (0 = OK, 1 = ungiltig)

Ausgangswert Kanal 4

"Unglltig"-Kennung Kanal 4 (0 = OK, 1 = unguiltig)

Ausgangs-Byte 2

Ausgangswert Kanal 5

"Ungiiltig"-Kennung Kanal 5 (0 = OK, 1 = ungiltig)

Ausgangswert Kanal 6

"Ungltig"-Kennung Kanal 6 (0 = OK, 1 = ungiltig)

Ausgangswert Kanal 7

"Ungltig"-Kennung Kanal 7 (0 = OK, 1 = unguiltig)

Ausgangswert Kanal 8

N OO A WO = O N O AW N =ONOO AW N =O NOO A W N =O

"Ungltig"-Kennung Kanal 8 (0 = OK, 1 = ungiltig)

[Tabelle 7.45: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise (MC)
lesen)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Registers)
usgangssignale”, 46001 Reihenfolge in der
rangiert; Zugriff: (MC) Rangieribersicht (siehe
Wortweise lesen) Kapitel 5.5).
Prozessdaten 1024 Byte 1 (Kanal 1... 4): Function Code 2
(Bereich (DA) OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | (Read Input Status)
Binareingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; (MC) Byte 2 (Kanal 5 ... 8):
Zugriff: Bitweise lesen) OS + (8 * (Steckp. + 1)) +

BitNr. - 1

Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) :(3&%())0
Typregister (Bereich 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
Analogeingangssignale, | (DA) (Read Input
steckplatzorientiert; Registers)
Zugriff: Wortweise lesen) 3gang

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.46: Signaladressierung (Eingangssignale)
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719.4

Signaladressierung (Ausgangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Binarausgangssignale, 15 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Bitweise Coils)
schreiben/lesen) 1 (Read Caoils)

1

(MC)
Prozessdaten 1280 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code
(Bereich (DA) liegen die Binardaten 6 (Write Single
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Register)
usgangssignale”, Reihenfolge in der 16 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: RangierUbersicht (siehe Registers)
Wortweise Kapitel 5.5). 3 (Read Holding
schreiben/lesen) Registers)

46101

(MC)
Prozessdaten 1024 Byte 1 (Kanal 1... 4): Function Code
(Bereich (DA) OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | 5 (Write Single Coil)
Binarausgangssignale, 15 (Write Multiple
steckplatzorientiert; Byte 2 (Kanal 5 ... 8): Coils)
Zugriff: Bitweise OS + (8 * (Steckp. + 1)) + 1 (Read Caoils)
schreiben/lesen) 3001 BitNr. - 1

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

ITabelle 7.47: Signaladressierung (Ausgangssignale)

Leitungsuberwachung

Das Gerat besitzt eine Funktion zur Leitungsiberwachung und kann einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen. Die Leitungstiberwachung ist per Software abschaltbar. Der
Kreis wird durch einen Prifstrom Uberwacht, der so gering ist, dass ein angeschlossenes

Ventil nicht anspricht.

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem

folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Dateniibertragung").
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Geréatedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

__| Geritedaten: Bindr Ausgdnge Typ-LB-6008
~ Mefstellendaten
_ _ (6]8 | Laden ‘ Riicksetzen

Modul/Typ:  [E008 | [Aktiver Bindrausgana, & Kanal ]

Modul aktiv v 1 Abbrechen ‘ Speichern ‘

Steckplatz: 19

Madul - TAG-Mr.: |LB-E003 Hilfe
- Binare Ausgange

Ausgang_ i Kurzzchlul-/ Bruch-
TaG-Nr. Kanal: zetzen mit Betricbsmodus: Fehlermodus: iibenwachung
o1
Ausgang 1 (KO ] (@ O ]Normalbetrieb LJ ]Ersatzwert LJ v Enweitert...
Auzgang 2 (K1): ] (e O ]Normalbetrieb _:J ]Ersatzwert Lj v Enweitert... i
Ausgang 3 [K2]: ] ® o |N0rmalbetrieb _:J ]Ersatzwert L] v Enweitert... J
Ausgang 4 (K3): | m @ ]Norma | |Ersatz | @ @J
2

Ausgang 5 [K4): | — Mormaltherb - Erzatz - J
Ausgang B [K5]: | [ |N0rmalbetrieb _:J 1Ersatzwert lJ v Enweitert... J
Ausgang 7 (KE]: ] o |N0rmalbetrieb :_J ]Ersatzwert L] v Enweitert...
Ausgang 8 (K71 ] LB ]Normalbetrieb LJ ]Ersatzwert L] v Ernweitert...
Natiz:

Bild 7.76: Binarausgang 6x08/6x1x: Fenster Geréatedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Feld TAG-Nr. Kanal

Option Ausgang setzen mit

Dropdown-Liste Betriebsmode

Dropdown-Liste Fehlermode

Kontrollkdstchen Kurzschluss-/Bruchiiberwachung
Schaltflache Erweitert

Feld Notiz

0 N O g s WODN =

Erlduterungen:

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingultige Bildschirmelemente"

(siehe Kapitel 6.2.2).
2

Feld TAG-Nr. Kanal

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).

I3 PEPPERL+FUCHS
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3

Option Ausgang setzen mit

Wahlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fir das binare Signal.

4

Dropdown-Liste Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

e "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

e "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in

einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.
Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

5
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gultiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unveréndert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

* "Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uiber die Schaltflaiche Erweitert erreichen.

o ‘"Letzter gliltiger Wert": Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung wird Uibertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).

6
Kontrollkdstchen Kurzschluss-/Bruchiiberwachung

Aktivieren Sie die Leitungsiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kdbnnen Fehler Gberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

Die Funktion Leitungstuberwachung ist nur bei NAMUR-Signalen méglich. Bei
Kontakteingdngen ohne NAMUR-Ersatzwiderstand kann der feldseitige Anschluss nicht
Uberwacht werden.
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7
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem flr die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode”
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

8
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Geréat ist nicht
mdoglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Bindrer Kanal

Einschaltverziigerung inms |0 _I:j
Abschaltverzogerung in ms m
- Ersatzier
Datere & g Status: " Daten 0K

1 i« Dalenungu@
- Simulationswerts
Dater: + 0 Status: ( Daten OK

I & @ Daten unglid

Ok I Abbrechen

Bild 7.77: Fenster Bindrer Kanal mit weiteren Kanaleinstellungen

1 Feld Einschaltverzégerung
2 Feld Ausschaltverzégerung
3 Bereich Ersatzwert

4 Bereich Simulationswert
Erlauterungen:

1

Feld Einschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 entsprechend
verzdgert weiterleitet. Nutzen Sie die Einschaltverzégerung, um kurze Stérimpulse
auszufiltern (Kontaktprellen) (siehe folgende Abbildung).

2
Feld Ausschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 1 auf 0 entsprechend
verzogert weiterleitet. Nutzen Sie die Ausschaltverzégerung, um zu kurze Impulse zu
verlangern. Auf diese Weise kdnnen auch sehr kurze Signale vom Feldbus-Zyklus erfasst
werden (z. B. Molchsteuerung) (siehe folgende Abbildung).

200338 2009-12
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Bild 7.78: Ein- und Ausschaltverzégerung

1 Einschaltverzégerung: In der oberen Bildhélfte ist die Einschaltverzégerung deaktiviert,
unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden ausgefiltert).
2 Ausschaltverzdgerung: In der oberen Bildhélfte ist die Ausschaltverzégerung deakti-

viert, unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden verlangert).
3
Bereich Ersatzwert
Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest.

¢ Daten: Wahlen Sie als Ersatzwert entweder die 0 oder die 1.

» Status: Legen Sie fest, mit welchem Status der Ersatzwert Ubertragen werden soll
("Daten OK" oder "Daten ungultig"). Es ist sinnvoll den Status "Daten ungiltig" zu
wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert Ubertragen wird.

4
Bereich Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der Simulationswert wird
Ubertragen, wenn Sie den Betriebsmodus "Simulation" wahlen.

¢ Daten: Wahlen Sie als Simulationswert entweder die 0 oder die 1.

e Status: Wahlen Sie zwischen dem Status "Daten OK" und "Daten unguiltig". Falls Sie
"Daten ungiiltig" wéahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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7.20 LB/FB 6x1x Binarausgang
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Bild 7.79: Blockschaltbild 6x10 - 6x15

1. mit Abschalteingang
2. ohne Abschalteingang

Der Binarausgang verbindet Lampen (LED), akustische Signalgeber und Magnetventile mit
dem Prozessleitsystem oder der SPS. Zusétzlich kénnen Schitzen angesteuert werden.

Ausflhrungen
e LB 611x, eigensicher (x =0 ... 5)
e FB 621X, eigensicher (x =0 ... 5)

Die verschiedenen Ausfihrungen unterscheiden sich in ihren elektrischen Daten.

Hinweis!

1O

Es gibt Ausfihrungen mit und ohne busunabhangigem Abschalteingang. Wéhlen Sie die
geeignete Ausflihrung aus dem Katalog. Achten Sie darauf, mit welchen Backplane-Typen
die verschiedenen Ausfiihrungen kompatibel sind. Naheres hierzu erfahren Sie in den
LB/FB Hardware-Handblchern und im P+F SIL-Handbuch.
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Merkmale
¢ Modulbreite: 2 Steckplatze
¢ 4 Kleinspannungs-Kanéle, eigensicher

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Bindrausgangs betragt 10 ms. Diese Zeit ist jedoch abh&ngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Gibertragen.

Datenlbertragung

Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der Modbus-Spezifikation.

Der Modbus-Master kann tber entsprechende Modbus-Telegramme auf die Prozess- und
Statuswerte der Remote-1/O-Station zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers
sind Uber rangierbare (manuell anpassbare) sowie Uber steckplatzorientierte
Adressbereiche zugéanglich. Die manuelle Rangierung von Signalen wurde bereits
beschrieben (siehe Kapitel 5.5). Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden
Tabellen dargestellt.

Wenn Sie den Master konfigurieren, verwenden Sie die Adressbereiche, die zum
Konfigurationstool lhres Masters passen.

Eingangs- und Ausgangsdaten

Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten (siehe Tabelle).

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgange und erklaren die Daten als gultig/ungaltig.
Sobald das "Daten ungultig"-Bit gesetzt ist, werden die vorparametrierten Ersatzwerte
verwendet (siehe nachfolgender Abschnitt "Geratedaten bearbeiten").

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.
Dies ist besonders bei aktivierter Ein- oder Ausschaltverzégerung nitzlich (siehe
nachfolgender Abschnitt "Geratedaten bearbeiten"). Dort wird der gewlinschte Zustand
des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit erreicht. Der Master kann so den
aktuellen Ausgangsstatus abfragen.
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Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm

Relaisausgang 6x1x

Byte

Bit

Bedeutung

Eingangs-Byte 1

Ausgangsstatus Kanal 1

Leitungsiiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 2

Leitungsiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 3

Leitungsiiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 4

Leitungsiberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangs-Byte 1

Ausgang Kanal 1

Kanal 1 = 0O freigegeben, 1 = ungultig

Ausgang Kanal 2

Kanal 2 = 0 freigegeben, 1 = ungultig

Ausgang Kanal 3

Kanal 3 = 0 freigegeben, 1 = ungultig

Ausgang Kanal 4

N| O O A W N =[O N O O Al W N = O

Kanal 4 = 0 freigegeben, 1 = unglltig

[Tabelle 7.48: Geratefunktion - Bitanordnung im Datentelegramm
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise (MC)
lesen)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Registers)
usgangssignale”, 46001 Reihenfolge in der
rangiert; Zugriff: (MC) Rangierlbersicht (siehe
Wortweise lesen) Kapitel 5.5).
Prozessdaten 1024 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 2048 | OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; (MC)
Zugriff: Bitweise lesen)
Modulstatus 768 OS + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert;
Zugriff: Wortweise lesen) ?ﬁ%‘io
Typregister (Bereich 1024 OS + Steckplatz Function Code 4
Analogeingangssignale, | (DA) (Read Input
steckplatzorientiert; Registers)
Zugriff: Wortweise lesen) 35300

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

[Tabelle 7.49: Signaladressierung (Eingangssignale)
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Signaladressierung (Ausgangssignale)

Offset | Adressermittiung
Signaltyp (0S) (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 siehe Kapitel 5.5 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Binarausgangssignale, 15 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Bitweise Coils)
schreiben/lesen) 1 (Read Caoils)

1

(MC)
Prozessdaten 1280 | Ab der Startadresse (Offset) | Function Code
(Bereich (DA) liegen die Binardaten 6 (Write Single
Holdingregister/"Analoga entsprechend der Register)
usgangssignale”, Reihenfolge in der 16 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: RangierUbersicht (siehe Registers)
Wortweise Kapitel 5.5). 3 (Read Holding
schreiben/lesen) Registers)

46101

(MC)
Prozessdaten 1024 OS + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1 | Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Binarausgangssignale, 15 (Write Multiple
steckplatzorientiert; Coils)
Zugriff: Bitweise 1 (Read Caoils)
schreiben/lesen) 3001

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

ITabelle 7.50: Signaladressierung (Ausgangssignale)

Leitungsuberwachung

Das Gerat besitzt eine Funktion zur Leitungsiberwachung und kann einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen. Die Leitungstiberwachung ist per Software abschaltbar. Der
Kreis wird durch einen Prifstrom Uberwacht, der so gering ist, dass ein angeschlossenes

Ventil nicht anspricht.

Diagnose

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur
Verfugung. Auf die Diagnoseinformationen der Buskoppler (Globalstatus), der E/A-Module
(Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tber Modbus Read-
Telegramme zugegriffen werden. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem

folgenden Kapitel.

Die Statusinformationen des E/A-Moduls sind direkt in den Prozesswert eingebunden
(siehe vorangegangener Abschnitt "Dateniibertragung").
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Geréatedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten des E/A-Moduls auf (siehe Kapitel 6.2.1).

__| Geritedaten: Bindr Ausgdnge Typ-LB-6008
~ Mefstellendaten
_ _ (6]8 | Laden ‘ Riicksetzen

Modul/Typ:  [E008 | [Aktiver Bindrausgana, & Kanal ]

Modul aktiv v 1 Abbrechen ‘ Speichern ‘

Steckplatz: 19

Madul - TAG-Mr.: |LB-E003 Hilfe
- Binare Ausgange

Ausgang_ i Kurzzchlul-/ Bruch-
TaG-Nr. Kanal: zetzen mit Betricbsmodus: Fehlermodus: iibenwachung
o1
Ausgang 1 (KO ] (@ O ]Normalbetrieb LJ ]Ersatzwert LJ v Enweitert...
Auzgang 2 (K1): ] (e O ]Normalbetrieb _:J ]Ersatzwert Lj v Enweitert... i
Ausgang 3 [K2]: ] ® o |N0rmalbetrieb _:J ]Ersatzwert L] v Enweitert... J
Ausgang 4 (K3): | m @ ]Norma | |Ersatz | @ @J
2

Ausgang 5 [K4): | — Mormaltherb - Erzatz - J
Ausgang B [K5]: | [ |N0rmalbetrieb _:J 1Ersatzwert lJ v Enweitert... J
Ausgang 7 (KE]: ] o |N0rmalbetrieb :_J ]Ersatzwert L] v Enweitert...
Ausgang 8 (K71 ] LB ]Normalbetrieb LJ ]Ersatzwert L] v Ernweitert...
Natiz:

Bild 7.80: Bindrausgang 6x08/6x1x: Fenster Geratedaten

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Feld TAG-Nr. Kanal

Option Ausgang setzen mit

Dropdown-Liste Betriebsmode

Dropdown-Liste Fehlermode

Kontrollkdstchen Kurzschluss-/Bruchiiberwachung
Schaltflache Erweitert

Feld Notiz

0 N O g s WODN =

Erlduterungen:

Bereich Messstellendaten + Schaltflachen

Dieser Bereich ist bei allen E/A-Modulen identisch. Eine Beschreibung dieses Bereichs
finden Sie im Abschnitt "Fenster 'Geratedaten' — allgemeingultige Bildschirmelemente"

(siehe Kapitel 6.2.2).
2

Feld TAG-Nr. Kanal

Geben Sie eine eigene Bezeichnung fir den Kanal ein (maximal 32 Zeichen).
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3

Option Ausgang setzen mit

Wahlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fir das binare Signal.

4

Dropdown-Liste Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen "Normal" (Normalbetrieb) und "Simulation" (Simulationsmodus):

e "Normal": Im Normalbetrieb kommt das Signal aus dem Feld.

e "Simulation": Im Simulationsmodus wird ein Signal simuliert. Das Signal stellen Sie in

einem separaten Fenster ein, das Sie Uber die Schaltfliche Erweitert erreichen.
Naheres hierzu erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus" (siehe Kapitel
6.6).

5
Dropdown-Liste Fehlermode

Stellen Sie ein, wie das E/A-Modul im Fehlerfall reagiert. Wahlen Sie zwischen "Aktueller
Wert", "Ersatzwert" und "Letzter gultiger Wert":

e "Aktueller Wert": Das Signal wird trotz Fehler weiterhin unveréndert Ubertragen (dabei
kann es sich auch um ein simuliertes Signal handeln).

* "Ersatzwert": Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert stellen Sie manuell in
einem separaten Fenster ein, das Sie Uiber die Schaltflaiche Erweitert erreichen.

o ‘"Letzter gliltiger Wert": Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung wird Uibertragen.

Naheres zum Fehlermode erfahren Sie im Abschnitt "Betriebsmodus und Fehlermodus"
(siehe Kapitel 6.6).

6
Kontrollkdstchen Kurzschluss-/Bruchiiberwachung

Aktivieren Sie die Leitungsiberwachung, um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Gber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die Uber die Dropdown-Liste Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Alternativ kdbnnen Fehler Gberwacht werden, indem das entsprechende Statusregister
ausgelesen und ausgewertet wird.

Die Funktion Leitungstuberwachung ist nur bei NAMUR-Signalen méglich. Bei
Kontakteingdngen ohne NAMUR-Ersatzwiderstand kann der feldseitige Anschluss nicht
Uberwacht werden.
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7
Schaltflache Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren Kanaleinstellungen, unter
anderem flr die Funktionsmodi "Betriebsmode" (Simulationswert) und "Fehlermode”
(Ersatzwert). Das Fenster wird in der folgenden Abbildung naher erlautert.

8
Feld Notiz

Geben Sie hier einen maximal 256 Zeichen langen, beliebigen Kommentar ein. Der
Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert, eine Ablage in das Geréat ist nicht
mdoglich. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.
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Fenster Bindrer Kanal

Einschaltverziigerung inms |0 _I:j
Abschaltverzogerung in ms m
- Ersatzier
Datere & g Status: " Daten 0K

1 i« Dalenungu@
- Simulationswerts
Dater: + 0 Status: ( Daten OK

I & @ Daten unglid

Ok I Abbrechen

Bild 7.81: Fenster Bindrer Kanal mit weiteren Kanaleinstellungen

1 Feld Einschaltverzégerung
2 Feld Ausschaltverzégerung
3 Bereich Ersatzwert

4 Bereich Simulationswert
Erlauterungen:

1

Feld Einschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 entsprechend
verzdgert weiterleitet. Nutzen Sie die Einschaltverzégerung, um kurze Stérimpulse
auszufiltern (Kontaktprellen) (siehe folgende Abbildung).

2
Feld Ausschaltverzégerung

Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 1 auf 0 entsprechend
verzogert weiterleitet. Nutzen Sie die Ausschaltverzégerung, um zu kurze Impulse zu
verlangern. Auf diese Weise kdnnen auch sehr kurze Signale vom Feldbus-Zyklus erfasst
werden (z. B. Molchsteuerung) (siehe folgende Abbildung).
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Bild 7.82: Ein- und Ausschaltverzégerung

1 Einschaltverzégerung: In der oberen Bildhélfte ist die Einschaltverzégerung deaktiviert,
unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden ausgefiltert).
2 Ausschaltverzdgerung: In der oberen Bildhélfte ist die Ausschaltverzégerung deakti-

viert, unten ist sie aktiviert (kurze Signale werden verlangert).
3
Bereich Ersatzwert
Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest.

¢ Daten: Wahlen Sie als Ersatzwert entweder die 0 oder die 1.

» Status: Legen Sie fest, mit welchem Status der Ersatzwert Ubertragen werden soll
("Daten OK" oder "Daten ungultig"). Es ist sinnvoll den Status "Daten ungiltig" zu
wahlen, da ein Fehler vorliegt, wenn der Ersatzwert Ubertragen wird.

4
Bereich Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der Simulationswert wird
Ubertragen, wenn Sie den Betriebsmodus "Simulation" wahlen.

¢ Daten: Wahlen Sie als Simulationswert entweder die 0 oder die 1.

e Status: Wahlen Sie zwischen dem Status "Daten OK" und "Daten unguiltig". Falls Sie
"Daten ungiiltig" wéahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Messwertanzeige verwenden

Die Messwertanzeige dient der Anzeige von Messwerten und Statusinformationen. Wie
Sie die Messwertanzeige aufrufen und was die darin enthaltenen Informationen bedeuten,
erfahren Sie im Abschnitt "Messwertanzeige aufrufen” (siehe Kapitel 6.3).
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Diagnoseregister

Der Buskoppler stellt Diagnosedaten Uber spezielle Modbus-Adressbereiche zur

Verflgung (siehe Kapitel 5.5). Auf die Diagnoseregister der Buskoppler (Globalstatus), der

E/A-Module (Modulstatus) und der Netzteile (Global-/Modulstatus) kann tber Modbus
Read-Telegramme zugegriffen werden.

Einige Statusinformationen der E/A-Module sind bei E/A-Modulen mit Eingangsdaten in die
Prozessdaten eingebunden. Fir weitere Informationen lesen Sie bitte entsprechende E/A-

Modulbeschreibung in diesem Handbuch (siehe Kapitel 7).

Aufbau des globalen Statusregisters

Das globale Statusregister ist im Statusregisterbereich des Buskopplers enthalten und

besteht aus 2 Bytes. Die Bedeutung der einzelnen Bits kdnnen Sie der folgenden Tabelle

entnehmen.

Falls Sie Uber die steckplatzorientierte Adressierung auf das globale Statusregister
zugreifen, ermitteln Sie die Registeradresse bitte mit Steckplatz 0 (siehe Kapitel 5.5.5).
Informationen fir den bitweisen Zugriff auf einzelne Diagnosebits: siehe Kapitel 5.5.3.

Aufbau des globalen Statusregisters

Byte Bit / Zustand Bedeutung
2 15 = Buskoppler ist passiv
=1 Buskoppler ist aktiv
14 = Betriebsmodus: Es liegt keine Simulation vor.
=1 Betriebsmodus: mindestens ein E/A-Modul wird
simuliert.
13 =0 kein Fehler
=1 Fehler
12 = allgemeiner Fehler
=1 Modulfehler
11 Aus den Bits 11 bis 8 setzt sich der Fehlercode
10 zusammen, z. B. ergibt 0 11 1 den Fehlercode
7 (Hexadezimal) = Netzteilfehler. Die Bedeutung aller
9 Fehlercodes finden Sie in der nachfolgenden Tabelle.
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Byte

Bit / Zustand Bedeutung

7 = ein Fehler

=1 Mehrfachfehler

6 = keine Parametrierung/Verarbeitung

=1 Parametrierung/Verarbeitung lauft gerade

Bits 5 bis O:

* Falls ein einzelner Fehler vorliegt (Bit 7 = 0), kann

der fehlerhafte Steckplatz aus diesen Bits
ausgelesen werden, z. B. ergibt 00 010 0 den

N| W &~ O

Steckplatz 4 (Hexadezimal).

¢ Falls ein Mehrfachfehler vorliegt (Bit 7 = 1), kann
die Anzahl der Fehler ausgelesen werden.

—_

0 * Falls ausschlieBlich Netzteilfehler vorliegen (Wert
Bit 11 - 8 = 7, Bit 7 = 0), ist jedem Netzteil ein Bit
zugeordnet (Netzteil 1 = Bit 0, ..., Netzteil 6 = Bit 5),
wobei der Zustand 1 jeweils einen Fehler
signalisiert.

Fehlercodes des globales Statusregisters

Fehlercod
e (Hex)

Klartextmeldung

0

kein Fehler

Speicherfehler PIC (RAM)

Speicherfehler PIC (Register)

Speicherfehler PIC (Flash)

PIC interner Fehler

Kommandofehler PIC

Modulfehler

Netzteilfehler

Speicherfehler CPU32 (RAM)

Speicherfehler CPU32 (Flash)

CPU32 interner Fehler (Watchdog)

Redundanzfehler Arithmetik

Redundanzfehler Partner nicht vorhanden (kein Redundanzkoppler)

Redundanzfehler Link

Redundanzfehler Parameter inkonsistent

Ml m| Ol O W > © o N o o | W DO =

Reserviert
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Aufbau des Modulstatusregisters

Fir jeden E/A-Modulsteckplatz, fur die Feldbusanschaltung (Buskoppler oder
Buskoppler + Redundanzkoppler) sowie flr die Stromversorgung stehen jeweils 2
Statusbytes zur Verfligung. Die ersten beiden Bytes sind der Feldbusanschaltung
zugeordnet und enthalten das bereits beschriebene globale Statusregister (siehe Kapitel
8.1). Danach folgen fir jeden E/A-Modulsteckplatz jeweils 2 Bytes, beginnend ab
Steckplatz 1. Den Abschluss des Modulstatusregisters bilden die Statusbytes der
Stromversorgung.

In den folgenden Tabellen ist die Aufschliisselung der Statusbytes in Abhangigkeit vom
Modultyp dargestellt .

Das jeweils erste Statusbyte eines E/A-Moduls enthélt Modul-Diagnoseinformationen und
hat fir jeden E/A-Modulsteckplatz den gleichen Aufbau (siehe folgende Tabelle). Das
zweite Byte ist vom Modultyp abhangig und beinhaltet Kanal-Diagnoseinformationen
(siehe Tabelle "Kanal-Diagnoseinformationen").

Da einige doppelt breite E/A-Module 2 Steckplatze belegen, werden diese E/A-Module
durch 4 Bytes (2 Bytes pro Steckplatz) reprasentiert. Byte 1 und Byte 3 sind prinzipiell
gleich aufgebaut, wobei nur dem ersten bendétigten Modulsteckplatz der Zustand "aktiv"
zugewiesen wird. Byte 2 und 4 enthalten die modultypabh&ngigen Kanal-
Diagnoseinformationen (siehe Tabelle "Kanal-Diagnoseinformationen").

Die Ermittlung der Startadresse fir den Zugriff auf die Statusbytes ist im Kapitel
"Adressierung von Analogeingéngen" erldutert (siehe Kapitel 5.5.5). Informationen fir den
bitweisen Zugriff kbnnen Sie dem Kapitel "Adressierung von Binarsignalen" entnehmen
(siehe Kapitel 5.5.3).
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Modulstatusregister

Bedeutung im
Byte Bit / Zustand Bedeutung allgemein Beispiel
Byte 1 7 =1 Modul aktiv (0 = inaktiv; Das E/A-Modul ist
Beispiel: 1 = aktiv) aktiv (Bit 7 = 1) und
AA : : : : fehlerbehaftet
6 =0 Simulation aktiv (mind. 1 Kanal) . :
(0 = inaktiv; 1 = aktiv) (Bit5=1). Es liegt
ein modulinterner
5 =1 Fehler (0 = kein Fehler; Fehler vor (Bit 3...0
1 = Fehler) =1010
4 = reserviert = Fehlercode 10pe,)
3 = Fehlercode (siehe folgende
> _ Tabelle "Fehlercodes Bit 3...0")
1 =1
0 =
Byte 2 Kanal-Diagnoseinformationen
(siehe Tabelle "Kanal-
Diagnoseinformationen)

Fehlercodes Bit 3 ... 0
Fehlercode
(Bit0 ... 3) Bedeutung
0 kein Fehler
1 Timeout (Modul steckt nicht im Steckplatz)
2..6 Fehler interner Bus (Kommunikationsprobleme zwischen
Buskoppler und E/A-Modul(en))
7..8 reserviert
9 falscher Modultyp (gesteckter und konfigurierter Modultyp passen
nicht zusammen)
10 modulinterner Fehler (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss)
11...15 resrerviert
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Modulstatus (Kanal-Diagnoseinformationen)

Modultypen 1x01, 1x02, 1x08, 2xxx, 6x05, 6x06, 6x08, 6x10 ... 6x15

Byte2 | Bedeutung Byte 4" | Bedeutung
Bit0 Binardaten Kanal 1 (0/1) Bit 0 Binardaten Kanal 5 (0/1) (2
Bit 1 Status Kanal 1 (0 = guiltig, Bit 1 Status Kanal 5 (0 = gultig,

1 = ungiiltig) 1 = ungltig)
Bit 2 Binél‘daten Kanal 2 (0/1) Bit 2 Binérdaten Kana| 6 (0/1) (*2)
Bit 3 Status Kanal 2 (0 = gultig, Bit 3 Status Kanal 6 (0 = gultig,

1 = ungiiltig) 1 = ungiltig) (?
Bit 4 Binardaten Kanal 3 (0/1) (2 Bit 4 Binardaten Kanal 7 (0/1) (2
Bit 5 Status Kanal 3 (0 = giltig, Bit 5 Status Kanal 7 (0 = gultig,

1 = ungultig) (2) 1 = ungultig) (2)
Bit 6 Binardaten Kanal 4 (0/1) (2 Bit 6 Binardaten Kanal 8 (0/1) (2
Bit 7 Status Kanal 4 (0 = guiltig, Bit 7 Status Kanal 8 (0 = gultig,

1 = ungultig) (@ 1 = ungultig) (@

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhéngigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur
reserviert.

Modulstatus (Kanal-Diagnoseinformationen)

Modultyp 6x01

Byte 2 Bedeutung

Bit 0 Binardaten Kanal 1 (0/1)
Bit 1 Binardaten Kanal 2 (0/1)

Bit2 ... 7 | reserviert

Modulstatus (Kanal-Diagnoseinformationen)

Modultyp 1x03

Byte 2 Bedeutung

Bit 0 Zustand Impulseingang

Bit 1 Status (0 = glltig, 1 = ungultig)
Bit 2 reserviert

Bit 3 Richtungserkennung

Bit4 ... 7 | reserviert
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Modulstatus (Kanal-Diagnoseinformationen)

Modultypen 3x01, 3x02, 3x03, 3x04, 3x05

Byte2 | Bedeutung Byte 4" | Bedeutung

Bit 0 Live Zero/Bruchgrenze Bit0 Live Zero/Bruchgrenze
unterschritten Kanal 1 unterschritten Kanal 3 (@

Bit 1 Status Kanal 1 (0 = guiltig, Bit 1 Status Kanal 3 (0 = gultig,
1 = unglltig) 1 = ungiltig) (?

Bit2 ... 3 | reserviert Bit2 ... 3 | reserviert

Bit 4 Live Zero/Bruchgrenze Bit 4 Live Zero/Bruchgrenze
unterschritten Kanal 2 (2 unterschritten Kanal 4(2)

Bit 5 Status Kanal 2 (0 = gultig, Bit 5 Status Kanal 4 (0 = gultig,
1 = ungultig) (2) 1 = ungultig) (2)

Bit6 ... 7 | reserviert Bit6 ... 7 | reserviert

reserviert.

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhéngigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur

Modulstatus (Kanal-Diagnoseinformationen)

Modultypen 4x01, 4x02, 4x03, 4x04, 4x05

Byte 2 | Bedeutung Byte 4" | Bedeutung

Bit 0 reserviert Bit 0 reserviert

Bit 1 Status Kanal 1 (0 = guiltig, Bit 1 Status Kanal 3 (0 = gultig,
1 = ungliltig) 1 = ungiiltig) (?

Bit2 ... 3 | reserviert Bit 2 ... 3 | reserviert

Bit 4 reserviert Bit 4 reserviert

Bit 5 Status Kanal 2 (0 = guiltig, Bit 5 Status Kanal 4 (0 = gultig,
1 = ungultig) (@ 1 = ungultig) (@

Bit6 ... 7 | reserviert Bit6 ... 7 | reserviert

reserviert.

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhéngigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur
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Modulstatus (Kanal-Diagnoseinformationen)

Modultypen 5x01, 5x02, 5x04, 5x05, 5x06

Byte2 | Bedeutung Byte 4" | Bedeutung

Bit 0 reserviert Bit 0 reserviert

Bit 1 Status Kanal 1 (0 = guiltig, Bit 1 Status Kanal 3 (0 = gultig,
1 = unglltig) 1 = ungiiltig) (?

Bit2 ... 3 | reserviert Bit 2 ... 3 | reserviert

Bit 4 reserviert Bit 4 reserviert

Bit 5 Status Kanal 2 (0 = gultig, Bit 5 Status Kanal 4 (0 = gultig,
1 = ungiiltig) @ 1 = ungiiltig) (@

Bit6 ... 7 | reserviert Bit6 ... 7 | reserviert

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhéngigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur
reserviert.

Modulstatus (Diagnoseinformationen Stromversorgung)

Modultypen 9204, 9206, 9215, 9216, 9006

Byte 1 Bedeutung Byte 2 Bedeutung
Bit0 ... 7 | reserviert Bit 0 Netzteil 1 (0 = auBer Betrieb,
1 = in Betrieb)
Bit 1 Netzteil 2 (0 = auBer Betrieb,
1 = in Betrieb)
Bit 2 Netzteil 3 (0 = auBer Betrieb,
1 = in Betrieb)
Bit 3 Netzteil 4 (0O = auf3er Betrieb,
1 = in Betrieb)
Bit 4 Netzteil 5 (0 = auf3er Betrieb,
1 = in Betrieb)
Bit 5 Netzteil 6 (0 = auBer Betrieb,
1 = in Betrieb)
Bit6 ... 7 | reserviert

Aufbau des Typregisters

Im Typregister ist jedem Steckplatz ein Byteparchen zugeordnet. Das erste Byte des
Byteparchens enthalt die Modultyp-Kennung des E/A-Moduls, das im Buskoppler
konfiguriert ist. Das zweite Byte enthélt die Modultyp-Kennung des E/A-Moduls, das
tatsachlich im jeweiligen Steckplatz der Remote-I/O-Station gesteckt ist.

Um zu prifen, ob die konfigurierten E/A-Module mit den gesteckten E/A-Modulen
Ubereinstimmen, vergleichen Sie das jeweils erste und zweite Byte eines Bytepérchens
miteinander. Wenn das erste Byte mit dem zweiten Byte Ubereinstimmt, stimmt auch die
Konfiguration mit dem gesteckten Modul Uiberein. Falls die Bytes ungleich sind, liegt ein
Fehler vor. Die Ursache ist entweder eine falsche Konfiguration, ein falsches E/A-Modul in
der Remote-I/O-Station oder ein defektes/nicht vorhandenes E/A-Modul (Kennung 00). Um
den Fehler zu beheben, tauschen Sie entweder das E/A-Modul in der Remote-1/O-Station
aus oder passen Sie die Konfiguration an.
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Die Ermittlung der Startadresse fur den Zugriff auf das jeweilige Byteparchen ist im Kapitel

"Adressierung von Analogeingéngen" erlautert (siehe Kapitel 5.5.5).

Die Modultyp-Kennung setzt sich aus zwei Hexadezimalzeichen zusammen. Das erste
Hexadezimalzeichen entspricht der ersten Dezimalziffer des E/A-Modultyps, das zweite

Hexadezimalzeichen entspricht den letzten beiden Dezimalziffern des E/A-Modultyps. Eine

Ubersicht der Modultyp-Kennungen finden Sie in der folgenden Tabelle.

Beispiel: Modultyp-Kennung 2Cy,¢, = E/A-Modul 2x12

Das ersten Zeichen (2;,¢4) entspricht der ersten Ziffer des E/A-Modultyps (2x12). Das
zweite Zeichen (Cy,gy) entspricht den letzten beiden Ziffern des E/A-Modultyps (2x12).
Genauso entspricht die Modultyp-Kennung 35y, dem E/A-Modul 3x05.

Modultyp-Kennungen

Modultyp-Kennungen

binare E/A-Module

analoge E/A-Module

1 1x01 2-kanaliger Binéreingang 13 1x03 1-kanaliger
Frequenzeingang
12 1x02 3-kanaliger Bindreingang 31 3x01 1-kanaliger Analogeingang
18 1x08 8-kanaliger Binareingang 32 3x02 1-kanaliger Analogeingang
21 2x01 3-kanaliger Bindrausgang 33 3x03 1-kanaliger Analogeingang
(1 DOUT, 2 DIN)
34 3x04 4-kanaliger Analogeingang
2D 2x13 3-kanaliger Bindrausgang 35 3x05 4-kanaliger Analogeingang
(1 DOUT, 2 DIN)
61 6x01 2-kanaliger Relaisausgang 41 4x01 1-kanaliger Analogausgang
65 6x05 4-kanaliger Relaisausgang | 42 4x02 1-kanaliger Analogausgang
66 6x06 8-kanaliger Relaisausgang | 43 4x03 1-kanaliger Analogausgang
68 6x08 8-kanaliger Binareingang 44 4x04 4-kanaliger Analogausgang
6A 6x10 4-kanaliger Bindrausgang 45 4x05 4-kanaliger Analogausgang
51 5x01 1-kanaliger
Temperatureingang (Widerstand)
6F 6x15 4-kanaliger Bindrausgang 52 5x02 1-kanaliger
Temperatureingang
(Thermoelement)
54 5x04 4-kanaliger
Temperatureingang (Widerstand)
55 5x05 4-kanaliger
Temperatureingang
(Thermoelement)
56 5x06 1-kanaliger

Spannungseingang (mV)

Spezialmodule

00

0x00 Leerplatz
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Stérungsbeseitigung

Serviceeinsatz

Bevor Sie einen Serviceeinsatz beauftragen, priifen Sie bitte, ob folgende MaBnahmen

erfolgt sind:

* Telefonische Beratung durch den Service-Center zur Eingrenzung des Problems,

e Testen der Anlage durch den Kunden geman den folgenden Checklisten,
¢ Ferndiagnose mittels PC ANYWHERE durch den P+F-Service.

Kommunikationsfehler

Falls ein Kommunikationsfehler vorliegt, gehen Sie die folgende Checkliste durch und
ergreifen Sie gegebenenfalls die entsprechende MaBnahme.

Fehler

MaBnahme(n)

Remote-I/O-Station kann in
der Konfigurationssoftware
nicht Uber den Servicebus
gefunden werden

* Vergewissern Sie sich, dass keine anderen

Anwendungen aktiv sind, die den gewéhlten Port
belegen. Dies kann zum Beispiel der Fall sein, wenn Sie
HART/SMART-Software anderer Hersteller einsetzen
und diese Anwendung nicht geschlossen haben, bevor
Sie mit der Remote-I/O-Konfiguration begonnen haben.

e Kontrollieren Sie, ob das Verbindungskabel zwischen PC

und Busstationen korrekt angeschlossen ist.

* Kontrollieren Sie, ob alle Einstellungen wie in diesem

Handbuch beschrieben vorgenommen wurden.

¢ Wahrend des Datenaustausches Uber den Servicebus

mussen gelbe Leuchtdioden vorne am Buskoppler
blinken (LED 4 (Empfangs-LED), LED 7 (Sende-LED)).

[Tabelle 9.1: Kommunikationsfehler
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Fehler MaBnahme(n)

Fehler in der * Prifen Sie, ob die Kabelverbindungen intakt sind.
Kommunikation mit dem o Dri; L , . . .
PLS oder der SPS Prifen Sie in der Konfigurationssoftware, ob die gewéhlte

Adresse mit der gewlinschten Stationsadresse
Ubereinstimmt.

Priifen Sie, ob der Busabschluss aktiviert ist. Der
Modbus muss genau 2 Busabschliisse pro
Kupfersegment haben, einen am Anfang und einen am
Ende.

Prufen Sie, ob die Busstationen sternférmig an einen
Abzweig angeschlossen sind — dies wére unzuldssig.
Waéhlen Sie eine lineare Anordnung ohne Abzweigungen

Kommunikationsfehler auf
dem Servicebus

Prifen Sie, ob die Kabelverbindungen intakt sind.

Prifen Sie in der Konfigurationssoftware, ob die gewéhlte
Adresse mit der gewlinschten Stationsadresse
Ubereinstimmt.

Priifen Sie, ob der Busabschluss aktiviert ist. Der
Modbus muss genau 2 Busabschliisse pro
Kupfersegment haben, einen am Anfang und einen am
Ende.

Prufen Sie, ob die Busstationen sternférmig an einen
Abzweig angeschlossen sind — dies wére unzuldssig.
Waéhlen Sie eine lineare Anordnung ohne Abzweigungen.

Prifen Sie, ob in der Konfigurationssoftware die korrekte
Schnittstelle eingestellt ist.

Beim Verbindungsaufbau
findet die Software einen
Buskoppler nicht.

Prufen Sie, ob beim Verbindungsaufbau die gelben LEDs
am Buskoppler leuchten.

Priifen Sie, ob die Bus-Adresse im gewéahlten Bereich ist.
Falls nétig, vergréBern Sie den Suchbereich.

Prifen Sie, ob der Buskoppler korrekt eingesteckt ist.

Prifen Sie, ob die Buskoppler-Adresse bereits vorhanden
ist.

Buskoppler kann nicht
konfiguriert werden.

Uberpriifen Sie das Passwort.

Laden Sie die Buskoppler-Konfiguration in den PC.
Wabhlen Sie hierzu den MenUpunkt "Daten aus dem Gerat
laden".

Auslesen des Buskopplers
ergibt eine unerwartete
Konfiguration.

Die gewiinschte Konfiguration wurde nicht im Buskoppler
abgespeichert. Wahlen Sie den Menlpunkt "Daten ins
Gerét schreiben”, um die Konfiguration im Buskoppler zu
speichern.

Buskoppler meldet E/A-
Modulfehler beim
Rucklesen der
gespeicherten Daten aus
Konfigurierkit oder Station.

Es liegt kein Fehler vor: Im Konfigurierkit oder in der
Station sind (noch) keine E/A-Module installiert. Der
Buskoppler hat geprift, ob konfigurierte E/A-Module
verfugbar sind. Installieren Sie die E/A-Module.

Kommunikationsfehler auf
dem Servicebus, nach
erfolgreichem
Verbindungsaufbau

Prufen Sie, ob der Servicebus galvanisch getrennt ist.
Betreiben Sie den Laptop mit Batterie.
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Fehler

MaBnahme(n)

Fehlende Daten beim
Laden aus Station

¢ Prifen Sie, ob alle Daten vorher in der Station
gespeichert wurden.

¢ Prifen Sie, ob es sich bei den fehlenden Daten um
Hilfetexte handelt, die nicht im Buskoppler gespeichert
werden, jedoch beim Laden einer Station aus einer Datei
geladen werden kénnen.

Keine HART-
Kommunikation

¢ Prifen Sie, ob das HART-Gerét betriebsbereit ist.

» Stellen Sie sicher, dass die HART-Feldgerate innerhalb
des zulassigen Betriebsbereichs von 4 bis 20 mA liegen.

[Tabelle 9.2: Kommunikationsfehler

Fehler

MaBnahme(n)

FB-Erweiterungseinheit
funktioniert nicht.

* Prifen Sie, ob Basiseinheit und Erweiterungseinheit
korrekt verdrahtet sind.

e Prifen Sie, ob bei redundanten Systemen die
notwendige Verbindung zwischen der
Erweiterungseinheit und der Redundanzeinheit besteht.

[Tabelle 9.3: Kommunikationsfehler

Redundanzfehler

Falls ein Redundanzfehler vorliegt, gehen Sie die folgende Checkliste durch und ergreifen
Sie gegebenenfalls die entsprechende MaBnahme.

Fehler

MaBnahme(n)

Kontinuierliche
Redundanzumschaltung

¢ Prifen Sie, ob die Umschaltzeit am Buskoppler auf einen
ausreichend langen Wert eingestellt wurde (Modbus-
Buskoppler).

¢ Falls Sie ein FB-System in Zone 1 verwenden, priifen
Sie, ob in die notwendige frontseitige Verbindung
zwischen den Buskopplern besteht.

¢ Stellen Sie sicher, dass beide Buskoppler auf Redundanz
eingestellt sind.

Daten

Module &ndern laufend die

¢ Prifen Sie, ob einer der Buskoppler nicht fiir den
Redundanzbetrieb konfiguriert wurde. In diesem Fall
versuchen beide Buskoppler, aktiv auf die E/A-Module
zuzugreifen und stéren sich gegenseitig.

[Tabelle 9.4: Redundanzfehler
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Durch LEDs angezeigte Fehler

Die Fehlersuche wird durch eine Reihe von LEDs am Buskoppler, an den E/A-Modulen
und am Netzteil unterstltzt. Falls die LEDs einen Fehler anzeigen, gehen Sie die folgende
Checkliste durch und ergreifen Sie gegebenenfalls die entsprechende MaBnahme.

Falsche Fehlermeldungen

Je nach Last kénnen die Ausgangskreise aufgrund einer Uberlastung einen Leitungsbruch
anzeigen, auch wenn das E/A-Modul als solches noch einwandfrei funktioniert. Dies kann
zum Beispiel manchmal bei Magnetventilen auftreten, deren Eingangswiderstand nicht im

Bereich der Leitungsbruchliberwachung liegt. Schalten Sie in solch einem Fall einen
hochohmigen Widerstand parallel, der die Funktion in der Regel verbessert.

Bei Boosterventilen ist oft der Ladekondensator die Ursache fiir ein Ansprechen der
Kurzschlussiiberwachung. Schalten Sie einen kleinen Widerstand in Reihe, dies behebt
das Problem in der Regel. Falls erforderlich, deaktivieren Sie die Leitungsiiberwachungs-

Funktion.

LEDs am Buskoppler

Fehler

MaBnahme(n)

Rote LED (2) des
Buskopplers leuchtet.

Sammelfehler: Es liegt ein Problem mit mindestens einer
Remote-I/O-Komponente vor (E/A-Modul, Netzteil oder
Buskoppler).

e Suchen Sie alle Steckplatze nach E/A-Modulen mit
leuchtenden roten LEDs ab. Alle roten LEDs missen
verloschen sein, anderenfalls meldet der Buskoppler
weiterhin einen Fehler.

 Stellen Sie sicher, dass alle konfigurierten Remote-I/O-
Komponenten gesteckt und betriebsbereit (griine LED
leuchtet) sind.

« Uberpriifen Sie das globale Statusregister in der
Messwertanzeige des Buskoppler-DTMs, um den
Grund der Sammelfehlermeldung zu erfahren.

Gelbe LED (5) des
Buskopplers blinkt, ohne
dass der Bus
angeschlossen ist.

e Der Buskoppler ist betriebsbereit und arbeitet mit den
E/A-Modulen.

Gelbe LED (5) des
Buskoppler blinkt in langen
Intervallen.

* Der Buskoppler ist betriebsbereit und arbeitet mit den
E/A-Modulen. Mindestens ein E/A-Modul befindet sich im
Simulationsmodus.

Feldbus

Gelbe LEDs (3, 6) des
Buskopplers zeigen keine
Aktivitadten wahrend eines
Verbindungsaufbaus an
(LEDs = aus).

* Prifen Sie, ob die physikalische Verbindung zwischen
Konfigurationswerkzeug und der Remote-I/O-Station
korrekt hergestellt wurde..
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LEDs am Buskoppler

Fehler

MaBnahme(n)

Servicebus

Gelbe LEDs (4, 7) des
Buskopplers blinken
wéahrend des
Verbindungsaufbaus via
Servicebus nicht.

e Prifen Sie, ob das Konfigurationskabel und der Adapter
korrekt verbunden sind.

LEDs an E/A-Modulen und Netzteilen

Fehler

MaBnahme(n)

Rote LED eines E/A-Moduls
leuchtet

* Prifen Sie, ob die Feldverdrahtung korrekt
angeschlossen ist.

¢ Prifen Sie, ob der Sensor einwandfrei funktioniert.
* Prifen Sie, ob die Feldgerate einwandfrei funktionieren.

Rote LED eines E/A-Moduls
blinkt.

Dem E/A-Modul fehlt die Kommunikation mit dem
Buskoppler.

¢ Priifen Sie, ob das E/A-Modul richtig in das Backplane
eingesteckt ist.

¢ Stellen Sie sicher, dass keine Stifte des Steckers
verbogen sind.

¢ Stecken Sie ein anderes E/A-Modul an die Position.
Falls das neu gesteckte Module ebenfalls nicht arbeitet
(rote LED blinkt), kann ein Fehler an dem Backplane
vorliegen.

Gelbe LEDs der E/A-
Module leuchten.

» Bei Binéreingéngen zeigt die gelbe LED verschiedene
Statusinformationen an.

* Bei Transmitterspeisungs-Modulen zeigt die gelbe LED
an, dass der normale Betriebsbereich verlassen wurde.

Grline LEDs bei allen
Modulen aus.

e Prifen Sie, ob der Versorgungsanschluss des
Backplanes korrekt angeschlossen ist.

¢ Prifen Sie, ob das Netzteil funktioniert und ob es korrekt
in das Backplane eingesteckt ist.
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LEDs an E/A-Modulen und Netzteilen

Fehler

MaBnahme(n)

Griine LED eines einzelnen
Moduls aus.

* Prifen Sie, ob das Modul korrekt in das Backplane

gesteckt ist.
Falls nétig, tauschen Sie das Modul aus.

Wenn dies den Fehler nicht behebt, prifen Sie das
Backplane auf einwandfreie Funktion.

Griine LED des Netzteils
aus.

Prifen Sie, ob das Netzteil mit der richtigen Spannung
versorgt wird.

Prufen Sie, ob das Netzteil korrekt in das Backplane
gesteckt ist und der Kontakt zum Backplane hergestellt
ist.

Prufen Sie die Versorgungsspannung. Bei maximaler
Last darf die Spannung von 24 V DC einschlieB3lich
Brummspannung nicht unter 20 V fallen. Verwenden Sie
gegebenenfalls ein Oszilloskop (eventuell
Feuererlaubnisschein benétigt).

Eventuell ist die Sicherung defekt.

FB: Die Netzteile enthalten keine austauschbaren
Sicherungen, ersetzen Sie das Netzteil durch ein neues.
LB: Aus Grinden des Explosionsschutzes darf
ausschlieBlich besonders qualifiziertes Fachpersonal die
Sicherungen von Netzteilen und E/A-Modulen
austauschen. Verwenden Sie beim Austausch
gleichwertige Sicherungen.
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Signalfehler

Falls ein Signalfehler vorliegt, gehen Sie die folgende Checkliste durch und ergreifen Sie
gegebenenfalls die entsprechende MaBnahme.

Deaktivierte E/A-Module

Deaktivierte E/A-Module werden haufig fir spatere Erweiterungen verwendet. Bevor Sie
das E/A-Modul deaktivieren, schalten Sie dessen Leitungsfehleriiberwachung ab. So
verhindern Sie, dass das E/A-Modul bei jeder Abfrage des Buskopplers, ob ein E/A-Modul
im Steckplatz installiert ist, einen Alarm auslést.

Fehler

MaBnahme(n)

Keine Signalénderung,
wenn die Parameter
verdndert werden.

Prifen Sie, ob das E/A-Modul in Betrieb ist.

Priifen Sie, ob die Anderung in der Slave-Station
gespeichert wurde.

Laden Sie die Parametrierung herunter, um die aktuelle
Parametrierung des E/A-Moduls herauszufinden.

Betrifft nur Profibus-Buskoppler: Priifen Sie, ob HCIR
aktiv ist. Falls ja, wird die neue Einstellung erst nach der
HCiR-Umschaltung des Masters aktiv.

Fehlerhaftes Signal

Priifen Sie, ob ein Kurzschluss oder Leitungsbruch im
Kreis vorliegt.

Prifen Sie, ob die Feldgerate und Sensoren einwandfrei
funktionieren.

Tauschen Sie das E/A-Modul aus.
Prifen Sie den Bus-Signalweg zum E/A-Modul.

Alle Signale einer Station
fehlerhaft.

Prifen Sie, ob das Netzteil einwandfrei funktioniert.
Prifen Sie die Busverbindung.

Prifen Sie die Buskommunikation.

Verwenden Sie einen Busmonitor.

Ausgangsmodul schaltet
um auf Ersatzwerte.

Prifen Sie die Ansprechiberwachungszeit fir die Bus-
Uberwachung am Buskoppler. Die
Ansprechuberwachungszeit muss ldnger sein als die
Dauer eines Buszyklus.

Ein Ausgangsmodul
schaltet ab.

Die Kommunikation mit dem Buskoppler ist unterbrochen.

¢ Prifen Sie, ob das E/A-Modul richtig in das Backplane
eingesteckt ist.

* Schalten Sie gegebenenfalls die Statusbits fur analoge
Ausgénge ab.

Eingangsmodul liefert
sporadisch keine
Messwerte.

Die Kommunikation mit dem Buskoppler ist unterbrochen.

¢ Prifen Sie, ob das E/A-Modul richtig in das Backplane
eingesteckt ist.

E/A-Modul funktioniert
problemlos in einem
bestimmten Steckplatz, in
einem anderen jedoch nicht.

Prifen Sie, ob die Steckverbindung des fehlerhaften
Steckplatzes in Ordnung ist und die Stifte nicht verbogen
sind.

Benutzen Sie den Steckplatz gegebenenfalls nicht weiter.

Messwerte sporadisch
falsch.

Prifen Sie, ob der Messwert durch externe Storeinflisse
verfalscht werden kann.

Prufen Sie, ob die Abschirmung intakt ist.
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Fehler

MaBnahme(n)

Signal andert sich nicht.

* Prifen Sie, ob fir den Kanal der Simulationsmodus
aktiviert ist (nicht beim Buskoppler 8x06). Im
Simulationsmodus wird das Signal eingefroren

¢ Prifen Sie, ob der Ersatzwert aktiv ist, da keine
Buskommunikation besteht.

* Prufen Sie, ob ein Leitungsfehler vorliegt.

Modul gibt keine
Diagnosemeldungen aus.

* Prifen Sie, ob die Leitungsiiberwachung aktiv ist. Falls
nicht, aktivieren Sie die Leitungstiberwachung.

* Prifen Sie, ob die erwarteten Diagnoseinformationen im
Buskoppler aktiviert wurden (PROFIBUS: zuséatzliche
Moduldiagnose).

Keine Eingangs-
/Ausgangsdaten

* Prifen Sie, ob das richtige E/A-Modul gesteckt und
betriebsbereit ist.

* Prifen Sie, ob die Skalierung des Analogeingangs/-
ausgangs den Systemanforderungen entspricht.

* Prifen Sie, ob die Verdrahtung in Ordnung ist.

E/A-Modul als fehlend
gemeldet.

* Prifen Sie, ob das richtige E/A-Modul eingesteckt wurde.

e Prifen Sie, ob die grine LED des E/A-Moduls leuchtet
und das E/A-Modul richtig eingesteckt ist.

Modulfehler

e Prifen Sie, ob die grine LED am E/A-Modul leuchtet.
Wenn nicht, besteht kein Kontakt zum Backplane oder
die Sicherung ist defekt. Wenn alle E/A-Module eines
Segments ausgefallen sind, liegt der Fehler im Netzteil
oder im Backplane.

* Uberprifen Sie mit Hilfe der Messwertanzeige des
betroffenen E/A-Moduls die Diagnoseinformationen des
E/A-Moduls (z. B. kein oder falsches Modul,
Leitungsfehler, ...)

[Tabelle 9.5: Signalfehler

Fehler

MaBnahme(n)

6/8 LB-Module fallen
gleichzeitig aus
(Backplanesystem LB 9121,
LB 9101).

e Prifen Sie, ob das Netzteil des Segments einwandfrei
funktioniert.

[Tabelle 9.6: Signalfehler

Fehler

MaBnahme(n)

24 FB-Module fallen
gleichzeitig aus.

¢ Prifen Sie, ob das Netzteil einwandfrei funktioniert.

e Prifen Sie, ob die Verdrahtung zur Erweiterung korrekt
und intakt ist .

[Tabelle 9.7: Signalfehler
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MODBUS-BUSKOPPLER
Stdérungsbeseitigung

9.6 Fehler und lhre Folgen

Je nach Fehler mussen Sie mit den unten aufgefiihrten Folgen rechnen.

Fehler Diagnose Folgen
FB Zone 1 Netzteil * Der Master empfangt eine | » Kein Problem in einem
ausgefallen (redundant) Fehlermeldung im redundanten System

globalen Statusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

e Der Master erhalt
ebenfalls eine Redundanz-
Fehlermeldung.

¢ Redundanzumschaltung
vom priméren auf den
Redundanz-Buskoppler

FB Zone 1 Netzteil * Der Master empfangt 24 |« Es entsteht ein Verlust von
ausgefallen (nicht Fehlermeldungen im 24 FB-Slots.
redundant) globalen und Modul-

Statusregister, sofern dies
vorab so parametriert
wurde.

e Der Master erhélt 24
modulspezifische und
kanalbezogene
Fehlermeldungen, wenn
die Moduldiagnose
aktiviert wurde.

[Tabelle 9.8: Fehler und ihre Folgen
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Fehler

Diagnose

Folgen

Netzteil ausgefallen
(redundante Station)

e Der Master erhélt eine
Fehlermeldung im
globalen Statusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde (nur
mit LB9022- und LB9024-
Backplanes).

¢ Backplanes LB 9022, LB

9024 und LB 9029: Durch
eine 2-aus-3-Redundanz
beim Einsatz von 3
Netzteilen LB9006 bleibt
auch mit einem
ausgefallenem Netzteil die
volle Funktionalitat
erhalten.

Backplanes LB 9121 und
LB 9101: Beim Einsatz von
2 Netzteilen LB9104 fallen
8 Module aus, sobald ein
Netzteil ausfallt. Die
Buskoppler werden jedoch
weiterhin vom
funktionierenden Netzteil
versorgt, die
Kommunikation bleibt
bestehen.

Netzteil ausgefallen (nicht-
redundante Station)

e Der Master empfangt 8
Fehlermeldungen im
globalen und Modul-

Statusregister, sofern dies

vorab so parametriert
wurde.

e Der Master erhélt 8
modulspezifische und
kanalbezogene
Fehlermeldungen, wenn
die Moduldiagnose
aktiviert wurde.

Backplanes LB 9022, LB
9024 und LB 9029: Im
nicht-redundanten Einsatz
werden in der Regel nur
zwei Netzteile eingesetzt.
Dies fuhrt dazu, dass beim
Ausfall eines Netzteils
bereits die gesamte
Station in Mitleidenschaft
gezogen werden kann
(abhangig von der Anzahl
der verwendeten Module).

Backplanes LB 9121 und
LB 9101: Beim Einsatz von
2 Netzteilen LB9104 fallen
8 Module aus, sobald ein
Netzteil ausfallt. Der
Buskoppler wird jedoch
weiterhin vom
funktionierenden Netzteil
versorgt, die
Kommunikation bleibt
bestehen.

[Tabelle 9.9: Fehler und ihre Folgen

Fehler Diagnose Folgen
Buskommunikation ¢ Der Master erkennt den ¢ Die Ausgange nehmen
ausgefallen Ausfall. Ersatzwerte an, sofern

dies vorab so parametriert
wurde.

Buskoppler oder Spannung
ausgefallen

¢ Der Master erkennt den
fehlerhaften Slave.

Die Ausgange sind ohne
Spannung, es sei denn
das System ist redundant
ausgelegt.
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Fehler

Diagnose

Folgen

E/A-Modul ausgefallen

* Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und Modul-
Statusregister, sofern dies
vorab so parametriert
wurde.

e Der Master erhalt die
Nachricht "Modulfehler",
wenn die Moduldiagnose
aktiviert wurde.

* Keine Signalénderung; die
Eingange nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

* Der Ausgang ist ohne
Spannung.

¢ Die grine LED ist in den
meisten Féllen aus. Es gibt
jedoch Félle, bei denen die
griine LED trotz eines
Fehlers leuchtet.

Falsches E/A-Modul

* Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und Modul-
Statusregister, sofern dies
vorab so parametriert
wurde.

¢ Der Master erhalt die
Nachricht "falsches
Modul", wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

* Keine Signalénderung; die
Eingédnge nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

* Der Ausgang ist ohne
Spannung

¢ Die rote LED in dem
doppelt breiten Modul
blinkt.

E/A-Modul fehlt oder wurde
entfernt.

* Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und Modul-
Statusregister, sofern dies
vorab so parametriert
wurde.

¢ Der Master erhalt die
Nachricht "fehlendes
Modul", wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

¢ Der Eingang ist
eingefroren.

* Der Ausgang ist ohne
Spannung.

modulspezifische Fehler

Leitungsfehler im
Eingangsmodul

* Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und Modul-
statusregister, sofern dies
vorab so parametriert
wurde.

* Der Master empfangt eine
Fehlermeldung "Daten
ungultig", wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde

¢ Die Rote LED leuchtet.

* Keine Signaldnderung; die
Eingédnge nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

e Temperatureingange
kehren erst zum normalen
Betrieb zuriick, nachdem
der Fehler korrigiert wurde
und die Bruchverzdgerung
abgelaufen ist.

Bereichslberlauf oder -
unterlauf bei Analogeingang
3x01, 3x02, 3x03, 3x04,
3x05

* Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und Modul-
statusregister, sofern dies
vorab so parametriert
wurde.

* Der Master empfangt eine
Fehlermeldung "Daten
ungultig", wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde

¢ Die gelbe LED leuchtet.

¢ Das Signal ist auf
vorgegebene Grenzwerte
begrenzt
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Fehler Diagnose Folgen
Leitungsfehler in * Der Master empfangt eine | ¢ Die rote LED leuchtet.
Ausgangsmodulen 2xxx, Fehlermeldung im « Der Ausgang ist ohne

4x01, 4x02, 6x08 globalen und Modul-
statusregister, sofern dies

vorab so parametriert
wurde.

* Der Master empfangt eine
Fehlermeldung "Daten
ungultig", wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde

Spannung.

[Tabelle 9.10: Fehler und ihre Folgen
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