PROZESSAUTOMATION

LB8106* / FB8206*

EasyCom-Buskoppler fur
PROFIBUS DP/DP-V1

=
=
-t

I3 PEPPERL+FUCHS

PROTECTING YOUR PROCESS



. LB8106* / FB8206*

Es gelten die Allgemeinen Lieferbedingungen fir Erzeugnisse und Leistungen der Elek-
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neusten Fassung sowie die Erganzungsklausel: "Erweiterter Eigentumsvorbehalt".
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Einleitung
Inhalt des Dokuments

Dieses Dokument beinhaltet Informationen, die Sie fir den Einsatz des fertigen Geréats oder
Systems in den zutreffenden Phasen des Produktlebenszyklus bendtigen. Dazu kénnen
zahlen:

Produktidentifizierung

Lieferung, Transport und Lagerung
Montage und Installation
Inbetriebnahme und Betrieb
Instandhaltung und Reparatur
Stérungsbeseitigung

Demontage

Entsorgung

Hinweis!
Dieses Dokument ersetzt nicht die Betriebsanleitungen der verwendeten Komponenten.

Die Sicherheitshinweise der verwendeten Komponenten bestimmen die Sicherheitshinweise
des Systems. Die Betriebsanleitungen der verwendeten Komponenten sollten gelesen und
verstanden worden sein.

Hinweis!

Entnehmen Sie die vollstdndigen Informationen zu den verwendeten Komponenten aus den
Betriebsanleitungen und der weiteren Dokumentation im Internet unter www.pepperl-
fuchs.com.

Die Dokumentation besteht aus folgenden Teilen:
vorliegendes Softwarehandbuch
Hardwarehandbuch des verwendeten Remote-1/O-Systems
Betriebsanleitungen der verwendeten Komponenten
Datenblatter der verwendeten Komponenten

Zusatzlich kann die Dokumentation aus folgenden Teilen bestehen, falls zutreffend:
EG-Baumusterprifbescheinigung
EU-Konformitatserklarung
Konformitatsbescheinigung
Zertifikate
Control Drawings
weitere Dokumente

Zielgruppe, Personal

Die Verantwortung hinsichtlich Planung, Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung
und Demontage liegt beim Anlagenbetreiber.

Nur Fachpersonal darf die Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung und Demontage
des Produkts durchfiihren. Das Fachpersonal muss die Betriebsanleitung und die weitere
Dokumentation gelesen und verstanden haben.

Machen Sie sich vor Verwendung mit dem Gerét vertraut. Lesen Sie das Dokument sorgféltig.
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LB8106* / FB8206*
Einleitung

1.3 Verwendete Symbole

Dieses Dokument enthélt Symbole zur Kennzeichnung von Warnhinweisen und von
informativen Hinweisen.

Warnhinweise

Sie finden Warnhinweise immer dann, wenn von lhren Handlungen Gefahren ausgehen
kénnen. Beachten Sie unbedingt diese Warnhinweise zu lhrer persénlichen Sicherheit sowie
zur Vermeidung von Sachschéaden.

Je nach Risikostufe werden die Warnhinweise in absteigender Reihenfolge wie folgt
dargestellt:

Informative Hinweise

Hinweis!
Dieses Symbol macht auf eine wichtige Information aufmerksam.

(10

) Handlungsanweisung

Dieses Symbol markiert eine Handlungsanweisung. Sie werden zu einer Handlung oder
Handlungsfolge aufgefordert.
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Grundlagen zu Remote-I/O-Systemen

Remote-1/O-Stationen sind Signalanpassungsgerate, die als Schnittstelle flr Signale zwischen
Feldgeraten und Leitsystemen fungieren. Die E/A-Module werden mittels Steckplatzen auf den
vorgefertigten Backplanes montiert. Buskoppler sind fiir verschiedene Standardbusse
erhéltlich und bilden die Schnittstelle zwischen den E/A-Modulen und dem Prozessleitsystem.
Netzgerate dienen zur Stromversorgung der E/A-Module und Buskoppler.

Abbildung 2.1 Beispiel fiir LB/FB-Remote-I/O-Stationen

1 LB-Remote-I/O-Station fiir den Einsatz im sicheren Bereich und in Zone 2
2 FB-Remote-1/O-Station fir den Einsatz in Zone 1

Einstellarbeiten

Die Parametrierung der E/A-Module wird im nichtfliichtigen Speicher des Buskopplers
abgelegt. Sobald ein E/A-Modul ausgetauscht wird, Gbernimmt das neue Modul ohne
Einstellarbeiten die Konfiguration des vorherigen Moduls, vorausgesetzt es handelt sich um
den selben Modultyp.

Diagnose

Diagnoseinformationen werden tber den Bus an das Leitsystem gemeldet. Dariiber hinaus ist
die Abfrage uber einen unabhéngigen Servicebus mdglich. Der Servicebus ist jedoch nicht
zwingend erforderlich, um ein betriebsfahiges System zu erhalten.

Stérsignale werden weitgehend ausgefiltert. Trotzdem sollte ein Schirmungskonzept
entsprechend dem Stand der Technik angewendet werden. Einige E/A-Module besitzen
einstellbare Filterfunktionen.

Redundanz

Die Busanbindung kann redundant ausgefihrt werden, wenn das Bussystem dies zulésst.

Ausgangsabschaltung

Die Ausgangsabschaltung ermdglicht das busunabhéngige Abschalten aller oder
ausgewabhlter E/A-Module im Remote-1/O-System. Diese Funktion erfordert die Verwendung
von entsprechend ausgeristeten Backplanes und von E/A-Modulen mit Abschalteingang.

I3 PEPPERL+FUCHS

200337 2016-02



200337 2016-02

[0

I3 PEPPERL+FUCHS

Maximale Anzahl Kanéle und E/A-Module

Die Maximalanzahl an Kanélen hangt von den verwendeten E/A-Modulen ab, da die E/A-
Module je nach Modultyp und Breite unterschiedlich viele Kanéle besitzen.

Die Maximalanzahl an E/A-Modulen pro Remote-I/O-Station wird durch folgende Faktoren
bestimmt.

1. Steckplatze auf dem Backplane und Breite der E/A-Module

2. GroBe des Buskopplerspeichers fur Eingangs- und Ausgangsdaten
3. Lénge des DP-Konfigurationsstrings

4. Stromversorgung durch Netzteile auf dem Backplane

Neben den oben genannten Faktoren darf die Summe aller Parameterdaten der E/A-Module
(z. B. Leitungsfehleriiberwachung ein/aus) eine Lange von 232 Bytes nicht (iberschreiten.
Diese Langenbeschréankung wird jedoch nur in wenigen Fallen Gberschritten und deren
Einhaltung wird in der Regel durch das Konfigurationswerkzeug des Masters Uberprift.
Informationen zu den Parameterdaten der einzelnen E/A-Module finden Sie in der GSD/GSE-
Datei.

Tipp

Verwenden Sie eine FDT-Rahmenapplikation, wie z. B. PACTware ™ und den Device Type
Manager (DTM) fir LB/FB, um unterschiedliche Konfigurationen der Remote-I/O-Station zu
testen.

Der DTM Uberprift folgende Aspekte automatisch:

- Anzahl der Steckplatze auf dem Backplane

- Modultypen, die durch die Buskopplerfirmware unterstutzt werden

- GroBe des Buskopplerspeichers fir Eingangs- und Ausgangsdaten

- Einhaltung der maximalen Lange des DP-Konfigurationsstrings

- Ausreichende Stromversorgung fir alle Module

Steckplatze auf dem Backplane und Breite der E/A-Module

Far Buskoppler und Netzteile sind feste Steckplatze auf dem Backplane reserviert. Die
Steckplatze fur E/A-Module sind gleichberechtigt, weswegen beliebige Funktionen
nebeneinander angeordnet werden kénnen. Je nachdem, wie viele einfach breite und doppelt
breite E/A-Module Sie verwenden, kdnnen Sie unterschiedlich viele E/A-Module auf dem
Backplane unterbringen.

GroBe des Buskopplerspeichers fiur Eingangs- und Ausgangsdaten

Bis Firmwareversion 6.28 betragt der Speicher fir Eingangs- und Ausgangsdaten insgesamt
240 Byte. Bei symmetrischer Aufteilung stehen 120 Byte flr Eingangsdaten und 120 Byte far
Ausgangsdaten zur Verfugung. Eine asymmetrische Aufteilung von 0 Byte Eingangsdaten und
240 Byte Ausgangsdaten bis hin zu 240 Byte Eingangsdaten und 0 Byte Ausgangsdaten ist
ebenfalls méglich. Die Aufteilung erfolgt in Schritten von 8 Byte.

Ab Firmwareversion 6.28 betragt der Speicher fir Eingangs- und Ausgangsdaten insgesamt
480 Byte. Es stehen 240 Byte fiir Eingangsdaten und 240 Byte fir Ausgangsdaten zur
Verfiigung. Eine asymmetrische Aufteilung ist jedoch nicht méglich.
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Lange des DP-Konfigurationsstrings

Der DP-Konfigurationsstring enthalt die Konfigurationscodes der Steckplatze auf einem
Backplane und ist auf 96 Byte begrenzt. Beachten Sie, dass der Konfigurationscode der
folgenden E/A-Module und Buskoppler langer ist als bei den anderen E/A-Modulen. Siehe
Kapitel 4.6

LB4104, FB4204 Ausgangstrenner

LB4*05, FB4*05 HART-Ausgangstrenner

LB4106 HART-Ausgangstrenner

Buskoppler mit globalem Status-/Kommandoregister und Modulstatus

Leere Steckplatze, die sich vor dem letzten E/A-Modul befinden, besitzen ebenfalls einen
Konfigurationscode. Diese Leerplatze missen bei der LA&ngenbetrachtung des DP-
Konfigurationsstrings ebenfalls beriicksichtigt werden.

Stromversorgung durch Netzteile auf dem Backplane

Die zur Verfigung stehende Leistung ist von mehreren Faktoren abhangig.
Netzteiltyp
Anzahl der Netzteile
Netzteilredundanz
Umgebungsbedingungen, wie z. B. Einsatz im explosionsgefahrdeten Bereich
Verwendeter Buskoppler
Buskopplerredundanz

Beispiel

In dem folgenden Beispiel wird eine LB-Remote-I/O-Station betrachtet.
Basis-Backplane LB9022
Bietet Steckplatze fir 2 Buskoppler, 3 Netzteile und 22 einfach breite E/A-Module.
Erweiterungs-Backplane LB9024

Bietet Steckplatze fur 3 Netzteile und 24 einfach breite E/A-Module. Der Buskoppler auf
dem Basis-Backplane steuert ebenfalls die E/A-Module auf dem Erweiterungs-
Backplane.

Netzteil LB9006C

Stellt fir den Betrieb der Buskoppler und E/A-Module in Zone-2-Anwendungen eine
Leistung von 25 W zur Verfligung.

Buskoppler LB8106*
Leistungsverbrauch: 2 W

Die DP-Konfigurationscodes und das Datenaufkommen der E/A-Module finden Sie in diesem
Handbuch. Siehe Kapitel 6

Die Kanalanzahl und die Leistungsaufnahme der E/A-Module finden Sie in den Datenblattern.

I3 PEPPERL+FUCHS

200337 2016-02



200337 2016-02

DP- Breite Eingang Ausgang Leistungsa
Konfigurati| [Steckplatz ufnahme
Anzahl Modul onscode |e€] [Kanéle] [Bytes] [Kanéle] [Bytes] [W]
Basis-Backplane LB9022
1 LB8106* | CO 0107 2
00 00
Konfiguration: Mit
Status-
/Kommandoregister
und Modulstatus
2 LB1*03 52 1 1 6 0 0 0,6
Betriebsart:
Kombinierter 32-Bit-
Zahlereingang und
Frequenzeingang
2 LB1*08 11 2 8 2 0 0 0,7
00
2 LB2101 30 1 2 1 1 1 1,6
1 LB5*01 50 1 1 2 0 0 0,45
1 LB5*02 50 1 1 2 0 0 0,45
12 LB7*04 73 1 4 8 0 8 3
Kanalart: 4 x
Analogeingang
Zwischensumme | 29 72 118 2 98 447
Keine weiteren Steckplatze auf dem Basis-Backplane
2 Netzteile zur Versorgung erforderlich
Erweiterungs-Backplane LB9024
2 LB4*02 60 1 0 0 1 2 1
2 LB6006 31 2 0 2 8 2 1,6
00
4 LB1007 11 1 7 2 0 0 0,6
4 LB3*06 53 1 4 8 0 0 3
1 LB3104 53 2 4 8 0 0 3
00
4 LB4*05 C04340 |2 0 2 4 8 3
00
Summe | 24 120 178 36 138 34,6

Keine weiteren Steckplatze auf dem Erweiterungs-Backplane

2 Netzteile zur Versorgung erforderlich

Mit dieser Zusammenstellung kénnen 88 analoge Kanéle und 66 bindre Kanale betrieben
werden. Der DP-Konfigurationsstring ist 58 Byte lang und lautet: C0O 01 07 00 00 52 52 11 00
11003030505073737373737373737373737360603100310011111111535353

53 53 00 C0O 43 40 00 CO 43 40 00 CO 43 40 00 C0O 43 40

Diese Zusammenstellung eignet sich zudem fir den Redundanzbetrieb:

Buskopplerredundanz: Die auf dem Basis-Backplane zur Verfligung stehende Leistung
reicht aus, um einen weiteren Buskoppler zu versorgen

Netzteilredundanz: Sowohl das Basis-Backplane als auch das Erweiterungs-Backplane
besitzen einen freien Steckplatz flr ein redundantes Netzteil

I3 PEPPERL+FUCHS
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Maximalanzahl analoge Kanéle

Far eine LB-Remote-I/O-Station ergibt sich die Maximalanzahl analoge Kanéle unter
Verwendung der folgenden Komponenten: Basis-Backplane LB9022, Erweiterungs-Backplane
LB9024, Netzteil LB9006C, Buskoppler LB8106* ab Firmwareversion 6.28, 30 E/A-Module
LB7*04. Mit dieser Zusammenstellung kénnen 120 analoge Kanéale im Redundanzbetrieb
betrieben werden.

Maximalanzahl binadre Kanile

Fir eine LB-Remote-I/O-Station ergibt sich die Maximalanzahl binare Kanéle unter
Verwendung der folgenden Komponenten: Basis-Backplane LB9022, Erweiterungs-Backplane
LB9024, Netzteil LB9006C, Buskoppler LB8106* ab Firmwareversion 6.28, 46 E/A-Module
LB1*09. Mit dieser Zusammenstellung kénnen 368 binare Kanéle im Redundanzbetrieb
betrieben werden.
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Buskoppler Uber den Klasse-1-Master konfigurieren

Die Konfiguration und Parametrierung des Buskopplers erfolgt normalerweise ausschlieBlich
Uber den PROFIBUS-Klasse-1-Master. Hierfiir wird der PROFIBUS-DP-Dienst Set_Prm
genutzt. Der Buskoppler wird bei jedem Neuanlauf iber den PROFIBUS-DP-Dienst Set_Prm
parametriert. Anderungen an der Buskoppler-Konfiguration haben daher einen PROFIBUS-
Neustart zur Folge, falls das Leitsystem kein Hot Configuration in Run (HCiR) unterstitzt.

Vorsicht!
Funktionsunterbrechung durch PROFIBUS-Neustart

Falls Sie die Konfiguration des Buskopplers im laufenden Betrieb &ndern und das Leitsystem
kein Hot Configuration in Run (HCiR) unterstitzt, hat dies eine Funktionsunterbrechung zur
Folge.

Konfigurieren Sie den Buskoppler soweit méglich vor der Inbetriebnahme der Remote-I/O-
Station, um eine Funktionsunterbrechung zu vermeiden.

Die Einbindung in den PROFIBUS-Klasse-1-Master erfolgt (iber eine GSD/GSE-Datei.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verflgung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entféllt. Treiber stehen fir Siemens-Systeme zur Verfligung. Sie integrieren LB/FB-
Remote-1/O-Systeme in die Siemens-Bibliothek, so dass diese wie Siemens-Gerate behandelt
werden. ABB arbeitet mit Systemvorlagen, in die einfach die verschiedenen Variablen
eingetragen werden. Die Integration in Emerson DeltaV erfolgt durch eine Import-Datei, die
LB/FB-Remote-I/O-Systeme in die DeltaV-Bibliothek integriert, so dass diese wie Emerson-
Gerate behandelt werden.

HART-Eigenschaften und Diagnosefunktionen stehen lhnen iber das Leitsystem, den
Servicebus oder einen sekundaren Master zur Verfugung.

Hinweis!

Falls der Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist, z. B. bei Teilinbetriebnahmen, kann die
Remote-1/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen FDT-Rahmenapplikationen wie
z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

PROFIBUS-Adresse einstellen

Bevor eine PROFIBUS-Kommunikation zwischen Master und Remote-1/O-Station méglich ist,
muss der Remote-I/O-Station eine eindeutige PROFIBUS-Adresse zugewiesen werden. Die
PROFIBUS-Adresse der Remote-I/O-Station muss im Master hinterlegt werden.

Sie kdnnen die PROFIBUS-Adresse entweder mit Hilfe eines geeigneten Masters zuweisen
oder mit Hilfe des DTM. Mit Hilfe des DTM kann die PROFIBUS-Adresse zudem (iber den
Servicebus eingestellt werden. Siehe Kapitel 5

Hinweis!

Werkseinstellung der PROFIBUS-Adresse

Ab Werk ist die PROFIBUS-Adresse der Buskoppler auf 126 und die Servicebus-Adresse auf
1 eingestellt. Die PROFIBUS-Adresse 126 ist eine vorgegebene Adresse, die es in
PROFIBUS-Systemen fir in Betrieb befindliche Slaves nicht gibt. Wenn ein neuer Buskoppler
eingesetzt wird, werden durch diese vorgegebene Adresse Adresskonflikte mit anderen Slaves
am Busstrang vermieden.
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Konfiguration Uber Servicebus und PROFIBUS-Klasse-2-Master

Falls der Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist, z. B. bei Teilinbetriebnahmen, kann die
Remote-1/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen FDT-Rahmenapplikationen wie

z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Die Kommunikation zwischen DTM und Remote-I/O-
Station erfolgt tGber einen PROFIBUS-Klasse-2-Master oder (iber den Servicebus. Siehe
Kapitel 5.1

Hinweis!

Die Konfiguration mittels DTM ist nicht méglich, wenn sich die Remote-I/O-Station im Zustand
DataExchange befindet. Der Zustand DataExchange bedeutet, dass der PROFIBUS-
Klasse-1-Master die Remote-1/O-Station in Betrieb genommen hat und ein zyklischer
Datenaustausch stattfindet.

Wenn der PROFIBUS-Klasse-1-Master in Betrieb ist, dirfen der PROFIBUS-Klasse-2-Master
und der Servicebus ausschlieBlich fir Diagnose, Parameterdarstellung,
Prozesswertdarstellung oder HART-Kommunikation verwendet werden.

Fuar Details zur Konfiguration (iber den Servicebus mit Hilfe des DTM, siehe Kapitel 5.

Konfiguration iber PROFIBUS DP
Konfiguration mit "Set_Prm"

Nach dem Hochfahren empféngt der Buskoppler Set_Prm-Datentelegramme. Damit werden
die Konfigurationsparameter an den Buskoppler gesendet. Die Parameter werden in einem
Puffer abgelegt und erst aktiviert, nachdem Check_Cfg erfolgreich ausgefiihrt wurde. Dadurch
wird sichergestellt, dass die Zuordnungen von Steckplatzen und E/A-Modultypen korrekt sind.
Die Datenlbertragung zwischen Master und Slave kann nun beginnen.

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, miissen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewunschten Parameter eintragen.

Der Konfigurationsstring hat 4 Optionen und ist wie folgt aufgebaut:

1. DP_Config: 0x00
Buskoppler ohne zuséatzliche Daten

2. DP_Config: 0x31
Buskoppler mit zusatzlichem DP-Statusbereich und Befehlsbereich

3. DP_Config: 0x15
Buskoppler mit zusétzlichen Modulstatusdaten

4. DP_Config: 0xC0, 0x01, 0x07
Buskoppler mit zusatzlichem DP-Statusbereich, Befehlsbereich und Modulstatusdaten

Diesem String folgen immer 12 Datenbytes, die Buskoppler-spezifische Parameter definieren.
Diese Parameter werden in den folgenden Kapiteln erlautert.
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Parameter einstellen

Die folgenden Parameter sind in der GSD/GSE-Datei definiert. Die Parameter kdnnen Uber die
Konfigurationsoberflache des Masters eingestellt werden.

Daten_1
Bit Funktion Parameter Auswahl
0...1 Redundanz PO_Channel 0 = keine
1 = Applikationsredundanz
2 = Linienredundanz
2 PROFIBUS-Diagnose PO_Diag 0 = Status und Fehler
1 = Nur Fehler
3 PROFIBUS-Clear PO_DpFlags 0 =Aus
unterdrtcken 1=Ein
4..5 - - -
6..7 DP-Daten PO_DpFlags 0 = keine DP-Daten
1 = Status-
/Kommandoregister
2 = Modulstatus
3 = Status-
/Kommandoregister +
Modulstatus
Redundanz

Stellen Sie die Redundanzart ein.

Far weitere Informationen zur Konfiguration eines Redundanzkopplers, siehe Kapitel 4.4.

Hinweis!
Informationen zu Redundanz

Weitere Informationen zum Thema Redundanz (Grundlagen, Redundanzarten,
Netzteilredundanz) finden Sie im Hardware-Handbuch zum LB- bzw. FB-Remote-I/O-System.

PROFIBUS-Diagnose

Dieser Parameter betrifft die PROFIBUS-Standarddiagnose. Falls Sie Nur Fehler wahlen,
erhalten Sie eine Diagnosemeldung nur bei Geratefehlern. Falls Sie Status und Fehler
waébhlen, erhalten Sie auBerdem Meldungen Uber Statusdnderungen der Module.

PROFIBUS-Clear unterdriicken

Die Option Clear Unterdriicken bewirkt, dass Nulltelegramme, die alle Ausgange auf den
Wert 0 setzen, nicht ausgefihrt werden. Dies ist die Voraussetzung fur eine
unterbrechungsfreie Anderung der Konfiguration.

Um Hot Configuration in Run (HCiR) nutzen zu kénnen, aktivieren Sie die Option Clear
Unterdriicken. Einige Systeme kdnnen zuséatzlich auch die Parameter HCIR-Verzégerung
oder Ausgangs-Ausschaltverzégerung verwenden. Siehe Kapitel 4.3.7

DP-Daten

Die Status- und Kommandoregister enthalten Modulfehler-Informationen und Gbermitteln
Diagnoseinformationen an den Master. Siehe Kapitel 4.7

Der Modulstatus gibt an, welches E/A-Modul nicht fehlerfrei arbeitet (1 Bit pro Steckplatz,
1 = Modul OK, 0 = Modul fehlerhaft).

21



[ ]

4.3.3 Ansprechuberwachung einstellen
Daten_2
Bit Funktion Parameter Auswahl
0..3 Ansprechiberwachung PO_BusTo_1 0=Aus
(Ausgangsabschaltung bei 1=2s
PROFIBUS-Ausfall) 2=5s
3=10s
4=30s
5=60s
6=02s
7=05s
8=1s
4..7 - - -
Ansprechiiberwachung
Bei Ausfall der Buskommunikation aktiviert die Ansprechiberwachung nach einer definierten
Zeit die fur die E/A-Module hinterlegte Ersatzwertstrategie. Siehe Kapitel 6.2
Wenn Sie nicht wiinschen, dass die E/A-Module bei einem Ausfall der Buskommunikation
Ersatzwerte annehmen, setzen Sie diesen Parameter auf 0. In diesem Fall bleiben die
Ausgangswerte bei einem Ausfall der Buskommunikation eingefroren.
4.3.4 Skalierung, Statusbits und Stérunterdriickung

Normalerweise werden analoge Messdaten als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
10000 (0 %) bis 50000 (100 %) Ubertragen. Fir Leitsysteme, die diesen weiten Zahlenbereich
nicht verarbeiten kénnen, kénnen Sie den Zahlenbereich anpassen. Die Werkseinstellung ist
10000 (0 % =4 mA) bis 50000 (100 % =20 mA).

O Hinweis!
H Die Skalierungseinstellungen gelten fur alle Analogeingéange und -ausgénge einer Remote-I/O-
Station.
Daten_3
Bit Funktion Parameter Auswahl
0..3 0 % ... 100-%-Skalierung Px_ScalMa,Me 0=10000 ... 50000
(0 ... 65535)

1=0...60000 (0 ... 65535)
2 =5000 ... 25000

... 32767)
3=0...30000 (0 ... 32767)
4=625...3125 (0 ... 4095)
5=0...4000 (0 ... 4095)
6=0..27648 (0 ... 32767)

0 = Statusbit fur alle E/A-
Module
1 = individuelle Einstellung

0=50Hz
1=60Hz

0 = analoge E/A-Module ohne
Statusbit

1 = Analogausgéange ohne
Statusbit

2 = Analogeingange ohne
Statusbit

4 Statusbit global aktivieren Px_Scal Option

5 Stérunterdriickung Px Option

6..7 Statusbit individuell einstellen | Px_Scale_Sel
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0 % ... 100-%-Skalierung

Beachten Sie, dass die Skalierung von Live-Zero-Signalen ausgeht (0 % =4 mA,

100 % =20 mA). Bei der Standardskalierung von 10000 (Messanfang) bis 50000 (Messende)
entsprechen 50 % einem Zahlenwert von 30000. Wenn der Wert 0 Gber den Bus Ubertragen
wird, nimmt der Ausgang den Wert 0 mA an. Entsprechend wird ein Eingangssignal von 0 mA
dem Leitsystem als Zahlenwert O gemeldet.

Je nach Betriebsart des E/A-Moduls (Live Zero 4 ... 20 mA oder Dead Zero 0 ... 20 mA) hat die
gleiche Einstellung unterschiedliche Wertebereiche zur Folge.

Wertebereich fiir Live Zero und Dead Zero bei Standardskalierung (10000 ... 50000)

[0

[0
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Live Zero (4 ... 20 mA) Dead Zero (0 ... 20 mA)
0mA 0 10000
4 mA 10000 18000
20 mA 50000 50000
Beispiel!

Ein Leitsystem bevorzugt den Bereich O ... 4095 statt 0 ... 65535. Um die Skalierung
anzupassen, wéhlen Sie die folgenden Einstellungen im Leitsystem.

Messanfang: 625
Messende: 3125
Skalierfaktor: 1,3107

Damit kénnen (iber den Messwert hinaus auch Uber- und Untersteuerungsbereiche des
4 ... 20-mA-Signals dargestellt werden.

Hinweis!

Falls bei einer Skalierung von 0 ... 4095 (entsprechend 12 Bit) zusétzlich die Statusbits aktiviert
werden, reduziert sich die Auflésung des Wertes auf 8 Bit, da die unteren 4 Bit fir die
Statusinformation genutzt werden.

Bei der 16-Bit-Auflésung 10000 ... 50000 entfallen entsprechend die Zwischenschritte in den
unteren 4 Bit.

Statusbits global

Dieser Parameter erlaubt es, die Statusinformation in den niederwertigsten 4 Bits aller analoger
Daten ein- oder auszublenden.

Stérunterdrickung

Um Brummspannungen zu unterdriicken, kann die Stérunterdriickung an die geeignete
Frequenz angepasst werden (50 Hz oder 60 Hz).

Statusbits individuell

Dieser Parameter erlaubt es, die Statusinformation in den niederwertigsten 4 Bits bestimmter
analoger Daten ein- oder auszublenden.
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HART-Parameter

Sie kdnnen die HART-Kommunikation mit den folgenden Buskoppler-Parametern fiir jeden

Steckplatz einschalten oder auschalten.

Mit dem Parameter HART Aktiv_Extension aktivieren oder deaktivieren Sie das automatische
Lesen von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation. StandardmaBig werden alle
eingeschalteten HART-Kanéle automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt
und fiir schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Far mehr Informationen zum Thema HART-Kommunikation, siehe Kapitel 6.3.

Daten_4
Bit Funktion Parameter Auswabhl
0 HART-Kommunikation Steckplatz 01 px HartOption| 0 = Ein
1 =Aus
1 HART-Kommunikation Steckplatz 02 px HartOption| 0 = Ein
1 =Aus
2 HART-Kommunikation Steckplatz 03 px HartOption| 0 = Ein
1 =Aus
3 HART-Kommunikation Steckplatz 04 px HartOption| 0 = Ein
1 =Aus
4 HART-Kommunikation Steckplatz 05 px HartOption| 0 = Ein
1 =Aus
5 HART-Kommunikation Steckplatz 06 px HartOption| 0 = Ein
1 =Aus
6 HART-Kommunikation Steckplatz 07 px HartOption| 0 = Ein
1 =Aus
7 HART-Kommunikation Steckplatz 08 px HartOption| 0 = Ein
1 =Aus

Entsprechend verhalten sich Daten_5 fiir Steckplatze 09 ... 16, Daten_6 fur Steckplatze
17 ... 24, Daten_7 fir Steckplatze 25 ... 32, Daten_8 fiir Steckplatze 33 ... 40 und Daten_9 flr
Steckplatze 41 ... 48.

Daten_10
Bit Funktion Parameter Auswahl
0 HART Aktiv_Extension | px HartOption 0 = HART aktiv mit Scan
ID, Tag, Variablen
1 = HART aktiv ohne
interne Scans
1..7 - - -
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4.3.6 NetzteilUberwachung
Sie kénnen die Netzteiluberwachung fur alle oder einzelne Netzteile aktivieren oder fur alle
Netzteile deaktivieren. Beachten Sie, dass die Anzahl der Netzteile von dem verwendeten
Backplane abhéangt.
Die Netzteiliberwachung ist fir alle Netzteile standardméBig deaktiviert.
Daten_11
Bit Funktion Parameter Auswahl
0..5 Netzteiluberwachung | PO_PowerOption 0x00 = kein Netzteil
(LB-NT 1 ... 6 bzw. Uberwachen
FB-NT Basis, FB-NT 0x3F = alle Netzteile
Red., FB-NT Erw.) Uberwachen
OxNN = Netzteil NN
Uberwachen
6..7 - - -
Daten_12
Bit Funktion Parameter Auswahl
0..7 - - -
4.3.7 Hot Configuration in Run (HCIR)
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Neben den Parametern fir den Buskoppler und fir die E/A-Module sind auch allgemeine
Parameter in der GSD/GSE-Datei definiert. Die allgemeinen Parameter dienen der Steuerung
des HCiR-Prozesses.

Der HCiR-Prozess des EasyCom-Systems basiert jedoch auf einem Vorgang, der die
allgemeinen Zusatzparameter nicht benétigt. Daher sind diese Parameter fiir den Betrieb eines
EasyCom-Systems nicht von Bedeutung, werden aber der Vollstandigkeit halber im diesem
Abschnitt kurz erlautert.

Funktionsweise Hot Configuration in Run (HCiR)

In PROFIBUS-Systemen muss die Konfiguration von Master und Slave zu jedem Zeitpunkt
Ubereinstimmen, da sonst kein Datenaustausch méglich ist. Sobald Sie die Konfiguration einer
Remote-1/O-Station andern, ist eine Ubereinstimmung der Konfiguration jedoch nicht mehr
gegeben. Durch HCiR wird der Konfigurationsunterschied zwischen Master und Slave
vorubergehend toleriert, ohne die Anlage zu stéren.

HCIiR ermdglicht zwei Konfigurationen im Slave, unabhangig vom Vorhandensein eines
redundanten Systems. Falls der HCiR aktiviert ist, kann eine neue Konfiguration als passiver
Datensatz in den Slave geschrieben werden. Der Master kann solange mit der alten
Konfiguration auf den Slave zugreifen, bis er alle erforderlichen Anderungen im Master
umgesetzt hat. Sobald die neue Konfiguration im Master aktiviert wird, startet der PROFIBUS
neu. Wenn die neue Konfiguration im Slave zu der Konfiguration im Master passt, wird die neue
Konfiguration im Slave automatisch aktiviert und die alte gel6scht. Falls der PROFIBUS jedoch
mit einer anderen Konfiguration angefahren wird (z. B. wegen eines Linienausfalls oder
Problemen beim Laden des Masters), bleibt die alte Konfiguration im Slave aktiv.

Hinweis!

Im Unterschied dazu werden beim EasyCom-System die Anderungen direkt nach der
Ubermittlung zum Slave in Betrieb genommen. Bei einer HCIR- Anderung im EasyCom-
System muss der Master deshalb unmittelbar nach der Unterbrechung des Datenaustauschs
seine internen Anderungsoperationen abgeschlossen, den Slave mit neuen Einstellungen
versorgt und den Slave wieder in den Datenaustausch Uberfiihrt haben. Fir die Zeit der
Busunterbrechung muss der Master im Zusammenspiel mit der Steuerung fir glltige
Eingangsdaten sorgen.
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Buskoppler-Parameter (HCiR)

Bit Funktion Parameter Auswahl
0..5 HCiR-Verzégerung 0=0ms
1=100 ms
2=200ms
63 = 6300 ms
6 — — —
7 HCiR-Verzégerung Ein/Aus 0=Aus
1 =Ein

HCiR-Verzégerung

Die HCiR-Verzégerung ist fiir Leitsysteme gedacht, die nach einer Anderung der Buskoppler-
Konfiguration Zeit zur Restrukturierung der Daten bendtigen. Wahrend der HCIR-Verzégerung
bleiben die Ausgange eingefroren, um eine stoBfreie Umschaltung zu erreichen.

Der Einstellbereich betragt 0 ... 63 mal 100 ms und ergibt somit Verzégerungszeiten von

0 ... 6,3 Sekunden.

HCiR-Verzégerung Ein/Aus
Falls Sie die HCiR-Verzégerung nicht bendtigen, setzen Sie den Parameter auf Aus.
Bevorzugte Parameterwerte

Die bevorzugten Parameterwerte eignen sich fur die meisten Systeme. Um die Anzahl der
Fehlermeldungen bei der ersten Inbetriebnahme zu minimieren, empfehlen wir, die
Leitungsfehleriiberwachung voriibergehend abzuschalten.

Parameter Vorgabewert

Lokale Parameter (beziehen sich ausschlieBlich auf den Buskoppler)

Redundanz keine

PROFIBUS-Diagnose Status und Fehler

PROFIBUS-Clear unterdriicken Aus

DP-Daten Parameter wird automatisch durch die
Auswahl des Buskopplers aus der Gerateliste
gesetzt

Ansprechuberwachung Aus

Globale Parameter (beziehen sich auf alle E/A-Module in der Remote-I/O-Station)

0 % ... 100-%-Skalierung 10000 ... 50000 (0 ... 65535)

Statusbit global aktivieren individuelle Einstellung

Stdérunterdriickung 50 Hz

Statusbit individuell einstellen Analogausgéange ohne Statusbit

HART-Kommunikation Steckplatz XX Ein

HART Aktiv_Extension HART aktiv mit Scan ID, Tag, Variablen

Netzteiluberwachung kein Netzteil Uberwachen

Redundanzkoppler einstellen

Bei Applikationsredundanz tauscht der primére Buskoppler keine Einstellungsinformationen
mit dem Redundanzkoppler aus.

Bei Linienredundanz werden Einstellungsinformationen automatisch ausgetauscht, sobald
der Redundanzkoppler mit dem priméren Buskoppler verbunden und mit Spannung versorgt
ist.
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4.5

Erweiterte PROFIBUS-Diagnose,

PROFIBUS-Adressen

Sie kdnnen die PROFIBUS-Adresse entweder mit Hilfe eines geeigneten Masters oder mit
Hilfe des DTM zuweisen.
Die PROFIBUS-Adresse kann bei Applikationsredundanz fir jeden Busstrang einzeln
vergeben werden. Bei Linienredundanz sind die PROFIBUS-Adressen des priméren
Buskopplers und des Redundanzkopplers identisch, da der Master beide Uber getrennte
Buslinien mit gleichen Daten anspricht.

Servicebus-Adressen

Die Servicebus-Adresse des primaren Buskopplers wird immer mit einem separaten Tool
eingestellt. Die Servicebus-Adresse des Redundanzkopplers wird automatisch vergeben,
wenn beide Buskoppler eingesteckt sind. Dabei wird die Zahl 128 zur Basisadresse des
primaren Buskopplers hinzu gefugt.
Insgesamt sind 2 x 119 = 238 Teilnehmer am Servicebus vorgesehen. Voraussetzung ist eine
ausreichende Zahl von Repeatern, da die RS485-Busnorm nur 31 Teilnehmer pro Repeater

vorsieht.

Erweiterte Diagnose

Die GSD/GSE-Datei enthélt Informationen zur Diagnose geméan der PROFIBUS-DP-Norm.
Zusétzlich enthélt die GSD/GSE-Datei Informationen zur erweiterten Geratediagnose, fir die

der Diagnoseblock um 12 Bytes erganzt wird.

Pro E/A-Modul werden 2 Bits an Informationen belegt. Damit ergeben sich 12 Bytes flir 48 E/A-
Module. Die Informationen werden im Feld Unit_Diag_Area Ubergeben, das fir das E/A-
Modul in Steckplatz 1 mit Bit 48 beginnt und fiir das E/A-Modul in Steckplatz 48 mit Bit 143
endet. Modul- und Datenstatus sind wie folgt in 2 Bits kodiert.

Kodierung der Statusbits

Status Funktion (xx = Steckplatznummer)

00 Steckplatz xx — Daten ungultig

01 Steckplatz xx — Modulfehler

10 Steckplatz xx — Falsches E/A-Modul
11 Steckplatz xx — Fehlendes E/A-Modul

Byte-Arrays 1 ... 12

Modulstatus
Unit Diag _Area
142 ... 143

Modulstatus
Unit _Diag _Area
140 ... 141

Modulstatus
Unit _Diag _Area
138 ... 139

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte 1 Steckplatz 04 Steckplatz 03 Steckplatz 02 Steckplatz 01
Modulstatus Modulstatus Modulstatus Modulstatus
Unit_Diag _Area |Unit_Diag _Area |Unit Diag _Area |Unit_Diag _Area
54 .. 55 52 ... 53 50 ... 51 48 ... 49

Byte 2 Steckplatz 08 Steckplatz 07 Steckplatz 06 Steckplatz 05
Modulstatus Modulstatus Modulstatus Modulstatus
Unit_Diag _Area |Unit _Diag _Area |Unit_Diag _Area |Unit_Diag _Area
62 ... 63 60 ... 61 58 ... 59 56 ... 57

Byte 3... 1

1

Byte 12 Steckplatz 48 Steckplatz 47 Steckplatz 46 Steckplatz 45

Modulstatus
Unit _Diag _Area
136 ... 137

I3 PEPPERL+FUCHS

27




4.6

[0

Bedeutung des DP-Konfigurationsstring

Leitsysteme die das FDT-Konzept unterstiitzen, verwenden die Bedienoberflache des DTM als
Bestandteil des eigenen Systems. Andere Leitsysteme besitzen entweder eigene Treiber, wie

z. B. Siemens SIMATIC PDM, oder sie verwenden die textbasierte GSD/GSE-Datei. Beachten
Sie in diesen Fallen die Bedienanleitung des jeweiligen Herstellers.

Nachfolgende Hinweise férdern das Verstandnis Uber die Kommunikation auf dem PROFIBUS
und sind insbesondere dann nitzlich, wenn Sie die GSD/GSE-Datei verwenden.

Hinweis!

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der das FDT-Konzept unterstiitzt oder tiber Treiber oder
Bibliotheken verfiigt, miissen Sie sich nicht mit den folgenden Byte-Strings auseinandersetzen.
Der Master Gibernimmt dann diese Details.

Sie kénnen dem DP-Konfigurationsstring die Reihenfolge der PROFIBUS-Datenworte
entnehmen (1 Datenwort = 16 Bit). Die Reihenfolge ergibt sich aus der Anordnung der E/A-
Module auf dem Backplane, wobei die Eingangs- und Ausgangs-Bytes der E/A-Module in
Eingangs- und Ausgangsbldcke sortiert werden. — siehe Abbildung 4.1 auf Seite 28

Der DP-Konfigurationsstring ist also eine direkte Abbildung der Anordnung und Konfiguration
der E/A-Module auf dem jeweiligen Backplane. Jedes E/A-Modul besitzt einen DP-
Konfigurationscode. Der Binéreingang LB1*08 bzw. FB1*08 besitzt z. B. den DP-
Konfigurationscode 11. Aus den einzelnen DP-Konfigurationscodes setzt sich der DP-
Konfigurationsstring zusammen.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass der DP-
Konfigurationsstring im Master und in der Remote-I/O-Station identisch sind.

Die Tabelle (siehe Tabelle "Datenstruktur auf dem PROFIBUS" auf Seite 28) zeigt zur
Verdeutlichung die gleiche Modulanordnung wie die Abbildung ( — siehe Abbildung 4.1 auf
Seite 28) und stellt den Zusammenhang zwischen der Datenstruktur des DP-
Konfigurationsstrings und den Eingangs- und Ausgangs-Bytes der E/A-Module dar.

[ 1702 | 22 | 5701 | 402 | 601 | 3702 |
— 1
r—H—’; r-}H
|<OD|1|2|3|4|5|6| ... |o]1]2]3]4]5]6]....
Abbildung 4.1 Auswirkung der Modulanordnung auf die Datenstruktur

1 Eingangs-Bytes
2 Ausgangs-Bytes

Datenstruktur auf dem PROFIBUS

Modulanordnung

Steckplatz-Nr. 1 2 3 4 5 6
E/A-Modul LB1*02, | LB2002, | LB5*01, LB4*02, | LB6101, | LB3*02,
FB1*02 LB21%, FB5201 FB4*02 FB6301 FB3*02

FB22*

DP-Konfig.-String 10 30 50 60 20 50

Daten 1 Byte EIN| 1 Byte EIN| 1 Wort EIN| 1 Wort 1 Byte | 1 Wort EIN
1 Byte AUS AUS
AUS

Byte EIN 1 1 2 2

Byte AUS 1 2 1

28
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Eingangs-Bytes

Byte-Nr. 0 1 2 \ 3 4 \ 5
E/A-Modul (Steckplatz) LB1*02, | LB2002, | LB5*01,FB5201 (3) | LB3*02, FB3*02 (6)

FB1*02 (1)] LB21*,

FB22* (2)
Ausgangs-Bytes
Byte-Nr. 0 1 ‘ 2 3 4 5
E/A-Modul (Steckplatz) LB2002, | LB4*02, FB4*02(4) | LB6101, leer leer
LB21*, FB6301
FB22* (2) (5)

[0

Zunachst werden nach PROFIBUS-Norm alle Ausgangsdaten zum Slave Ubertragen
(DataExchangeRequest). AnschlieBend werden alle Eingangsdaten als Antwort an das
Leitsystem Ubertragen (DataExchangeResponse). Entnehmen Sie der folgenden Tabelle die
einzelnen Hexadezimal-Werte, aus denen sich der DP-Konfigurationsstring zusammensetzt.
Weiterhin finden Sie in der Tabelle die Bedeutung und die Ein- und Ausgangs-Bytes zu jedem
Hexadezimal-Wert.

Far weitere Informationen zur Datenstruktur und Bitanordnung innerhalb der Eingangs- und
Ausgangs-Bytes einzelner E/A-Module, siehe Kapitel 6

Hinweis!
Besonderheit bei den E/A-Modulen LB1*03, FB1*03 und LB3*02, FB3*02

Je nach Funktionsart hat der Frequenz- / Zéhlereingang LB1*03, FB1*03 die Léange von 2, 4
oder 6 Bytes und den DP-Konfigurationscode 50, 51 oder 52.

Je nach Anzahl der HART-Nebenvariablen hat der HART-Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner LB3*02, FB3*02 die Lange von 2, 6, 10, 14 oder 18 Bytes und den DP-
Konfigurationscode 50, 52, 54, 56 oder 58.

DP-Konfigurationscodes

DP-Konfig.- | DP-Konfig.-
Code Code
(Hexadezimal)| (Dezimal) ! Lénge Bedeutung
00 0 Leerplatz oder Buskoppler ohne Daten
10 16 1 Byte EIN LB1*01, FB1*01, LB1*02, FB1*02
Binéreingang
11 17 2 Byte EIN LB1007, LB1*08, FB1*08, LB1*09, FB1*09,
LB1014, LB1015 Binéreingang
15 21 6 Byte EIN LB8*0*, FB8*0* Buskoppler mit Modulstatus
20 32 1 Byte AUS | LB6101, FB6301 Relaisausgang
30 48 1 Byte EIN LB2002, LB21*, FB22* Bindrausgang mit
1 Byte AUS | Stellungsrickmeldung
LB6005, FB6305 Relaisausgang
LB6*1*, FB621* Bindrausgang
31 49 2 Byte EIN LB8*0*, FB8*0* Buskoppler mit globalem
2 Byte AUS | Status-/Kommandoregister
LB6006, FB6306 Relaisausgang
LB6*08, FB6*08 Binarausgang

I3 PEPPERL+FUCHS
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DP-Konfig.-
Code

(Hexadezimal)

DP-Konfig.-
Code
(Dezimal)

Lénge

Bedeutung

50

80

1 Wort EIN

LB1*03, FB1*03 Frequenz- / Z&hlereingang in
Funktionsart Frequenzeingang oder 12-Bit-
Zahlereingang

LB3101, FB3201 Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

LB3*02, FB3*02, LB3103, FB3203 HART-
Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner
LB5*01, FB5201 RTD-Messumformer
LB5*02, FB5202
Thermoelementmessumformer

LB5*06, FB5206 Spannungsmessumformer

51

81

2 Worte EIN

LB1*03, FB1*03 Frequenz- / Z&hlereingang in
Funktionsart 32-Bit-Zahlereingang

52

82

3 Worte EIN

LB1*03, FB1*03 Frequenz- / Z&hlereingang in
Funktionsart kombinierter 32-Bit-Zahler- und
Frequenzeingang

LB3*02, FB3*02 HART-
Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner mit
1. HART-Nebenvariable

53

83

4 Worte EIN

LB3104, FB3204 Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

LB3*05, FB3*05 HART-
Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner
LB3*06 HART-Transmitterspeisegerat
LB5*04, FB5204 RTD-Messumformer
LB5*05, FB5205
Thermoelementmessumformer

54

84

5 Worte EIN

LB3*02, FB3*02 HART-
Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner mit
1. + 2. HART-Nebenvariable

56

86

7 Worte EIN

LB3*02, FB3*02 HART-
Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner mit
1. - 3. HART-Nebenvariable

58

88

9 Worte EIN

LB3*02, FB3*02 HART-
Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner mit
1. - 4. HART-Nebenvariable

60

96

1 Wort AUS

LB4101, FB4*01 Ausgangstrenner
LB4*02, FB4*02 HART-Ausgangstrenner

73

115

4 Worte EIN
4 Worte AUS

LB7*04, FB7*04 Universeller Ein- / Ausgang
(HART)

Co0107

19217

8 Byte EIN
2 Byte AUS

LB8*0*, FB8*0* Buskoppler mit globalem
Status-/Kommandoregister und Modulstatus

C04340

192 67 64

1 Wort EIN
4 Worte AUS

LB4104, FB4204 Ausgangstrenner
LB4*05, FB4*05 HART-Ausgangstrenner
LB4106 HART-Ausgangstrenner

1 Manche élteren Leitsysteme bendtigen u. U. Dezimalzahlen anstelle von
Hexadezimalzahlen zur Parametrierung.

Im DP-Konfigurationsstring ist der erste Konfigurationscode grundséatzlich dem Buskoppler
zugeordnet. Redundante Buskoppler sind implizit im Konfigurationscode der Busanbindung

enthalten und werden nicht separat aufgefuhrt. Der Buskoppler kann je nach Konfiguration vier

verschiedenen DP-Kennungen haben.
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Das globale Statusregister belegt 2 Eingangs-Bytes. Den Eingangs-Bytes des globalen
Statusregisters folgen die 6 Eingangs-Bytes des Modulstatus (1 Bit pro E/A-Modul). Das
Modulstatusbit hat den Zustand 1, wenn das betreffende E/A-Modul aktiv und fehlerfrei ist.
Ansonsten ist der Zustand 0.

Erstim Anschluss an den Buskoppler mit dem globalen Status-/Kommandoregister und dem
Modulstatus folgen die DP-Konfigurationscodes der einzelnen E/A-Module. Siehe Tabelle
"Reihenfolge der DP-Konfigurationscodes im DP-Konfigurationsstring" auf Seite 31

Reihenfolge der DP-Konfigurationscodes im DP-Konfigurationsstring

DP-Konfig.-
Steckplatz Gerat Beschreibung Code
0 Buskoppler ohne Daten 00
(srtrgaglnndeéndﬁ:):ﬁ%hﬁaﬁonen) mit Status-/Kommandoregister] 31
mit Modulstatus 15

mit Status-/Kommandoregister| CO 01 07
und Modulstatus

1 E/A-Modul typabhéngig typabhéngig

n E/A-Modul typabhéangig typabhéangig

Aufbau des globalen Statusregisters

Das globale Statusregister besteht aus 2 Eingangsbytes, die sich am Anfang des DP-
Konfigurationsstrings befinden. Siehe Kapitel 4.6
Die Bedeutung der einzelnen Bits kénnen Sie der folgenden Tabelle entnehmen.

In PROFIBUS-DP-V1-Systemen werden automatisch Standard-DP-Diagnosen zur Verfligung
gestellt. Diese Funktionen werden hier nicht ndher beschrieben, da sie von den jeweiligen
Optionen abhangen, die vom Master bereitgestellt werden.

Aufbau des globalen Statusregisters

Byte Bit / Zustand Bedeutung
2 15 = Buskoppler ist passiv
=1 Buskoppler ist aktiv
14 = Betriebsmodus: Es liegt keine Simulation vor
=1 Betriebsmodus: mindestens ein E/A-Modul wird simuliert
13 = kein Fehler
=1 Fehler
12 =0 allgemeiner Fehler
= Modulfehler
11 Aus den Bits 11 bis 8 setzt sich der Fehlercode
10 zusammen, z. B. ergibt 0 1 1 1 den Fehlercode
7 (Hexadezimal) = Netzteilfehler. Die Bedeutung aller
9 Fehlercodes finden Sie in der nachfolgenden Tabelle.
8

31
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Byte Bit / Zustand Bedeutung
1 7 =0 1 Fehler
=1 Mehrfachfehler
6 = keine Parametrierung/Verarbeitung
= Parametrierung/Verarbeitung lauft gerade
5 Bits 5... 0:
4 Falls ein einzelner Fehler vorliegt (Bit 7 = 0), kann der
fehlerhafte Steckplatz aus diesen Bits ausgelesen
3 werden, z. B. ergibt 0 0 0 1 0 0 den Steckplatz 4
2 (Hexadezimal).
1 Falls ein Mehrfachfehler vorliegt (Bit 7 = 1), kann die
0 Anzahl der Fehler ausgelesen werden.
Falls ausschlieBlich Netzteilfehler vorliegen
(Bit11...8 =7, Bit 7 = 0), ist jedem Netzteil ein Bit
zugeordnet (Netzteil 1 = Bit O, ..., Netzteil 6 = Bit 5),
wobei der Zustand 1 jeweils einen Fehler signalisiert.

Fehlercodes des globales Statusregisters

Fehlercod
e (Hex)

Klartextmeldung

0

kein Fehler

Speicherfehler PIC (RAM)

Speicherfehler PIC (Register)

Speicherfehler PIC (Flash)

PIC interner Fehler

Kommandofehler PIC

Modulfehler

Netzteilfehler

Speicherfehler CPU32 (RAM)

Speicherfehler CPU32 (Flash)

CPUS32 interner Fehler (Watchdog)

Redundanzfehler Arithmetik

Redundanzfehler Partner nicht vorhanden (kein Redundanzkoppler)

Redundanzfehler Link

Redundanzfehler Parameter inkonsistent

M m| O O m > © o N o] g M| W N =

Reserviert
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Beispiel fur das globale Statusregister
Im folgenden Beispiel enthalt das globale Statusregister die Zeichenfolge A784.

Der Rohdatenwert wird aus den 16 Bits des Statusregisters gebildet. Die folgende Tabelle stellt
dar, wie sich der Rohdatenwert A784 zusammensetzt und auf welche Zustandsanzeigen der
Wert aufgeteilt wird.

Beispiel fiir das globale Statusregister anhand des Rohdatenwerts "A784"

A784 Bit / Zustand Bedeutung
A 15 =1 Der Buskoppler ist aktiv.
14 = Es liegt keine Simulation vor.
13 = Es liegt ein Fehler vor.
12 =0 allgemeiner Fehler
7 11 = Die Bits 11 ... 8 mit den Zustdnden 0 1 1 1 ergeben den

Fehlercode 7. Der Fehler mit der hdchsten Prioritat ist

10 = folglich ein Netzteilfehler.

9 =1

8 =
8 7 =1 Ein Mehrfachfehler liegt vor.

6 =0 keine Parametrierung/Verarbeitung

5 = Es sind 4 Fehler aktiv (Mehrfachfehler). Die Bits 5 ... 0 mit

2 _— den Zustdnden 0 0 0 1 0 O ergeben die Anzahl 4.
4 3 =0

2

1

0

Kommandoregister

Das Kommandoregister besteht aus zwei Bytes. Das erste Byte ist das Parameter-Byte, gefolgt
vom Kommando-Byte. Diese Bytes kdbnnen dazu verwendet werden, Kommandos vom Master
Uber den Bus an die Remote-I/O-Station zu Ubertragen.

Das enthaltene Kommando wird nur ausgeflihrt, wenn sich das Kommandoregister gedndert
hat. Ein Kommando wird folglich genau einmal ausgefihrt, ndmlich dann, wenn das geénderte
Kommandoregister zum ersten Mal an den Buskoppler tbertragen wurde.

Das Kommandoregister kann zusammen mit dem globalen Statusregister als Bestandteil der
zyklischen Buskopplerdaten tbertragen werden. Dabei belegt das globale Statusregister die
ersten zwei Bytes im Response-Telegramm (DataExchangeResponse von der Remote-I/O-
Station zum Master). Das Kommandoregister belegt die ersten zwei Bytes im Request-
Telegramm (DataExchangeRequest vom Master zur Remote-1/O-Station).

Die folgenden Kommandos werden unterstutzt.

Parameter Kommando

(Byte 1) (Byte 2) Bedeutung

0x00 0x08 Alle 32-Bit-Z&hler 16schen.

Oxnn 0x08 Den 32-Bit-Zahler des Steckplatzes nn I6schen.
0x00 O0xF8 Kaltstart

0x00 0xF9 Warmstart
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Parameter
(Byte 1)

Kommando
(Byte 2)

Bedeutung

0x00

OxF5

Werde passiv (Kommando an den aktiven Buskoppler).

Da nicht beide Buskoppler eines redundanten Systems passiv
sein kdnnen, wird aufgrund dieses Kommandos der Partner-
Buskoppler aktiv. Das Kommando hat, gesendet an den
passiven Buskoppler, keine Bedeutung.

0x00

OxF6

Werde aktiv (Kommando an den passiven Buskoppler).

Da nicht beide Buskoppler eines redundanten Systems aktiv
sein kdnnen, wird aufgrund dieses Kommandos der Partner-
Buskoppler passiv. Das Kommando hat, gesendet an den
aktiven Buskoppler, keine Bedeutung.

0x00

OxF7

Redundanzumschaltung

Dieses Kommando erzeugt eine Redundanzumschaltung
unabhéngig davon, an welchen Buskoppler es gesendet wird.
Es ist daher nicht zwingend notwendig zu wissen, welcher
Buskoppler gerade aktiv/passiv ist.

Elektrischer Test der Anschlisse

Stellen Sie sicher, dass die Abschlusswiderstande an Feldbus und Servicebus richtig
angebracht wurden.

Test der physikalischen Verbindung bis zum Ende des Segments

Tipp

FlUhren Sie die Messungen von der Leitwarte aus.

1. Ziehen Sie den Busstecker am Master ab.
2. Deaktivieren Sie den Abschlusswiderstand am Busstecker (Busanfang).

3. Messen Sie die Spannung am Busstecker zwischen A und B.

L Zwischen A und B muss eine Spannung von

U=2200Q/(220Q2+2*390 Q) *5V =1,1V anliegen. Diese Spannung stammt vom
feldseitigen Abschlusswiderstand.

Wenn die Spannung von 1,1 V nicht anliegt, ist entweder kein Abschlusswiderstand am
Ende angeschlossen, das Kabel ist defekt oder an der Remote-I/O-Station ist keine
Abschlussspannung vorhanden.

4. Messen Sie den Strom am Busstecker zwischen A und B.

L5 Zwischen A und B muss ein Stromvon =5V /(2 * 390 Q) ~ 6,4 mA messbar sein.
Ist der Strom nennenswert héher, um den Faktor 2 oder mehr, ist der Bus mit mehr als
einem Abschlusswiderstand abgeschlossen.

Betragt der Strom | ~ 0 mA, ist entweder kein Abschlusswiderstand vorhanden, das Kabel
ist defekt oder die Abschlussspannung liegt nicht an. In diesem Fall sollte ein Widerstand
von 220 Q zwischen A und B zu messen sein.

Sollte weder ein Strom noch ein Widerstand zu messen sein, fehlt der Abschlusswiderstand
am Ende des Busses oder das Kabel ist defekt.

. Aktivieren Sie den Abschlusswiderstand am Busstecker des Masters.
. Stecken Sie den Busstecker am Master wieder ein.
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Test der physikalischen Verbindung der Remote-I/O-Station

Gefahr!
Explosionsgefahr

Wenn Sie Messungen im explosionsgefahrdeten Bereich durchfiihren, besteht
Explosionsgefahr durch Funkenbildung.

Fihren Sie Messungen wie z. B. an den Klemmstellen einer Remote-1/O-Station nur mit einem
Feuererlaubnisschein durch, d. h. wenn keine explosionsfahige Atmosphére besteht.

1. Ziehen Sie den Busstecker am Master ab.
2. Deaktivieren Sie den Abschlusswiderstand am Busstecker (Busanfang).

3. Messen Sie an der Busanbindung jeder Remote-I/O-Station die Spannung zwischen A und
B.

Lo Zwischen A und B muss an jeder Remote-1/O-Station eine SpannungvonU=1,1V
anliegen.

4. Aktivieren Sie den Abschlusswiderstand am Busstecker des Masters.
5. Stecken Sie den Busstecker am Master wieder ein.

Hinweis!
Weitere Informationen entnehmen Sie bitte der einschlagigen Literatur.

Inbetriebnahme der Remote-1/O-Station

Nehmen Sie nicht alle Slaves gleichzeitig in Betrieb, sondern verbinden Sie die Slaves der
Reihe nach mit dem Master. Wir empfehlen zur Fehleranalyse einen handelsublichen
Busmonitor, der als passiver Teilnehmer die Bustelegramme mithdren kann.

Sollte der Klasse-1-Master den Dienst Set Slave Address nicht unterstiitzen, kann die
Adresse Uber den Servicebus eingestellt werden. Siehe Kapitel 4.1

Die E/A-Module werden automatisch relativ zur Stationsadresse adressiert.
Frontseitige Leuchtdioden am Buskoppler zeigen den Datenverkehr an:

Wenn beim Aufruf eines Slaves keine gelbe Leuchtdiode am Buskopplers blinkt, ist die
Sendeleitung des Masters unterbrochen, was auf einen Schnittstellenfehler im Master
oder einen Kabelfehler hindeuten kann.

Sollte keine Kommunikation zustande kommen, wurde méglicherweise die falsche
Stationsadresse gewahlt. Gegebenenfalls ist auch der Abschlusswiderstand nicht
angeschlossen oder es wurden unzulassige Spurs verlegt.

Achten Sie bei der Installation des Busses darauf, dass die Sende- und Empfangsleitungen
RTD-P und RTD-N nicht vertauscht werden. Das Vertauschen kann dazu fihren, dass Sie
einen Slave nicht erreichen, obwohl Sie alle anderen erreichen. Falls das Vertauschen beim
Durchschleifen an den Anschlussklemmen des Slaves geschieht, sind auch alle
nachfolgenden Teilnehmer nicht erreichbar.

Achten Sie darauf, dass die Parametrierung in Master und Slave Ubereinstimmt und dass die
PROFIBUS-Identifikationsnummer korrekt ist.

Konfigurieren Sie die Remote-I/O-Station Uber Ihre Master-Konfigurationssoftware mit Hilfe der
GSD-Datei.
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Fur eine erfolgreiche Inbetriebnahme des Busses beachten Sie au3erdem die folgenden
Punkte.

Am Anfang und am Ende des Busses muss ein Abschlusswiderstand vorhanden sein.
Entsprechende Sub-D-Busstecker mit zuschaltbarem Abschlusswiderstand sind unter
der Produktbezeichnung LB9001A ... LB9003A erhéltlich.

Der Abfragezyklus des Masters und die Ansprechiiberwachung des Buskopplers missen
aufeinander abgestimmt sein. In den meisten Fallen ist dies eine Standardfunktion des
Leitsystems.

Beachten Sie, dass einige Leitsysteme nur eingeschrankte Datenséatze verarbeiten
kdénnen. Zum Beispiel kdnnen altere Siemens-TELEPERM-Systeme nur je 32 Byte
Eingangs- und Ausgangsdaten pro Slave verarbeiten. Die Genauigkeit analoger Kreise
erfordert jedoch die Ubertragung von 2 Byte pro Kanal. In diesem Fall kbnnen nur 16
Analogeingéange in der Remote-l/O-Station verwendet werden.

Weitere Informationen Remote-I/O-Hardware finden Sie im Handbuch zur LB/FB-Hardware.
Buskoppler austauschen oder hinzufliigen

Gefahr!
Explosionsgefahr

Wenn Sie Arbeiten an der Remote-I/O-Station im explosionsgefahrdeten Bereich durchfihren,
besteht Explosionsgefahr durch Funkenbildung.

Bevor Sie irgendwelche Arbeiten an der Remote-I/O-Station vornehmen, machen Sie sich mit
den Betriebsanleitungen und Zertifikaten der Komponenten vertraut und lesen Sie das
Handbuch zur LB/FB-Hardware.

Hinweis!

Werkseinstellung der PROFIBUS-Adresse

Ab Werk ist die PROFIBUS-Adresse der Buskoppler auf 126 und die Servicebus-Adresse auf
1 eingestellt. Die PROFIBUS-Adresse 126 ist eine vorgegebene Adresse, die es in
PROFIBUS-Systemen fir in Betrieb befindliche Slaves nicht gibt. Wenn ein neuer Buskoppler
eingesetzt wird, werden durch diese vorgegebene Adresse Adresskonflikie mit anderen Slaves
am Busstrang vermieden.

Vorsicht!
Buskonflikte

Falsche PROFIBUS-Adressen kdnnen zu Buskonflikten fiihren.

Vergewissern Sie sich, dass der neue Buskoppler dieselbe PROFIBUS-Adresse hat wie der
auszutauschende Buskoppler.

Tauschen Sie Buskoppler in einem redundanten System nur dann bei laufender Anlage aus,
wenn der Buskoppler auf Linienredundanz und die PROFIBUS-Adresse im Buskoppler auf
126 eingestellt ist.

Buskoppler austauschen (1:1-Austausch)

1. Vergewissern Sie sich, dass der neue Buskoppler die gleiche Firmwareversion hat wie der
auszutauschende Buskoppler.

2. Vergewissern Sie sich, dass der neue Buskoppler dieselbe PROFIBUS-Adresse hat wie der
auszutauschende Buskoppler. Verwenden Sie flir die Uberprifung einen separaten
Remote-1/O-Konfigurationsplatz und stellen Sie dort gegebenenfalls die bendtigte
PROFIBUS-Adresse im Buskoppler ein.

3. Tauschen Sie den alten Buskoppler gegen den neuen aus.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Buskoppler Uber den Klasse-1-Master konfigurieren

) Redundanzbuskoppler hinzufligen

@) Hinweis!

H Ein Redundanzbuskoppler ibernimmt Gber eine interne Verbindung automatisch die
Parameter des primaren Buskopplers. Bei FB-Remote-I/O-Stationen stellen Sie die interne
Verbindung Uber die frontseitige Kabelverbindung zwischen den beiden Buskopplern her,
bevor Sie den Redundanzbuskoppler einfiigen. Bei LB-Remote-I/O-Stationen erfolgt die
interne Verbindung automatisch Uber das Backplane.

1. Vergewissern Sie sich, dass der Redundanzbuskoppler keine PROFIBUS-Adresse belegt,
die im System bereits von einem anderen Slave verwendet wird. Die ab Werk eingestellte
PROFIBUS-Adresse 126 ist hierfir ebenfalls geeignet, da kein anderer Slave diese Adresse
haben kann.

2. Flgen Sie den Redundanzkoppler hinzu.

200337 2016-02
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Buskoppler Uber den Device Type Manager (DTM)
konfigurieren

Die Konfiguration und Parametrierung des Buskopplers erfolgt normalerweise ausschlieBlich
Uber den PROFIBUS-Klasse-1-Master. Siehe Kapitel 4

Falls der Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist, z. B. bei Teilinbetriebnahmen, kann die
Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen FDT-Rahmenapplikationen wie
z. B. PACTware ™ konfiguriert werden. Beachten Sie, dass der DTM nicht nur mit PACTware ™,

sondern auch mit anderen FDT-Rahmenapplikationen verwendet werden kann.

Sie kdnnen den DTM auf der Website www.pepperl-fuchs.com im Bereich Software
herunterladen.

Die Kommunikation zwischen DTM und Remote-I/O-Station erfolgt Giber einen PROFIBUS-
Klasse-2-Master oder Giber den Servicebus. Siehe Kapitel 5.1

Hinweis!

Die Konfiguration mittels DTM ist nicht méglich, wenn sich die Remote-I/O-Station im Zustand
DataExchange befindet. Der Zustand DataExchange bedeutet, dass der PROFIBUS-
Klasse-1-Master die Remote-1/O-Station in Betrieb genommen hat und ein zyklischer
Datenaustausch stattfindet.

Wenn der PROFIBUS-Klasse-1-Master in Betrieb ist, durfen der PROFIBUS-Klasse-2-Master
und der Servicebus ausschlieBlich fir Diagnose, Parameterdarstellung,
Prozesswertdarstellung oder HART-Kommunikation verwendet werden.

Sobald sich die Remote-I/O-Station im Zustand DataExchange befindet, wird ein
schreibender Zugriff durch den DTM abgelehnt und die Remote-I/O-Station wird vom
PROFIBUS-Klasse-1-Master konfiguriert. Parameterwerte die vom DTM eingestellt wurden,
werden vom PROFIBUS-Klasse-1-Master liberschrieben. Parameterwerte die vom
PROFIBUS-Klasse-1-Master nicht oder nur teilweise einstellbar sind, werden mit
Standardwerten (iberschrieben.

Kommunikation zur Remote-I/O-Station

Die Kommunikation zwischen dem DTM und der Remote-I/O-Station kann Uber den
PROFIBUS oder Servicebus hergestellt werden. Die Konfiguration kann tber den PROFIBUS
oder ab DTM Version 7.3 auch Uber den Servicebus erfolgen. Die Konfiguration der Remote-
I/O-Station 14uft bei beiden Verbindungsarten weitgehend identisch ab.

Benétigte Komponenten fir PROFIBUS-Anbindung
FDT-Rahmenapplikation, wie z. B. PACTware™
DTM LB/FB
PROFIBUS-Kommunikations-DTM
PROFIBUS-Klasse-2-Master mit Kabelsatz, wie z. B. Softing PROFlusb

I3 PEPPERL+FUCHS
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Abbildung 5.1 PROFIBUS-Anbindung der Remote-I/O-Station

1

Master/Engineering-Station zur Konfiguration und Parametrierung der Remote-I/O-Stati-
on per GDSD/GSE-Datei

PC mit FDT 1.2 Rahmenapplikation und DTM LB/FB fir Diagnose und HART-Kommuni-
kation

Verbindung vom PC zum PROFIBUS-Klasse-2-Master z. B. per Ethernet oder USB
PROFIBUS-Klasse-2-Master
PROFIBUS

Benétigte Komponenten fiir Servicebus-Anbindung

FDT-Rahmenapplikation, wie z. B. PACTware™
DTM LB/FB

Schnittstellenkonverter (RS232-RS485-Konverter oder USB-RS485-Konverter), wie z. B.
W&T RS232-RS485 oder ICP Con I-7561 USB to RS485

Passender Kabelsatz

Der Kommunikations-DTM fiir den Servicebus ist im DTM LB/FB enthalten.
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Abbildung 5.2  Servicebus-Anbindung der Remote-1/O-Station
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1 Master/Engineering-Station zur Konfiguration und Parametrierung der Remote-I/O-Stati-
on per GSD/GSE-Datei

2 PC mit FDT 1.2 Rahmenapplikation und DTM LB/FB fur Diagnose und HART-Kommuni-

kation
3 Schnittstellenkonverter
4 Servicebus

5 PROFIBUS

Servicebus-Anbindung Uber RS-232

Der W&T RS-232-RS-485-Schnittstellenkonverter kann entweder Uber ein vorkonfektioniertes
oder selbst hergestelltes Kabel mit der Remote-I/O-Station verbunden werden. Sie kénnen das
vorkonfektionierte Kabel zusammen mit dem W&T RS-232-RS-485-Schnittstellenkonverter bei
Pepperl+Fuchs bestellen.

Fir die Herstellung eines eigenen Kabels verwenden Sie die folgende Verdrahtungsubersicht.
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Abbildung 5.3  Verdrahtungsschema W&T RS-232-RS-485-Schnittstellenkonverter

Servicebus-Anbindung Gber USB

USB-Konverter an den PC anschliel3en

1. Installieren Sie den Treiber, der dem USB-RS-485-Konverter beiliegt.
2. SchlieBen Sie den USB-Konverter an einen beliebigen USB-Port des PCs an.

Lo Der Hardware-Assistent findet ein neues USB-Gerat und bindet es automatisch ein. Der
Konverter wird in der COM-Port-Liste des Hardwaremanagers unter Anschliisse aufgefihrt.
Aus dieser Liste konnen Sie den COM-Port entnehmen, der dem Konverter zugeteilt wurde.
Uber den gleichen Eintrag im Geratemanager kann der verwendete COM-Port bei Bedarf
geandert werden (Kontextmenu Eigenschaften).
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£ Device Manager

Datel  #kbon  Ansicht 7

&2 a

Computer
4] gp Disk drives
+ é Display adapters
¥ b DVDJCD-ROM drives
+-{#8 Human Interface Devices
442 IDE ATAFATAPT contrallers
+) s Keyboards
+ 7" Mice and ather pointing devices
+ % Monitors
+-H8 Metwork adapters
= Porks (COM &LPT)
¥ commurications Port (COM1)
2 ECP Printer Port (LPT1)
,;v 1-7561 USB-t0-RI232/422 455 Corwerter (COMS)
£ ﬂ Processors
+ @, Sound, video and game controllers

+ o System devices
£ Universal Serial Bus controllers

Abbildung 5.4  USB-Konverter im Geratemanager
5.2 Neues Projekt anlegen

) Neues Projekt in PACTware™ anlegen

Waéhlen Sie Datei > Neu oder klicken Sie in der Symbolleiste auf das Symbol Neues Projekt
erzeugen.

R

L Ein neues, unbenanntes Projekt erscheint im Hauptfenster. Das Projekt besteht zunachst
aus dem Eintrag HOST PC.

5.3 Servicebus-Kommunikations-DTM einbinden

Falls Sie eine Verbindung Uber den Servicebus herstellen mdchten, figen Sie den Servicebus-
Kommunikations-DTM wie folgt in das Projekt ein.

Der Servicebus-Kommunikations-DTM ist im DTM LB/FB enthalten. Der Servicebus-
Kommunikations-DTM muss vor allen anderen DTM in die Projektstruktur eingefligt werden.

) Kommunikations-DTM einfigen

1. Markieren Sie in der Projektansicht den Eintrag Host PC.

2. Wahlen Sie Geratedaten > Gerat hinzufiigen oder klicken Sie in der Symbolleiste auf das
Symbol Gerét hinzufiigen.

]

——]

L9 Es 6ffnet sich ein Fenster zur Auswahl des Gerats.
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Abbildung 5.5  Auswahl des Kommunikations-DTM
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3. Markieren Sie den Eintrag Service Bus Schnittstelle LB/FB-Serie.

4. Klicken Sie auf OK.

L Der Servicebus-Kommunikations-DTM wird eingefiigt und in der Projektstruktur
angezeigt.

5. Da die Servicebuskommunikation uber einen COM-Port des Computers abgewickelt wird,
muss dem Servicebus-Kommunikations-DTM einem COM-Port zugewiesen werden.
Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag
LB/FB Service Bus.

6. Wabhlen Sie im Kontextmen(i Parameter > Parametrierung > COM-Port einstellen.

PACTware

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hife
DS ORE0 Be R8s
! Projekt 1 x
Gerdte Tag adresse |3 B
B HOsT PO
" LBJFE service bus 1 S|

Werbindung aufbauen

Parameter » Parametrisrung  » COM-Port einstellen E

Abbildung 5.6  Com-Port einstellen

E
Pt
[£12
g

L Es 6ffnet sich das Geratedatenfenster mit den COM-Port-Einstellungen.
7. Stellen Sie den COM-Port ein.

Taa |LB/FE service bus

Com Port COM 3 ®

[N | Pasmeteriindeung FE 1ese-Rio

0K | abbreshen | Speichem |

Abbildung 5.7  COM-Port einstellen

8. Klicken Sie auf OK, um das Fenster zu schlieBen und die Einstellungen zu speichern.
PROFIBUS-Kommunikations-DTM einbinden

Falls Sie eine Verbindung Giber den PROFIBUS herstellen méchten, fliigen Sie den PROFIBUS-
Kommunikations-DTM wie folgt in das Projekt ein. Im folgenden Beispiel wird PROFIdtm von
Softing verwendet.

Kommunikations-DTM einfligen

Bevor Sie den PROFIBUS-Kommunikations-DTM in das Projekt einfiigen kénnen, muss der
PROFIBUS-Kommunikations-DTM auf dem Computer installiert sein.

1. Markieren Sie in der Projektansicht den Eintrag Host PC.

2. Wahlen Sie Geratedaten > Gerat hinzufiigen oder klicken Sie in der Symbolleiste auf das
Symbol Gerét hinzufiigen.

b

——

L Es 6ffnet sich ein Fenster zur Auswahl des Geréts.
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Buskoppler Uber den Device Type Manager (DTM) konfigurieren
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Abbildung 5.8  Auswahl des Kommunikations-DTM

3. Markieren Sie den PROFIBUS-Kommunikations-DTM, in diesem Beispiel PROFIdtm
DPV1.

4. Klicken Sie auf OK.

L Der PROFIBUS-Kommunikations-DTM wird eingefligt und in der Projektstruktur
angezeigt.

Sie kdnnen zahlreiche Einstellungen am PROFIBUS-Kommunikations-DTM vornehmen. Flr
eine genaue Beschreibung der Einstellméglichkeiten beachten Sie die Anleitung des
jeweiligen Herstellers.

Um die PROFIBUS-Einstellungen in PACTware™ zu dandern, gehen Sie wie folgt vor.
) PROFIBUS-Einstellungen andern

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den PROFIBUS-Kommuni-
kations-DTM, in diesem Beispiel auf PROFIdtm DPV1.

2. Wabhlen Sie Parametrieren.

Sl G ecdugen
B Gedtentferen

Errmchalten <0, MOF IdmPROFIdn D

Abbildung 5.9  PROFIBUS-Kommunikations-DTM parametrieren

L Es 6ffnet sich das Geratedatenfenster mit den Busparametern.
3. Stellen Sie die gewlinschten Parameter ein.

4. Um weitere Einstellungen vorzunehmen, klicken Sie mit der rechten Maustaste in der
Projektstruktur nochmals auf den Eintrag PROFIdtm DPV1.

5. Wabhlen Sie Weitere Funktionen.

6. Hier kbnnen Sie z. B. die DTM-Stationsadressen andern, das PROFIBUS-Control-Panel
aufrufen oder auf die Online-Hilfe zugreifen.
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Buskoppler hinzufigen
Um den Buskopplerin das PACTwareTM-Projekt einzubinden, stehen Ihnen zwei Mdglichkeiten
zur Verflgung.
Buskoppler Uber den Befehl Gerat hinzufiigen einfligen
Buskoppler automatisch generieren
Buskoppler tber den Befehl "Geréat hinzufligen" einfligen

Bevor Sie den Buskoppler in das PACTware "™-Projekt einfiigen kdnnen, muss der DTM LB/FB
auf dem Computer installiert sein und ein Kommunikations-DTM muss in die Projektstruktur
eingefligt worden sein.

1. Markieren Sie in der Projektansicht den Eintrag des zuvor eingefligten Kommunikations-
DTM.

2. Wahlen Sie Geratedaten > Gerét hinzufiigen oder klicken Sie in der Symbolleiste auf das
Symbol Geréat hinzufiigen.

ut|

==z =]

L Es 6ffnet sich ein Fenster mit der Liste aller zur Verfligung stehenden Buskoppler.

Gerdt fiir
| Alle Gerste
Gerdt ~ Pratokoll | Hersteller | Grupp |
['Igg FE 8206 FB-EasyCom Buskoppler PROFIBUS_DPY1; P+F LB FB Se PEPPERL+FLICHS GmbH DT =
ﬂgs FE 5207 MODEUS Rio Buskoppler P+F LE FE Servicebus - P+F FE  PEPPERL+FUCHS GmbH DTM ,-
ﬂg FE 5209 FE-DPY 1 UNICOM-Buskoppler PROFIBUS_DPWL; P4F LB FB Se PEPPERL+FUCHS GmbH DTM s!
[}5 FEB 8210 FB FF Interface P+F LB FB Servicsbus - P+F FB PEPPERL+FUCHS GmbH LT sl
ﬂﬁ FE 8211 MODBUS-TCP Rio Buskoppler Modbus over TCP; P+F LB FB 51 PEPPERL+FLICHS GmbH oTM E!
F}gg LB 8105 LE-DPY1 Buskoppler PROFIBUS_DPY1; P4+F LB FE Se PEPPERL+FLICHS GmbH DTH < i
)-i}gg LB 8106 LE-EasyCom Buskoppler PROFIBUS_DPY1; P+F LB FB Se PEPPERL+FLICHS GmbH DM
E}eg LB 8107 MODEUS Rio Buskappler P+F LB FB Servicebus - P+F LB PEPPERL+FUCHS GrbH DM s!
ﬂx LB 108 LE-DPY1 Buskoppler (Zeitstempel) PROFIBUS_DPVL; P+F LB FE St PEFPERL+FUCHS GmbH DTM S!
F‘lﬁ,s LB 6109 LB-DPY1 UNICOM-Buskoppler PROFIBUS_DPYL; P4F LB FB S¢ PEPPERL+FUCHS GmbH DTM 2
F}ﬁ LB 8110 LE FF Interface P+F LB FB Servicebus - P+F LB | PEPPERL+FLICHS GmbH oTM E!
F}gg LB 8111 MODEUS-TCP Rio Buskoppler Modbus over TCP; P4+F LB FB 5 PEPPERL+FLICHS GmbH bTM 5I:|
<l P
]

Abbildung 5.10 Auswahl des Buskopplers

3. Markieren Sie den Buskoppler, den Sie in Inrer Remote I/O-Station verwenden.
4. Klicken Sie auf die Schaltflache OK.

L Der Buskoppler wird eingefligt und in der Projektstruktur unterhalb des Kommunikations-

DTM angezeigt.
In der rechten Halfte des Programmfensters 6ffnet sich ein Geratedatenfenster mit der

Aufforderung, die Stationsadresse der Remote-I/O-Station einzugeben.

# % [l-y <0,PROFItm>PROFIdtm DPY1

Bitte geben Sie eine Stationzadressze fur das
hinzugefugte Gerat ein.
= 5-. <0, PROFIdtm=PROFIdtm DPYL

" P <128, LB/FE-RIO Station=LB 8109 LE-DPY U

Stationsadresse: ||

0K, I Abbrechen

Abbildung 5.11  Stationsadresse eingeben

5. Geben Sie die Stationsadresse ein.
6. Klicken Sie auf die Schaltflache OK.
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L Der Buskoppler ist nun in das Projekt eingefligt und kann parametriert werden. Falls die
Remote-1/0O-Station mehrere Buskoppler enthélt, wiederholen Sie die Schritte fir jeden
Buskoppler.

) Buskoppler automatisch generieren

[0

Hinweis!
Der Buskoppler kann nur Gber eine Servicebus-Verbindung automatisch generiert werden.

Bevor Sie den Buskoppler automatisch generieren lassen, muss die physikalische Verbindung
zur Remote-I/O-Station Giber den Servicebus bestehen und der Servicebus-Kommunikations-
DTM muss in die Projektstruktur eingefligt worden sein.

1.

I3 PEPPERL+FUCHS

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag LB/FB Service
Bus.

. Stellen Sie eine Verbindung zu der Remote-I/O-Station her. Wéhlen Sie hierzu im

Kontextmenu Verbindung aufbauen.

L Der Eintrag des Kommunikations-DTM wird in der Projektstruktur fett dargestellt, sobald
die Verbindung herstellt ist.

Klicken Sie in der Projektstruktur mit der rechten Maustaste auf den Eintrag LB/FB Service
Bus.

Wabhlen Sie Weitere Funktionen > Servicebus scannen.

L Es 6ffnet sich das Fenster Servicebus scannen.

Geben Sie in den Feldern Scanbereich den Adressbereich ein, der gescannt werden soll.
Klicken Sie auf Scan starten.

L Ein Fortschrittsbalken zeigt den aktuellen Status des Scanvorgangs an. Sobald der
Scanvorgang abgeschlossen ist, werden die gefundenen Buskoppler tabellarisch
aufgelistet.

? MODBUS Communicator # Serwicebus scannen

In der Tabele wird das Ergebnis des Seanorgangs damgestelt. Bitte wahlen sie uber die
Checkbox die Buskoppler aus. diein der Frameapplikation angelsgt werden sollen

Scanbersich: von|1 bis 10 |

| SB-Adresse |Typ | TAG |\f’ armation |
2| 8106 e St Prm Byl (0 -~ LB 8106 LB-E ssylCom Buskoppler

Berdle erzeugen ] ( Beenden

Fertigl

Abbildung 5.12  Ergebnis des Servicebus-Scans

Wahlen Sie einen oder mehrere Buskoppler aus, indem Sie die entsprechenden
Kontrollkéastchen in der Spalte SB-Adresse aktivieren.

Falls Sie die Servicebus-Adresse eines Buskopplers dndern méchten, doppelklicken Sie
auf die entsprechende Zeile in der tabellarischen Auflistung.

L Es 6ffnet sich das Fenster Servicebus-Adresse setzen.
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(o)

& Servicebus-Adresse setzen g|

Servicebuz-Adresze:
aktusll:

el I o

ok | | bbrechen

Abbildung 5.13  Servicebus-Adresse setzen

9. Wahlen Sie die gewlinschte Servicebus-Adresse aus der Dropdown-Liste Neu und klicken
Sie anschlieBend auf OK.

L Die Servicebus-Adresse wurde geandert.

10.Um mit dem Generierungsprozess zu beginnen, klicken Sie im Fenster Servicebus
scannen auf Geréate erzeugen.

L Alle ausgewahlten Buskoppler werden in der Projektstruktur angelegt. Der Fortschritt
wird in der PACTware "™-Statuszeile angezeigt.

Geratedaten des Buskopplers bearbeiten

Hinweis!

Remote-1/O-Stationen kdnnen mit dem DTM bis Version 7.2 ausschlie3lich Gber den
PROFIBUS konfiguriert werden. Ab DTM Version 7.3 wird zuséatzlich die Konfiguration tGber
den Servicebus unterstutzt.

Geratedaten des Buskopplers bearbeiten

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag.
2. Wabhlen Sie Parameter > Parametrierung > Geratedaten bearbeiten.

L Es 6ffnet sich das Fenster Geratedaten bearbeiten.

3. Nehmen Sie folgende Einstellungen auf der Registerkarte Aufbau vor. Beachten Sie, dass
die Einstellungen der realen Konfiguration der Remote-1/O-Station entsprechen missen.
- Wahlen Sie den verwendeten Backplane-Typ im Bereich Backplanetyp und geben Sie
die Anzahl der Erweiterungen an.
- Markieren Sie die vorhandenen Netzteile im Bereich Netzteile.

4. Klicken Sie auf OK.

Tipp

Alternativ kbnnen Sie die Einstellungen aus dem Buskoppler auslesen, indem Sie zunachst
eine Verbindung zum Buskoppler aufbauen und anschlieBend Daten aus dem Gerét lesen in
der Symbolleiste wahlen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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5.7

E/A-Module einbinden

Bis jetzt wurde nur der Buskoppler in die Projektstruktur eingebunden. In diesem Schritt sollen
E/A-Module eingebunden werden.

E/A-Module automatisch tiber Topologie-Scan einbinden

Bevor Sie die E/A-Module automatisch einfligen lassen, muss in der Projektstruktur
mindestens ein Buskoppler vorhanden sein. AuBerdem missen die Buskoppler-Parameter
Backplanetyp, Erweiterungen und gesteckte Netzteile bereits konfiguriert sein.

1.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des gewlinsch-
ten Buskopplers.

. Stellen Sie eine Verbindung zum Buskoppler her. Wahlen Sie hierzu Verbindung

aufbauen.

Lo Die Verbindung wird aufgebaut. Der Eintrag des Buskopplers wird in der Projektstruktur
fett dargestellt, sobald die Verbindung hergestellt ist.

Klicken Sie erneut mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des
Buskopplers.

Waébhlen Sie Weitere Funktionen > Topologie Scan.

Lo Es 6ffnet sich das Fenster Topologie Scan. Der Suchlauf beginnt automatisch. Die
gefundenen E/A-Module werden in der Reihenfolge der Steckplatze auf dem Backplane
aufgelistet.

E LB-Buskeppler # Topologie Scan E]@
In der T abelle wird das Ergebnis des Scanorgangs dargestellt. Bitte wahlen sie in der Spalte "gewshlt” die
entsprechende Variante des gefunden Gerdtes aus, Anschliefend wird Liber den Button "Gerdte erzeugen’’ P =
die: Topolagie in der Frameapplitation erzeugt. &
i T
Gerdte erzeugen €
() gesteckt () karfiguriert
Slot | gesteckt konfiguriert | gewahlt ‘Valianlenmfarmation -
1 000 [0 ~| Leersiot
2| 000 000 -/ Leerslot
kel 1408 1408 1108 LB 1108 bingrer Eingang (8-kanalig] (E &-]
4 000 000 -| Leerslot
5 Bx08 6x08 108 LB B108 binarer Ausgang (8 kanalig, 20, 8 mé)] [Ex-)
E| 000 000 -/ Leerslot
7 3405 3405 105 LB 3105 HART Spe\se&étﬂ‘Eingangslrannel:4-kanalig [Ex-i)
g 000 000 -/ Leerslot
£l 4x05 4x05 4105 LB 1105 HART Analoger Ausgang: 4-kanalig [Ex-]
10 000 000 -/ Leerslot
11 3x02 3x02 102 LB 3102 HART Speisegerat/Eingangstrenner: 1-kanalig (Ex-i)
12 000 000 -/ Leerslot
13 0=00 0=00 -~ Leerslot
14 000 000 -/ Leerslot
15 000 000 -/ Leserslot
18 000 000 -/ Leerslot
17 0=00 0=00 -~ Leerslot
18 000 000 -/ Leerslot
14 000 000 - | Leerslot
20 000 000 -/ Leerslot
21 0=00 0=00 -~ Leerslot
22 000 000 -/ Leerslot
23 000 000 - Leerslot s
[ Gerate erzeugen I [ Beenden J
Inibialisienng OK!

Abbildung 5.14 Fenster Topologie Scan mit Liste der gefundenen E/A-Module

In der Spalte gesteckt sind die E/A-Module so aufgefiihrt, wie sie tatsachlich auf dem
Backlane gesteckt sind.

In der Spalte konfiguriert sind die E/A-Module so aufgefiihrt, wie sie momentan im
Buskoppler bzw. in der Projektstruktur parametriert sind.

Um die E/A-Module so in die Software einzubinden, wie sie in der Spalte gesteckt
dargestellt sind, wahlen Sie die Option gesteckt. Um die E/A-Module so einzubinden, wie
sie in der Spalte konfiguriert dargestellt sind, wéahlen Sie die Option konfiguriert.

I3 PEPPERL+FUCHS 4
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7. In der Spalte gewéahlt besteht die Moglichkeit, den Modultyp genauer zu spezifizieren oder
das E/A-Modul abzuwahlen (- -). Klicken Sie hierzu auf die Zelle in der Spalte gewahlt und
treffen Sie eine Auswahl. Die Auswahimdglichkeit richtet sich nach dem Modultyp in der
Spalte gesteckt bzw. konfiguriert, je nachdem ob Sie im Bereich Geréte erzeugen die
Option gesteckt bzw. konfiguriert ausgewahit haben. In der Spalte
Varianteninformation finden Sie detailliertere Informationen zum gewahlten E/A-Modul.

8. Um die E/A-Module wie in der Spalte gewahlt angezeigt zu erzeugen, klicken Sie auf
Gerite erzeugen.

L Die E/A-Module werden mit inren Standardparametern in die Projektstruktur
eingebunden. Der Fortschritt wird in der Statuszeile des Fensters Topologie Scan
angezeigt.

) E/A-Module I6schen

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des E/A-Moduls,
das Sie aus der Konfiguration Idschen méchten.

2. Wahlen Sie Gerét entfernen.
3. Klicken Sie im Dialogfenster auf Ja.
Lo Das E/A-Modul wurde aus der Konfiguration entfernt.
4. Um weitere E/A-Module zu I6schen, wiederholen Sie diese Schritte.

5.8 E/A-Modultyp nachtraglich konvertieren

Hinweis!
Diese Funktion ist ab DTM Version 7.5.1 verflgbar.

(o)

Falls fiir ein E/A-Modul der falsche Modultyp angelegt wurde, kénnen Sie den Modultyp
nachtréglich konvertieren. Bei der Konvertierung werden die Parameter des alten Modultyps
fir den neuen Modultyp ibernommen. Daher kdnnen Sie einen Modultyp nur dann
konvertieren, wenn es einen anderen Modultyp mit &hnlichen Funktionen gibt, wie z. B.
LB1108A konvertieren zu LB1008A. Der DTM schlagt Ihnen geeignete Modultypen zur
Konvertierung vor.

Gerate Tag Adresse [] %& Gerdte Typ (DTM) Skatu
HOST PC
g LBIFE service bus 1 # <= T§ Servicebus inkerface LB(FE [

119 # <= [ LB 5109 LE-DPY1 UNICOM )
A ar @

Werbindung aufbauen

Yerbindung trennen

Gerstestatus lesen
Daten aus dem Gerdt lesen

Draten ins Gerat schreiben

Parameter 3
Messwert
Simulation

Diagniose

Drucken 3

Weitere Funktionen 4 | Cffline Yergleich

Gerét hinzufiigen Orline Wergleich

Gerat entfernen Siollwert

Eigenschaften <3,LB-1108=[Slat 03] LB 1108 Digital Input (&-ch., Ex(if) | Typkonvertierung: 1108 == 1008

)d Geratedaten in Datei schreiben

Abbildung 5.15 Modultyp konvertieren
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[0

E/A-Modultyp nachtraglich konvertieren

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf das E/A-Modul, das konver-
tiert werden soll.

2. Wahlen Sie Weitere Funktionen > Typkonvertierung X ==> Y (X = aktueller Modultyp,
Y = méglicher neuer Modultyp).

Lo Der Modultyp wird konvertiert. Die Parameter des alten Modultyps werden beibehalten.
HART-Kommunikation einrichten

Folgende E/A-Module sind fiir die Kommunikation mit intelligenten Feldgeraten nach dem
HART-Protokoll geeignet.

3x02, 3x03, 3x05, 3x06
4x02, 4x05, 4x06
7x04

Hinweis!

Beachten Sie die Anschlussbelegung der E/A-Module. Die Anschlussbelegung unterscheidet
sich, je nachdem ob Sie einen 2-Draht-Transmitter, 3-Draht-Transmitter oder 4-Draht-
Transmitter (fremdgespeist) mit dem E/A-Modul verwenden.

Stellen Sie sicher, dass der Ausgangsstrom bei HART-Kommunikation im Bereich von
4 ... 20 mA liegt.

Die Datenlbertragung erfolgt nach dem Bell-Standard durch Aussendung von
Frequenzpaketen (1200 Hz = 1, 2200 Hz = 0). Die Frequenzpakete werden von den E/A-
Modulen im Frequency-Shift-Keying-Modus den 4 ... 20 mA Signalen Gberlagert. Die
Kommunikation kann auf zwei Arten erfolgen.

Kommunikation mit einem Handbediengerat fiir den explosionsgefahrdeten Bereich, das
an den Klemmen der E/A-Module angeschlossen wird. Der erforderliche 250 Q
Kommunikationswiderstand ist in allen analogen E/A-Modulen eingebaut.

Transmitter, die kein normgerechtes HART-Protokoll verwenden, kénnen nach Abschluss
der Bedienung einen Reset erforderlich machen. Dies macht sich durch Einfrieren des
Messkreises bemerkbar.

Kommunikation ber den PROFIBUS zum Buskoppler mit Hilfe der azyklischen DP-V1-
Dienste und zu den E/A-Modulen ohne Zusatzgerate. Dabei rufen Sie die Funktionen der
HART-Feldgerate mit einem geeigneten Kommunikationsprogramm Gber den PROFIBUS
auf. Die Feldgeratehersteller liefern eigene DTM fir ihre Feldgerate, so dass samtliche
Funktionen der Feldgeréte tber den PROFIBUS mit dem HART-Protokoll zuganglich sind.
Weiterhin kdnnen auch PROFIBUS-Klasse-2-Master eingesetzt werden, falls das
Leitsystem keine HART-Funktionalitat bietet.

Der DTM LB/FB enthélt eine HART-Kommunikationkomponente, die zusammen mit einem
HART-DTM (z. B. Generic HART DTM aus dem PACTware"™-Standard-Setup) den Zugriff auf
die angeschlossenen HART-Geréte erméglicht.

HART-Kommunikation einrichten

Bevor Sie die HART-Kommunikation einrichten, muss die Projektdatei gedffnet sein, einen
Buskoppler enthalten und ein oder mehrere E/A-Module mit HART-Unterstiitzung enthalten.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf ein E/A-Modul mit HART-
Unterstutzung.

2. Wabhlen Sie Gerét hinzufiigen.

L5 Es 6ffnet sich das Fenster Gerét fir mit der Liste der zur Verfligung stehenden DTM. In
der Regel werden die DTM von den Gerateherstellern passend zum entsprechenden Gerét
angeboten. Falls lhnen keine geratespezifischen DTM vorliegen, kénnen Sie die Gerate
auch mit Hilfe des Generic HART DTM einrichten.
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Alle Gerate \

Gerat | Pratokall Hersteller
Generic HART DTM
277 Generc HART D8 HART Endress+Hauser
W EFD2HMM-E FOT) HART - HMMS Peppert+Fuchs GmbH
M kdux 2700F [FOT] HART - HRMS Pepper+Fuchs GmbH
m kux 2700G [FOT) HART - HRMS Pepper+Fuchs GmbH
4l (I ] [l
iI HART-Gerat
[ o& | [ Abbuch

Abbildung 5.16  Fenster Gerat fiir

3. Markieren Sie im Fenster Gerét fur den gewiinschten HART-DTM und klicken Sie
anschlieend auf OK.

L Falls Sie ein mehrkanaliges E/A-Modul verwenden, 6ffnet sich das Fenster
Kanalauswahl.
Falls Sie ein einkanaliges E/A-Modul verwenden, missen Sie keinen Kanal auswahlen.

Kanal I assigned to
|
2 Ch2
3 Ch3
4 Ché
bonuch

Abbildung 5.17  Fenster Kanalauswahl

4. Waéhlen Sie den gewiinschten Kanal des E/A-Moduls aus der Liste und klicken Sie auf OK.

L Der HART-DTM wird in die Projektstruktur unter dem entsprechenden E/A-Modul
eingefugt.

B HOsTPC

1=y <0,PROFIdtm>PROFIdtm DPY1

g = E’* <126, LB{FB-RIC Station=LE 8108 LB-DPY1 Buskoppler (Zeitster
% «3,LB-3102/3>[5lot 03] LE 3102 HART SpeisegerstiEingangs

% <5,LB-3102/3=[Slot 05] LE 3103 HART SpeisegertiEingangs

o [] =7,LB-31042[3Iot 07] LE 3104 SpeisagerstiEingangstrenner:

“.i=) [ <3,LB-3105[Slok 09] LB 3105 HART SpeisegeratiEingangstn

Abbildung 5.18 HART DTM in der PACTware "™ Projektansicht

5. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den HART-DTM.

6. Um die verschiedenen Funktionen des HART-Geréts aufzurufen, stellen Sie eine
Verbindung mit dem Feldgerat her und wéhlen Sie die gewlinschte Funktion, wie z. B.
Messwert > Messwertanzeige.

200337 2016-02
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Rk s
Gerdte Tag |Adresse | G ‘%é =’T
5 HOST PC
=g CommDTM_PROFIBUS_DP¥1
* £l f= LB-8106
- | LB-2llz
LE-1102
LE-1103
LB-610L
LE-11a1
LB-5101
LB-6111
LB-5102
- | etz
= [y LB-3102

Generic HART DTM —
warbindung aufhatien

e

[ = S RN R N |

-
w

‘erbindung trennen

Dater aus dem Gerst lesen

B e

Datenins Gerat schreiben

Parameter 3

Messpiert * ‘ Archiv

Simulation M[- Swertanzeine
Diagnose

Drucken

Weitere Funktionen 3

Gerat hinzufiigen

_  Gerdt entfernen

Eigenschaften <=0,Generic HART DTM>Generic HART DTM

Abbildung 5.19 Messwertanzeige aufrufen

Je nach Funktionsumfang des HART-DTM kann das HART-Gerat online und offline bearbeitet
werden. Sie kénnen z. B. Parameter anzeigen und veréandern, Diagnoseinformationen
auslesen, Simulationen einstellen. Falls Sie einen generischen HART-DTM gewahit haben,
stehen lhnen lediglich allgemeine Standardfunktionen zur Verfligung. Geréatespezifische
Zusatzfunktionen kénnen nur durch geratespezifische DTM der Geratehersteller zuganglich
gemacht werden.

Generic HART DT # Messwertanzeige

Generic HART DTM oo
@ Y 20
BE 2 S-

W
m @ 0 100 200 300 400 500 600 70O 800 100

| ee O 100 200 300 400 500 600 700 0D (608
T
o Jubekant [l D 00 20 a0 a0 S0 e 700 edo 100
oy
0 usbekat ] 0 10 200 30 0 S0 e 70 aoo 1008

Abbildung 5.20 Messwertanzeige Generic HART DTM
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Hinweis!
Buskoppler ab Firmwareversion 6

Buskoppler ab Firmwareversion 6 sind mit einer HART-Stérunterdriickung ausgestattet. Die
Stérunterdriickung gewébhrleistet, dass HART-Kanéle nur dann als fehlerhaft gemeldet werden,
wenn ein Fehler fir mehr als 500 ms besteht. Solange fehlerhafte HART-Signale vorliegen,
werden die Kanaldaten eingefroren. Der Kanal wird wieder aktiv, sobald der HART-Fehler
erlischt.

AuBerdem setzt der Buskoppler E/A-Module zurlck, bei denen HART-Kommunikationsfehler
aufgetreten sind.

Praktische Erfahrungen
Bei Tests ergaben sich folgende Einschrankungen in Bezug auf die HART-Kommunikation.

HART-Kommunikation mit Messumformern ist im Arbeitsbereich von 4 ... 20 mA méglich.
Manche Messumformer gehen ohne Eingangssignal, z. B. im Falle eines Leitungsbruchs
in die Ubersteuerung (22 mA) oder Untersteuerung (< 4 mA). In diesem Zustand ist oft
keine HART-Kommunikation mit diesem Messumformer méglich.

Es gibt Messumformer, die mit geratespezifischen HART-Befehlen arbeiten. Falls
geratespezifische, nicht HART-konforme Befehle aufgerufen werden, kann der
Fehlerzahler im E/A-Modul je nach Firmware und Hardware des E/A-Moduls in die
Sattigung kommen. Fiihren Sie in diesem Fall einen Reset des E/A-Moduls durch.

In seltenen Fallen kénnen Feldgerate ohne HART-Unterstitzung, wie z. B. Tauchspulen-
Positionierer HART-ahnliche Signale in 20 mA Schleifen erzeugen. Diese Signale kdnnen
durch zufallige Vibrationen am Einbauort des Feldgerats entstehen. Dadurch kann der
Fehlerzahler des E/A-Moduls Uberlaufen und das E/A-Modul trennt die Kommunikation
zum Buskoppler. Fuhren Sie in diesem Fall einen Reset des E/A-Moduls durch.

Sie kdnnen dieses Problem umgehen, indem Sie ein E/A-Modul ohne HART-
Unterstiitzung verwenden oder indem Sie die HART-Funktion des betroffenen Kanals
deaktivieren.

I3 PEPPERL+FUCHS
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5.10 Parameter anzeigen und bearbeiten
5.10.1 Konfigurationsmodus aktivieren und deaktivieren

Damit die Remote-I/O-Station (iber den DTM konfiguriert werden kann, muss der
Konfigurationsmodus aktiviert werden.

) Konfigurationsmodus aktivieren und deaktivieren
1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler.
2. Wabhlen Sie Verbindung aufbauen, um eine Verbindung zum Buskoppler herzustellen.

L Die Verbindung mit dem Buskoppler wird aufgebaut. Sobald die Verbindung hergestellt
ist, wird der Eintrag in der Projektstruktur fett dargestellt.

3. Um den Konfigurationsmodus zu aktivieren, wahlen Sie im Kontextmenu des Buskopplers
Weitere Funktionen > Konfigurationsmodus aktivieren.

(i Projekt s
Gerdte Tag |Adresse |G |2)§ |Geréte Typ (DTM) | Skatus |
B HOST PC
=] ‘%7‘ LB/FB service bus 4 _/ £ ? Service Bus Sct )

Werbindung aufbauen

‘Werbindung trennen

Geratestatus lesen
Daten aus dem Gerat lesen

Daten ins Gerat schreiben

Parameter
Messwert
Simulation

Diagnose

Kanale anzeigen

Kanale

Device State Manager

Up-/Download-Manager

Drucken

‘Weitere Funktionen Cffline Vergleich

Gerdt hinzufiigen Online Yergleich

Gerdt entfernen Sollwert

Busteilnehmerliste

Eigenschaften <119,LB-8106=LE §106 LB-EasyCom Buskoppler

Konfigurationsmodus akkivieren

Topologie Scan L%

Gerdtedaten in Datei schreiben

Abbildung 5.21  Konfigurationsmodus aktivieren

Lo Der DTM Uberprift automatisch, ob die Voraussetzungen fiir den Konfigurationsmodus
erfillt sind. Falls die Voraussetzungen nicht erfullt sind, beispielsweise weil sich der
Buskoppler im Zustand DataExchange befindet, wird der Konfigurationsmodus
automatisch wieder deaktiviert.

4. Um den Konfigurationsmodus zu deaktivieren, wahlen Sie im Kontextmenu des
Buskopplers Weitere Funktionen > Konfigurationsmodus deaktivieren.

Lo Der Konfigurationsmodus wird deaktiviert.
Wenn die Verbindung zum Buskoppler getrennt wird, wird der Konfigurationsmodus
automatisch deativiert.

200337 2016-02
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5.10.2 Parameter laden und anzeigen
) Parameter laden

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler.
2. Wabhlen Sie Verbindung aufbauen.

L Die Verbindung mit dem Buskoppler wird aufgebaut. Sobald die Verbindung hergestellt
ist, wird der Eintrag in der Projektstruktur fett dargestellt.

3. Klicken Sie in der Projektstruktur mit der rechten Maustaste auf den Buskoppler.
4. Wéhlen Sie Daten aus dem Geriét lesen.

L Ein Dialogfenster erscheint.

5. Um nur die Parameter des Buskopplers zu laden, klicken Sie auf Nein. Um sowohl die
Parameter des Buskopplers als auch die Parameter aller E/A-Module zu laden, klicken Sie
auf Ja.

L Falls Sie Ja gewahlt haben, erscheint erneut ein Dialogfenster. Bestatigen Sie dieses
Fenster mit Ja. Die Daten werden nun geladen. Falls die E/A-Module in der Projektstruktur
nicht mit der realen Steckplatzkonfiguration tbereinstimmen, erscheint eine Warnung.

) Parameter anzeigen

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf einen Buskoppler oder ein
E/A-Modul.

2. Wahlen Sie Verbindung aufbauen.

Lo Die Verbindung wird aufgebaut. Sobald die Verbindung hergestellt ist, wird der Eintrag in
der Projektstruktur fett dargestellt.

3. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des
verbundenen Geréts.

4. Wéhlen Sie Parameter > Parametrierung > Geréatedaten bearbeiten.

Lo Das Geratedatenfenster der gewahlten Komponente wird gedffnet. Dort werden die
verfugbaren Parameter angezeigt.

O Hinweis!

H Die Geratedatenfenster enthalten Parameter, die nicht vom PROFIBUS-Klasse-1-Master
einstellbar sind. Diese Parameter werden vom Master automatisch auf Defaultwerte gesetzt.

5.10.3 Parameter des Buskopplers andern

Das Fenster Geratedaten bearbeiten des Buskopplers enthélt die Registerkarten Aufbau,
Profibus I, Profibus Il und Info.

Hinweis!

Die Parameter auf den Registerkarten Profibus | und Profibus Il haben keine Auswirkung bei
der Wartung und Inbetriebnahme, d. h. wenn keine PROFIBUS-Kommunikation besteht.
Sobald die PROFIBUS-Kommunikation Gber den PROFIBUS-Klasse-1-Master wieder aktiv ist,
werden diese Parameter mit den Werten des PROFIBUS-Klasse-1-Masters Uberschrieben.
Parameterwerte die vom PROFIBUS-Klasse-1-Master nicht oder nur teilweise einstellbar sind,
werden mit Standardwerten Uberschrieben. Auf diese Parameter wird deshalb im Folgenden
nicht eingegangen.

Ausnahme: Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master keine Adressplanung unterstiitzt, kdnnen
die PROFIBUS-Adressen als vorbereitende MaBnahme auf der Registerkarte Profibus |
eingestellt werden.

(o)
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) Geratedatenfenster des Buskopplers aufrufen

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag.

2. Wahlen Sie Parameter > Parametrierung > Geratedaten bearbeiten.

L Das Fenster Geratedaten bearbeiten wird geéffnet.

Registerkarte "Aufbau"

Statiohzbeschreibung:
LE-8108

[Geratebeszchreibung:

JF * LB-B8106 Geratedaten bearbeiten

LE/FB EazyCom Communication |nterface

Auibay |

Profibus | | Pofibusll | Infa ]

Backplane:
B ackplanetyp:

Buskoppler:
T ag Frirmarkoppler:

Buskoppler

Tag Sekundarkaoppler:
Buzkoppler

MHetzteile:

Metzteiltyp:
Metzteilredundanz;

gesteckte Metzteile:

LB 3022/24: Redundantes B ackplanesystem mit 22/24 Modulsteckplatzen W 1 w

E nweiteringen:

SB-Adrezze prim.:
119

Redundanz einschalken

247

LB 9006 & 24v DC gal. T. v

i LB/FB-RID

k. ][ Ahbbrechen ][ Speichern

Abbildung 5.22 Registerkarte Aufbau

Feld

Erlauterung

Stationsbeschreibung

Dieses Feld ist vorbelegt. Uberschreiben Sie das Feld
gegebenenfalls mit einer neuen Stationsbeschreibung (max. 32
Zeichen).

Geréatebeschreibung

Zeigt die Beschreibung des Buskopplers an und ist nicht editierbar.

I3 PEPPERL+FUCHS

55




56

(o)

Feld

Erlauterung

Backplanetyp

Wabhlen Sie den Backplanetyp aus, der in der Remote-I/O-Station
verwendet wird. Von dieser Einstellung hdngen auch die méglichen
Netzteiltypen und die mégliche Anzahl der Erweiterungen ab. Im
Beispiel ist der Typ "Redundantes Backplanesystem mit 22/24
Modulsteckplatzen" (LB9022/24) eingestellt.

Erweiterungen

Stellen Sie ein, ob eine Erweiterung zum Basis-Backplane
vorhanden ist.

0: keine Erweiterung vorhanden

1: Erweiterung vorhanden

Die Auswahl der mdglichen Erweiterungen ist abhangig vom
Backplanesystem und kann zwischen O ... 5 Erweiterungen variieren.
Beispiel: Sie verwenden das Basis-Backplane LB9022 mit 22
Steckplatzen. Wenn Sie 1 wéhlen, ist eine Remote-I/O-Station mit 46
Steckplatzen konfiguriert (Basis-Backplane 22 Steckplatzen +
Erweiterungs-Backplane LB 9024 mit 24 Steckplatzen).

Tag Primérkoppler

Enthalt die Bezeichnung fir den priméaren Buskoppler. Geben Sie bis
zu 32 Zeichen ein.

SB-Adresse pri.

Geben Sie die Servicebusadresse des primaren Buskopplers ein.

Redundanz
einschalten

Das Kontrollkastchen ist nur offline editierbar, ohne aktive
Verbindung zur Remote-1/O-Station.

Wenn Redundanz einschalten aktiviert ist, werden auf der
Registerkarte Aufbau zusatzliche Eingabemaéglichkeiten fir den Tag
des sekundaren Buskopplers und fir dessen Servicebusadresse
eingeblendet.

Die Einstellméglichkeiten fur gesteckte Netzteile im Bereich
Netzteile hangen ebenfalls von diesem Kontrollkastchen ab
(Redundanz = Buskoppler- und Netzteilredundanz).

Tag Sekundarkoppler

Enthalt die Bezeichnung fir den sekundéaren Buskoppler
(Redundanzkoppler). Geben Sie bis zu 32 Zeichen ein. Dieses Feld
ist nur sichtbar, wenn Redundanz einschalten aktiviert ist.

SB-Adresse sek.

Enthalt die Servicebusadresse des sekundaren Buskopplers. Diese
Adresse wird automatisch auf Basis der Adresse des priméren
Buskopplers vergeben und kann nicht editiert werden. Dieses Feld ist
nur sichtbar, wenn Redundanz einschalten aktiviert ist.

Netzteiltyp

Wabhlen Sie das Netzteil aus. Die Auswahlmdglichkeit ist abhangig
von der Dropdown-Liste Backplanetyp.

Netzteilredundanz

Wenn die gesamte Remote-I/O-Station tiber redundant einspeisende
Netzteile versorgt wird, kann ab DTM Version 7.5.1 die
Zusatzfunktion Netzteilredundanz aktiviert werden.

Wenn Netzteilredundanz aktiviert ist, wird die noch zur Verfliigung
stehende Leistung so berechnet, dass bei Ausfall eines Netzteils die
Station noch ausreichend versorgt wird. Falls Redundanz
einschalten aktiviert ist, wird die Netzteilredundanz automatisch
gesetzt.

gesteckte Netzteile

Aktivieren Sie die Kontrollkastchen um festzulegen, welche Netzteile
gesteckt sind und Uberwacht werden sollen. Die Anzahl der
Kontrollk&stchen ist abhangig von der Einstellung in der Dropdown-
Listen Netzteiltyp, Backplanetyp und Erweiterungen. Bei
Redundanz ist die Netzteilliberwachung automatisch bei allen
verfugbaren Netzteilsteckplatzen aktiviert und kann nicht deaktiviert
werden (Netzteilredundanz).

Hinweis!

Informationen zu Redundanz

Weitere Informationen zum Thema Redundanz (Grundlagen, Redundanzarten,
Netzteilredundanz) finden Sie im Hardware-Handbuch zum LB- bzw. FB-Remote-I/O-System.

I3 PEPPERL+FUCHS

200337 2016-02



LB8106* / FB8206*

Buskoppler Uber den Device Type Manager (DTM) konfigurieren

Registerkarte "Profibus I"

JF # LB-8106 Gerdtedaten bearbeiten l

Stationsbeszchreibung:
P+F
LB-B106 | |
Gerdtebeschreibung; L! E Fl g
|LB£FE E asyCom Communication [nterface | LU F
LB/FB - RIO
dutbay | 1 Pofbusn | Info ]

- Buzadrezzen:

Frimarer Buzskoppler [1...126]; Sekundarer Buskoppler [1...1 2E];

-~ Funkhanen:

Anzprechiibersachung Ausgange: 2000 me [ ] Clear unterdriicken

- Redundanzmode: . zyklizche Datern:
O Applikationsredundanz [ Modulstatus Lbertragen

(& Linienredundanz [] Kommande-/Status-Register Libeartragen

] B esB-RIO
[ k., ][ Abbrechen ][ Speichemn

Abbildung 5.23  Registerkarte Profibus |
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Feld Erlauterung

Primérer Buskoppler | Falls der Master keine PROFIBUS-Adressplanung unterstitzt,

(Busadresse) kénnen Sie hier die Busadresse des primaren Buskopplers einstellen.
Dieses Feld ist nur dann editierbar, wenn Sie das Kontrollkéstchen
Auswahimaéglichkeit fiir Feldbusadresse eingeschaltet im
Fenster Applikationsmode einstellen aktiviert haben.
Um das Fenster Applikationsmode einstellen aufzurufen, klicken
Sie mit der rechten Maustaste auf den Buskoppler in der
Projektstruktur und wahlen Sie Weitere Funktionen >
Applikationsmode einstellen.

Sekundarer Stellen Sie die Busadresse des sekundaren Buskopplers ein. Dieses

Buskoppler Feld ist nur dann sichtbar, wenn Sie auf der Registerkarte Aufbau

(Busadresse) das Kontrollkastchen Redundanz einschalten aktiviert haben.

AuBerdem ist das Feld nur dann editierbar, wenn Sie das
Kontrollkédstchen Auswahiméglichkeit fiir Feldbusadresse
eingeschaltet im Fenster Applikationsmode einstellen aktiviert
haben.

Um das Fenster Applikationsmode einstellen aufzurufen, klicken
Sie mit der rechten Maustaste auf den Buskoppler in der
Projektstruktur und wahlen Sie Weitere Funktionen >
Applikationsmode einstellen.

Falls im Bereich Redundanzmode die Linienredundanz aktiviert
ist, ist die Adresse des sekundaren Buskopplers identisch mit der des
priméren Buskopplers.
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Registerkarte "Profibus II"

JF # LB-8106 Gerdtedaten bearbeiten l

Stationsbeszchreibung:
LE-2108

Geratebeschreibung:
LE/FB EaswCom Communication |nterface

putbay | Pofbusl |

T Info

td eldeparameter: Erv. Funktionen:
100
Diagrnoze nur bei Fehkler

Auzwahl Diagnosemeldungen:

Info:
D P-K.onfigurationzstring:

000000711 0031 0053 00 CO 43 400050

PE-ID: 1711 | hex

Id LB/FB-RID

k., H Abbrechen ][ Speichemn

Abbildung 5.24 Registerkarte Profibus ||

Feld

Erlauterung

DP-Konfigurationsstring

Stellt die aktuelle DP-Konfiguration dar. Der Eintrag in diesem Feld
ergibt sich aus der Anordnung der E/A-Module auf dem
Backplane. Die Information wird automatisch beim Hinzufligen
oder Entfernen eines E/A-Moduls aktualisiert und ist nicht
editierbar.

Far mehr Informationen zum zum DP-Konfigurationsstring, siehe
Kapitel 4.6.

PB-ID

Zeigt die PROFIBUS-Identifikationsnummer an. Die PROFIBUS-
ID wird automatisch festgelegt, sobald der Buskoppler eingefligt
wird und ist nicht editierbar.
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Registerkarte "Info"

Jﬁ # LB-8106 Gerdtedaten bearbeiten

Stationzbezchreibung:
LE-3106

Geratebeschreibung:

LE/FB EazCom Communication |nterface

dubau | Pofibusl [ Puofibusll | info. ]
Buskopplerversionen prinmar; Buskopplerversionen sekundar;
F.anfig: Fud [intern); Fuf [exterm): k.onfig: Fud [intern): Fuf [estem):
7B 7R
Hiwd - ndex: Revisionszahler: Hwf-ndex: Revizionzzahler:

MHetzteilbelaztung:

E asiz-/Fedeinheit: Erweiterungseinheit:

e b BAY 12V

ma Leistung: 5 36| Walt max. Leistung; 5 336 watt
inzt. Leiztung: 3.3 10,04 wiatt inzt. Leistunag: N 0| ‘wiatt
Hatiz;

4 LB/FB-RID

[k, H Abbrechen ][ Speichern

Abbildung 5.25 Registerkarte Info

Die Registerkarte Info zeigt Ihnen Informationen Gber Buskoppler und Netzteile an.

Feld Erlauterung

Buskopplerversionen In diesem Bereich befinden sich die folgenden, nicht editierbaren
primar Felder mit Informationen zum primaren Buskoppler.

Konfig: DTM-Version

FW (intern): Firmwareversion PIC (unveranderbar)

FW (extern): Firmwareversion (durch den Service veranderbar)
HW-Index: Hardwareversion des Buskopplers (derzeit nicht
unterstitzt)

Revisionszéahler: Revisionsstand der Parameter

Buskopplerversionen Dieser Bereich verhélt sich analog zum Bereich

sekundar Buskopplerversionen primér. Dieser Bereich ist nur sichtbar,
wenn Sie auf der Registerkarte Aufbau das Kontrollkastchen
Redundanz einschalten aktiviert haben.
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5.10.4

I3 PEPPERL+FUCHS

Feld Erlauterung

Netzteilbelastung In diesem Bereich befinden sich nicht editierbare Felder mit
Informationen zur Netzteilbelastung.

Die Felder werden mit Leistungswerten geflllt, sobald die
Steckplatze auf dem Backplane mit E/A-Modulen belegt sind. Bei
der Planung beriicksichtigt der Device Type Manager (DTM)
eventuell auftretende Uberlastsituationen und meldet diese dem
Benutzer. Das Hinzufligen eines weiteren E/A-Moduls wird bei
Uberlast unterbunden.

Notiz Geben Sie einen beliebigen Text ein. Der Text wird in der Datenbank
und nicht im Buskoppler gespeichert.

Parameter von E/A-Modulen andern

Fenster "Geratedaten bearbeiten" aufrufen
1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf das E/A-Modul.
2. Wahlen Sie Parameter > Parametrierung > Geratedaten bearbeiten.
Lo Das Fenster Geratedaten bearbeiten wird gedffnet.
Das Fenster Gerétedaten bearbeiten der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt.

Auf der Registerkarte Allgemein stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul
betreffen. Zusatzlich erhalten Sie Informationen tber das E/A-Modul und die verfligbaren
Kanale. Der Aufbau der Registerkarte Allgemein ist fir alle E/A-Module gleich.

AllgemeinT F.anal 1 T F.anal 2 T F.anal 3 1

I odultyp: 2101 Beschreibung: LB 2107 Digital Qutput{22 % / 315 Ohm] + 2 Input [Ex(i]] [22 ¥

Madultag: LB-2101

Steckplatz: |7 rodul aktiv

K.anal Information:

F.analtag LFD Inv. Kanalart Betriebsmode
K 1: Kanal 24y LouTt Marmal
K2 Kanal 247 DIM Marmal
K 3 Kanal 24 DIM Marmal

Matiz:

B ese-RID

0K Abbrechen Speichern Hilfe
[ | | J |

Abbildung 5.26  Registerkarte Allgemein
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Feld

Erlauterung

Modultyp

Dieses Feld zeigt die vierstellige Typenbezeichnung des E/A-Moduls an.
Dieses Feld ist nicht bearbeitbar.

Beschreibung

Dieses Feld zeigt die Beschreibung des E/A-Moduls an. Dieses Feld ist
nicht bearbeitbar.

Modultag

Geben Sie eine beliebige Bezeichnung fiir das E/A-Modul ein. Die
maximale Zeichenlédnge betragt 32 Zeichen.

Steckplatz

Dieses Feld zeigt die Steckplatznummer des E/A-Moduls an. Die
Steckplatznummer ist nicht bearbeitbar.

Falls Sie das E/A-Modul an einen anderen Steckplatz positionieren
mochten, 16schen Sie es aus dem Projektbaum und figen Sie es an
einem anderen Steckplatz neu ein. Beachten Sie, dass die Anordnung in
der Baumstruktur der Anordnung auf dem Backplane entsprechen muss.

Modul aktiv

Aktivieren oder deaktivieren Sie das E/A-Modul, indem Sie dieses
Kontrollkastchen aktivieren/deaktivieren.

Falls Sie das E/A-Modul deaktivieren, ist es zwar im zyklischen
Datenverkehr vorhanden, liefert aber keine Messwerte oder
Diagnosedaten.

Diese Option ist bei Leitsystemen nitzlich, die keine Erweiterung im
laufenden Betrieb zulassen. In diesem Fall kann ein beliebiges E/A-
Modul vorkonfiguriert werden, auch wenn es noch nicht im Backplane
gesteckt ist. Damit ist das E/A-Modul bereits im DP-
Konfigurationsstring enthalten. Zu einem spéteren Zeitpunkt kann das
E/A-Modul im betreffenden Steckplatz des Backplanes nachgeristet
und uber Modul aktiv aktiviert werden, ohne dass dabei ein
PROFIBUS-Neustart erforderlich wird.

Falls Sie das E/A-Modul aktivieren, lauft es normal und liefert
Messwerte sowie Diagnosedaten.

Kanaltag

Hier finden Sie die Bezeichnungen der Kanale des E/A-Moduls.

Sie kénnen die Bezeichnungen auf der Registerkarte Kanal X im Feld
Kanaltag des jeweiligen E/A-Moduls eingeben. Auf der Registerkarte
Allgemein sind die Felder Kanaltag nicht bearbeitbar.

LFD

Das Kontrollkéstchen ist nur vorhanden, wenn das E/A-Modul Uber
Leitungsfehleriiberwachung verfiigt. Hier sehen Sie fiir jeden Kanal, ob
die Leitungsfehleriberwachung aktiviert ist.

Sie kénnen die Leitungsfehleriberwachung auf der Registerkarte Kanal
X des jeweiligen E/A-Moduls aktivieren oder deaktivieren. Auf der
Registerkarte Allgemein sind die Kontrollkdstchen LFD nicht
bearbeitbar.

Inv.

Dieses Kontrollkastchen ist nur bei bindren E/A-Modulen vorhanden. Das
Kontrollk&stchen zeigt fur jeden Kanal an, ob die Invertierung aktiviert ist.
Sie kénnen die Invertierung auf der Registerkarte Kanal Xdes jeweiligen
E/A-Moduls aktivieren oder deaktivieren. Auf der Registerkarte
Allgemein sind die Kontrollk&stchen Inv. nicht bearbeitbar.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

62
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Feld Erlauterung

Betriebsmode Dieses Feld zeigt den Betriebsmodus fur jeden Kanal an.

Sie kénnen den Betriebsmodus auf der Registerkarte Kanal X des
jeweiligen E/A-Moduls einstellen. Auf der Registerkarte Allgemein sind
die Felder Betriebsmode nicht bearbeitbar.

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das gesamte
E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des Fensters
sichtbar.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf der Registerkarte Kanal X stellen Sie
kanalspezifische Parameter ein.

"Kanal X" von binaren E/A-Modulen bearbeiten

Stellvertretend fir alle bindren E/A-Module erfolgt die Erlauterung der einzelnen
Kanalparameter am Beispiel des Binareingangs LB1*08 bzw. FB1*08. Einige E/A-Module
unterstltzen nur Teile der erlauterten Kanalparameter. Falls ein Parameter oder ein
Parameterwert nicht unterstltzt wird, dann ist dieser Parameter entweder nicht sichtbar oder
nicht editierbar.

Allgemein | )

T K.anal 2 T E.anal 3 T E.anal 4 T k.anal 5 T k.anal B T k.anal 7 T k.anal 8 ]

F.anakag: F.anal 1=
Eigenzchaften: Funktionzmaodi: Signalverarbeitung:
K.analart: DI Betriebsmode: Mormal v Imvertierung: L] ein
K.analtyp: NAMUR | Fehlermode:; aktueller wiert w Leitungsiiberwachung: i

Erweiterte Parameter:

Einzchaltwerzogenng: i} j‘ s Auzzchaltverzogerung: 0 j mz
Erzatzwert: Simulationswert:
Drater: & O Drater: &0 Status: (%) Daten OK
@ O] @ 1 () Daten ungiliig

Speziele Kanalparameter ;

Motiz:

I ese-RID

] 4 Abbrechen Speichern Hilfe
[ J | |

Abbildung 5.27 Registerkarte Kanal 1
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Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkédstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation.
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kbnnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.

Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundséatzlich den Status Daten ungiiltig.

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kbnnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giiltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1
eine 0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu Gberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter
Fehlermode eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

S|gnalwechsel von 0 auf 1 verkirzt.
I I I I I
I I I I

L~

Ausschaltverzogerung | Sie kdnnen die Ausschaltverzogerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
S|gnalwechsel von 1 auf O verlangert
I
I I I
— : fi
i I
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig tbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gibertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
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Feld Erlauterung

Spezielle -

Kanalparameter

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale

Textlange betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der
Datenbank gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt
fur das gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen
Registerkarten des Fensters sichtbar.

"Kanal X" von analogen E/A-Modulen LB/FB3* und LB/FB4* bearbeiten

Stellvertretend fir analoge Module, deren Kanale als 0/4 ... 20 mA-Eingang oder -Ausgang
betrieben werden kénnen, erfolgt hier die Erlauterung der Kanalparameter am Beispiel des
HART-Transmitterspeisegeréats/Eingangstrenners LB3*05 bzw. FB3*05. Einige E/A-Module
unterstiitzen nur Teile der erlauterten Kanalparameter. Falls ein Parameter oder ein
Parameterwert nicht unterstitzt wird, dann ist dieser Parameter entweder nicht sichtbar oder

nicht editierbar.

Allgemein

T Kanal 2 T Kanal 3 T K.anal 4 1

K.analtag: K.anal 2005

K.analeigenzchaften:

Funktionzrodi

( OK. | [ Abbrechen | |

Speichern

F.analart: Al Betriebsmode: Maormal w
F.analtyp: Stram Fehlermode; aktueler wWert w
Mezzbereich/Skalierung:
phys. Grozse Abbildung
Untergrenze: 0,000 mé P 0 v
4000 ma c ., 10000 W

20,000 s, £===3 50000 L
Obergrenze: 24000  mé He==h £0000 v
Spezialeinztellungen:
HART- Optionen: HART ein intemer Scan ein

Purkte
Furkte
Purkte

Purkte

M otiz:

Sighalverarbeitung:

Leitungsiibenyachung:

ein

Schwellwerte:
Kurzschluss:

21.00] mé,

Leitungsbruch:
1.00] md,

LB/FB - RIO

]

Abbildung 5.28 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkéstchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollk&stchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet werden.
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Feld Erlauterung
Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang
Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls, Strom,
Widerstand, NAMUR, 24 V.
Betriebsmode | Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation.
LB/FB3*
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das simulierte
Signal kénnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.
LB/FB4*
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul verarbeitet
und ausgegeben.
Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.
Fehlermode Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
LB/FB3*
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig.
Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.
Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kdnnen Sie
Uber die Schaliflache Erweitert einstellen.
Letzter gliltiger Wert: Der letzte giltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.
LB/FB4*
Wenn die Ansprechliberwachung einen Busausfall erkennt oder wenn
der Buskoppler Werte mit dem Status Daten ungiiltig erhélt, nehmen
die Ausgange Ersatzwerte entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die
Ersatzwertstrategie wird nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis
aktiviert.
Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.
Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird tbertragen. Den Ersatzwert kdnnen Sie
Uber die Schaltflaiche Erweitert einstellen.
Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.
Erweitert Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren

Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fir den
Betriebsmode und den Ersatzwert fir den Fehlermode einstellen.
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Feld Erlauterung
Leitungs- Um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen, aktivieren Sie die
Uberwachung | Leitungsfehleriberwachung.

LB/FB3*

Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der
Fehler Uber den Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter
Fehlermode eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

LB/FB4*
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der
Fehler Gber den Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Kurzschluss

Geben Sie den Schwellenwert fiir die Kurzschlusserkennung ein, z. B.
21 mA. Sobald die Stromstéarke Uiber diesen Wert steigt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Kurzschluss.

Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellenwert fur die Leitungsbruchserkennung ein, z. B.
1 mA. Sobald die Stromstéarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/
Skalierung

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte phys.
GroBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an, z. B. 0 Punkte
bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B. 10000 Punkte bzw.
4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B. 50000 Punkte bzw.
20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.

60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Dieses Kontrollkastchen steht nur fur E/A-Module mit HART-Unterstiitzung
zur Verfugung.

Dieses Kontrollk&stchen ist nur bearbeitbar, wenn die firmwareabhangige
Funktion HART kanalweise deaktivierbar aktiviert ist.

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des Kanals.
Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-fahiges Gerat
angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die Kommunikation mit anderen
HART-Geréaten zur Verflgung steht.

interner Scan
ein

Dieses Kontrollkastchen steht nur fur E/A-Module mit HART-Unterstiitzung
zur Verfugung.

Dieses Kontrollk&stchen ist nur bearbeitbar, wenn die firmwareabhangige
Funktion Abschalten des automatischen Lesens von ID, Tag und der
Variablen bei HART aktiviert ist.

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen von ID,
Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation. StandardmafBig werden
alle eingeschalteten HART-Kandale automatisch gescannt. Dabei werden
HART-Daten abgefragt und fiir schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textldnge
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank gespeichert
und nichtim E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul und
ist auch auf den anderen Registerkarten des Fensters sichtbar.
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5 Erweiterte Parameter

Analogfilter:

Simulationswert;

Statuz

Erzatzwert:

Statuz:

Analogwert in %

[] Draten ungiltig

Analogwert in &

0 Elzec

000  Zahler 0

0.00

Ok | | Abbrechen

Abbildung 5.29  Fenster Erweiterte Parameter

Feld

Erlauterung

Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur
Bedampfung des Signals zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das
Anderungsverhalten des Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert
ist der Messbereich. Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den
Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Betriebsmode
Simulation gewéahlt haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts fest.
LB/FB3*
Falls Sie das Kontrollk&stchen aktivieren wird der
Simulationswert mit dem Status Daten ungiiltig Gbertragen.

LB/FB4*

Falls Sie das Kontrollk&stchen aktivieren wird der
Simulationswert mit dem Status Daten ungiiltig Gbertragen und
die Ersatzwertstrategie greift.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird ibertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie
den Fehlermode Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den Messbereich ein (-25 % ... 125 %),

Daten ungiltig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der Ersatzwert wird
immer mit dem Status Daten ungiiltig tbertragen.
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"Kanal X" von analogen E/A-Modulen LB/FB5* bearbeiten

Stellvertretend fir analoge Module, deren Kanale fur Temperatur-, Spannungs- oder
Widerstandsmessung eingesetzt werden, erfolgt hier die Erlauterung der Kanalparameter am
Beispiel des Thermoelementmessumformers LB5*02 bzw. FB5202. Einige E/A-Module
unterstitzen nur Teile der erlauterten Kanalparameter. Falls ein Parameter oder ein

Parameterwert nicht unterstitzt wird, dann ist dieser Parameter entweder nicht sichtbar oder

nicht editierbar.

Allgemein

F.analtag:

F.analeigenzchaften:

B

K.anal 5=02

Funktionzmodi

Signalverarbeitung:

tessmethode:

interne Yergleichzstelle | s

F.analart: A Betriebsmade: Mormal 7 Leitungsiibervachung:
Fanaltyp: SpannLing Fehlermode: aktueller Wert w ein
Bruchyverzogeruno:
Mezzbereich/Skalierung: 10| Zpklen
i Abbildun

il e e Tastverhaltriz int YG5:
Untergrenze: 250000 °C {===} a - Punkte 1l: 1
Messanfang: ool G g===p 10000 |w|  Punkte
Messende: 1o00000)  C (===} 50000 A4 Funkte
Obergrenze: 125000 °C He==k E0000 v Funkte
Spezialeinztellungen: Motiz:

Temperatureinheit:

Leitungswiderstand: 000 Ohm OWPE (@ YE
Mezsfihler: i w | Metzfiter: (%) 50 Hz
) B0 Hz
B wese-miD
[ ] ] [ Abbrechen ] [ Speicherm

Abbildung 5.30 Regis

terkarte Kanal 1

Feld

Erlduterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fiir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Bindrer Eingang

DOUT = DO = Binéarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.
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Feld

Erlauterung

Betriebsmode

Wabhlen Sie zwischen Normal und Simulation.

Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das simulierte
Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest. Ersatzwerte
die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM Version 7
grundséatzlich den Status Daten ungiiltig.

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kénnen Sie
Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter guiltiger Wert: Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert flr den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungs-
Uberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch
oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den Statusbereich des
Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode eingestellte
Ersatzwertstrategie greift.

Bruchverzdgerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung aktiviert
haben.

Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wahrend derer ein Messwert
fehlerfrei sein muss, bevor er als gut signalisiert wird. Mit dieser Funktion
kénnen z. B. Wackelkontakte unterdrickt werden.

Tastverhaltnis int
VGS

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie eine interne Vergleichsstelle in der
Auswahlliste Messmethode ausgewahlit haben. Geben Sie an, wie
haufig die Vergleichsstellentemperatur im Verhaltnis zur eigentlichen
Messung ermittelt werden soll. Falls Sie z. B. ein Tastverhdltnis von 1:20
wahlen, wird die Vergleichsstellentemperatur nach jeder zwanzigsten
Thermoelement-Messung ermittelt.

Die Einstellung wirkt sich auf die Dauer des Messzyklus aus. Je haufiger
die Vergleichsstellentemperatur ermitelt wird, desto I&nger dauert ein
Messzyklus.

Messbereich/

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte

Skalierung phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.
Die Abbildung kdnnen Sie selbst bestimmen.
Die Untergrenze gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an (z. B. 0
Punkte bzw. Untersteuerung).
Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht (z. B. 10000
Punkte bzw. Messbereichsanfang).
Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht (z. B. 50000
Punkte bzw. Messbereichsende).
Die Obergrenze gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an (z. B.
60000 Punkte bzw. Ubersteuerung).

Messmethode Bei Spannungseingéngen (z. B. Thermoelement) wahlen Sie

zwischen interner und externer Vergleichstelle.

Bei Widerstandseingangen (z. B. Pt100) wéhlen Sie zwischen 2-, 3-
oder 4-Leiterschaltung.

Bei Impulseingdngen wéhlen Sie zwischen den verschiedenen
Funktionsarten (Frequenz mit/ohne Richtung, 32-Bit Zahler mit/ohne
Richtung, 12-Bit Zahler mit/ohne Richtung, Frequenz + 32-Bit-Zahler
mit/ohne Richtung).
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ext. Vergleichsstelle

Feld Erlauterung
Leitungswiderstand | Geben Sie fir interne Vergleichsstellen den Leitungswiderstand der
bzw. Anschlussleitung und fur externe Vergleichsstellen die Thermostat-

Temperatur ein.

Messflihler

Wahlen Sie den Sensor aus, der mit dem E/A-Modul verbunden ist. Je
nach Sensor wird automatisch die entsprechende Linearisierung
verwendet.

Temperatureinheit

Diese Option ist nicht sichtbar, wenn Sie mV in der Auswahlliste
Messfiihler gewahlt haben.

Wahlen Sie die Temperatureinheit fir Messanfang, Messende und
Messwert.

Netzfilter Waéhlen Sie einen Filter, um netzbedingte Einstreuungen zu
kompensieren (50 Hz und 60 Hz).
Notiz Hier kbnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange

betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

-~

B Erweiterte Parameter

-

Analogfilter:
Simulationsmwert;
Analogwert in &

Status:

Erzatzwert;

Analogwert in %

Statuz:

1] Hizec

000  Zahler: 1]

[] Draten ungtiltig

0,a0

0K | | Abbrechen

Abbildung 5.31

Fenster Erweiterte Parameter

Feld

Erlauterung

Analogfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur
Bedampfung des Signals zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das
Anderungsverhalten des Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den Wert O
ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn Sie den Betriebsmode
Simulation gewahlt haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungliltig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts fest. Falls Sie das
Kontrollkéstchen aktivieren wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.
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Feld Erlauterung

Analogwert in % Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie den

(Ersatzwert) Fehlermode Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen Ersatzwert in
% bezogen auf den Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungiltig Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der Ersatzwert wird immer

(Ersatzwert) mit dem Status Daten ungiiltig Ubertragen.

Messwerte und Diagnosen anzeigen

Neben den Parametern der Remote-I/O-Station stellt der DTM auch Prozesswerte und
Diagnoseinformationen zur Verfiigung. Die Anzeige erfolgt Uber die Messwertanzeige der
jeweiligen Komponente:

Die Messwertanzeige des Buskopplers enthalt Diagnoseinformationen der gesamten
Remote-I/O-Station.

Die Messwertanzeigen der E/A-Module enthalten Prozesswerte und modulspezifische
Diagnoseinformationen.

Fenster "Messwert anzeigen" aufrufen

1.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag der gewilinsch-
ten Komponente.

. Wahlen Sie Verbindung aufbauen.

Lo Die Verbindung wird aufgebaut. Sobald die Verbindung hergestellt ist, werden die
Eintrdge in der Projektstruktur fett dargestellt. Der Verbindungsstatus wird zusatzlich durch
ein Symbol dargestellt.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des
verbundenen Geréts.

. Wahlen Sie im Kontextmenii Messwert > Messwert anzeigen. Falls der Befehl nicht

verflgbar ist, besteht keine Verbindung zum Gerét.
L Es 6ffnet sich das Fenster Messwert anzeigen.

Eine Beschreibung der verschiedenen Messwertanzeigen finden Sie in den folgenden
Kapiteln.

Diagnosefunktionen des Buskopplers
Siehe Kapitel 7

Messwertanzeige der binaren E/A-Module
Siehe Kapitel 5.11.1

Messwertanzeige der analogen E/A-Module
Siehe Kapitel 5.11.2
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5.11.1 Messwertanzeige der bindren E/A-Module

Je nach Modultyp (Binareingang, Bindrausgang, Relaisausgang) unterscheidet sich die
Messwertanzeige flir bindre E/A-Module in der Anzahl der angezeigten Kanéle.

Modultag:

Modulbezchreibung:

Modultyp:

b adulstatus:

Modulmeldungen:

F.analstatus:
Mr.: Kanaltag:
1 Kanal 134

2 Kanal 1307
3 Kanal 136

LE 1102 Digital Irput [3-ch.. Ex(i)

0 | Daten werden geladen.

LE-1102

1102 Steckplatz. | 9

Fomfiguration: Madul aktiv Madul simuliert

O o

geplant gesteckt

EAd akliv simuliert LFD Signal
DIM ) )
DIMN ' '
DIN | O (@) O O

@@

| Ende | [ Hife |

Abbildung 5.32 Fenster Messwert anzeigen fur bindre Module

Feld

Erlauterung

Modultag

Dieses Feld zeigt die Bezeichnung des E/A-Moduls an. Dieses Feld
ist nicht bearbeitbar.

Modulbeschreibung

Dieses Feld zeigt die Beschreibung des E/A-Moduls an. Dieses Feld
ist nicht bearbeitbar.

Modultyp Dieses Feld zeigt die vierstellige Typenbezeichnung des E/A-Moduls
an. Dieses Feld ist nicht bearbeitbar.
Steckplatz Dieses Feld zeigt die Steckplatznummer des E/A-Moduls an. Die

Steckplatznummer ist nicht bearbeitbar.

Falls Sie das E/A-Modul an einen anderen Steckplatz positionieren
mdchten, I6schen Sie es aus dem Projektbaum und fligen Sie es an
einem anderen Steckplatz neu ein. Beachten Sie, dass die
Anordnung in der Baumstruktur der Anordnung auf dem Backplane
entsprechen muss.

Modulmeldungen

Dieses Feld zeigt Meldungen des E/A-Moduls an. Fehlermeldungen
werden rot hinterlegt.

Konfiguration

Das Feld geplant zeigt an, welches E/A-Modul in der aktiven
Konfiguration des Buskopplers enthalten ist. Das Feld gesteckt zeigt
an, welches E/A-Modul tatséchlich auf dem Backplane gesteckt ist.
Falls der geplante und der gesteckte E/A-Modultyp unterschiedlich
sind, werden die Felder rot hinterlegt.
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Feld

Erlauterung

Modul aktiv

Falls die Anzeige gelb leuchtet, ist das E/A-Modul aktiv. Wenn die
Anzeige grau ist, ist das E/A-Modul deaktiviert.

Modul simuliert

Falls die Anzeige gelb leuchtet, befindet sich mindestens 1 Kanal des
E/A-Moduls im Simulationsmodus.

Kanaltag

Dieses Feld zeigt die Bezeichnung des jeweiligen Kanals an.
Links vom Feld befindet sich die dazugehdérige Kanalnummer, rechts
davon die Kanalart.

DIN = Binérer Eingang
DOUT = Binarer Ausgang

aktiv

Falls die Anzeige gelb leuchtet, ist der betreffende Kanal aktiv. Sobald
ein E/A-Modul aktiv ist, sind auch alle Kanale aktiv.

simuliert

Falls die Anzeige gelb leuchtet, befindet sich der betreffende Kanal im
Simulationsmodus.

LFD

Diese Anzeige ist nur vorhanden, wenn das E/A-Modul uber
Leitungsfehleriberwachung verfigt.

Falls die Anzeige rot leuchtet, liegt fir den betreffenden Kanal ein
Leitungsfehler vor. Bei einigen E/A-Modulen ist eine Unterscheidung
zwischen Leitungsbruch und Kurzschluss méglich. In diesen Féllen
erscheint neben der Anzeige LFD ein B fur Leitungsbruch oder ein K
far Kurzschluss.

Signal

Diese Anzeige zeigt das aktuelle Feldsignal an. Falls die Anzeige gelb
leuchtet, wird ein 1-Signal Ubertragen. Falls die Anzeige grau ist, wird
ein 0-Signal Ubertragen.

Statusleiste

Die Statusanzeige blinkt gelb im Rhythmus der Datenibertragung.
Falls ein Kommunikationsfehler vorliegt, leuchtet die Anzeige rot. Im
Textfeld wird der Kommunikationsstatus als Textmeldung angezeigt.
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5.11.2 Messwertanzeige der analogen E/A-Module

Je nach Modultyp (Analogeingang, Analogausgang, Frequenzeingang, Temperatureingang,
Spannungseingang) unterscheidet sich die Messwertanzeige fur analoge E/A-Module in der
Anzahl der angezeigten Kanale.

Die Registerkarte Ubersicht bietet eine Ubersicht (iber den Status und die Messwerte aller
Eingangs- bzw. Ausgangskanéle des E/A-Moduls.

Madultag: LB-3105
Modulbeschreibung: LB 3105 HART Analog Input/Transmitter Fawer Supply (4 ch., Ex[i])
b odultpp: 3105 Steckplatz: | 11
M odulstatusg:
M odulmeldungen: Korfiguration: Modul aktiv Fodul simuliert
G O
geplant gesteckt
K.analstatus:
1 Kanallfa) [ Kanal 2 (A1) i Kanal 3 (A1) | K.anal 4 (A1)
Mr.: Kanalag: Funktion:  aktv  simuliert LFD  ‘wWert:
1| |Kanal 3105 Al O O (8 s
2 | Kanal 31058 Al ) ] O e
3 | |Kanal 3105 Al O o O mé
4 | |Kanal 3105 A O 'S} O i,
3 | Daten werden geladen.
| Ende | [ Hile |
Abbildung 5.33 Fenster Messwert anzeigen fir analoge Module
Feld Erlauterung
Modultag Dieses Feld zeigt die Bezeichnung des E/A-Moduls an

Modulbeschreibung | Dieses Feld zeigt die Beschreibung des E/A-Moduls an. Dieses Feld
ist nicht bearbeitbar.

Modultyp Dieses Feld zeigt die vierstellige Typenbezeichnung des E/A-Moduls
an. Dieses Feld ist nicht bearbeitbar.

Steckplatz Dieses Feld zeigt die Steckplatznummer des E/A-Moduls an. Die
Steckplatznummer ist nicht bearbeitbar.

Falls Sie das E/A-Modul an einen anderen Steckplatz positionieren
mdchten, I6schen Sie es aus dem Projektbaum und fligen Sie es an
einem anderen Steckplatz neu ein. Beachten Sie, dass die Anordnung
in der Baumstruktur der Anordnung auf dem Backplane entsprechen
muss.

Modulmeldungen Dieses Feld zeigt Meldungen des E/A-Moduls an. Fehlermeldungen
werden rot hinterlegt.
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Feld

Erlauterung

Konfiguration

Das Feld geplant zeigt an, welches E/A-Modul in der aktiven
Konfiguration des Buskopplers enthalten ist. Das Feld gesteckt zeigt
an, welches E/A-Modul tatsachlich auf dem Backplane gesteckt ist.
Falls der geplante und der gesteckte E/A-Modultyp unterschiedlich
sind, werden die Felder rot hinterlegt.

Modul aktiv

Falls die Anzeige gelb leuchtet, ist das E/A-Modul aktiv. Wenn die
Anzeige grau ist, ist das E/A-Modul deaktiviert.

Modul simuliert

Falls die Anzeige gelb leuchtet, befindet sich mindestens 1 Kanal des
E/A-Moduls im Simulationsmodus.

Kanaltag Dieses Feld zeigt die Bezeichnung des jeweiligen Kanals an.
Links vom Feld befindet sich die dazugehérige Kanalnummer, rechts
davon die Kanalart.
AIN = Analoger Eingang
AOUT = Analoger Ausgang
aktiv Falls die Anzeige gelb leuchtet, ist der betreffende Kanal aktiv. Sobald
ein E/A-Modul aktiv ist, sind auch alle Kanéle aktiv.
simuliert Falls die Anzeige gelb leuchtet, befindet sich der betreffende Kanal im
Simulationsmodus.
LFD Diese Anzeige ist nur vorhanden, wenn das E/A-Modul Gber eine
Leitungsfehleriberwachung verfugt.
Falls die Anzeige rot leuchtet, liegt fir den betreffenden Kanal ein
Leitungsfehler vor. Der Leitungsfehler ist auf den Registerkarten
Eingang/Ausgang X néher spezifiziert.
Wert Dieses Feld zeigt den aktuellen Messwert in der jeweiligen Einheit an.

Statusleiste

Die Statusanzeige blinkt gelb im Rhythmus der Datenlibertragung.
Falls ein Kommunikationsfehler vorliegt, leuchtet die Anzeige rot. Im
Textfeld rechts neben der Anzeige wird der Kommunikationsstatus als
Textmeldung angezeigt.

Der Bereich Kanalstatus enthalt neben der Registerkarte Ubersicht eine oder mehrere
Registerkarten Eingang X bzw. Ausgang X wobei X fur die Kanalzahl steht, z. B. Eingang 1,

Eingang 2.

Die Registerkarten Eingang X bzw. Ausgang X zeigen die Werte fiir jeden Eingangs- bzw.
Ausgangskanal getrennt an. Der Messwert wird einerseits in Ziffern und andererseits als
Balken dargestellt, und der Status der Leitungsfehlertiberwachung wird ndher spezifiziert.

=
@

Ubersicht | Eingang 1. | Eingang 2 i Eingang 3 | Eingang 4
Tag  Kanal 3405 LFD oK
O aktiv
O simulisrt j I I l A

100 %

4.00 mé&

1776 %

20.00 mé

Abbildung 5.34 Registerkarte Eingang 1
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E/A-Module konfigurieren

Die nachfolgenden Abschnitte beschreiben die Eigenschaften und
Konfigurationsméglichkeiten der E/A-Module.

Die Abschnitte sind stets ahnlich aufgebaut.
Kurzbeschreibung des jeweiligen E/A-Moduls mit Blockschaltbild
Informationen zu Aufldsung, Messzeit und Zykluszeit
Informationen zu Datenibertragung und Bitanordnung im Datentelegramm
Informationen zu Leitungsfehleriberwachung
Beschreibung der Einstellméglichkeiten

Konfiguration von doppelt breiten E/A-Modulen

Alle GSD/GSE-basierten Konfigurationen verwenden einfach breite E/A-Module. Doppelt
breite Module die zwei Steckplatze belegen, werden wie einfach breite Module konfiguriert,
gefolgt von einem leeren Steckplatz.

Beachten Sie, dass der letzte Steckplatz kein Leerplatz sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein
doppelt breites Modul ist, konfigurieren Sie dieses wie ein einfach breites Modul und lassen
den folgenden Leerplatz weg.

Beispiel!
Im PROFIBUS-Konfigurationsstring ist der 8-kanalige Bindreingang 1x08 mit seiner

Modulkennung 11 eingetragen. Der durch die doppelte Modulbreite zuséatzlich belegte Platz
wird als Leerplatz behandelt und tragt den Code 00 im PROFIBUS-Konfigurationsstring.

Die folgende Tabelle zeigt, wie 1- oder 2-kanalige und mehrkanalige E/A-Module im
PROFIBUS-Konfigurationsstring dargestellt werden.

Beispiel DP-Konfigurationsstring

Steckplatz E/A-Modul DP-Konfig.-Code
1 Binareingang, 2-kanalig 10

2 Bindrausgang plus 2 Eingange 30

3+4 Bin&drausgang, 8-kanalig 3100

5 Binareingang, 2-kanalig 10

6+7 Bin&reingang, 8-kanalig 11 00

8 Analogeingang 50

Hinweis!

Abweichende Steckplatzbelegung bei redundanten LB-Backplanes

Bei redundanten LB-Backplanes sind die Steckplatze 1 und 2 fir den Redundanzkoppler
reserviert, unabhangig davon, ob ein Redundanzkoppler tatsdchlich vorhanden ist oder nicht.
Konfigurieren Sie E/A-Module bei diesen Backplanes daher erst ab Steckplatz 3.
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Ersatzwerte fur Fehlerfall einstellen

Im Fehlerfall kbnnen E/A-Module definierte Ersatzwerte annehmen, z. B. bei einem Ausfall der
Buskommunikation oder bei einem Leitungsfehler im Sensorkreis.

Ersatzwerte fiir Eingange

Einige E/A-Module unterstiitzen den Parameter Ersatzwert, fiir den folgende Optionen zur
Verfligung stehen. Ersatzwerte werden immer mit dem Status Daten ungultig Gbertragen.

Aktueller Wert
Es wird der aktuelle Wert Ubertragen.

Ersatzwert
Es wird der in den Geratedaten des E/A-Moduls definierte Ersatzwert Gibertragen.

Letzter giiltiger Wert
Es wird der letzte gultige Wert Ubertragen, der vor Eintritt des Fehlers empfangen wurde.
Ersatzwerte flir Ausgange

Wenn die Ansprechiberwachung einen Busausfall erkennt oder wenn der Buskoppler Werte
mit dem Status Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte entsprechend der
Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird nicht durch Leitungsfehler im
Ausgangskreis aktiviert.

Die Ersatzwertstrategie greift, falls die Ansprechiberwachung aktiviert ist. Falls die
Ansprechiberwachung deaktiviert ist, bleiben die Ausgangswerte bei einem Ausfall der
Buskommunikation eingefroren. Siehe Kapitel 4.3.3

Folgende Optionen stehen fir den Parameter Ersatzwert zur Verfiigung.

Aktueller Wert
Der aktuelle, vom Leitsystem bertrage Wert wird trotz des Status Daten ungiiltig
ausgegeben.

Ersatzwert
Es wird der in den Geratedaten des E/A-Moduls definierte Ersatzwert ausgegeben.

Letzter giiltiger Wert
Falls ein neuer, eintreffender Wert den Status Daten ungiiltig besitzt, wird der letzte
gultige Wert ausgegeben.

Wenn die Kommunikation zwischen dem E/A-Modul und dem Buskoppler gestoért ist, werden
die betreffenden Ausgange nach ca. 500 ms abgeschaltet.

Reaktionen

Die folgende Abbildung zeigt am Beispiel eines Bindrausgangs den Datenfluss, der sich je
nach Situation und Parametereinstellungen ergibt.

Im Normalbetrieb gelangen die Daten direkt vom Buskoppler zum Ausgang.

Falls eine Invertierung eingestellt ist, werden die Signale entsprechend ihrer
Parametereinstellung vorher invertiert.

Im Fehlerfall werden die entsprechenden Ersatzwerte, die zuletzt glltigen Werte oder die
aktuellen Werte an die Ausgénge Ubergeben.

Alle Verfahren werden kanalweise angewendet.
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

Feldbusdaten

Y B
-
4

k]
n

Ersatzwert

Aktueller Wert

Zuletzt gliltiger Wert wut 500 ms nach fehlender

Invertierung Fehlermode Kommunikation zum Buskoppler

Feldbus-Fehlerbit

\ Fehlerbit

fehlende Buskommunikation

Abbildung 6.1 Datenfluss vom Buskoppler zu einem Bindrausgang

Durchgezogener Pfad fiir Normalstellung
Gestrichelter Pfad fiir Wenn-Dann-Aktion
3 Méglichkeiten im Fehlermode

6.3 HART-Kommunikation

Folgende E/A-Module sind fur die Kommunikation mit intelligenten Feldgeraten nach dem
HART-Protokoll geeignet.

m 3x02, 3x03, 3x05, 3x06
m 4x02, 4x05, 4x06
m 7x04

Hinweis!

Beachten Sie die Anschlussbelegung der E/A-Module. Die Anschlussbelegung unterscheidet
sich, je nachdem ob Sie einen 2-Draht-Transmitter, 3-Draht-Transmitter oder 4-Draht-
Transmitter (fremdgespeist) mit dem E/A-Modul verwenden.

Stellen Sie sicher, dass der Ausgangsstrom bei HART-Kommunikation im Bereich von
4 ... 20 mA liegt.

[0

Fir Details zur Einrichtung der HART-Kommunikation, siehe Kapitel 5.9.

200337 2016-02
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LB1*01, FB1*01 Binareingang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB1001, Binareingang, nicht eigensicher
FB1301, Binareingang, Ex-e-Klemmen
LB1101, Binareingang, eigensicher
FB1201, Binareingang, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Geeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter, 2-Draht-
Initiatoren

Kanalanzahl: 2

COM

Abbildung 6.2  Blockschaltbild LB1*01, FB1*01

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustéande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern. Unabhangig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.

Datenubertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfugung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 10

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 Status Kanal 1
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4..7 leer
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangs-Bytes

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehér erhéltlich.

10KQ M4 5k

Abbildung 6.3  Widerstandsnetzwerk fur Leitungsfehleriberwachung

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die tber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, miissen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall mussen Sie lediglich die
gewunschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x10
Parameterstring: Ox11, Daten_1, Daten_2
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Daten_1, Daten_2 (Kanal 1, Kanal 2)

Bit Parameter Auswabhl
0 Leitungstuberwachung 0=Aus
1 =Ein
1 Inverter 0=Aus
1 =Ein
2..3 Einschaltverzégerung 0=Aus
1=10ms
2=100ms
3=1000 ms
4..5 Ausschaltverzégerung 0=Aus
1=10ms
2=100ms
3=1000 ms
6..7 - -

Leitungsiiberwachung

Bei NAMUR-N&herungsschaltern kann die Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen. Bei Kontakteingdngen ohne zusétzliche Widerstandbeschaltung
kann der feldseitige Anschluss nicht Gberwacht werden.

Inverter
Wabhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fur das binére Signal.
Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse heraus zu filtern. Geben Sie

einen Wert |n ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 verkirzt.

gl il

Ausschaltverzégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse zu verlangern. Geben Sie

einen Wert i |n ms ein, der einen S|gnalwechsel von 1 auf O verlangert.

Il sl

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungstuberwachung Aus
Inverter Aus
Einschaltverzdgerung Aus
Ausschaltverzégerung Aus

% FPEPPERL+FUCHS
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LB1*02, FB1*02 Binareingang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB1002, Binareingang, nicht eigensicher
FB1302, Binareingang, Ex-e-Klemmen
LB1102, Binareingang, eigensicher
FB1202, Bin&reingang, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Geeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter, 2-Draht-
Initiatoren

Kanalanzahl: 3

1.5kQ

; 1+4/2+/3+
10kQ
4-/5-/6-

M
=
LU

u
COM

2+ 2+

!
]

Abbildung 6.4  Blockschaltbild LB1*02, FB1*02

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern. Unabhangig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datenubertragung
Die Datenulbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Far eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.
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Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfiigung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 10

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 0 Status Kanal 1
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 3
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)

6..7 leer
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangs-Bytes

Leitungsfehleriiberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusétzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehdr erhaltlich.

10KQ M4 5ka

Abbildung 6.5  Widerstandsnetzwerk fir Leitungsfehleriiberwachung

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kénnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-KIasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfiigt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewUlnschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.
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DP-Konfigurationsstring: 0x10

Parameterstring: 0x12, Daten_1, Daten_2, Daten_3

Daten_1 ... Daten_3 (Kanal 1 ... 3)

Bit Parameter Auswahl

0 Leitungstiberwachung 0 =Aus
1=Ein

1 Inverter 0 =Aus
1=Ein

2.3 Einschaltverzégerung 0=Aus
1=10ms
2=100ms
3=1000 ms

4..5 Ausschaltverzégerung 0 =Aus
1=10ms
2=100ms
3=1000 ms

6..7 - -

Leitungsiiberwachung

Bei NAMUR-Naherungsschaltern kann die Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen. Bei Kontakteingdngen ohne zusétzliche Widerstandbeschaltung
kann der feldseitige Anschluss nicht Gberwacht werden.

Inverter

Wahlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik flr das binare Signal.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse heraus zu filtern. Geben Sie
einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 verkurzt.
I

gl adl|

Ausschaltverzégerung

Sie kdénnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse zu verlangern. Geben Sie

einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 1 auf O verlangert.

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus
Inverter Aus
Einschaltverzégerung Aus
Ausschaltverzégerung Aus

I3 PEPPERL+FUCHS
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(o)

LB1*03, FB1*03 Frequenz- / Zahlereingang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB1003, Frequenz- / Zahlereingang, nicht eigensicher
FB1303, Frequenz- / Zahlereingang, Ex-e-Klemmen
LB1103, Frequenz- / Zahlereingang, eigensicher
FB1203, Frequenz- / Zahlereingang, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Geeignete Sensoren: Frequenz, Zahler, Drehrichtung, NAMUR-N&herungsschalter, 2-
Draht-Initiatoren, mech. Kontakte

Kanalanzahl: 1

e Kanal 1 fir Frequenzmessung oder Impulszéhlung

e Zusatzlicher Eingang fur Erkennung der Drehrichtung, z. B. bei rotierenden
Maschinen, oder Zahlrichtung, z. B. aufwérts oder abwarts. Der zuséatzliche Eingang
ist kein separater Kanal.

Hinweis!
Bandbreitenbeschridnkung

Die Bandbreite von 15 kHz eignet sich nicht fir prellende Kontakte. Wahlen Sie in diesem Fall
die Ausfihrung mit 400 Hz Bandbreite.

COM

Abbildung 6.6  Blockschaltbild LB1*03, FB1*03

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 50 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch abhangig von
der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit werden die
Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.
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Datenubertragung
Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch tbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Die E/A-Module verfiigen Gber 3 Funktionsarten. Die verschiedenen Funktionsarten fiihren zu
unterschiedlichen Datenstrukturen im Profibus-Datentelegramm. Der Frequenzeingang
reprasentiert damit eigentlich drei Geréate, die unterschiedliche Treiber im Leitsystem erfordern
und unterschiedliche DP-Codes in der GSD Datei belegen.

Falls Sie die Funktionsart des E/A-Moduls wechseln mdchten beachten Sie, dass ein Wechsel
der Funktionsart einem Austausch gegen ein anderes E/A-Modul entspricht. Ein Wechsel der
Funktionsart bei laufendem Betrieb ist daher nur mit HCiR méglich. Folgende
Funktionsarten stehen zur Verfugung:

Frequenzeingang bis 15 kHz (mit oder ohne Richtungserkennung) oder 12-Bit-
Zé&hlereingang bis 15 kHz (mit oder ohne Richtungserkennung)
DP-Konfigurationscode: 50

32-Bit-Zahlereingang (mit oder ohne Richtungserkennung)
DP-Konfigurationscode: 51

Kombinierter 32-Bit-Zahlereingang und Frequenzeingang bis 50 Hz (mit oder ohne
Richtungserkennung)
DP-Konfigurationscode: 52

Bitanordnung im Datentelegramm

Frequenzeingang Kombinierter 32-Bit-
oder 12-Bit- Zéhlereingang und | 32-Bit-
Zéahlereingang Frequenzeingang Zahlereingang
DP- DP- DP-
Konfigurationscode: | Konfigurationscode: | Konfigurationscode:
50 52 51
Byte Bit Bedeutung Bedeutung Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 Status Kanal 1 _ Hi-Wortdes
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 Zahlwertes (16 Bit)
(0 =0K, 1 =Fehler)
2 leer
3 leer bzw. Richtungserkennung
(0 = vorwarts, 1 = rickwarts)
4 .. Frequenz (12 Bit) Frequenz (12 Bit)

oder

Eingangs-Byte2 | O ... Zahlwert (12 Bit)
Eingangs- - Hi-Wort des Lo-Wort des
Byte 3...4 Zahlwertes (16 Bit) | Zahlwertes (16 Bit)
Eingangs- - Lo-Wort des -
Byte5...6 Zahlwertes (16 Bit)

Ausgangs-Bytes

ohne Ausgangs-
Bytes

ohne Ausgangs-
Bytes

ohne Ausgangs-
Bytes

I3 PEPPERL+FUCHS
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Leitungsfehleriiberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehér erhéltlich.

Falls Sie die Richtungserkennung verwenden, versehen Sie auch diesen Eingang mit einer
Widerstandsbeschaltung. Bei Geraten ohne Drehrichtungs-Erkennung wird der
Drehrichtungseingang ignoriert.

10KQ M4 5ka

Abbildung 6.7  Widerstandsnetzwerk fur Leitungsfehleriiberwachung

Funktionsarten

Frequenzeingang bis 15 kHz

In dieser Funktionsart kbnnen Frequenzen bis 15 kHz gemessen werden. Das Ergebnis der
Frequenzmessung wird mit einer Genauigkeit von 0,1 % als Integerwert an den Buskoppler
Ubertragen. Im Buskoppler stehen in Abhangigkeit von der Frequenz alle 100 ms bis alle

1000 ms (1 Hz) neue Messergebnisse zur Verfligung (alle 10 Sek bei 0,1 Hz). Die
Frequenzmessung arbeitet mit dem internen 16 MHz Quartz, um die Zeit zwischen 2 Impulsen
zu messen. Die kirzeste Impulsdauer betragt 20 ps.

Zahlereingang

Als 12-Bit-Zahlereingang erfasst das Modul Z&hlerstande bis 4095 (entspricht 12 von 16 Bit),
wobei die unteren 4 Bits Statusinformationen enthalten. Als 32-Bit-Z&hlereingang verwendet
das E/A-Modul einen 4-Byte-Zahler im Buskoppler, der Zahlerstédnde bis 4294967295 erfasst
(2%).

Die Zahlereingénge kénnen mit einem Vorteiler versehen werden, um bei hohen
Zahlfrequenzen den maximalen Zahlerstand (Uberlauf) nicht bereits vor der nachsten
Busabfrage zu erreichen. Der Vorteiler ist nicht bei der Kombination von Zahler- und
Frequenzeingang verflgbar.

Kombination von Zahlereingang und Frequenzeingang

Bei der Kombination von Zahlereingang und Frequenzeingang betragt die Mindestimpulsdauer
bzw. Impulspause 10 ms. Die maximal erfassbare Frequenz betragt dann 50 Hz.

Frequenzeingang bis 400 Hz

Far Signalgeber mit prellenden Kontakten ist eine Ausfihrung des E/A-Moduls mit einer
maximalen Frequenz von 400 Hz verfigbar. Auch wenn in der Konfigurationssoftware alle
Funktionen der 15 kHz-Ausfiihrung wahlbar sind, sorgt eine Software dafir, dass Impulse mit
einer Dauer < 1 ms unterdriickt werden. Davon abgesehen wird die 400 Hz-Ausfiihrung genau
so behandelt wie die 15 kHz-Ausflhrung.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Bei einer Einstellung des Messanfangs > 0 Hz ist zu prufen, ob die folgende Formel ein
Ergebnis kleiner 400 liefert.

Messende / (1 - Messanfang / Messende)

GroBere Werte kénnen wegen der Interruptsteuerung nicht verarbeitet werden.

Hinweis!
32-Bit-Zdhlerwerte

32-Bit-Zahlerwerte werden im Buskoppler abgelegt. Beim Entfernen des Buskopplers, einem
Netzausfall, beim Abschalten der Stromversorgung, sowie bei einer Redundanzumschaltung
werden die Z&hlerwerte geldscht.

12-Bit-Z&hlerstéande sind zu jeder Zeit genau, da sie im E/A-Modul selbst abgelegt sind. Zur
Summierung vom 12-Bit-Z&hlern muss das Leitsystem jeweils die Differenz zwischen zwei
aufeinander folgenden Abfragen aufaddieren. Beim Summieren ist darauf zu achten, dass
nach einem Z&hlertberlauf der aktuelle Z&hlerwert kleiner ist als der vorhergehende.
Zahlvorgange laufen in der Regel mit relativ niedrigen Frequenzen ab. Daher ist der Master in
der Lage, Zahlerstédnde so haufig abzufragen, dass zwischen 2 Abfragen maximal 1
Zahleruberlauf zu erwarten ist.

Hinweis!

Die Buszykluszeit betragt 500 ms und der Z&hlwert des 12-Bit-Zahlers ist maximal 4095.
Daraus resultiert eine maximale Frequenz von 4095/ 0,5 sek = 8190 Hz. Falls die
Buszykluszeit nicht zur Zahlfrequenz passt, kann der 32-Bit- Zahler mit den genannten
Einschrankungen hinsichtlich Redundanzumschaltung und Netzausfall verwendet werden.

Richtungserkennung

Die Drehrichtung wird tber den zweiten Eingang durch die Phasenverschiebung zwischen den
beiden eintreffenden Impulsen ermittelt.

Wenn Sie eine Messmethode ohne Richtungserkennung wéhlen, wird aufwérts gezéhlt. Wenn
Sie eine Messmethode mit Richtungserkennung wahlen, verarbeitet das E/A-Modul die
Feldsignale wie folgt.

Der Zahler zahlt vorwarts, wenn der Richtungseingang beim Eintreffen des Zahlimpulses
logisch O ist.

Der Zahler zahlt riickwéarts, wenn der Richtungseingang beim Eintreffen des
Z&hlimpulses logisch 1 ist.

Der Master erkennt die Z&hlrichtung des 32-Bit-Z&hlers durch Vergleich der Z&hlerstande
aufeinander folgender Zyklen. Beim 12-Bit-Zahler wird ein Richtungsbit Gbertragen.

Sensor 1
|

cmT —\ .—‘
o] ol T e | ]
] -

\/

Sensor 2

\

ch1 T

Richtung T

\/

il

rickwarts |
1

\

Abbildung 6.8 Richtungserkennung
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6.6.7 Geratedaten bearbeiten

Die Parameter und DP-Konfigurationsstrings unterscheiden sich je nach Funktionsart.

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verflgt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewulnschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

Funktionsart: Frequenzeingang

DP-Konfigurationsstring: 0x50
Parameterstring: Ox13, Daten_1, Daten_2

Daten_1, Daten_2

Bit Parameter Auswahl

Daten_1

0 Leitungsuberwachung 0=Aus
1=Ein

1 Richtungserkennung 0=Aus
1=Ein

2..83 Analodfilter 0=Aus
1=100 %/s
2=10 %/s
3=1%/s

4..5 - -

6..7 Funktionsart 0 = Frequenz

Daten_2

0..5 Messbereich 0=0...15000 Hz
1=0...10000 Hz
2=0...5000 Hz
3=0...2000 Hz
4=0...1000 Hz
5=0...500 Hz
6=0..200Hz
7=0..100Hz
8=0..50Hz
9=0..20Hz
10=0...10Hz
11=0...5Hz
12=0...2Hz
13=0...1Hz

6..7 - -

%0 FPEPPERL+FUCHS
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Funktionsart: 12-Bit-Zéhlereingang

DP-Konfigurationsstring: 0x50
Parameterstring: 0x13, Daten_1, Daten_2

Daten_1, Daten_2

200337 2016-02

Bit Parameter Auswahl
Daten_1
0 Leitungstberwachung 0=Aus
1=Ein
1 Richtungserkennung 0=Aus
1=Ein
2..5 - -
6..7 Funktionsart 2 = 12-Bit-Z&hlereingang
Daten_2
0..3 Vorteiler 0=1
1=10
2=100
3=1000
4 =10000
4..7 - -
Funktionsart: 32-Bit-Zahlereingang
DP-Konfigurationsstring: 0x51
Parameterstring: 0x13, Daten_1, Daten_2
Daten_1, Daten_2
Bit Parameter Auswahl
Daten_1
0 Leitungstberwachung 0=Aus
1=Ein
1 Richtungserkennung 0=Aus
1=Ein
2..5 - -
6..7 Funktionsart 1 = 32-Bit-Z&hlereingang
Daten_2
0..3 Vorteiler 0=1
1=10
2=100
3=1000
4 =10000
4..7 - -

I3 PEPPERL+FUCHS
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Funktionsart: kombinierter 32-Bit-Zahlereingang und Frequenzeingang

DP-Konfigurationsstring: 0x52
Parameterstring: 0x13, Daten_1, Daten_2

Daten_1, Daten_2

Bit Parameter Auswahl

Daten_1

0 Leitungsuberwachung 0=Aus
1=Ein

1 Richtungserkennung 0=Aus
1=Ein

2..5 - -

6..7 Funktionsart 3 = Frequenzmessung+Zahler

Daten_2

0..3 Messbereich 0=0..50Hz
1=0..20Hz
2=0..10Hz
3=0..5Hz
4=0..2Hz
5=0..1Hz

4..7 - -

Leitungsiiberwachung

Bei NAMUR-Naherungsschaltern kann die Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen. Bei Kontakteingdngen ohne zusétzliche Widerstandbeschaltung
kann der feldseitige Anschluss nicht Gberwacht werden.

Richtungserkennung

Der Richtungserkennungs-Eingang kann zum Auf- und Abwartszahlen oder als Statusangabe
fur die Drehrichtung verwendet werden.

Analogfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analogfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Der Wert legt das Anderungsverhalten des Eingangswertes in % je Sekunde fest. In der
langsamsten Einstellung von 1 %/s dauert es 90 Sekunden, bis eine Anderung des
Eingangssignals von 90 % den Filter vollstdndig durchlaufen hat. Der Bezugswert ist der
Messbereich (Charakteristik: Rampe, linear).

Vorteiler

Dieser Parameter bewirkt, dass nur jeder x-te Impuls gezéhlt wird. Falls Sie z. B. die
Einstellung 2 wahlen, wird nur jeder 100ste Impuls gezéhlt.
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter bevorzugter Wert
Funktionsart: Frequenzeingang bis 15 kHz
LeitungsUberwachung Aus
Richtungserkennung Aus

Analodfilter Aus
Messbereich 0... 15000 Hz
Funktionsart: 12- / 32-Bit-Zahlereingang
Leitungsuberwachung Aus
Richtungserkennung Aus

Vorteiler 1

Funktionsart: Kombinierter 32-Bit-Zéhlereingang und Frequenzeingang bis 50 Hz
Leitungsuberwachung Aus
Richtungserkennung Aus
Messbereich 0..50Hz

200337 2016-02
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6.7
6.7.1

6.7.2

6.7.3
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LB1007 Binareingang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB1007, Bindreingang, nicht eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 7

Geeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-Naherungsschalter, 2-Draht-
Initiatoren

1.5kQ

10kQ

8- 8- 8- 8-
: ©]]
Vil 7 7 7 7+
\ 6
: ©]] :
\ 5,6 5,6 5,6 5+

COM

Il v m 2+
| 1,2 \—>1,2 1,2 1+

Abbildung 6.9  Blockschaltbild LB1007

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustéande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzdgerung verldngern. Unabhangig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.

Datentbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.
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Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfugung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 11

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 Status Kanal 5
1 Leitungsfehleriberwachung
Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 6
3 Leitungsfehleriberwachung
Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 7
5 Leitungsfehleriberwachung
Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)
6..7 leer
Eingangs-Byte 2 0 Status Kanal 1
1 Leitungsfehleriberwachung
Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehleriberwachung
Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 3
5 Leitungsfehleriberwachung
Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 4
7 Leitungsfehleriberwachung
Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangs-Bytes

Leitungsfehleriiberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehdr erhaltlich.

24-V- und 5-V-Eingénge sind nur mit ausgeschalteter Leitungsfehleriiberwachung nutzbar.
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Abbildung 6.10  Widerstandsnetzwerk fur Leitungsfehleriiberwachung

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die tber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdénnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, miissen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall mussen Sie lediglich die
gewunschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x11
Parameterstring: Ox17, Daten_1, Daten_2, Daten_3

Daten_1, Daten_2, Daten_3

Bit Parameter Auswabhl

Daten_1

0 Leitungsuberwachung Kanal 1 0=Aus
1=Ein

1 Leitungsuberwachung Kanal 2 0=Aus
1=Ein

2 Leitungsuberwachung Kanal 3 0=Aus
1=Ein

3 Leitungsuberwachung Kanal 4 0=Aus
1=Ein

4 Leitungsuberwachung Kanal 5 0=Aus
1=Ein

5 Leitungstiberwachung Kanal 6 0=Aus
1=Ein

6 Leitungstiberwachung Kanal 7 0=Aus
1=Ein

7 — —

Daten_2

Daten_3

0 — —

1 Inverter Kanal 1 ... 7 0=Aus
1=Ein

I3 PEPPERL+FUCHS
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Bit Parameter Auswahl
2.3 Einschaltverzégerung Kanal 1 ... 7 0=Aus
1=10ms
2=100ms
3=1000 ms
4.5 Ausschaltverzégerung Kanal 1 ... 7 0=Aus
1=10ms
2=100ms
3=1000 ms
6..7 Kontaktart 0=NAMUR
1=24V
2=5V

I3 PEPPERL+FUCHS

Leitungsiiberwachung

Bei NAMUR-Naherungsschaltern kann die Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen. Bei Kontakteingdngen ohne zusétzliche Widerstandbeschaltung
kann der feldseitige Anschluss nicht Gberwacht werden.

Inverter
Wabhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fur das binére Signal.
Einschaltverzégerung

Sie kdnnen die Einschaltverzdgerung benutzen, um kurze Impulse heraus zu filtern. Geben Sie
einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 verkirzt.

I I Bl I I
I I I I I

=

Ausschaltverzégerung

Sie kdénnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse zu verlangern. Geben Sie
einen Wert in ms ein, der einen Signalwechsel von 1 auf O verlangert.

Kontaktart
Zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls, Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus
Inverter Aus
Einschaltverzégerung Aus
Ausschaltverzdgerung Aus
Kontaktart NAMUR
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

6.8 LB1*08, FB1*08 Binareingang
6.8.1 Beschreibung
Ausfihrungen

m LB1008, Binareingang, nicht eigensicher
m FB1308, Binareingang, Ex-e-Klemmen
m LB1108, Binareingang, eigensicher

m FB1208, Binareingang, eigensicher

Merkmale
m Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 8

m  CGeeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter
Daruber hinaus kann das E/A-Modul FB1308 aktive Eingdnge mit 24 V oder 5V DC
lesen. Dies gilt nicht fir die E/A-Module LB1008, LB1108 und FB1208.

1.5kQ

10kQ

8- 16-

/ v { vm{
L 7+ 15+
6- 14-

M { vu{
° 5+ 13+
. 4- 12-

I { VI{
3+ 11+
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Abbildung 6.11  Blockschaltbild LB1*08, FB1208
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Abbildung 6.12  Blockschaltbild FB1308
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Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.
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Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern. Unabhangig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datenubertragung
Die Datenulbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Far eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ilbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite E/A-Module belegen 2 Steckplatze. Konfigurieren Sie deshalb einen Leerplatz
nach diesem E/A-Modul, auB3er es ist das letzte E/A-Modul einer Remote-I/O-Station. Siehe
Kapitel 6.1

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 11

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 Status Kanal 5
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 6
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 7
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 8
7 Leitungsfehleriberwachung Kanal 8 (0 = OK, 1 = Fehler)
Eingangs-Byte 2 0 Status Kanal 1
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 3
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 4
7 Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangs-Bytes
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6.8.4 Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehér erhéltlich.

24-V- und 5-V-Eingange sind nur mit ausgeschalteter Leitungsfehleriiberwachung nutzbar.

10KQ M4 5k

Abbildung 6.13 Widerstandsnetzwerk fir Leitungsfehleriiberwachung

6.8.5 Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kénnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware ™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfiigt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewUlinschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: Ox11
Parameterstring: 0x18, Daten_1, Daten_2, ..., Daten_8

Daten_1 ... Daten_8 (Kanal 1 ... Kanal 8)

Bit Parameter Auswabhl
0 Leitungsiberwachung 0=Aus
1 =Ein
1 Inverter 0=Aus
1 =Ein
2..3 Einschaltverzégerung 0=Aus
1=10ms
2=100ms
3=1000 ms
4..5 Ausschaltverzégerung 0=Aus
1=10ms
2=100ms
3=1000 ms
6..7 Kontaktart 0 =NAMUR
1 =24V (nur fur FB1308)
2 =5V (nur far FB1308)
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Leitungsiiberwachung

Bei NAMUR-Naherungsschaltern kann die Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen. Bei Kontakteingdngen ohne zusétzliche Widerstandbeschaltung
kann der feldseitige Anschluss nicht Gberwacht werden.

Inverter
Wabhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fur das binére Signal.
Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzdgerung benutzen, um kurze Impulse heraus zu filtern. Geben Sie

einen Wert |n ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 verkirzt.

gl il

Ausschaltverzégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzdgerung verwenden, um kurze Impulse zu verlangern. Geben Sie

einen Wert |n ms ein, der elnen Signalwechsel von 1 auf O verlangert.

Inli g il

Kontaktart
Zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls, Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Hinweis!

Verwenden Sie die Einstellungen 1 (24 V) und 2 (5 V) nur in Verbindung mit dem E/A-Modul
FB1308A. Die E/A-Module LB1008, LB1108 und FB1208 sind fiir diese Kontaktart nicht
zugelassen.

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus
Inverter Aus
Einschaltverzégerung Aus
Ausschaltverzdgerung Aus
Kontaktart NAMUR
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

6.9 LB1*09, FB1*09 Binareingang
6.9.1 Beschreibung
Ausfihrungen

m LB1009, Binareingang, nicht eigensicher
m LB1109, Bindreingang, eigensicher
m FB1209, Binareingang, eigensicher

Merkmale
m Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 8

m  CGeeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter
Dartber hinaus kann das E/A-Modul LB1009 aktive Eingédnge mit 24 V oder 5V DC
lesen. Dies gilt nicht fiir die E/A-Module LB1109 und FB1209.

Hinweis!

StandardmaBig unterstutzt der Binareingang LB1*09, FB1*09 aussschlieBlich mechanische
Kontakte und NAMUR-N&herungsschalter. Um auch aktive Signale von 2-Draht-Initiatoren
verarbeiten zu kénnen, aktivieren Sie die Option Unterstiitzung aktiver Eingangssignale
(5V/24V DC) fur 1x09 in den firmwareabhangigen Buskopplereinstellungen.

(o)

1.5kQ

10kQ

v vl
: n{z vl
' 1{a wf
el ol v

Abbildung 6.14  Blockschaltbild LB1009
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6.9.2

6.9.3

1.5kQ
10 kQ
8- 16-
/ |v{ vm{
L 7+ 15+
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o 5+ 13+ . %
L) L]
. 4- 12- .
||{ VI{ o
3+ 11+
2- 10-
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— 1+ 9+ /

Abbildung 6.15 Blockschaltbild LB1109, FB1209

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustéande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verldngern. Unabhéngig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.

Datenlbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entféllt.
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Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 11
Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 0 Status Kanal 5
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 6
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 7
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 8
7 Leitungsfehleriberwachung Kanal 8 (0 = OK, 1 = Fehler)

Eingangs-Byte 2 0 Status Kanal 1
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 3
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 4
7 Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangs-Bytes ohne Ausgangs-Bytes

6.9.4 Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehor erhaltlich.

24-V- und 5-V-Eingange sind nur mit ausgeschalteter Leitungsfehleriiberwachung nutzbar.

10KQ M4 5ka

Abbildung 6.16  Widerstandsnetzwerk fur Leitungsfehleriiberwachung

6.9.5 Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5
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Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewlinschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x11
Parameterstring: 0x19, Daten_1, Daten_2, Daten_3

Daten_1, Daten_2, Daten_3

Bit Parameter Auswahl

Daten_1

0..7 Leitungstberwachung Kanal 1 ... 8 0 =Aus
1=Ein

Daten_2

0 Inverter Kanal 1 ... 4 0=Aus

2..3 Kontaktart Kanal 1 ... 4

0
1
2
4..5 Einschaltverzégerung Kanal 1 ... 4 0
1
2
3

6..7 Ausschaltverzégerung Kanal 1 ... 4 = Aus

0 Inverter Kanal 5 ... 8 0 =Aus

2..3 Kontaktart Kanal 5 ... 8

4.5 Einschaltverzégerung Kanal 5 ... 8

6..7 Ausschaltverzégerung Kanal 5 ... 8

WN 2O WNh=0O| =20

Leitungsiiberwachung

Bei NAMUR-N&herungsschaltern kann die Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen. Bei Kontakteingangen ohne zusétzliche Widerstandbeschaltung
kann der feldseitige Anschluss nicht Gberwacht werden.

Inverter

Wabhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik flr das binare Signal.
Kontaktart

Zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls, Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.
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Hinweis!

Verwenden Sie die Einstellungen 1 (24 V) und 2 (5 V) nur in Verbindung mit dem E/A-Modul
LB1009A. Die E/A-Module LB1109 und FB1209 sind fur diese Kontaktart nicht zugelassen.

Einschaltverzégerung
Sie kénnen die Einschaltverzbgerung benutzen, um kurze Impulse heraus zu filtern. Geben Sie

einen Wert |n ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 verkdrzt.

gl il

Ausschaltverzégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse zu verlangern. Geben Sie
einen Wert i |n ms ein, der emen Slgnalwechsel von 1 auf O verlangert.

il Eduiil

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus
Inverter Aus
Kontaktart NAMUR
Einschaltverzdgerung Aus
Ausschaltverzégerung Aus

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.10
6.10.1

6.10.2

6.10.3

LB1014, LB1015 Binareingang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB1014, Binareingang, nicht eigensicher
LB1015, Binareingang, nicht eigensicher

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 15
Binarsignale

e LB1014: AC 95 ... 230 V (250 V max.) gleichphasig
e LB1015:DC 24V (30 V max.)

16 N
V( VQ»B 16- 8+
V()V — 7,15 15+ 7+
V( ——» 6,14 14+ 6+
70 L =513 13+ 5+ . =
vO L =412 12+ 4+ 5 8
vd L 311 M+ B+
2,10 10+ 2+
1,9 9+ 1+

Abbildung 6.17  Blockschaltbild LB1014, LB1015

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit dieser Frequenz
ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus, z. B. nur 1 Hz bei einer
Abtastzeit von 500 ms.

Unabhéngig von den Abtastzyklen der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum
Buskoppler Ubertragen.

Datenlbertragung
Die Datenulbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Far eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.
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6.10.4

6.10.5
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Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfiigung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite E/A-Module belegen 2 Steckplatze. Konfigurieren Sie deshalb einen Leerplatz
nach diesem E/A-Modul, auBBer es ist das letzte E/A-Modul einer Remote-I/O-Station. Siehe
Kapitel 6.1

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 11

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Status Kanal 9

Status Kanal 10

Status Kanal 11

Status Kanal 12

Status Kanal 13

Status Kanal 14

Status Kanal 15

N| O o | W N = O

Sammelfehlermeldung
Kanéle 1 ... 15

Eingangs-Byte 2 Status Kanal 1

Status Kanal 2

Status Kanal 3

Status Kanal 4

Status Kanal 5

Status Kanal 6

Status Kanal 7

N| O o | W N = O

Status Kanal 8

Ausgangs-Bytes ohne Ausgangs-Bytes

Leitungsfehleriberwachung
Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriberwachung.
Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kénnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-KIasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware ™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5
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Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die

gewlinschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x11
Parameterstring LB 1014: Ox1E, Daten_1, Daten_2
Parameterstring LB 1015: Ox1F, Daten_1, Daten_2

Daten_1, Daten_2

Bit Parameter Auswahl
Daten_1
0 Inverter Kanal 1 0=Aus
1=Ein
1 Inverter Kanal 2 0=Aus
1 =Ein
2 Inverter Kanal 3 0=Aus
1 =Ein
3 Inverter Kanal 4 0=Aus
1 =Ein
4 Inverter Kanal 5 0 =Aus
1 =Ein
5 Inverter Kanal 6 0 =Aus
1 =Ein
6 Inverter Kanal 7 0=Aus
1 =Ein
7 Inverter Kanal 8 0 =Aus
1 =Ein
Daten_2
0 Inverter Kanal 9 0=Aus
1 =Ein
1 Inverter Kanal 10 0=Aus
1 =Ein
2 Inverter Kanal 11 0 =Aus
1 =Ein
3 Inverter Kanal 12 0=Aus
1 =Ein
4 Inverter Kanal 13 0 =Aus
1 =Ein
5 Inverter Kanal 14 0=Aus
1 =Ein
6 Inverter Kanal 15 0=Aus
1 =Ein
7 —_ —
Inverter

Wabhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fur das binére Signal.

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter

Werte

Inverter

Aus

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

6.11 LB20*, LB21*, FB22* Bindrausgang mit Stellungsrickmeldung
6.11.1 Beschreibung
Ausfihrungen

m LB20*, Bindrausgang mit Stellungsriickmeldung, nicht eigensicher
Ausfiihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

= LB21*, Bindrausgang mit Stellungsriickmeldung, eigensicher
Ausflihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verflgbar

m FB22* Binarausgang mit Stellungsriickmeldung, eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfugbar

Merkmale
m Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

» Kanalanzahl

* 1 Ausgangskanal
* 2 Eingangskandle, z. B. fir Stellungsriickmeldung

4- 6-
X' j 5-
1+
- 5- 5-
(s @ :
2+ 2+ 2+
1.5kQ
— 6- 6- 6- 1+
I { \ \ Ew kQ
3+ 3+ 3+
1.5kQ

Abbildung 6.18  Blockschaltbild LB2002, LB2101 ... LB2113, FB22* ohne Abschalteingang

3
1+
4-
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4-
Bl
1+
—5- 5- 5-
e
2+ + 2+
1.5kQ
6- 6- 6-
{2 e
3+ 3+ 3+
1.5kQ

]

Abbildung 6.19  Blockschaltbild LB2101 ... LB2113, FB22* mit Abschalteingang
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6.11.2

6.11.3

I3 PEPPERL+FUCHS
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Abbildung 6.20 Blockschaltbild LB2*16, FB2216, LB2*17, FB2217 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustéande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verldngern. Unabhéngig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.

Datenlbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entféllt.
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6.11.4

6.11.5

6.11.6

112

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 30

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Status Kanal 1 (Ventilausgang)

Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 2 (Riickmeldeeingang 1)

Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 3 (Rickmeldeeingang 2)

gl bl WO N = O

Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)

6..7 leer

Ausgangs-Byte 1 0 Ausgangswert Kanal 1 (Ventilausgang)

Ungultig-Kennung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Ungliltig)

2..7 leer

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehor erhaltlich.

Der Ventilsteuerkreis wird durch einen Stromimpuls tberwacht. Dieser Stromimpuls ist so kurz,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht. Falls das E/A-Modul mit Leuchtmeldern oder
akustischen Signalgebern verwendet wird, kénnen Sie den Stromimpuls kanalweise
abschalten.

Bei der Verwendung von Booster-Ventilen ist die Uberwachung des Ventilkreises nicht immer
madglich, da diese Ventile einen Speicherkondensator besitzen, der im ausgeschalteten
Zustand wie ein Kurzschluss wirkt. Je nach Ventil kann in diesem Fall ein Parallelwiderstand
von 10 kQ die Leitungsfehleriiberwachung auch fir Booster-Ventile erméglichen. Falls die
Leitungsfehleriiberwachung im ausgeschalteten Zustand auch mit Parallelwiderstand weiterhin
anspricht, schalten Sie die Leitungsfehleriiberwachung aus.

10KQ M4 5k

Abbildung 6.21  Widerstandsnetzwerk fur Leitungsfehleriiberwachung

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Uber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

I3 PEPPERL+FUCHS

200337 2016-02



200337 2016-02

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, miissen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall mussen Sie lediglich die

gewunschten Parameter eintragen.
Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x30

Parameterstring fir LB2002, LB2101 ...

Daten_3

LB2113, FB2201 ... FB2213: Typ, Daten_1, Daten_2,

Parameterstring fur LB2*16, FB2216, LB2*17, FB2217: Daten_1, Daten_2, Daten_3

Typ, Daten_1, Daten_2, Daten_3

Bit Parameter Auswahl
vp
Gilt nur fir LB2002, LB2101 ... LB2113, FB2201 ... FB2213.
Bei LB2*16, FB2216, LB2*17, FB2217 wird der Typ durch die Modulauswahl automatisch
gesetzt.
0..3 Ventiltreibertyp 01=Typ1(22V/315Q)
02=Typ2(24V /210 Q)
03=Typ 3 (24 V /360 Q)
04=Typ4 (22V /220 Q)
05=Typ 5 (22,8 V /290 Q)
06=Typ6(16,5V/115Q)
07=Typ7(16,5V/170Q)
08=Typ8 (14V/122 Q)
12=Typ 12 (25,3V /329 Q)
13=Typ 13 (26,7 V/509 Q)
4.7 - -
Daten_1 (Ausgang)
0 Leitungstberwachung 0=Aus
1 =Ein
1 Inverter 0=Aus
1=Ein
2.3 Ersatzwert =logisch 0
1 =logisch 1
= letzter glltiger Wert
3 = aktueller Wert
4.7 - -
Daten_2 (Eingang 1) / Daten_3 (Eingang 2)
0 Leitungstiberwachung 0=Aus
1=Ein
1 Inverter 0=Aus
1=Ein
2..3 Einschaltverzégerung 0=Aus
1=10ms
2=100ms
3=1000 ms
4..5 Ausschaltverzégerung 0 =Aus
1=10ms
2=100ms
3=1000 ms
6..7 - -
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Leitungsiiberwachung

Bei NAMUR-Naherungsschaltern kann die Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen. Bei Kontakteingdngen ohne zusétzliche Widerstandbeschaltung
kann der feldseitige Anschluss nicht iberwacht werden.

Inverter

Wabhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fur das binére Signal.
Ersatzwert

Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2
Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzdgerung benutzen, um kurze Impulse heraus zu filtern. Geben Sie

einen Wert |n ms ein, der einen Signalwechsel von 0 auf 1 verkdrzt.

gl il

Ausschaltverzégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzbgerung verwenden, um kurze Impulse zu verlangern. Geben Sie

einen Wert i |n ms ein, der e|nen Signalwechsel von 1 auf O verlangert.

il Eaduiil

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Ausgang
Ausgangstreibertyp z.B.Typ1(22V/315Q)

Gilt nur fur LB2002, LB2101 ... LB2113,
FB2201 ... FB2213.

Bei LB2*16, FB2216, LB2*17, FB2217 wird
der Typ durch die Modulauswahl automatisch

gesetzt.

Leitungstuberwachung Aus
Inverter Aus
Ersatzwert Aus
Eingénge

Leitungsuberwachung Aus
Inverter Aus
Einschaltverzégerung Aus
Ausschaltverzdégerung Aus
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6.12
6.12.1

6.12.2

6.12.3

LB3101, FB3201 Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner
Beschreibung

Ausfihrungen
LB3101, Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3201, Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1

Geeignete Feldgeréte: Druck-, Differenzdruck-, Fullstands-, Durchfluss-,
Temperaturmessumformer usw.

COM

-
. . N '

Abbildung 6.22  Blockschaltbild LB3101, FB3201

2-Draht-Transmitter
Speisekreis: 2/3+, 4/5-

3-Draht-Transmitter
Speisekreis: 2/3+, 6-
Messkreis: 4/5+, 6-

4-Draht-Transmitter (fremdgespeist)
Messkreis: 4/5+, 6-

Eingangswiderstand an Klemmen 5 und 6: 15 Q

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Eingangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erfasst. Der
tatsdchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %. Unter- und Ubersteuerung sind dabei berucksichtigt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 100 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist abhangig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit werden die Signale
alle 6,5 ms zum Buskoppler ubertragen.
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Datenubertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch tbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 lbertragen.

Fir die DatenUbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 50

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 Live-Zero wenn Strom < 3,6 mA (*)
(Low Byte) ] Coi m
eitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2...3 leer
4.7 Messwert (12 Bit)
Eingangs-Byte2 | 0...7
(High Byte)
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangsbytes

(*) Die Live-Zero-Uberwachung Ubertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Sie kdnnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die tber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kénnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen
FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der tber Treiber oder Bibliotheken verfligt, missen Sie

sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall mussen Sie lediglich die
gewunschten Parameter eintragen.
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Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x50
Parameterstring: 0x31, Daten_1

Daten_1
Bit Parameter Auswabhl
0 Leitungstiberwachung 0 =Aus
1=Ein
1 Betriebsart 0=4...20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)
2..3 Analodfilter 0 =Aus
1 =100 %/s
2=10%/s
3=1%/s
4..7 - -

Leitungsuiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende
Diagnose abgesetzt.

Betriebsart

Der Parameter Betriebsart legt den Arbeitsbereich des E/A-Moduls auf 0 ... 20 mA (Dead
Zero) oder 4 ... 20 mA (Live Zero) fest.

Analogfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analogfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Der Wert legt das Anderungsverhalten des Eingangswertes in % je Sekunde fest. In der
langsamsten Einstellung von 1 %/s dauert es 90 Sekunden, bis eine Anderung des
Eingangssignals von 90 % den Filter vollstandig durchlaufen hat. Der Bezugswert ist der
Messbereich (Charakteristik: Rampe, linear).

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus
Analodfilter Aus
Betriebsart 4..20mA
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LB3*02, FB3*02, LB3103, FB3203 HART-Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

Beschreibung

Ausfihrungen
LB3002, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, nicht eigensicher

FB3302, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, Ex-e-Klemmen
Die Klemmen 3 und 4 sind bei diesem E/A-Modul nicht heraus gefihrt.

LB3102, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3202, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
LB3103, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3203, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1

Geeignete Feldgerate: Druck-, Differenzdruck-, Fullstands-, Durchfluss-,
Temperaturmessumformer usw.

1
—

mA©

COM

HART
AF
AF

,___
1 =

-
e L) =

Abbildung 6.23  Blockschaltbild LB3*02, LB3103, FB3*02, FB3203

2-Draht-Transmitter (HART)
Speisekreis: 2/3+, 4/5-

3-Draht-Transmitter (HART)
Speisekreis: 2/3+, 6-
Messkreis: 4/5+, 6-

4-Draht-Transmitter (fremdgespeist)
Messkreis: 4/5+, 6-
HART-Messkreis: 1+, 6-

Eingangswiderstand an Klemmen 5 und 6: 15 Q
Eingangswiderstand an Klemmen 1 und 6 (HART): 236 Q

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.
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6.13.3

6.13.4

6.13.5
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Auflésung

Eingangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erfasst. Der
tatsdchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fir den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %. Unter- und Ubersteuerung sind dabei berlicksichtigt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 100 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist abhangig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit werden die Signale
alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datentbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfiigung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entféllt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Far die Datenlibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend flr die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 50

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 Live-Zero wenn Strom < 3,6 mA (*)
(Low Byte) . —
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2.3 leer
4.7 Messwert (12 Bit)
Eingangs-Byte2 | 0...7
(High Byte)
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangsbytes

(*) Die Live-Zero-Uberwachung Ubertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Sie kdnnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.
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Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen
FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verflgt, missen Sie

sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewulnschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.
Vorsicht!
Funktionsunterbrechung durch PROFIBUS-Neustart

Falls Sie den Parameter Zyklische Daten und dadurch die Anzahl der HART-Nebenvariablen
andern, fuhrt dies zu einer Veranderung der Datenstruktur im PROFIBUS-Datentelegramm.
Diese Anderungen erfordern einen PROFIBUS-Neustart.

Nur wenn lhr Leitsystem Hot Configuration in Run (HCIiR) unterstltzt, kdnnen Sie die Anzahl
der HART-Nebenvariablen im laufenden Betrieb dndern. Siehe Kapitel 4.3.7
LB3*02, FB3*02

DP-Konfigurationsstring: abhangig von Anzahl der HART-Variablen
Parameterstring: 0x32, Daten_1

Daten_1
Bit Parameter Auswahl
0 Leitungsuberwachung 0=Aus
1=Ein
1 Betriebsart 0=4...20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)
2..3 Analodfilter 0=Aus
1 =100 %/s
2=10%/s
3=1%/s
4..6 Zyklische Daten 0 = Standard
1 = Standard + 1. HART-Variable
2 = Standard + 1. ... 2. HART-Variable
3 = Standard + 1. ... 3. HART-Variable
4 = Standard + 1. ... 4. HART-Variable
7 - -

Zyklische Daten

Die HART-Nebenvariablen belegen jeweils 4 Byte im zyklischen Datenverkehr. Das E/A-Modul
belegt mit allen 4 HART-Nebenvariablen insgesamt 18 Byte im zyklischen Datenverkehr. 13
dieser E/A-Module fullen somit den kompletten Datenbereich aus. Die HART-Nebenvariablen
werden weniger oft aktualisiert als die Standard-Prozessdaten.
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Je nach dem, wieviele HART-Nebenvariablen in den zyklischen Datenverkehr mit
aufgenommen werden, besitzt das E/A-Modul verschiedene DP-Konfigurationsstrings.

Standard: Im Standardmodus werden 2 Byte Daten zur Verfiigung gestellt.
DP-Konfigurationsstring: 0x50

Standard + 1. HART-Variable: Die erste HART-Nebenvariable wird zusatzlich zur
Verfugung gestellt (2 Byte + 4 Byte = 6 Byte)
DP-Konfigurationsstring: 0x52

Standard + 1. + 2. HART-Variable: Die erste und die zweite HART-Nebenvariable wird
zusatzlich zur Verfigung gestellt (2 Byte + 8 Byte = 10 Byte)
DP-Konfigurationsstring: 0x54

Standard + 1. - 3. HART-Variable: Die erste, zweite und dritte HART-Nebenvariable wird
zusatzlich zur Verfigung gestellt (2 Byte + 12 Byte = 14 Byte)
DP-Konfigurationsstring: 0x56

Standard + 1. - 4. HART-Variable: Die erste, zweite, dritte und vierte HART-
Nebenvariable wird zusatzlich zur Verfugung gestellt (2 Byte + 16 Byte = 18 Byte)
DP-Konfigurationsstring: 0x58

Wenn die Remote-I/O-Station einen neuen Parametersatz erhalt, muss die HART-
Kommunikation erneut initialisiert werden. Wahrend der Initialisierungsphase stehen keine
gultigen HART-Nebenvariablen zur Verflgung. Nach der Initialisierung werden die HART-
Nebenvariablen durch einen HART-Scan ausgelesen und wieder bereitgestellt. Der Scan
dauert in der Regel mehrere Sekunden.

LB3103, FB3203

DP-Konfigurationsstring: 0x50
Parameterstring: 0x33, Daten_1

Daten_1
Bit Parameter Auswahl
0 Leitungstiberwachung 0 =Aus
1=Ein
1 Betriebsart 0=4...20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)
2..3 Analodfilter 0 =Aus
1 =100 %/s
2=10%l/s
3=1%/s
4..7 - -

Leitungsuiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende
Diagnose abgesetzt.

Betriebsart

Der Parameter Betriebsart legt den Arbeitsbereich des E/A-Moduls auf 0 ... 20 mA (Dead
Zero) oder 4 ... 20 mA (Live Zero) fest.
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

Analogfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analogfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Der Wert legt das Anderungsverhalten des Eingangswertes in % je Sekunde fest. In der
langsamsten Einstellung von 1 %/s dauert es 90 Sekunden, bis eine Anderung des
Eingangssignals von 90 % den Filter vollstandig durchlaufen hat. Der Bezugswert ist der
Messbereich (Charakteristik: Rampe, linear).

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungstberwachung Aus
Analodfilter Aus
Betriebsart 4..20 mA

200337 2016-02
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6.14

6.14.1

LB3104, FB3204 Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner

LB3*05, FB3*05 HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner

Beschreibung

Ausfuhrungen
LB3104, Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3204, Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher

LB3005, HART-Transmitterspeisegerét, Eingangstrenner, nicht eigensicher

FB3305, HART-Transmitterspeisegeréat, Eingangstrenner, Ex-e-Klemmen
LB3105, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3205, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4

Geeignete Feldgeréte: Druck-, Differenzdruck-, Fullstands-, Durchfluss-,
Temperaturmessumformer usw.

8 16-
[ {ZT IV{ TN

13+ m———

COM

Abbildung 6.24  Blockschaltbild LB3104, FB3204

2-Draht-Transmitter
Speisekreis: Kanal | 1+, 2-, Kanal Il 5+, 6-, Kanal lll 9+, 10-, Kanal IV 13+, 14-

3-Draht-Transmitter
Speisekreis: Kanal | 1+, 4-, Kanal Il 5+, 8-, Kanal lll 9+, 12-, Kanal IV 13+, 16-
Messkreis: Kanal | 3+, 4-, Kanal Il 7+, 8-, Kanal lll 11+, 12-, Kanal IV 15+, 16-

4-Draht-Transmitter (fremdgespeist)
Messkreis: Kanal | 3+, 4-, Kanal Il 7+, 8-, Kanal lll 11+, 12-, Kanal IV 15+, 16-

Eingangswiderstand: 15 Q (Kanal I: 3, 4; Kanal ll: 7, 8; Kanal lll: 11, 12; Kanal IV: 15, 16)
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Abbildung 6.25 Blockschaltbild LB3*05, FB3*05

2-Draht-Transmitter (HART)
Speisekreis: Kanal | 1+, 2-, Kanal Il 5+, 6-, Kanal lll 9+, 10-, Kanal IV 13+, 14-

3-Draht-Transmitter
Speisekreis: Kanal | 1+, 4-, Kanal Il 5+, 8-, Kanal lll 9+, 12-, Kanal IV 13+, 16-
Messkreis: Kanal | 3+, 4-, Kanal Il 7+, 8-, Kanal lll 11+, 12-, Kanal IV 15+, 16-

4-Draht-Transmitter (fremdgespeist)
Messkreis: Kanal | 3+, 4-, Kanal Il 7+, 8-, Kanal lll 11+, 12-, Kanal IV 15+, 16-

Eingangswiderstand: 15 Q (Kanal I: 3, 4; Kanal II: 7, 8; Kanal lll: 11, 12; Kanal IV: 15, 16)

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

6.14.2 Auflésung

Eingangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erfasst. Der
tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fir den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %. Unter- und Ubersteuerung sind dabei berlicksichtigt.

6.14.3 Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt fiir alle 4 Kanale zusammen ca. 80 ms. Die Aktualitat des
Messwertes ist abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von
der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.

Wahrend der HART-Kommunikation werden nur bei jedem dritten internen Datenzyklus neue
Werte zum Buskoppler Ubermittelt. Dazu werden 50 ms benétigt. Im unginstigsten Fall betragt
die Gesamtzeit daher 130 ms.

6.14.4 Datenubertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.
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Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfugung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Dateniibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite E/A-Module belegen 2 Steckplatze. Konfigurieren Sie deshalb einen Leerplatz
nach diesem E/A-Modul, auB3er es ist das letzte E/A-Modul einer Remote-I/O-Station. Siehe
Kapitel 6.1

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 53

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 Live-Zero wenn Strom < 3,6 mA (%)
(Low Byte) y Lo r
eitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2.3 leer
4.7 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
Eingangs-Byte2 | 0...7
(High Byte)
Eingangs- gleicher Aufbau wie Eingangs-Bytes 1 und 2 fir Kanal 1
Bytes 3...8
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangsbytes

(*) Die Live-Zero-Uberwachung lbertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.

Leitungsfehleriiberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Sie kdnnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die tber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/0O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5
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Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall mussen Sie lediglich die

gewulnschten Parameter eintragen.
Alle Parameter gelten pro Kanal.

LB3104, FB3204
DP-Konfigurationsstring: 0x53

Parameterstring 3x04: 0x34, Daten_1, ..., Daten_4
Daten_1 ... Daten_4 (Kanal 1 ... Kanal 4)

Bit Parameter Auswabhl
0 Leitungsiberwachung 0=Aus
1=Ein
1 Betriebsart 0=4...20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)
2..83 Analodfilter 0=Aus
1=100 %/s
2=10%/s
3=1%/s
4..7 - -
LB3*05, FB3*05
DP-Konfigurationsstring: 0x53
Parameterstring 3x05: 0x35, Daten_1, ..., Daten_4
Daten_1 ... Daten_4 (Kanal 1 ... Kanal 4)
Bit Parameter Auswabhl
0 Leitungstuberwachung 0=Aus
1=Ein
1 Betriebsart 0=4...20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)
2..83 Analodfilter 0=Aus
1 =100 %/s
2=10%/s
3=1%/s
4..5 - -
6..7 Ersatzwert 0 = aktueller Wert
1=-25%
2=106,25 %
3 = letzter gultiger Wert

Leitungsiiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu Gberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.

Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende

Diagnose abgesetzt.

Betriebsart

Der Parameter Betriebsart legt den Arbeitsbereich des E/A-Moduls auf 0 ... 20 mA (Dead

Zero) oder 4 ... 20 mA (Live Zero) fest.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Analodgfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodgfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Der Wert legt das Anderungsverhalten des Eingangswertes in % je Sekunde fest. In der
langsamsten Einstellung von 1 %/s dauert es 90 Sekunden, bis eine Anderung des
Eingangssignals von 90 % den Filter vollstandig durchlaufen hat. Der Bezugswert ist der
Messbereich (Charakteristik: Rampe, linear).

Ersatzwert
Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus
Betriebsart 4..20mA
Analogfilter Aus
Ersatzwert aktueller Wert

200337 2016-02
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6.15
6.15.1

6.15.2

6.15.3
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LB3*06 HART-Transmitterspeisegerat
Beschreibung

Ausfihrungen
LB3006, HART-Transmitterspeisegeréat, nicht eigensicher
LB3106, HART-Transmitterspeisegerat, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4

Geeignete Feldgerate: Druck-, Differenzdruck-, Flllstands-, Durchfluss-,
Temperaturmessumformer usw.
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Abbildung 6.26  Blockschaltbild LB3*06

Die Anschlussbelegung und weitere technische Daten entnehmen Sie dem entsprechenden
Datenbilatt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betréagt fur alle 4 Kanale zusammen ca. 80 ms. Die Aktualitat des
Messwertes ist abhdngig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von
der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Gbertragen.

Wéhrend der HART-Kommunikation werden nur bei jedem dritten internen Datenzyklus neue
Werte zum Buskoppler Ubermittelt. Dazu werden 50 ms bendtigt. Im ungunstigsten Fall betragt
die Gesamtzeit daher 130 ms.

Datenubertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.15.4

6.15.5
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Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfugung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die Datentbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 53

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 Live-Zero wenn Strom < 3,6 mA (*)
(Low Byte) . —
1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..3 leer
4.7 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
Eingangs-Byte2 | 0..7
(High Byte)
Eingangs- gleicher Aufbau wie Eingangs-Bytes 1 und 2 fir Kanal 1
Bytes 3...8
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangsbytes

(*) Die Live-Zero-Uberwachung (ibertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehlertiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Sie kénnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kénnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, miissen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewunschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x53
Parameterstring 3x06: 0x36, Daten_1, ..., Daten_4
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Daten_1 ... Daten_4 (Kanal 1 ... Kanal 4)

Bit Parameter Auswabhl
0 Leitungstuberwachung 0=Aus
1=Ein
1 Betriebsart 0=4 ... 20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)
2..83 Analodfilter 0=Aus
1=100 %/s
2=10%/s
3=1%/s
4..5 - -
6..7 Ersatzwert 0 = aktueller Wert
1=-25%
2=106,25 %
3 = letzter guiltiger Wert

Leitungsiiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu Gberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende
Diagnose abgesetzt.

Betriebsart

Der Parameter Betriebsart legt den Arbeitsbereich des E/A-Moduls auf 0 ... 20 mA (Dead
Zero) oder 4 ... 20 mA (Live Zero) fest.

Analogfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analogfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Der Wert legt das Anderungsverhalten des Eingangswertes in % je Sekunde fest. In der
langsamsten Einstellung von 1 %/s dauert es 90 Sekunden, bis eine Anderung des
Eingangssignals von 90 % den Filter vollstdndig durchlaufen hat. Der Bezugswert ist der
Messbereich (Charakteristik: Rampe, linear).

Ersatzwert
Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus
Betriebsart 4..20mA
Analodfilter Aus
Ersatzwert aktueller Wert
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6.16 LB4101, FB4*01 Ausgangstrenner
LB4*02, FB4*02 HART-Ausgangstrenner

6.16.1 Beschreibung

Ausfiihrungen

LB4101, Ausgangstrenner, eigensicher
FB4201, Ausgangstrenner, eigensicher
LB4002, HART-Ausgangstrenner, nicht eigensicher

FB4302, HART-Ausgangstrenner, Ex-e-Klemmen
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

LB4102, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausflhrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verflgbar

FB4202, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausflhrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

Merkmale

Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1
Geeignete Feldgerate: Proportionalventile, I/P-Wandler, lokale Anzeiger

EINNC RN

Abbildung 6.27  Blockschaltbild LB4101, FB4*01
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6.16.3

6.16.4
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HART
COM

Abbildung 6.28 Blockschaltbild LB4*02, FB4*02 ohne Abschalteingang
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Abbildung 6.29  Blockschaltbild LB4*02, FB4*02 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflosung

Ausgangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erzeugt.
Der tats&chliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 50 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch abhangig von
der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhé&ngig von der Messzeit werden die
Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.

Datenlbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfugung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Datentbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung, von dem die
héchstwertigen 12 Bit verwendet werden.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 60

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Bytes ohne Eingangs-Bytes
Ausgangs-Byte1 | 0...3 leer
(Low Byte) 4.7 Prozesswert (12 Bit)
Ausgangs-Byte2 | 0...7
(High Byte)

Leitungsfehleriiberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch erkennen und ist kanalweise
abschaltbar.

Die Leitungsfehleriiberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flie3t auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsfehleriiberwachung
ungeeignet fur 0 ... 20-mA-Ausgange. Bei Stromen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch gemeldet.

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kénnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewlinschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x60
Parameterstring 4x01: 0x41, Daten_1
Parameterstring 4x02: 0x42, Daten_1
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Daten_1
Bit Parameter Auswabhl
0 Leitungstuberwachung 0=Aus
1=Ein
1 Betriebsart 0=4 ... 20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)
2..83 Analodfilter 0=Aus
1=100 %/s
2=10%/s
3=1%/s
4.6 Ersatzwert 0=0mA
1=4mA
2=20mA
3=25mA
4 = letzter gultiger Wert
5 = aktueller Wert
7 Mindestausgangswert 0=0mA
1=4mA

Leitungsiiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu Gberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.

Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende

Diagnose abgesetzt.

Betriebsart

Der Parameter Betriebsart legt den Arbeitsbereich des E/A-Moduls auf 0 ... 20 mA (Dead

Zero) oder 4 ... 20 mA (Live Zero) fest.
Analogfilter

Falls die Ausgangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Beddmpfung des Signals

zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,

linear).

Ersatzwert

Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2

Mindestausgangswert

Verwenden Sie diesen Parameter fir Feldgerate, die fiir den einwandfreien Betrieb einen
Mindeststrom bendtigen. Beachten Sie, dass die HART-Kommunikation ebenfalls einen

Mindeststrom erfordert.

Ist die Funktion aktiviert, ignoriert das E/A-Modul alle vom Leitsystem Ubertragenen Werte, die

unter dem Mindestausgangswert liegen und gibt stattdessen den Mindestausgangswert aus.
Um die Funktion zu deaktivieren, benutzen Sie die Einstellung 0 = 0 mA.

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus
Analodfilter Aus
Betriebsart 4..20mA
Ersatzwert aktueller Wert

Mindestausgangswert

4 mA
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6.16.8 DMS-Messung konfigurieren

Die E/A-Module LB4101 und LB5*02 bzw. FB4*01 und FB5202 kénnen fir DMS-Messungen
zusammengeschaltet werden. Verwenden Sie den Analogausgang LB4101 bzw. FB4*01, um
einen Konstantstrom zu bilden und den Messeingang des Temperatureingangs LB5*02 bzw.

FB5202, um das Millivoltsignal der entstehenden Briickenspannung zu verarbeiten.

Flr die Brickenspeisung einer 350 Q-Brilicke eignet sich ein Konstantstrom von 20 mA. Es
entsteht eine Briickenspannung von 7 V. Bei einer Empfindlichkeit der Briicke von 2 mV/V
entsteht eine Spannung von 14 mV bei Volllast.

) E/A-Module fir DMS-Messung konfigurieren
1. Setzen Sie fur den Analogausgang LB4101 bzw. FB4*01 einen Festwert von 20 mA uber
den Feldbus.
2. Stellen Sie den Temperatureingang LB5*02 bzw. FB5202 auf eine Millivolt-Messung ein.
3. Waéhlen Sie eine externe Vergleichsstelle fir den Temperatureingang LB5*02 bzw. FB5202.

4. Schalten Sie die Vergleichsstellen-Kompensation des Temperatureingangs LB5*02 bzw.
FB5202 ab, indem Sie die Thermostat-Temperatur der externen Vergleichsstelle auf 0 °C
einstellen.

Hinweis!

Genauigkeit

Die Kombination der beiden E/A-Module flihrt zu einer Gesamtgenauigkeit von ca. 0,2 %. Die
Genauigkeit setzt sich wie folgt zusammen.

Stromquelle LB4101 bzw. FB4*01 entspricht 0,1 %
Millivoltverstarker LB5*02 bzw. FB5202 entspricht 0,1 %

[0

5*02 Bus

4*01

Abbildung 6.30 Beispiel fiir eine DMS-Brlicke
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6.17 LB4104, FB4204 Ausgangstrenner
LB4*05, FB4*05 HART-Ausgangstrenner
6.17.1 Beschreibung
Ausfiihrungen

m LB4104, Ausgangstrenner, eigensicher
m FB4204, Ausgangstrenner, eigensicher

= LB4005, HART-Ausgangstrenner, nicht eigensicher
Ausfiihrungen mit busunabhéangigem Abschalteingang verfugbar

m FB4305, HART-Ausgangstrenner, Ex-e-Klemmen
Ausfiihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m LB4105, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verflgbar

m FB4205, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausfiihrungen mit busunabhéangigem Abschalteingang verfugbar
Merkmale
m Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 4
m  Ceeignete Feldgerate: Proportionalventile, I/P-Wandler, lokale Anzeiger

(& [ [N

Eimeyme N

Abbildung 6.31  Blockschaltbild LB4104, FB4204
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6.17.2

6.17.3

6.17.4
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Abbildung 6.32  Blockschaltbild LB4*05, FB4*05 ohne Abschalteingang
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Abbildung 6.33  Blockschaltbild LB4*05, FB4*05 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Ausgangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erzeugt.
Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fur den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt fur alle 4 Kanéle zusammen ca. 60 ms. Wéhrend der HART-
Kommunikation verlangert sich diese Zeit auf 110 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch
abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit
werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tGbertragen.

Datenubertragung
Die Datenlibertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.
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Far eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch tbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entféllt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 lbertragen.

Far die Datenlbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung, von dem die
héchstwertigen 12 Bit verwendet werden.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite E/A-Module belegen 2 Steckplatze. Konfigurieren Sie deshalb einen Leerplatz
nach diesem E/A-Modul, auBBer es ist das letzte E/A-Modul einer Remote-I/O-Station. Siehe
Kapitel 6.1

Die Leitungsfehlertiberwachung ist nur fir den Analogausgang LB4*05 bzw. FB4*05 ab
Version 1.09 der GSD/GSE-Datei verfuigbar.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode CO0 43 40

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 leer
(Low Byte) 1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..4 leer
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
6..7 leer
Eingangs-Byte 2 0 leer
(High Byte) Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
2.4 leer
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
6..7 leer
Ausgangs-Byte 1 0 leer
(Low Byte) ungultig Kanal 1
2...3 leer
4.7 Prozesswert Kanal 1 (12 Bit)
Ausgangs-Byte2 | 0...7
(High Byte)
Ausgangs- gleicher Aufbau wie Ausgangs-Bytes 1 und 2 fur Kanal 1
Bytes 3 ... 8

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.17.5 Leitungsfehleriberwachung
O Hinweis!
H Das E/A-Modul LB4*05, FB4*05 ist mit und ohne Leitungsfehleriberwachung verfiigbar. Der

Buskoppler und die Bedienoberflache unterscheiden allerdings nicht zwischen den
verschiedenen Ausfiihrungen. Beachten Sie daher, dass sich die Einstellungen zur

Leitungsfehleriiberwachung nur auf E/A-Module mit Leitungsfehleriberwachung beziehen.

Die Leitungsfehleriberwachung kann einen Leitungsbruch erkennen und ist kanalweise
abschaltbar.

Die Leitungsfehleriberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flieBt auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsfehleriiberwachung
ungeeignet fur 0 ... 20-mA-Ausgéange. Bei Strémen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch gemeldet.

6.17.6 Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-

Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

6.17.7 Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-

Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewunschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0xCO, 0x43, 0x40
Parameterstring 4x04: 0x44, Daten_1, ..., Daten_4
Parameterstring 4x05: 0x45, Daten_1, ..., Daten_4

Daten_1 ... Daten_4 (Kanal 1 ... Kanal 4)

Bit Parameter Auswabhl
0 Leitungsuberwachung 0 =Aus
(nur far LB4*05 bzw. FB4*05 ab 1=Ein
Version 1.09 der GSD/GSE-Datei)
1 Betriebsart 0=4...20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)
2..3 Analodfilter 0 =Aus
1 =100 %/s
2=10%l/s
3=1%/s
4.6 Ersatzwert 0=0mA
1=4mA
2=20mA
3=25mA
4 = |etzter gultiger Wert
5 = aktueller Wert
7 Mindestausgangswert 0=0mA
1=4mA
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Betriebsart

Der Parameter Betriebsart legt den Arbeitsbereich des E/A-Moduls auf 0 ... 20 mA (Dead
Zero) oder 4 ... 20 mA (Live Zero) fest.

Analogfilter

Falls die Ausgangssignale schwanken, kann der Analogfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden. )

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear).

Ersatzwert
Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2
Mindestausgangswert

Verwenden Sie diesen Parameter fir Feldgeréte, die fur den einwandfreien Betrieb einen
Mindeststrom benétigen. Beachten Sie, dass die HART-Kommunikation ebenfalls einen
Mindeststrom erfordert.

Ist die Funktion aktiviert, ignoriert das E/A-Modul alle vom Leitsystem Gbertragenen Werte, die
unter dem Mindestausgangswert liegen und gibt stattdessen den Mindestausgangswert aus.
Um die Funktion zu deaktivieren, benutzen Sie die Einstellung 0 = 0 mA.

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus
Analodfilter Aus
Betriebsart 4 ...20 mA
Ersatzwert aktueller Wert
Mindestausgangswert 4 mA
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

6.18 LB4106 HART-Ausgangstrenner
6.18.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB4106, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhéangigem Abschalteingang sind verfiigbar
Merkmale

= Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

m Kanalanzahl: 4

m  Ceeignete Feldgerate: Proportionalventile, I/P-Wandler, lokale Anzeiger

1
= -
- I 7+
L 6-

III{
4 5+

L]

L] II{ 4'
3+
n | '—-I 2-

B N[ & {
- LIl 1+

Abbildung 6.34  Blockschaltbild LB4106 ohne Abschalteingang

= 8-
| w{
%l 7+

6-
1] {
5+

= 2.
Z| |{
Il 1+

Abbildung 6.35 Blockschaltbild LB4106 mit Abschalteingang

Die Anschlussbelegung und weitere technische Daten entnehmen Sie dem entsprechenden
Datenblatt.
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6.18.2

6.18.3

6.18.4
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Auflésung

Ausgangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erzeugt.
Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt fiir alle 4 Kanale zusammen ca. 60 ms. Wéahrend der HART-
Kommunikation verlangert sich diese Zeit auf 110 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch
abhéngig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit
werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datenubertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch tbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die Datentibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung, von dem die
héchstwertigen 12 Bit verwendet werden.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode CO 43 40

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 leer
(Low Byte) 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..4 leer
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
6..7 leer
Eingangs-Byte 2 0 leer
(High Byte) Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
2.4 leer
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
6..7 leer
Ausgangs-Byte 1 0 leer
(Low Byte) 1 ungultig Kanal 1
2...3 leer
4.7 Prozesswert Kanal 1 (12 Bit)
Ausgangs-Byte2 | 0...7
(High Byte)
Ausgangs- gleicher Aufbau wie Ausgangs-Bytes 1 und 2 fur Kanal 1
Bytes3...8
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Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch erkennen und ist kanalweise

Leitungsfehleriiberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flieBt auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsfehleriiberwachung
ungeeignet fur 0 ... 20-mA-Ausgange. Bei Strdmen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch gemeldet.

Das E/A-Modul verfligt tiber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-

Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

6.18.5

abschaltbar.
6.18.6 Watchdog
6.18.7

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-

Geratedaten bearbeiten

Klasse-1-Master konfiguriert werden kénnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, miissen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewunschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0xCO, 0x43, 0x40
Parameterstring 4x06: 0x46, Daten_1, ..., Daten_4

Daten_1 ... Daten_4 (Kanal 1 ... Kanal 4)

Bit

Parameter

Auswahl

0

Leitungstiberwachung

0=Aus
1=Ein

Betriebsart

0=4...20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)

Analodfilter

Ersatzwert

letzter gultiger Wert
aktueller Wert

Mindestausgangswert

0mA
4 mA

Ol PR WN=2O| WN=2O

Leitungsiiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.

Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende

Diagnose abgesetzt.

Betriebsart

Der Parameter Betriebsart legt den Arbeitsbereich des E/A-Moduls auf 0 ... 20 mA (Dead

Zero) oder 4 ... 20 mA (Live Zero) fest.
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Analogfilter

Falls die Ausgangssignale schwanken, kann der Analogfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden. )

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das Anderungsverhalten des
Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert ist der Messbereich (Charakteristik: Rampe,
linear).

Ersatzwert
Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2
Mindestausgangswert

Verwenden Sie diesen Parameter fir Feldgeréte, die fur den einwandfreien Betrieb einen
Mindeststrom benétigen. Beachten Sie, dass die HART-Kommunikation ebenfalls einen
Mindeststrom erfordert.

Ist die Funktion aktiviert, ignoriert das E/A-Modul alle vom Leitsystem Ubertragenen Werte, die
unter dem Mindestausgangswert liegen und gibt stattdessen den Mindestausgangswert aus.
Um die Funktion zu deaktivieren, benutzen Sie die Einstellung 0 = 0 mA.

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus
Analodfilter Aus
Betriebsart 4..20mA
Ersatzwert aktueller Wert
Mindestausgangswert 4 mA
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6.19
6.19.1

6.19.2

6.19.3

LB5*01, FB5201 RTD-Messumformer
Beschreibung

Ausfihrungen
LB5001, RTD-Messumformer, nicht eigensicher
LB5101, RTD-Messumformer, eigensicher
FB5201, RTD-Messumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1

Geeignete Sensoren: 2-, 3- und 4-Leiter-Anschluss, Widerstandsthermometer ,
Widerstandsferngeber bis 400 O

mV

|

- N W A~ O O
COM

|

Abbildung 6.36  Blockschaltbild LB5*01, FB5201

2-Leiter-Anschluss: 5, 6
3-Leiter-Anschluss: 1,5, 6
4-Leiter-Anschluss: 1,2,5,6

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Temperaturen im Bereich -200 °C ... 850 °C werden mit einer Auflésung von 16 Bit erfasst. Der
tatsdchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far die kleinste Spanne (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500 Messpunkten,
entsprechend 0,04 %.

Messzeit und Zykluszeit

Die Verarbeitungszeiten hdngen vom eingestellten Messverfahren ab.
20 ms ohne Leitungsfehleriberwachung
125 ms mit Leitungsfehleriberwachung

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen. Zur
Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfigung.
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6.19.4

6.19.5

6.19.6
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Datenubertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch tbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 lbertragen.

Fir die DatenUbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 50

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 leer
1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2...3 leer
4.7 Messwert (12 Bit)
Eingangs-Byte2 | 0...7
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangsbytes

Leitungsfehleriiberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Leitungsbruch: Widerstand > 1 kQ bei Pt100
Kurzschluss: Widerstand < 10 Q bei Pt100

Durch die Bruchverzégerung werden Messwerte erst nach 10 fehlerfreien Messzyklen
freigegeben. So wird ein standiger Wechsel zwischen Gutbereich und Stérung vermieden,
z. B. bei einem Wackelkontakt.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, miissen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall mussen Sie lediglich die
gewunschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.
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DP-Konfigurationsstring: 0x50
Parameterstring: 0x51, Daten_1, Daten_2

Daten_1

Bit Parameter Auswahl

0 Leitungstiberwachung 0 =Aus
1=Ein

1...2 Analodfilter 0 =Aus
1 =100 %/s
2 =10 %/s
3=1%/s

3..4 Betriebsart 0 = 4-Leiter
1 = 3-Leiter
2 = 2-Leiter (Rl =20 Q)

5..7 - -

Daten_2

Bit Parameter Auswahl

0..4 Messbereich Pt100
0=-200...850°C
1=-200...300 °C
2=0...500°C
3=300...850°C
4=0...100°C
5=0...200°C
6=0..300°C
7=-50...50°C
Widerstand
8=0...400Q
9=0..200Q
10=0...100Q
11=0..500Q

5..7 - -

I3 PEPPERL+FUCHS

Leitungsiiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu Gberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende
Diagnose abgesetzt.

Analodgfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analogfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Der Wert legt das Anderungsverhalten des Eingangswertes in % je Sekunde fest. In der
langsamsten Einstellung von 1 %/s dauert es 90 Sekunden, bis eine Anderung des
Eingangssignals von 90 % den Filter vollstandig durchlaufen hat. Der Bezugswert ist der
Messbereich (Charakteristik: Rampe, linear).

Betriebsart

Legen Sie fest, wie der Sensor angeschlossen ist (2-, 3- oder 4-Leiter-Schaltung). Bei der 2-
Leiter-Schaltung ist der Leitungswiderstand der Zuleitungen fest auf Rl = 20 Q eingestellt.

Messbereich

Wabhlen Sie je nach angeschlossenem Sensor den passenden Messbereich. Die
physikalischen Einheiten sind je nach Sensor unterschiedlich.
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsiberwachung Aus

Analodfilter Aus

Betriebsart 4-Leiter

Messbereich Pt100: -200 ... 850 °C

200337 2016-02
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6.20 LB5*02, FB5202 Thermoelementmessumformer
6.20.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB5002, Thermoelementmessumformer, nicht eigensicher

LB5102, Thermoelementmessumformer, eigensicher
FB5202, Thermoelementmessumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1

Geeignete Sensoren: Thermoelementtypen U, B, E, T, K, S, R, L, J, N, Pallaplat und mV-

Geber

|

|

! -

| 4
--1! 3 =

2 m—

mV

1 -—

COM

Abbildung 6.37  Blockschaltbild LB5*02, FB5202

Vergleichsstelle: 1, 2

Thermoelement: 5+, 6-

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der

Betriebsanleitung.

6.20.2 Auflésung

Temperaturen im Bereich -200 °C ... 850 °C werden mit einer Auflésung von 16 Bit erfasst. Der

tatsdchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far die kleinste Spanne von 5 mV (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500

Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Alle handelsUblichen Thermoelementkurven und Pallaplat werden linearisiert.

6.20.3 Messzeit und Zykluszeit

Die Verarbeitungszeiten hdngen vom eingestellten Messverfahren ab.

Externe Vergleichsstelle (VST)

* 20 ms ohne Leitungsfehleriberwachung
* 80 ms mit Leitungsfehleriiberwachung

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.20.4

6.20.5

6.20.6

150

Interne Vergleichstelle (VST)

* 120 ms ohne Leitungsfehleriberwachung
e 240 ms mit Leitungsfehleriberwachung

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen. Zur
Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.

Datentbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch tbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entféllt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 lbertragen.

Far die Datentibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 50

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 leer
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..3 leer
4.7 Messwert (12 Bit)
Eingangs-Byte2 | 0...7
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangsbytes
Leitungsuberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann einen Leitungsbruch erkennen und kann per Software
deaktiviert werden.

Durch die Bruchverzégerung werden Messwerte erst nach 10 fehlerfreien Zyklen freigegeben.
So wird ein standiger Wechsel zwischen Gutbereich und Stérung vermieden, z. B. bei einem
Wackelkontakt.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die tber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kénnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware ™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfiigt, miissen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewlinschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x50
Parameterstring: 0x52, Daten_1, Daten_2

Daten_1
Bit Parameter Auswahl
0 Leitungstberwachung 0=Aus
1=Ein
1..2 Analodfilter 0=Aus
1 =100 %/s
2=10 %/s
3=1%/s
3 Vergleichsstelle 0 =intern
1 =extern
4 ext. Vergleichsstellentemperatur 0=0°C
1=50°C
5..7 - -
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Daten_2

Bit Parameter Auswahl

0..5 Messbereich mV
0=-75...75mV
1=0..75mV
2=0..50mV
3=0..25mV
Typ U
4 =-200...600°C
5=-200...200°C
6=0..200°C
7 =200...600 °C
Typ B
8=0..1800°C
9=0..900°C
10=450... 1350 °C
11 =900 ... 1800 °C
Typ E
12=-270...1000 °C
13=-270...360°C
14=50...680°C
15=360... 1000 °C
TypT
16 =-270...400 °C
17 =-270...60 °C
18=-100...230°C
19=60...400°C
Typ K
20=-200...1370°C
21 =-200...500°C
22 =150...850 °C
23 =500...1370 °C
Typ S
24=0...1760°C
25=0...900°C
26 =450...1350°C
27 =900 ... 1760 °C
Typ R
28 =-50...1750°C
29 =-50...900 °C
30=450...1350 °C
31=900...1750 °C
Typ L
32 =-200...900°C
33=-200...350°C
34=75...625°C
35=350...900 °C
Typ J
36 =-210...1200 °C
37 =-200...500 °C
38=150...850°C
39=500...1200 °C
Typ N
40 =-200...1350 °C
41 =-200 ... 600 °C
42 =200 ... 1000 °C
43 =500...1350 °C
Pallaplat
44 =-100...1300 °C
45 =-100... 600 °C
46 =250...950 °C
47 =600 ... 1300 °C

6..7 - -
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6.20.7
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Leitungsiiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu GUberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende
Diagnose abgesetzt.

Analodgfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analogfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Der Wert legt das Anderungsverhalten des Eingangswertes in % je Sekunde fest. In der
langsamsten Einstellung von 1 %/s dauert es 90 Sekunden, bis eine Anderung des
Eingangssignals von 90 % den Filter vollstandig durchlaufen hat. Der Bezugswert ist der
Messbereich (Charakteristik: Rampe, linear).

Vergleichsstelle

Wabhlen Sie zwischen interner und externer Vergleichsstelle. Falls Sie eine externe
Vergleichsstelle verwenden, geben Sie die ext. Vergleichsstellentemperatur an.

ext. Vergleichsstellentemperatur

Falls Sie eine externe Vergleichsstelle verwenden, geben Sie die Temperatur des verwendeten
Thermostats an.

Messbereich

Wahlen Sie je nach angeschlossenem Sensor den passenden Messbereich. Die
physikalischen Einheiten sind je nach Sensor unterschiedlich.

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus

Analodfilter Aus

Vergleichsstelle intern

ext. Vergleichsstellentemperatur 0°C

Messbereich Typ U: -200 ... 600 °C

DMS-Messung konfigurieren

Die E/A-Module LB4101 und LB5*02 bzw. FB4*01 und FB5202 kénnen fir DMS-Messungen
zusammengeschaltet werden. Verwenden Sie den Analogausgang LB4101 bzw. FB4*01, um
einen Konstantstrom zu bilden und den Messeingang des Temperatureingangs LB5*02 bzw.
FB5202, um das Millivoltsignal der entstehenden Brliickenspannung zu verarbeiten.

Flr die Brickenspeisung einer 350 Q-Brlicke eignet sich ein Konstantstrom von 20 mA. Es
entsteht eine Briickenspannung von 7 V. Bei einer Empfindlichkeit der Briicke von 2 mV/V
entsteht eine Spannung von 14 mV bei Volllast.

E/A-Module fir DMS-Messung konfigurieren

1. Setzen Sie fur den Analogausgang LB4101 bzw. FB4*01 einen Festwert von 20 mA uber
den Feldbus.

2. Stellen Sie den Temperatureingang LB5*02 bzw. FB5202 auf eine Millivolt-Messung ein.
3. Wéhlen Sie eine externe Vergleichsstelle fir den Temperatureingang LB5*02 bzw. FB5202.

4. Schalten Sie die Vergleichsstellen-Kompensation des Temperatureingangs LB5*02 bzw.
FB5202 ab, indem Sie die Thermostat-Temperatur der externen Vergleichsstelle auf 0 °C
einstellen.
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

O Hinweis!

H Genauigkeit
Die Kombination der beiden E/A-Module fihrt zu einer Gesamtgenauigkeit von ca. 0,2 %. Die
Genauigkeit setzt sich wie folgt zusammen.

Stromquelle LB4101 bzw. FB4*01 entspricht 0,1 %
Millivoltverstarker LB5*02 bzw. FB5202 entspricht 0,1 %

5*02 Bus

4*01

Abbildung 6.38  Beispiel fiir eine DMS-Briicke
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6.21 LB5*04, FB5204 RTD-Messumformer
6.21.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB5004, RTD-Messumformer, nicht eigensicher
LB5104, RTD-Messumformer, eigensicher
FB5204, RTD-Messumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4

Geeignete Sensoren: 2-, 3- und 4-Leiter-Anschluss, Widerstandsthermometer ,
Widerstandsferngeber

FEere [ -
Coere Lo

COM

Abbildung 6.39  Blockschaltbild LB5*04, FB5204

Kanal I: Widerstands-/Potentiometereingang 1 ... 4
Kanal Il: Widerstands-/Potentiometereingang 5 ... 8
Kanal lll: Widerstands-/Potentiometereingang 9 ... 12
Kanal IV: Widerstands-/Potentiometereingang 13 ... 16

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

6.21.2 Auflésung

Temperaturen im Bereich -200 °C ... 850 °C werden mit einer Auflésung von 16 Bit erfasst. Der

tatsdchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far die kleinste Spanne (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500 Messpunkten,
entsprechend 0,04 %.

6.21.3 Messzeit und Zykluszeit

Die Verarbeitungszeiten hdngen vom eingestellten Messverfahren ab.
120 ms pro aktivem Kanal oder 480 ms fur alle 4 Kanéle
240 ms fur die Wandlung eines Widerstandsfuhler-Kanals in 3-Leiterschaltung

I3 PEPPERL+FUCHS
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Unabhéangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tibertragen. Da
die Werte der Kandle nacheinander tbertragen werden, werden 4 x 6,25 ms = 25 ms bendtigt,
bis die Werte aller 4 Kanéle im Buskoppler vorliegen. Diese Zeit muss zur Wandlungszeit hinzu
addiert werden.

Zur Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.

Nach dem Download einer Konfiguration kann die Inbetriebnahme des E/A-Moduls bis zu 15 s
dauern.

Datentbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch tbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 lbertragen.

Far die Datentibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite E/A-Module belegen 2 Steckplatze. Konfigurieren Sie deshalb einen Leerplatz
nach diesem E/A-Modul, auBBer es ist das letzte E/A-Modul einer Remote-I/O-Station. Siehe
Kapitel 6.1

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 53

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 leer
(Low Byte) 1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2...3 leer
4.7 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
Eingangs-Byte2 | 0...7
(High Byte)
Eingangs- gleicher Aufbau wie Eingangs-Bytes 1 und 2 fur Kanal 1
Bytes 3 ... 8
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangsbytes

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.21.5

6.21.6

I3 PEPPERL+FUCHS

Leitungstberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Leitungsbruch: Widerstand > 1 kQ bei Pt100
Kurzschluss: Widerstand < 10 Q bei Pt100

Durch die Bruchverzégerung werden Messwerte erst nach 10 fehlerfreien Messzyklen
freigegeben. So wird ein standiger Wechsel zwischen Gutbereich und Stérung vermieden,
2. B. bei einem Wackelkontakt.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, miissen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewunschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x53
Parameterstring: 0x54, Daten_1, Daten_2, ..., Daten_8

Daten_1, 3, 5, 7 (Kanal 1 ... Kanal 4)

Bit Parameter Auswabhl

0 Leitungsuberwachung 0 =Aus
1=Ein

1...2 Analodfilter 0 =Aus
1 =100 %/s
2=10%/s
3=1%/s

3..4 Betriebsart 0 = 4-Leiter
1 = 3-Leiter
2 = 2-Leiter (Rl =20 Q)

5..7 - -
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Daten_2, 4, 6, 8 (Kanal 1 ... Kanal 4)

Bit Parameter Auswahl

0..7 Messbereich Pt100
0=0..50°C
1=0..100°C
2=0...200°C
3=0...500°C

4=-200...850 °C
5=-200 ... 300 °C
6 =300 ... 850 °C

Pt200
10=0...50°C

... (wie Pt100)

16 =300 ... 850 °C
Pt500
20=0..50°C

... (wie Pt100)

26 =300...850°C
Pt1000
30=0..50°C

... (wie Pt100)

36 =300 ... 850 °C
Ni100
40=0..50°C
41=0...100°C
42=0...150°C
43=0...200°C

44 =-50...50 °C
45 =-50...150°C
46 =-70...230°C
Ni500
50=0...50°C

... (wie Ni100)

56 =-70...230°C
Ni1000
60=0...50°C

... (wie Ni100)

66 =-70...230°C
Ferngeber 2-Leiter
siehe GSD/GSE-Datei

Ferngeber 3-Leiter
siehe GSD/GSE-Datei

Leitungsiiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu Uberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleruberwachung.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende
Diagnose abgesetzt.

Analogfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Der Wert legt das Anderungsverhalten des Eingangswertes in % je Sekunde fest. In der
langsamsten Einstellung von 1 %/s dauert es 90 Sekunden, bis eine Anderung des
Eingangssignals von 90 % den Filter vollstadndig durchlaufen hat. Der Bezugswert ist der
Messbereich (Charakteristik: Rampe, linear).

Betriebsart

Legen Sie fest, wie der Sensor angeschlossen ist (2-, 3- oder 4-Leiter-Schaltung). Bei der 2-
Leiter-Schaltung ist der Leitungswiderstand der Zuleitungen fest auf Rl = 20 Q eingestellt.

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

Messbereich

Wabhlen Sie je nach angeschlossenem Sensor den passenden Messbereich. Die
physikalischen Einheiten sind je nach Sensor unterschiedlich.

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsiberwachung Aus

Analodfilter Aus

Betriebsart 4-Leiter

Messbereich Pt100: -200 ... 850 °C

200337 2016-02
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6.22
6.22.1

6.22.2

6.22.3

160

LB5*05, FB5205 Thermoelementmessumformer
Beschreibung

Ausfihrungen
LB5005, Thermoelementmessumformer, nicht eigensicher
LB5105, Thermoelementmessumformer, eigensicher
FB5205, Thermoelementmessumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4

Geeignete Sensoren: Thermoelementtypen U, B, E, T, K, S, R, L, J, N, Pallaplat und mV-
Geber

COM

Abbildung 6.40 Blockschaltbild LB5*05, FB5205

Kanal I: 1+, 2-; Kanal ll: 5+, 6-; Kanal lll: 9+, 10-; Kanal IV: 13+, 14-

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Temperaturen im Bereich -200 °C ... 850 °C werden mit einer Aufldsung von 16 Bit erfasst. Der
tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fur die kleinste Spanne von 5 mV (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Alle handelsiblichen Thermoelementkurven und Pallaplat werden linearisiert.
Messzeit und Zykluszeit
Die Verarbeitungszeiten hdngen vom eingestellten Messverfahren ab.

200 ms fir alle 4 Kanale ohne Leitungsfehleriiberwachung (int./ext. Vergleichsstelle)

350 ms fir alle 4 Kanale mit Leitungsfehleriiberwachung (int./ext. Vergleichsstelle)

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen. Da
die Werte der Kanale nacheinander Ubertragen werden, werden 4 x 6,25 ms = 25 ms bendtigt,
bis die Werte aller 4 Kanale im Buskoppler vorliegen. Diese Zeit muss zur Wandlungszeit hinzu
addiert werden.

Zur Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.

I3 PEPPERL+FUCHS
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[0

6.22.5

6.22.6
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Datenubertragung
Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch tbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Datentbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite E/A-Module belegen 2 Steckplatze. Konfigurieren Sie deshalb einen Leerplatz
nach diesem E/A-Modul, auBBer es ist das letzte E/A-Modul einer Remote-I/O-Station. Siehe
Kapitel 6.1

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 53

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 leer
(Low Byte) 1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2.3 leer
4.7 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
Eingangs-Byte2 | 0...7
(High Byte)
Eingangs- gleicher Aufbau wie Eingangs-Bytes 1 und 2 fir Kanal 1
Bytes 3...8
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangsbytes
Leitungsuberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann einen Leitungsbruch erkennen und kann per Software
deaktiviert werden.

Durch die Bruchverzégerung werden Messwerte erst nach 10 fehlerfreien Zyklen freigegeben.
So wird ein stindiger Wechsel zwischen Gutbereich und Stérung vermieden, z. B. bei einem
Wackelkontak.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kénnen. Siehe Kapitel 4
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Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei

Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, miissen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall mussen Sie lediglich die

gewtunschten Parameter eintragen.
Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x53

Parameterstring: 0x55, Daten_1, Daten_2, ..., Daten_8

Daten_1, 3, 5, 7 (Kanal 1 ... Kanal 4)

Bit Parameter Auswahl
0 Leitungsuberwachung 0=Aus
1=Ein
1..2 Analodfilter 0=Aus
1 =100 %/s
2=10%/s
3=1%l/s
3 Vergleichsstelle 0 =intern
1 =extern
4 ext. Vergleichsstellentemperatur 0=0°C
1=50°C
5.7 - -

I3 PEPPERL+FUCHS
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Daten_2, 4, 6, 8 (Kanal 1 ... Kanal 4)

Bit Parameter Auswahl

0..5 Messbereich mV
0=-65..75mV
1=0..75mV
2=0..50mV
3=0..25mV
Typ U
4=-200...600°C
5=-200...200 °C
6=0..200°C
7=200...600°C
Typ B
8=0...1800°C
9=0...900°C
10=450... 1350 °C
11=900...1800 °C
Typ E
12 =-270...1000 °C
13=-270...360 °C
14=50...680 °C
15=360... 1000 °C
TypT
16 =-270... 400 °C
17=-270...60 °C
18=-100...230 °C
19=60...400°C
Typ K
20=-200...1370°C
21 =-200...500 °C
22=150...850°C
23 =500...1370°C
Typ S
24=0...1760°C
25=0...900°C
26 =450...1350 °C
27 =900...1760 °C
Typ R
28=-50...1750 °C
29=-50...900 °C
30=450...1350 °C
31=900...1750 °C
Typ L
32=-200...900°C
33=-200...350°C
34=75...625°C
35=350...900 °C
Typ J
36=-210...1200 °C
37 =-200...500°C
38=150...850°C
39=500...1200 °C
Typ N
40 =-200...1350 °C
41 =-200...600 °C
42 =200 ... 1000 °C
43 =500...1350 °C
Pallaplat
44 =-100... 1300 °C
45 =-100...600 °C
46 =250 ... 950 °C
47 =600 ... 1300 °C

6..7 - -

I3 PEPPERL+FUCHS
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Leitungsiiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleruberwachung.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende
Diagnose abgesetzt.

Analogfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Der Wert legt das Anderungsverhalten des Eingangswertes in % je Sekunde fest. In der
langsamsten Einstellung von 1 %/s dauert es 90 Sekunden, bis eine Anderung des
Eingangssignals von 90 % den Filter vollstandig durchlaufen hat. Der Bezugswert ist der
Messbereich (Charakteristik: Rampe, linear).

Vergleichsstelle

Wabhlen Sie zwischen interner und externer Vergleichsstelle. Falls Sie eine externe
Vergleichsstelle verwenden, geben Sie die ext. Vergleichsstellentemperatur an.

Hinweis!
Interne Vergleichsstelle eingebaut
Bei den E/A-Modulen LB5*05 bzw. FB5205 ist die Vergleichsstelle fest eingebaut. Sie misst die

Temperatur an den Klemmen im Inneren des E/A-Moduls.
ext. Vergleichsstellentemperatur

Falls Sie eine externe Vergleichsstelle verwenden, geben Sie die Temperatur des verwendeten
Thermostats an.

Messbereich

Wabhlen Sie je nach angeschlossenem Sensor den passenden Messbereich. Die
physikalischen Einheiten sind je nach Sensor unterschiedlich.

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungstuberwachung Aus

Analodfilter Aus

Vergleichsstelle intern

ext. Vergleichsstellentemperatur 0°C

Messbereich Typ U: -200 ... 600 °C

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.23
6.23.1

6.23.2

6.23.3

6.23.4

LB5*06, FB5206 Spannungsmessumformer
Beschreibung

Ausfihrungen
LB5006, Spannungsmessumformer, nicht eigensicher
LB5106, Spannungsmessumformer, eigensicher
FB5206, Spannungsmessumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1
EingangOV...10V

COM

Abbildung 6.41  Blockschaltbild LB5*06, FB5206

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflosung

Spannungen im Bereich 0 V... 10 V werden mit einer Auflésung von 16 Bit erfasst. Der
tatséchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far die kleinste Spanne von 100 mV (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, was einer Genauigkeit von 0,04 % entspricht.

Messzeit und Zykluszeit
Die modulinterne Verarbeitungszeit betragt 100 ms.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen. Zur
Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.

Datenlbertragung
Die Datenulbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Far eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.
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Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfiigung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 Ubertragen.

Fuar die Datenlbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfigung, von dem die
hdchstwertigen 12 Bit verwendet werden.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 50

Byte Bit Bedeutung

leer
Messwert (12 Bit)

Eingangs-Byte 1
(Low Byte)

ol &l o
~| N w

Eingangs-Byte 2
(High Byte)

Ausgangs-Bytes ohne Ausgangsbytes

Leitungsfehleriiberwachung
Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriberwachung.
Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kénnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware ™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfiigt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewunschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x50
Parameterstring: 0x56, Daten_1, Daten_2

Daten_1

Bit Parameter Auswahl

0 - -

1..2 Analodfilter 0=Aus
1 =100 %/s
2=10%/s
3=1%/s

3..7 - -

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

Daten_2
Bit Parameter Auswahl
0..4 Messbereich 0=0..10V
1=0..5V
2=0..2V
3=0..1V
5.7 - -
Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analogfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Der Wert legt das Anderungsverhalten des Eingangswertes in % je Sekunde fest. In der
langsamsten Einstellung von 1 %/s dauert es 90 Sekunden, bis eine Anderung des
Eingangssignals von 90 % den Filter vollstandig durchlaufen hat. Der Bezugswert ist der
Messbereich (Charakteristik: Rampe, linear).

Messbereich
Wabhlen Sie den gewiinschten Messbereich fiir den angeschlossenen Sensor.

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Analodfilter Aus
Messbereich 0..10V

200337 2016-02
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6.24
6.24.1

6.24.2

168

LB6101, FB6301 Relaisausgang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB6101, Relaisausgang, nicht eigensicher

FB6301, Relaisausgang, Drahtenden zum Anschluss an getrennte Ex-e-Klemme

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 2
LB6101
* Schaltspannung: 24 V DC/ AC (30 V max.) / 230 V AC, 60 V (UL)
e Schaltstrom: 1 A DC/ AC ohmsche Last

* Schaltleistung: 30 VA /30 W /230 VA, 60 W (UL)
FB6301

e Schaltspannung: 24V DC /230 VAC
e Schaltstrom: 1 A DC/AC ohmsche Last
e Schaltleistung: 30 W, 230 VA ohmsche Last

OO
B

S

(it
CRRrr-

COM

—wnN
B

Abbildung 6.42 Blockschaltbild LB6101, FB6301

LB6101: Kanal I: 1-2 NC, 3; Kanal Il: 4-5 NC, 6

FB6301: Drahtenden 1 (weil3), 2 (braun), 3 (griin), 4 (gelb), 5 (grau), 6 (pink), Farbmarkierung
oder Nummerierung beachten

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Relaisausgangs betragt 20 ms. Diese Zeit ist jedoch abh&ngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.24.4

6.24.5

6.24.6
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Datenubertragung
Die DatenUbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch tbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 20

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Bytes ohne Eingangs-Bytes
Ausgangs-Byte 1 0 Ausgang Kanal 1
Ausgang Kanal 2
2.7 leer

Leitungsfehleriiberwachung
Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriberwachung.

Watchdog

Das E/A-Modul verfligt Giber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, miissen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewunschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x20
Parameterstring: 0x61, Daten_1, Daten_2
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

Daten_1, Daten_2 (Kanal 1, Kanal 2)

Bit Parameter Auswahl
0 - -
1 Inverter 0=Aus
1 =Ein
2.3 Ersatzwert 0 =logisch 0
1 =logisch 1
2 = aktueller Wert
4..7 - -
Inverter

Wabhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fur das binére Signal.
Ersatzwert
Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Inverter Aus
Ersatzwert Aus

200337 2016-02
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6.25 LB6005, FB6305 Relaisausgang
6.25.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB6005, Relaisausgang, nicht eigensicher

FB6305, Relaisausgang, Drahtenden zum Anschluss an getrennte Ex-e-Klemme

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4
LB6005
* Schaltspannung: DC: 30 V, AC: 230 V, 60 V (UL)
* Schaltstrom: 1 A DC/ AC ohmsche Last

* Schaltleistung: 30 W, AC: 250 VA , 60 W (UL)
FB6305

e Schaltspannung: DC: 30 V, AC: 230 V
e Schaltstrom: 1 ADC / AC ohmsche Last
e Schaltleistung: 30 W, AC: 250 VA

&
="
i ; y
;I;L’ |{ % |||{ 13 58—

||{é |v{ E 58—

COM

Abbildung 6.43 Blockschaltbild LB6005, FB6305

LB6005: Kanal I: 1-2 NC, 3; Kanal Il: 6-7 NC, 8; Kanal Ill: 9-10 NC, 11; Kanal IV: 14-15NC, 16

FB6305: Drahtenden 1/9 (weif3), 2/10 (braun), 3/11 (grin), 4/12 (gelb), 5/13 (grau), 6/14 (pink),
7/15 (blau), 8/16 (rot), Farbmarkierung oder Nummerierung beachten

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

6.25.2 Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Relaisausgangs betragt 20 ms. Diese Zeit ist jedoch abh&ngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ubertragen.

I3 PEPPERL+FUCHS 17
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(o)

Datenubertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch tbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgénge und erklaren die Daten als gultig oder ungultig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite E/A-Module belegen 2 Steckplatze. Konfigurieren Sie deshalb einen Leerplatz
nach diesem E/A-Modul, auBer es ist das letzte E/A-Modul einer Remote-I/O-Station. Siehe
Kapitel 6.1

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 30

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Ausgangsstatus Kanal 1

leer

Ausgangsstatus Kanal 2

leer
Ausgangsstatus Kanal 3
leer

Ausgangsstatus Kanal 4

leer

Ausgangs-Byte 1 Ausgang Kanal 1

Kanal 1 = 0 freigegeben, 1 = ungiiltig
Ausgang Kanal 2

Kanal 2 = 0 freigegeben, 1 = ungultig
Ausgang Kanal 3

Kanal 3 = 0 freigegeben, 1 = ungiltig
Ausgang Kanal 4

N| O O A W N =[O N OO Al W N = O

Kanal 4 = 0 freigegeben, 1 = ungultig

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.25.4

6.25.5

6.25.6
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Leitungsfehleriiberwachung
Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriiberwachung.

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Uber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewlnschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x30
Parameterstring: 0x65, Daten_1, ..., Daten_4

Daten_1 ... Daten_4 (Kanal 1 ... Kanal 4)

Bit Parameter Auswahl
0 - -
1 Inverter 0=Aus
1=Ein
2.3 Ersatzwert 0 =logisch 0
1 =logisch 1
2 = aktueller Wert
4..7 - -
Inverter

Wabhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fur das binére Signal.
Ersatzwert
Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Inverter Aus
Ersatzwert Aus

173



6.26
6.26.1

6.26.2

6.26.3
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LB6006, FB6306 Relaisausgang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB6006, Relaisausgang, nicht eigensicher
FB6306, Relaisausgang, Ex-e-Klemmen

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 8
Schaltspannung: 24 V DC / AC
Schaltstrom: 1 A DC / AC ohmsche Last
Schaltleistung: 30 VA/30 W

E f‘ f‘ . |||{6\\//IIIII {E .;-:H_ . =
: II{3VI{12': . . 8
Ame

=t fef v

Abbildung 6.44  Blockschaltbild LB6006, FB6306

Anschluss: Kanal I: 1-2 NO; Kanal II: 3-4 NO; Kanal lll: 5-6 NO; Kanal IV: 7-8 NO; Kanal V: 9-
10 NO; Kanal VI: 11-12 NO; Kanal VII: 13-14 NO; Kanal VIII: 15-16 NO

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Relaisausgangs betragt 20 ms. Diese Zeit ist jedoch abhangig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ubertragen.
Datentbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfugung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgange und erklaren die Daten als gultig oder ungiiltig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite E/A-Module belegen 2 Steckplatze. Konfigurieren Sie deshalb einen Leerplatz
nach diesem E/A-Modul, auBer es ist das letzte E/A-Modul einer Remote-1/O-Station. Siehe
Kapitel 6.1

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 31

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Ausgangsstatus Kanal 5

leer

Ausgangsstatus Kanal 6

leer
Ausgangsstatus Kanal 7
leer

Ausgangsstatus Kanal 8

leer
Ausgangsstatus Kanal 1
leer

Eingangs-Byte 2

Ausgangsstatus Kanal 2

leer
Ausgangsstatus Kanal 3
leer

Ausgangsstatus Kanal 4

N| OO AW N =[O N O O A W N =O

leer
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6.26.5
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DP-Konfigurationscode 31

Byte Bit Bedeutung

Ausgangs-Byte 1 Ausgang Kanal 5

Kanal 5 = 0 freigegeben, 1 = ungiiltig

Ausgang Kanal 6

Kanal 6 = 0 freigegeben, 1 = ungiltig

Ausgang Kanal 7

Kanal 7 = 0 freigegeben, 1 = ungultig

Ausgang Kanal 8

Kanal 8 = 0 freigegeben, 1 = ungiltig

Ausgangs-Byte 2 Ausgang Kanal 1

Kanal 1 = 0 freigegeben, 1 = ungiiltig

Ausgang Kanal 2

Kanal 2 = 0 freigegeben, 1 = ungiiltig

Ausgang Kanal 3

Kanal 3 = 0 freigegeben, 1 = ungiiltig

Ausgang Kanal 4

N| O O A W N =[O N O O A W N = O

Kanal 4 = 0 freigegeben, 1 = ungultig

Leitungsfehleriberwachung
Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriiberwachung.
Watchdog

Das E/A-Modul verflugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewlnschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: Ox31
Parameterstring: 0x66, Daten_1, ..., Daten_8

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

Daten_1 ... Daten_8 (Kanal 1 ... Kanal 8)

Bit Parameter Auswahl
0 - -
1 Inverter 0 =Aus
1 =Ein
2.3 Ersatzwert 0 =logisch 0
1 =logisch 1
2 = aktueller Wert
4.7 - -
Inverter

Waébhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fur das binére Signal.
Ersatzwert
Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Inverter Aus
Ersatzwert Aus

200337 2016-02
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LB8106* / FB8206*
E/A-Module konfigurieren

6.27 LB6*08, FB6*08 Bindrausgang
6.27.1 Beschreibung
Ausfihrungen

m LB6008, Bindrausgang, nicht eigensicher
Ausfiihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m FB6308, Bindrausgang mit Abschalteingang, Ex-e-Klemmen
m LB6108, Bindrausgang mit Abschalteingang, eigensicher
m FB6208, Bindrausgang mit Abschalteingang, eigensicher

Merkmale
m Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 8
m  Schaltvermégen: 20V DC /8 mA

@Di {({: X-Ja:: |v{ j+ VIl {:;
. {5, v {i,
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Abbildung 6.45 Blockschaltbild LB6*08 ohne Abschalteingang
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Abbildung 6.46 Blockschaltbild LB6*08, FB6*08 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

200337 2016-02
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6.27.3

[0

I3 PEPPERL+FUCHS

Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Binadrausgangs betragt 10 ms. Diese Zeit ist jedoch abhéngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.
Datenlbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfliigung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entféllt.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgénge und erklaren die Daten als glltig oder ungultig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite E/A-Module belegen 2 Steckplatze. Konfigurieren Sie deshalb einen Leerplatz
nach diesem E/A-Modul, auBBer es ist das letzte E/A-Modul einer Remote-I/O-Station. Siehe
Kapitel 6.1

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 31

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Ausgangsstatus Kanal 5
Leitungsfehleriiberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)
Ausgangsstatus Kanal 6

Leitungsfehleriiberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 7
Leitungsfehleriberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)
Ausgangsstatus Kanal 8
Leitungsfehleriiberwachung Kanal 8 (0 = OK, 1 = Fehler)

N| O O A W N = O
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6.27.5
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DP-Konfigurationscode 31

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 2 Ausgangsstatus Kanal 1

Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 2

Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 3

Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 4

Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangs-Byte 1 Ausgang Kanal 5

Kanal 5 = 0 freigegeben, 1 = ungiiltig

Ausgang Kanal 6

Kanal 6 = 0 freigegeben, 1 = ungiltig

Ausgang Kanal 7

Kanal 7 = 0 freigegeben, 1 = ungiiltig

Ausgang Kanal 8

Kanal 8 = 0 freigegeben, 1 = ungultig

Ausgangs-Byte 2 Ausgang Kanal 1

Kanal 1 = 0 freigegeben, 1 = ungiltig

Ausgang Kanal 2

Kanal 2 = 0 freigegeben, 1 = ungultig

Ausgang Kanal 3

Kanal 3 = 0 freigegeben, 1 = ungiltig

Ausgang Kanal 4

N OO AW =[O N0 AW N =ONO| O W N = O

Kanal 4 = 0 freigegeben, 1 = ungliltig

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehlerliberwachung, die einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennt. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.

Die Leitungsfehleriberwachung basiert auf der Messung eines Prlfstroms, der so gering ist,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht.

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Uber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die tber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

I3 PEPPERL+FUCHS
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Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewlinschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x31
Parameterstring: 0x68, Daten_1, Daten_2, ..., Daten_8

Daten_1 ... Daten_8 (Kanal 1 ... Kanal 8)

Bit Parameter Auswabhl
0 Leitungsuberwachung 0 =Aus
1=Ein
1 Inverter 0 =Aus
1 =Ein
2.3 Ersatzwert 0 =logisch 0
1 =logisch 1
2 = letzter gultiger Wert
3 = aktueller Wert
4..7 - -

Leitungsiiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu GUberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende
Diagnose abgesetzt.

Inverter

Wabhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik fur das binére Signal.
Ersatzwert

Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus
Inverter Aus
Ersatzwert Aus
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6.28 LB6*10 ... LB6115, FB6210 ... FB6215 Bindrausgang
6.28.1 Beschreibung
Ausfihrungen

m LB6010, Bindrausgang, nicht eigensicher
Ausfiihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m LB6110 ... LB6115, Bindrausgang, eigensicher
Ausflihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verflgbar

m FB6210 ... FB6215, Bindrausgang, eigensicher
Ausfiihrungen mit busunabhéangigem Abschalteingang verfugbar

Merkmale
m Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 4
m Die Ausfiihrungen unterscheiden sich in ihren elektrischen Daten

v{ A .

: 5+

3+

A ;

Abbildung 6.47 Blockschaltbild LB6*1*, FB621* ohne Abschalteingang

v{ A .

: 5+

3+

A )

Blockschaltbild LB6*1*, FB621* mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.
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Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Binadrausgangs betragt 10 ms. Diese Zeit ist jedoch abhéngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.
Datenlbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch ibernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfliigung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entféllt.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgénge und erklaren die Daten als glltig oder ungultig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite E/A-Module belegen 2 Steckplatze. Konfigurieren Sie deshalb einen Leerplatz
nach diesem E/A-Modul, auBBer es ist das letzte E/A-Modul einer Remote-I/O-Station. Siehe
Kapitel 6.1

Bitanordnung im Datentelegramm

DP-Konfigurationscode 30

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Ausgangsstatus Kanal 1
Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
Ausgangsstatus Kanal 2

Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 3
Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
Ausgangsstatus Kanal 4
Leitungsfehleriiberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)

N| O O A W N = O
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DP-Konfigurationscode 30

Byte Bit Bedeutung

Ausgangs-Byte 1 Ausgang Kanal 1

Kanal 1 =0 freigegeben, 1 = ungiiltig

Ausgang Kanal 2

Kanal 2 = 0 freigegeben, 1 = ungliltig

Ausgang Kanal 3

Kanal 3 = 0 freigegeben, 1 = ungultig

Ausgang Kanal 4

N O o A WD = O

Kanal 4 = 0 freigegeben, 1 = ungiiltig

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriiberwachung, die einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennt. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.

Die Leitungsfehleriberwachung basiert auf der Messung eines Prifstroms, der so gering ist,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht.

Watchdog

Das E/A-Modul verflugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kénnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-KIasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware ™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfiigt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewUlnschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x30
Parameterstring: Typ, Daten_1, ..., Daten_4

Typ, Daten_1 ... Daten_4 (Kanal 1 ... Kanal 4)

Bit Parameter Auswahl

Typ

0..3 Ventiltreibertyp 10=Typ 0[6*10] (24.5V /370 Q)

LB6*1* bzw. FB621* 11 =Typ 1[6*11] (24.5V /320 Q)

12=Typ2[6*12] (17.0V /185 Q)
13=Typ 3[6*13] (23.0V /290 Q)
14 =Typ 4 [6*14] (23.0 V/ 355 Q)
15=Typ 5[6*15] (16.2V /78 Q)

4..7 - -

Daten_1 ... Daten_4 (Kanal 1 ... Kanal 4)

0 Leitungsuberwachung 0=Aus

1 =Ein

I3 PEPPERL+FUCHS
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Bit Parameter Auswahl

1 Inverter 0=Aus
1=Ein

2.3 Ersatzwert 0 =logisch 0
1 =logisch 1

2 = letzter gultiger Wert
3 = aktueller Wert

4.7 - -

Leitungsiiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende
Diagnose abgesetzt.

Inverter

Wabhlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik flr das binare Signal.
Ersatzwert

Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsuberwachung Aus
Inverter Aus
Ersatzwert Aus

200337 2016-02
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LB6*16, FB6216, LB6*17, FB6217 Bindrausgang
Beschreibung

Ausfihrungen

LB6016, LB6017, Bindrausgang, nicht eigensicher, mit busunabhangigem
Abschalteingang

LB6116, LB6117, Bindrausgang, eigensicher, mit busunabhangigem Abschalteingang
FB6216, FB6217, Bindrausgang, eigensicher, mit busunabh&ngigem Abschalteingang

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 2 (Parallelbetrieb méglich)

Die Ausfuhrungen unterscheiden sich in ihren elektrischen Daten

L T

8- 8-
7+ 7+ =

b-

4- 4- = o
3+ =
2+ =

1+ 1+ = =

N
= ——

COM

Abbildung 6.48 Blockschaltbild LB6*16, FB6216, LB6*17, FB6217 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Binarausgangs betragt 10 ms. Diese Zeit ist jedoch abhéangig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.
Datentbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fur eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-1/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.

Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch tbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfligung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entféllt.
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Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgange und erklaren die Daten als gultig oder ungiiltig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.
Leitungsfehleriiberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriberwachung, die einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennt. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.

Die Leitungsfehleriiberwachung basiert auf der Messung eines Prufstroms, der so gering ist,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht.

Watchdog

Das E/A-Modul verfligt iiber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kénnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen
FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, miissen Sie

sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall mlssen Sie lediglich die
gewunschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.

DP-Konfigurationsstring: 0x30
Parameterstring fir LB6*16, FB6216: 0xA1, Daten_1, Daten_2
Parameterstring fur LB6*17, FB6217: 0xA2, Daten_1, Daten_2

Daten_1, Daten_2 (Kanal 1, Kanal 2)

Bit Parameter Auswahl
Daten_1, Daten_2 (Kanal 1, Kanal 2)
0 Leitungstiberwachung 0 =Aus
1=Ein
1 Inverter 0=Aus
1=Ein
2.3 Ersatzwert 0 =logisch 0
1 =logisch 1
2 = letzter gultiger Wert
3 = aktueller Wert
4..7 - -

Leitungsiiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende
Diagnose abgesetzt.

Inverter

Wahlen Sie zwischen einer positiven oder negativen Logik flr das binare Signal.
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Ersatzwert
Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte
Leitungsiberwachung Aus
Inverter Aus
Ersatzwert Aus

200337 2016-02
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LB7*04, FB7*04 Universeller Ein- / Ausgang (HART)
Beschreibung

Ausfihrungen
LB7004, Universeller Ein- / Ausgang (HART), nicht eigensicher
FB7304, Universeller Ein- / Ausgang (HART), Ex-e-Klemmen
LB7104, Universeller Ein- / Ausgang (HART), eigensicher
FB7204, Universeller Ein- / Ausgang (HART), eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Kanalanzahl: 4

Kanale kdnnen als Analogeingang (HART), Analogausgang (HART), Binareingang oder
als Bindrausgang eingesetzt werden.

* Geeignete Sensoren fir Analogeingénge: Druck-, Differenzdruck-, Flllstands-,
Durchfluss-, Temperaturmessumformer usw.

* Geeignete Sensoren fir Analogausgénge: Proportionalventile , I/P-Wandler , lokale
Anzeiger

* (Geeignete Feldgerate fir Binareingédnge: mech. Kontakte bzw. Optokoppler

* Geeignete Feldgerate fur Bindrausgange: Magnetventile, akustische Signalgeber
und LEDs (Leitungsiiberwachung abschaltbar)

g i
R G oy
@DE{E% I{i--—l:l—/

ol Bl

Abbildung 6.49  Blockschaltbild LB7*04, FB7*04

Die Anschlussbelegung und weitere technische Daten entnehmen Sie dem entsprechenden
Datenblatt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Aktualisierungszeit betragt fur alle 4 Kanale zusammen ca. 100 ms. Die Aktualitat des
Messwertes ist abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von
der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datenlbertragung
Die Datenlbertragung erfolgt entsprechend der PROFIBUS-Spezifikation.

Fir eine erfolgreiche PROFIBUS-Kommunikation ist es zwingend notwendig, dass die
Konfiguration, insbesondere der DP-Konfigurationsstring, im Master und in der Remote-I/O-
Station identisch ist. Die Konfigurationsparameter sind in der GSD/GSE-Datei hinterlegt.
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Falls die GSD/GSE-Datei in den Master eingebunden werden kann, wird der DP-
Konfigurationscode der jeweiligen E/A-Module automatisch Gbernommen. Falls die GSD/GSE-
Datei nicht eingebunden werden kann, missen die Konfigurationsparameter entsprechend der
Tabelle in diesem Kapitel eingegeben werden.

Neben der GSD/GSE-Datei stehen Treiber zur weiteren Integration in verschiedene Master zur
Verfligung. Die Treiber stellen die Signale der Remote-1/O-Station in aufbereiteter Form zur
Verfiigung, wodurch eine manuelle Einbindung der I/O-Daten in die Datenstrukturen des
Masters entfallt.

Fir die Datentibertragung steht pro Kanal ein Datencontainer mit 16 Bit Eingangsdaten und
16 Bit Ausgangsdaten zur Verfigung. Die vier Datencontainer kdnnen je nach ausgewahlter
Kanalart (Al, AO, DI, DO) mit analogen bzw. digitalen Prozesswerten gefillt werden.

Die Ubertragung von analogen Prozesswerten erfolgt (iber vorzeichenlose Ganzzahlen im
Bereich von 0 ... 65535. Die niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend flr die Genauigkeit des
Messwerts und werden deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die
Statusinformationen entfallen, falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000

liegt.
DP-Konfigurationscode 73
Kanalart Al Kanalart AO Kanalart DI Kanalart DO
Wort Bit Bedeutung Bedeutung Bedeutung Bedeutung
Eingangswort1 |0 Live-Zero wenn | leer Messwert Gespiegelter
Kanal 1 Strom < 3,6 mA Kanal 1 Prozesswert
*) Kanal 1
1 Status (0 = OK, | Status (0 =0K, | Status (0 =0K, | Status (0= OK,
1 = Fehler) 1 = Fehler) 1 = Fehler) 1 = Fehler)
2..3 leer leer leer leer
4..15 Messwert Rickgelesener | leer leer
Kanal 1 (12 Bit) | Messwert
Kanal 1
Eingangsworter gleicher Aufbau wie Eingangswort 1 fur Kanal 1
2,3,4
Kanéle 2, 3, 4
Ausgangswort 1 | 0 leer leer leer Prozesswert
Kanal 1 Kanal 1
1 leer Ungultig- leer Unguiltig-
Kennung Kanal 1 Kennung Kanal 1
(0=0K, (0=0K,
1 = Fehler) 1 = Fehler)
2..83 leer leer leer leer
4..15 leer Prozesswert leer leer
Kanal 1 (12 Bit)
Ausgangsworter gleicher Aufbau wie Ausgangswort 1 fir Kanal 1
2,3,4
Kanéle 2, 3, 4
(*) Die Live-Zero-Uberwachung Ubertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von 3,6 mA
unterschritten wird.

6.30.4 Leitungsfehleriiberwachung

Analogeingang

Far Analogeingange kann die Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennen. Die Leitungsfehleriiberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.
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Sie kdnnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

Analogausgang

Far Analogeingange kann die Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch erkennen. Die
Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und ausgeschaltet werden.

Die Leitungsfehleriberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flieBt auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsfehleriiberwachung
ungeeignet fur 0 ... 20-mA-Ausgéange. Bei Strémen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch gemeldet.

Binareingang

Bei NAMUR-N&herungsschaltern kann die Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein-
und ausgeschaltet werden.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehor erhaltlich.

10 KQ 15KQ

Abbildung 6.50 Widerstandsnetzwerk fur Leitungsfehleriiberwachung

Bindrausgang

Flr Bindrausgange kann die Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennen. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.

Die Leitungsfehleriberwachung basiert auf der Messung eines Prifstroms, der so gering ist,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht.

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Im Folgenden sind alle Parameter des E/A-Moduls aufgelistet, die Gber den PROFIBUS-
Klasse-1-Master konfiguriert werden kdnnen. Siehe Kapitel 4

Falls der PROFIBUS-Klasse-1-Master noch nicht betriebsbereit ist (z. B. bei
Teilinbetriebnahmen), kann die Remote-I/O-Station auch mit Hilfe des DTM und einer externen

FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware™ konfiguriert werden. Siehe Kapitel 5

Falls Sie mit einem Master arbeiten, der Uber Treiber oder Bibliotheken verfligt, missen Sie
sich nicht mit den Byte-Strings auseinander setzen. In diesem Fall missen Sie lediglich die
gewlnschten Parameter eintragen.

Alle Parameter gelten pro Kanal.
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Jeder Kanal kann als Analogeingang (Al), als Analogausgang (AQO), als Binéreingang (DI) oder
als Binarausgang (DO) betrieben werden. Eine Kombination aus analogen und binaren E/A ist
moglich.

DP-Konfigurationsstring: 0x73
Parameterstring: 0x74, Daten_1, Daten_2, Daten_3

Daten_1, Daten_2, Daten_3

Bit Parameter Auswahl
Daten_1
0..1 Kanalart Kanal 1 0 = Analogeingang

1 = Analogausgang
2 = Bindrausgang
3 = Binareingang

2..3 Kanalart Kanal 2 0 = Analogeingang
1 = Analogausgang
2 = Bindrausgang
3 = Binareingang

4.5 Kanalart Kanal 3 0 = Analogeingang
1 = Analogausgang
2 = Binarausgang
3 = Binareingang

6..7 Kanalart Kanal 4 0 = Analogeingang
1 = Analogausgang
2 = Binarausgang
3 = Binareingang

Daten_2
0 Leitungstuberwachung Kanal 1 0=Aus
1=Ein
1 Leitungsuberwachung Kanal 2 0=Aus
1=Ein
2 Leitungsiberwachung Kanal 3 0=Aus
1=Ein
3 Leitungsiberwachung Kanal 4 0=Aus
1=Ein
4 Betriebsart Kanal 1 0=4...20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)
5 Betriebsart Kanal 2 0=4...20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)
6 Betriebsart Kanal 3 0=4...20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)
7 Betriebsart Kanal 4 0=4... 20 mA (Live Zero)
1=0...20 mA (Dead Zero)
Daten_3
0..1 Analodfilter Kanal 1 ... 4 0=Aus
1 =100 %/s
2=10%/s
3=1%/s
2.3 Ersatzwert Kanal 1 ... 4 0 = aktueller Wert
1=-2,5% bzw. Aus
2 =106,25 % bzw. Ein
3 = letzter gultiger Wert
4..7 - —
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Kanalart

Die Kanéale kébnnen entweder als Analogeingang, Analogausgang, Bindrausgang oder
Bin&reingang genutzt werden. Eine Kombination aus analogen und bindren Eingdngen und
Ausgéangen ist méglich.

Leitungsiiberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.
Falls ein Fehler auftritt (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird eine entsprechende
Diagnose abgesetzt.

Betriebsart

Der Parameter Betriebsart legt den Arbeitsbereich des E/A-Moduls auf 0 ... 20 mA (Dead
Zero) oder 4 ... 20 mA (Live Zero) fest.

Analogfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Der Wert legt das Anderungsverhalten des Eingangswertes in % je Sekunde fest. In der
langsamsten Einstellung von 1 %/s dauert es 90 Sekunden, bis eine Anderung des
Eingangssignals von 90 % den Filter vollstandig durchlaufen hat. Der Bezugswert ist der
Messbereich (Charakteristik: Rampe, linear).

Ersatzwert
Das E/A-Modul kann im Fehlerfall Ersatzwerte ausgeben. Siehe Kapitel 6.2

Bevorzugte Parameterwerte

Parameter Werte

Kanalart Analogeingang
Leitungsuberwachung Aus
Betriebsart 4..20mA
Analodfilter Aus

Ersatzwert aktueller Wert

I3 PEPPERL+FUCHS
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7 Diagnosefunktionen des Buskopplers

Die Messwertanzeige des Buskopplers liefert Diagnoseinformationen zur gesamten Remote-
I/O-Station. Dieses Kapitel beschreibt, wie die Messwertanzeige aufgebaut ist und welche
Diagnoseinformationen Ihnen zur Verfligug stehen.

71 Datenlbertragung

(10

Hinweis!

Die folgenden Diagnosen kénnen im PROFIBUS-Klasse-2-Master abgerufen werden. Falls
nicht, kdnnen die Diagnosen mit einem PROFIBUS-Netzwerk-Analysewerkzeug abgerufen

werden.

) Datenubertragung in drei Schritten

Der Bus muss den elektrischen Test erfolgreich bestanden haben. Siehe Kapitel 4.9

1.

Stellen Sie sicher, dass die Slave-Adresse bei Master und Slave identisch eingestellt ist.

L5 Der Slave kann (iber den Bus angesprochen werden.
DP-Diagnose Station_Non_Existent ==

2. Stellen Sie sicher, dass die PROFIBUS-ID im Slave mit derjenigen in der GSD-Datei
Ubereinstimmt.
Lo Der Slave akzeptiert Parameter des Masters.
DP-Diagnose Prm_Fault ==

3. Stellen Sie sicher, dass die Konfiguration der E/A-Module im Master mit der Konfiguration
der E/A-Module in der Remote-I/O-Station ibereinstimmt.
Beachten Sie, dass das Datenvolumen bei den E/A-Modulen LB1*03, FB1*03 und LB3*02,
FB3*02 vom Parameter Messmethode abhé&ngt.
Doppelt breite E/A-Module, die zwei Steckplatze belegen, konfigurieren Sie wie einfach
breite E/A-Module, gefolgt von einem leeren Steckplatz. Beachten Sie, dass der letzte
Steckplatz der Remote-I/O-Station nicht leer sein darf. Falls das letzte E/A-Modul ein
doppelt breites E/A-Modul ist, konfigurieren Sie dieses E/A-Modul wie ein einfach breites
E/A-Modul und verzichten auf den folgenden leeren Steckplatz.
Durch den Befehlsbereich (Cmd), Statusbereich (Status) und Modulstatusbereich (Mod . -
status) verschiebt sich die Startnummer fur die Nummerierung der Modulsteckplatze.
L Der Slave akzeptiert die Konfiguration des Masters.
DP-Diagnose Cfg_Fault ==

7.2 Messwertanzeige des Buskopplers aufrufen
) Fenster "Messwert anzeigen" aufrufen

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag der gewunsch-
ten Komponente.

2. Wabhlen Sie Verbindung aufbauen.
L Die Verbindung wird aufgebaut. Sobald die Verbindung hergestellt ist, werden die
Eintrage in der Projektstruktur fett dargestellt. Der Verbindungsstatus wird zuséatzlich durch
ein Symbol dargestellt.

3. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des
verbundenen Gerats.

4. Wahlen Sie im Kontextmenu Messwert > Messwert anzeigen. Falls der Befehl nicht

194

verfugbar ist, besteht keine Verbindung zum Gerét.

L Es 6ffnet sich das Fenster Messwert anzeigen.
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7.3 Aufbau der Messwertanzeige
Die Messwertanzeige des Buskopplers untergliedert sich in vier Bereiche.
B LB/FB Remote 10 # Messwert anzeigen Q@\
Stationsname: LE/FB Remote 10
Tag prim. BK: ot Z
Ll Buskappl @ II‘T:" ;m
Tag zec. BE: Buskoppler
Status/Disgnosen
Globalstahuzregisher
Wert €000 Koppler sktiv - () Sinwilation akiiy, P. ladt (O Mehidachishler skiiv
Test: Keain Fahlar @ Fehlercode: o
Diag. Regs: T Modulstatus ]
Statusregistes - Tupeegicter -
0 [80 00 00 00 00 00 80 00 00 00 000 00 00 00 18 i@ 0D DO 68 68
|80 11 00 41 80 00 00 00 B0 0O 00 00 35 35 00 O0 45 45 00 00
20 |00 00 80 00 80 09 00 00 OO 00 20 {32 32 13 12 00 00 00 0O 0O 0O
|00 00 00 00 00 0O OO0 00 OO0 00 00 Q0 00 OO0 00 OO0 00 00 OO 00
40 |00 00 00 00 0O 0O OO0 0O OO OO 40 (00 00 00 00 DO 0O 00 DO OO QO
|00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 Q0 00 OO0 00 OO0 OO OO0 Q0 00
60 |00 OO 00D OC DO DO OO 0D OO OO @ 00 0D 00 OO0 OO0 OO0 OO OO OO0 0D
|00 00 00 00 Q0 DO OO0 OD OO OO 00 00 00 OO 00 OO Q0 00 OO 00
B0 |00 00 00 OO0 OO DO OO 0O OO 0O 00 Q0O 00 OO 00 OO0 QO DO OO OO0
00 00 00 OO0 00 00 00 OO 00 00 00 OO0 00 OO0
100 100
120 120
[ Lesen J[ Ao ] (CLesen ][ Ao ]
(&)
Ende | | Hife |
Abbildung 7.1 Fenster Messwert anzeigen
Feld Erlduterung
1 Stationsname | Die Felder zeigen den Namen der Station und die Bezeichnung des
Tag prim. BK | primaren Buskopplers an. Bei redundanten Systemen wird hier
Tag sec. BK auch die Bezeichnung des sekundéaren Buskopplers
(Redundanzkopplers) angezeigt.
2 Globales Das globale Statusregister enthélt Informationen zum Status der
Statusregister | Buskoppler, E/A-Module und Netzteile einer Station.

3 Registerkarten | Dieser Bereich enthalt mehrere Registerkarten. Die erste
Registerkarte Diagnoseregister enthalt die Rohdaten der
verschiedenen Diagnoseregister. Je nach Buskopplert werden
weitere Diagnoseinformationen uber zuséatzliche Registerkarten
angezeigt.

Die Registerkarte Modulstatus steht Ihnen ab DTM Version 7.3 zur
Verfugung.

4 Statusleiste Die Statusleiste liefert Informationen zum Kommunikationsstatus.
Die Anzeige leuchtet gelb, wenn ein Lesezugriff erfolgt. Die Anzeige
leuchtet rot, wenn ein Kommunikationsfehler vorliegt. Im Textfeld
wird der Kommunikationsstatus als Textmeldung angezeigt.
Daten werden geladen: Die Leseaufforderung war erfolgreich. Die
Messwertanzeige wartet auf die angeforderten Daten.

Warte ...: Die Leseaufforderung ist aufgrund anderweitiger Nutzung
des Kommunikationskanals nicht erfolgreich.
Kommunikationsfehler: Die angeforderten Daten konnten nicht
Ubertragen werden.
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7.4 Globales Statusregister

Das globale Statusregister besteht aus 16 Bits (= 1 Datenwort) und enthélt Informationen zum
Status der Buskoppler, E/A-Module und Netzteile einer Remote-1/O-Station. Das globale
Statusregister wird im Fenster Messwert anzeigen als Rohdatenwert im Feld Wert und als
Textnachricht im Feld Text angezeigt.

Mit Hilfe der Buskoppler-Parameter kbnnen Sie einstellen, ob das globale Statusregister im
zyklischen Datenverkehr Ubertragen wird.

— Globalstatusregister

fert: I coo0 (Cy Koppler sktiv ¢ Simulation aktiv () Parametrierung l3uft () Mebrfachfshler aktiv

Text: |ein Fehler Fehlercode I 1]

Abbildung 7.2 Messwertanzeige Buskoppler, Bereich Globalstatusregister

7.4.1 Aufbau des globalen Statusregisters

Das globale Statusregister besteht aus 2 Bytes. Die Bedeutung der einzelnen Bits kénnen Sie
der folgenden Tabelle entnehmen.

Aufbau des globalen Statusregisters

Byte Bit / Zustand Bedeutung
2 15 = Buskoppler ist passiv
=1 Buskoppler ist aktiv
14 =0 Betriebsmodus: Es liegt keine Simulation vor
=1 Betriebsmodus: mindestens ein E/A-Modul wird simuliert
13 =0 kein Fehler
=1 Fehler
12 = allgemeiner Fehler
= Modulfehler
11 Aus den Bits 11 bis 8 setzt sich der Fehlercode

zusammen, z. B. ergibt 0 1 1 1 den Fehlercode

10 7 (Hexadezimal) = Netzteilfehler. Die Bedeutung aller
9 Fehlercodes finden Sie in der nachfolgenden Tabelle.
8
1 7 =0 1 Fehler
=1 Mehrfachfehler
6 = keine Parametrierung/Verarbeitung
= Parametrierung/Verarbeitung lauft gerade
5 Bits 5 ... 0:
4 Falls ein einzelner Fehler vorliegt (Bit 7 = 0), kann der
3 fehlerhafte Steckplatz aus diesen Bits ausgelesen
werden, z. B. ergibt 0 0 0 1 0 0 den Steckplatz 4
2 (Hexadezimal).
1 Falls ein Mehrfachfehler vorliegt (Bit 7 = 1), kann die
0 Anzahl der Fehler ausgelesen werden.

Falls ausschlieBlich Netzteilfehler vorliegen
(Bit11...8 =7, Bit 7 = 0), ist jedem Netzteil ein Bit
zugeordnet (Netzteil 1 = Bit O, ..., Netzteil 6 = Bit 5),
wobei der Zustand 1 jeweils einen Fehler signalisiert.
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Fehlercodes des globales Statusregisters

Fehlercod
e (Hex)

Klartextmeldung

0

kein Fehler

Speicherfehler PIC (RAM)

Speicherfehler PIC (Register)

Speicherfehler PIC (Flash)

PIC interner Fehler

Kommandofehler PIC

Modulfehler

Netzteilfehler

Speicherfehler CPU32 (RAM)

Speicherfehler CPU32 (Flash)

CPUB32 interner Fehler (Watchdog)

Redundanzfehler Arithmetik

Redundanzfehler Partner nicht vorhanden (kein Redundanzkoppler)

Redundanzfehler Link

Redundanzfehler Parameter inkonsistent

M m| O O W > © o N o o M W N =

Reserviert

7.4.2 Beispiel flr das globale Statusregister

Im folgenden Beispiel liegt ein Netzteilfehler vor. Das Feld Wert enthalt den Rohdatenwert

A784.

Teut:

Glob. Tegister
{Wert a7ad O K

(2) (3) (4) 5
0 aktiv. (Cr Simul akliv 3 Parami ng lauft 0 Mehif hler aktiv

Fehleranzahl:( : ) 4

Abbildung 7.3

Messwertanzeige Buskoppler, Bereich Globalstatusregister

Der Wert wird aus den 16 Bits des Statusregisters gebildet. Die folgende Tabelle stellt dar, wie
sich der Rohdatenwert A784 zusammensetzt und auf welche Zustandsanzeigen der Wert
aufgeteilt wird.

Beispiel fiir das globale Statusregister (Rohdatenwert "A784")

A784

Bit / Zustand

Bedeutung

Bild-Referenz

A

15

=1

Buskoppler ist aktiv

Zustandsanzeige durch Koppler aktiv
gelb = aktiv

grau = passiv

2

14

Es liegt keine Simulation vor
Zustandsanzeige durch Simulation
aktiv

gelb = mind. 1 Kanal wird simuliert
grau = keine Simulation

13

Fehler liegt vor

Zustandsanzeige durch Feld Text
roter Hintergrund = Fehler

grauer Hintergrund = kein Fehler

12

allgemeiner Fehler
keine Zustandsanzeige

I3 PEPPERL+FUCHS
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A784 Bit / Zustand Bedeutung Bild-Referenz
7 11 =0 Die Bits 11 ... 8 mit den Zustédnden 7
10 > 011 1 ergeben den Fehlercode 7. Der
~ Fehler mit der héchsten Prioritét ist
9 =1 folglich ein Netzteilfehler.
8 =1
8 7 =1 Mehrfachfehler liegt vor 5

Zustandsanzeige durch
Mehrfachfehler aktiv

gelb = Mehrfachfehler

grau = kein Fehler oder Einzelfehler

6 =0 keine Parametrierung/Verarbeitung 4
Zustandsanzeige durch
Parametrierung lauft

gelb = Parametrierung lauft
grau = keine Parametrierung

5 =0 Es sind 4 Fehler aktiv (Mehrfachfehler) | 6
2 — Die Bits 5 ... 0 mit den Zustanden
~ 000 100 ergeben die Anzahl 4.

4 3 =
2 =1
1 =0
0 =

7.5 Registerkarte "Diagnoseregister”

Mit Hilfe der Registerkarte Diagnoseregister kdnnen verschiedene Diagnosebereiche im
Buskoppler ausgelesen und miteinander verglichen werden. Um die Unterschiede zwischen
den Diagnosebereichen im linken und rechten Textfeld bis zur ndchsten Aktualisierung der
Daten farblich hervor zu heben, klicken Sie <> in der Mitte der beiden Bereiche.

Diagnoseregister |  PBDiagstd) | PBDisglew.) | BK-Diag | Moduistatus |
|Slave DP-Konfiguration j il ]Master DP-Konfiguration j

0 (00 53 00 11 00 50 30 00 60 0

20 20
40 40
£0 60
80 80
100 100
120 120

Auto | Erpertert [ Lesen Auto Erpeitert

Abbildung 7.4  Registerkarte Diagnoseregister
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7.5.1 DP-Konfiguration

ISIave DP-Konfiguration j

0 |op 53 00 11 00 50 30 00 &0
20
40
B0
80
100
120

.t’-‘-.utcl_l Eriweitert

Abbildung 7.5  DP-Konfiguration

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag Slave DP-Konfiguration bzw. Master DP-
Konfiguration wahlen, wird der DP-Konfigurationsstring des Slaves bzw. des Masters im
Textfeld angezeigt. Sie haben die Mdglichkeit, den DP-Konfigurationsstring des Slaves und
des Masters im linken und rechten Bereich miteinander zu vergleichen. Bei korrekter
Konfiguration sind der DP-Konfigurationsstring des Slaves und des Masters identisch. —
siehe Abbildung 7.4 auf Seite 198

Der DP-Konfigurationsstring setzt sich aus den hexadezimalen DP-Konfigurationscodes der
einzelnen Komponenten der Remote-I/O-Station zusammen. Der DP-Konfigurationsstring wird
beim Hinzufligen und Konfigurieren der Remote-I/O-Module automatisch gebildet. Sobald die
Konfiguration aktiv ist, steht im Slave DP-Konfiguration Diagnoseregister der entsprechende
Konfigurationsstring.

Aufbau der DP-Konfigurationscodes

Bit Bedeutung

7 Datenkonsistenz: 0 = Byte/Wort, 1 = gesamte Daten

6 Datenformat: 0 = Byte, 1 = Wort

5 Bits 5 ... 4:

2 Datentyp: 00 = spezieller Typ, 01 = Eingang, 10 = Ausgang, 11 = Ein-/Ausgang

3 Bits 3 ... 0:

5 Datenlénge: z. B. 0000 = 1 Byte/Wort, 0011 = 4 Byte/Wort, 1111 = 16 Byte/Worte
]

0
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7.5.2 DP-Diagnose

IDF'-Diagnose m -

1 2
0|25 07 A7 86 04205 00 00 4 0
15 [84 B0 BO[B7 BO BO |88 80 BO
20 [8A 42 An[8A 43 AR[8C 40 BO[8C
411 E0 BC 43
40 |EOj 00 00O 0D D 0 00 oo o0 oo
00 00 00 00 Oob—d0 00 00 00 0O
B0 {00 00 00 00 00 OO 00 00

a0
100

120

Lezen I Auto | Erweitert

Abbildung 7.6 DP-Diagnose

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag DP-Diagnose wahlen, werden die erweiterten
PROFIBUS-Diagnose-Bytes im Textfeld angezeigt. Diese Daten sind neben den PROFIBUS-
Standard-Diagnosen Bestandteil des Diagnosetelegramms. Die Remote-I/O-Station setzt ein

Diagnosetelegramm immer dann ab, sobald der Master eine Diagnoseanforderung tbertragt

(DP-Diag Response).

Die Aufschliisselung der Daten ist durch die PROFIBUS-Spezifikation festgelegt und wird im
folgenden kurz erlautert. Die Auswertung der Diagnosedaten erfolgt zuséatzlich auf der
Registerkarte DP-Diag (erw.), die ebenfalls Teil der Buskoppler-Messwertanzeige ist.

Die erweiterte PROFIBUS-Diagnose ist in 3 Bereiche aufgeteilt.

1: Geratespezifische Diagnose-Bytes

Die geréatespezifischen Diagnose-Bytes im ersten Bereich enthalten Informationen Gber den
Status der Remote-I/O-Station und sind von der Parametrierung des Buskopplers abhangig. Im
Beispiel handelt es sich um die Bytes 1 bis 7.

Byte 1: Headerbyte mit Kennung fir geratespezifische Diagnose (Bit 7 = 0 und Bit 6 = 0)
und 6 Bits (Bit 5 ... 0) fur die LA&ngenangabe der geratespezifischen Diagnose inklusive
Headerbyte (im Beispiel: 07 = 7 Bytes).

Bytes 2 + 3: 2 Bytes globales Statusregister des aktiven Buskopplers (im Beispiel: A7 86).

Bytes 4 + 5: die ersten beiden Standard-Diagnose-Bytes des Redundanzkopplers (im
Beispiel: 0A 05) — siehe Abbildung 7.11 auf Seite 212

Bytes 6 + 7: 2 Bytes globales Statusregister des Redundanzkopplers. Der passive
Buskoppler Ubertragt keine Fehlermeldungen, daher sind die Ubertragenen Bytes
Uberwiegend auf 0 gesetzt. Siehe Kapitel 7.4

Die letzten vier Bytes (7 ... 4) sind nur fir redundante Systeme mit 2 Buskopplern relevant und
werden im Singlebetrieb mit voreingestellten Werten geflllt.

Falls Sie in den Buskoppler-Parameter zusétzliche Moduldiagnose aktiviert haben, werden
im Gegensatz zum obigen Beispiel weitere 2 Bits pro Steckplatz tGbertragen.

Das Datenaufkommen der geratespezifischen Diagnose erhdht sich somit um 12 Bytes

(48 Steckplatze x 2 Bits), unabhangig von den tatsachlich konfigurierten E/A-Modulen. Die

2 Bits pro Steckplatz représentieren die Zustande 00 = kein Fehler, 01 = Modulfehler,

10 = falscher Modultyp, 11 = kein Modul vorhanden. Die Reihenfolge der Ubertragung ist in der
folgenden Tabelle dargestellt.
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Zuséatzliche Moduldiagnose

Byte Bit Bedeutung

Byte , .1 (%) 7 Status Steckplatz 4
6
5 Status Steckplatz 3
4
3 Status Steckplatz 2
2
1 Status Steckplatz 1
0

Byte 4 12 (%)

Status Steckplatz 48
(*) Byte , = letztes Byte vor der zusétzlichen Moduldiagnose

I3 PEPPERL+FUCHS

2: Modulspezifische Diagnose-Bytes

Der zweite Bereich der erweiterten Diagnose enthélt die modulspezifischen Diagnose-Bytes
(Bytes 8 ... 10, im Beispiel: 43 90 15). Jedem Buskoppler und jedem E/A-Modul der Remote-
I/O-Station bzw. jedem Konfigurationscode aus dem DP-Konfigurationsstring ist hier ein Bit
zugeteilt. Falls ein Bit gesetzt ist (= 1), dann liegt fir das Modul, dem dieses Bit zugeordnet ist,
eine Diagnose vor.

Die Byte-Anzahl der modulspezifischen Diagnose héngt von der Konfiguration der Remote-
I/O-Station ab. Je mehr Steckplatze mit E/A-Modulen belegt sind, desto héher ist die Byte-
Anzahl. Unabhé&ngig von der Anzahl der Diagnose-Bytes kann das Auswertungsschema auch
fur langere Moduldiagnosen angewand werden. Jedes weitere Bit steht fur das nachste E/A-
Modul.

In der folgenden Tabelle ist das Auswertungsschema der modulspezifischen Diagnosebytes
anhand des Beispiels in der Abbildung dargestellit.

Modulspezifische Diagnhosebytes

Byte Bit / Zustand Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte , 7 =0 Diagnoseart: modulspezifische
Beispiel: 6 -1 0 0 = geratespez. Diagnose; Diagnose (0 1) mit
43 - 0 1 = modulspez. Diagnose; 3 Bytes Lange
(*) 1 0 = kanalspez. Diagnose; (000011)
11 =reserviert
5 =0 Byteanzahl der Diagnose inklusive

2 - Headerbyte
3 =0

2 =

1 =

0 =
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Byte Bit / Zustand Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte 5 1 7 =1 Modul 8 (Diagnose- oder Module 5 und 8 haben
Beispiel: Fehlermeldung) Fehler- oder

90 6  |=0 Modul 7 (kein Fehler) Diagnosemeldungen
5 = Modul 6 (kein Fehler)
4 = Modul 5 (Diagnose- oder
Fehlermeldung)
3 =0 Modul 4 (kein Fehler)
2 =0 Modul 3 (kein Fehler)
1 =0 Modul 2 (kein Fehler)
0 = Modul 1 (kein Fehler)
Byte 4o Module 9 bis 16 Module 9, 11 und 13
Beispiel: haben Fehler- oder
15 Diagnosemeldungen
Byte , , x Moduley bisy + 7 im Beispiel nicht
vorhanden

(*) Byte , = Headerbyte der modulspezifischen Diagnose

3: Kanalspezifische Diagnosebytes

Im Anschluss an die modulspezifische Diagnose folgt die kanalspezifische Diagnose. Die
kanalspezifische Diagnose enthalt Informationen tber die Kanaleigenschaften, Fehlerart und
Diagnoseart (im Beispiel: Bytes 11 bis 40). Die kanalspezifische Diagnose ist in Bldcke mit je
3 Byte untergliedert, wobei ein Block jeweils einen Kanal darstellt.

Die Auswertung der Diagnosen erfolgt nach dem Schema, das in der folgenden Tabelle
anhand der ersten 3 Bytes aus dem Beispiel (84 80 BO) dargestellt ist. Die unterschiedlichen
Fehlerarten, Diagnosearten und deren Kodierungen sind zum Teil durch die PROFIBUS-
Spezifikationen fest vorgegeben. Ein weiterer Teil kann Gber die GSD/GSE-Datei vom
Geratehersteller selbst definiert werden.

Der Speicherbereich fur die Diagnoseinformationen ist begrenzt. Da jede zusétzliche
Kanaldiagnose weitere 3 Bytes bendtigt, ist die maximale Anzahl der kanalspezifischen
Diagnosen ebenfalls begrenzt. Sobald mehr Diagnosen vorliegen als (ibertragen werden
kénnen, wird dieser Zustand durch das PROFIBUS-Standard-Diagnosebit Diagnosedaten
Uberlauf angezeigt.

Kanalspezifische Diagnhosebytes

Byte Bit / Zustand Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte ,, 7 =1 Diagnoseart: kanalspezifische
Beispiel: 6 _— 0 0 = geratespez. Diagnose; Diagnose (1 0) fur
84 - 0 1 = modulspez. Diagnose; Modul 5 bzw.
(*) 1 0 = kanalspez. Diagnose; Konfigurationscode 4
1 1 =reserviert (000100) (bei
Diagnose-Offset =0
S =0 ﬁuo][.dnuntg zum I\élodglﬁbzvtv. und bei Zahlweise der
4 -0 grr]]__|gura ionscode (Offset- Konfigurationscodes
abhangig) beginnend bei 0)
3 =0
2 =1
1 =0
0 =0
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Byte Bit / Zustand Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte p, ;1 7 =1 Ein-/Ausgang: 0 0 = reserviert; Diagnose bezieht sich
Beispiel: 6 — 0 1 =Eingang; 1 0 = Ausgang; auf einen

80 - 11 = Ein- und Ausgang Ausgangswert (1 0)

5 =0 Zuordnung der Diagnose zu t’gg 8'%%"6;(%&' 1

2 - einem Kanal

3 =0

2 =0

1 =0

0 =0

Byte .o 7 =1 Datenstruktur: 0 0 O = reserviert; | Datenstruktur=1 Wort
Beispiel: 6 _ 001=1Bit;010=2 Bits; (101);
BO ~ 011=4Bits; 100=1 Byte; Diagnosemeldung =

5 =1 101 =1 Wort; Leitungsbruch oder
110=2Worte; Kurzschluss
111 =reserviert (10000=16)

4 =1 Diagnosemeldung (siehe
folgende Tabelle)

3 =0

2 =0

1 =0

0 =0

(*) Byte , = Headerbyte der kanalspezifischen Diagnose
Kanalspezifische Diaghosemeldungen

Kennung | Diagnosemeldung

PROFIBUS-Spezifikation

1 Kurzschluss

2 Unterspannung

3 Uberspannung

4 Uberlast

5 Ubertemperatur

6 Leitungsbruch

7 Obere Grenze verletzt

8 Untere Grenze verletzt

9 Fehler

10...15 | reserviert

Herstellerspezifikation (definiert in GSD-Datei)

16 Kurzschluss oder Leitungsbruch

17 ...31 | reserviert
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DP-Parameter

IDF'-F'alameter j

0 |08 OC 00 00 01 01 D1[88 01 96
OB 17 10 00j00 00 00 00 00 0o
20 (00 OO0 OO0 OO0 OO0 OO OO0 00 OO0 OO
o0 00 00 00 00 00 00 00 OO0 0o
40 |00 00O 00 0O OO0 OO OO0 OO OO0 OO
o0 00 00 00 00 00 00 00 00 0o
B0 (00 00 00 00 00 OO0 OO0 0o

20
100

120

Abbildung 7.7 DP-Parameter

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag DP-Parameter wéhlen und anschlieBend auf
die Schaltflache Lesen klicken, werden unter anderem die Daten des Parametriertelegramms
(SetParam) im Textfeld angezeigt (im Beispiel: Bytes 7 ... 13). Die restlichen aufgelisteten
Bytes sind fur Diagnosezwecke nicht relevant und werden nicht weiter beschrieben.

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag DP-Parameter (Partner) wéahlen, erhalten Sie
das Parametriertelegramm des Redundanzkopplers (nur bei redundanten Systemen). Die
beiden DP-Parameter-Register DP-Parameter und DP-Parameter (Partner) sind identisch
aufgebaut und werden deshalb im folgenden nur einmal beschrieben.

Das erste Byte des Parametriertelegramms (im Beispiel: 88) reprasentiert PROFIBUS-
spezifische Modi und Funktionen, die Uber das Parametriertelegramm ein- oder ausgeschaltet
werden kénnen. Die Bedeutung der einzelnen Bits ist in der folgenden Tabelle dargestellt.

DP-Parameter Byte 1

Bit /
Byte Zustand| Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte 1| 7 |=1]| Lock (0 =Aus; 1=Ein) Lock-Funktion und

Beiepiel 6 [= 0| Unlock (0= Aus; 1= Ein) iviantiietiialinl

5 | =0| SYNC-Mode (0 = Aus; 1 = Ein)

4 | =0| FREEZE-Mode (0 = Aus; 1 = Ein)

3 | = 1| Ansprechlberwachung (0 = Aus; 1 = Ein)

2 | =0| reserviert

1 | =0]| reserviert

0 | = 0| reserviert

Ansprechiiberwachung: Sobald die Ansprechliberwachung eingeschaltet ist,
Uberwacht der Buskoppler die Kommunikation mit dem Master. Falls der Buskoppler
innerhalb der Ansprechiberwachungszeit nicht korrekt angesprochen wird, wertet der
Buskoppler dies als Fehler und kann dann entsprechend reagieren.

Die Ansprechuberwachungszeit wird meistens vom Master berechnet und muss stets
gréBer sein als die Zeit, die maximal fur ein kompletten Datenzyklus bendtigt wird. Die
Ansprechiberwachungszeit wird Uber die Bytes 2 und 3 des Parametriertelegramms
Ubertragen (im Beispiel: 01 96) und kann wie folgt berechnet werden:
Ansprechiiberwachungszeit = (Dezimalwert Byte 2) x (Dezimalwert Byte 3) x 10 ms
=1 (011ex) X 150 (961,e) X 10 ms = 1500 ms

FREEZE-Mode: Die Eingangsdaten verschiedener Slaves werden immer nacheinander
abgefragt. Deshalb ist der Zeitpunkt, an dem die Signale im Normalbetrieb abgefragt
werden, von Slave zu Slave unterschiedlich. Mit Hilfe des FREEZE-Modes kdénnen die
Eingangsdaten verschiedener Slaves zu einem definierten Zeitpunkt eingefroren und
anschlieBend nacheinander Gbertragen werden.
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SYNC-Mode: Ahnlich wie der FREEZE-Mode dient der SYNC-Mode der
Datensynchronisation, wirkt aber auf die Ausgange. Mit dieser Funktion ist es méglich,
verschiedene Slaves nacheinander mit Ausgangsdaten zu versorgen und diese
Ausgangsdaten anschlieBend zeitgleich tiber das Sync-Kommando ausgeben zu lassen.

Lock/Unlock: Mit Lock bzw. Unlock kann sich der Master die Zugriffsrechte auf einen
Slave sichern bzw. die Rechte abtreten. Wenn das Lock-Bit gesetzt und das Unlock-Bit
nicht gesetzt ist, ist der Slave fur einen bestimmten Master reserviert (Identifizierung Uber
die Masteradresse). Wenn das Unlock-Bit gesetzt ist, ist der Slave nicht fir einen
bestimmten Master reserviert (der Zustand des Lock-Bits ist in diesem Fall nicht relevant).
Falls weder das Lock-Bit noch das Unlock-Bit gesetzt ist, ist der Slave ebenfalls nicht fir
einen bestimmten Master reserviert und kann von einem Master Uber ein entsprechendes
Parametriertelegramm gelockt werden.

Die Bytes 2 und 3 des Parametriertelegrammes enthalten die Ansprechiiberwachungszeit fur
die Ansprechiberwachung.

Das Byte 4 enthalt die Zeit, die der Slave mindestens warten muss, bevor er ein
Antworttelegramm absetzen darf (min. Tgpg in Bit-Zeiten; im Beispiel: 11 (0B},¢y) Bit-Zeiten).

Die Bytes 5 und 6 beinhalten das High- und Low-Byte der PROFIBUS-Ident-Nummer (im
Beispiel: 17 10). Die Ident-Nummer, die der Master im Parametriertelegramm zum Slave
Ubertragt, muss mit der PROFIBUS-Ident-Nummer des Slaves Ubereinstimmen. Falls die
Ident-Nummern nicht Gbereinstimmen, wird das Parametriertelegramm nicht angenommen
und ein Datenaustausch mit dem Slave ist nicht méglich.

Mit Hilfe des Bytes 7 kann der Slave in eine bestimmte Teilnehmergruppe eingeordnet werden
(im Beispiel: 00,y = Gruppe 0). Die Gruppierung ermdglicht eine Multicast-Kommunikation

(Telegramm gilt fir eine Gruppe von Teilnehmern). StandardméaBig wird dem Slave die
Gruppe 0 (00y,¢y) Zugewiesen.

Redundanzstatus

|Hedundanzstatus _v_|

0 [eC AC 80 80 02 BF 00 00 1) 00
00 0 00 06 24 00[88 00
20 {08 0CTol 01 01 88 01 OB OB 00
00 80 BB €4 00 00 00 00[E
40 [2E 8E|06 23 46 91 40 CO O
00 00 u@n u@n 0o 00
£0

i
0

a0
100

120

Abbildung 7.8 Redundanzstatus

Der Aufbau der beiden Redundanzstatusregister Redundanzstatus und Redundanzstatus
(Partner) ist identisch. Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den den Eintrag Redundanzstatus
(Partner) wahlen (nur bei redundanten Systemen), erhalten Sie Uber den aktiven Buskoppler
den Datensatz des Redundanzkopplers. Der Datenaustausch zwischen Buskoppler und
Redundanzkoppler erfolgt automatisch.

Das jeweilige Redundanzstatusregister enthélt eine Vielzahl von Informationen. Die
wichtigsten Informationen sind in der Abbildung hervorgehoben.

1: Kommunikationsstatus

Dieses Byte enthalt Informationen bezlglich der PROFIBUS-Kommunikation. Die folgende
Tabelle zeigt, wie dieses Byte interpretiert wird. Das Beispiel (88) sagt aus, dass der Slave eine
gultige Baudrate gefunden hat und sich im Zustand DataExchange befindet.
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Kommunikationsstatus

Byte Bit / Zustand Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte n 7 =1 DataExchange (Datenaustausch) | Slave befindet sich im
Beispiel: (0 = inaktiv; 1 = aktiv) Zustand
88 - Datenaustausch,
6 =0 reserviert Baudrate wurde
5 = gefunden
4 =
3 =1 Baudrate (0 = nicht gefunden;
1 = gefunden)

2 =0 reserviert
0 =

2: PROFIBUS-Standard-Diagnose-Bytes

An der gekennzeichneten Stelle sind die PROFIBUS-Standard-Diagnose-Bytes 1 und 2
abgelegt (im Beispiel: 08 0C). Die Interpretation dieser Bytes ist durch die PROFIBUS-
Spezifikation festgelegt.

3: Ergebnis der Prifsummenberechnung

Dieser Bereich enthalt das Ergebnis der Prifsummenberechnung tber den Parametersatz des
Buskopplers. Mit Ausnahme von Easycom-Anbindungen mussen in redundanten Systemen
die Datensatze in beiden Buskopplern identisch sein. Sie kénnen die Datensatze mit Hilfe der
Schaltflache <> miteinander vergleichen.

Der Revisionszéhler des Parametersatzes ist ebenfalls Bestandteil der
Prafsummenberechnung. Das hat zur Folge, dass sich die Priifsumme bei Revisionserh6hung
andert und somit ein Nachweis fir die Ubermittlung neuer Parameter ist.

4: Firmwareversion
Dieser Bereich enthalt die Firmwareversion des Buskopplers.

5: Globales Statusregister

Dieser Bereich beinhaltet das globale Statusregister.

Statusregister

|SEmemﬂm :j

0 l&6 91 00 00 00 00 A4 33 24 33
A1 00 21 00 A1 00 21 00 A9 0O
20 |29 00 A1 00 21 OO0 A1 00 21 00
41 00 21 00 A1 00 21 00 Al 0O
40 21 00 A1 00 21 00 A1 00 21 0O
41 00 21 00 A1 00 21 00 A1 0O
60 |21 00 A1 00 21 00 A1 00 21 00
41 00 21 00 00 00 00 00 00 0o
g0 |00 00 00 00 oo oo o0 o0 oo oo
i 0o oo 0o oo oo 0o o0 o0 00 oo

120

Abbildung 7.9  Statusregister

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag Statusregister wahlen, werden die Statusbytes
flr den Buskoppler und die E/A-Module angezeigt.
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Flr jeden E/A-Modulsteckplatz und fiir die Busanbindung (Buskoppler oder

Buskoppler + Redundanzkoppler) stehen jeweils 2 Statusbytes zur Verfigung. Die ersten
beiden Bytes sind der Busanschaltung zugeordnet und enthalten das bereits beschriebene
globale Statusregister. Danach folgen fiir jeden E/A-Modulsteckplatz jeweils 2 Bytes,
beginnend ab Steckplatz 1. Die Aufschliisselung der Bytes ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Das erste der beiden Statusbytes enthalt Modul-Diagnoseinformationen und hat fir jeden
Steckplatz den gleichen Aufbau. Das zweite Statusbyte ist vom Modultyp abhéangig und
beinhaltet Kanal-Diagnoseinformationen. Da einige doppelt breite E/A-Module 2 Steckplatze
bendtigen, werden diese E/A-Module durch 4 Bytes (2 Bytes pro Steckplatz) repréasentiert.
Byte 1 und Byte 3 sind prinzipiell gleich aufgebaut, wobei nur dem ersten benétigten
Modulsteckplatz der Zustand aktiv zugewiesen wird. Byte 2 und 4 enthalten die Kanal-
Diagnoseinformationen.

Modulstatusregister

Byte Bit / Zustand Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte 1 7 =1 Modul aktiv (0 = inaktiv; 1 = aktiv) | Das E/A-Modul ist
Belspiel 6 =0 Simulation akiiv (mind. 1 Kanal) | akuv (Bit 7= 1) und
(0 = inaktiv; 1 = aktiv) (Bit 5 = 1). Es liegt ein
5 =1 Fehler (0 = kein Fehler; modulinterner Fehler
1 = Fehler) vor(Bit3..0=1010
4 - P = Fehlercode 104¢y)
3 =1 Fehlercode (siehe folgende
> -0 Tabelle)
1 =1
0 =
Byte 2 Kanal-Diagnoseinformationen

Fehlercodes Bit O ... 3| Bedeutung

0 kein Fehler

1 Timeout (Modul steckt nicht im Steckplatz)

2..6 Fehler interner Bus (Kommunikationsprobleme zwischen Buskoppler
und E/A-Modul(en))

7..8 reserviert

9 falscher Modultyp (gesteckter und konfigurierter Modultyp passen
nicht zusammen)

10 modulinterner Fehler (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss)

11...15 reserviert
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O Hinweis!
E Folgende E/A-Module besitzen keine Kanal-Diagnoseinformationen. Bei diesen E/A-Modulen
ist das Byte 2 = 0.

LB1007
LB1*09, FB1*09
LB1014
LB1015
LB3*06
LB4106
LB7*04, FB7*04

Kanal-Diagnoseinformationen

LB1*01, FB1*01, LB1*02, FB1*02, LB1*08, FB1*08, LB2002, LB21*, FB22*, LB6005,
FB6305, LB6006, FB6306, LB6*08, FB6*08, LB6*1*, FB621*

Byte 2 Bedeutung Byte 41 | Bedeutung
Bit 0 Binardaten Kanal 1 (0/1) Bit 0 Binardaten Kanal 5 (0/1) (*2)
Bit 1 Status Kanal 1 (0 = guiltig, Bit 1 Status Kanal 5 (0 = gultig,
1= Ungu|t|g) 1= ungumg) (*2)
Bit 2 Binardaten Kanal 2 (0/1) Bit 2 Binardaten Kanal 6 (0/1) (*2)
Bit 3 Status Kanal 2 (0 = giltig, Bit 3 Status Kanal 6 (0 = gultig,
1= ungiltig) 1 = ungittig) (2
Bit 4 Binardaten Kanal 3 (0/1) (@ Bit 4 Binardaten Kanal 7 (0/1) (®
Bit5 Status Kanal 3 (0 = glltig, Bit5 Status Kanal 7 (0 = gultig,
1 = ungultig) (2) 1 = ungultig) (2)
Bit 6 Binardaten Kanal 4 (0/1) (" Bit 6 Binardaten Kanal 8 (0/1) (2
Bit7 Status Kanal 4 (0 = gltig, Bit 7 Status Kanal 8 (0 = gultig,
1 = ungltig) @ 1 = ungltig) @
(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhé&ngigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur
reserviert.

LB6101, FB6301

Byte 2 Bedeutung

Bit 0 Binardaten Kanal 1 (0/1)

Bit 1 Binardaten Kanal 2 (0/1)

Bit2...7 |reserviert

LB1*03, FB1*03

Byte 2 Bedeutung

Bit 0 Zustand Impulseingang

Bit 1 Status (0 = glltig, 1 = ungliltig)
Bit 2 reserviert

Bit 3 Richtungserkennung

Bit4...7 |reserviert
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LB3101, FB3201, LB3*02, FB3*02, LB3103, FB3203, LB3104, FB3204, LB3*05, FB3*05

Byte 2 Bedeutung Byte 4('") | Bedeutung

Bit 0 Live Zero/Bruchgrenze Bit 0 Live Zero/Bruchgrenze
unterschritten Kanal 1 unterschritten Kanal 3 (*2)

Bit 1 Status Kanal 1 (0 = giltig, Bit 1 Status Kanal 3 (0 = gultig,
1 = ungiltig) 1 = ungiittig) (2

Bit2...3 |reserviert Bit2...3 | reserviert

Bit 4 Live Zero/Bruchgrenze Bit4 Live Zero/Bruchgrenze
unterschritten Kanal 2 () unterschritten Kanal 4(2)

Bit5 Status Kanal 2 (0 = giiltig, Bit5 Status Kanal 4 (0 = gltig,
1 = ungiltig) (2) 1 = ungiltig) (2)

Bit6...7 |reserviert Bit6...7 |reserviert

reserviert.

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhéngigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur

LB4101, FB4*01, LB4*02, FB4*02, LB4104, FB4204, LB4*05, FB4*05

Byte 2 Bedeutung Byte 4" | Bedeutung

Bit 0 reserviert Bit 0 reserviert

Bit 1 Status Kanal 1 (0 = glltig, Bit 1 Status Kanal 3 (0 = guiltig,
1 = ungltig) 1 = ungiiltig) ?

Bit2...3 |reserviert Bit2...3 |reserviert

Bit 4 reserviert Bit 4 reserviert

Bit5 Status Kanal 2 (0 = giiltig, Bit5 Status Kanal 4 (0 = giltig,
1 = ungiltig) (2) 1 = ungiltig) (2)

Bit6...7 |reserviert Bit6...7 |reserviert

reserviert.

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhéngigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur

LB5*01, FB5201, LB5*02, FB5202, LB5*04, FB5204, LB5*05, FB5205, LB5*06, FB5206

Byte 2 Bedeutung Byte 4" | Bedeutung

Bit 0 reserviert Bit 0 reserviert

Bit 1 Status Kanal 1 (0 = giltig, Bit 1 Status Kanal 3 (0 = guiltig,
1= ungultlg) 1= ungumg) (*2)

Bit2...3 |reserviert Bit2...3 | reserviert

Bit 4 reserviert Bit 4 reserviert

Bit 5 Status Kanal 2 (0 = gltig, Bit5 Status Kanal 4 (0 = gultig,
1 = unguiltig) 2 1 = ungltig) @

Bit6...7 |reserviert Bit6...7 | reserviert

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.

(*2) In Abhangigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur

reserviert.
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Typregister
Typregister -
| ~
D00 00 00 00 [35 350 a2 % 00
00 0o 35 00 00 o0 [35 oo

20 |35 00 00 00 35 00 00 00 35 00
g0 00 35 00 00 00 35 00 00 00
40 |35 00 00 OO0 35 00 OO0 00 35 0O
00 00 35 00 00 00 35 00 00 0O
B0 |35 00 00 00 35 00 00 00 35 00
00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
80 |00 00 00 00 00 00 00 00 00 o0
S oo oo o0 0o 0o oo

120

Abbildung 7.10  Typregister

1 Steckplatz 3
2 Steckplatz 9

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag Typregister wahlen, erhalten Sie eine
Ubersicht Giber den Aufbau der Remote-1/O-Station.

Im Typregister sind jedem Steckplatz zwei Bytes zugeordnet. Das erste Byte enthalt die
Kennung des E/A-Moduls, das im Buskoppler konfiguriert ist. Das zweite Byte enthélt die
Kennung des Moduls, das tatsachlich im jeweiligen Steckplatz der Station gesteckt ist. Um zu
prufen ob die geplante E/A-Modulkonfiguration mit den gesteckten E/A-Modulen
Ubereinstimmt, vergleichen Sie das jeweils erste und zweite Byte miteinander.

Die Kennung setzt sich aus zwei Hexadezimalzeichen zusammen. Das erste
Hexadezimalzeichen entspricht der ersten Dezimalziffer der Typebezeichnung des E/A-
Moduls. Das zweite Hexadezimalzeichen entspricht den letzten beiden Dezimalziffern der
Typbezeichnung des E/A-Moduls.

Beispiel!

Die Kennung 2C},¢, entspricht dem E/A-Modul LB2*12 bzw. FB2*12. Das ersten Zeichen 2,54
entspricht der ersten Ziffer der Typbezeichnung 2*12. Das zweite Zeichen Cy,o, entspricht den
letzten beiden Ziffern der Typbezeichnung 2*12.

Die Kennung 35y, entspricht dem E/A-Modul LB3*05 bzw. FB3*05.

In der Abbildung sehen Sie zwei markierte Bereiche. Das erste Beispiel zeigt fiir Steckplatz 3
die Kennung 35 35, daher stimmt der konfigurierte E/A-Modultyp mit dem tatséchlich
gesteckten E/A-Modul Gberein.

Das zweite Beispiel 35 45 zeigt eine Diskrepanz zwischen dem konfigurierten E/A-Modul (35)
und dem gesteckten E/A-Modul (45). Fur eine korrekte Funktion tauschen Sie entweder das
E/A-Modul in der Remote-I/O-Station aus oder passen Sie die Konfiguration an.
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Kennungen fiir Modultypen

Modultyp-Kennungen

binare E/A-Module

analoge E/A-Module

11 LB1*01, FB1*01 Binareingang 13 LB1*083, FB1*03 Frequenz- /
Zahlereingang

12 LB1*02, FB1*02 Binareingang 31 LB3101, FB3201
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

17 LB1007 Binareingang 32 LB3*02, FB3*02 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

18 LB1*08, FB1*08 Binareingang 33 LB3103, FB3203 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

19 LB1*09, FB1*09 Binareingang 34 LB3104, FB3204
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

1E LB1014 Binareingang 35 LB3*05, FB3*05 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

1F LB1015 Binareingang 36 LB3*06 HART-
Transmitterspeisegerat

21 LB2*01, FB2*01 Bindrausgang mit | 41 LB4101, FB4*01 Ausgangstrenner

Stellungsriickmeldung
42 LB4*02, FB4*02 HART-

Ausgangstrenner

2D LB2*13, FB2*13 Bindrausgang mit | 44 LB4104, FB4204 Ausgangstrenner

Stellungsriickmeldung

61 LB6101, FB6301 Relaisausgang 45 LB4*05, FB4*05 HART-
Ausgangstrenner

65 LB6005, FB6305 Relaisausgang 46 LB4106 HART-Ausgangstrenner

66 LB6006, FB6306 Relaisausgang 51 LB5*01, FB5201 RTD-
Messumformer

68 LB6*08, FB6*08 Binarausgang 52 LB5*02, FB5202
Thermoelementmessumformer

6A LB6*10, FB6210 Binarausgang 54 LB5*04, FB5204 RTD-
Messumformer

55 LB5*05, FB5205

Thermoelementmessumformer

6F LB6*15, FB6215 Bindrausgang 56 LB5*06, FB5206

Spannungsmessumformer

Spezialmodule

74

LB7*04, FB7*04 Universeller Ein- / Ausgang (HART)

00

Leerplatz

Erweiterte Diagnose

Der Eintrag Erweiterte-Diagnose enthalt versionsabhangige Zustands- und
Diagnoseinformationen.
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Registerkarte "PB-Diag (std.)"
Die Registerkarte PB-Diag (std.) visualisiert die PROFIBUS-Standard-Diagnose.

Diagnoseregister T PB-Diag [std.) T PB-Diag [enw..) T BK-Diag T Modulstatus ]
[~ Station existiert nicht [V Parameterantorderung [T Diagnose Uberlauf M asteradresse: |—255
¢ Station nicht bereit [~ Statische Diagnmose Idennr. [hex): rﬁ
I EKonfigurationsfehler ¥ Konstant gesetzt Erweiterte Diagnose:

[ |Flsehe Slavanatian [ S Made i 8C 41 BO 8C 42 BO BC 43 BO
[~ Parameterfehle [~ Reservien
™ Station gespert [ Diagnose aus

Abbildung 7.11

Registerkarte PB-Diag (std.)

Die PROFIBUS-Standard-Diagnose wird teilweise vom Master und teilweise vom Slave
generiert. Die Registerkarte PB-Diag (std.) enthalt ausschlieBlich Diagnosedaten, die aus
dem Slave gelesen werden. Die Diagnosedaten, die standardmafBig vom Master gesetzt
werden, werden als ausgegraute Kontrollkadstchen dargestellt, um die Bitstruktur der gesamten
Diagnose zu erhalten. Die aktuellen Zustédnde der Master-Diagnosebits erhalten Sie
ausschlieBlich vom Master.

PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 1

PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 1

Bit Diagnosemeldung Bemerkung/mégliche Ursache

0 Station existiert nicht | Wird nur vom Master gesetzt. Mégliche Ursache:
physikalischer Busfehler (z. B. Unterbrechung oder
Kurzschluss), falsche PROFIBUS-Adresse des Slaves

1 Station nicht bereit Eine Kommunikation zwischen Master und Slave ist zwar
moglich, es liegt jedoch ein Konfigurations- oder
Parameterfehler vor, der den Datenaustausch verhindert
(siehe Bit 2 und Bit 6).

2 Konfigurationsfehler | Die Konfigurationen des Masters und des Slaves sind
nicht identisch. Die konfigurierten Ein- und
Ausgangsdaten bzw. der DP-Konfigurationsstring im
Master und im Slave missen Ubereinstimmen.

3 Externe Diagnose Der Slave halt herstellerspezifische Diagnosedaten bereit,

4 Funktion nicht Der Slave kann einem Funktionsaufruf nicht folgen.

unterstitzt
5 Falsche Slaveantwort | Wird vom Master gesetzt, wenn der Slave nicht die

erwartete Antwort Ubertragt.
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PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 1

Bit

Diagnosemeldung

Bemerkung/mégliche Ursache

6

Parameterfehler

Ubermittelte Parameter sind fehlerhaft, der Slave kann
nicht in den Datenaustausch tUberfihrt werden. Mégliche
Ursache: Gbermittelte PROFIBUS-ID passt nicht zum
Gerat.

Station
gesperrt/gelockt

Dieses Bit zeigt, dass der Slave korrekte Konfigurations-
und Parameterdaten von einem Master empfangen hat
und exklusiv fur diesen Master die Prozessdaten im
Modus DataExchange zur Verfligung stellt. Entnehmen
Sie die entsprechende Masteradresse dem Feld
Masteradresse.

PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 2

PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 2

Bit

Diagnosemeldung

Bemerkung/mégliche Ursache

0

Parameter-
anforderung

Der Slave teilt dem Master mit, dass der Slave neue
Parameterdaten bendétigt.

statische Diagnose

Sobald der Slave dieses Bit setzt, fordert der Master nur
noch Diagnosedaten an und keine aktuellen
Prozessdaten. Die Kommunikation bleibt weiterhin im
Zustand DataExchange und kann deshalb sofort nach
der Ricknahme des Bits Prozessdaten Ubermitteln.

Konstant gesetzt

Ansprechuberwachun
gein

Die Ansprechuberwachung dient der
Kommunikationstiberwachung. Wir empfehlen Ihnen, die
Ansprechiberwachung immer eingeschaltet zu lassen.
Die Funktion ermdglicht es dem Slave, den Master zu
Uberwachen und ggf. auf Kommunikationsprobleme wie
z. B. einen Busausfall zu reagieren. Als Reaktion auf
Kommunikationsprobleme kann der Slave die flr die E/A-
Module hinterlegte Ersatzwertstrategie aktivieren.

FREEZE-Mode ein

Der Slave arbeitet im FREEZE-Mode siehe Kapitel 7.5.3

SYNC-Mode ein

Der Slave arbeitet im SYNC-Mode siehe Kapitel 7.5.3

reserviert

N o o A~

Diagnose aus

Die Diagnosen werden vom Master nicht verwendet.

PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 3

PROFIBUS-Standard-Diagnose-Byte 3

Bit

Diagnosemeldung

Bemerkung/mégliche Ursache

0..6

reserviert

7

Diagnose Uberlauf

Der Slave setzt dieses Bit, sobald mehr Diagnosedaten
vorliegen als Ubertragen werden kénnen, z. B. falls zuviele
Leitungsfehler bei der Inbetriebnahme auftreten.

Nach den PROFIBUS-Standard-Diagnose-Bytes 1 ... 3 folgen zwei Bytes fir die
Masteradresse (Bytes 4 und 5) und zwei Bytes fir die PROFIBUS-Identnummer (Bytes 6 und
7). Die Werte dieser Bytes werden in den Feldern Masteradresse und Identnr. (hex)

angezeigt.

Der Wert in Masteradresse zeigt, von welchem Master der Slave gesperrt wird (exklusiver
DataExchange-Zugriff).

I3 PEPPERL+FUCHS
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Identnr. (hex) zeigt die PROFIBUS-lIdentnummer des Slaves an. Fir einen korrekten
Datenaustausch muss der Slave mit seiner PROFIBUS-Identnummer im Master angelegt sein.
Bei Systemen in denen der DTM in die Master-Konfigurationsoberflache eingebunden werden
kann, wird die PROFIBUS-Identnummer automatisch eingetragen. Falls dies nicht méglich ist,
muss die korrekte GSD/GSE-Datei im Master eingebunden werden.

Die restlichen Bytes im Feld Erweiterte Diagnose (ab Byte 8) zeigen herstellerspezifische
Diagnosedaten, die der erweiterten Diagnose dienen. Siehe Kapitel 7.7

Registerkarte "PB-Diag (erw.)"
Die Registerkarte PB-Diag (erw.) visualisiert die erweiterten PROFIBUS-Diagnose-Bytes.

Diagnoseregister T FB-Diag [std.] BK-Diag T Modulstatus ]
Diagnose Redundanzkoppler:  Kanaldiagnoge:
Redundanzkoppler nicht gefunden Steckplatz 2 (] Eing  Leitungsbruch
Steckplatz, 3 K2 Eing. Leitungsbruch
Steckplatz 3 K: 3 Eing. Leitungsbruch
Steckplatz 3 K. 4 Eing. Leitungsbruch
Kennungs-/Moduldiagnose:
1/0 Module
l'\F!'lrII'lflI'II'II'II'II'IFlI'lI'lI'lI'lFIl'lI'lFI'I'FI'I'I'Fi']'FI'I'
L Steckplatz 1 Steckplatz 48 -

Abbildung 7.12  Registerkarte PB-Diag (erw.)

Die Registerkarte PB-Diag (erw.) ist in drei Bereiche unterteilt, die im folgenden beschrieben
werden.

Diagnose Redundanzkoppler

Dieser Bereich zeigt die Auswertung der ersten beiden PROFIBUS-Standard-Diagnose-Bytes
des Redundanzkopplers (Partnerkoppler) als Textnachricht an. Diese Bytes werden im
Rahmen der geratespezifischen Diagnose Ubertragen. Siehe Kapitel 7.5.2

Im Unterschied zur PROFIBUS-Standard-Diagnose setzt der Buskoppler das Bit
Redundanzkoppler nicht gefunden, wenn keine intere Kommunikationsverbindung zum
Redundanzkoppler besteht (entspricht der Meldung Station nicht existent, die vom Master
gesetzt wird).

Alle anderen Diagnosemeldungen entsprechen der definierten PROFIBUS-Standard-
Diagnose. Siehe Kapitel 7.6

Kanaldiagnose

Dieser Bereich visualisiert die kanalspezifische Diagnose. Siehe Kapitel 7.5.2

Zu jeder Meldung werden die Steckplatznummer, die Kanalnummer, Angaben zum Kanaltyp
und der Fehlergrund angezeigt.

Sobald mehr Diagnoseinformationen vorliegen, als GUbertragen werden konnen, erscheint die
Meldung Kanaldiagnose Uberlauf und die Farbe des Textes wechselt von schwarz auf rot.

Kennungs-/Moduldiagnose

Der Bereich visualisiert die modulspezifische Diagnose. Siehe Kapitel 7.5.2

Jedem Steckplatz der Remote-1/O-Station ist eine Anzeige in Form eines Rechtecks
zugeordnet. Sobald eine Diagnose fiir einen Steckplatz vorliegt, wechselt das entsprechende
Rechteck die Farbe von griin auf rot. Um die Steckplatznummer anzuzeigen, positionieren Sie
den Mauszeiger auf das entsprechende Rechteck.

I3 PEPPERL+FUCHS

200337 2016-02



200337 2016-02

7.8

I3 PEPPERL+FUCHS

Registerkarte "BK-Diag"

Die Registerkarte BK-Diag erméglicht einen umfangreichen Uberblick tiber den Zustand der
Remote-1/O-Station. Das Hauptaugenmerk liegt auf der internen und externen Kommunikation
der Remote-I/O-Komponenten.

In der Abbildung sind die Diagnosen und Statusinformationen einer Remote-I/O-Station mit
PROFIBUS-Fehlern und Modulfehlern abgebildet.

Diagnozeregister T PB-Diag (std.) T FE-Diag [erw..] T BK-Diag I Modulstatus I

- Buskoppler-Status-Register,

BES  Gws Umil DP5  INDLZ Fehlerz. Diagl  Diag2 CAC Fw  Log
Mein | 4783 | CEG4 | 245D | ooog 0z i | 05 | E3RADFEC | 0623
o]
Fattner | nood | 0824 [ 234D [ 0000 i ] 0o [ 05 [Esssprec [ oes J
— G -Status: DP-Status:
Mein  Partner Mein  Partner Mein  Parther e E e

& 1 Ak IMaster Slave ILStatus | T Timeout 0] [ Outhdew

1" Primi m i W FRG et i | T Clear " DataBach

[ T Fatal | T Leave "1 Fehler

| T lnkorsist  JActive Passive LBStatus ¥ | [T Baudate 0] L Mein

T 1T NewPim IDK ok RedStatus T | [T Freszs | [ Partrer
T Sone

Abbildung 7.13  Registerkarte BK-Diag

1 Bereich Buskoppler-Status-Register
2 Bereich GW-Status
3 Bereich DP-Status

Die Registerkarte ist in 3 Bereiche unterteilt. Der erste Bereich Buskoppler-Status-Register
fahrt die Diagnoseregister im kompakten Rohdatenformat auf (hexadezimale Darstellung).
Diese Ansicht ermdglicht einen schnellen Uberblick tGiber die Remote-1/O-Station. Die Bereiche
GW-Status und DP-Status dienen der teilweisen Aufschlisselung der Rohdaten aus dem
ersten Bereich. Die 3 Bereiche werden in den folgenden Unterabschnitten naher beschrieben.

Die Registerkarte ist fir redundante Systeme ausgelegt, bietet aber auch Informationen fir
nicht redundante Systeme. Alle ausgelesenen Informationen liegen bei einem redundanten
System mit funktionsfahiger, interner Kommunikation zweimal vor. In den mit Mein
gekennzeichneten Bereichen werden die Informationen bezliglich des angesprochenen
Buskopplers angezeigt. Die mit Partner gekennzeichneten Bereiche enthalten Informationen
Uber den Redundanzkoppler, die Uber die interne Buskoppler-Kommunikation bereitgestellt
werden.

Falls die Partnerdaten nicht ermittelt werden kénnen, z. B. weil ein Fehler in der internen
Buskoppler-Kommunikation vorliegt oder ein nicht redundantes System verwendet wird,
werden die entsprechenden Felder mit ***** gefillt. Der Grund fir die fehlenden Informationen
lasst sich dann den Mein-Daten entnehmen, z B. Redundanzfehler: AC oder AD im Feld BK-
S. Sobald Abweichungen vom normalen Betrieb vorliegen, werden die fehlerhaften Bereiche
rot eingeférbt.

Aufzeichnung in einer Log-Datei

Falls Sie Langzeitbeobachtungen durchfihren oder die Diagnosedaten dokumentieren
mdchten, klicken Sie im Bereich Buskoppler-Status-Register auf die Schaltflache Log. Die
Anzeige auf der Schaltflache ist gelb, wenn in die Log-Datei geschrieben wird. Die Anzeige ist
grau, wenn keine Daten aufgezeichnet werden.

Die Log-Datei wird standardmafig unter dem Namen LBFBDumpFi lel.txt im Verzeichnis
C:\Temp angelegt und beinhaltet neben den Log-Eintrdgen auch Ablauf- und
Diagnoseinformationen.
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7.8.1 Bereich "Buskoppler-Status-Register"

BE-S GWw-5 Uml. DP-5 IND.Z Fehlerz. D|ag1 Diag 2 CRC

Mein I A7E3 I CEG4 | 2450 I 0oog | 02 | | 05 | E388DFBC | 0623
Partner | oooo | 0524 | 2360 | 0o0d W |_ I_FL- |_L|r Im m J

{Buskoppler Status-Register:

Abbildung 7.14  Bereich Buskoppler-Status-Register

Feld BK-S (Buskoppler-Status)
Das Feld beinhaltet das globale Statusregister der Buskoppler.

Feld GW-S (Gateway-Status)

Der Gateway-Status gibt Aufschluss Uber die interne und externe Kommunikation. Die
Rohdaten dieses Feldes sind im Bereich GW-Status aufgeschlisselt dargestellt. Siehe Kapitel
7.8.2

Feld Uml. (Programmumlaufzéhler)

Das Feld zeigt den Stand des Programmumlaufzahlers des jeweiligen Buskopplers an. Der
Wert des Z&hlerstands ist nicht relevant, es ist jedoch wichtig, dass der Zahler standig in
Bewegung ist. Die Bewegung bedeutet, dass das Programm lauft.

Feld DP-S (DP-Status)
Hier werden Informationen bezuglich der PROFIBUS-Kommunikation angezeigt. Die Daten
dieses Feldes sind im Bereich DP-Status teilweise aufgeschlisselt. Siehe Kapitel 7.8.3

Feld IND.-Z. (Indikationszé&hler)

Der Indikationszahler wird zur Uberwachung der PROFIBUS-Kommunikation genutzt und
ermoglicht die Friherkennung von Ausféllen. Der jeweilige Z&hlerstand ist den Feldern IND.-Z
zu entnehmen.

In redundanten Systemen miissen die Zahlerstande gleichméaBig hochlaufen. Sobald ein
Zé&hler langsamer lauft als der andere oder garnicht lauft, ist die PROFIBUS-Kommunikation
des betroffenen Buskopplers gestoért. Falls beide Zahler langsam oder ungleichmafig
hochlaufen, ist das jedoch kein Zeichen fur einen kompletten Ausfall der
Prozessdatentbertragung. Vielmehr ist es ein Zeichen fiir eine teilweise gestorte
Kommunikation.

Im nicht redundanten System ist ein gleichmé&Big hochlaufender Zahler ein Indiz flr die
ordnungsgemaBe PROFIBUS-Kommunikation.

Feld Fehlerz. (Fehlerzéhler) )

Der Fehlerzahler ist Teil der zusatzlichen PROFIBUS-Uberwachung per Indikationszahler und
macht auf mégliche Stérungen aufmerksam, indem er seinen Zahlerstand erhéht.

Die zusatzliche Uberwachung beruht auf Einschatzungen bezlglich des zukinftigen
Verhaltens der PROFIBUS-Kommunikation. Eine Prognose mit dem Ergebnis Stérung muss
mehrmals hintereinander durch Hochzéhlen des Fehlerzahlers bestatigt werden, bevor es zu
einer prophylaktischen Redundanzumschaltung kommt. Dabei wird die Umschaltméglichkeit
vorher Uberprift. Da die Gber den Fehlerzahler angezeigten Stérungen auf Prognosen
basieren, handelt es sich beim Hochz&hlen des Z&hlers und bei der prophylaktischen
Redundanzumschaltung nicht um einen Fehler. Vielmehr ist der Fehlerzahler eine MaBnahme
zur Erhéhung der Verfligbarkeit.

Ein stdndiges Hin- und Herschalten der Buskoppler ist jedoch nicht zuldssig und sollte daher
untersucht werden.

Felder Diag 1 und Diag 2 (DP-Diagnose)

Die Felder Diag 1 und Diag 2 zeigen die ersten beiden PROFIBUS-Standard-Diagnose-Bytes
an. Auf der Registerkarte PB-Diag (std.) wird eine grafische Darstellung der PROFIBUS-
Standard-Diagnose-Bytes angezeigt. Die Anzeige der Registerkarte PB- Diag (std.) wird
jedoch erst ab Firmwareversion 6.19 des Buskopplers unterstitzt.

210 FPEPPERL+FUCHS

200337 2016-02



200337 2016-02

7.8.2

I3 PEPPERL+FUCHS

Feld CRC (Prufsummenberechnung)

Hier wird das Ergebnis der Prifsummenberechnung eingetragen. Die
Prifsummenberechnung stellt die korrekte Datenhaltung der benétigten Datensatze im
Buskoppler sicher (Parameter- und Konfigurationsdaten). Wenn die Prifsummen des
Buskopplers und des Redundanzkoppler identisch sind, sind die beiden Buskoppler
untereinander korrekt abgeglichen. Gleiche Werte bedeuten gleiche Datensatze. Jede
erfolgreich Ubertragene Parameteranderung hat eine Anderung der Checksumme zur Folge
und dokumentiert somit den Anderungsprozess.

Feld FW (Firmware)

Die Felder enthalten die Firmwareversion der Buskoppler. Achten Sie in redundanten
Systemen darauf, dass Buskoppler und Redundanzkoppler stets die gleiche Firmwareversion
haben.

Bereich "GW-Status"

— Gw-Status:

Mein  Partner Mein  Partner

Ikt IMaster ISIave ILS tatus
:: f“"'l [FoReady | [oifine FeiStatus
Falal

e IActive IF’assive LEStatus
I Newkrm oK [ox FiedStatus

TN <N

Abbildung 7.15  Bereich GW-Status

Kontrollkastchen Aktiv (aktiver Buskoppler)

In der Remote-I/O-Station darf zu jeder Zeit nur ein Buskoppler aktiv sein. Aktiv gibt Auskunft
darlber, welcher der beiden Buskoppler aktiv ist. In der obigen Abbildung ist der Buskoppler in
der Spalte Mein aktiv.

Kontrollkédstchen Prim (primarer Buskoppler)

Das Kontrollkastchen Prim ermdglicht die Zuordnung der Daten zur Buskoppler-Hardware.
Jede redundante Station besitzt einen primaren und einen sekundaren Buskopplersteckplatz.
Im LB-System ist der erste Buskoppler-Steckplatz der priméare Steckplatz. Im FB-System ist der
Buskoppler-Steckplatz in der Basiseinheit der primare Buskoppler-Steckplatz.

Wenn beispielsweise Prim im Bereich Mein aktiviert ist, bedeutet das, dass die Daten im
Bereich Mein den Buskoppler auf dem priméaren Steckplatz reprasentieren.

Kontrollkéstchen Fatal (schwerwiegender Fehler)

Sobald ein schwerwiegender Fehler in einem Buskoppler erkannt wird, wird dieses durch das
Kontrollkéstchen Fatal angezeigt. Die Buskoppler verfligen Gber Fehlerbearbeitungs-
Routinen, die Fehlerzustédnde bereinigen kdnnen. Falls ein scherwiegender Fehler dauerhaft
oder mehrmals gemeldet wird, tauschen Sie den betroffenen Buskoppler aus.

Kontrollkéstchen Inkonsist. (Inkonsistenz)

Mit Inkonsist. wird auf Systemzustande aufmerksam gemacht, die den ordnungsgemaéBen
Betrieb einer redundanten Remote-I/O-Station gefahrden kénnen. Die Kontrollkéstchen
werden in folgenden Situationen aktiviert.

Falls die Buskoppler unterschiedliche Firmwareversionen vorweisen
Falls die Parameterdaten der Buskoppler unterschiedlich sind

Falls beide Buskoppler gleichzeitig aktiv sind

Falls beide Buskoppler gleichzeitig passiv sind

Falls sich beide Buskoppler als primare Buskoppler zeigen

Falls sich beide Buskoppler als sekundére Buskoppler zeigen

Falls beide Buskoppler auf dem internen Bus als Master fungieren
Falls beide Buskoppler auf dem internen Bus als Slave fungieren

Beachten Sie, dass Inkonsistenzen in der Anlaufphase oder in einer Umschaltphase kurzzeitig
zulassig sind.
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Kontrollkédstchen NewPrm (neue Parameter)

Dieses Kontrollkastchen ist aktiv, wenn der Buskoppler gerade neue Parameter erhalt. Dieser
Zustand ist normal, es sei denn, dass dieser Zustand nach dem Parametrierungsprozess nicht
wieder verlassen wird.

Feld ILStatus (Internal Link Status)

Dieses Feld repréasentiert den Kommunikationsweg zwischen den beiden Buskopplern. Der
Status kann die Zustédnde Master, Slave, Alone oder Unknown annehmen.

In redundanten Systemen muss ein Buskoppler den Zustand Master und der andere den
Zustand Slave vorweisen. Alle anderen Konstellationen sind nicht zulassig. Falls der Zustand
Alone angezeigt wird, kann der entsprechende Buskoppler seinen Partner nicht finden, z. B.
falls in FB-Systemen die externe Verbindung zwischen den beiden Buskopplern fehlerhaft ist.
In nicht redundanten Systemen ist der Zustand Alone der korrekte Betriebszustand. Falls ein
anderer Zustand als Alone angezeigt wird, liegt ein Fehler vor.

Feld FBStatus (PROFIBUS-Status)

Das Feld zeigt den PROFIBUS-Status an. Der Status kann die folgenden Zustadnde annehmen.

Offline: keine PROFIBUS-Verbindung vorhanden

NotReady: PROFIBUS-Verbindung vorhanden, aber kein Datenaustausch moglich
BadComm: Datenaustausch ist vorhanden, wurde aber gestort

Online: Datenaustausch ist in Ordnung

Das Feld sollte stets den Status Online anzeigen. Falls ein anderer Status angezeigt wird,
Uberpriifen Sie die PROFIBUS-Kommunikation.

Ausnahme: Bei linienredundanten Systemen kann der passive Buskoppler nur lesend auf den
Bus zugreifen. Daher stehen ihm nur beschrankt Funktionen zur Verfligung, um die
Kommunikation bei Stérungen aufrecht zu erhalten. Das kann zur Folge haben, dass der
passive Buskoppler den Zustand Online kurzzeitig verlasst. Der passive Buskoppler wird
jedoch nach kurzer Zeit vom System automatisch wieder in den Zustand Online tberfuhrt.

Feld LBStatus (interner Systembus)

LBStatus reprasentiert den internen Systembus zwischen primarem Buskoppler, sekundarem
Buskoppler und den E/A-Modulen. Neben Startzustanden, die hier nicht weiter behandelt
werden, kann LBStatus die folgenden Zustande anzeigen.

Single: in Single-Systemen in Ordnung

Alone: Buskoppler kann den Partner nicht finden

Active: Buskoppler hat Schreib- und Leserechte auf dem Bus
Passive: Buskoppler hat nur das Leserecht auf dem Bus
NoSlots: es kdnnen keine E/A-Module angesprochen werden

Falls andere Zustande dauerhaft angezeigt werden, liegt ein Fehler vor. Beachten Sie, dass fur
einen korrekten Redundanzbetrieb ein Buskoppler aktiv und der andere Buskoppler passiv
sein.

Feld RedStatus

Dieses Feld beinhaltet Zustandsangaben beziglich Parameter- und
Konfigurationsdnderungen. Bei einer Anderung mit oder ohne Hot Configuration in Run (HCIR)
werden mehrere einzelne Zustande durchlaufen, die hier nicht weiter erlautert werden. Im
ordnungsgemaéBen Betrieb muss das Feld OK anzeigen.

Wird HCiR angezeigt, ist ein neuer Datensatz in den entsprechenden Buskoppler geschrieben,
aber noch nicht vom Master in Betrieb genommen worden. Das bedeutet, dass noch mit dem
alten Datensatz gearbeitet wird und der HCiR-Vorgang noch nicht abgeschlossen ist. Der
Zustand HCIiR wird ebenfalls durch das Blinken der griinen LED am Buskoppler angezeigt.
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Bereich "DP-Status"

- DP-Status:

Mein  Partner Mein  Partner

I | mizo CF] T Dutiew
I C [CF] [T DataEsch
T T Le [T | [ Fehler
W | T Baudats | T Mein

[ | [ Freeze [0 ] Fartrier
T | T Sine

Abbildung 7.16  Bereich DP-Status

Die wichtigsten Informationen im Bereich DP-Status werden durch die Kontrollkastchen
Baudrate und DataExch visualisiert. Alle anderen Informationen sind nicht fiir die Diagnose
durch den Anwender geeignet und werden hier nicht weiter erlautert.

Kontrollkéstchen Baudrate
Wenn Baudrate aktiviert ist, wurde die Baudrate gefunden. Ansonsten wurde keine Baudrate
gefunden.

Kontrollkéstchen DataExch
Wenn DataExch aktiviert ist, werden Prozessdaten Uibertragen. Ansonsten werden keine
Prozessdaten Ubertragen.

Registerkarte "Modulstatus”

Hinweis!

Die Registerkarte Modulstatus steht Ihnen ab DTM Version 7.3 zur Verfligung. Der Status der
Netzteile im Bereich Netzteile wird erst ab DTM Version 7.5 dargestellt und ist auBerdem
abhéangig von der Firmwareversion des Buskopplers.

Die Registerkarte Modulstatus gibt einen Uberblick iber den Zustand der E/A-Module und
Netzteile der gesamten Remote-I/O-Station. Jedes der Felder in den Status-
/Simulationsansichten reprasentiert einen Steckplatz und somit ein E/A-Modul oder ein Netzteil
der Remote-1/O-Station.

Der Status der Netzteile wird nur angezeigt, wenn die Firmware des Buskoppler eine Netzteil-
Diagnosefunktion enthalt. AuBerdem missen die verwendeten Netzteile diese
Diagnosefunktion unterstiizen.

1/0- Module:
1 3 5 7 9 MM 131517 19 21 2325 27 23 # 33 35 37 39 41 43 45 47

Status HE P

Simn. !
L Steckplatz 1 Steckplatz 48 o
Metzbeile:
Status [
123 45 6
Information:
Maodul aktiv und DK Modul aktiv und Simulation ! passives Modul
B todul aktiv und Fehler Modul aktiv und Mamalbetrieb kein Modul

Abbildung 7.17  Registerkarte Modulstatus

Die Statusinformationen sind auf der Registerkarte erlautert. Fir jeden Aktualisierungszyklus
werden die E/A-Modultypen (Darstellung einfach/doppelt breites Modul) und die jeweiligen
Statusbereiche abgefragt.
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Im Bereich Netzteile wird der Status der Gberwachten Netzteile dargestellt. Eine
unterstrichene Netzteilnummer signalisiert, dass an der entsprechenden Position ein Netzteil
vorhanden ist. Die Uberwachung der Netzteile kann in den Geratedaten des Buskopplers ein-
und ausgeschaltet werden.

Informationen zu einem E/A-Modul aufrufen

Es besteht die Mdglichkeit, Informationen zu einem bestimmten E/A-Modul direkt auf der
Registerkarte Modulstatus aufzurufen. Hierzu muss je nach FDT-Rahmenapplikation eine
Verbindung zum gewiinschten E/A-Modul aktiv sein.

1. Klicken Sie in der Ubersicht mit der rechten Maustaste auf ein E/A-Modul.

2. Rufen Sie Uiber das Kontextmenu die gewlinschten Informationen auf.
PACTware™ Device State Manager

Ab Version 4 enthalt PACTware™ den Device State Manager und die Device State View.
Diese Add-ins ermoglichen eine geratelbergreifende Diagnose auf Grundlage der NAMUR-
Empfehlung NE 107.

Hinweis!

Moglicherweise sind die Add-ins Device State Manager und Device State View deaktiviert.
Um Add-ins zu aktivieren, wahlen Sie Extras > Add-ins im Menda.

Hinweis!

Detaillierte Informationen zu den hier beschriebenen Add-ins finden Sie in der PACTware "-

Dokumentation.

Fenster "Device State Manager" aufrufen

1. Klicken Sie in der Projektansicht mit der rechten Maustaste entweder auf HOST PC, auf ei-

nen CommDTM oder einen Buskoppler.
2. Wabhlen Sie im Kontextmen(i Device State Manager.
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LB8106* / FB8206*

Diagnosefunktionen des Buskopplers

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekk  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

: Projekt ax
ﬂ,.fole...

Gerdte Tag |Adresse |[] |%§ |Geréte Typ (DTM) | Skatu

B HOST PC

17§ LBJFE service bus 1 = @ Servicebus inkerface LE/FE ]
@ an LI

Werbindung aufbauen

Werbindung trennen

Geratestatus lesen
Daten aus dem Gert lesen

Diaten ins Gerdt schreiben

Parameter 3
Messwert
Simulation

Ciagnose

Kanale anzeigen

Kanale 3

Device Stake Manager

Up-/Download-Manager
Drucken »

‘Weitere Funkkionen »

Gerdt hinzufigen

Gert entfernen

Eigenschaften <119,LB-8106=LE 8106 LB-EasyCom Communication Interface

Abbildung 7.18 Device State Manager aufrufen

L Das Fenster Device State Manager wird angezeigt.

Auswahl Protokolle
|Name |

[ P+F LB FB Servicebus

[ P+FLE Internal

Struktur
|Ger’éte Tag Adresse |\ierb\ndungszustanc}5t'atus_ ‘Zsit’stempe\ Status System
1= LB(FE service bus 4 [o] O
|3 e LB-BILL 119 o O

- B LB-1108 3 alx O

g Lo-6tos 5 = (o]

B 153105 7 0= O

- B 1B-4105 9 =T O

B LB-3102 1 0= @]

|

~Zusammenfassung Gerdtestatus
[ Ein nder mehrers Gerat(e) befinden sich im Status ficht unterstitzt! () ‘

 Aktionen - Ausiwahl
Ke[ge-

Aneahl abgeschlossener Zyklen: 0 ‘ Zeit des letzben Zykus: 0,0 5 | Kiirzeste Zykluszeit: 0,0 5 |_Lém_gste Zykluszeit: 0,05

[ Geratestatus aus Gerat(en) lesen. ]

[ Geratestatus zykisch aus Gerat(en) lesen J 18

[ SchlisBen und Gerdtestatus ar\zaiqgﬂml

[_ Schliefien J

Abbildung 7.19  Fenster Device State Manager

3. Waéhlen Sie die Gerate aus, die Uberwacht werden sollen. Verwenden Sie hierzu entweder
die Kontrollk&stchen oder die Schaltflachen im Bereich Auswahl.

4. Um den Geratestatus einmalig oder in regelméaBigen Zeitabstanden auszulesen, wahlen Sie
eine der Schaltflachen aus dem Bereich Aktionen.
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LB8106* / FB8206*

Diagnosefunktionen des Buskopplers

"I Device State Manager B@

- #wswahl Protokolle

‘Name |
[] P+FLEFE Servicebus
[] P+FLEInternal

~ Struktur
‘Gerate Tag |Adresse ‘ Verblndungszustancl Status |Ze|tstampe| Status |Systam
=% LBJFE service bus 4 = O 17.12,2010 10:5%:58
Bz LB-B111 119 = ® 17.12,2010 10:59:58
-~ @ LE-1108 3 o] = 17.12.2010 11:00:00
-~ B LB-6108 5 Foi] 7| 17.12,2010 10:59:53
- B LB-3105 7 [0 ] = 17.12,2010 10:59:55
Ber LB-4105 9 == = 17.12,2010 10:5%:56
o B LB-3102 11 L] = 17.12.2010 10:59:58

< I
Zusammenfassung Gerstestatus
[Ein oder mehrere Gerat{e) befinden sich im Status 'Ausfall . ]
Akionen Auswahl
| Geratestatus aus Gerstien) lesen | | Alle | [ Schliefen und Geratestatus anzeigen J
I Zyklisches Lesen des Geratestatus beenden I | 3 ‘ 5 | Keine | [ =chiefien }

Anzahl abgeschlossener Zyklen: 42 | Zeit des letzten Zyklus: 8,85 ‘ Kirzeste Zykluszeit: 8,6 5 |Langste Zykluszeit: 10,1 5

Abbildung 7.20  Geratestatus auslesen

L Eine Verbindung zu den Geraten wird hergestellt und der Geratestatus wird ausgelesen.
5. Wahlen Sie SchlieBen und Geréatestatus anzeigen.

L Das Fenster Geratestatus wird angezeigt. Das Fenster Geratestatus enthalt eine Liste
mit den verfligbaren Statusmeldungen. Sie kénnen Statusmeldungen nach bestimmten
Kriterien filtern und die Liste speichern oder I6schen.

Aktuslier Gerdbestatus ]

2 & ® A

Gerdte Tag ‘ | Bis DD&IZ.ZUIUIU:‘IO:S& @

Status

o)
O
3]

[  Filkern } [ Filker zuriicksetzen ]
LFd. I A| Teitstempel Status |GerétE Tag |Adre_sse |Etatus |Garétgtyp (OTM)
1 03122010 10;39:03 'a'" LE/JFE ser 4 () Service Bus Schittstelle LB/FE-Serie
2 03.12,2010 10;39:04 ass PACTwar 1 . LB 5107 MODBUS Buskoppler
3 03.12.2010 10:39:06 E LB-1108 3 B LB 1108 bindrer Eingang {&-kanalig) {Ex-i}
4 03.12.2010 10:39:05 E LE-5108 &5 B LB G108 bindrer Ausgang (8 kanalia, 20Y, & ma) (Ex-i)
5 03.12,2010 10:39:09 &- LE-3105 7 B LB 3105 HART Speisegerit/Eingangstrenner :4-kanalig (Ex-i}
& 03.12.2010 10:39:11 & LE-4105 9 B LB 4105 HART Analoger Ausgang:4-kanalig (Ex-i)
7 03.12.2010 10:39:12 &- LB-310Z2 11 B LB 3102 HART speiseqeratEingangstrenner: 1-kanalig (Ex-i)
G 03.12.2010 10:39:12 . a () Genetic HART DTM

[ Laden J[ Speicharn J i Lischen i

Abbildung 7.21  Fenster Gerétestatus

Hinweis!
Verschiedene Ansichten der Statusinformationen

Alternativ kdnnen Sie das Fenster Gerétestatus Uber Ansicht > Geratestatus aufrufen. Die
Statussymbole werden Ihnen auBerdem in der Projektansicht und in der Anlagensicht
angezeigt.

(10
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Allgemeine Bedeutung der Statussymbole nach NAMUR-Empfehlung NE107

Symbol Bedeutung

Diagnose aktiv

| Diagnose passiv

% Ausfall

W Funktionskontrolle

i AuBerhalb der Spezifikation
& Wartungsbedarf

) Ceratestatus nicht unterstutzt

Spezifische Bedeutung der Statussymbole fiir Remote-lI/O-Komponenten

Komponente

Symbol

Mdgliche Bedeutungen

E/A-Modul

Fehlerfrei

=

Diagnose ausgeschaltet (E/A-Modul passiv)

Leitungstberwachung (Leitungsbruch oder Kurzschluss)

E/A-Modul fehlt

Falsches E/A-Modul konfiguriert

Simulation aktiv

Nicht online

Buskoppler

Fehlerfrei

@ O8O & >4

Feldbuskommunikation: Kein Feldbus vorhanden (nur bei
Diagnosescan via Servicebus)

Speicherfehler: PIC/RAM/FLASH

CPU-/PIC-Fehler

Parameter- oder Arithmetik-Fehler

Redundanzlink nicht vorhanden (LB; Fehler im internen
Redundanzlink)

B <

Feldbuskommunikation: Feldbus vorhanden, aber kein
Datenaustausch (nur bei PROFIBUS-Buskopplern)

Kommando-Fehler

Fehler in einem E/A-Modul

Fehler in der Spannungsversorgung

Redundanzkoppler nicht vorhanden

Redundanzlink nicht vorhanden (FB, Fehler im externen
Redundanzlink, eventuell nicht gesteckt)

Nicht online
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8 Stérungsbeseitigung

Gefahr!
Explosionsgefahr

Wenn Sie Arbeiten an der Remote-I/O-Station im explosionsgefahrdeten Bereich durchfihren,
besteht Explosionsgefahr durch Funkenbildung.

Bevor Sie irgendwelche Arbeiten an der Remote-I/O-Station vornehmen, machen Sie sich mit
den Betriebsanleitungen und Zertifikaten der Komponenten vertraut und lesen Sie das
Handbuch zur LB/FB-Hardware.

8.1 Kommunikationsfehler

Falls ein Kommunikationsfehler vorliegt, gehen Sie die folgende Checkliste durch und ergreifen
Sie gegebenenfalls die entsprechende MaBnahme.

Fehler MaBnahme(n)

Fehler in der Kommunikation Prifen Sie, ob die Kabelverbindungen intakt sind.

itd Leitsyst
mit aem Leflsysiem Prifen Sie in der Konfigurationssoftware, ob die gewahlte

Adresse mit der Adresse der Remote-I/O-Station
Ubereinstimmt.

Prufen Sie, ob der Abschlusswiderstand aktiviert ist. Der
PROFIBUS muss genau 2 Abschlusswiderstéande pro
Segment haben, einen am Anfang und einen am Ende.

Prifen Sie, ob die Busstationen linear und ohne
Abzweigung angeordnet sind. Eine sternférmige
Anordnung ist nicht zulassig.

Prufen Sie, ob die DP-Konfigurationsstrings von Master
und Slave Ubereinstimmen. Die Slave-Adresse muss bei
Master und Slave auf dem Feldbus identisch sein.

Prufen Sie, ob die richtige GSD/GSE-Datei verwendet

wird.
Kommunikationsfehler auf Prifen Sie in der Konfigurationssoftware, ob die gewahlte
dem PROFIBUS Adresse mit der Adresse der Remote-I/O-Station

Ubereinstimmt.

Prufen Sie, ob die DP-Konfigurationsstrings von Master
und Slave Ubereinstimmen. Die Slave-Adresse muss bei
Master und Slave auf dem Feldbus identisch sein.

Prufen Sie, ob der Abschlusswiderstand aktiviert ist. Der
PROFIBUS muss genau 2 Abschlusswiderstande pro
Segment haben, einen am Anfang und einen am Ende.

Priifen Sie, ob die Busstationen linear und ohne
Abzweigung angeordnet sind. Eine sternférmige
Anordnung ist nicht zul&ssig.

Prifen Sie die PROFIBUS ID der Remote-I/O-Station.
Manche Leitsysteme kénnen die GSD/GSE-Datei 0710
nicht verarbeiten.

o2 FPEPPERL+FUCHS
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Fehler

MaBnahme(n)

Eine neue Remote-I/O-Station
funktioniert nicht an einem
Bus, an dem bereits andere
Remote-1/O-Stationen in
Betrieb sind

Priifen Sie, ob sich die Abschlusswiderstande auch nach
der Erweiterung am Busanfang und am Busende
befinden.

Prifen Sie die PROFIBUS ID der neuen Remote-I/O-
Station.

Beim Verbindungsaufbau
findet die Software einen
Buskoppler nicht

Prufen Sie, ob beim Verbindungsaufbau die gelben LEDs
am Buskoppler leuchten.

Priifen Sie, ob die Busadresse im gewahlten Bereich ist.
Falls nétig, vergroBern Sie den Suchbereich.

Priifen Sie, ob der Buskoppler korrekt eingesteckt ist.

Der Buskoppler meldet E/A-
Modulfehler beim Riicklesen
der gespeicherten Daten aus
dem Konfigurierkit oder der
Remote-I/O-Station.

Falls im Konfigurierkit oder in der Remote-1/O-Station noch
keine E/A-Module installiert sind, ist dies kein Fehler. Der
Buskoppler hat gepruft, ob konfigurierte E/A-Module
verflgbar sind. Installieren Sie die E/A-Module.

Kommunikationsfehler auf
dem Servicebus, nach
erfolgreichem
Verbindungsaufbau

Prufen Sie, ob der Servicebus galvanisch getrennt ist.

Falls Sie ein Laptop verwenden, betreiben Sie das Laptop
mit Batterie.

Verwenden Sie einen handelsiiblichen
Schnittstellenkonverter (RS232-RS485-Konverter oder
USB-RS485-Konverter) mit automatischer Erkennung von
Baudrate und Ubertragungsrichtung.

Keine HART-Kommunikation

Priifen Sie, ob das verwendete E/A-Modul das HART-
Protokoll unterstitzt.

Stellen Sie sicher, dass die HART-Feldgerate innerhalb
des zulassigen Betriebsbereichs von 4 ... 20 mA liegen.

Kontrollieren Sie, ob die korrekte Adresse des HART-
Cerats verwendet wurde.

Prifen Sie, ob die HART-Software iber einen DTM fur das
verwendete Feldgerat verflgt. Falls dies nicht der Fall ist,
sind nur HART-Grundfunktionen verfligbar.

Fehler

MaBnahme(n)

FB-Erweiterungseinheit
funktioniert nicht.

Prifen Sie, ob Basiseinheit und Erweiterungseinheit
korrekt verdrahtet sind.

Prifen Sie, ob bei redundanten Systemen die Verbindung
zwischen der Erweiterungseinheit und der
Redundanzeinheit besteht.
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225




[ ]

8.2 Redundanzfehler

Falls ein Redundanzfehler vorliegt, gehen Sie die folgende Checkliste durch und ergreifen Sie
gegebenenfalls die entsprechende MaBnahme.

Fehler MaBnahme(n)
Kontinuierliche Priifen Sie, ob die korrekte Redundanzart gewahlt ist
Redundanzumschaltung (Linienredundanz oder Applikationsredundanz).

Prifen Sie, ob die Umschaltzeit am Buskoppler auf einen
ausreichend langen Wert eingestellt wurde.

Prufen Sie bei FB-Systemen, ob die frontseitige
Verbindung zwischen den Buskopplern besteht.

Prifen Sie, ob das Leitsystem auf diese Art von
Redundanz eingestellt ist.

Keine Prifen Sie, ob die Redundanz am Buskoppler eingestellt
Redundanzumschaltung, wurde.

wenn ein Buskoppler entfernt

wird Prifen Sie, ob eine elektrische Verbindung zwischen den

beiden Buskopplern besteht. Falls nicht, stellen Sie die
Verbindung her.

Module &ndern laufend die Prufen Sie, ob einer der Buskoppler nicht flr den
Daten Redundanzbetrieb konfiguriert wurde. In diesem Fall
versuchen beide Buskoppler, aktiv auf die E/A-Module
zuzugreifen und stéren sich gegenseitig.

220 FPEPPERL+FUCHS
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8.3

Durch LEDs angezeigte Fehler

Die Fehlersuche wird durch eine Reihe von LEDs am Buskoppler, an den E/A-Modulen und am
Netzteil unterstitzt. Falls die LEDs einen Fehler anzeigen, gehen Sie die folgende Checkliste
durch und ergreifen Sie gegebenenfalls die entsprechende MafBBnahme.

Je nach Last kénnen die Ausgangskreise aufgrund einer Uberlastung einen Leitungsbruch
anzeigen. Dies kann z. B. bei Magnetventilen auftreten, deren Eingangswiderstand nicht im
Bereich der Leitungsbruchiiberwachung liegt. Schalten Sie in solch einem Fall einen
hochohmigen Widerstand parallel, der die Funktion in der Regel verbessert.

Falls die Kurzschlussuberwachung bei Booster-Ventilen anspricht, kann der Ladekondensator
die Fehlerursache sein. Falls dies der Fall ist, kann das Anschlie3en eines kleinen Widerstands
in Reihe dieses Verhalten korrigieren. Falls erforderlich, deaktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung.

LEDs an Buskopplern

Fehler MaBnahme(n)

Rote LED (2) des Buskopplers| Sammelfehler: Es liegt ein Problem mit mindestens einer
leuchtet Komponente vor (E/A-Modul, Netzteil oder Buskoppler).

Suchen Sie alle Steckplatze nach E/A-Modulen mit
leuchtenden roten LEDs ab. Alle roten LEDs miissen
erloschen sein, anderenfalls meldet der Buskoppler
weiterhin einen Fehler.

Stellen Sie sicher, dass alle konfigurierten Komponenten
gesteckt und betriebsbereit sind (griine LED leuchtet).

Uberpriifen Sie das globale Statusregister in der
Messwertanzeige des Buskopplers, um den Grund der
Sammelfehlermeldung zu erfahren.

Gelbe LED (5) des
Buskopplers blinkt, ohne dass
der Bus angeschlossen ist

Der Buskoppler ist betriebsbereit und arbeitet mit den E/A-
Modulen.

Gelbe LED (5) des Buskoppler
blinkt in langen Intervallen

Der Buskoppler ist betriebsbereit und arbeitet mit den E/A-
Modulen. Mindestens ein E/A-Modul befindet sich im
Simulationsmodus.

Feldbus

Gelbe LEDs (3, 6) des
Buskopplers zeigen keine
Aktivitat wahrend eines
Verbindungsaufbaus an
(LEDs = aus)

Prifen Sie, ob die physikalische Verbindung zwischen
Konfigurationswerkzeug und der Remote-I/O-Station
korrekt hergestellt wurde.

Servicebus

Gelbe LEDs (4, 7) des
Buskopplers blinken wahrend
des Verbindungsaufbaus via

Servicebus nicht

Prifen Sie, ob das Konfigurationskabel und der Adapter
korrekt verbunden sind.
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LEDs an E/A-Modulen und Netzteilen

Fehler

MaBnahme(n)

Rote LED eines E/A-Moduls
leuchtet

Prifen Sie, ob die Feldverdrahtung korrekt angeschlossen
ist.

Prifen Sie, ob der Sensor einwandfrei funktioniert.
Prifen Sie, ob die Feldgerate einwandfrei funktionieren.

Rote LED eines E/A-Moduls
blink

Fehlende Kommunikation zw. dem E/A-Modul und dem
Buskoppler

Priifen Sie, ob das E/A-Modul richtig in das Backplane
eingesteckt ist.

Stellen Sie sicher, dass die Stifte des Steckers nicht
verbogen sind.

Stecken Sie ein anderes E/A-Modul an die Position. Falls
das neu gesteckte E/A-Modul ebenfalls nicht arbeitet (rote
LED blinkt), kann ein Fehler an dem Backplane vorliegen.

CGelbe LEDs der E/A-Module
leuchten

Bei Binareingangen zeigt die gelbe LED verschiedene
Statusinformationen an.

Bei Transmitterspeisegeraten zeigt die gelbe LED an, dass
der normale Betriebsbereich verlassen wurde.

Griine LEDs bei allen E/A-
Modulen aus

Priifen Sie, ob der Versorgungsanschluss des Backplanes
korrekt angeschlossen ist.

Prifen Sie, ob das Netzteil funktioniert und ob es korrekt in
das Backplane eingesteckt ist.

Grine LED eines einzelnen
E/A-Moduls aus

Prifen Sie, ob das E/A-Modul korrekt in das Backplane
gesteckt ist.

Falls nétig, tauschen Sie das E/A-Modul aus.

Falls der Fehler weiterhin besteht, prifen Sie das
Backplane auf einwandfreie Funktion.

Grine LED des Netzteils aus

Prifen Sie, ob das Netzteil mit der richtigen Spannung
versorgt wird.

Prufen Sie, ob das Netzteil korrekt in das Backplane
gesteckt ist und der Kontakt zum Backplane hergestellt ist.

Prufen Sie die Versorgungsspannung. Bei maximaler Last
darf die Spannung von 24 V DC einschlieBlich
Brummspannung nicht unter 20 V fallen.

Eventuell ist die Sicherung defekt. FB-Netzteile enthalten
keine austauschbaren Sicherungen und massen durch ein
neues FB-Netzteil ersetzt werden.
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8.4

Signalfehler

Deaktivierte E/A-Module

Deaktivierte E/A-Module werden haufig fir spatere Erweiterungen verwendet. Bevor Sie das
E/A-Modul deaktivieren, schalten Sie dessen Leitungsfehleriberwachung ab. So verhindern
Sie, dass das E/A-Modul einen Alarm ausldst, wenn der Buskoppler eine Abfrage startet, ob
ein E/A-Modul im Steckplatz installiert ist.

Fehler

MaBnahme(n)

Keine Signalanderung, wenn
die Parameter verandert
werden

Prifen Sie, ob das E/A-Modul in Betrieb ist.

Priifen Sie, ob die Anderung in der Remote-l/O-Station
gespeichert wurde.

Laden Sie die Parametrierung herunter, um die aktuelle
Parametrierung des E/A-Moduls herauszufinden.

PROFIBUS-Buskoppler: Priifen Sie, ob Hot Configuration
in Run (HCIiR) aktiv ist. Falls ja, wird die neue Einstellung
erst nach der HCiR-Umschaltung des Masters aktiv.

Fehlerhaftes Signal

Prifen Sie, ob ein Kurzschluss oder Leitungsbruch im
Kreis vorliegt.

Prifen Sie, ob die Feldgerate und Sensoren einwandfrei
funktionieren.

Falls nétig, tauschen Sie das E/A-Modul aus.
Prufen Sie den Signalweg zum E/A-Modul.

Alle Signale einer Station
fehlerhaft

Prifen Sie, ob das Netzteil einwandfrei funktioniert.
Prufen Sie die Busverbindung.

Priifen Sie die Buskommunikation.

Verwenden Sie einen Busmonitor.

Ausgangsmodul schaltet um
auf Ersatzwerte

Prufen Sie die Einstellungen fiir die
Ansprechiberwachung am Buskoppler. Die Dauer fur die
Umstellung auf Ersatzwerte muss langer sein, als die
Dauer eines Buszyklusses.

Ein Ausgangsmodul schaltet
ab

Die Kommunikation mit dem Buskoppler ist unterbrochen.
Prifen Sie, ob das E/A-Modul richtig in das Backplane
eingesteckt ist.

Schalten Sie gegebenenfalls die Statusbits fiir analoge
Ausgénge ab.

Eingangsmodul liefert
sporadisch keine Messwerte

Die Kommunikation mit dem Buskoppler ist unterbrochen.
Prifen Sie, ob das E/A-Modul richtig in das Backplane
eingesteckt ist.

E/A-Modul funktioniert
problemlos in einem
bestimmten Steckplatz, in
einem anderen jedoch nicht

Prifen Sie, ob die Steckverbindung des fehlerhaften
Steckplatzes in Ordnung ist und ob die Stifte des E/A-
Moduls nicht verbogen sind.

Benutzen Sie den Steckplatz gegebenenfalls nicht weiter.

Messwerte sporadisch falsch

Priifen Sie, ob der Messwert durch externe Storeinfliisse
verfalscht werden kann.

Priifen Sie, ob die Abschirmung intakt ist.
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Fehler

MaBnahme(n)

Signal &ndert sich nicht

Priifen Sie, ob fir den Kanal der Simulationsmodus
aktiviert ist (nicht beim Buskoppler LB8*06 bzw. FB8*06).

Prifen Sie, ob der Ersatzwert aktiv ist, da keine
Buskommunikation besteht.

Prifen Sie, ob ein Leitungsfehler vorliegt.

E/A-Modul gibt keine
Diagnosemeldungen aus

Prufen Sie, ob die Leitungsfehleriiberwachung aktiv ist.
Falls nicht, aktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung.

Prifen Sie, ob die erwarteten Diagnoseinformationen im
Buskoppler aktiviert wurden (PROFIBUS-Buskoppler:
zuséatzliche Moduldiagnose).

Keine Eingangs-
/Ausgangsdaten

Prufen Sie, ob das richtige E/A-Modul gesteckt und
betriebsbereit ist.

Prifen Sie, ob die Skalierung des Analogeingangs/-
ausgangs den Systemanforderungen entspricht.

Prifen Sie, ob die Verdrahtung in Ordnung ist.

E/A-Modul als fehlend
gemeldet

Prufen Sie, ob das richtige E/A-Modul eingesteckt ist.

Prifen Sie, ob die griine LED des E/A-Moduls leuchtet und
das E/A-Modul richtig eingesteckt ist.

Modulfehler

Priifen Sie, ob die griine LED am E/A-Modul leuchtet.
Wenn nicht, besteht kein Kontakt zum Backplane oder die
Sicherung ist defekt. Wenn alle E/A-Module eines
Segments ausgefallen sind, liegt der Fehler im Netzteil
oder im Backplane.

Uberpriifen Sie mit Hilfe der Messwertanzeige die
Diagnoseinformationen des E/A-Moduls.

Fehler

MaBnahme(n)

6/8 LB-Module fallen
gleichzeitig aus (Backplanes
LB9121, LB9101).

Prufen Sie, ob das Netzteil des Segments einwandfrei
funktioniert.

Fehler

MaBnahme(n)

24 FB-Module fallen
gleichzeitig aus.

Prifen Sie, ob das Netzteil einwandfrei funktioniert.

Prifen Sie, ob die Verdrahtung zur Erweiterung korrekt
und intakt ist.

I3 PEPPERL+FUCHS

200337 2016-02



LB8106* / FB8206*
Stérungsbeseitigung

200337 2016-02

8.5 Fehler und lhre Folgen
Je nach Fehler mussen Sie mit den unten aufgefiihrten Folgen rechnen.
Fehler Diagnose Folgen
FB-Netzteil ausgefallen m Der Master empfangt eine | = Redundanzumschaltung

(redundant)

Fehlermeldung im
globalen Statusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

m Der Master erhalt
ebenfalls eine Redundanz-|
Fehlermeldung.

vom priméren auf den
Redundanz-Buskoppler

FB-Netzteil ausgefallen (nicht
redundant)

m  Der Master empfangt 24
Fehlermeldungen im
globalen und Modul-
Statusregister, sofern dies
vorab so parametriert
wurde.

m  Der Master erhalt 24
modulspezifische und
kanalbezogene
Fehlermeldungen, wenn
die Moduldiagnose
aktiviert wurde.

Es entsteht ein Verlust von
24 E/A-Modulen.
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Fehler

Diagnose

Folgen

Netzteil ausgefallen
(redundante Remote-I/O-
Station)

Der Master erhélt eine
Fehlermeldung im
globalen Statusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde (nur
mit Backplanes LB9022
und LB9024).

Backplanes LB9022,
LB9024 und LB9029:
durch eine 2-aus-3-
Redundanz beim Einsatz
von 3 Netzteilen LB9006
bleibt auch mit einem
ausgefallenem Netzteil die
volle Funktionalitat
erhalten.

Backplanes LB9121 und
LB9101: beim Einsatz von
2 Netzteilen LB9104 fallen
8 E/A-Module aus, sobald
ein Netzteil ausfallt. Die
Buskoppler werden jedoch
weiterhin vom
funktionierenden Netzteil
versorgt, die
Kommunikation bleibt
bestehen.

Netzteil ausgefallen (nicht-
redundante Remote-I/O-
Station)

Der Master empfangt

8 Fehlermeldungen im
globalen und Modul-
Statusregister, sofern dies
vorab so parametriert
wurde.

Der Master erhalt

8 modulspezifische und
kanalbezogene
Fehlermeldungen, wenn
die Moduldiagnose
aktiviert wurde.

Backplanes LB9022,
LB9024 und LB9029: im
nicht-redundanten Einsatz
werden in der Regel nur
zwei Netzteile eingesetzt.
Dies fuhrt dazu, dass beim
Ausfall eines Netzteils
bereits die gesamte
Station in Mitleidenschaft
gezogen werden kann
(abhangig von der Anzahl
der verwendeten E/A-
Module).

Backplanes LB9121 und
LB9101: beim Einsatz von
2 Netzteilen LB9104 fallen
8 Module aus, sobald ein
Netzteil ausfallt. Der
Buskoppler wird jedoch
weiterhin vom
funktionierenden Netzteil
versorgt, die
Kommunikation bleibt
bestehen.
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Fehler Diagnose Folgen
Buskommunikation Der Master erkennt den Die Ausgange nehmen
ausgefallen Ausfall. Ersatzwerte an, sofern

dies vorab so parametriert
wurde.

Buskoppler oder Spannung
ausgefallen

Der Master erkennt den
fehlerhaften Slave.

Die Ausgéange sind ohne
Spannung, es sei denn
das System ist redundant
ausgelegt.

E/A-Modul ausgefallen

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master erhélt die
Nachricht Modulfehler,
wenn die Moduldiagnose
aktiviert wurde.

Keine Signalanderung. Die
Eingdnge nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

Der Ausgang ist ohne
Spannung.

Die griine LED ist in den
meisten Fallen aus. Es gibt
jedoch Félle, bei denen
die grine LED trotz eines
Fehlers leuchtet.

Falsches E/A-Modul

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master erhélt die
Nachricht falsches
Modul, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Keine Signalanderung. Die
Eingdnge nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

Der Ausgang ist ohne
Spannung.

Die rote LED in dem
doppelt breiten E/A-Modul
blinkt.

E/A-Modul fehlt oder wurde
entfernt

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master erhalt die
Nachricht fehlendes
Modul, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Der Eingang ist
eingefroren.

Der Ausgang ist ohne
Spannung.
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modulspezifische Fehler

Leitungsfehler im
Eingangsmodul

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung Daten
ungiiltig, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Die Rote LED leuchtet.

Keine Signalanderung. Die
Eingdnge nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

Temperatureingange
kehren erst zum normalen
Betrieb zurtick, nachdem
der Fehler korrigiert wurde
und die Bruchverzdgerung
abgelaufen ist.

Bereichsuberlauf oder -
unterlauf bei E/A-Modulen
LB3101, FB3201, LB3*02,
FB3*02, LB3103, FB3203,
LB3104, FB3204, LB3*05,
FB3*05

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung Daten
ungiiltig, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Die gelbe LED leuchtet.

Das Signal ist auf
vorgegebene Grenzwerte
begrenzt.

Leitungsfehler bei E/A-
Modulen LB2002, LB21*,
FB22*, LB4101, FB4*01,
LB4*02, FB4*02, LB6*08,
FB6*08

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung Daten
ungiiltig, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Die rote LED leuchtet.

Der Ausgang ist ohne
Spannung.
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