Especificaciones técnicas

Modulo de microondas

Principio de funcionamiento

Ajustes de serie

Funcidn

Ajuste

Velocidad de deteccién Min. 0,1

m/s

Marcado CE

Angulo de inclinacion

Vertical:
Horizontal: -30° a +30° en pasos de 5°

0°a 90° en pasos de 10°

Rango de deteccién con una altura
de instalacion de 2.200 mmy un
angulo de inclinacion de 30°

Estrecho (estandar): 2.000 x 4.500 mm (An. x Prof.)
Ancho: 4.500 x 2.000 mm (An. x Prof.)

Frecuencia de funcionamiento

24,15 GHz-24,25 GHz, banda K
Version NA (FCC/IC): 24,075 GHz-24,175 GHz,
banda K

Modo operativo

Sensor del movimiento por radar

Indicador de funcionamiento

LED rojo/verde

Elementos operativos

Interruptor DIP para seleccionar el modo de operacion:
deteccién de direccion, supresion de trafico cruzado,
camara lenta, modo de conmutacion, tamafo del area de
deteccidn, ajustador de tiempo de caida

Tension de funcionamiento

12-36 V CC/12-28V CA

Corriente sin carga <50mAa24VCC
Consumo energético <1,2Wa24VCC/<1,7Wa36VCC
Modo de conmutacién Activo/pasivo

Senal de salida

Relé, 1 contacto normalmente abierto/
contacto normalmente cerrado

Tensién de conmutacion

Méax. 48V CA/48V CC

Corriente de conmutacién

Méax.0,5 ACA/1 ACC

Potencia de conmutacion

Max. 24 W/60 VA

Tiempo de caida

0,2 s-5 s, ajustable

Temperatura ambiente

-20° C a 60° C/253-333° K

Humedad relativa

Max. 90 % sin condensacion

Altura de montaje

Max. 4000 mm

Grado de proteccién IP 54

Conexion

Cable de conexién de 5 m con conector, 4 clavijas
(el cable se incluye en el alcance del suministro)

Material de la carcasa

Policarbonato (PC), ABS

Masa 1309

Potencia de transmision (EIRP)

<20dBm

Dimensiones sin incluir las piezas de fijacion | 123 mm (An.) x 65 mm (Alt.) x 57 mm (Prof.)

Solucién de problemas

Fallo

Medida correctiva

Se detecta la puerta.

Reduzca el tamafo del area de deteccion.
Cambie el angulo de inclinacién.

EI LED no se enciende.

No hay alimentacién; el dispositivo no funciona.

El sensor reacciona a la mas minima influen-
cia, como lluvia, vibraciones o reflexiones.
La puerta se abre sin ninguna razén aparente.

Aumente la inmunidad,
reduzca el tamano del area de deteccion.

El potenciémetro no responde.

Funcionamiento con control remoto activado.
Ajuste el interruptor DIP 6 en la posicion ARRIBA.

El control remoto no responde.

Funcionamiento con interruptor DIP y
potenciémetro activado.
Ajuste el interruptor DIP 6 en la posicion ABAJO.

El dispositivo esta bloqueado. Apague y en-
cienda la tensién de funcionamiento. Ahora, se
puede configurar el sensor sin ningtin coédigo
durante 30 minutos.

Compruebe la pila del control remoto.

Pepperl+Fuchs GmbH cuenta con la certificacion ISO 9001.

1509001 C € para RMS-D; RMS-D-RC [H [ para RMS-D-RC

Interruptores DIP Interruptor 1-5: arriba
Interruptor 6: abajo
Potenciometro:
posicion central
Control remoto: 9
Angulo de inclinacion ~ 15°

Deteccion de la direccion  Adelante

Tiempo de caida 1s

Tamafo del area de
deteccion

Contacto de relé Activo
Supresion de trafico Potenciémetro:
cruzado apagado

Control remoto: 1
Inmunidad 1
Camara lenta Apagado

Conformidad con normas
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Conformidad en la UE: Pepperl+Fuchs
GmbH declara que los sistemas de radio de
tipo RMS-D y RMS-D-RC cumplen la Directiva
2014/53/UE.

La declaracion de conformidad completa esta
disponible en www.pepperl-fuchs.com.

Conformidad en EE. UU.: los productos RMS-
D-NA y RMS-D-RC-NA cumplen la seccion 15
de las normas FCC.

Conformidad en Canada: los productos RMS-
D-NA y RMS-D-RC-NA contienen un compo-
nente aprobado por IC.

IMPORTANTE: Los dispositivos conformes en
la UE no se pueden comercializar en EE. UU./
Canada y los dispositivos conformes en

EE. UU./Canadé no se pueden comercializar en
Europa.

Accesorios
RMS con cubierta  Juego de montaje y
protectora cubierta protectora

Sede mundial

Pepperl+Fuchs Group Lilienthalstr. 200

68307 Mannheim. Alemania

Correo electrénico: FA-info@de.pepperl-fuchs.com

Central de EE. UU.
Pepperl+Fuchs Inc. Twinsburg. EE. UU.
Correo electrénico: FA-info@us.pepperl-fuchs.com

Central de Asia-Pacifico
Pepperl+Fuchs Pte Ltd. Singapur 139942
Correo electronico: FA-info@sg.pepperl-fuchs.com

www.pepperl-fuchs.com
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Instrucciones breves: sensor del movimiento por radar para detectar personas en puertas automaticas

Informacidn general de seguridad

La instalacién y el mantenimiento de este dispositivo solo debera llevarlos a cabo personal debidamente formado y cualificado.

Observe los requisitos de seguridad de EN 60950-1. Haga funcionar el sensor tnicamente con una alimentacion SELV (tension protectora de seguridad
muy baja), con una salida limitada de hasta 100 W. Utilice un fusible T de 2,5 A, por ejemplo, para limitar de forma fiable la potencia de salida.

Informacién del producto

Contenido del paquete

Cantidad | Designacion

1 Sensor RMS-D...

1 Cable de conexién con conector

1 Plantilla para taladrar
autoadhesiva

2 Tornillos de montaje
Instrucciones de montaje

Instalacion

Elementos de trabajo

LED (rojo/verde)
Receptor IR

Transmisor IR
Interruptores DIP
Potenciémetro
Enchufe de conexion
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Antena

Apertura del dispositivo

Importante: No abra la carcasa desde la parte
superior.

Abra la carcasa desde abajo:

Inserte el destornillador en la abertura y empuje
con cuidado para abrir la cubierta.

Doble hacia arriba y retire la cubierta.

Montaje del dispositivo

Informacion de instalacion

1. Fije la plantilla autoadhesiva y taladre .
siguiendo las marcas de la plantilla.

2. Tire del cable a través de la abertura.
3. Sujete la placa base mediante los tornillos  ©
* Se recomienda instalar el RMS con cubierta

(los tornillos estan en la carcasa).
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Proteja el radar de la lluvia*.

Evite colocar objetos que puedan moverse en

el campo de deteccion (ventiladores, plantas,
arboles, banderas).

No cubra el radar. Instale el radar unicamente detras
de cubiertas adecuadas. Los componentes motrices
accionados mecanicamente pueden afectar al radar.
Evite las luces fluorescentes en el campo de deteccion.

protectora (consulte los accesorios).

Giro de la antena
para cambiar las caracteristicas de la antena

1. Seleccione la forma del area de deteccién
(estrecha o ancha).

2. Retire la antena con cuidado utilizando dos
dedos.

3. Gire la antena hasta 90° y vuelva a conectarla.

No toque ningtin componente electrdnico.
No utilice herramientas metalicas.

Conexion del radar

Cierre del dispositivo

Conecte el cable con el conector de conexion: Coloque la cubierta en la parte superior y presione
hacia abajo hasta que encaje en su lugar.

®
@
®
@

Asignacién del conector para RMS-D/RMS-D-RC
@ Alimentacion CA/CC (blanco)

@ Alimentacion CA/CC (negro)

® Contacto de relé 1 (rojo)

@ Contacto de relé 2 (verde)

Asignacion del conector para RMS-D-NA/RMS-D-RC-NA:

@ Alimentacion CA/CC (rojo)
@ Alimentacion CA/CC (negro)

@ Contacto de relé 2 (verde)

Antes de conectar el dispositivo,

A retire de la puerta todos los objetos que
no pertenezcan al entorno habitual de la

zZona.

fusible de accion lenta de 2,5 A entre el dispositivo y la

® Contacto de rel¢ 1 (blanco) c Para cumplir los requisitos de UL508, debe utilizarse un

alimentacion.

Opciones de montaje

- Montaje en pared con placa base

- Montaje en pared con cubierta protectora utilizando

placa base

- Montaje de techo con placa base

N
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Funciones de deteccion

Deteccion de la direccion

Sin deteccion de la direcciéon

Con deteccion de la direccion
hacia adelante (hacia el radar)

Con deteccion de la direccién
hacia atras (en direccion opuesta al
radar)

SuEresién de trafico cruzado

K3 £ B3

Trafico cruzado bajo (1...5)
La puerta permanece cerrada
con bajo trafico cruzado

Trafico cruzado alto (6...10)
La puerta permanece cerrada
con alto trafico cruzado

Puesta en servicio

Camara lenta (modo tortuga)
Deteccidn de pequeios movimientos

Ajuste de puerta cerrada (LED verde)
La puerta se abre cuando un objeto se
aproxima tan lentamente que no se
detectaria con la deteccion estandar.

Ajuste de puerta abierta (LED rojo)

La puerta se cierra si no se detecta ningun
movimiento en el periodo de monitoriza-
cion establecido.

Tiempo de monitorizacion/sensibilidad
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1 segundo/decreciente

3 segundos/decreciente

5 segundos/
sensibilidad maxima constante

LED de indicacion de estado

Indicador de color | Estado
Verde DISD.OSItIVO listo para
funcionar

ﬁ Rojo Deteccion activa
Verde
G Comando recibido
wr parpadeante
Roi
ol Fallo
v parpadeante
Inicializacién

Rojo/verde
),

parpadeante | tras el encendido

Inmunidad (1...7)

La inmunidad se puede utilizar para reducir al mi-

nimo

la interferencia, como la generada por lluvia,

vibraciones y reflejos.
1 = Inmunidad baja
7 = Inmunidad alta

Después de aplicar la tensién de funcionamiento, el hardware y el software se inicializan. Este proceso tarda 10 segundos. El LED parpadea en rojo/verde.
Configure el radar. Compruebe los ajustes caminando dentro del rango del radar. Solo se pueden configurar funciones adicionales durante el periodo de inicializacion.

Interruptor DIP 1: ajuste del tiempo de caida (salida)

Interruptor DIP 2: ajuste de inmunidad

Funciones adicionales

Interruptor DIP 4: restaurar ajustes de fabrica (RESET)
Interruptor DIP 5: activacion del menu de funciones adicionales
Interruptor DIP 3 + 1: ajuste del tamario del area de deteccién, camara lenta (modo tortuga) - puerta abierta Interruptor DIP 6: siempre debe estar en la posicion ON
Interruptor DIP 3 + 2: ajuste del tamafio del &rea de deteccion, cAmara lenta (modo tortuga) - puerta cerrada

Activacion del modo
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Durante el periodo de inicializacién, puede acti-
var el modo de funciones adicionales.

Para ello, conmute el interruptor DIP 5. EI LED
parpadeara en verde. Configure la funcion adi-
cional y restablezca el interruptor DIP 5.

El interruptor DIP 6 debe estar en la posicién
ARRIBA.

Recuerde la posicion del potenciémetro, de
modo que pueda restablecer el ajuste origi-
nal en caso necesario.

Tamano del area de deteccidn de camara

lenta (modo tortuga) de puerta abierta

1.

w
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Conmute el interruptor DIP 5.

El LED parpadeara en verde.

Conmute el interruptor DIP 3.

Conmute el interruptor DIP 1.

Cambie el tamafio del area de deteccion
utilizando el potenciémetro.
Restablezca el interruptor DIP 1.
Restablezca el interruptor DIP 3.

Los ajustes quedan guardados.
Restablezca el interruptor DIP 5.

Tamano del area de deteccion de
camara lenta (modo tortuga) de puerta
cerrada
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Conmute el interruptor DIP 5.

El LED parpadeara en verde.

Conmute el interruptor DIP 3.

Conmute el interruptor DIP 2.

Cambie el tamario del area de deteccion
utilizando el potenciémetro.
Restablezca el interruptor DIP 2.
Restablezca el interruptor DIP 3.

Los ajustes quedan guardados.
Restablezca el interruptor DIP 5.

Inmunidad (1...7)
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Conmute el interruptor DIP 5.
El LED parpadeara en verde.
2. Conmute el interruptor DIP 2.
3. Cambie la sensibilidad de la inmunidad con
el potenciémetro.
El LED indica la inmunidad establecida.
4. Restablezca el interruptor DIP 2.
Los ajustes quedan guardados.
5. Restablezca el interruptor DIP 5.

Tiempo de caida (salida)
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Conmute el interruptor DIP 5.

EI LED parpadeara en verde.

Conmute el interruptor DIP 1.

Cambie el tiempo de caida del relé utili-
zando el potenciometro. El relé quedara
entonces continuamente abierto y cerrado
con el tiempo de caida establecido. EI LED
cambiara de verde a rojo en consecuencia.
Restablezca el interruptor DIP 1.

Los ajustes quedan guardados.
Restablezca el interruptor DIP 5.

Restablecimiento de los ajustes de
fabrica

1.
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Conmute el interruptor DIP 5.

El LED parpadeara en verde.

Conmute el interruptor DIP 4.

El LED parpadeara en rojo.

Restablezca el interruptor DIP 4.

El radar se restablecera con los ajustes de
fabrica y se reiniciara.

Restablezca el interruptor DIP 5 tras finalizar
el periodo de inicializacion.

Uso con puertas batientes:

El sensor se puede utilizar con puertas batientes. Instale el sensor a unos 20-30 cm por encima del borde de la puerta en el lado de las bisagras y active la
supresion de trafico cruzado. De este modo no se detectara la hoja de la puerta cerrandose.

Configuraciéon de campo de deteccion

Caracteristicas de la antena

Ancha (estandar)

Anchura: 4,50 m; profundidad: 2,00
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Estrecha (antena girada 9

Anchura: 2,00 m; profundidad: 4,50

1=

Angulo de inclinacién

0 grados

0°) requerida. El ajuste de fabrica es de 15°.

Area de deteccion inclinada
La placa de circuitos impresos se puede girar en pasos de 5°,
de modo que quede inclinada +/-30°.

40 grados

La posicién se puede cambiar en pasos de 10°. Para hacerlo, sostenga la placa
de circuitos impresos por un lado, gire hacia el frente y mueva hasta la posicion

Tamaio del area de deteccion

El potenciémetro se

puede usar para cambiar el
min. max.ftamario del area de deteccion.
Min. (1)

50 %
Max. (16)

1 = Area de deteccion mas pequefia
16 = Area de deteccion mas grande

Algunas situaciones de instalacion
pueden limitar las opciones de ajus-

14

15

16
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El contacto de relé esta activo durante la deteccion (N. A.)

El contacto de relé es pasivo en caso de deteccion (N. C.)

1 1

off1 2 3 4 5 6

de lo erruptores DIF Compruebe el ajuste caminando dentro del rango del sensor te y las funciones del sensor.
oIp Camara lenta
Deteccion | Supresion de (modo tortuga) Tamaio | Tiempo
g O=interruptor | ge 3 trafico Puerta | delareade| de
N.2 piP direccién cruzado Puerta abierta | cerrada deteccion | caida |Ejemplo de aplicacién
1s Estandar
e : - - @
0,2s Porche
@ 05s Pavimento
- B Y B : :
@ 1s Montaje alto (opcional, area ancha)

- BEEE BN OB e -
- e & : :
- BEElE BN OB R e
6 m - o iI - @ 15s Supermercado (opcional, area ancha)
- B BN - |-
[ EEE B - -
. BEAE py |-
oBH py B -
gy B e -
gl B -
13 m E - - @ 2s Casa de retiro (opcional, area ancha)

Elinterruptor DIP 6 solo esté disporjible en las versiones RC



