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LB8107* / FB8207*LB8111*/ FB8211*
Sicherheit

—

(o)

Sicherheit
Gultigkeit
Das Kapitel Sicherheit gilt als Betriebsanleitung.

Verschiedene Vorgange und Anweisungen in dieser Betriebsanleitung erfordern spezielle
Vorkehrungen, um die Sicherheit der beteiligten Personen sicherzustellen.

Verwendete Symbole

Dieses Dokument enthélt Hinweise, die sie zu ihrer persénlichen Sicherheit sowie zur
Vermeidung von Sachschaden beachten mussen. Je nach Gefahrdungsstufe werden die
Warnhinweise in abnehmender Reihenfolge wie folgt dargestellt:

Sicherheitsrelevante Symbole

Informative Symbole

Hinweis!
Dieses Zeichen macht auf eine wichtige Information aufmerksam.

Handlungsanweisung

Dieses Symbol markiert eine Handlungsanweisung.
Zielgruppe/Personal

Die Verantwortung hinsichtlich Planung, Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Wartung und
Demontage liegt beim Betreiber der Anlage.

Die Montage, Inbetriebnahme, der Betrieb, die Wartung und Demontage aller Geréate darf nur
durch eingewiesenes Fachpersonal durchgefiihrt werden. Die Betriebsanleitung sollte gelesen
und verstanden worden sein.

I3 PEPPERL+FUCHS
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1.4

1.5

1.6

Verweis auf weitere Dokumentation

Bevor Sie die Remote-I/O-Station mit Hilfe dieses Handbuchs konfigurieren und in Betrieb
nehmen, lesen Sie die Hardware-Handbiicher zum LB- bzw. FB-Remote-I/O-System.

Beachten Sie insbesondere das Kapitel Sicherheit sowie alle Kapitel mit Bezug auf
explosiongefahrdete Bereiche der Hardware-Handbiicher zum LB- bzw. FB-Remote-I/O-
System.

Aufgrund von Aktualisierungen unterliegt Dokumentation einem stédndigen Wandel. Gultig ist
immer die aktuellste Fassung, diese finden Sie unter www.pepperl-fuchs.com.

Die flr die Verwendung bzw. den geplanten Einsatzzweck zutreffenden Gesetze, Normen bzw.
Richtlinien sind zu beachten. In Verbindung mit explosionsgefahrdeten Bereichen ist
insbesondere die Richtlinie 1999/92/EG zu beachten.

Die entsprechenden Datenblatter, Konformitatserklarungen, EG-
Baumusterprifbescheinigungen, Zertifikate und Control Drawings soweit zutreffend (siehe
Datenblatter) sind integraler Bestandteil dieses Dokuments. Diese Dokumente finden Sie unter
www.pepperl-fuchs.com.

Bestimmungsgemaie Verwendung

Die Gerate sind nur fir eine sachgerechte und bestimmungsgeméBie Verwendung zugelassen.
Bei Zuwiderhandlung erlischt jegliche Garantie und Herstellerverantwortung.

Bestimmungswidrige Verwendung

Der Schutz von Betriebspersonal und Anlage ist nicht gewahrleistet, wenn das Produkt nicht
entsprechend seiner bestimmungsgemaBen Verwendung eingesetzt wird.

I3 PEPPERL+FUCHS 1
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Einleitung
Grundlagen zu Remote-I/O-Systemen

Remote-I/O-Stationen sind Signalanpassungsgeréte, die als Schnittstelle fur Signale zwischen
Feldgeraten und Leitsystemen fungieren. Die E/A-Module werden mittels Steckplatzen auf den
vorgefertigten Backplanes montiert. Buskoppler sind fir verschiedene Standardbusse
erhéaltlich und bilden die Schnittstelle zwischen den E/A-Modulen und dem Leitsystem.
Netzgerate dienen zur Stromversorgung der E/A-Module und Buskoppler.

Die Systemarchitektur wird durch die Anzahl der Remote-I/O-Stationen je Busleitung bestimmt.
Pro Remote-I/O-Station sind bis zu 48 E/A-Module verfligbar, was 80 analogen oder 184
bindren Kanalen (oder einer beliebigen Mischung davon) entspricht.

T
LI EERED

Abbildung 2.1 Beispiel fir LB/FB-Remote-I/O-Stationen

1 LB-Remote-I/O-Station flir den Einsatz im sicheren Bereich und in Zone 2
2 FB-Remote-1/O-Station fir den Einsatz in Zone 1

Einstellarbeiten

Die Parametrierung der E/A-Module wird im nichtfliichtigen Speicher des Buskopplers
abgelegt. Sobald ein E/A-Modul ausgetauscht wird, Gbernimmt das neue Modul ohne
Einstellarbeiten die Konfiguration des vorherigen Moduls, vorausgesetzt es handelt sich um
den selben Modultyp.

Diagnose

Diagnoseinformationen werden tber den Bus an das Leitsystem gemeldet. Dariiber hinaus ist
die Abfrage Uber einen unabhéngigen Servicebus mdglich. Der Servicebus ist jedoch nicht
zwingend erforderlich, um ein betriebsfahiges System zu erhalten.

Stérsignale werden weitgehend ausgefiltert. Trotzdem sollte ein Schirmungskonzept
entsprechend dem Stand der Technik angewendet werden. Einige E/A-Module besitzen
einstellbare Filterfunktionen.

Redundanz

Da die MODBUS-Spezifikation keine redundante Anbindung vorsieht, existieren ausschlieB3lich
herstellerspezifische Redundanzlésungen. Die Buskoppler sind fir den Redundanzbetrieb
vorbereitet. Dadurch kann das Redundanzverhalten der Remote-1/O-Station an das
Redundanzverhalten der Masterbaugruppe angepasst werden. Aufgrund der fehlenden
Spezifikation empfehlen wir Innen, das Redundanzverhalten der Remote-I/O-Station durch
Systemtests zu Uberprifen.

Ausgangsabschaltung

Die Ausgangsabschaltung ermdglicht das busunabhangige Abschalten aller oder
ausgewahlter E/A-Module im Remote-I/O-System. Diese Funktion erfordert die Verwendung
von entsprechend ausgeristeten Backplanes und von E/A-Modulen mit Abschalteingang.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Konfigurationssoftware und DTM installieren
Einleitung

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept unterstiitzen, kénnen Sie die Remote-1/O-Station mit
Hilfe des Device Type Manager (DTM) konfigurieren. Der DTM sorgt dafir, dass der Master
alle Konfigurationsinformationen erhélt und entsprechend angepasst wird. In diesem Fall

kénnen Sie das vorliegende Handbuch verwenden, abgesehen von den Informationen, die

sich auf die FDT-Rahmenapplikation PACTware ™ beziehen.

Bei Leitsystemen die das FDT-Konzept nicht unterstitzen, kénnen Sie die Remote-I/O-Station

mit Hilfe des DTM und einer externen FDT-Rahmenapplikationen wie z. B. PACTware ™
konfigurieren. In diesem Fall erfolgt die Anbindung der Remote-1/O-Station Uber einen Klasse-
2-Master. Dieses Handbuch beschreibt die Konfiguration mit einem Klasse-2-Master und der

FDT-Rahmenapplikation PACTware ™. Beachten Sie, dass der DTM nicht nur mit PACTware™,
sondern auch mit anderen FDT-Rahmenapplikationen verwendet werden kann.

Sie kénnen den DTM auf der Website www.pepperl-fuchs.com im Bereich Software
herunterladen.

Systemanforderungen

Ihr Computer muss die folgenden Vorraussetzungen erflllen um die Konfigurationssoftware
und Device Type Manager (DTM) auszufuhren.

Betriebssystem: Windows NT 4.0 ab Service Pack 4, Windows 2000, Windows XP,
Windows Vista

Prozessor: 500 MHz oder schneller
Arbeitsspeicher: 128 MB oder mehr
Festplattenspeicher: ca. 100 MB
Netzwerkkarte
Software: Microsoft .NET Framework
Administrator-Rechte zur Durchfiihrung der Installation

Software installieren

1. Installieren Sie die FDT-Rahmenapplikation wie z. B. PACTware™.

2. Falls die Kommunikation zur Remote-I/O-Station Gber den Prozessbus per MODBUS TCP
erfolgen soll, installieren Sie den Kommunikations-DTM fir MODBUS TCP.

3. Installieren Sie den DTM LB/FB.
DTM LB/FB installieren

Der DTM LB/FB eignet sich sowohl fur LB- als auch fur FB-Remote-I/O-Stationen. Sie kénnen
den DTM inkl. der GSD/GSE-Datei auf der Website www.pepperl-fuchs.com im Bereich
Software herunterladen.

1. Starten Sie das Installationsprogramm.

L Der Installationsvorgang beginnt. Das Sprachauswahl-Fenster wird geéffnet. Falls
bereits eine altere Version der Software installiert ist, wird automatisch die Sprachauswahl
der alteren Version Glbernommen. Falls eine abweichende Sprache installiert werden soll,
deinstallieren Sie zuvor die vorhandene Version.

13
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4} ‘wshlen Sie die Sprache fiir die Installation
P aus der unten aufgefiihrten Auzwahl aus.,

Deutsch v

I oK ] [ Abbrechen l

Abbildung 3.1 Sprachauswahl-Fenster

2. Wahlen Sie aus der Dropdown-Liste die gewiinschte Sprache aus.
3. Um fortzufahren, klicken Sie auf OK.

Lo Ein Willkommens-Fenster wird gedffnet.
4. Um fortzufahren, klicken Sie auf Weiter.

L9 Es 6ffnet sich das Fenster Benutzerinformationen.

B enutzerinformationen

Geben Sie bitte Ihre |nfonnatio_n§3n'eiri. { E PEPPERLJ'!‘IFUCHS

—
St

Geben Sie lhren Namen und den Mamen Ihres Unternehmens gin.

Eenutzermame:

| P+F Usger ‘

Firmennanme:

| Pepperl+Fuchs Group ‘

Irstal Shigld

¢ Zuriick Wwieiter > I Abbrechen

Abbildung 3.2 Benutzerinformation

5. Tragen Sie Ihren Namen und die Firma in die entsprechenden Felder ein.
6. Um fortzufahren, klicken Sie auf Weiter.

L Es 6ffnet sich das Fenster Zielpfad wahlen.

14
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DTM Collection Remote 1/0 System - LB-FB V7.5.0 (FDT 1.2) Setup

Zielpfad wahlen

£
Ordner auswahlen, in dem die Dateien installiert werden el PEPPERL+FUCHS

zollen.

Setup installiert Pepperl+Fuchs DTM Collection Remate |0 System - LB-FB in den
folgenden Ordner

Klicken Sie auf "Weiter', um in diesen Ordner 2u installizren. Um in einen anderen Ordner
2u ingtallieren, klicken Sie auf ‘Durcheuchen' und wahlen Sie einen anderen Ordner

Zielordner

C:\.ADtm\Remate 10 System - LB-FB Durchsuchen. .

[ < Zurilick “ ‘weiter > ] lAbblechen]

Abbildung 3.3  Zielpfad wéhlen

7. Um den vorgeschlagenen Installationspfad zu bestéatigen, klicken Sie auf Weiter.
Um einen anderen Installationspfad als den vorgeschlagenen zu bestimmen, klicken Sie
auf Durchsuchen. Wahlen Sie einen Pfad aus und klicken Sie anschlieBend auf OK.

L Der ausgewahlte Pfad wird als Zielordner Gilbernommen.
8. Um fortzufahren, klicken Sie auf Weiter.

L5 Es 6ffnet sich das Fenster Optionen wéhlen. Dort kdnnen Sie zu installierende
Programmbestandteile auswéahlen.

DTM Collection Remote I/0 System - LB-FB V7.5.0 (FDT 1.2) Setup
Optionen wahlen E
Die zu installierenden Eigenschaften/Funktionen 1ot PEPPERL+FUCHS
auswahlen,

‘wahlen Sie die 2u installierenden Elemente aus und loschen Sie die Elemente, die Sie nicht
inztallizren michten.

g it ? Eeschreibung
Unterstiitzuna fiir LB/FB 8<06 EasyCom ok [MICHT ZERTIFIZIERT)
Unterstiitzung fir LBJFB 808 DPY1+Time ok MEnEE el

i a o E Buskoppler. Konfiguration

v Unterstiitzung fiir LB/FE %403 UniCom 2EE K und HART Uber den
Unterstiitzung fiir LE/FB 8210 FF 0K Servicebus und/oder

v 10 Tapolagie-Gcan-Funktion 173k [

e o

i Unterstiitzung fir LE/FB 8407 MODBUS serel E15K |

b Unterstiitzung flr LB/FB 511 MODBUS TCP BTE R

[ < Zuriick " “weiter > l [ Abbrechen

Abbildung 3.4  Optionen wahlen

9. Markieren Sie in der Liste die Programmbestandteile, die installiert werden sollen. Um die
gewunschten Eintrage zu aktivieren oder zu deaktivieren, klicken Sie links vor die Eintrage.
Achten Sie hierbei darauf, dass die Treiber flir den Buskoppler und die
Kommunikationsanbindung aktiviert sind.

L Nur die Programmbestandteile, die mit einem Hakchen versehen sind, werden installiert.
10.Um fortzufahren, klicken Sie auf Weiter.

L Die Installation beginnt. Nach abgeschlossener Installation wird ein Hinweisfenster
geoffnet.

11.Falls Sie die Liesmich-Datei lesen wollen, aktivieren Sie das Kontrollkastchen.
12.Um die Installation abzuschlieen, klicken Sie auf Fertig stellen.

I3 PEPPERL+FUCHS 15
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3.4 DTM-Katalog aktualisieren

Nachdem Sie die FDT-Rahmenapplikation und die Device Type Manager (DTM) auf dem
Computer installiert haben, muss der DTM-Katalog der FDT-Rahmenapplikation aktualisiert

werden. Der PACTware ™ DTM-Katalog heif3t "Geratekatalog" und wird beim Start von
PACTware ™ im Normalfall automatisch aktualisiert.

Solite PACTware "™ den Geratekatalog nicht automatisch aktualisieren, gehen Sie wie folgt vor.
) Geratekatalog aktualisieren

1. Starten Sie PACTware™.

2. Wahlen Sie Ansicht > Geratekatalog oder driicken Sie F3 oder klicken Sie auf das
Geratekatalog Symbol in der Symbolleiste.

L Das Fenster Gerétekatalog 6ffnet sich.

3. Um den Geratekatalog zu aktualisieren, klicken Sie auf die Schaltflache Geratekatalog
aktualisieren.

= & AdeGerie |[ e Gor i PEPPIRLFUDG G
7} OMaM FDS Comeapication PEPRERL FLICHS Gk
B 1201 brdher B (2-havunly) { B4F FR Irkmrrial  PEPPERL+FUCHS Gk
FB L2 bindver Engang (3hanslg) [P4+F P Internal  PEFPERLHFUCHS GrbH
0 P8 1303 Frequenc/inguls (Ex-0) P4F PR Internal  PEPPERLYFLICHS GmbH

¢ B (Fariba) (B4R F nteroal  BEPPERLOFUCHS kM.

Exrgang (2-hanslo) (P FUIntemal  PEFPERLAFLICHS Grrbi
I, F8 1302 bindrer Eingang (3-kanal) { P+F FB Intemnal  PEPPERL4FLICHS GmbH
B 130 Frocuercfloguds (Fx-s)  P4FFRInemal  PEPPERL4FLCHS Gk
8 1308 bindrer Engang (D-kanslg) { P4F PO Internal  PEFPERILPLICHS GrbH
| ISR R [0 P20 Vorthraber (22 V1 518 Oinpi# o Itwral | PEPPERL+PUHS G

ot gy okt ] 78 2302 Verditomdo (74 V[ 710 Ofs B4F Pl Irbmel  PEPPERL4FLICHS GrkH faa|
I Al Geritie ancergen £] &
SR ot T Gt ST :!’

Geriivhotog dtuskseren | o

Abbildung 3.5  PACTware ™ Geratekatalog

4. Um fortzufahren, klicken Sie auf Ja.

L Nachdem die Suche beendet ist, wird der aktualisierte Geratekatalog angezeigt.
4]

DTM_HD2_GTR_4F& DTkMain

PACT ware fktion akbiv, Bitte haben Sie einen Moment
GEeduld.

@0 56% Abbruch

Abbildung 3.6 PACTware ™ Suche nach DTM

219968 2014-08
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Remote-1/O-Station konfigurieren

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie Sie die Remote-I/O-Station in PACTware™ einbinden
und konfigurieren. Sie erfahren, wie Sie ein PACTwareTM-Projekt anlegen und wie Sie die

Kommunikation zu den Feldgeraten einrichten.
Hinweis!
Far weitere Informationen zu E/A-Modulen und deren Konfiguration, siehe Kapitel 6.

Kommunikation zur Remote-I/O-Station

Hinweis!

Die Buskoppler LB8107* / FB8207* kdnnen ausschlieBlich ber den Servicebus
konfiguriert werden.

Die Buskoppler LB8111* / FB8211* kdnnen Uber den Feldbus konfiguriert werden. Der
Buskoppler LB8111* kann zusétzlich Gber den Servicebus konfiguriert werden.

Benétigte Komponenten fiir Servicebus-Anbindung
FDT-Rahmenapplikation, wie z. B. PACTware™
DTM LB/FB

Schnittstellenkonverter (RS232-RS485-Konverter oder USB-RS485-Konverter), wie z. B.
W&T RS232-RS485 oder ICP Con I-7561 USB to RS485

Passender Kabelsatz
Der Kommunikations-DTM fiir den Servicebus istim DTM LB/FB enthalten.

Bendétigte Komponenten fiir Feldbus-Anbindung
FDT-Rahmenapplikation, wie z. B. PACTware™
DTM LB/FB
Kommunikations-DTM fir MODBUS TCP
Ethernet-TCP/IP-Netzwerk

Servicebus-Anbindung Uber RS232

Der W&T RS232-RS485 Schnittstellenkonverter kann entweder Uber ein vorkonfektioniertes
oder selbst hergestelltes Kabel mit der Remote-I/O-Station verbunden werden. Sie kdnnen das
vorkonfektionierte Kabel kann zusammen mit dem W&T RS232-RS485 Schnittstellenkonverter
bei Pepperl+Fuchs bestellen.

Verwenden Sie die folgende Verdrahtungsiibersicht fir die Herstellung eines eigenen Kabels.

Facu WaT86201 RS485 Fasy

coM3 . a
e o = 2 Di Douth F2
57 3 2y [ o
16 k4 3 DoutB
Z1c 2 1 Dout B
i5re 2 — 5 Dird 2
L aE GND 7
—{_(J = DinB
e
2 M
ran e
SETE N
B

)_
‘-u-.‘_‘_’

F2sU

Abbildung 4.1 Verdrahtungsschema W&T RS232-RS485 Schnittstellenkonverter
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Servicebus-Anbindung tber USB

USB-Konverter an den PC anschliel3en

1. Installieren Sie den Treiber, der dem USB-RS485-Konverter beiliegt.
2. SchlieBen Sie den USB-Konverter an einen beliebigen USB-Port des PCs an.

Lo Der Hardware-Assistent findet ein neues USB-Gerat und bindet es automatisch ein. Der
Konverter wird in der COM-Port-Liste des Hardwaremanagers unter Anschlisse aufgefthrt.
Aus dieser Liste kdnnen Sie den COM-Port entnehmen, der dem Konverter zugeteilt wurde.
Uber den gleichen Eintrag im Geratemanager kann der verwendete Com-Port bei Bedarf
geéndert werden (Kontextmeni Eigenschaften).

£ Device Manager g@@

Datel  Akkon  Ansicht 7

& 2 A

+|-gp Disk drives

+ @ Display adapters

4 DVDJCD-ROM drives

[+-{#5 Human Interface Devices
+-4%) IDE ATAJATAPT contrallers
#-» Keyvboards

-7 Mice and ather pointing devices

+- % Maonitors
+-H8) Metwork adapters
5 Porks [COM & 1PT)
¥ Communications Port (COML)
4 ECP Printer Port (LPT1)
;v 1-7561 USE-t0-RIZ3Z/422 0455 Converter (COMS)
¥ ﬂ Processors
+ @, Sound, video and game controllers
System devices
+ é Universal Serial Bus controllers

Abbildung 4.2  USB-Konverter im Geratemanager
Neues Projekt anlegen

Neues Projekt in PACTware ™ anlegen

Wahlen Sie Datei > Neu oder klicken Sie in der Symbolleiste auf das Symbol Neues Projekt
erzeugen.

L

L Ein neues, unbenanntes Projekt erscheint im Hauptfenster. Das Projekt besteht zunachst
aus dem Eintrag HOST PC.

Servicebus-Kommunikations-DTM einbinden

Falls Sie eine Verbindung Uber den Servicebus herstellen méchten, fiigen Sie den Servicebus-
Kommunikations-DTM wie folgt in das Projekt ein.

Der Servicebus-Kommunikations-DTM ist im DTM LB/FB enthalten. Der Servicebus-
Kommunikations-DTM muss vor allen anderen DTM in die Projektstruktur eingefligt werden.

Kommunikations-DTM einfligen

1. Markieren Sie in der Projektansicht den Eintrag Host PC.

2. Wahlen Sie Geratedaten > Gerét hinzufiigen oder klicken Sie in der Symbolleiste auf das
Symbol Geréat hinzufiigen.

|

———

L Es 6ffnet sich ein Fenster zur Auswahl des Geréts.

I3 PEPPERL+FUCHS
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[T HART Communication HART Codewnights Gel FoT
@ HART OPC Chent HART Eradress+Hauser, Metso Automslion FOT
1% b o gt Profbuss DRV ok system Fot
3 [ Trebeng b Hemetadt Prosessautomation GrbH & Co. kG FOT
L. g PROFIdm 0PY) Profibus DRfVL Saftieg AG FOT
[ Service bus Schemtstele LONE-Serle. .| P4 LD Srvice! PEPPLHLHFUCHG G for |
W T Cormmmurae alion § Proftus_pevi BACTwarn Cormortam o ¥, el
< A 2

Abbildung 4.3  Auswahl des Kommunikations-DTM

3. Markieren Sie den Eintrag Service Bus Schnittstelle LB/FB-Serie.
4. Klicken Sie auf OK.

L Der Servicebus-Kommunikations-DTM wird eingefligt und in der Projektstruktur
angezeigt.

5. Da die Servicebuskommunikation tber einen COM-Port des Computers abgewickelt wird,
muss dem Servicebus-Kommunikations-DTM einem COM-Port zugewiesen werden.
Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag
LB/FB Service Bus.

6. Wéhlen Sie im Kontextmenl Parameter > Parametrierung > COM-Port einstellen.
IM
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten Extras  Fenster  Hilfe

DS da CeR0|(BeleRss

%ﬁ Werbindung aufbauen

S Verbindung trennen

B Daten aus dem Gerat lesen
ﬁ Daten ins Gerat schrelben

—

Parameter v

Parametrierung  ® m COM-Part ginstellen "

Messwert

Sirew d2bime

Abbildung4.4  Com-Port einstellen

L Es o&ffnet sich das Geratedatenfenster mit den COM-Port-Einstellungen.
7. Stellen Sie den COM-Port ein.

Teg [L8 8 servics bus

ComPae  [CoMI 7]

[ Paanicineuna FE wms-mo

ok sbbten | _Spuctn | [Cwe |

Abbildung 4.5  COM-Port einstellen

8. Klicken Sie auf OK, um das Fenster zu schlieBen und die Einstellungen zu speichern.

219968 2014-08
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MODBUS-Kommunikations-DTM einflgen

Falls Sie eine Verbindung uber den Feldbus herstellen méchten, fiigen Sie den MODBUS-
Kommunikations-DTM wie folgt in das Projekt ein. Im folgenden Beispiel wird Modbus TCP
Communication DTM von Schneider Electric verwendet.

Kommunikations-DTM einflgen

Bevor Sie den MODBUS-Kommunikations-DTM in das Projekt einfligen kénnen, muss der
MODBUS-Kommunikations-DTM auf dem Computer installiert sein.
1. Markieren Sie in der Projektansicht den Eintrag Host PC.

2. Wahlen Sie Geratedaten > Gerét hinzufiigen oder klicken Sie in der Symbolleiste auf das
Symbol Gerét hinzufiigen.

w1

——

L9 Es 6ffnet sich ein Fenster zur Auswahl des Geréts.

Gerat fiir
5 2 alle Gerate Alle Gerake
M Gateway Gerat | Protokall Hersteller
_?_ Ger.at Bl FieldConnex Diagnostic Server FDS Commurication PEFPERL+FUICHS GmbH
¥ Treber HA&RT IP Communication HART LDP PEPPERL+FLICHS GmbH
E.LI Modbus TCP Communication DT i Modbus over TCP Schneider Electric
_{;';'_ Servicebus inkerface LBIFE series P+F LE FEB Servicebus  PEPPERL+FIUCHS GmbH
Hersteller | Gruppe | Typ | Protokoll
Alle Gerdte anzeigen < »
alle Gerste [E]
[ CK ] [ Abbruch ]

3. Markieren Sie den MODBUS-Kommunikations-DTM, in diesem Beispiel Modbus TCP
Communication DTM.

4. Klicken Sie auf OK.

L Der MODBUS-Kommunikations-DTM wird eingefiigt und in der Projektstruktur
angezeigt.

Sie kdnnen zahlreiche Einstellungen am MODBUS-Kommunikations-DTM vornehmen. Far
eine genaue Beschreibung der Einstellmdglichkeiten beachten Sie die Anleitung des
jeweiligen Herstellers.

Um die MODBUS-Einstellungen in PACTware ™ zu dndern, gehen Sie wie folgt vor.

I3 PEPPERL+FUCHS
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) MODBUS-Einstellungen &ndern

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den MODBUS-Kommunika-
tions-DTM, in diesem Beispiel auf Modbus TCP Communication DTM.

2. Wabhlen Sie Parameter.

erste Tag Adresse | (]| A | Gerste Typ (DTM)
B HOST PC

Yerbindung aufbauen

Werbindung trennen

Gerdtestatus lesen
Daten aus dem Gerdt lesen

Daten ins Gerdt schreiben

Parameker

Messwert
Simulation

Diagnose

Kanéle anzeigen

Kanle

Device State Manager
Ip-iDownload-Manager
Drucken

Weitere Funkkionen

Gerdt hinzufligen

Gerdt entfernen

Eigenschaften <ModbusTCPCommunicationDTM =

L Es o6ffnet sich das Geratedatenfenster mit den Busparametern.
3. Stellen Sie die gewlinschten Parameter ein.

4. Um weitere Einstellungen vorzunehmen, klicken Sie mit der rechten Maustaste in der
Projektstruktur nochmals auf den Eintrag Modbus TCP Communication DTM und wéhlen
Sie Weitere Funktionen.

219968 2014-08
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4.5 Buskoppler hinzufigen

Um den Buskoppler in das PACTware "™-Projekt einzubinden, stehen Ihnen zwei Méglichkeiten
zur Verfugung.

m  Buskoppler Uber den Befehl Gerat hinzufiigen einfligen
m Buskoppler automatisch generieren

) Buskoppler tber den Befehl "Gerat hinzufligen" einfigen

Bevor Sie den Buskoppler in das PACTwareTM-Projekt einfigen kdnnen, muss der DTM LB/FB
auf dem Computer installiert sein und ein Kommunikations-DTM muss in die Projektstruktur
eingefligt worden sein.

1. Markieren Sie in der Projektansicht den Eintrag des zuvor eingefligten Kommunikations-
DTM.

2. Wahlen Sie Geréatedaten > Geréat hinzufiigen oder klicken Sie in der Symbolleiste auf das
Symbol Geréat hinzufiigen.

ut|

L Es 6ffnet sich ein Fenster mit der Liste aller zur Verfligung stehenden Buskoppler.

| Gerit fiir w
= 2 alle Gerste Alle Gerdte

U Gateway Gerat | Protokoll Hersteller
_E Gerdt ﬂss. FEB 8211 MODBUS-TCP Cammunication Int Maodbus over TCP; P+F | PEPPERL+FUCHS GrbH
0 F}“ LB 8111 MODBIUS-TCP Communication Int Modbus over TCP; P4F  PEPPERL-+HFUCHS GmbH

Hersteller | Gruppe | Typ | Protokall
Alle Gerdte anzeigen <. i | (2]

Alle Gerste E

[ CK ][ Abbruch ]

3. Markieren Sie den Buskoppler, den Sie in Inrer Remote I/O-Station verwenden.
4. Klicken Sie auf die Schaliflache OK.

L Der Buskoppler ist nun in das Projekt eingefligt und kann parametriert werden. Falls die
Remote-1/O-Station mehrere Buskoppler enthalt, wiederholen Sie die Schritte fiir jeden

Buskoppler.
erdte Tag Adresse | [ [

1B} HOST PC
= gl ModbusTCPCommunicationDTH =
b 83 LE-5111 f <=

219968 2014-08
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) Buskoppler automatisch generieren

[0

Hinweis!
Der Buskoppler kann nur Gber eine Servicebus-Verbindung automatisch generiert werden.

Bevor Sie den Buskoppler automatisch generieren lassen, muss die physikalische Verbindung
zur Remote-I/O-Station (iber den Servicebus bestehen und der Servicebus-Kommunikations-
DTM muss in die Projektstruktur eingefigt worden sein.

1.

I3 PEPPERL+FUCHS

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag LB/FB Service
Bus.

. Stellen Sie eine Verbindung zu der Remote-I/O-Station her. Wéhlen Sie hierzu im

Kontextmenu Verbindung aufbauen.

L Der Eintrag des Kommunikations-DTM wird in der Projektstruktur fett dargestellt, sobald
die Verbindung herstellt ist.

. Klicken Sie in der Projektstruktur mit der rechten Maustaste auf den Eintrag LB/FB Service

Bus.

Wabhlen Sie Weitere Funktionen > Servicebus scannen.

L Es 6ffnet sich das Fenster Servicebus scannen.

Geben Sie in den Feldern Scanbereich den Adressbereich ein, der gescannt werden soll.
Klicken Sie auf Scan starten.

L Ein Fortschrittsbalken zeigt den aktuellen Status des Scanvorgangs an. Sobald der
Scanvorgang abgeschlossen ist, werden die gefundenen Buskoppler tabellarisch
aufgelistet.

? MODBUS Communicator # Serwicebus scannen

In der Tabelle wird das Ergebnis des Scanforgangs damgestelt. Bitte wahlen sie uber die
Checkbox die Buskoppler aus. diein der Frameapplikation angelsgt werden sollen

Scanbersich. von|1 bis 10 |

[ Ta6 [ omation
06 —— SetPim By0x0 ——— LB 8105 LB-E ssyCom Buskoppler

|SE-Adresse |Typ
2 &l

Berdle erzeugen ] ( Beenden

Fertigl

Abbildung 4.6  Ergebnis des Servicebus-Scans

. Wahlen Sie einen oder mehrere Buskoppler aus, indem Sie die entsprechenden

Kontrollkastchen in der Spalte SB-Adresse aktivieren.

Falls Sie die Servicebus-Adresse eines Buskopplers dndern méchten, doppelklicken Sie
auf die entsprechende Zeile in der tabellarischen Auflistung.

L Es 6ffnet sich das Fenster Servicebus-Adresse setzen.
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[0

»

& Servicebus-Adresse setzen g]

Servicebuz-Adresze:
aktusll: '

hew: {1 )

ok | | bbrechen

Abbildung 4.7  Servicebus-Adresse setzen
9. Wahlen Sie die gewlinschte Servicebus-Adresse aus der Dropdown-Liste Neu und klicken
Sie anschlieBend auf OK.

L Die Servicebus-Adresse wurde geandert.

10.Um mit dem Generierungsprozess zu beginnen, klicken Sie im Fenster Servicebus
scannen auf Geréate erzeugen.

L Alle ausgewahlten Buskoppler werden in der Projektstruktur angelegt. Der Fortschritt
wird in der PACTware "™-Statuszeile angezeigt.

Online und Offline parametrieren

Hinweis!

Die in diesem Abschnitt beschriebenen Funktionen beziehen sich auf den DTM ab Version 7 .4.

Je nach Verbindungsstatus mit der Remote-I/O-Station bietet die FDT-Rahmenapplikation die
Moglichkeit, den Offline- oder den Online-Datensatz des DTM zu bearbeiten. Wenn Sie einen
Offline-Datensatz bearbeiten, bearbeiten Sie die im Projekt gespeicherten Daten. Wenn Sie
einen Online-Datensatz bearbeiten, werden die aktuellen Daten aus dem angeschlossenen
Geréat bearbeitet. Uber die Befehle Daten ins Gerét schreiben und Daten aus dem Gerét
lesen werden der Online- und der Offline-Datensatz abgeglichen.

Darliber hinaus erscheint nach dem Speichern von Parameteranderungen ein Dialogfeld. Im
Dialogfeld kann der Benutzer entscheiden, ob seine Anderungen auch im Gerét gespeichert
werden sollen bzw. ob auch der Offline-Datensatz angepasst werden soll. Die Parameter der
einzelnen E/A-Module kénnen ausschlieBlich Uber das Dialogfeld direkt abgeglichen werden.
Ansonsten werden die Paremeter der E/A-Module beim Down-/Upload der Buskoppler-
Parameter Uber die Befehle Daten ins Gerét schreiben und Daten aus dem Gerét lesen mit
abgeglichen.

Nicht verbunden: Nur der Offline-Datensatz kann bearbeitet werden.

Verbunden: Sowohl der Offline- als auch der Online-Datensatz kdnnen bearbeitet
werden. Das Online- und das Offline-Fenster kdnnen gleichzeitig bearbeitet werden. Im
Fall des Abgleichs werden die Fenster aktualisiert. Die folgenden Buskopplerparameter
des Offline-Datensatzes kénnen bei aktiver Verbindung nicht bearbeitet werden.

* Registerkarte Aufbau: Kontrollkdstchen Redundanz

* Registerkarte MODBUS I: Busadressen des priméaren und sekundaren Buskopplers,
Buskopplerdaten

Offline parametrieren

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des Buskopplers
oder eines E/A-Moduls.

2. Wabhlen Sie Parameter > Parametrierung > Geratedaten bearbeiten (Offline).

L Es 6ffnet sich das Fenster Geratedaten bearbeiten (Offline) mit dem Offline-
Datensatz. Der Offline-Status wird durch das graue Feld in der Statuszeile gekennzeichnet.
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JF * LB-8111 Gerdtedaten bearbeiten (Offline) l

Stationzbeschreibung:
LB-8111

Geratebezchreibung:
LE/FB-Buzkoppler

Aufbau | MooBusl | Info ]

B ackplane:

LE 9022/24: Redundantes Backplanesvstemn mit 22424 Modulsteckplatzen w 1 "

M etzteiredundanz; ] ein

gesteckte Metzteils: M-1 [Basiz] M-4 [Enweiterung]
[] M-2[Basisz] [] M-5[Enveiterung]
[] M-3[Basiz] [] M-E [Enwmeiterung]

Backplanetyp: Enweiterungen:

Buzkoppler:
T ag Primarkoppler: SB-Adresze prim.;
Buskoppler 119
[] Redundanz einschalten
M etzteils:
MHetzteiltyp: LB 9006 A 24 DC gal. T. w

i LB/FB-RID

(] H Abbrechen ][ Speichern ]

Abbildung 4.8  Geratedaten bearbeiten (Offline)

Passen Sie die gewilinschten Parameter an.

Klicken Sie auf OK um die Einstellungen zu speichern und das Fenster zu schlieBen oder

auf Speichern.

L Je nach FDT-Rahmenapplikation, Benutzerumfeld und Verbindungsstatus werden Sie

gefragt, ob die Daten ebenfalls ins Gerat geschrieben werden sollen und der Online-
Datensatz anpasst werden soll.

Online parametrieren

1.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des Buskopplers

oder eines E/A-Moduls.

Lo Es 6ffnet sich das Fenster Gerédtedaten bearbeiten (Online) mit dem Online-

. Wéhlen Sie Parameter > Online Parametrierung > Geratedaten bearbeiten (Online).

Datensatz. Der Online-Status wird durch das gelbe Feld in der Statuszeile gekennzeichnet.

I3 PEPPERL+FUCHS
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JP * LB-8111 Gerdtedaten bearbeiten {Online) l

LE-3111

LE/FE-Buzkoppler

Autbau | mMooBusl | Info ]

LB 3022/24: Redundantes Backplanesystemn mit 22/24 Modulsteck platzen - 1 w

Buzkoppler 1149
]
LB 9006 & 24% DC gal. T. w
Ll
Ll L]
L] [l

4 LB/FB-RID

Abbildung 4.9  Geratedaten bearbeiten (Online)

3. Passen Sie die gewlinschten Parameter an.

4. Klicken Sie auf OK um die Einstellungen zu speichern und das Fenster zu schlieBen oder

auf Speichern.

Lo Je nach FDT-Rahmenapplikation und Benutzerumfeld werden Sie gefragt, ob der
Offline-Datensatz ebenfalls angepasst werden sollen.

Applikationsmode einstellen
Wabhlen Sie die geeigneten Parameter fiir lInre Anwendung.

Hinweis!

Applikationsmode-Parameter kénnen ausschlieBlich offline bearbeitet werden. Um die
Verbindung zum Buskoppler zu trennen, klicken Sie mit der rechten Maustaste in der
Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag und wahlen Sie Verbindung trennen.

Applikationsmode einstellen

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag.

I3 PEPPERL+FUCHS
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2.

8.

Wahlen Sie Weitere Funktionen > Applikationsmode einstellen.

Lo Es 6ffnet sich das Fenster Applikationsmode einstellen.

Konfigurations- Optioner:
O mit Hot-Configuration-in-Fun Unterstiitzung. Konfiguration fiir
dynamische [nbetriebnahme am Profibus
[ Auswahimoglichkeit fur Feldbusadresse singeschaltet
[ Auswahimoglichkeit fir Redundanzmode eingeschaltet

[ Auswahlmiglichkeit fiir Buskopplerdaten eingeschaltst

[ Analoge &usgangswerte ohne Status- Prijfung
[Unagtiltighkeit]

[ ok | [ abbrechen |

Abbildung 4.10 Applikationsmode einstellen

Die Funktion mit Hot-Configuration-in-Run Unterstiitzung bezieht sich auf PROFIBUS-
Verbindungen und ist fur MODBUS nicht relevant. Das Kontrollk&stchen ist daher
standardmaBig deaktiviert.

Das Eingabefeld fir Busadressen im Geratedaten-Fenster des Buskopplers ist
standardmaBig nicht bearbeitbar. Um die Busadresse bearbeiten zu kénnen, aktivieren Sie
das Kontrollkéstchen Auswahiméglichkeit fiir Feldbusadresse eingeschaltet.

Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren, miissen Sie die MODBUS-Adresse des
Buskopplers manuell eingeben. Wechseln Sie dazu in das Geratedaten-Fenster des
Buskopplers und wéahlen Sie die Registerkarte MODBUS I. siehe Kapitel 4.10.2

Falls Sie manuell zw. Linienredundanz und Applikationsredundanz auswéhlen mdchten,
aktivieren Sie das Kontrollkédstchen Auswahlméglichkeit fiir Redundanzmode
eingeschaltet.

Sie kdnnen die Redundanzart im Geratedaten-Fenster des Buskopplers auf der
Registerkarte MODBUS | bearbeiten. siehe Kapitel 4.10.2

Die Funktion Auswahlmadglichkeit fiir Buskopplerdaten eingeschaltet ist fir MODBUS
nicht relevant, da nur globale Status-/Kommandoregisterdaten Ubertragen werden. Andere
Daten stehen nicht zur Auswahl. Das Kontrollkéstchen ist daher standardmaBig deaktiviert.

Analoge Ausgangswerte werden im Remote-1/O-System standardmaBig als 16 Bit Datum
Ubertragen, welches sich aus 12 Bit Messwert und 4 Bit Statusbereich zusammensetzt. Der
Statusbereich enthalt ein Ungultigkeitsbit, welches anzeigt, ob der 12 Bit Messwert glltig
(0) oder ungiiltig (1) ist.

Falls der Messwert ungltig ist, greift die eingestellte Ersatzwertstrategie. Als Ersatzwert
wird dann z. B. 0%, 100%, der aktuelle Wert oder der letzte guiltige Wert Ubertragen. Falls
das Leitsystem Messwerte ausgibt, die alle 16 Bits verwenden, wird je nach Messwert
ungewollt das Ungultigkeitsbit gesetzt. Der Messwert ist dann Abhéngig von der
Ersatzwertstrategie und entspricht eventuell nicht der Wirklichkeit.

Um die Auswertung des Ungultigkeitsbits abzuschalten, aktivieren Sie die Checkbox
Analoge Ausgangswerte ohne Status-Priifung. Bei aktivierter Checkbox wird bei 16 Bit
Messwerten stets der Ubertragene Wert ausgegeben. Die Ersatzwertstrategie greift nur
dann ein, wenn ein Fehler wie z. B. Kommunikationsverlust auftritt.

Bestatigen Sie Ihre Eingaben, indem Sie auf die Schaltflache OK klicken.

Firmware-abhangige Funktionen auswahlen

Einige Funktionen des Buskopplers und der E/A-Module werden erst ab einer bestimmten
Firmware-Version des Buskopplers unterstltzt. Im Fenster Firmwareabhéngige Funktionen
des Buskopplers aktivieren oder deaktivieren Sie diese Funktionen.

Hinweis!

Das Fenster Firmwareabhéngige Funktionen auswéhlen steht Ihnen ab DTM Version 7.2
zur Verflgung.
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Fenster "Firmwareabhéangige Funktionen auswahlen" aufrufen und bearbeiten

SchlieBen Sie alle anderen DTM-Fenster und trennen Sie die Verbindung zum Buskoppler,
bevor Sie das Fenster Firmwareabhédngige Funktionen auswahlen aufrufen. Andernfalls
kann das Fenster nicht gedffnet werden.

Falls Sie eine Verbindung zum Buskoppler herstellen, wahrend das Fenster
Firmwareabhéngige Funktionen auswéhlen gedffnet ist, kdnnen Sie lhre
Parameteranderungen nicht speichern.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler.

2. Wahlen Sie Parameter > Parametrierung > Firmwareabhéngige Funktionen
auswaéhlen.

L5 Es 6ffnet sich das Fenster Firmwareabhéngige Funktionen auswéhlen. Falls es keine
firmwareabhéangigen Funktionen gibt, bleibt das Fenster leer.

3. Um eine Funktion zu aktivieren, markieren Sie das Kontrollkéstchen der jeweiligen
Funktion. Die bendtigte Firmware-Version des Buskopplers wird entsprechend des
gewahlten Funktionsumfangs im Feld Firmware-Version des Buskopplers angezeigt.
Alternativ kbnnen Sie auch eine Firmware-Version in das Feld Firmware-Version des
Buskopplers eingeben und auf Setze FW-Funktionen klicken, um alle
firmwareabhangigen Funktionen zu aktivieren, die von dieser Version unterstiitzt werden.

4. Um lhre Auswahl zu speichern und das Fenster zu schlie3en, klicken Sie auf OK.

Konfiguration der IP-Adresse fur LB8111*/ FB8211*

Hinweis!
Die folgenden Informationen gelten ausschlieBlich fur die Buskoppler LB8111* und FB8211*.

Einleitung

IP-Adresse nach IPv4

Jedes Gerat in einem TCP/IP Netzwerk hat eine IP-Adresse. Die IP-Adresse macht das Gerat
innerhalb des Netzwerks erreichbar. Die IP-Adresse ist eine 32-stellige Binarzahl, die jedoch
Ublicherweise mit 4 Dezimalzahlen von jeweils 0 ... 255 dargestellt wird. Einige Adressbereiche
sind fur bestimmte Anwendungen reserviert.

Ein Beispiel fir eine IP-Adresse ist 192.168.2.56.

Subnetzmaske

Die Subnetzmaske ist, wie die IP-Adresse, eine 32-stellige Binarzahl. Sie unterteilt eine IP-
Adresse in einen Netzwerkanteil (Netzwerkadresse) und einen Gerateanteil (Gerateadresse).
Die Netzwerkadresse muss bei allen Geraten innerhalb eines IP-Netzwerks identisch sein. Die
Gerateadresse muss dagegen fur jedes Gerat unterschiedlich sein, damit die Gerate eindeutig
adressierbar sind.

Beispiel:

Die Subnetzmaske 255.255.255.0 bedeutet, dass die ersten 3 Zahlen einer IP-Adresse die
Netzwerkadresse (x) sind, und die letzte Zahl die Gerateadresse (y): XXX.XXX.XXX.yyy

Die Subnetzmaske 255.255.0.0 bedeutet, dass die ersten 2 Zahlen einer IP-Adresse die
Netzwerkadresse (x) sind, und die letzten 2 Zahlen die Gerateadresse (y): XXX.XXX.yyy.yyy
Giltige IP-Adressen in einem Netzwerk mit der Subnetzmaske 255.255.255.0 und der
Netzwerkadresse 192.168.2.0 wéren z. B.: 192.168.2.8 oder 192.168.2.251, jedoch nicht
192.168.134.31

Je langer die Netzwerkadresse, desto kleiner das Netzwerk, da bei einer langen
Netzwerkadresse weniger Bits fir die Gerateadressen zur Verfugung stehen. Mit der
Subnetzmaske 255.255.255.0 sind beispielsweise maximal 254 Netzwerkteilnehmer méglich,
mit 255.255.0.0 sind es 65534 Teilnehmer.
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Beispiel!
Aufteilung einer IP-Adresse in Netzwerkadresse und Gerédteadresse
IP-Adresse: 192.168.45.56
Subnetzmaske: 255.255.255.0
Netzwerkadresse: 192.168.45.0
Gerateadresse: 0.0.0.56

IP-Adresse zuweisen

Die Buskoppler LB8111* und FB8211* werden ab Werk mit folgenden Einstellungen geliefert.
IP-Adresse: 0.0.0.0
Subnetzmaske: 255.255.255.0

In Netzwerken mit DHCP-Server weist der DHCP-Server dem Buskoppler automatisch eine IP-
Adresse zu. Diese IP-Adresse ist temporar und muss entweder fest zugewiesen oder geandert
werden. Es gibt 2 Méglichkeiten, eine IP-Adresse zu setzen.

1. Das Netzwerk kann nach TCP-Buskopplern gescannt werden. Die gefundenen Buskopp-
ler kdnnen aufgelistet werden und jedem Buskoppler kann eine IP-Adresse und Subnetz-
maske zugewiesen werden.

2. Jeder Buskoppler hat eine eindeutige MAC-Adresse. Anhand der MAC-Adresse kann
dem Buskoppler eine IP-Adresse zugewiesen werden. Ein Scan ist in diesem Fall nicht
notwendig. Uber die MAC-Adresse kann einem Buskoppler auch dann eine IP-Adresse
zugewiesen werden, wenn der Buskoppler mit dem Scan nicht gefunden werden kann.

In Netzwerken ohne DHCP-Server bildet der Buskoppler selbstandig eine zufallige IP-Adresse
aus dem Adressbereich 169.254.X.Y (X =0 ... 255, Y =0 ... 255). In diesem Fall miissen Sie
eventuell die IP-Adresse ihres PCs anpassen, um den Buskoppler zu finden. Siehe Kapitel
493

Einfacher ist es jedoch, dem Buskoppler mit Hilfe der MAC-Adresse eine neue IP-Adresse
zuzuweisen.

Hinweis!
IP-Einstellungen

Allen Buskopplern im Netzwerk sollte die gleiche Subnetzmaske zugewiesen werden. Falls Ihr
Netzwerk weniger als 254 Teilnehmer hat, kénnen Sie die voreingestellte Subnetzmaske
255.255.255.0 verwenden. Der Netzwerk-Anteil der IP-Adresse muss bei allen Buskopplern
und bei dem PC, der den Scan ausfihrt, gleich sein. siehe Kapitel 4.9.1

Hinweis!
IP-Einstellungen fiir redundante Buskoppler vergeben

Wenn die Remote-1/O-Station tber redundante Buskoppler verfigt, werden die
Parameterdaten der Buskoppler nach dem Austausch eines Buskopplers automatisch
abgeglichen. Der neue Buskoppler ibernimmt die Konfiguration des vorhandenen
Buskopplers.

Die IP-Adresse wird dabei jedoch nicht abgeglichen. Vergeben Sie die IP-Adresse fiir den
neuen Buskoppler stattdessen manuell.
IP-Adresse mit Hilfe eines Netzwerk-Scans setzen

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag.
2. Wahlen Sie Weitere Funktionen > IP Gerédtekonfiguration.

Lo Es 6ffnet sich das Fenster IP Gerétekonfiguration.
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*
Remote-1/O-Station konfigurieren

Scannen des Netzwerks nach P+F LE/FB Modbus-TCP Geraten fir
|P-Adressen- und Subnetzmaskenzuordnung

Zurn Starten des Scanns bitte 'Scann starten' und zum Setzen newer
|P-tidressen und Subnetzmasken ‘Setzen’ driicken.

IP Adresse MALC Adresse Firmweare

/A, Die IP-Adresse dieses Gerates wurde noch nicht gesetatl (Default Adesse 0.0.0.0)

gewshltes Gerst | mitels MAC Adresse |

IP Adresse: l:”:”:“:l Meue IP Adesse: l:“:“:“:l
Subnetzmaske: l:l l:l l:l I:I Neue Subretzmaske: I:I :I I:I I:I

Setzen

[ Scann starten ] [ Beenden ]

Initializierung OKI

Abbildung 4.11  Fenster IP Geratekonfiguration

3. Um den Scan zu starten, klicken Sie auf Scan starten.

Lo Das Netzwerk wird nach Buskopplern durchsucht und die gefundenen Gerate werden in
einer Liste dargestellt.

Gerate mit einem gelben Warndreieck besitzen noch die ab Werk eingestellte IP-Adresse
0.0.0.0. Die angezeigte IP-Adresse ist lediglich eine temporare, vom DHCP-Server
zugewiesene |IP-Adresse, die noch fest zugewiesen werden muss.

Scannen des Netzwerks nach P+F LB/FB Modbus-TCP Geraten fiir
IP-Adreszen- und Subnetzmaszkenzuordnung :

Zum Starten des Scanns bitte 'Scann starten’ uhd zum Setzen neuer
IP-fdreszen und Subnetzmazken 'Setzen' dilicken.

IP Adiesse

~FB 8211 ~ 1@218838 5
~|FB 8211 19216836232 OD-204A73EBEE
002044736982

FBE1T 19276838233 0020447
| FB 8211 i 19216636234 D0:20:4A:73E9 EB|_

FBEZIT
~FB a1 | 1921683823
UFBET 192168838237 =

.& Die IP-Adrezze dieses Gerates wurde noch nicht gesetztl [Default .-’-‘-.dlesse 0.00.0)

| mittes MACAdresse |

IP Adresse: Mewe IP Addresze:
Subnetzmasker@ @ EI Meue Subnetzmaske: @ @ EI

[ Scann starten J [ Beenden ]

Fertig!

Abbildung 4.12  Ergebnis des Scans
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4. Markieren Sie den gewlinschten Buskoppler in der Liste. Hier im Beispiel wird der oberste
Buskoppler markiert, der noch die Default-IP-Adresse besitzt.

5. Wabhlen Sie die Registerkarte gewéahltes Gerat.

g mittelz MaC-Adiesse ]
IP Adresse: 132 168 238 | GO Meue IP Adresze: 192 168 /38 | ED
Subnetzmaske: 255 || 255 | 255 O Meue Subrnetzmaske: | 255 || 255 | 285 | 0

[ Setzen ]

Abbildung 4.13 Registerkarte gewéhltes Gerét

6. Ubernehmen Sie die vom DHCP-Server vorgeschlagene IP-Adresse oder geben Sie eine
gultige, noch nicht vergebene IP-Adresse in das Feld Neue IP-Adresse ein.

7. Falls nétig, &ndern Sie die Subnetzmaske im Feld Neue Subnetzmaske. Die
Subnetzmaske sollte bei allen Netzwerkteilnehmern gleich sein. siehe Kapitel 4.9.1

8. Klicken Sie auf Setzen.

L5 Ein neuer Scan startet automatisch. Der Buskoppler wird ohne gelbes Warndreieck mit
der neuen, festen IP-Adresse angezeigt.

9. Wiederholen Sie die Schritte, um die IP-Adresse eines weiteren Buskopplers zu setzen.
Nachdem Sie alle IP-Adressen gesetzt haben, klicken Sie auf Beenden.

) IP-Adresse mit Hilfe der MAC-Adresse setzen

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag.
2. Wahlen Sie Weitere Funktionen > IP Gerédtekonfiguration.

L Es 6ffnet sich das Fenster IP Gerétekonfiguration.

[ LB-8111 IP Geritekonfiguration M= =
Scannen des Metawerks nach P+F LB/FB Modbus-TCF Geraten fiir [ F+F .
IP-4dreszen- und Subnetzmazkenzuordnung &

Zum Starten des Seanns bitte *Seann starten’ und 2um Setzen never ||l|| = m
IP-&drezzen und Subnetzmasken 'Setzen' diicken. -

| Geratetyp | IP &dresse | MAL Adiesse | Firmware | = |
A FB #8211 192.168.38.60 00 20 4 73 Ed: 34 ?.ESJ

FB 8211 192.168.38.231 00 20: 4 7HE S Ad 753

FB 2211 192.168.38.232 00:20: 44 73 EB:EE 783

FB 8211 192.168.38.233 00:20:44: 73 E9.82 783

FB 8211 192.168.38.234 00:20:44:73ESEE 753

FB 8211 192.168.38.235 00:20:44:73:EB:23 753

FB 8211 192.168.38.236 00:20: 44:08:96:B8 753

FB 8211 192.168.38.237 00:20: 44:08:96:B5 753 j

A Die IP-Adresze dieses Gerdtes wurde noch nicht gesetzt! [Default Adresse 0.0.0.0]

mittels MaC-adresse
IP Adresse: 132 168 38 B0 Meue |P Adresze; 192 1168 | 38 || B0
Subnetzmaske:| 255 || 255 || 285 |0 Meue Subnetzrmaszke: | 255 || 285 || 255 |0

Setzen

Scann starten ] [ Beenden ]

Fertigl

Abbildung 4.14  Ergebnis des Scans

3. Lesen Sie die MAC-Adresse vom gewUlnschten Buskoppler ab.
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[ ]

4. Wéhlen Sie die Registerkarte mittels MAC-Adresse.

FB 58211 192.165.38.234 00:20: 42 7HESER 7.53
FB 8211 192.168.38.235 00:20:44: 7 HEB: 23 7.53
FB 8211 192.168.38.236 00:20:44:08:96:88 753
FB 8211 192.165.38.237 00:20:44:05:36:65 ?.53j

A Die |IP-4diesse dieses Gerdtes wurde noch nicht gesetzt! (D efault Adresse 0.0.0.0]

gewshltes Gerat

MAC-Adresse: 00 - 200 - 48 - s o0 0

e

Meue IP Adresse: 0 I I il

Abbildung 4.15 Registerkarte mittels MAC-Adresse mit Default IP-Adresse

5. Tragen Sie die letzten beiden Bestandteile der MAC-Adresse unter MAC-Adresse ein.
6. Geben Sie eine neue, gultige IP-Adresse in das Feld Neue IP-Adresse ein.

gewahltes Gerat  mittels MAC-Adresse ]

MaC-Adresse: 00| - 200 - 440 X< - EA ¢34

132|165 |38 ||230 Setzen[:

Meue IP Adresse:

Abbildung 4.16  Registerkarte mittels MAC-Adresse

7. Klicken Sie auf Setzen.

Lo Ein neuer Scan startet automatisch. Der Buskoppler wird ohne gelbes Warndreieck mit
der neuen, festen IP-Adresse angezeigt.

8. Wiederholen Sie die Schritte, um die IP-Adresse eines weiteren Buskopplers zu setzen.
Nachdem Sie alle IP-Adressen gesetzt haben, klicken Sie auf Beenden.

4.9.3 IP-Adresse des PCs anpassen

In Netzwerken mit DHCP-Server weist der DHCP-Server dem Buskoppler automatisch eine
temporére IP-Adresse zu. Mit dieser temporéaren IP-Adresse kann der Buskoppler per Scan
gefunden werden.

In Netzwerken ohne DHCP-Server bildet der Buskoppler selbstandig eine zuféllige IP-Adresse
aus dem Adressbereich 169.254.X.Y (X=0... 255, Y =0 ... 255). In diesem Fall missen Sie
eventuell die IP-Adresse ihres PCs anpassen, um den Buskoppler zu finden. Generell kann der
PC nur die Buskoppler per Netzwerk-Scan finden, deren IP-Adresse zur IP-Adresse des PCs
passt. Siehe Kapitel 4.9.1

Hinweis!

Unabhéngig von der IP-Adresse lhres PCs kénnen Sie dem Buskoppler eine IP-Adresse mit
Hilfe der MAC-Adresse zuweisen. Siehe Kapitel 4.9.2

(o)

IP-Adresse des PCs anpassen

1. Falls Sie Windows® XP verwenden, wihlen Sie Start > Einstellungen > Systemsteue-
rung > Netzwerkverbindungen.

Falls Sie Windows® 7 verwenden, wahlen Sie Windows-Symbol > Systemsteuerung >
Netzwerk- und Freigabecenter

2. Falls Sie Windows® XP verwenden, klicken Sie mit der rechten Maustaste auf Local Area
Connection und wéhlen Sie Eigenschaften.

Falls Sie Windows® 7 verwenden, klicken Sie auf Local Area Connection im Bereich
Aktive Netzwerke anzeigen und klicken Sie anschlieBend auf Eigenschaften.
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Lo Das Fenster Eigenschaften von Local Area Connection wird gedffnet.

<L Figenschaften von Local Area Connection @

Allgemein | E myeitert |

Werbindung herstellen uber:

HF IntellR) PROA000CT Metwork Conn

Dieze YWerbindung venwendet folgende Elemente:

l vl %Elient for Microsaft Metworks
v BVMware Bridge Protocol

Microzoft Metworks

Installisren D irstallisrer EigenschaflenE

Beschreibung

TCPR/P, dagz Standardprotokall fuir Wk -Metzwerke, daz den
[Datenaustausch uber verschiedene, miteinander verbundene
Metzwerke ermaglicht.

[ Syrrbal bei Yerbindura im Infabereich arzeigen

Benachrichtigen, wenn diese Verbindung eingeschrankte oder
keine Konnektivitat besitzt

[ ok | [ abbechen |

Abbildung 4.17  Fenster Eigenschaften von Local Area Connection

3. Markieren Sie den Eintrag Internetprotokoll (TCP/IP) und klicken Sie auf Eigenschaften.

L Das Fenster Eigenschaften von Internetprotokoll (TCP/IP) wird geoffnet.

4. Wahlen Sie Folgende IP-Adresse verwenden und geben Sie eine freie IP-Adresse in das
Feld IP-Adresse ein, die denselben Netzwerkanteil besitzt wie die IP-Adresse des
Buskopplers, wie z. B. 169.254.1.1.

5. Geben Sie eine passende Subnetzmaske ein, wie z. B. 255.255.0.0.

Eigenschaften von Internet Protocol (TCP/IP) @

Allgemein

|IP-Einstellungen kinnen automatizch zugewiesen werden, wenn daz
Metzwerk diese Funktion unterstiitzt, ‘Wenden Sie sich andemfalls an
den Metzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu
beziehen.

() |P-Adresse automatisch bezishen

(&) Folgende |P-Adresse verwenden:

IP-Achesse: [1e9. 284 1 1|
Subrietzmaske: E.EE. 0.0 |
Standardgateway: [

(&) Folgende DMNS-Serveradressen verwendsn:

Bevorzugter DHNS-Server;

Alternativer DNS-Server:

(] 8 Abbrechen

Abbildung 4.18  Einstellen der IP-Adresse

6. Klicken Sie auf OK.

L Der Buskoppler mit der IP-Adresse 169.254.X.Y kann nun per Netzwerk-Scan gefunden
werden. Siehe Kapitel 4.9.2
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410 Geratedaten des Buskopplers bearbeiten
@) Hinweis!
E Remote-I/O-Stationen kdnnen mit dem DTM ab Version 7.5 konfiguriert werden.
LB8107*/ FB8207*

Das Geratedatenfenster des Buskopplers ist in die Registerkarten Aufbau, MODBUS |,
MODBUS Il und Info unterteilt.

LB8111*/FB8211*

Das Geratedatenfenster des Buskopplers ist in die Registerkarten Aufbau, MODBUS |
und Info unterteilt.

Die Registerkarten Aufbau und Info sind bei beiden Buskopplern identisch. Um die
Registerkarten zu bearbeiten, rufen Sie zunachst das Geratedatenfenster auf.

) Geratedatenfenster des Buskopplers aufrufen

Hinweis!
Far weitere Informationen zum allgemeinen Aufbau des Geratedatenfensters, siehe Kapitel 5.1.

(10

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag.

2. Wébhlen Sie je nach Verbindungsstatus Parameter > Parametrierung > Gerétedaten
bearbeiten (Offline) oder Parameter > Online Parametrierung > Geratedaten
bearbeiten (Online).

L Es o6ffnet sich das Fenster Geratedaten bearbeiten.

3. Falls Sie die Stationsbeschreibung &ndern méchten, geben Sie im Feld
Stationsbeschreibung einen neuen Text ein (max. 32 Zeichen). Das Feld
Gerétebeschreibung ist nicht editierbar.

4. Sie kdnnen nun die Geratedaten auf den Registerkarten bearbeiten.

3 FPEPPERL+FUCHS
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4.10.1 Registerkarte "Aufbau”

Auf der Registerkarte Aufbau nehmen Sie Einstellungen vor, die den Aufbau der Remote-I/O-
Station betreffen, wie z. B. der verwendete Backplanetyp, Erweiterungen und gesteckte

Netzteile.

JF » LB-8111 Geratedaten bearbeiten {Offline)

Stationsbeschreibung:
LE-8111

Geratebeschreibung:

LB /FB-Communication |nterface

Aufbau |  MODBUSI | Infa |

Backplane:
B ackplanetyp:

LB 9022/24: Redundantes B ackplanesystem mit 22/24 Modulsteckplatzen

Buskoppler:
T ag Frimarkoppler:

Buskoppler

Redundahz einschalken
Tag Sekundarkoppler:

Buskoppler

MHetzteile:
M etzteityp: LB 9008 & 24 DC qal. T. v

Metzteiredundanz:

gesteckte Metzteile:
k. ][ Ahbbrechen ][ Speichern

W

Enmeiteringen:

1 w

S5B-Adresze prim.;
119

247

LB/FB - RIO

Abbildung 4.19  Registerkarte Aufbau

Hinweis!

Offline-Parameter

Folgende Parameter sind nur offline editierbar.
Backplanetyp

[0

SB-Adresse pri.
Redundanz einschalten

I3 PEPPERL+FUCHS

35



36

Feld

Erlauterung

Stationsbeschreibung

Dieses Feld ist vorbelegt. Uberschreiben Sie
das Feld gegebenenfalls mit einer neuen
Stationsbeschreibung (max. 32 Zeichen).

Geréatebeschreibung Zeigt die Beschreibung des Buskopplers an
und ist nicht editierbar.
Backplanetyp Wahlen Sie den Backplanetyp aus, der in der

Remote-I/O-Station verwendet wird. Von
dieser Einstellung hangen auch die moglichen
Netzteiltypen und die mégliche Anzahl der
Erweiterungen ab. Im Beispiel ist der Typ
"Redundantes Backplanesystem mit 22/24
Modulsteckpléatzen" (LB9022/24) eingestellt.

Erweiterungen

Stellen Sie ein, ob eine Erweiterung zum
Basis-Backplane vorhanden ist.

0: keine Erweiterung vorhanden

1: Erweiterung vorhanden

Die Auswahl der mdglichen Erweiterungen ist
abhangig vom Backplanesystem und kann
zwischen 0 ... 5 Erweiterungen variieren.
Beispiel: Sie verwenden das Basis-Backplane
LB9022 mit 22 Steckplatzen. Wenn Sie 1
waéhlen, ist eine Remote-I/O-Station mit 46
Steckplatzen konfiguriert (Basis-Backplane 22
Steckplatzen + Erweiterungs-Backplane LB
9024 mit 24 Steckplatzen).

Tag Primarkoppler

Enthalt die Bezeichnung fir den priméaren
Buskoppler. Geben Sie bis zu 32 Zeichen ein.

SB-Adresse pri.

Geben Sie die Servicebusadresse des
primaren Buskopplers ein.

Redundanz einschalten

Das Kontrollkastchen ist nur offline editierbar,
ohne aktive Verbindung zur Remote-I/O-
Station.

Wenn Redundanz einschalten aktiviert ist,
werden auf der Registerkarte Aufbau
zusétzliche Eingabemdglichkeiten flr den Tag
des sekundaren Buskopplers und fiir dessen
Servicebusadresse eingeblendet.

Die Einstellméglichkeiten fur gesteckte
Netzteile im Bereich Netzteile hdngen
ebenfalls von diesem Kontrollkastchen ab
(Redundanz = Buskoppler- und
Netzteilredundanz).

Tag Sekundarkoppler

Enthalt die Bezeichnung fur den sekundéaren
Buskoppler (Redundanzkoppler). Geben Sie
bis zu 32 Zeichen ein. Dieses Feld ist nur
sichtbar, wenn Redundanz einschalten
aktiviert ist.

SB-Adresse sek.

Enthalt die Servicebusadresse des
sekundaren Buskopplers. Diese Adresse wird
automatisch auf Basis der Adresse des
primaren Buskopplers vergeben und kann
nicht editiert werden. Dieses Feld ist nur
sichtbar, wenn Redundanz einschalten
aktiviert ist.

Netzteiltyp

Wahlen Sie das Netzteil aus. Die
Auswahlméglichkeit ist abhangig von der
Dropdown-Liste Backplanetyp.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Netzteilredundanz

Wenn die gesamte Remote-1/O-Station tber
redundant einspeisende Netzteile versorgt
wird, kann ab DTM Version 7.5.1 die
Zusatzfunktion Netzteilredundanz aktiviert
werden.

Wenn Netzteilredundanz aktiviert ist, wird
die noch zur Verfigung stehende Leistung so
berechnet, dass bei Ausfall eines Netzteils die
Station noch ausreichend versorgt wird. Falls
Redundanz einschalten aktiviert ist, wird die
Netzteilredundanz automatisch gesetzt.

gesteckte Netzteile

Aktivieren Sie die Kontrollkdstchen um
festzulegen, welche Netzteile gesteckt sind
und Uberwacht werden sollen. Die Anzahl der
Kontrollk&stchen ist abhdngig von der
Einstellung in der Dropdown-Listen
Netzteiltyp, Backplanetyp und
Erweiterungen. Bei Redundanz ist die
Netzteiluberwachung automatisch bei allen
verfugbaren Netzteilsteckplatzen aktiviert und
kann nicht deaktiviert werden
(Netzteilredundanz).

Hinweis!
Informationen zu Redundanz

(10

Weitere Informationen zum Thema Redundanz (Grundlagen, Redundanzarten,
Netzteilredundanz) finden Sie im Hardware-Handbuch zum LB- bzw. FB-Remote-I/O-System.

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

Remote-1/O-Station konfigurieren

4.10.2 Registerkarte "MODBUS ["

Auf der Registerkarte MODBUS | kénnen Sie verschiedene Parameter zur Buskommunikation
einstellen.

JF # LB-8111 Gerdtedaten bearbeiten {Ofline) l

Stationzbeschreibung:
LB-E111 |

3 eratebezchreibung:

b
|
|LE.-"FE=-|:|:-mmuni-:aticunInterface | i i
LB/FB - RIO

Aufbau T T Infa ]
- Buzadrezsen:

e | off off off o PPatner. 0 0] 0/ 0
- Funktionen:

Anzprechiibenmachung Ausgange: 2000 ms
Ansprechiibensachung Bedundanz: 4000 | s

-~ Redundanzmode: - | Buskopplerdaten:
(&) Applikationzredundanz [ Modulstatus Libertragen

[ ] Schreibtelegramme darminant k.ommando-/Status-FReagister Ubertragen

0] H BB -RID
[ k. ” Ahbbrechen ” Speichern

Abbildung 4.20 LB8111*/FB8211* Registerkarte MODBUS |

219968 2014-08
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Remote-1/O-Station konfigurieren

JF * LB-8107 Gerdtedaten bearbeiten {Offline)

Stationsbeschreibung:
LB-8107 |

Geratebeschreibung:

S

| LB /FB-Communication |nterface |

LB/ FB - RIO
subau | MopBust | mopBusn | Infa ]
Busadreszen:
Frimarer Buskoppler [1...247): Sekundarer Buskappler [1...247):
- Funktionen:

Anzprechubenyvachung Ausgange: III g

Anzprechibenyachung Bedundanz: 4000 s

- Redundanzrode: | Buskopplerdaten:
& Applikationsredundanz [ Modulstatus Lbertragen
[] Schreibtelegramme darminant F.aommando-/Status-FReagizter Ubertragen

]| | BsB-RIO
[ k. ][ Abbrechen ” Speichern

Abbildung 4.21 LB8107* / FB8207* Registerkarte MODBUS |

Hinweis!

Offline-Parameter

Folgende Parameter sind nur offline editierbar.
= Busadressen

(10

» Redundanzmode
= Buskopplerdaten

219968 2014-08
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Feld

Erlauterung

LB8111*/FB8211*

Zeigt die IP-Adresse des
primaren Buskopplers an.

Mit Hilfe eines Netzwerk-
Scans oder mit Hilfe der MAC-
Adresse kdnnen Sie dem
Buskoppler eine neue IP-
Adresse zuweisen. Siehe
Kapitel 4.9.2

IP Partner

Zeigt die IP-Adresse des
redundanten Buskopplers an.
Mit Hilfe eines Netzwerk-
Scans oder mit Hilfe der MAC-
Adresse kdnnen Sie dem
Buskoppler eine neue IP-
Adresse zuweisen. Siehe
Kapitel 4.9.2

Beim Austausch eines
redundanten Buskopplers
Ubernimmt der neue
Buskoppler die Konfiguration
des vorhandenen
Buskopplers. Die IP-Adresse
wird dabei jedoch nicht
abgeglichen. Vergeben Sie
die IP-Adresse flr den neuen
Buskoppler stattdessen
manuell. siehe Kapitel 4.9.2

LB8107* / FB8207*

Primarer Buskoppler

Geben Sie die MODBUS-
Adresse des primaren
Buskopplers an.

Dieses Feld ist standardmaBig
schreibgeschutzt. Um den
Schreibschutz aufzuheben,
aktivieren Sie im Fenster
Applikationsmode
einstellen das
Kontrollk&dstchen
Auswahiméglichkeit fiir
Feldbusadresse
eingeschaltet. siche Kapitel
4.7

Sekundarer Buskoppler

Geben Sie die MODBUS-
Adresse des redundanten
Buskopplers an.

Dieses Feld ist standardmaBig
schreibgeschutzt. Um den
Schreibschutz aufzuheben,
aktivieren Sie im Fenster
Applikationsmode
einstellen das
Kontrollkastchen
Auswahiméglichkeit fiir
Feldbusadresse
eingeschaltet. siche Kapitel
4.7

Ansprechiberwachung
Ausgénge

Stellen Sie eine Zeitspanne in ms ein, nach der die Ausgange
bei einem Ausfall der Buskommunikation in den Fehlermodus
gehen sollen. Die Ansprechiiberwachung Ausgénge sollte
mindestens den doppelten Wert der
Ansprechiiberwachung Redundanz betragen. siehe

Kapitel 5.4.2
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Feld

Erlauterung

Ansprechiberwachung
Redundanz

Stellen Sie eine Zeitspanne in ms ein, nach der bei einem
Ausfall der Buskommunikation eine Redundanzumschaltung
erfolgt. Die Ansprechiiberwachung Ausgénge sollte
mindestens den doppelten Wert der
Ansprechiiberwachung Redundanz betragen. siehe
Kapitel 5.4.2

Redundanzmode

Stellen Sie die Redundanzart ein. Dieser Bereich ist nur dann
sichtbar, wenn Sie auf der Registerkarte Aufbau das
Kontrollkédstchen Redundanz einschalten aktiviert haben.
AuBerdem ist der Bereich nur dann editierbar, wenn Sie im
Fenster Applikationsmode einstellen das Kontrollk&stchen
Auswahiméglichkeit fiir Redundanzmode eingeschaltet
aktiviert haben. siehe Kapitel 4.7

Applikationsredundanz: Beide Buskoppler nehmen am
bidirektionalen Datenaustausch teil. Der Master prift Gber das
globale Statusregister, welcher Buskoppler aktiv ist.

Wenn die Funktion Schreibtelegramme dominant aktiviert
ist, wird der aktive Buskoppler in Abh&ngigkeit von
schreibenden MODBUS-Telegrammen bestimmt. Der
Buskoppler, der schreibende MODBUS-Telegramme erhalt,
ist aktiv bzw. wird aktiv. Diese Funktion ist fir Mastersysteme
gedacht, die auf einer Buslinie nur lesen (passive Linie) und
auf der anderen Buslinie lesen und schreiben kénnen (aktive
Linie). Wenn Schreibtelegramme dominant aktiviert ist, ist
der aktive Buskoppler automatisch immer an der aktiven
Buslinie (schreiben und lesen).

Buskopplerdaten

Dieser Bereich ist nicht editierbar, da die Buskopplerdaten
fest vorgegeben sind.

Der Modulstatus wird nicht Uber den rangierten Bereich zur
Verfigung gestellt. Ausfuhrliche Modulstatusinformationen
liegen aber auBerhalb des rangierten Bereichs zur
Auswertung bereit.

Das Kommando-/Statusregister wird standardméaBig tber den
rangierten Bereich bereitgestellt. Mit dem Kommando-
/Statusregister kbnnen Buskopplerzustande tGberwacht und
gesteuert werden.

Hinweis!
Informationen zu Redundanz

(10

Weitere Informationen zum Thema Redundanz (Grundlagen, Redundanzarten,
Netzteilredundanz) finden Sie im Hardware-Handbuch zum LB- bzw. FB-Remote-I/O-System.

I3 PEPPERL+FUCHS

41




LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

Remote-1/O-Station konfigurieren

4.10.3 Registerkarte "MODBUS II"

O Hinweis!
H Die folgenden Informationen gelten ausschlieBlich firr die Buskoppler LB8107* und FB8207*.

Auf der Registerkarte MODBUS Il kdnnen Sie Parameter zur Datenlbertragung einstellen.

JF = LB-8107 Gerdtedaten bearbeiten {Offline) l
Stationzbeschreibung:
LE-8107 |

Geratebeszchreibung:

R
Wy

| LB /FB-Communication Interface |

LB/FB - RIO

dfbau | MODBUS| MODBUSIE | Infa ]

Erweiterte Parameter:

B audrate: |192|:||:| El Partd: () keine () gerade () ungerade

] |H ssB-RID
[ ()4 ” Abbrechen ” Speichern

Abbildung 4.22  Registerkarte MODBUS I

219968 2014-08
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Feld Erlauterung

Baudrate Wahlen Sie die Baudrate fir die
Datentbertragung. Die Baudrate des
Buskopplers muss mit der Baudrate des
Masters Ubereinstimmen.

Paritat Wahlen Sie mit welcher Paritat der Buskoppler

die Datenpakete prifen bzw. bilden soll. Die
Paritat dient der Erkennung von fehlerhaft
Ubertragenen Daten. Die Einstellung im
Master und im Buskoppler mlssen identisch
sein.

Registerkarte "Info"

Die Registerkarte Info zeigt Ihnen Informationen Gber Buskoppler und Netzteile an. AuBerdem

haben Sie die Mdglichkeit, Notizen einzugeben.

JF » LB-8109 Geratedaten bearbeiten {(Offline)

Stationsbezchreibung:
LE-2109

Geratebezchreibung:
LB/FE UMNICOM Interface

k. H Abbrechen ][ Speichern

dubau | Pfibusl [ Profbusll | ]
Buzkopplerverzsionen primar: Buzkopplerversionen sekundar:
K.onfig: P [intern]: Fu [emtemn]: K.onfig: P [intern]: P [extern]:
7.E1 7.E.1
Hi-Index: Revizionzzahler: H/Indes: Revisionzzahler:
Metzteilbelastung:
E asiz-/F edeinheit: Enweiterungseinheit:
B B4V 12V
max. Leistung: 5 336 watt max. Leistung: 5 336 watt
inzt, Leiztung: 3.3 0 “wfatt inzt, Leiztung: I} 0 “wiatt
Motiz:

i LB/FB-RID

Abbildung 4.23 Registerkarte Info
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Feld

Erlauterung

Buskopplerversionen primar

In diesem Bereich befinden sich die
folgenden, nicht editierbaren Felder mit
Informationen zum priméren Buskoppler.
Konfig: DTM-Version

FW (intern): Firmware-Version PIC
(unverénderbar)

FW (extern): Firmware-Version (durch den
Service veranderbar)

HW-Index: Hardware-Version des
Buskopplers (derzeit nicht unterstiitzt)
Revisionszahler: Revisionsstand der
Parameter

Buskopplerversionen sekundar

Dieser Bereich verhalt sich analog zum
Bereich Buskopplerversionen primar.
Dieser Bereich ist nur sichtbar, wenn Sie auf
der Registerkarte Aufbau das
Kontrollkédstchen Redundanz einschalten
aktiviert haben.

Netzteilbelastung

In diesem Bereich befinden sich nicht
editierbare Felder mit Informationen zur
Netzteilbelastung.

Die Felder werden mit Leistungswerten gefllt,
sobald die Steckplatze auf dem Backplane mit
E/A-Modulen belegt sind. Bei der Planung
berlcksichtigt der Device Type Manager
(DTM) eventuell auftretende
Uberlastsituationen und meldet diese dem
Benutzer. Das Hinzufligen eines weiteren E/A-
Moduls wird bei Uberlast unterbunden.

Notiz

Geben Sie einen beliebigen Text ein. Der Text
wird in der Datenbank und nicht im
Buskoppler gespeichert.

MODBUS-Register konfigurieren

Der Buskoppler stellt verschiedene Registerbereiche fiir die Prozessdaten zur Verfliigung. Auf
diese Registerbereiche kann Uber MODBUS-Telegramme zugegriffen werden. Hierfur gibt es

zwei Moglichkeiten:

Rangierter Bereich

Die Prozessdaten kénnen innerhalb der Registerbereiche Bindrausgangssignale,
Binareingangssignale, Analogeingangssignale und Analogausgangssignale
rangiert werden. Auf diese Weise kénnen Sie die Dateniibertragung beztglich
Datenvolumen und Anzahl der Telegramme optimieren.

Steckplatzorientierte Registerorganisation

Die Adresse des Prozesswerts wird anhand des Steckplatzes ermittelt, z. B.

Anfangsadresse + Steckplatznummer.

Tipp

Wir empfehlen lhnen, auf die Prozessdaten tber den rangierten Bereich zuzugreifen. Das
Rangierfenster listet alle konfigurierten Module mit dem zugehérigen Adressbereich auf. Eine

manuelle Berechnung der Adressen entféllt.

Prozessdaten rangieren

Sobald ein E/A-Modul in die Projektstruktur eingefiigt wird, wird es automatisch dem ersten
freien Platz im jeweiligen Registerbereich zugeordnet. Dabei ist es unerheblich, welchen

Steckplatz dieses E/A-Modul belegt.

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

Remote-I/O-Station konfigurieren

[0

I3 PEPPERL+FUCHS

Fur jede Signalart gibt es eine eigene Rangiertabelle. E/A-Module mit Eingangs- und
Ausgangssignalen haben Eintrage in zwei Rangiertabellen. Fiir weitere Informationen zum
Datenaufkommen und zur Datenstruktur einzelner E/A-Module, siehe Kapitel 6.

Mit der Schaltflache Addressiermode kdnnen Sie wahlen, wie die Adressen der Prozesswerte
angezeigt werden sollen. Richten Sie sich dabei nach der im Master benutzten
Adressierungsart.

m Direkte Adressierung: Zugriff Gber Funktionscode und Adressangabe
» MODICON-Adressierung: Zugriff Uber die Adressangabe

Prozessdaten rangieren

Hinweis!

Externe Systemkomponenten wie z. B. der Master kénnen die Prozessdaten einzelner E/A-
Module gegen Rangierung sperren. Gesperrte Prozessdaten werden in den Rangiertabellen
grau dargestellt und kdnnen nicht verschoben werden.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektansicht auf den Eintrag des Buskopp-
lers.

2. Wahlen Sie Parameter > Parametrierung > Modbus-Register Konfiguration.

L Es 6ffnet sich das Fenster Modbus-Register Konfiguration.

45
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Jﬁ * LB-8111 Modbus-Register Konfiguration

Stationstag: | LB-8111 Adiessiermods:  (5) Direct
() MODICON

Binareingangssignale T Bindrausgangszignale T Analogeingangssignale T Analogausgangssignale

Eingangshits [Input Statuz]:

Adresse Steckp.l Tvp | Beschreibung | K.anale | -
07 3 1108 Byte 1 8
815 Byte 2
16-23 5 E108 Byt 1 8
24-31 Byte 2
32-39
40-47
48-65
GE-B3
64-71
72-79
20-87
28-95
96-103
104111
112114
120127
128135
136142
144151

152159 j

LB/FB - RID

()4 l [ Abbrechen l [ Speichern l [ Auto-Rangierung ]

Abbildung 4.24  Fenster Modbus-Register Konfiguration

3. Falls eine Verbindung zum Buskoppler besteht, trennen Sie die Verbindung. Prozessdaten

sind nur offline rangierbar.

4. Verschieben Sie die Prozessdaten der E/A-Module per Drag & Drop innerhalb der Tabellen

auf den einzelnen Registergarten oder wéhlen Sie Auto-Rangierung. Wenn Sie Auto-
Rangierung wéahlen, werden die Prozessdaten in allen vier Tabellen liickenlos nach
aufsteigender Steckplatznummer sortiert. Dabei kbnnen auch Prozessdaten rangiert
werden, auf die der Master bereits zugreift.

5. Um lhre Anderungen in der Projektdatei zu speichern, klicken Sie auf OK.

6. Um die Rangierinformation in den Buskoppler zu schreiben, klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf den Buskoppler und wéahlen Sie Daten ins Gerét schreiben.

Lo Es erscheint ein Dialogfenster mit der Frage, ob eine Verbindung zum Gerat aufgebaut
werden soll.

7. Bestétigen Sie die Frage mit Ja.

L Die Daten werden ins Gerat geschrieben.

Falls in der Rangiertabelle viele Liicken zwischen den Prozessdaten sind und ein zuséatzliches

E/A-Modul eingefligt wird, kann es passieren, dass nicht gentiigend zusammenhangender
Speicherplatz flir das zusatzliche E/A-Modul zur Verfiigung steht. In diesen Féllen wird das
Rangierfenster gesperrt und die Rangierung kann nicht abgespeichert werden. Um dieses

Problem zu beheben, verlassen Sie das Rangierfenster ohne zu speichern und entfernen Sie

das zusétzliche E/A-Modul. Optimieren Sie die Rangierung und fligen Sie anschlieBend das
zusatzliche E/A-Modul erneut ein.
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Rangierbare binare Prozessdaten

E/A-Modul Binareingangssignale Binarausgangssignale
LB/FB1*01, LB/FB1*02 1 Byte -

LB1007, LB/FB1*08, 2 Byte -

LB/FB1*09, LB1014, LB1015

LB/FB2* 1 Byte 1 Byte

LB/FB6*01 - 1 Byte

LB/FB6*05 1 Byte 1 Byte

LB/FB6*06 2 Byte 2 Byte

LB/FB6*08 2 Byte 2 Byte

LB/FB6*1* 1 Byte 1 Byte

Rangierbare analoge Prozessdaten

E/A-Modul Analogeingangssignale Analogausgangssignale

LB/FB1*03 1 ... 3 Worte, je nach -
Zéhlermode

LB/FB3*01, LB/FB3*02, 1 Wort -

LB/FB3*03

LB/FB3*04, LB/FB3*05, 4 Worte -

LB3*06

LB/FB4*01, LB/FB4*02 - 1 Wort

LB/FB4*04, LB/FB4*05, 1 Wort 4 Worte

LB4106

LB/FB5*01, LB/FB5*02, 1 Wort -

LB/FB5*06

LB/FB5*04, LB/FB5*05 4 Worte -

LB/FB7*04 4 Worte 4 Worte

LB/FB8*07, LB/FB8*11 1 Wort 1 Wort
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Zugriff auf MODBUS-Register

Die Adressen der Komponenten in einer Remote-1/O-Station miissen entsprechend den
Anforderungen des Masters aufgerufen werden. Der DTM bereitet die bendtigten
Adressinformationen firr Direkte Adressierung und fir MODICON-Adressierung auf.

Die folgenden Tabellen enthalten die Funktionscodes, mit denen die verschiedenen
Adressbereiche angesprochen werden kénnen.

Ubersicht Adressierung

1 Bit 16 Bit
Eingangsbits Eingangsregist | Ausgangsregist
(Discrete Ausgangsbits | er (Input er (Holding
Datentyp Inputs) (Coils) Registers) Registers)
Signalart digital digital analog analog
Funktionscode 02 01 04 03
lesen
Funktionscode 05 06
einfach schreiben
Funktionscode 15 16
mehrfach schreiben
Adressbereich direkte| 0 ... 65535 0...65535 0...65535 0...65535
Adressierung’
Referenzbereich 10000 ... 19999| 0 ... 9999 30000 ... 39999/ 40000 ... 49999
MODICON
Adressierung?

! Funktionscode benétigt

2 Die MODICON-Adressierung benétigt keinen Funktionscode.

Tabelle 4.1  Ubersicht Adressierung

Funktionscode Bedeutung

01 Read Coils

02 Read Discrete Inputs
03 Read Holding Registers
04 Read Input Register

05 Write Single Coil

06 Write Single Register
08 Diagnostics

15 Write Multiple Coils

16 Write Multiple Registers
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411.3

Adressierung von Binareingangen
Binareingange (Discrete Inputs) werden gemaf der folgenden Tabelle angesprochen.

Im Bereich der bindren Eingangssignale sind neben den eigentlichen Prozessdaten auch
Modulstatusinformationen abgelegt. Siehe Kapitel 7
Die folgenden Tabellen dokumentieren lediglich den Zugriff.

Die direkte Adressierung verwendet Function Codes. Die MODICON-Adressierung kennt keine
Function Codes. Die folgenden Tabellen beschreiben sowohl die direkte Adressierung als auch
die MODICON-Adressierung.

Um die Adresse einer bestimmten Komponente zu ermitteln, setzen Sie die Steckplatznummer
der Komponente in die passende Formel ein. Die Steckplatze 0 und 49 sind fir Buskoppler
reserviert. Der Steckplatz 50 ist flir Netzteile reserviert. Die Steckplatze 1 ... 48 sind fir E/A-
Module reserviert.

Bindre Eingangssignale: Direkte Adressierung via Function Code 2 (Lesen)

2 Bytes | 16 Bit pro Steckplatz, E/A-

Zugriff / Steckpla
Offset | Struktur | Beschreibung Formel / Zugriff tz Bitnr.
0 Bit / Byte| Rangierte Eingange, Siehe Tabelle "Ubersicht - -
Binarbereich Adressierung" auf Seite 48
1024 Bit / Byte| Eingange, Binarbereich, Kanal 1 ... 4: 0..50 |1..8
8 Bit pro Steckplatz; Offset + (8 * Steckplatz) + Bitnr. - 1
Eingangsmodule: Kanal 5 ... 8:
LB/FB1*01, LB/FB1*02, Offset + (8 * (Steckplatz + 1)) + Bitnr. -
LB/FB1*08 1
Ausgangsmodule (Status):
LB/FB2*, LB/FB6*05,
LB/FB6*06, LB/FB6*08,
LB/FB6*1*
2048 Bit / Byte| Modulstatus Offset + (8 * Steckplatz) + Bitnr. - 1 0..50 |1..8
5120 Bit / Eingénge, Binarbereich, Offset + (16 * Steckplatz) + Bitnr. - 1 1..48 [1..16
2 Bytes | 16 Bit pro Steckplatz, E/A-
Module LB1007, LB/FB1*09,
LB1014,LB1015
Binédre Eingangssignale: MODICON-Adressierung
Zugriff / Steckpla
Offset | Struktur | Beschreibung Formel / Zugriff tz Bitnr.
10001 | Bit/ Byte| Rangierte Eingange, Siehe Tabelle "Ubersicht - -
Binéarbereich Adressierung" auf Seite 48
13001 Bit / Byte| Eingange, Binarbereich, Kanal 1 ... 4: 0..50 |1..8
8 Bit pro Steckplatz; Offset + (8 * Steckplatz) + Bitnr. - 1
Eingangsmodule: Kanal 5 ... 8:
LB/FB1*01, LB/FB1*02, Offset + (8 * (Steckplatz + 1)) + Bitnr. -
LB/FB1*08 1
Ausgangsmodule (Status):
LB/FB2*, LB/FB6*05,
LB/FB6*06, LB/FB6*08,
LB/FB6*1*
14001 | Bit/ Byte| Modulstatus Offset + (8 * Steckplatz) + Bitnr. - 1 0..50 |1..8
16001 | Bit/ Eingange, Binarbereich, Offset + (16 * Steckplatz) + Bitnr. - 1 1..48 [1..16

Module LB1007, LB/FB1*09,
LB1014, LB1015
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Adressierung von Binarausgangen
Binarausgange (Coils) werden gemaf den folgenden Tabellen angesprochen.

Die direkte Adressierung verwendet Function Codes. Die MODICON-Adressierung kennt keine
Function Codes. Die folgenden Tabellen beschreiben sowohl die direkte Adressierung als auch
die MODICON-Adressierung.

Um die Adresse einer bestimmten Komponente zu ermitteln, setzen Sie die Steckplatznummer
der Komponente in die passende Formel ein. Die Steckplatze 0 und 49 sind fir Buskoppler
reserviert. Der Steckplatz 50 ist fir Netzteile reserviert. Die Steckplatze 1 ... 48 sind fur E/A-
Module reserviert.

Bindre Ausgangssignale: Direkte Adressierung via Function Code 1 (lesen), 5 (einfach schreiben), 15
(mehrfach schreiben)

Zugriff / Steckpla

Offset | Struktur | Beschreibung Formel / Zugriff tz Bitnr.

0 Bit / Byte| Rangierte Ausgange, Siehe Tabelle "Ubersicht - -
Binarbereich Adressierung" auf Seite 48

1024 Bit / Byte| Ausgange, Binarbereich, Kanal 1 ... 4: 1..48 (1..8
8 Bit pro Steckplatz, E/A- Offset + (8 * Steckplatz) + Bitnr. - 1
Module LB/FB2*, Kanal 5 ... 8:
LB/FB6*01, LB/FB6*05, Offset + (8 * (Steckplatz + 1)) + Bitnr. -
LB/FB6*06, LB/FB6*08, 1
LB/FB6*1*

Bindre Ausgangssignale: MODICON-Adressierung

Zugriff / Steckpla
Offset | Struktur | Beschreibung Formel / Zugriff tz Bitnr.
1 Bit / Byte| Rangierte Ausgange, Siehe Tabelle "Ubersicht - -
Binarbereich Adressierung" auf Seite 48
3001 Bit / Byte| Ausgénge, Binarbereich, Kanal 1 ... 4: 1..48 [1..8
8 Bit pro Steckplatz, E/A- Offset + (8 * Steckplatz) + Bitnr. - 1
Module LB/FB2*, Kanal 5 ... 8:
LB/FB6*01, LB/FB6*05, Offset + (8 * (Steckplatz + 1)) + Bitnr. -
LB/FB6*06, LB/FB6*08, 1
LB/FB6*1*
411.5 Adressierung von Analogeingangen
Analogeingange (Input Registers) werden gemaf den folgenden Tabellen angesprochen.
Im Bereich der analogen Eingangssignale sind neben den Prozessdaten auch
Statusinformationen abgelegt (Statusregister, Typregister, Redundanzstatus). Siehe Kapitel 7
Die folgenden Tabellen dokumentieren lediglich den Zugriff.
Die direkte Adressierung verwendet Function Codes. Die MODICON-Adressierung kennt keine
Function Codes. Die folgenden Tabellen beschreiben sowohl die direkte Adressierung als auch
die MODICON-Adressierung.
Um die Adresse einer bestimmten Komponente zu ermitteln, setzen Sie die Steckplatznummer
der Komponente in die passende Formel ein. Die Steckplatze 0 und 49 sind fir Buskoppler
reserviert. Der Steckplatz 50 ist flr Netzteile reserviert. Die Steckplatze 1 ... 48 sind fur E/A-
Module reserviert.
50
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Analoge Eingangssignale: Direkte Adressierung via Function Code 4 (lesen)

(4 Nebenvariablen), E/A-
Module LB/FB3*02, LB/FB3*03,
LB/FB4*02

Zugriff / Steckplat
Offset Struktur | Beschreibung Formel / Zugriff z Bitnr.
0 Wort/ Rangierte Eingénge, Siehe Tabelle "Ubersicht - -
Wort Analogbereich Adressierung" auf Seite 48
256 Wort/ Eingange, Analogbereich, Offset + Steckplatz 1..48 |-
Wort 1 Wort pro Steckplatz,
Eingangsmodule: LB/FB1*03,
LB/FB3*01, LB/FB3*02,
LB/FB3*03, LB/FB5*01,
LB/FB5*02, LB/FB5*06
Ausgangsmodule (Status):
LB/FB4*04, LB/FB4*05,
LB4106
512 Wort / Eingange, Analogbereich, Offset + (2 * Steckplatz) 1..48 |-
dWort 2 Worte pro Steckplatz,
E/A-Module LB/FB1*03",
LB/FB3*04, LB/FB3*05, LB3*06
(Kanal 1 und 2), LB/FB5*04,
LB/FB5*05, LB/FB7*04 (Kanal 1
und 2)
640 Wort / Eingange, Analogbereich, Offset(2 * Steckplatz) 1..48 |-
dWort 2 Worte pro Steckplatz,
E/A-Module LB3*06 (Kanal 3
und 4), LB/FB7*04 (Kanal 3 und
4)
768 Wort / Statusregister Offset + Steckplatz 0..50 |-
Wort
1024 Wort / Typregister Offset + Steckplatz 1..48 |-
Wort
1536 Wort/ Redundanzstatus: 8 Worte - - -
Byte
1792 Wort/ Redundanzstatus Partner. - - -
Byte 8 Worte
2048 Wort / HART-Nebenvariablen: 24 Byte | Offset + (12 * Steckplatz) 1..48 |-
Byte pro Steckplatz

1 je nach gewahlter Funktionsart: Frequenzeingang und 12-Bit-Z&hlereingang stehen je nach Konfiguration im
1-Wort-Bereich (ab 256), der 32-Bit-Zahlereingang steht im 2-Wort-Bereich (ab 512)
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Analoge Eingangssignale: MODICON-Adressierung

Zugriff / Steckplat
Offset Struktur | Beschreibung Formel / Zugriff z Bitnr.
30001 Wort/ Rangierte Eingénge, Siehe Tabelle "Ubersicht - -
Wort Analogbereich Adressierung" auf Seite 48
35000 Wort/ Eingange, Analogbereich, Offset + Steckplatz 1..48 |-

Wort 1 Wort pro Steckplatz;

Eingangsmodule: LB/FB1*03?,
LB/FB3*01, LB/FB3*02,
LB/FB3*03, LB/FB5*01,
LB/FB5*02, LB/FB5*06
Ausgangsmodule (Status):
LB/FB4*04, LB/FB4*05,
LB4106

35100 Wort / Eingange, Analogbereich, Offset + (2 * Steckplatz) 1..48 |-
dWort 2 Worte pro Steckplatz,

E/A-Module LB/FB1*032,
LB/FB3*04, LB/FB3*05, LB3*06
(Kanal 1 und 2), LB/FB5*04,
LB/FB5*05, LB/FB7*04 (Kanal 1

und 2)
35200 Wort/ Statusregister Offset + Steckplatz 0..50 |-
Wort
35300 Wort / Typregister Offset + Steckplatz 1..48 |-
Wort
35400 Wort/ Eingange, Analogbereich, Offset + (2 * Steckplatz) 1..48 |-

dWort 2 Worte pro Steckplatz,
E/A-Module LB3*06 (Kanal 3
und 4), LB/FB7*04 (Kanal 3 und

4)
35500 Wort / Redundanzstatus: 8 Worte - - -
Byte
35600 Wort / Redundanzstatus Partner. - - -
Byte 8 Worte
35700 Wort / HART-Nebenvariablen: 24 Byte | Offset + (12 * Steckplatz) 1..48 |-
Byte pro Steckplatz

(4 Nebenvariablen), E/A-
Module LB/FB3*02, LB/FB3*03,
LB/FB4*02

2 je nach gewahlter Funktionsart: Frequenzeingang und 12-Bit-Z&hlereingang stehen je nach Konfiguration im
1-Wort-Bereich (ab 35000), der 32-Bit-Zahlereingang steht im 2-Wort-Bereich (ab 35100)
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411.6

Hinweis!
HART-Nebenvariablen

HART-Nebenvariablen von Feldgeraten, die an einem E/A-Modul vom Typ LB/FB3*02 oder
LB/FB4*02 angeschlossen sind, werden im Bereich der analogen Eingangssignale abgelegt
(Offset 2048/35700). Pro Steckplatz kdnnen die ersten 4 HART-Nebenvariablen ausgelesen
werden.

Um die HART-Nebenvariablen nutzen zu kénnen, muss die HART-Funktionalitéat des
entsprechenden E/A-Moduls aktiviert sein (Parameter "HART ein" = aktiv und "interner Scan
ein" = aktiv, siehe Kapitel 6).

Die HART-Nebenvariablen werden weniger oft aktualisiert als die Prozessdaten. Wenn die
Remote-I/O-Station einen neuen Parametersatz erhalt, muss die HART-Kommunikation erneut
initialisiert werden. Wahrend der Initialisierungsphase stehen keine gultigen HART-
Nebenvariablen zur Verfligung. Nach der Initialisierung werden die HART-Nebenvariablen
durch einen HART-Scan ausgelesen und wieder bereitgestellt. Der Scan dauert in der Regel
mehrere Sekunden.

Adressierung von Analogausgangen
Analogausgéange (Holding Registers) werden gemaf den folgenden Tabellen angesprochen.

Im Bereich der analogen Ausgangssignale kann neben den Prozessdaten auch auf das
Kommandoregister des Buskopplers zugegriffen werden. Siehe Kapitel 4.12

Die direkte Adressierung verwendet Function Codes. Die MODICON-Adressierung kennt keine
Function Codes. Die folgenden Tabellen beschreiben sowohl die direkte Adressierung als auch
die MODICON-Adressierung.

Um die Adresse einer bestimmten Komponente zu ermitteln, setzen Sie die Steckplatznummer

der Komponente in die passende Formel ein. Die Steckplatze 0 und 49 sind fir Buskoppler
reserviert. Der Steckplatz 50 ist fir Netzteile reserviert. Die Steckplatze 1 ... 48 sind fur E/A-
Module reserviert.

Analoge Ausgangssignale: Direkte Adressierung via Function Code 3 (lesen), 6 (einfach schreiben),
16 (mehrfach schreiben)

Zugriff / Steckplat
Offset Struktur | Beschreibung Formel / Zugriff z Bitnr.
0 Wort/ Rangierte Ausgénge, Siehe Tabelle "Ubersicht - -
Wort Analogbereich Adressierung" auf Seite 48
256 Wort/ Ausgange, Analogbereich, Offset + Steckplatz 1..48 |-
Wort 1 Wort pro Steckplatz, E/A-
Module LB/FB4*01, LB/FB4*02
512 Wort / Ausgange, Analogbereich, Offset + (2 * Steckplatz) 1..48 |-
dWort 2 Worte pro Steckplatz, E/A-
Module LB/FB4*04, LB/FB4*05,
LB4106 (Kanal 1 und 2),
LB/FB7*04 (Kanal 1 und 2)
640 Wort / Ausgange, Analogbereich, Offset + (2 * Steckplatz) 1..48 |-
dWort 2 Worte pro Steckplatz, E/A-
Module LB4106 (Kanal 3 und
4), LB/FB7*04 (Kanal 3 und 4)
768 Wort/ Kommandoregister - - -
Wort
1024 Wort / Bit | Rangierte Eingange Ab Adresse 1024 werden die | — -
Bin&rbereich, Schreibzugriffe | Daten entsprechend der
werden abgewiesen Reihenfolge in der
Rangierubersicht des DTMs
bereitgestellﬂ. siehe Kapitel
4.11
53
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werden abgewiesen

Zugriff / Steckplat
Offset Struktur | Beschreibung Formel / Zugriff z Bitnr.
1280 Wort/ Bit | Rangierte Ausgéange Ab Adresse 1280 werden die | — -
Binarbereich Daten entsprechend der
Reihenfolge in der
Rangieribersicht des DTMs
bereitgestellt1. siehe Kapitel
4.11
1536 Wort / Rangierte Eingénge Offset + DTM-Adressangaben | — -
Wort Analogbereich, Schreibzugriffe | siehe Kapitel 4.11

1 Beachten Sie die Reihenfolge von High-Byte und Low-Byte, da der Zugriff auf die Bitstruktur wortweise
erfolgt. Ein Adresssprung von 1 bedeutet einen Sprung um 16 Bitadressen: Bit0 ... 15 =Wort 1,
Bit 16 ... 31 = Wort 2, usw.

Analoge Ausgangssignale: MODICON-Adressierung

werden abgewiesen

4.11

Zugriff / Steckplat
Offset Struktur | Beschreibung Formel / Zugriff z Bitnr.
40001 Wort / Rangierte Ausgange, Siehe Kapitel 4.11 - -
Wort Analogbereich
45000 Wort / Ausgange, Analogbereich, Offset + Steckplatz 1..48 |-
Wort 1 Wort pro Steckplatz, E/A-
Module LB/FB4*01, LB/FB4*02
45100 Wort/ Ausgange, Analogbereich, Offset + (2 * Steckplatz) 1..48 |-
dWort 2 Worte pro Steckplatz, E/A-
Module LB/FB4*04, LB/FB4*05,
LB4106 (Kanal 1 und 2),
LB/FB7*04 (Kanal 1 und 2)
45200 Wort/ Kommandoregister - - -
Wort
45300 Wort/ Ausgange, Analogbereich, Offset + (2 * Steckplatz) 1..48 |-
dWort 2 Worte pro Steckplatz, E/A-
Module LB4106 (Kanal 3 und
4), LB/FB7*04 (Kanal 3 und 4)
46001 Wort / Bit | Rangierte Eingange Ab Adresse 46001 werden die | — -
Binarbereich, Schreibzugriffe Daten entsprechend der
werden abgewiesen Reihenfolge in der
Rangiertubersicht des DTMs
bereitgestelltz. siehe Kapitel
4.11
46101 Wort/ Bit | Rangierte Ausgéange Ab Adresse 46101 werden die | — -
Binarbereich Daten entsprechend der
Reihenfolge in der
Rangieribersicht des DTMs
bereitgestelltz. siehe Kapitel
4.11
16200 Wort / Rangierte Eingénge Offset + DTM-MODICON- - -
Wort Analogbereich, Schreibzugriffe | Adressangaben siehe Kapitel

2 Beachten Sie die Reihenfolge von High-Byte und Low-Byte, da der Zugriff auf die Bitstruktur wortweise
erfolgt. Ein Adresssprung von 1 bedeutet einen Sprung um 16 Bitadressen: Bit0 ... 15 =Wort 1,
Bit 16 ... 31 = Wort 2, usw.
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4.12 Kommandoregister

Das Kommandoregister besteht aus zwei Bytes. Das erste Byte ist das Parameter-Byte, gefolgt
vom Kommando-Byte. Diese Bytes kdbnnen dazu verwendet werden, Kommandos vom Master
Uber den Bus an die Remote-I/O-Station zu Ubertragen.

Das enthaltene Kommando wird nur ausgefihrt, wenn sich das Kommandoregister gedndert
hat. Ein Kommando wird folglich genau einmal ausgefuhrt, ndmlich dann, wenn das geénderte
Kommandoregister zum ersten Mal an den Buskoppler tbertragen wurde.

Das Kommandoregister befindet sich standardmaBig auf der Ausgangsadresse 0. Von dieser
Position sollte das Kommandoregister nicht weg rangiert werden, da es durch die Funktion
Auto-Rangierung wieder auf die Ausgangsadresse 0 rangiert wird.

Die folgenden Kommandos werden unterstitzt.

Parameter Kommando

(Byte 1) (Byte 2) Bedeutung

0x00 0x08 Alle 32-Bit-Zahler I6schen.

Oxnn 0x08 Den 32-Bit-Zahler des
Steckplatzes nn Iéschen.

0x00 OxF8 Kaltstart

0x00 0xF9 Warmstart

0x00 0xF5 Werde passiv (Kommando an

den aktiven Buskoppler).

Da nicht beide Buskoppler
eines redundanten Systems
passiv sein kénnen, wird
aufgrund dieses Kommandos
der Partner-Buskoppler aktiv.
Das Kommando hat, gesendet
an den passiven Buskoppler,
keine Bedeutung.

0x00 O0xF6 Werde aktiv (Kommando an
den passiven Buskoppler).
Da nicht beide Buskoppler
eines redundanten Systems
aktiv sein kdnnen, wird
aufgrund dieses Kommandos
der Partner-Buskoppler
passiv. Das Kommando hat,
gesendet an den aktiven
Buskoppler, keine Bedeutung.

0x00 OxF7 Redundanzumschaltung
Dieses Kommando erzeugt
eine Redundanzumschaltung
unabhé&ngig davon, an
welchen Buskoppler es
gesendet wird. Es ist daher
nicht zwingend notwendig zu
wissen, welcher Buskoppler
gerade aktiv/passiv ist.
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E/A-Module einflgen oder I6schen

Bis jetzt wurde nur der Buskoppler in die Projektstruktur eingebunden. In diesem Schritt sollen
E/A-Module eingebunden werden.

Um die E/A-Module in das PACTwareTM-Projekt einzubinden, stehen Ihnen zwei Méglichkeiten
zur Verflgung.

E/A-Module Gber den Befehl Gerét hinzufiigen einfligen
E/A-Module Uber den Befehl Topologie Scan auslesen und automatisch generieren.
E/A-Module manuell Gber den Befehl "Gerat hinzufigen" einbinden

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Buskoppler-Eintrag.
2. Wahlen Sie Gerat hinzufiigen.

Lo Es 6ffnet sich ein Fenster mit der Liste aller zur Verfligung stehender E/A-Module.

Gerdt fiir =

= 5 e Gerlils P e
i Gataway [ Gerit
e {0 LB 1001 Bndeer Eingang (2-anskl
. 0 LB 1002 bndoer Engar [Heanaka]
0l LB 1003 FrequensAmens
A LB 1006 bndies £ (Bhansbg]

Hesutela al
PEPPEAL-FUCHS G

PEPPERL
FEFPERLSFLICH
PEPPERL
FEFPERL
FEFPERL-FUCHS GrbH
FEFPERLFLICHS G
FEFPERL
FEFPERL
[Bineensl  PEFPERLWFUCHS
L8 inemd  PEPPERL.FUCHS

3 nl[E PoF
210 Okl [E PoF

oK Abbruch

Abbildung 4.25 Auswahl eines E/A-Moduls

3. Markieren Sie das E/A-Modul, das Sie in Ihr Projekt einfiigen wollen.

4. Klicken Sie auf OK.

Lo Es 6ffnet sich das Fenster Kanalauswahl mit einer Liste der Steckplatze.

Kanalauswahl
Kandl [ Tup | assigned to []
1 Slot 01 I
2 Slot 02
3 51t 03 <3.LB-1102>[Slot 03] LB 1002 bindrer Eingan|
4 Slot 04 <4.LB-1103>[Slot 04] LE 1103 Frequenz/imp.

5 Slot 05 <5.LE-1108>[Slol 05] LE 1008 bindrer Eingan

6 Slot 06

7 Slot 07 <7.LB-3102/35[Slot 07] LB 3002 HART Speic

] Slot 08 <BLE-5104>[Slol 08] LE 5004-Temp. -messur

3 S0t 09

10 50t 10

11 Slot 11

12 Skt 12

13 Slet 13 | 2

14 Slot 14 (L

£ I | (=]
i3 Abbuch |

Abbildung 4.26  Fenster Kanalauswahl

5. Markieren Sie den Steckplatz, in den Sie das E/A-Modul einfiigen wollen. Beachten Sie

dabei, dass die Steckplatze 1 und 2 von redundanten Remote-I/O-Stationen fiir den
Redundanzkoppler reserviert sind. Beachten Sie auBBerdem, dass doppelt breite E/A-
Module 2 Steckplatze bendtigen.

L5 Falls bereits E/A-Module in das Projekt eingefligt wurden, werden diese im Fenster
Kanalauswahl angezeigt.

6. Um lhre Auswahl zu bestétigen, klicken Sie auf OK.

L Falls Sie einen Steckplatz gewahlt haben, der das augewahlte E/A-Modul nicht
aufnehmen kann (z. B. Steckplatz ist bereits belegt oder Folgesteckplatz eines doppelt
breiten E/A-Moduls ist nicht frei), erhalten Sie eine Fehlermeldung. Wiederholen Sie in
diesem Fall die vorherigen Schritte und wahlen Sie einen anderen Steckplatz.

Das E/A-Modul wird eingefuigt und in der Projektstruktur unterhalb des Buskopplers
angezeigt.
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7. Belegen Sie nach Bedarf weitere Steckplatze mit E/A-Modulen, indem Sie diese Schritte

wiederholen.

 Projek: 3 x
Gerate Tag adres: « (J 2

HOST P
El'g LB/FB service bus 6 )
.3 s LB-AL11 1 7 s
[ B-1108 3 # ¥
B E-ios 5 # =
o [ LB-3105 7 & Al
- [ LE-4105 9 re
i LE-3102 11 Al

Abbildung 4.27  Projektstruktur mit E/A-Modulen

) E/A-Module automatisch tiber Topologie-Scan einbinden

Bevor Sie die E/A-Module automatisch einfligen lassen, muss in der Projektstruktur
mindestens ein Buskoppler vorhanden sein. AuBBerdem mussen die Buskoppler-Parameter
Backplanetyp, Erweiterungen und gesteckte Netzteile bereits konfiguriert sein.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des gewtinsch-
ten Buskopplers.

2. Stellen Sie eine Verbindung zum Buskoppler her. Wahlen Sie hierzu Verbindung
aufbauen.

L5 Die Verbindung wird aufgebaut. Der Eintrag des Buskopplers wird in der Projektstruktur
fett dargestellt, sobald die Verbindung hergestellt ist.

3. Kiicken Sie erneut mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des
Buskopplers.

4. Wabhlen Sie Weitere Funktionen > Topologie Scan.

L5 Es 6ffnet sich das Fenster Topologie Scan. Der Suchlauf beginnt automatisch. Die
gefundenen E/A-Module werden in der Reihenfolge der Steckplatze auf dem Backplane
aufgelistet.

8] LB-Buskeppler # Topologie Scan E]@
In der T abelle wird das Ergebnis des Scan‘argangs dargestell. Bitte wahlen sie in der Spalte "gewshit” die
entzprechende Variante des gefunden Gerdtes aus. Anschliefend wird Liber den Button "Gerdte erzeugen’’ P =
die Topologie in der Frameapplikation erzeugt il
(L[S m
Gerdte erzeugen
() gesteckt () korfiguriert
Slot | gesteckt konfiguriert | gewahlt \Valianlenmfnrmatinn -
1 000 000 - Leerslat
2| 000 000 -/ Leerslot
3| 1x08 1x08 1108 LB 1108 bingrer Eingang [8-kanalig] [E x-]
4 000 (0 ~| Leersiot
5 6x08 6x08 £108 LB E108 bindrer Ausgang (8 kanalig, 20, 8 ma] [Ex-]
[ 000 000 -/ Leerslot
7| 3x05 3x05 105 LB 3105 HART 5pe\se&étﬂ‘Eingangslrennel:d-kanalig [Ex-i]
g 00 (00 ~| Leersiot
g 4x05 4305 4105 LB 4105 HART Analoger Ausgang:4-kanalig (Ex]
10 000 000 -/ Leserslot
11 32 3x02 102 LB 3102 HART Speisegerat/Eingangstrenner: 1-kanalig (Ex-i
12 000 [0 ~| Leersiot
13| 000 000 - Leerslat
14 000 000 -/ Leerslot
15 000 000 -/ Leerslot
18 000 [0 ~| Leersiot
17] 000 000 - Leerslat
18 000 000 - Leserslot
19 000 000 -/ Leerslot
20 000 (0 ~| Leersiot
prd 000 000 - Leerslat
22 000 000 -/ Leerslot
23 000 000 - | Leerslot s
[ Gerate erzeugen ] [ Beenden J
Initialisigrng OK!

Abbildung 4.28 Fenster Topologie Scan mit Liste der gefundenen E/A-Module

5. In der Spalte gesteckt sind die E/A-Module so aufgefiihrt, wie sie tatsachlich auf dem
Backlane gesteckt sind.
In der Spalte konfiguriert sind die E/A-Module so aufgefliihrt, wie sie momentan im
Buskoppler bzw. in der Projektstruktur parametriert sind.

I3 PEPPERL+FUCHS >7



414

58

(10

Um die E/A-Module so in die Software einzubinden, wie sie in der Spalte gesteckt
dargestellt sind, wahlen Sie die Option gesteckt. Um die E/A-Module so einzubinden, wie
sie in der Spalte konfiguriert dargestellt sind, wahlen Sie die Option konfiguriert.

In der Spalte gewéhlt besteht die Mdglichkeit, den Modultyp genauer zu spezifizieren oder
das E/A-Modul abzuwéhlen (- -). Klicken Sie hierzu auf die Zelle in der Spalte gewahlit und
treffen Sie eine Auswahl. Die Auswahlméglichkeit richtet sich nach dem Modultyp in der
Spalte gesteckt bzw. konfiguriert, je nachdem ob Sie im Bereich Gerate erzeugen die
Option gesteckt bzw. konfiguriert ausgewéhlt haben. In der Spalte
Varianteninformation finden Sie detailliertere Informationen zum gewahlten E/A-Modul.

Um die E/A-Module wie in der Spalte gewéhlt angezeigt zu erzeugen, klicken Sie auf
Gerite erzeugen.

L Die E/A-Module werden mit ihren Standardparametern in die Projektstruktur
eingebunden. Der Fortschritt wird in der Statuszeile des Fensters Topologie Scan
angezeigt.

E/A-Module I6schen

1.

4.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des E/A-Moduls,
das Sie aus der Konfiguration I6schen méchten.

Wahlen Sie Gerét entfernen.

Klicken Sie im Dialogfenster auf Ja.

L5 Das E/A-Modul wurde aus der Konfiguration entfernt.

Um weitere E/A-Module zu l16schen, wiederholen Sie diese Schritte.

E/A-Modultyp nachtraglich konvertieren

Hinweis!
Diese Funktion ist ab DTM Version 7.5.1 verfigbar.

Falls fur ein E/A-Modul der falsche Modultyp angelegt wurde, kénnen Sie den Modultyp
nachtréglich konvertieren. Bei der Konvertierung werden die Parameter des alten Modultyps
fir den neuen Modultyp Gbernommen. Daher kénnen Sie einen Modultyp nur dann
konvertieren, wenn es einen anderen Modultyp mit ahnlichen Funktionen gibt, wie z. B.
LB1108A konvertieren zu LB1008A. Der DTM schlagt Ihnen geeignete Modultypen zur
Konvertierung vor.
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

Remote-I/O-Station konfigurieren

Gerate Tag

Adresse G %E Gerate Typ (DTM)

B HosTPC

LE-3109
[i] A ar @ -

=g LB/FE service bus 1 # = g Servicebus inkerface LBFE
119 # 2= e LEB109LE

LE-1
werbindung aufbauen

verbindung trennen

Geratestatus lesen
Ciaten aus dem Gerdt lesen

Daten ins Gerat schreiben

Parameter
Messwert
Simulation
Diagnose

Drucken

Weitere Funkkionen

Gerdt hinzufligen

Gerat entfernen

Offline Yerglzich
COnline Yergleich

Sillwert

Eigenschaften <3,LE-1108>[Slot 03] LE 1108 Digital Input (&-ch., Ex{i)) Typkonvertierung: 1108 ==> 1008

Geratedaten in Datei schreiben

Abbildung 4.29 Modultyp konvertieren

) E/A-Modultyp nachtraglich konvertieren

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf das E/A-Modul, das konver-
tiert werden soll.

2. Wahlen Sie Weitere Funktionen > Typkonvertierung X ==> Y (X = aktueller Modultyp,
Y = méglicher neuer Modultyp).

L Der Modultyp wird konvertiert. Die Parameter des alten Modultyps werden beibehalten.

219968 2014-08
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Grundfunktionen des DTM LB/FB

Allgemeingultige Bildschirmelemente

In Gerétedatenfenster werden nicht gespeicherte Parameteranderungen in Blau dargestelit.
Sobald Sie die Anderungen speichern, werden die Werte in Schwarz dargestellit.

Allgemein KanaI1T F.anal 2 T K.anal 3 T K.anal 4 T F.anal & T k.anal & T k.anal 7 T F.anal 8 ]

Spezielle K.analparameter

Motiz:

I o
\lj '\_2/I l\_3)

[ oK | B\I[ Abbrechs T:}[ Speichemlf)

F.analtag: F.anal 13

Eigenschaften: Funktionsmodi Signakverarbeitung:

K.analart: DIM Betriebsmode: Marmal Irwertisming: L] ein
Kanaltyp: MNAMUR [+ Fehlermade: aktueller Wwiert Leitungsiibenvachung: &n
Enweiterte Parameter:

Einschaltverzogerung: 1} j ms Auzzchaltverzogenng: a j s

Erzatzwert: Simulationswert:

Draten: &0 @ Draten; ® 0 Status: (%) Daten OF
@ @® () Daten ungiiltig

oy

F Y
v
B ese-RID

Hilfe 5\|

Abbildung 5.1 Statuszeile und Schaltflachen des DTM

Feld

Erlduterung

1 Gultigkeit der Einstellungen

In diesem Feld der Statuszeile
wird angezeigt, ob
vorgenommene Einstellungen
gultig sind. Bei gultigen
Einstellungen ist das Feld
grau, bei ungultigen
Einstellungen rot.

2 Speicherstatus der
Einstellungen

Zeigt an, ob Einstellungen
vorgenommen wurden, die
noch nicht gespeichert sind.
Bei nicht gespeicherten
Einstellungen ist das Feld
blau.

3 Textfeld

Zeigt Textmeldungen zu
bestimmten Ereignissen an.
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Feld

Erlauterung

Verbindungsstatus Zeigt an, ob eine Verbindung
mit dem jeweiligen Gerat
besteht.

gelb = online
grau = offline

Hilfe Zeigt die Hilfedatei an.

Speichern Speichert die
vorgenommenen
Einstellungen. Je nach
Verbindungsstatus werden die
Einstellungen in der
Datenbank oder direkt im
Gerat gespeichert. Das
Konfigurationsfenster bleibt
nach dem Speichern geéffnet.

Abbrechen SchlieBt das
Konfigurationsfenster, ohne
eventuell vorgenommene
Anderungen zu speichern.

OK Speichert vorgenommene
Einstellungen und schlieB3t
das Konfigurationsfenster.

5.2 Benutzerverwaltung

Hinweis!

[0

Die in diesem Abschnitt beschriebenen Funktionen beziehen sich auf den DTM ab Version 7.4.

Wie Sie verschiedene Benutzer und die zugehdrigen Passworter einrichten, hangt von Ihrer

FDT-Rahmenapplikation ab.

In PACTware™ wahlen Sie Extras > Benutzerverwaltung um die Benutzerverwaltung

aufzurufen.

Das FDT-Benutzerkonzept unterscheidet die Benutzerrollen Beobachter, Bediener,
Wartungspersonal und Planungsingenieur. Die FDT-Rahmenapplikation stellt bereits
bestimmte Rechte und Einschrankungen fir die unterschiedlichen Benutzerrollen bereit, z. B.
in Bezug auf Downloads oder Topologiednderungen.

Benutzerrollen

Benutzerrolle

Einschrankungen

Planungsingenieur

keine Einschrankungen

Wartungspersonal

Darf alle Parameter mit Ausnahme der Feldbusadresse
andern. Von Systemseite ist ihm jedoch keine
Topologieanderung madglich.

Bediener

Darf alle Parameter mit Ausnahme der Feldbusadresse
andern, die sich nicht auf die Datenstruktur oder das
Datenaufkommen auswirken. Folgende Parameter darf der
Bediener deshalb nicht andern:

zyklische Daten beim Buskoppler
Messmethode bei den E/A-Modulen LB1*03, FB1*03
Messmethode bei den E/A-Modulen LB3*02, FB3*02

Beobachter

Darf keine Parameter &ndern.
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Geratedaten

Hinweis!

bearbeiten

Bevor Sie die Geratedaten andern, sollten Sie mit dem Konzept der Online- und Offline-
Parametrierung vertraut sein.

Fenster "Geratedaten bearbeiten" aufrufen

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf das E/A-Modul.

2. Waébhlen Sie je nach Verbindungsstatus Parameter > Parametrierung > Gerétedaten
bearbeiten (Offline) oder Parameter > Online Parametrierung > Geratedaten
bearbeiten (Online).

Lo Das Fenster Geratedaten bearbeiten wird gedffnet.

Das Fenster Geratedaten bearbeiten der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt.

Auf der Registerkarte Allgemein stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul
betreffen. Zusétzlich erhalten Sie Informationen iber das E/A-Modul und die verfugbaren
Kanéle. Der Aufbau der Registerkarte Allgemein ist fur alle E/A-Module gleich.

AllgemeinT K.anal 1 T Kanal 2 T K.anal 3 ]

F.anal Information:

F.analtag

k1 K.anal 2=
K2 Kanal 2
K3 Kanal 27

b oodualbyp: 2101 Bezchreibung: LB 2101 Digital Output{22% / 315 Okm] + 2 Input [Ex(]] (22
b odultag: LB-2101
Steckplatz: |7 Modul aktiv

LFD  Irv.  Kanalart Betriebzmode
DouT Marmal
DIM Marmal
DIM Marmal

Matiz:
LB/FB - RID
[ ak ] [ Abbrechen l [ Speichern ]
Abbildung 5.2 Registerkarte Allgemein
Feld Erlauterung
Modultyp Dieses Feld zeigt die vierstellige

Typenbezeichnung des E/A-Moduls an.
Dieses Feld ist nicht bearbeitbar.

Beschreibung

Dieses Feld zeigt die Beschreibung des E/A-
Moduls an. Dieses Feld ist nicht bearbeitbar.

I3 PEPPERL+FUCHS

219968 2014-08



219968 2014-08

Feld

Erlauterung

Modultag

Geben Sie eine beliebige Bezeichnung fiir das
E/A-Modul ein. Die maximale Zeichenlange
betragt 32 Zeichen.

Steckplatz

Dieses Feld zeigt die Steckplatznummer des
E/A-Moduls an. Die Steckplatznummer ist
nicht bearbeitbar.

Falls Sie das E/A-Modul an einen anderen
Steckplatz positionieren méchten, I6schen Sie
es aus dem Projektbaum und fligen Sie es an
einem anderen Steckplatz neu ein. Beachten
Sie, dass die Anordnung in der Baumstruktur
der Anordnung auf dem Backplane
entsprechen muss.

Modul aktiv

Aktivieren oder deaktivieren Sie das E/A-
Modul, indem Sie dieses Kontrollkastchen
aktivieren/deaktivieren.

Falls Sie das E/A-Modul deaktivieren, ist
es zwar im zyklischen Datenverkehr
vorhanden, liefert aber keine Messwerte
oder Diagnosedaten.

In diesem Fall kann ein beliebiges E/A-
Modul vorkonfiguriert werden, auch wenn
es noch nicht im Backplane gesteckt ist.
Zu einem spateren Zeitpunkt kann das
E/A-Modul im betreffenden Steckplatz des
Backplanes nachgerlstet und tber Modul
aktiv aktiviert werden. Die Daten des E/A-
Moduls stehen dann sofort, ohne
Anderungen im Kommunikationsablauf zur
Verfugung.

Falls Sie das E/A-Modul aktivieren, lauft es
normal und liefert Messwerte sowie
Diagnosedaten.

Kanaltag

Hier finden Sie die Bezeichnungen der Kanale
des E/A-Moduls.

Sie kdnnen die Bezeichnungen auf der
Registerkarte Kanal X im Feld Kanaltag des
jeweiligen E/A-Moduls eingeben. Auf der
Registerkarte Allgemein sind die Felder
Kanaltag nicht bearbeitbar.

LFD

Das Kontrollk&stchen ist nur vorhanden, wenn
das E/A-Modul Giber
Leitungsfehleriberwachung verfiigt. Hier
sehen Sie fUr jeden Kanal, ob die
Leitungsiberwachung aktiviert ist.

Sie kénnen die Leitungstiberwachung auf der
Registerkarte Kanal X des jeweiligen E/A-
Moduls aktivieren oder deaktivieren. Auf der
Registerkarte Allgemein sind die
Kontrollkéstchen LFD nicht bearbeitbar.
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Feld Erlauterung
Inv. Dieses Kontrollkastchen ist nur bei binaren
E/A-Modulen vorhanden. Das
Kontrollké&stchen zeigt fir jeden Kanal an, ob
die Invertierung aktiviert ist.
Sie kénnen die Invertierung auf der
Registerkarte Kanal Xdes jeweiligen E/A-
Moduls aktivieren oder deaktivieren. Auf der
Registerkarte Allgemein sind die
Kontrollkéstchen Inv. nicht bearbeitbar.
Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fur jeden Kanal
an. Das Feld ist nicht bearbeitbar.
DIN = DI = Bindrer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang
Betriebsmode Dieses Feld zeigt den Betriebsmodus fur
jeden Kanal an.
Sie kdnnen den Betriebsmodus auf der
Registerkarte Kanal X des jeweiligen E/A-
Moduls einstellen. Auf der Registerkarte
Allgemein sind die Felder Betriebsmode
nicht bearbeitbar.
Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben.

Die maximale Textlange betragt 256 Zeichen.
Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der
Kommentar gilt fir das gesamte E/A-Modul
und ist auch auf den anderen Registerkarten
des Fensters sichtbar.

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf der Registerkarte Kanal X stellen Sie

kanalspezifische Parameter ein.

Detaillierte, modulspezifische Informationen zu den Registerkarten Kanal X finden Sie im
Kapitel E/A-Module konfigurieren. siehe Kapitel 6

Betriebsmodus und Fehlermodus

Far jeden Kanal eines E/A-Moduls kénnen im Fenster Geratedaten bearbeiten verschiedene
Funktionsmodi gewahlt werden.

Betriebsmodi

e Normal
e Simulation
Fehlermodi

e aktueller Wert
e FErsatzwert
* letzter glltiger Wert
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Betriebsmodus einstellen

Wahrend der Inbetriebnahme oder im Servicefall haben Sie die Méglichkeit, einzelne Kanéle
der E/A-Module vom Betriebsmodus Normal in den Betriebsmodus Simulation
umzuschalten.

Im Simulationsmodus nimmt der Kanal einen festgelegten Simulationswert an. Sowohl den
Betriebsmodus als auch den Simulationswert kdnnen Sie kanalweise im Fenster Geratedaten
bearbeiten einstellen. Detaillierte Beschreibungen zu den Simulationswerten der E/A-Modul
finden Sie im Kapitel E/A-Module konfigurieren. siehe Kapitel 6

Funktionmedi:
Betriebsmode: Mormal Lj

Fehlermade:

Abbildung 5.3 Betriebsmodus einstellen

Tipp

Wiederherstellen der urspriinglichen Konfiguration

Wir empfehlen lhnen, eine Kopie der aktuellen Konfiguration auf der Festplatte zu speichern
bevor Sie mehrere Kanale auf den Betriebsmodus Simulation umschalten. So kénnen Sie die
Kanale spéater einfacher in den Normalbetrieb zurlickschalten.

Die Simulationsfunktion ist bei laufendem Feldbus nutzbar und stért den Datenverkehr nicht.
Lediglich der auf Simulation umgeschaltete Kanal verarbeitet Simulationswerte anstatt
Feldsignale.

Eingangsdaten werden wie voreingestellt (Simulationswert) tber den Feldbus (ibertragen. So
kénnen Sie Sensorsignale ohne Anderung des Sensors simulieren, um z. B. bei der
Inbetriebnahme den korrekten Datenverkehr zum Leitsystem zu Gberprifen.

Ausgangsdaten (Simulationswert) durchlaufen erst noch die Signalverarbeitung der E/A-
Module. So kdnnen Sie z. B. Ventilfunktionen tberpriifen, selbst wenn noch keine
Buskommunikation aufgebaut ist.

Das Ergebnis der Simulation kénnen Sie mit der Funktion Messwert anzeigen Uberprifen.
siehe Kapitel 5.6

Setzen Sie nach Abschluss der Inbetriebnahme oder Servicearbeiten den Betriebsmodus auf
Normal zuriick.

Fehlermodus einstellen

Im Fehlerfall schalten die E/A-Module automatisch in den Fehlermodus.

Im Fehlermodus kann der betroffene Kanal den aktuellen Wert, den letzten giiltigen Wert oder
einen Ersatzwert annehmen. Sowohl das Verhalten im Fehlermodus als auch den Ersatzwert
kénnen Sie kanalweise im Fenster Gerédtedaten bearbeiten einstellen. Fir Details zu den
Ersatzwerten der einzelnen E/A-Module, siehe Kapitel 6.

Furktionrmodi:

Betriebsmode: Marmal = ]
Fehlermade: aktueller wert x

aktueller Wert

letzter gliltiger ‘wert

Abbildung 5.4  Fehlermodus einstellen
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Fehlermodus bei Ausgéngen

Wenn die Ansprechiberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall erkennt wurde,
oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status Daten ungiiltig erhalt, nehmen die
Ausgénge Ersatzwerte entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert.

Falls die Ansprechiiberwachung deaktiviert ist, ist die Ersatzwertstrategie im Falle eines
Busausfalls ungultig. Die Ansprechiiberwachungszeit wird im Buskoppler eingestellt.

Falls wahrend der Anlaufphase ein Fehlerzustand erkannt wird, werden die Ausgénge von
stromlos in den gewahlten Fehlermodus Uberfuhrt.

Aktueller Wert
Der aktuelle, vom Leitsystem Ubertrage Wert wird trotz des Status Daten ungultig
ausgegeben.

Ersatzwert
Der Ersatzwert kann auf jeden zuléssigen Wert innerhalb des Betriebsbereichs des E/A-
Moduls eingestellt werden.

Letzter giiltiger Wert
Falls ein neuer, eintreffender Wert den Status Daten ungiiltig besitzt, zieht der
Buskoppler den letzten giltigen Wert zur Bildung des Ausgangswertes heran.

Wenn die Kommunikation zwischen dem E/A-Modul und dem Buskoppler gestort ist, werden
die betreffenden Ausgénge nach einer Ansprechiberwachungszeit von ca. 500 ms
abgeschaltet.

Fehlermodus bei Eingangen

Falls ein Leitungsbruch, ein Kurzschluss oder ein Modulfehler vorliegen, werden Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie zum Leitsystem Ubertragen.

Aktueller Wert
Es wird der aktuelle, fehlerhafte Wert mit dem Status Daten ungiiltig tibertragen.

Ersatzwert
Der Ersatzwert ist manuell einstellbar. Ab DTM Version 7 besitzt der Ersatzwert
grundsétzlich den Status Daten ungiiltig.

Letzter giiltiger Wert
Der Buskoppler zieht den letzten gultigen Wert vor Eintritt der Stérung zur Bildung des
Eingangswertes heran. Dieser Wert besitzt den Status Daten ungiiltig.

Wenn die Kommunikation zwischen dem E/A-Modul und dem Buskoppler gestort ist, werden
die betreffenden Eingénge auf den Status Daten ungiiltig gesetzt. Im entsprechenden
Modulstatusbereich wird ein Alarm-Bit gesetzt.

Reaktionen

Das folgende Beispiel zeigt den Datenfluss eines Bindrausgangs, der sich je nach Situation
und Einstellungen ergibt.

Im Normalbetrieb gelangen die Daten direkt vom Buskoppler zum Ausgang.

Falls eine Invertierung eingestellt ist, werden die Signale vorher, den Einstellungen
entsprechend, invertiert.

Falls Simulationswerte statt der aktuellen Busdaten ausgegeben werden, werden diese
Simulationswerte wie Busdaten behandelt und gegebenenfalls invertiert.

Falls das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden je nach Fehlermodus entweder die
aktuellen Werte, die Ersatzwerte, oder die zuletzt gultigen Werte an die Ausgénge
Ubergeben.

Alle Verfahren werden kanalweise angewendet. Die Tabelle stellt einen Auszug aus den
Kombinationsmoglichkeiten dar, die sich bei der Verfolgung des Datenflusses aus dem
Diagramm ergeben kénnen.
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Feldbusdaten

Simulationsdaten |--*" \_-
ry -1 == -
A ‘o'
, - A Ausgang
e A e
R
T ]

Ersatzwert

!

Aktueller Wert

Zuletzt gultiger Wert -ut

Fehlermode

500 ms nach fehlender

Simulation Kommunikation zum Buskoppler

Feldbus-Fehlerbit

K \ Fehlerbit
I Simulations-Fehlerbit | - -T'

fehlende Buskommunikation

Invertierung

Simulation

Abbildung 5.5 Datenfluss vom Buskoppler zu einem Bindrausgang

Durchgezogener Pfad fiir Normalstellung
Gestrichelter Pfad fiir Wenn-Dann-Aktion
3 Méglichkeiten im Fehlermode

Funktionstabelle fiir einen Bindrausgéang

Buskoppler E/A-Modul
Kommu
Kommu nikation
nikation mit
Fehlerbi| mit Simulati| Betriebs| Buskop | Invertier| Fehlerm| Ausgab

Zustand| Datenbit t Feldbus| on modus | pler ung ode e
Betrieb 0 0 ja - normal ja 0 - 0
Betrieb 1 0 ja - normal ja 0 - 1
Betrieb 0 0 ja - normal ja 1 - 1
Betrieb 1 0 ja - normal ja 1 - 0
Betrieb 0 1 ja - normal ja 0 aktuelle 0
Fehlerbi r Wert

t
Betrieb 1 1 ja - normal ja 0 aktuelle 1
Fehlerbi r Wert

t
Betrieb 0 1 ja - normal ja 1 aktuelle 1
Fehlerbi r Wert

t
Betrieb 1 1 ja - normal ja 1 aktuelle 0
Fehlerbi r Wert

t

Bus alt - nein - normal ja - aktuelle alt
gestort r Wert
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Messbereich skalieren

Normalerweise werden analoge Messdaten als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
10000 (0 %) bis 50000 (100 %) Ubertragen. Fir Leitsysteme, die diesen weiten Zahlenbereich
nicht verarbeiten kénnen, kdnnen Sie den Zahlenbereich fir jeden Kanal eines analogen E/A-
Moduls getrennt anpassen.

Beachten Sie, dass die Skalierung von Live-Zero-Signalen ausgeht (0 % = 4 mA,

100 % = 20 mA). Bei der Skalierung 10000 (Messanfang) bis 50000 (Messende) entspricht der
Wert 50 % daher dem Zahlenwert 30000. Wenn der Wert 0 tber den Bus ubertragen wird,
nimmt der Ausgang den Wert 0 mA an. Entsprechend wird ein Eingangssignal von 0 mA dem
Leitsystem als Zahlenwert O gemeldet.

Um die N&he zum 4 ... 20 mA-Signalbereich zu wahren, ist auch eine Skalierung von 4000 bis
20000 moglich. Diese Einstellung eignet sich auch far 0 ... 20 mA-Signalbereiche mit
erweitertem Bereich.

Hinweis!
Fir Leitsysteme, die das FDT-Konzept unterstiitzen, ist keine Skalierung notwendig und
sinnvoll.

Die entsprechenden Kanalvariablen, die vom Device Type Manager (DTM) angelegt und im
Leitsystem verwendet werden kdénnen, verwenden die oberen 12 Bit (Bit 4 ... 15) des 16 Bit-
Wertes und identifizieren die Giiltigkeit des Messwertes im Bit 1.

Messbereich skalieren

1. Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf.

2. Wahlen Sie die Registerkarte Kanal X fiir den Kanal, dessen Messbereich Sie skalieren
wollen.

3. Tragen Sie den gewlnschten Zahlenbereich im Bereich Messbereich/Skalierung ein. Sie
kénnen ausschlieBlich ganze Zahlen im Wertebereich 0 ... 65535 eintragen.

Mezshereich/Skalieruna:
phys. Grozse Abbildung
|Intergrenze: 0000 mé Famy i} w Purkhe
40000 ma g===> 10000 || Punkte
20,000 A === 50000 |s|  Punkle
Obergrenze: 24,000 mé {===> g0000 w Punkte

Abbildung 5.6  Skalierung des Messbereichs

4. Klicken Sie auf Speichern, um die Anderungen zu (ibernehmen oder klicken Sie auf OK,
um die Anderungen zu Ubernehmen und das Geratedatenfenster zu schlieBen.
Beispiel!

Ein Leitsystem bevorzugt den Bereich O ... 4095 statt 0 ... 65535. Um die Skalierung
anzupassen, wéhlen Sie die folgenden Einstellungen im Leitsystem.

Messanfang: 625
Messende: 3125
Skalierfaktor: 1,3107

Damit kénnen (iber den Messwert hinaus auch Uber- und Untersteuerungsbereiche des
4 ... 20-mA-Signals dargestellt werden.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Messwert anzeigen

Das Fenster Messwert anzeigen dient der Anzeige von Messwerten und
Diagnoseinformationen.

Fenster "Messwert anzeigen" aufrufen

1.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag der gewlinsch-
ten Komponente.

. Wahlen Sie Verbindung aufbauen.

L5 Die Verbindung wird aufgebaut. Sobald die Verbindung hergestellt ist, werden die
Eintréage in der Projektstruktur fett dargestellt. Der Verbindungsstatus wird zusatzlich durch
ein Symbol dargestellt.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des
verbundenen Gerats.

. Wahlen Sie im Kontextmenii Messwert > Messwert anzeigen. Falls der Befehl nicht

verfligbar ist, besteht keine Verbindung zum Gerat.

L5 Es 6ffnet sich das Fenster Messwert anzeigen.

Messwertanzeige fur binare E/A-Module

Je nach Modultyp (Binéreingang, Bindrausgang, Relaisausgang) unterscheidet sich die
Messwertanzeige flr bindre E/A-Module in der Anzahl der angezeigten Kanéle.

todultag: LE-1102
todulbeschreibung: LB 1102 Digital Input [3-ch., Ex[i]]
todultyp: 1102 Steckplatz. | 9
Modulstatus:
todulmeldungen: Fonfiguration: Madul aktiv b adul zimuliert
O O
geplant gesteckt
Kanalstatus:
Mr.: Kanaltag: = aktiv  simuliert LFD Signal
1 | |[Kanal 1=y DIN ') 9] (@) 9]
2 | |[Kanal 1Y DIM ') ') (@ )
3 | |[Kanal 1=y DIMN ' O i Oy
O | Daten werden geladen.
[ Ende | [ Hile |

Abbildung 5.7  Fenster Messwert anzeigen fur bindre Module
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Feld

Erlauterung

Modultag

Dieses Feld zeigt die Bezeichnung des E/A-
Moduls an.

Sie kdnnen die Bezeichnung im Fenster
Geratedaten bearbeiten auf der
Registerkarte Allgemein bearbeiten.

Modulbeschreibung

Dieses Feld zeigt die Beschreibung des E/A-
Moduls an. Dieses Feld ist nicht bearbeitbar.

Modultyp

Dieses Feld zeigt die vierstellige
Typenbezeichnung des E/A-Moduls an.
Dieses Feld ist nicht bearbeitbar.

Steckplatz

Dieses Feld zeigt die Steckplatznummer des
E/A-Moduls an. Die Steckplatznummer ist
nicht bearbeitbar.

Falls Sie das E/A-Modul an einen anderen
Steckplatz positionieren méchten, I6schen Sie
es aus dem Projektbaum und fiigen Sie es an
einem anderen Steckplatz neu ein. Beachten
Sie, dass die Anordnung in der Baumstruktur
der Anordnung auf dem Backplane
entsprechen muss.

Modulmeldungen

Dieses Feld zeigt Meldungen des E/A-Moduls
an. Fehlermeldungen werden rot hinterlegt.

Konfiguration

Das Feld geplant zeigt an, welches E/A-
Modul in der aktiven Konfiguration des
Buskopplers enthalten ist. Das Feld gesteckt
zeigt an, welches E/A-Modul tatsachlich auf
dem Backplane gesteckt ist. Falls der
geplante und der gesteckte E/A-Modultyp
unterschiedlich sind, werden die Felder rot
hinterlegt.

Modul aktiv

Falls die Anzeige gelb leuchtet, ist das E/A-
Modul aktiv. Wenn die Anzeige grau ist, ist das
E/A-Modul deaktiviert.

Sie kdnnen das E/A-Modul im Fenster
Gerétedaten bearbeiten auf der
Registerkarte Allgemein deaktivieren oder
aktivieren.

Modul simuliert

Falls die Anzeige gelb leuchtet, befindet sich
mindestens 1 Kanal des E/A-Moduls im
Simulationsmodus.

Kanaltag

Dieses Feld zeigt die Bezeichnung des
jeweiligen Kanals an.

Sie kénnen die Bezeichnung im Fenster
Geréatedaten bearbeiten auf der
Registerkarte Kanal X kanalweise festlegen.
Links vom Feld befindet sich die
dazugehdrige Kanalnummer, rechts davon die
Kanalart.

DIN = Binérer Eingang
DOUT = Binarer Ausgang
AIN = Analoger Eingang
AOUT = Analoger Ausgang

aktiv

Falls die Anzeige gelb leuchtet, ist der
betreffende Kanal aktiv. Sobald ein E/A-Modul
aktiv ist, sind auch alle Kanale aktiv.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

simuliert

Falls die Anzeige gelb leuchtet, befindet sich
der betreffende Kanal im Simulationsmodus.
Sie kdnnen den Simulationsmodus im Fenster
Geritedaten bearbeiten auf der
Registerkarte Kanal X kanalweise aktivieren
oder deaktivieren.

LFD

Diese Anzeige ist nur vorhanden, wenn das
E/A-Modul Uber Leitungsfehleriiberwachung
verfugt.

Falls die Anzeige rot leuchtet, liegt fur den
betreffenden Kanal ein Leitungsfehler vor. Bei
einigen E/A-Modulen ist eine Unterscheidung
zwischen Leitungsbruch und Kurzschluss
moglich. In diesen Fallen erscheint neben der
Anzeige LFD ein B fur Leitungsbruch oder ein
K fur Kurzschluss.

Sie kénnen die Leitungsfehleriberwachung
im Fenster Geratedaten bearbeiten auf der
Registerkarte Kanal X kanalweise aktivieren
oder deaktivieren.

Signal

Diese Anzeige zeigt das aktuelle Feldsignal
an. Falls die Anzeige gelb leuchtet, wird ein 1-
Signal Ubertragen. Falls die Anzeige grau ist,
wird ein 0-Signal Gbertragen.

Statusleiste

Die Statusanzeige blinkt gelb im Rhythmus
der DatenUbertragung. Falls ein
Kommunikationsfehler vorliegt, leuchtet die
Anzeige rot. Im Textfeld wird der
Kommunikationsstatus als Textmeldung
angezeigt.

5.6.2 Messwertanzeige fur analoge E/A-Module

Je nach Modultyp (Analogeingang, Analogausgang, Frequenzeingang, Temperatureingang,
Spannungseingang) unterscheidet sich die Messwertanzeige fir analoge E/A-Module in der

Anzahl der angezeigten Kanéle.

Die Registerkarte Ubersicht bietet eine Ubersicht iiber den Status und die Messwerte aller
Eingangs- bzw. Ausgangskanéle des E/A-Moduls.
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Modultag: LE-3105

Modulbeschreibung: LE 3105 HART Analog Inputs Transmitter Pawer Supply [4 ch., Exfi])
M odultyp: 3105 Steckplatz; | 11
Modulstatus:
Modulmeldungen: Konfiguration: Midul aktiv Mudul sirmulisrt
O o
geplant gesteckt
K.analstatug:
Kanal 1 [#l] Kanal 2 [&l] T Kanal 3 [4l] T Kanal 4 [4l]

Mr.: Kanaltag: Funktion: aktiv  simuliert LFD  ‘wert:
1 Kanal 3108 & @ (g (@ mé,
2 | Kanal 3105 &l @) @) O mé,
3 Kanal 3108 A @ WY @] mmé,
4 Kanal 3108 &l @ 8 O mé,
3 | Daten werden geladen.
[ Hite |

Abbildung 5.8 Fenster Messwert anzeigen fir analoge Module

Feld

Erlauterung

Modultag

Dieses Feld zeigt die Bezeichnung des E/A-
Moduls an

Sie kénnen die Bezeichnung im Fenster
Geréatedaten bearbeiten auf der
Registerkarte Allgemein bearbeiten.

Modulbeschreibung

Dieses Feld zeigt die Beschreibung des E/A-
Moduls an. Dieses Feld ist nicht bearbeitbar.

Modultyp

Dieses Feld zeigt die vierstellige
Typenbezeichnung des E/A-Moduls an.
Dieses Feld ist nicht bearbeitbar.

Steckplatz

Dieses Feld zeigt die Steckplatznummer des
E/A-Moduls an. Die Steckplatznummer ist
nicht bearbeitbar.

Falls Sie das E/A-Modul an einen anderen
Steckplatz positionieren méchten, Iéschen Sie
es aus dem Projektbaum und fiigen Sie es an
einem anderen Steckplatz neu ein. Beachten
Sie, dass die Anordnung in der Baumstruktur
der Anordnung auf dem Backplane
entsprechen muss.

Modulmeldungen

Dieses Feld zeigt Meldungen des E/A-Moduls
an. Fehlermeldungen werden rot hinterlegt.
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Feld

Erlauterung

Konfiguration

Das Feld geplant zeigt an, welches E/A-
Modul in der aktiven Konfiguration des
Buskopplers enthalten ist. Das Feld gesteckt
zeigt an, welches E/A-Modul tatsachlich auf
dem Backplane gesteckt ist. Falls der
geplante und der gesteckte E/A-Modultyp
unterschiedlich sind, werden die Felder rot
hinterlegt.

Modul aktiv

Falls die Anzeige gelb leuchtet, ist das E/A-
Modul aktiv. Wenn die Anzeige grau ist, ist das
E/A-Modul deaktiviert.

Sie kdnnen das E/A-Modul im Fenster
Geréatedaten bearbeiten auf der
Registerkarte Allgemein deaktivieren oder
aktivieren.

Modul simuliert

Falls die Anzeige gelb leuchtet, befindet sich
mindestens 1 Kanal des E/A-Moduls im
Simulationsmodus.

Kanaltag

Dieses Feld zeigt die Bezeichnung des
jeweiligen Kanals an.

Sie kdnnen die Bezeichnung im Fenster
Geratedaten bearbeiten auf der
Registerkarte Kanal X kanalweise festlegen.
Links vom Feld befindet sich die
dazugehdrige Kanalnummer, rechts davon die
Kanalart.

DIN = Binéarer Eingang
DOUT = Binarer Ausgang
AIN = Analoger Eingang
AOUT = Analoger Ausgang

aktiv

Falls die Anzeige gelb leuchtet, ist der
betreffende Kanal aktiv. Sobald ein E/A-Modul
aktiv ist, sind auch alle Kanale aktiv.

simuliert

Falls die Anzeige gelb leuchtet, befindet sich
der betreffende Kanal im Simulationsmodus.
Sie kdnnen den Simulationsmodus im Fenster
Geritedaten bearbeiten auf der
Registerkarte Kanal X kanalweise aktivieren
oder deaktivieren.

LFD

Diese Anzeige ist nur vorhanden, wenn das
E/A-Modul Uber eine Leitungsiiberwachung
verfugt.

Falls die Anzeige rot leuchtet, liegt fur den
betreffenden Kanal ein Leitungsfehler vor. Der
Leitungsfehler ist auf den Registerkarten
Eingang/Ausgang X naher spezifiziert.

Sie kénnen die Leitungsfehleruberwachung
im Fenster Geratedaten bearbeiten auf der
Registerkarte Kanal X kanalweise aktivieren
oder deaktivieren.

Wert

Dieses Feld zeigt den aktuellen Messwert in
der jeweiligen Einheit an.

Statusleiste

Die Statusanzeige blinkt gelb im Rhythmus
der DatenUbertragung. Falls ein
Kommunikationsfehler vorliegt, leuchtet die
Anzeige rot. Im Textfeld rechts neben der
Anzeige wird der Kommunikationsstatus als
Textmeldung angezeigt.
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Der Bereich Kanalstatus enthalt neben der Registerkarte Ubersicht eine oder mehrere
Registerkarten Eingang X bzw. Ausgang X wobei X fur die Kanalzahl steht, z. B. Eingang 1,
Eingang 2.

Die Registerkarten Eingang X bzw. Ausgang X zeigen die Werte fur jeden Eingangs- bzw.
Ausgangskanal getrennt an. Der Messwert wird einerseits in Ziffern und andererseits als
Balken dargestellt, und der Status der Leitungsfehleriiberwachung wird ndher spezifiziert.

Ubessicht T Eln_éng1 T Eingang 2 T Eingang 3 T Eingang 4

Tag  Kanal 3<05 LFD oK

il 6, 84 mA

100 %

=
@

17,76 %
4.00 mé 20,00 m&

Abbildung 5.9  Registerkarte Eingang 1

HART-Kommunikation einrichten

Folgende E/A-Module sind fir die Kommunikation mit intelligenten Feldgeraten nach dem
HART-Protokoll geeignet.

3x02, 3x03, 3x05, 3x06
4x02, 4x05, 4x06
7x04

HART-Feldgeréate kdnnen Uber den Servicebus adressiert und bedient werden. Falls Sie den
Buskoppler LB8111* oder FB8211* verwenden, kénnen HART-Feldgeréte zudem Uber
MODBUS TCP adressiert und bedient werden.

Hinweis!

Beachten Sie die Anschlussbelegung der E/A-Module. Die Anschlussbelegung unterscheidet
sich, je nachdem ob Sie einen 2-Draht-Transmitter, 3-Draht-Transmitter oder 4-Draht-
Transmitter (fremdgespeist) mit dem E/A-Modul verwenden.

Stellen Sie sicher, dass der Ausgangsstrom bei HART-Kommunikation im Bereich von
4 ... 20 mA liegt.

Die Datenlbertragung erfolgt nach dem Bell-Standard durch Aussendung von
Frequenzpaketen (1200 Hz = 1, 2200 Hz = 0). Die Frequenzpakete werden von den E/A-
Modulen im Frequency-Shift-Keying-Modus den 4 ... 20 mA Signalen Uberlagert. Die
Kommunikation kann auf zwei Arten erfolgen.

Kommunikation mit einem Handbediengerat flr den explosionsgefahrdeten Bereich, das
an den Klemmen der E/A-Module angeschlossen wird. Der erforderliche 250 O
Kommunikationswiderstand ist in allen analogen E/A-Modulen eingebaut.

Transmitter, die kein normgerechtes HART-Protokoll verwenden, kénnen nach Abschluss
der Bedienung einen Reset erforderlich machen. Dies macht sich durch Einfrieren des
Messkreises bemerkbar.
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Kommunikation tber den PROFIBUS zum Buskoppler mit Hilfe der azyklischen DP-V1-
Dienste und zu den E/A-Modulen ohne Zusatzgerate. Dabei rufen Sie die Funktionen der
HART-Feldgerate mit einem geeigneten Kommunikationsprogramm tuber den PROFIBUS
auf. Die Feldgeratehersteller liefern eigene DTM firr ihre Feldgerate, so dass samtliche
Funktionen der Feldgeréte tber den PROFIBUS mit dem HART-Protokoll zuganglich sind.
Weiterhin kdnnen auch PROFIBUS-Klasse-2-Master eingesetzt werden, falls das
Leitsystem keine HART-Funktionalitat bietet.

Der DTM LB/FB enthalt eine HART-Kommunikationkomponente, die zusammen mit einem
HART-DTM (z. B. Generic HART DTM aus dem PACTware "M-Standard-Setup) den Zugriff auf
die angeschlossenen HART-Geréate ermdglicht.

HART-Kommunikation einrichten

Bevor Sie die HART-Kommunikation einrichten, muss die Projektdatei gedffnet sein, einen
Buskoppler enthalten und ein oder mehrere E/A-Module mit HART-Unterstiitzung enthalten.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf ein E/A-Modul mit HART-
Unterstltzung.

2. Wahlen Sie Gerét hinzufiigen.

L Es 6ffnet sich das Fenster Gerét fiir mit der Liste der zur Verfligung stehenden DTM. In
der Regel werden die DTM von den Geréateherstellern passend zum entsprechenden Gerét
angeboten. Falls Ihnen keine geratespezifischen DTM vorliegen, kénnen Sie die Gerate
auch mit Hilfe des Generic HART DTM einrichten.

Gl fiir &d
2 e Geriier Al Hirete
B Gateway | Gt = Protohol Hexstede
- et Firreric FART 1) HERT 15 BrbH
F Treer - —
LI | 3
@ |Typ|Pn |
il Gier e srmmgen >
il G |[HART Gl
ok | Avbesch

Abbildung 5.10  Fenster Gerat fur
3. Markieren Sie im Fenster Gerét fur den gewiinschten HART-DTM und klicken Sie
anschlieBend auf OK.

L Falls Sie ein mehrkanaliges E/A-Modul verwenden, 6ffnet sich das Fenster
Kanalauswahl.

Falls Sie ein einkanaliges E/A-Modul verwenden, missen Sie keinen Kanal auswahlen.
i Kanalauswahl

Karal | Tup [ assigned 1o |

0K Abbuch |

Abbildung 5.11  Fenster Kanalauswahl

4. Wahlen Sie den gewlinschten Kanal des E/A-Moduls aus der Liste und klicken Sie auf OK.

Lo Der HART-DTM wird in die Projektstruktur unter dem entsprechenden E/A-Modul
eingeflugt.
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Projekk 1 x

Gerite Tag adresse | (] B
HOST PO

El'g LBJFB service bus
5 s LB-B111 . e
[ Le-1108 -

& =
1
3

- f Le-6006 5 =
7
i
9

= e LB-3105 =
: [[# Generic HART DTHM # K=
L Eh. LE-4105 =

Abbildung 5.12  Generic HART DTM in der Projektstruktur

5. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den HART-DTM.

6. Um weitere Einstellungen vorzunehmen, wahlen Sie Parametrieren > Parametrieren oder
stellen Sie eine Verbindung mit dem Feldgerét her, um anschlieBend die Daten aus dem
Feldgerat zu lesen. Weitere Informationen zur Konfiguration des Feldgerates und zum
Feldgerate-DTM entnehmen Sie der Dokumentation des Feldgerateherstellers.

Hinweis!
Buskoppler ab Firmware-Version 6

Buskoppler ab Firmware-Version 6 sind mit einer HART-Stérunterdriickung ausgestattet. Die
Stérunterdrickung gewahrleistet, dass HART-Kanéle nur dann als fehlerhaft gemeldet werden,
wenn ein Fehler fir mehr als 500 ms besteht. Solange fehlerhafte HART-Signale vorliegen,
werden die Kanaldaten eingefroren. Der Kanal wird wieder aktiv, sobald der HART-Fehler
erlischt.

AuBerdem setzt der Buskoppler E/A-Module zurtick, bei denen HART-Kommunikationsfehler
aufgetreten sind.

Praktische Erfahrungen
Bei Tests ergaben sich folgende Einschrankungen in Bezug auf die HART-Kommunikation.

HART-Kommunikation mit Messumformern ist im Arbeitsbereich von 4 ... 20 mA méglich.
Manche Messumformer gehen ohne Eingangssignal, z. B. im Falle eines Leitungsbruchs
in die Ubersteuerung (22 mA) oder Untersteuerung (< 4 mA). In diesem Zustand ist oft
keine HART-Kommunikation mit diesem Messumformer méglich.

Es gibt Messumformer, die mit geratespezifischen HART-Befehlen arbeiten. Falls
geratespezifische, nicht HART-konforme Befehle aufgerufen werden, kann der
Fehlerzahler im E/A-Modul je nach Firmware und Hardware des E/A-Moduls in die
Séttigung kommen. Fuhren Sie in diesem Fall einen Reset des E/A-Moduls durch.

In seltenen Féllen kdnnen Feldgerate ohne HART-Unterstltzung, wie z. B. Tauchspulen-
Positionierer HART-ahnliche Signale in 20 mA Schleifen erzeugen. Diese Signale kénnen
durch zufallige Vibrationen am Einbauort des Feldgeréats entstehen. Dadurch kann der
Fehlerzahler des E/A-Moduls Uberlaufen und das E/A-Modul trennt die Kommunikation
zum Buskoppler. Fuhren Sie in diesem Fall einen Reset des E/A-Moduls durch.

Sie kdnnen dieses Problem umgehen, indem Sie ein E/A-Modul ohne HART-
Unterstitzung verwenden oder indem Sie die HART-Funktion des betroffenen Kanals
deaktivieren.
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

E/A-Module konfigurieren

6 E/A-Module konfigurieren

Die nachfolgenden Abschnitte beschreiben die Eigenschaften und
Konfigurationsmdglichkeiten der E/A-Module.

Die Abschnitte sind stets ahnlich aufgebaut.

= Kurzbeschreibung des jeweiligen E/A-Moduls mit Blockschaltbild
Informationen zu Aufldsung, Messzeit und Zykluszeit
Informationen zu Datenubertragung und Bitanordnung im Datentelegramm

Informationen zu Leitungsfehleriberwachung

Beschreibung der Einstellmdglichkeiten

219968 2014-08
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6.1
6.1.1

6.1.2

6.1.3

78

LB1*01, FB1*01 Binareingang
Beschreibung

Ausfihrungen

LB1001, Binareingang, nicht eigensicher

FB1301, Binareingang, Ex-e-Klemmen
LB1101, Binareingang, eigensicher
FB1201, Binareingang, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Geeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter, 2-Draht-

Initiatoren

Kanalanzahl: 2

COM

Abbildung 6.1 Blockschaltbild LB1*01, FB1*01

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der

Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustéande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,

z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern. Unabhangig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.

Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Giber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits

beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen

dargestellt.
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Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 Status Kanal 1
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4. leer

Ausgangs-Bytes

ohne Ausgangs-Bytes

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

6.1.4

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise MC
lesen) (MC)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Registers)
sgangssignale”, rangiert; 26001 in der Rangierubersicht, siehe
Zugriff: Wortweise lesen) Kapitel 4.11.
(MC)

Prozessdaten 1024 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 | Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?I\ﬁ?:())o

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehdr erhaltlich.
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Abbildung 6.2  Mechanischer Kontakt mit zusétzlicher Widerstandsbeschaltung

6.1.5 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein Kanal 1 T F.anal 2 1

F.analtag: F.anal Ty
Eigenzchaften: Funktionzrmodi: Sighalverarbeitung:
Kanalart: DIM Betriebsmode: Marmal v Ivertierung: L] ein
Fehlermode; aktueller Wert " Leitungsiibenyachung: ein

Enweiterte Parameter:

Einzchalverzogerung: 0 j‘ ms Augzchaltverzogerung: i] :II mg
Erzatzwert; Simulationswert:
Dater: &) 0 O Daten: &) 0 Status: (%) Daten OK
@ O} @ () Daten ungliltig

Spezielle Kanalparameter :

Matiz:

B ese-RID

0k Abbrechen Speichern Hilfe
[ | |

Abbildung 6.3 Registerkarte Kanal 1
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Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kdnnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.

Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie kdnnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Slgnalwechsels von 0 auf 1 verkirzt.
I
I I

gl il

Ausschaltverzégerung| Sie kénnen die Ausschaltverzogerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsels von 1 auf O verlangert
I
I I I
—> : fi
I I
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig (ibertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.

I3 PEPPERL+FUCHS
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E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung

Spezielle -

Kanalparameter

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange

betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fiir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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6.2
6.2.1

6.2.2

6.2.3

I3 PEPPERL+FUCHS

LB1*02, FB1*02 Binareingang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB1002, Binareingang, nicht eigensicher
FB1302, Binareingang, Ex-e-Klemmen
LB1102, Binareingang, eigensicher
FB1202, Bin&reingang, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Geeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter, 2-Draht-
Initiatoren

Kanalanzahl: 3

1.5kQ

; 1+4/2+/3+
10kQ
4-/5-/6-

M
=
uu

u
COM

2+ 2+

!
]

Abbildung 6.4  Blockschaltbild LB1*02, FB1*02

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verlangern. Unabhangig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Uber rangierbare oder Gber
steckplatzorientierte Adressbereiche zuganglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

83



[ ]

6.2.4
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Bitanordnung im Datentelegramm

Bedeutung

Status Kanal 1

Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 2

Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 3

Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)

leer

Byte Bit
Eingangs-Byte 1 0
]
2
3
4
5
6..7
Ausgangs-Bytes

ohne Ausgangs-Bytes

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 10001

rangiert; Zugriff: Bitweise MC

lesen) (MC)

Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Registers)
sgangssignale”, rangiert; 46001 in der Rangierubersicht, siehe

Zugriff: Wortweise lesen) (MC) Kapitel 4.11.

Prozessdaten 1024 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Bin&reingangssignale, 13001

steckplatzorientiert; Zugriff: MC

Bitweise lesen) (MC)

Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bin&reingangssignale, 14001

steckplatzorientiert; Zugriff: MC

Bitweise lesen) (MC)

Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

Wortweise lesen) ?,a%())o

Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

Wortweise lesen) ?,3%?0

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

I3 PEPPERL+FUCHS

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.
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6.2.5

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehor erhaltlich.

10K 14 5k

Abbildung 6.5 Mechanischer Kontakt mit zusétzlicher Widerstandsbeschaltung

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

slgemein | Kanal1l | Kanal2 | Kanal3 |

Kanaltag: Kanal 1=
Eigenschaften: Funktionsmodi: Signalverarbeitung:
K.analart: DIN Betriebsmode: Morrnal v Invertierng: [ ein
Fehlermode; aktueller Wert - Leitungslibensachung: it

Enweiterte Parameter:

Einzchaltverzogenng: i} j g Auzzchaltverzngerundg: 0 :II ms
Erzatzwert: Simulationswert:
Dater: &) 0 O Dater: &) 0 Status: (%) Daten OK
@ =) @ i () Daten ungiiltig

Spezielle K.analparameter ;

Motiz:

I3 e/eE-RID

] 4 Abbrechen Speichern Hilfe
[ J | |

Abbildung 6.6  Registerkarte Kanal 1
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Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kdnnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.

Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte gliltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsels von 0 auf 1 verkirzt.

1]~

e

Ausschaltverzégerung| Sie kénnen die Ausschaltverzogerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsels von 1 auf O verlangert
I
I I I
—> : fi
I I
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird tbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.

I3 PEPPERL+FUCHS
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E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung

Spezielle -

Kanalparameter

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange

betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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6.3.1

6.3.2

88

(o)

LB1*03, FB1*03 Frequenz- / Zahlereingang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB1003, Frequenz- / Zahlereingang, nicht eigensicher
FB1303, Frequenz- / Zahlereingang, Ex-e-Klemmen
LB1103, Frequenz- / Zahlereingang, eigensicher
FB1203, Frequenz- / Zahlereingang, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Geeignete Sensoren: Frequenz, Zahler, Drehrichtung, NAMUR-N&herungsschalter, 2-
Draht-Initiatoren, mech. Kontakte

Kanalanzahl: 1

* Kanal 1 fUr Frequenzmessung oder Impulszahlung
e Zusatzlicher Eingang fur Erkennung der Drehrichtung, z. B. bei rotierenden
Maschinen, oder Zahlrichtung, z. B. aufwérts oder abwarts. Der zuséatzliche Eingang
ist kein separater Kanal.
Hinweis!
Bandbreitenbeschridnkung

Die Bandbreite von 15 kHz eignet sich nicht fir prellende Kontakte. Wahlen Sie in diesem Fall
die Ausfihrung mit 400 Hz Bandbreite.

COM

(/= o2 .

Abbildung 6.7  Blockschaltbild LB1*03, FB1*03

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 50 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch abhangig von
der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit werden die
Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.3.3 Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Gber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen

dargestellt.

Die E/A-Module verfiigen Uber 3 Funktionsarten mit unterschiedlichen Datenaufkommen.

Frequenzeingang bis 15 kHz (mit oder ohne Richtungserkennung) oder 12-Bit-
Zé&hlereingang bis 15 kHz (mit oder ohne Richtungserkennung)

32-Bit-Zahlereingang (mit oder ohne Richtungserkennung)

Kombinierter 32-Bit-Zahlereingang und Frequenzeingang bis 50 Hz (mit oder ohne
Richtungserkennung)

Hinweis!

[0

Wenn Sie die Funktionsart des E/A-Moduls wechseln, kann sich das auf die MODBUS-
Adressierung der Signale auswirken.

Bitanordnung im Datentelegramm: Frequenzeingang oder 12-Bit-Zahlereingang

Byte

Bit

Bedeutung

Eingangsdaten
Wort 1

Status Kanal 1

Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

leer

Wl N = O

Richtungserkennung (0 = vorwarts, 1 = rickwarts)

Frequenz (12 Bit)
oder
Zéhlwert (12 Bit)

Ausgangsdaten

ohne Ausgangsdaten

Bitanordnung im Datentelegramm: 32-Bit-Zahlereingang

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten | 0...7 Zahlwert (32 Bit)
Wort 1 und Wort 2 8 1
5
16 ...
23
24 ...
31

Ausgangsdaten

ohne Ausgangsdaten

I3 PEPPERL+FUCHS
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Signaladressierung (Eingangssignale): Frequenzeingang oder 12-Bit-Zahlereingang

Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: Wortweise
lesen) 30001
(MC)

Prozessdaten 1536 | Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)
sgangssignale”, rangiert; 16200
Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 256 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35000
Wortweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bin&reingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

. 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300
Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Signaladressierung (Eingangssignale): 32-Bit-Zéhlereingang

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: Wortweise 30001

lesen) (MC)

Prozessdaten 1536 | Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)

sgangssignale", rangiert;

B/ : 16200
Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 512 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35100
Wortweise lesen) (MC)

%0 FPEPPERL+FUCHS
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6.3.4

6.3.5

I3 PEPPERL+FUCHS

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binéreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?la%())o

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehér erhéltlich.

Falls Sie die Richtungserkennung verwenden, versehen Sie auch diesen Eingang mit einer
Widerstandsbeschaltung. Bei Geraten ohne Drehrichtungs-Erkennung wird der
Drehrichtungseingang ignoriert.

10K M4 5k

Abbildung 6.8 Mechanischer Kontakt mit zusatzlicher Widerstandsbeschaltung

Funktionsarten

Frequenzeingang bis 15 kHz

In dieser Funktionsart kbnnen Frequenzen bis 15 kHz gemessen werden. Das Ergebnis der
Frequenzmessung wird mit einer Genauigkeit von 0,1 % als Integerwert an den Buskoppler
Ubertragen. Im Buskoppler stehen in Abhangigkeit von der Frequenz alle 100 ms bis alle

1000 ms (1 Hz) neue Messergebnisse zur Verfugung (alle 10 Sek bei 0,1 Hz). Die
Frequenzmessung arbeitet mit dem internen 16 MHz Quartz, um die Zeit zwischen 2 Impulsen
zu messen. Die kurzeste Impulsdauer betragt 20 ps.
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Zahlereingang

Als 12-Bit-Zahlereingang erfasst das Modul Zahlerstande bis 4095 (entspricht 12 von 16 Bit),
wobei die unteren 4 Bits Statusinformationen enthalten. Als 32-Bit-Z&hlereingang verwendet
das E/A-Modul einen 4-Byte-Zahler im Buskoppler, der Zahlerstédnde bis 4294967295 erfasst
(2%).

Die Zahlereingénge kénnen mit einem Vorteiler versehen werden, um bei hohen
Zahlfrequenzen den maximalen Zahlerstand (Uberlauf) nicht bereits vor der nachsten
Busabfrage zu erreichen. Der Vorteiler ist nicht bei der Kombination von Zahler- und
Frequenzeingang verflgbar.

Kombination von Zahlereingang und Frequenzeingang

Bei der Kombination von Zahlereingang und Frequenzeingang betragt die Mindestimpulsdauer
bzw. Impulspause 10 ms. Die maximal erfassbare Frequenz betragt dann 50 Hz.

Frequenzeingang bis 400 Hz

Flr Signalgeber mit prellenden Kontakten ist eine Ausfiihrung des E/A-Moduls mit einer
maximalen Frequenz von 400 Hz verfigbar. Auch wenn in der Konfigurationssoftware alle
Funktionen der 15 kHz-Ausfiihrung wahlbar sind, sorgt eine Software dafiir, dass Impulse mit
einer Dauer < 1 ms unterdriickt werden. Davon abgesehen wird die 400 Hz-Ausflihrung genau
so behandelt wie die 15 kHz-Ausflhrung.

Bei einer Einstellung des Messanfangs > 0 Hz ist zu prifen, ob die folgende Formel ein
Ergebnis kleiner 400 liefert.

Messende / (1 - Messanfang / Messende)

GréBere Werte kdnnen wegen der Interruptsteuerung nicht verarbeitet werden.

Hinweis!
32-Bit-Zdhlerwerte

32-Bit-Zahlerwerte werden im Buskoppler abgelegt. Beim Entfernen des Buskopplers, einem
Netzausfall, beim Abschalten der Stromversorgung, sowie bei einer Redundanzumschaltung
werden die Zahlerwerte geldscht.

12-Bit-Zahlersténde sind zu jeder Zeit genau, da sie im E/A-Modul selbst abgelegt sind. Zur
Summierung vom 12-Bit-Z&hlern muss das Leitsystem jeweils die Differenz zwischen zwei
aufeinander folgenden Abfragen aufaddieren. Beim Summieren ist darauf zu achten, dass
nach einem Z&hlerlberlauf der aktuelle Z&hlerwert kleiner ist als der vorhergehende.
Zéahlvorgange laufen in der Regel mit relativ niedrigen Frequenzen ab. Daher ist der Master in
der Lage, Zahlerstédnde so haufig abzufragen, dass zwischen 2 Abfragen maximal 1
Zahleruberlauf zu erwarten ist.

Hinweis!

Die Buszykluszeit betragt 500 ms und der Z&hlwert des 12-Bit-Zahlers ist maximal 4095.
Daraus resultiert eine maximale Frequenz von 4095/ 0,5 sek = 8190 Hz. Falls die
Buszykluszeit nicht zur Zahlfrequenz passt, kann der 32-Bit- Zahler mit den genannten
Einschrankungen hinsichtlich Redundanzumschaltung und Netzausfall verwendet werden.
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E/A-Module konfigurieren

6.3.6

I3 PEPPERL+FUCHS

Richtungserkennung

Die Drehrichtung wird tber den zweiten Eingang durch die Phasenverschiebung zwischen den
beiden eintreffenden Impulsen ermittelt.

Wenn Sie eine Messmethode ohne Richtungserkennung wahlen, wird aufwéarts gezahlt. Wenn
Sie eine Messmethode mit Richtungserkennung wéhlen, verarbeitet das E/A-Modul die
Feldsignale wie folgt.

m  Der Zé&hler z&hlt vorwérts, wenn der Richtungseingang beim Eintreffen des Z&hlimpulses
logisch O ist.

m  Der Zahler zahlt rickwarts, wenn der Richtungseingang beim Eintreffen des
Zahlimpulses logisch 1 ist.

Der Master erkennt die Z&hlrichtung des 32-Bit-Zahlers durch Vergleich der Z&hlerstadnde
aufeinander folgender Zyklen. Beim 12-Bit-Zahler wird ein Richtungsbit Gbertragen.

Sensor 1

|
ch1 T =
| |
RichtungT 0 i vorwarts i _

Sensor 2

| |
ch1 T o
: :
1 | rickwérts |
Richtung L L >

Abbildung 6.9  Richtungserkennung
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6.3.7 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerédtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein Kanal 1 ]

Kanaltag: K.anal 1:03
K.analeigenzchaften: Funktionsmadi: Sighalverarbeitung:
Kanalart: A Betriebsmade: Mormal ¥ Leitungsiibersachung:
Kanaltyp: | Impuls Fehlermade: aktueler wert | i

Bruckwerzogerung:
teszberaich/Skalierung:

10| Zyklen
phyz. Grozse Abbildung

Untergrenze: 2500/ Hz {===3 0 e Punkte

Messantang: poon|  Hz g===3 10000 w Punkte

Mezsende: sooon  Hz ¢===p a0000  |w Punkte

Obergrenze: g2500| H= L===3 50000 w Punkte

Spezialeinztellungern: Maotiz:

tessmethode: Frequenz + 32-Bit Zahler w

B ese-RID

[ 0k ][ Abbrechen ][ Speichemm ]

Abbildung 6.10 Registerkarte Kanal 1

Hinweis!
Ausgeblendete Bereiche

Der Bereich Messbereich/Skalierung ist nur sichtbar, wenn Sie in der Dropdown-Liste
Messmethode eine Frequenzmessung einstellen.

Das Feld Vorteiler ist nur sichtbar, wenn Sie in der Dropdown-Liste Messmethode einen
Zahler einstellen.

(210

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.
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Feld

Erlauterung

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart firr jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter guiltiger Wert: Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu Giberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Bruchverzdgerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung
aktiviert haben.

Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wahrend derer ein
Messwert fehlerfrei sein muss, bevor er als gut signalisiert wird. Mit
dieser Funktion kénnen z. B. Wackelkontakte unterdriickt werden.

Messbereich/Skalieru
ng

Dieser Bereich ist nur sichtbar, wenn Sie eine Frequenzmessung
eingestellt haben. Falls Sie eine Frequenzmessung kombiniert mit 32-
Bit-Zahler eingestellt haben, betragt die maximale Eingangsfrequenz
50 Hz.

Die Werte fur Messanfang (0 %) und Messende (100 %) in der Spalte
phys. GréBe sind abhangig vom Messflhler und von der
Messeinheit. Die Werte fur Untergrenze und Obergrenze in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Die Untergrenze gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an.

Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht.

Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht.

Die Obergrenze gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Messmethode

Wabhlen Sie die Funktionsart des E/A-Moduls. Im Online-Modus ist
eine Anderung der Funktionsart nur bedingt méglich, da die
verschiedenen Funktionsarten unterschiedliche Datenaufkommen
haben.

Die folgenden Funktionsarten stehen zur Verfligung. Die
Richtungserkennung kann zum Auf- und Abwartszéhlen oder als
Statusangabe fiir die Drehrichtung verwendet werden.

Frequenzeingang: wahlen Sie zwischen Frequenz und Frequenz
mit Richtung.

Zéahlereingang: wahlen Sie zwischen 32-Bit Zahler, 32-Bit Zahler
mit Richtung, 12-Bit Zahler und 12-Bit Zéhler mit Richtung.

Kombinierter Frequenz- und Zahlereingang: die maximale
Eingangsfrequenz betragt in diesem Modus 50 Hz. Wahlen Sie
zwischen Frequenz + 32-Bit Zdhler und Frequenz + 32-Bit
Zahler mit Richtung. Die primare Messmethode ist die
Frequenzmessung.

Vorteiler

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie das E/A-Modul als
Impulseingang bzw. Zahler verwenden. Der Vorteiler bestimmt, wie
haufig der Impuls gezahlt wird. Falls Sie z. B. den Wert 5 eingeben,
wird jeder flinfte Impuls gezahlt.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

B3 Erweiterte Parameter

Analogfilter:

Statuz:

Erzatzwert;

Status:

Simulationswert;

Analogwert in %

[] Daten ungiiltig

Analogwert in %

I} Elzec

0,00 Zahler 0

0,00

Ok | | Abbrechen

Abbildung 6.11

Fenster Erweiterte Parameter
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Feld

Erlauterung

Analogfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann
der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Gbertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.4 LB1007 Binareingang
6.4.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB1007, Bindreingang, nicht eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Kanalanzahl: 7

Geeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-Naherungsschalter, 2-Draht-
Initiatoren

1.5kQ

10kQ

8- 8- 8- 8-
: ©]]
Vil 7 7 7 7+
\ 6
: ©]] :
\ 5,6 5,6 5,6 5+

3+

Il v m 2+
| 1,2 \—>1,2 1,2 1+
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<
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Abbildung 6.12  Blockschaltbild LB1007

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

6.4.2 Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustéande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzdgerung verldngern. Unabhangig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.

6.4.3 Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Uber rangierbare oder Uber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.
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Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 0 Status Kanal 1
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 3
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 4
7 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)

Eingangs-Byte 2 0 Status Kanal 5
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 6
3 Leitungsfehleriberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 7
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)

6. leer

Ausgangs-Bytes

ohne Ausgangs-Bytes

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Bin&reingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise MC
lesen) (MC)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Registers)
sgangssignale”, rangiert; in der Rangierubersicht, siehe

; : 46001 ;
Zugriff: Wortweise lesen) (MC) Kapitel 4.11.
Prozessdaten 5120 Offset + (16 * Steckp.) + BitNr. - | Function Code 2
(Bereich (DA) 1 (Read Input Status)
Binareingangssignale, 16001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) :aaé())o
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6.4.4

6.4.5

100

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Typregister 1024 | Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)

steckplatzorientiert; Zugriff:

Wortweise lesen) 35300

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusétzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehdr erhaltlich.

24-V- und 5-V-Eingange sind nur mit ausgeschalteter Leitungsfehleriiberwachung nutzbar.

10KQ M4 5k

Abbildung 6.13 Mechanischer Kontakt mit zusatzlicher Widerstandsbeschaltung

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerédtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein Kanal 1 T Kanal 2 T K.anal 3 T K.anal 4 T Kanal & T F.anal B T K.anal 7 ]

F.analtag: F.anal 1=

Eigenschaften:
K.analart: DIM

K.analbyp: MaMUR |

Enweiterte Parameter:

Einzchaltverzagerung:

Erzatzwert:
Drater: (O]
O 1

Speziele K.analparameter :

Motiz:

Funktionsmodi: Signalverarbeitung:
Betriehsrmode: | Marmal v Irevertierung: L ein
Fehlermode: aktueller wWert . Leitungsiibenwachung: it
Dﬁ s Auzzchaltverzogerung: 0 j ms
Simulationswert:
@ Dater: &) 0 Status: (3) Daten OK
® @ () Daten ungiiltig

I e/re-RID

0k Abbrechen Speichern Hilfe
[ J | | |

Abbildung 6.14 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkéstchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Bin&rer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kénnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundséatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie kdnnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsels von 0 auf 1 verkdrzt.
I I Bl
I I I I

gl il

Ausschaltverzégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Slgnalwechsels von 1 auf O verlangert
I I

I I I I

1

inll Edmil

Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fiir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als
Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten unguiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Waéhlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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E/A-Module konfigurieren

6.5 LB1*08, FB1*08 Binareingang
6.5.1 Beschreibung
Ausfihrungen

m LB1008, Binareingang, nicht eigensicher
m FB1308, Binareingang, Ex-e-Klemmen
= LB1108, Binareingang, eigensicher

m FB1208, Binareingang, eigensicher

Merkmale
= Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 8

m  Ceeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter
Dariber hinaus kann das E/A-Modul LB1008 aktive Eingange mit 24 V oder 5V DC
lesen. Dies gilt nicht fir die E/A-Module LB1108, FB1208 und FB1308.

1.5kQ

10kQ

8- 16-
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1l { VII{
° 5+ 13+
. 4- 12-

Il { VI{
3+ 11+

Y el ) T AR

Abbildung 6.15 Blockschaltbild LB1008

1.5kQ

10kQ

A B SR
. u{z, w{l,
' {5 v
— {5 v

Abbildung 6.16  Blockschaltbild LB1108, FB1*08
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Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

6.5.2 Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustéande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verldngern. Unabhéangig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.

6.5.3 Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Uber rangierbare oder Uber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Hinweis!
Doppelt breites E/A-Modul

Doppelt breite E/A-Module belegen 2 Steckplatze. Konfigurieren Sie deshalb einen Leerplatz
nach diesem E/A-Modul, auBBer es ist das letzte E/A-Modul einer Remote-1/O-Station.

(10

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 0 Status Kanal 1
1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 2
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 3
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 4
7 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
Eingangs-Byte 2 0 Status Kanal 5
1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)
2 Status Kanal 6
3 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)
4 Status Kanal 7
5 Leitungsfehleriberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)
6 Status Kanal 8
7 Leitungsfehleriberwachung Kanal 8 (0 = OK, 1 = Fehler)
Ausgangs-Bytes ohne Ausgangs-Bytes

104 FPEPPERL+FUCHS
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Signaladressierung (Eingangssignale)

219968 2014-08

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung

rozessdaten iehe Kapitel 4. unction Code
P d 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binéreingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise (MC)
lesen)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Registers)
sgangssignale", rangiert; 46001 in der Rangierubersicht, siehe
Zugriff: Wortweise lesen) (MC) Kapitel 4.11.
Prozessdaten 1024 Byte 1 (Kanal 1 ... 4): Function Code 2
(Bereich . (DA) Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| (Read Input Status)
Bmarelngangss[gngle, .. 113001 .
steckplatzorientiert; Zugriff: MC Byte 2 (Kanal 5 ... 8):
Bitweise lesen) (MC) Offset + (8 * (Steckp. + 1)) +

BitNr. - 1

Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: (MC)
Bitweise lesen)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) 3\3%{;0
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?I\ﬁ?:())o
DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

6.5.4 Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehor erhaltlich.

24-V- und 5-V-Eingange sind nur mit ausgeschalteter Leitungsfehleriiberwachung nutzbar.

10K 14 5k

Abbildung 6.17 Mechanischer Kontakt mit zusétzlicher Widerstandsbeschaltung
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Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerédtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Allgemein

T K.anal 2 T F.anal 3 T F.anal 4 T Kanal 5 T Fanal B T Fanal 7 T F.anal 8 ]

Kanaltag: Kanal 157
Eigenzchaften: Funktionsmodi; Signalverarbeitung;
K.analart: DM Betriebsmode: Mormal w Inertierng: LI ein
Kanalyp: MEMUR s Fehlermode: aktueller wert v Leitungsiibersachung: sin

Enveiterte Parameter:

Einzchalbverzogering: I} j‘ s Auzzchaltverzngering: i j mis
Erzatzwert: Simulationswert:
Dater: &) 0 O Daten: &) 0 Status: (%) Daten OF
@ () @ i () Daten ungiilig

Spezielle Kanalparameter ;

M otiz:

LEB/FB - RID

Ok Abbrechen Speichern Hilfe
[ | | |

Abbildung 6.18 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkéstchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,

Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kdnnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsétzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giiltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie konnen die Einschaltverzogerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Slgnalwechsels von 0 auf 1 verkirzt.
I I
I I

gl il

Ausschaltverzégerung Sie konnen die Ausschaltverzogerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsels von 1 auf O verlangert
I I I
I I I I
—p I : fi
: :
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig (ibertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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6.6
6.6.1
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(o)

LB1*09, FB1*09 Binareingang
Beschreibung

Ausfihrungen

LB1009, Binareingang, nicht eigensicher

LB1109, Binareingang, eigensicher
FB1209, Binareingang, eigensicher

Merkmale

Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Kanalanzahl: 8

Geeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter
Dartber hinaus kann das E/A-Modul LB1009 aktive Eingédnge mit 24 V oder 5V DC
lesen. Dies gilt nicht fur die E/A-Module LB1109 und FB1209.

Hinweis!

Standardmafig unterstiitzt der Binareingang LB1*09, FB1*09 aussschlieBlich mechanische
Kontakte und NAMUR-N&herungsschalter. Um auch aktive Signale von 2-Draht-Initiatoren
verarbeiten zu kdnnen, aktivieren Sie die Option Unterstiitzung aktiver Eingangssignale
(5V/24V DC) fiir 1x09 in den firmwareabhangigen Buskopplereinstellungen.

1.5kQ

10kQ

vc[: /:: v {i vm{lz'+

6- 14-
i { VII{
o 5+ 13+

* 4- 12-
Il { VI{
3+ 11+

TR {5

COM

Abbildung 6.19  Blockschaltbild LB1009
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6.6.2

6.6.3

1.5kQ

10kQ

8- 16-
/ Y% { vm{
L 7+ 15+
6- 14-
Il vn{
. 5+ 13+
. 4 12- .
I { VI{
3+ 11+

I {i s

COM

Abbildung 6.20 Blockschaltbild LB1109, FB1209

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustéande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verldngern. Unabhéngig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.

Datenlbertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Uber rangierbare oder tber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Status Kanal 1

Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 2

Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 3

Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 4

N| O o A WD = O

Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
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Byte Bit

Bedeutung

Eingangs-Byte 2

Status Kanal 5

Leitungsfehleriiberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 6

Leitungsfehleriberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 7

Leitungsfehleriiberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 8

N| O O A W N| = O

Leitungsfehleriberwachung Kanal 8 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangs-Bytes

ohne Ausgangs-Bytes

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise MC
lesen) (MC)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Registers)
sgangssignale", rangiert; in der Rangierubersicht, siehe

; : 46001 ;
Zugriff: Wortweise lesen) (MC) Kapitel 4.11.
Prozessdaten 5120 Offset + (16 * Steckp.) + BitNr. - | Function Code 2
(Bereich (DA) 1 (Read Input Status)
Bin&reingangssignale, 16001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bindreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?,a%()m
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?,3%?0

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

I3 PEPPERL+FUCHS

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.
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6.6.5
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Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehor erhaltlich.

24-V- und 5-V-Eingange sind nur mit ausgeschalteter Leitungsfehleriiberwachung nutzbar.

10K 14 5k

Abbildung 6.21 Mechanischer Kontakt mit zusétzlicher Widerstandsbeschaltung

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

1T K.anal 2 T K.anal 3 T K.anal 4 T K.anal 5 T K.anal § T K.anal 7 T K.anal 8 ]

k.analtag: K.anal 1Y
Eigenschaften: Funktionsmodi: Signalverarbeitung:
K.analart: DIN Betriebsmode: Morrnal v Invertierng: [ ein
K analtyp: NAMUR |+ Fehlermode: aktugller wiert v Letungsiibermachung: sin

Enweiterte Parameter:

Einzchaltverzogenng: i} j g Auzzchaltverzngerundg: 0 :II ms
Erzatzwert: Simulationswert:
Dater: &) 0 O Dater: &) 0 Status: (%) Daten OK
@ =) @ i () Daten ungiiltig

Spezielle K.analparameter ;

Motiz:

I3 e/eE-RID

] 4 Abbrechen Speichern Hilfe
[ J | | |

Abbildung 6.22 Registerkarte Kanal 1
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Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kénnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.

Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte gliltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu (iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsels von 0 auf 1 verkdrzt.
I I I I Bl
I I I I

gl il

Ausschaltverzégerung| Sie kdnnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsels von 1 auf O verlédngert.
T oo
[} 1 11
JLL UL
! !
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wéhlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung

Spezielle -

Kanalparameter

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange

betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

219968 2014-08
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6.7
6.7.1

6.7.2

6.7.3

114

LB1014, LB1015 Binareingang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB1014, Binareingang, nicht eigensicher
LB1015, Binareingang, nicht eigensicher

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane

Kanalanzahl: 15
Binarsignale

e LB1014: AC 95 ... 230 V (250 V max.) gleichphasig
e LB1015:DC 24V (30 V max.)

16 N
v@»

vO 8 16- 8+
v )V — 7,15 15+ 7+
\0) — 6,14 14+ 6+

V( L =513 13+ 5+ . =

0 (@)

vO L %412 12+ 4+ o o
vop L~ 311 11+ 3+
2,10 10+ 2+
1,9 9+ 1+

Abbildung 6.23  Blockschaltbild LB1014, LB1015

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit dieser Frequenz
ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus, z. B. nur 1 Hz bei einer
Abtastzeit von 500 ms.

Unabhéngig von den Abtastzyklen der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum
Buskoppler tbertragen.

Datentbertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Uber rangierbare oder Uber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Bitanordnung im Datentelegramm

Byte

Bit

Bedeutung

Eingangs-Byte 1

Status Kanal 1

Status Kanal 2

Status Kanal 3

Status Kanal 4

Status Kanal 5

Status Kanal 6

Status Kanal 7

Status Kanal 8

Eingangs-Byte 2

Status Kanal 9

Status Kanal 10

Status Kanal 11

Status Kanal 12

Status Kanal 13

Status Kanal 14

Status Kanal 15

N OO AW = O N OO A W DN = O

Sammelfehler Kanale 1 ... 15

Ausgangs-Bytes

ohne Ausgangs-Bytes

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binéreingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise MC
lesen) (MC)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Registers)
sgangssignale", rangiert; in der Rangierubersicht, siehe

; : 46001 ;
Zugriff: Wortweise lesen) (MC) Kapitel 4.11.
Prozessdaten 5120 Offset + (16 * Steckp.) + BitNr. - | Function Code 2
(Bereich (DA) 1 (Read Input Status)
Binareingangssignale, 16001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?I\i%?o
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6.7.4 Leitungsfehleriberwachung
Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriberwachung.
6.7.5 Geratedaten bearbeiten
Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geridtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.
Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
Allgemein K 1 T k.anal 2 T F.anal 3 T k.anal 4 T F.anal & T K.anal & T F.anal 7 T k.anal 8 ]j '
K analtag: Kanal 1314415
Eigenzchaften: Funktionsmodi: Signalverarbeitung:
K.analart: DIM Betriebzmode: Moarmal w Invertierung: [ ein
Fehlermode: akbueller et b
Emweiterte Parameter:
Ersatzwert; Simulationgwert;
[rater: @ 0 3 Drater: &0 Status: (&) Daten OK
o] ® @ T () Daten ungiilig
Speziele Fanalparameter :
M atiz:
B ese-RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichern
Abbildung 6.24 Registerkarte Kanal 1
116

Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Typregister 1024 | Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300
Wortweise lesen) (MC)
DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung
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Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kdnnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.

Fehlermode Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.

Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kbnnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als
Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wabhlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

E/A-Module konfigurieren

6.8 LB2002, LB21*, FB22* Bindrausgang mit Stellungsriickmeldung
6.8.1 Beschreibung
Ausfihrungen

m LB2002, Bindrausgang mit Stellungsruckmeldung, nicht eigensicher

m LB21*, Bindrausgang mit Stellungsriickmeldung, eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfuigbar

m FB22* Binarausgang mit Stellungsriickmeldung, eigensicher
Ausfiihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verflgbar

Merkmale
m Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

m Kanalanzahl

* 1 Ausgangskanal

Geeignete Sensoren: Magnetventile, akustische Signalgeber und LEDs (ohne
Leitungsfehleriiberwachung)

* 2 Eingangskanale, z. B. flr Stellungsriickmeldung
Geeignete Sensoren: mechanische Kontakte, NAMUR-N&herungsschalter, 2-Draht-Initiatoren

£
1+
4-
a7
4-
wfl
1+
—5- 5- 5-
§(weii
2+ + 2+
1.5kQ
6- 6- 6-
{2 (0 (o]
3+ 3+ 3+
1.5kQ

]

Abbildung 6.25 Blockschaltbild LB2002, LB21*, FB22* ohne Abschalteingang
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6.8.2

6.8.3

I3 PEPPERL+FUCHS

L
1+
4-
1
4-
] |
1+ 4-
—5- 5- 5-
1 O -
2+ 2+ 2+ 2+
1.5kQ
”{ —6 6 6— N
\—>3+ \E:ZH 3+ \:\/1
1.5kQ

(62
un

@
COM

Abbildung 6.26  Blockschaltbild LB21*, FB22* mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die maximale Eingangsfrequenz der Signale betragt 50 Hz. Die Messbarkeit der
Eingangszustéande ist jedoch abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus,
z. B. nur 1 Hz bei einer Abtastzeit von 500 ms.

Passen Sie kurze Signale an die Abtastzyklen der Leittechnik an, indem Sie die Signale mit
Hilfe der einstellbaren Ausschaltverzégerung verldngern. Unabhéngig von den Abtastzyklen
der Leittechnik werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.

Datenlbertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Uber rangierbare oder tber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Status Kanal 1 (Ventilausgang)

Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 2 (Riickmeldeeingang 1)

Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)

Status Kanal 3 (Ruckmeldeeingang 2)

O | WO N = O

Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)

6..7 leer

o

Ausgangs-Byte 1 Ausgangswert Kanal 1 (Ventilausgang)

1 Ungiiltig-Kennung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Ungdiltig)

2.7 leer
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Bin&reingangssignale, 10001

rangiert; Zugriff: Bitweise MC

lesen) (MC)

Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Registers)
sgangssignale", rangiert; 46001 in der Rangierubersicht, siehe

Zugriff: Wortweise lesen) (MC) Kapitel 4.11.

Prozessdaten 1024 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 13001

steckplatzorientiert; Zugriff: MC

Bitweise lesen) (MC)

Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001

steckplatzorientiert; Zugriff: MC

Bitweise lesen) (MC)

Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35200

Wortweise lesen) (MC)

Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300

Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Signaladressierung (Ausgangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Bitweise Cails)
schreiben/lesen) 1 (Read Coils)

1

(MC)
Prozessdaten 1280 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code
(Bereich (DA) liegen die Binardaten 6 (Write Single
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Register)
sgangssignale", rangiert; in der Rangieribersicht, siehe | 16 (Write Multiple
Zugriff: Wortweise Kapitel 4.11 Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding

Registers)
46101
(MC)
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6.8.4

6.8.5

6.8.6

I3 PEPPERL+FUCHS

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 1024 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
steckplatzorientiert; Zugriff: Coils)
Bitweise schreiben/lesen) 1 (Read Coils)

3001

(MC)
DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriberwachung kann bei NAMUR-N&herungsschaltern einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen und ist kanalweise abschaltbar.

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehdr erhaltlich.

Der Ventilsteuerkreis wird durch einen Stromimpuls Gberwacht. Dieser Stromimpuls ist so kurz,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht. Falls das E/A-Modul mit Leuchtmeldern oder
akustischen Signalgebern verwendet wird, kénnen Sie den Stromimpuls kanalweise
abschalten.

Bei der Verwendung von Booster-Ventilen ist die Uberwachung des Ventilkreises nicht immer
maoglich, da diese Ventile einen Speicherkondensator besitzen, der im ausgeschalteten
Zustand wie ein Kurzschluss wirkt. Je nach Ventil kann in diesem Fall ein Parallelwiderstand
von 10 kQ die Leitungsfehleriiberwachung auch fir Booster-Ventile erméglichen. Falls die
Leitungsfehleriiberwachung im ausgeschalteten Zustand auch mit Parallelwiderstand weiterhin
anspricht, schalten Sie die Leitungsfehleriiberwachung aus.

10 KQ 15KQ

Abbildung 6.27 Mechanischer Kontakt mit zusétzlicher Widerstandsbeschaltung

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein K

1T Kanal 2 T Kanal 3 ]

Kanaltag: Kanal 2
Eigenzchaften: Funktionsmodi; Signalverarbeitung;
K.analart: pouT Betriebsmode: Mormal w Invertierng: L1 ein
Fehlermode: aktueller wWert w Leitungsiibenwachung: gin

Enveiterte Farameter:

Einzchaltverzaogerung: 1] j‘ ms Auzzchaltverzogerung: 0 j ms
Erzatzwert: Simulationswert:
D1 ater: @0 # [ ater: @0 Statuz: (3) Daten DK
O ® @ T {7 Daten unglilig

Speziele Kanalparameter :

Motiz:

LB/FB - RID

0k Ahbbrechen Speichern Hilfe
[ | | |

Abbildung 6.28 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkéstchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkéastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechiberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giiltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Einschaltverzégerung

Sie kdnnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsels von 0 auf 1 verkirzt.
I I I I I
I I I I I

L~

Ausschaltverzégerung| Sie kdnnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsels von 1 auf O verlangert.
o T
[} 1 11
g Eadmiiis
! !
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wabhlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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6.9 LB3101, FB3201 Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner
6.9.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB3101, Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3201, Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1

Geeignete Feldgerate: Druck-, Differenzdruck-, Flllstands-, Durchfluss-,
Temperaturmessumformer usw.

COM

-
: + N '

Abbildung 6.29  Blockschaltbild LB3101, FB3201

2-Draht-Transmitter
Speisekreis: 2/3+, 4/5-

3-Draht-Transmitter
Speisekreis: 2/3+, 6-
Messkreis: 4/5+, 6-

4-Draht-Transmitter (fremdgespeist)
Messkreis: 4/5+, 6-

Eingangswiderstand an Klemmen 5 und 6: 15 Q

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

6.9.2 Auflésung

Eingangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erfasst. Der
tatséchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fir den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %. Unter- und Ubersteuerung sind dabei berucksichtigt.

6.9.3 Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 100 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist abhangig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit werden die Signale
alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.
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6.9.4

Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Gber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen

dargestellt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die Datentbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fur die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,

falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten 0 Live-Zero wenn Strom < 3,6 mA (*)
Wort 1 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..3
4.7 Messwert (12 Bit)
8..1
5
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

(*) Die Live-Zero-Uberwachung Ubertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

rangiert; Zugriff: Wortweise
lesen)

30001

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)

Bitweise lesen)

(MC)
Prozessdaten 1536 | Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)
sgangssignale", rangiert; 16200
Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 256 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, » Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?I\ﬁ?:())o
Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: (MC)
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Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

. 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 | Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300
Wortweise lesen) (MC)
DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

6.9.5 Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Sie kdnnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

6.9.6 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerédtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein Kanal 1 ]

Spezialeinstellungen:

K.analtag: F.anal 3=
K.analeigenzchaften: Funktionzmodi: Sighalverarbeitung:
K.analart: al Betrishsmode: MNormal W Leitungsiiberyvachung:
Fanaltyp: Stram Fehlermode: aktueller Wert v &in
Mezzbereich/Skalizrng:

phys. Grazse Abbildung
Untergrenze: 0000 ma {===} a v Punkte Schwellwerte:
4000 mh e 10000 - Punke Kurzschluzs:
21,00 md
20000, mA Gy 50000 |w|  Punkte _
Leitungsbruch:
Obergrenze: 24000 o === G0000 v Funkte

1,00 mé

Motiz:

I ese-RID

k. Abbrechen Speichem Hilfe
[ ) | ) [

Abbildung 6.30 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundséatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Kurzschluss

Geben Sie den Schwellenwert fir die Kurzschlusserkennung ein, z. B.
21 mA. Sobald die Stromstéarke Uber diesen Wert steigt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Kurzschluss.

Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellenwert fur die Leitungsbruchserkennung ein,
z. B. 1 mA. Sobald die Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréoBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kdnnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Gbertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

Spezialeinstellungen

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationswert:
Analogwert in % 000 Zahler ]
Status
[] [raten ungtiltig
Erzatzwmert;
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 6.31  Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Eingangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.
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6.10 LB3*02, FB3*02, LB3103, FB3203 HART-Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

6.10.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB3002, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, nicht eigensicher

FB3302, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, Ex-e-Klemmen
Die Klemmen 3 und 4 sind bei diesem E/A-Modul nicht heraus gefihrt.

LB3102, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3202, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
LB3103, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3203, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1

Geeignete Feldgerate: Druck-, Differenzdruck-, Fullstands-, Durchfluss-,
Temperaturmessumformer usw.

1
—
IS

mA©

HART

T
COM

B
e L) =

Abbildung 6.32  Blockschaltbild LB3*02, LB3103, FB3*02, FB3203

2-Draht-Transmitter (HART)
Speisekreis: 2/3+, 4/5-

3-Draht-Transmitter (HART)
Speisekreis: 2/3+, 6-
Messkreis: 4/5+, 6-

4-Draht-Transmitter (fremdgespeist)
Messkreis: 4/5+, 6-
HART-Messkreis: 1+, 6-

Eingangswiderstand an Klemmen 5 und 6: 15 Q
Eingangswiderstand an Klemmen 1 und 6 (HART): 236 Q

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.
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6.10.2

6.10.3

6.10.4

Auflésung

Eingangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erfasst. Der
tatsdchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fir den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %. Unter- und Ubersteuerung sind dabei berlicksichtigt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt ca. 100 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist abhangig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit werden die Signale
alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datentbertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Uber rangierbare oder tber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die Datentbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend flr die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten 0 Live-Zero wenn Strom < 3,6 mA (*)
Wort 1 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2.3 leer
4.7 Messwert (12 Bit)
8..1
5
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

(*) Die Live-Zero-Uberwachung Ubertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von

3,6 mA unterschritten wird.

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)

rangiert; Zugriff: Wortweise

lesen) ?Iag()"

Prozessdaten 1536 Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)
sgangssignale", rangiert; 16200

Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
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6.10.5

6.10.6

132

Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 256 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35000
Wortweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 | Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300
Wortweise lesen) (MC)
HART-Nebenvariablen 2048 Offset + (12 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) (31\%?0

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Sie kdnnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerétedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerdtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X flr die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

I3 PEPPERL+FUCHS

219968 2014-08



219968 2014-08

Allgemein Kanal 1 ]

Spezialeinstellungen:

HART- Optionen: HART ein

K.analtag: F.anal 3=02
K.analeigenzchaften: Funktionzmodi: Sighalverarbeitung:
K.analart: al Betrishsmode: MNormal W Leitungsiiberyvachung:
Fanaltyp: Stram Fehlermode: aktueller Wert v &in
Mezzbereich/Skalizrng:

phys. Grazse Abbildung
Untergrenze: 0000 ma {===} a v Punkte Schwellwerte:
4000 mh e 10000 - Punke Kurzschluzs:
21,00 md
20000, mA Gy 50000 |w|  Punkte _
Leitungsbruch:
Obergrenze: 24000 o === G0000 v Funkte 100/ ma

Motiz:

interner Scan ein

I ese-RID

[ k. ] [ Abbrechen ] [ Speichem

]

Abbildung 6.33 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundséatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Kurzschluss

Geben Sie den Schwellenwert fir die Kurzschlusserkennung ein, z. B.
21 mA. Sobald die Stromstéarke Uber diesen Wert steigt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Kurzschluss.

Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellenwert fur die Leitungsbruchserkennung ein,
z. B. 1 mA. Sobald die Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréoBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kdnnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Gbertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.
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Feld

Erlauterung

interner Scan ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardméBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Zusétzlich werden mit dem internen Scan 4 HART-Nebenvariablen
pro HART-Gerat ausgelesen (falls vom HART-Geréat unterstutzt) und
uber spezielle Registerbereiche zur Verfigung gestellt. Siehe Kapitel
6.10.4

Die HART-Nebenvariablen werden weniger oft aktualisiert als die
Standard-Prozessdaten. Wenn die Remote-I/O-Station einen neuen
Parametersatz erhalt, muss die HART-Kommunikation erneut
initialisiert werden. Wahrend der Initialisierungsphase stehen keine
gultigen HART-Nebenvariablen zur Verfugung. Nach der Initialisierung
werden die HART-Nebenvariablen durch einen HART-Scan
ausgelesen und wieder bereitgestellt. Der Scan dauert in der Regel
mehrere Sekunden.

Stakuis:

Erzatzwert;

Statuz;

[] Daten ungtiltig

Analogwert in 2

Notiz Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fur das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

B3 Erweiterte Parameter

Analogfilter: 1] Eizec
Sirmulatiorzwert:
Analogwert in & 0,00 Zahler: 0

0.00

0K | | Abbrechen

Abbildung 6.34  Fenster Erweiterte Parameter
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Feld

Erlauterung

Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann
der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Gbertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungiltig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig tUbertragen.
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6.11

6.11.1

LB3104, FB3204 Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner

LB3*05, FB3*05 HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner

Beschreibung

Ausfuhrungen
LB3104, Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3204, Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher

LB3005, HART-Transmitterspeisegerét, Eingangstrenner, nicht eigensicher

FB3305, HART-Transmitterspeisegeréat, Eingangstrenner, Ex-e-Klemmen
LB3105, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher
FB3205, HART-Transmitterspeisegerat, Eingangstrenner, eigensicher

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4

Geeignete Feldgeréte: Druck-, Differenzdruck-, Fullstands-, Durchfluss-,
Temperaturmessumformer usw.

8 16-
[ {ZT IV{ TN

13+ m———

COM

Abbildung 6.35 Blockschaltbild LB3104, FB3204

2-Draht-Transmitter
Speisekreis: Kanal | 1+, 2-, Kanal Il 5+, 6-, Kanal lll 9+, 10-, Kanal IV 13+, 14-

3-Draht-Transmitter
Speisekreis: Kanal | 1+, 4-, Kanal Il 5+, 8-, Kanal lll 9+, 12-, Kanal IV 13+, 16-
Messkreis: Kanal | 3+, 4-, Kanal Il 7+, 8-, Kanal lll 11+, 12-, Kanal IV 15+, 16-

4-Draht-Transmitter (fremdgespeist)
Messkreis: Kanal | 3+, 4-, Kanal Il 7+, 8-, Kanal lll 11+, 12-, Kanal IV 15+, 16-

Eingangswiderstand: 15 Q (Kanal I: 3, 4; Kanal ll: 7, 8; Kanal lll: 11, 12; Kanal IV: 15, 16)
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6.11.2

6.11.3

6.11.4

138

8 16-
" ===
7+ 15+ 9
I 6. v 14
|I0—:] 5+ 13+ m——1 . s
|<| 0 (@)
T
— . O
mA{rL: 4 12-
3+ 11+ 9
| 5 11l 10- —
|I0—:] 1+ O+ m— —
=Y

Abbildung 6.36  Blockschaltbild LB3*05, FB3*05

2-Draht-Transmitter (HART)
Speisekreis: Kanal | 1+, 2-, Kanal Il 5+, 6-, Kanal lll 9+, 10-, Kanal IV 13+, 14-

3-Draht-Transmitter
Speisekreis: Kanal | 1+, 4-, Kanal Il 5+, 8-, Kanal lll 9+, 12-, Kanal IV 13+, 16-
Messkreis: Kanal | 3+, 4-, Kanal Il 7+, 8-, Kanal lll 11+, 12-, Kanal IV 15+, 16-

4-Draht-Transmitter (fremdgespeist)
Messkreis: Kanal | 3+, 4-, Kanal Il 7+, 8-, Kanal lll 11+, 12-, Kanal IV 15+, 16-

Eingangswiderstand: 15 Q (Kanal I: 3, 4; Kanal II: 7, 8; Kanal lll: 11, 12; Kanal IV: 15, 16)

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Eingangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erfasst. Der
tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fir den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %. Unter- und Ubersteuerung sind dabei berlicksichtigt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt fiir alle 4 Kanale zusammen ca. 80 ms. Die Aktualitat des
Messwertes ist abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von
der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.

Wahrend der HART-Kommunikation werden nur bei jedem dritten internen Datenzyklus neue
Werte zum Buskoppler Ubermittelt. Dazu werden 50 ms benétigt. Im unginstigsten Fall betragt
die Gesamtzeit daher 130 ms.

Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Giber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 lbertragen.
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Fur die Datenlibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten 0 Live-Zero wenn Strom < 3,6 mA (*)
Wort 1 1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..3 leer
4.7 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
8..1
5
Eingangsdaten 0..1 gleicher Aufbau wie Eingangsdaten Wort 1
Wort2 ... 4 5
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

(*) Die Live-Zero-Uberwachung lbertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.

Signaladressierung (Eingangssignale)

219968 2014-08

Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: Wortweise
lesen) ?I\%?)()H
Prozessdaten 1536 Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)
sgangssignale", rangiert; 16200
Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 512 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35100
Wortweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?I\ﬁ%?o
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Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Typregister 1024 | Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300
Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Sie kénnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein

T Kanal 2 T Kanal 3 T Kanal 4 ]

Spezialeinstellungen:

HART- Optionen: HART ein

K.analtag: K.anal 2005
K.analeigenzchaften: Funktionzmodi: Sighalverarbeitung:
F.analart: A Betriebsmode: Marmal v Leitungstiberwachung;
Fanaltyp: Stram Fehlermode: aktueller Wert v &in
Mezzbereich/Skalizrng:

phys, Grozse Abbildung
Untergrenze: 0000 ma {===} a v Punkte Schwellwerte:
4000 mh e 10000 - Punke Kurzzchlugs:
21,00 md
20000, mA Gy 50000 |w|  Punkte _
Leitungsbruch:
Obergrenze: 24000 o === G0000 v Funkte

1,00 mé

Motiz:

interner Scan ein

I ese-RID

[ k. ] [ Abbrechen ] [ Speichem

]

Abbildung 6.37 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundséatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Kurzschluss

Geben Sie den Schwellenwert fir die Kurzschlusserkennung ein, z. B.
21 mA. Sobald die Stromstéarke Uber diesen Wert steigt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Kurzschluss.

Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellenwert fur die Leitungsbruchserkennung ein,
z. B. 1 mA. Sobald die Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréoBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kdnnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Gbertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur fir die E/A-Module LB3*05 und
FB3*05 verfligbar.

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

interner Scan ein

Dieses Kontrollk&stchen ist nur fiir die E/A-Module LB3*05 und
FB3*05 verfugbar.

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardmaBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationswert:
Analogwert in % 000 Zahler ]
Status
[] [raten ungtiltig
Erzatzwmert;
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 6.38  Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Eingangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.
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LB3*06 HART-Transmitterspeisegerat
Beschreibung

Ausfihrungen
LB3006, HART-Transmitterspeisegeréat, nicht eigensicher
LB3106, HART-Transmitterspeisegerat, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

Kanalanzahl: 4

Geeignete Feldgerate: Druck-, Differenzdruck-, Flllstands-, Durchfluss-,
Temperaturmessumformer usw.

8 fammg o —
= 'V{ 7+ w1
H 6 T2t
=+ : ”I{ 5+ e} O g
. ”{ 4 ¢ H . S
3+ =mm—}
’ Jqump
ll '{ 1+ ) L

[——
|_HART

Abbildung 6.39  Blockschaltbild LB3*06

Die Anschlussbelegung und weitere technische Daten entnehmen Sie dem entsprechenden
Datenbilatt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betréagt fur alle 4 Kanale zusammen ca. 80 ms. Die Aktualitat des
Messwertes ist abhdngig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von
der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Gbertragen.

Wéhrend der HART-Kommunikation werden nur bei jedem dritten internen Datenzyklus neue
Werte zum Buskoppler Ubermittelt. Dazu werden 50 ms bendtigt. Im ungunstigsten Fall betragt
die Gesamtzeit daher 130 ms.
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6.12.3
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Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Gber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die Datentbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fur die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten 0 Live-Zero wenn Strom < 3,6 mA (*)
Wort 1 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..3 leer
4.7 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
8..1
5
Eingangsdaten | 0... 1 gleicher Aufbau wie Eingangsdaten Wort 1
Wort2 ... 4 5
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

(*) Die Live-Zero-Uberwachung lbertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
lrgggrlsrt, Zugriff: Wortweise 30001

(MC)
Prozessdaten 1536 | Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)

sgangssignale", rangiert;

2 : 16200
Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten Kanal 1+2 | 512 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35100
Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten Kanal 3+4 | 640 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?I\%)())o

145



6.12.4

6.12.5

146

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bin&reingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

. 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300
Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriiberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch oder Kurzschluss erkennen und ist
kanalweise abschaltbar.

Sie kdnnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerédtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein

T Kanal 2 T Kanal 3 T Kanal 4 ]

F.analtamg: F.anal 3007

K.analeigenschaften:

HART - Optionen: HART ein

Funktiongmod: Signalverarbeitung:

K.analart: | Betriebsmnode: Marrnal hd Leitumgsiibensachung:
K.analtyp: Stram Fehlermode: aktugller wert w &in
tdezzhersich Sk aliering: Schwellwerte:
el B Abbildung Kurzschiugs:
21,00
Untergrenze: 0000 mb {==> 1] A Punkte m
Leitungsbruch:

Meszanfang: T, C==% 10000 W Funk e

4,000 1.00] mé
Obergrenze: 20,000 mé ¢==3 50000 ||  Punkle
Meszende: 24000 mh ¢==3 BOODO s  Punkte
Spezialeinstellungen: M atiz:

intermer Scan ein

[Z] LesB-RID

[ (] 4 ][ Abbrechen l[ Speichemn

T

Abbildung 6.40 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fiir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflaiche Erweitert
einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundséatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Kurzschluss

Geben Sie den Schwellenwert fir die Kurzschlusserkennung ein, z. B.
21 mA. Sobald die Stromstéarke Uber diesen Wert steigt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Kurzschluss.

Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellenwert fur die Leitungsbruchserkennung ein,
z. B. 1 mA. Sobald die Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréoBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kdnnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Gbertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

interner Scan ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardméBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fur das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationswert:
Analogwert in % 000 Zahler ]
Status
[] [raten ungtiltig
Erzatzwmert;
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 6.41  Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Eingangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

E/A-Module konfigurieren

6.13 LB4101, FB4*01 Ausgangstrenner
LB4*02, FB4*02 HART-Ausgangstrenner

6.13.1 Beschreibung

Ausfiihrungen
m LB4101, Ausgangstrenner, eigensicher

FB4201, Ausgangstrenner, eigensicher

LB4002, HART-Ausgangstrenner, nicht eigensicher

FB4302, HART-Ausgangstrenner, Ex-e-Klemmen
Ausfiihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m LB4102, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m FB4202, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausflihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verflgbar

Merkmale
m Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane

m Kanalanzahl: 1
m  Geeignete Feldgerate: Proportionalventile, I/P-Wandler, lokale Anzeiger

EINN NN iy

2+

Abbildung 6.42  Blockschaltbild LB4101, FB4*01
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*
E/A-Module konfigurieren

6.13.2

6.13.3

Abbildung 6.43 Blockschaltbild LB4*02, FB4*02 ohne Abschalteingang

Abbildung 6.44  Blockschaltbild LB4*02, FB4*02 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Ausgangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erzeugt.
Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fur den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betrégt ca. 50 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch abhangig von
der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhéangig von der Messzeit werden die
Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.
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6.13.4 Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Giber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die DatenUbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten ohne Eingangsdaten
Ausgangsdaten 0 leer
Wort 1 — ———
Ungiiltig-Kennung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Ungultig)
2..3 leer
4.7 Prozesswert (12 Bit)
8..1
5

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

. 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 | Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300
Wortweise lesen) (MC)
HART-Nebenvariablen 2048 Offset + (12 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35700
Wortweise lesen) (nur MC
4x02) (MC)
DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung
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6.13.5

6.13.6

6.13.7

I3 PEPPERL+FUCHS

Signaladressierung (Ausgangssignale)

Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code
(Bereich (DA) 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Register)
rangiert; Zugriff: Wortweise 16 (Write Multiple
schreiben/lesen) Registers)
3 (Read Holding
Registers)
40001
(MC)
Prozessdaten 256 Ab der Startadresse (Offset) liegen | Function Code
(Bereich (DA) die Binardaten entsprechend der 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Reihenfolge in der Rangieribersicht,| Register)
steckplatzorientiert; Zugriff: siehe Kapitel 4.11. 16 (Write Multiple
Wortweise Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding
Registers)
45000
(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehlertiberwachung kann einen Leitungsbruch erkennen und ist kanalweise
abschaltbar.

Die Leitungsfehleriberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flieBt auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsfehleriiberwachung
ungeeignet fur 0 ... 20-mA-Ausgéange. Bei Strémen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch gemeldet.

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X flr die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein K

F.analtag: Fanal 4=02
K.analeigenzchaften: Funktionsmadi: Sighalverarbeitung:
K.analart: A0 Betriebsmode: Marmal - Leitungsiiberwachung;
K.analbyp: Stram Fehlermode: Ersatzwert w &in

tindeststrom;
teszbersich/Skalierung: 0.80) ma
phyz. Grozse Abbildung
Untergienze: 0000 mé f===b a w Punkte
Messantang: 4000 me (=== 10000 i Punkte
Mezzende: ono00  ma g=== 50000 | Punkte
Obergrenze: 24000 mé === B0000 v Purkte
Spezialeinstellungen: Matiz:
HART- Optionen: HERT ein interner Scan ein

Bl ese-RID

[ 0k ][ Abbrechen ][ Speichern ]

Abbildung 6.45 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkéastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.
Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1

Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechiberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fir den
Betriebsmode und den Ersatzwert fiir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Leitungsbruch auftritt, wird der
Fehler ber den Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Mindeststrom

Geben Sie den Schwellwert fiir die Leitungsbrucherkennung ein, z. B.
0,8 mA. Sobald die Stromstérke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungstiberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur flr die E/A-Module LB4*02 und
FB4*02 verfugbar.

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld Erlauterung
interner Scan ein Dieses Kontrollkastchen ist nur fiir die E/A-Module LB4*02 und
FB4*02 verfugbar.

Dieses Kontrollk&stchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardmaéBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Zusétzlich werden mit dem internen Scan 4 HART-Nebenvariablen
pro HART-Gerat ausgelesen (falls vom HART-Geréat unterstitzt) und
Uber spezielle Registerbereiche zur Verfligung gestellt. Siehe Kapitel
6.13.4

Die HART-Nebenvariablen werden weniger oft aktualisiert als die
Standard-Prozessdaten. Wenn die Remote-I/O-Station einen neuen
Parametersatz erhéalt, muss die HART-Kommunikation erneut
initialisiert werden. Wahrend der Initialisierungsphase stehen keine
gultigen HART-Nebenvariablen zur Verfliigung. Nach der Initialisierung
werden die HART-Nebenvariablen durch einen HART-Scan
ausgelesen und wieder bereitgestellt. Der Scan dauert in der Regel
mehrere Sekunden.

Statusz:

Erzatzwert:

Statuz:

Analogwert in &:

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

3 Erweiterte Parameter

Analogfilter: I} Eisec
Simnulationgwert;
Analogwert in & 0oa Zahler 1]

[] Daten ungiilig

0.00

0K | | Abbrechen

Abbildung 6.46  Fenster Erweiterte Parameter
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6.13.8

I3 PEPPERL+FUCHS

Feld Erlauterung

Analogfilter Falls die Ausgangssignale schwanken, kann
der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert
ist der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in % Der Simulationswert wird Uibertragen, wenn
(Simulationswert) Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungiiltig Legen Sie den Status des Simulationswerts
(Simulationswert) fest. Falls Sie das Kontrollkdstchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen und die
Ersatzwertstrategie greift.

Analogwert in % Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
(Ersatzwert) Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
(Ersatzwert) Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.

DMS-Messung konfigurieren

Die E/A-Module LB4101 und LB5*02 bzw. FB4*01 und FB5202 kénnen fiir DMS-Messungen
zusammengeschaltet werden. Verwenden Sie den Analogausgang LB4101 bzw. FB4*01, um
einen Konstantstrom zu bilden und den Messeingang des Temperatureingangs LB5*02 bzw.
FB5202, um das Millivoltsignal der entstehenden Brickenspannung zu verarbeiten.

Far die Bruckenspeisung einer 350 Q-Brlcke eignet sich ein Konstantstrom von 20 mA. Es
entsteht eine Briickenspannung von 7 V. Bei einer Empfindlichkeit der Briicke von 2 mV/V
entsteht eine Spannung von 14 mV bei Volllast.

E/A-Module fir DMS-Messung konfigurieren

Bevor Sie die E/A-Module firr die DMS-Messung konfigurieren, muss die Projektstruktur einen
Buskoppler und die E/A-Module LB4101 und LB5*02 bzw. FB4*01 und FB5202 enthalten.
Zudem muss die Kommunikation zur Remote-I/O-Station funktionieren.

1. Setzen Sie entweder den Betriebsmode des Analogausgangs LB4101 bzw. FB4*01 auf Si-
mulation und wéahlen Sie als Simulationswert 20 mA, oder setzen Sie einen Festwert von
20 mA Uber den Feldbus.

2. Stellen Sie den Temperatureingang LB5*02 bzw. FB5202 auf Millivolt-Messung mV ein.

3. Schalten Sie die Vergleichsstellen-Kompensation des Temperatureingangs LB5*02 bzw.
FB5202 ab, indem Sie die Thermostat-Temperatur der externen Vergleichsstelle auf 0 °C
einstellen.
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E/A-Module konfigurieren

5*02

Bus

4*01

Abbildung 6.47

Beispiel fir eine DMS-Bruicke
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6.14 LB4104, FB4204 Ausgangstrenner
LB4*05, FB4*05 HART-Ausgangstrenner
6.14.1 Beschreibung
Ausfuhrungen

LB4104, Ausgangstrenner, eigensicher
FB4204, Ausgangstrenner, eigensicher

LB4005, HART-Ausgangstrenner, nicht eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

FB4305, HART-Ausgangstrenner, Ex-e-Klemmen
Ausfiihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

LB4105, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausflhrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verflugbar

FB4205, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4
Geeignete Feldgerate: Proportionalventile, I/P-Wandler, lokale Anzeiger

=i B
. ”I{ 2;.._|: . =
: o = 2|8
ST“_EFEHH
i = i

Abbildung 6.48 Blockschaltbild LB4104, FB4204
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*
E/A-Module konfigurieren

Abbildung 6.49 Blockschaltbild LB4*05, FB4*05 ohne Abschalteingang

1
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Abbildung 6.50 Blockschaltbild LB4*05, FB4*05 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

6.14.2 Auflésung

Ausgangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erzeugt.
Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fir den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

6.14.3 Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt fur alle 4 Kandle zusammen ca. 60 ms. Wahrend der HART-
Kommunikation verlangert sich diese Zeit auf 110 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch
abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit
werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

219968 2014-08
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6.14.4

Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Gber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen

dargestellt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die Datentbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die

niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fir die Genauigkeit des Messwerts und werden

deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,

falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten 0
Wort 1 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2.4
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
6..8
9 Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
10 ...
12
13 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
14 ...
15
Ausgangsdaten 0
Wort 1 —— —
1 Ungiltig-Kennung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Ungdiltig)
2..3
4.7 Prozesswert Kanal 1 (12 Bit)
8..1
5
Ausgangsdaten | O0...1 gleicher Aufbau wie Ausgangsdaten Wort 1
Wort2 ... 4 5

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

I3 PEPPERL+FUCHS

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: Wortweise
lesen) ?I\%g()”
Prozessdaten 1536 | Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)
sgangssignale", rangiert; 16200
Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
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Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 256 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35000

Wortweise lesen) (MC)

Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2

(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001

steckplatzorientiert; Zugriff: MC

Bitweise lesen) (MC)

Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35200

Wortweise lesen) (MC)

Typregister 1024 | Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300

Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Signaladressierung (Ausgangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code
(Bereich (DA) 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Register)
rangiert; Zugriff: Wortweise 16 (Write Multiple
schreiben/lesen) Registers)
3 (Read Holding
Registers)
40001
(MC)
Prozessdaten 512 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code
(Bereich (DA) 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Register)
steckplatzorientiert; Zugriff: 16 (Write Multiple
Wortweise Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding
Registers)
45100
(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung
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6.14.5

6.14.6

6.14.7

I3 PEPPERL+FUCHS

Leitungsfehleriiberwachung

Hinweis!

Das E/A-Modul LB4*05, FB4*05 ist mit und ohne Leitungsfehleriberwachung verfiigbar. Der
Buskoppler und die Bedienoberflache unterscheiden allerdings nicht zwischen den
verschiedenen Ausfiihrungen. Beachten Sie daher, dass sich die Einstellungen zur
Leitungsfehleriiberwachung nur auf E/A-Module mit Leitungsfehleriberwachung beziehen.

Die Leitungsfehleriberwachung kann einen Leitungsbruch erkennen und ist kanalweise
abschaltbar.

Die Leitungsfehleriberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flieBt auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsfehleriiberwachung
ungeeignet fur 0 ... 20-mA-Ausgéange. Bei Strémen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch gemeldet.

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerdtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X flr die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

fligerein | Kamall | Kanalz | Kanal3 | Kanald |

F.analtag: F.anal 4105
F.analeigenschaften: Funktionzmadi: Signalverarbeitung:
Fanalart: a0 Befrishsmade: Harmal v Leitungstibenwachung:
F.analtyp: Strom Fehlermods: Ersatzwert v &in

Mindeststrom:
Mezshereich/Skalisring: 0.80] ma
phys, Grozse Abbildung
Untergrenze: ooon ma ¢===p a | Purkte
Messanfang: 4000 mi (=== 10000 v Punkte
Messende: an000]  md =2 50000 s | Punkte
Obergrenze: 24000 b (===} BO000 w Punkte
S pezialeinztellungen: Matiz:
HART- Opticher: HART &in interner Scan ein

LB/FB - RIO

[ ] ] [ Abbrechen ] [ Speichem

Abbildung 6.51 Registerkarte Kanal 1

163



164

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechliberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gliltiger Wert: Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Dieses Kontrollkastchen ist nur fir bestimmte Varianten der E/A-
Module LB4*05 und FB4*05 verfligbar.

Um den feldseitigen Anschluss zu liberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Leitungsbruch auftritt, wird der
Fehler ber den Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Mindeststrom

Geben Sie den Schwellwert fur die Leitungsbrucherkennung ein, z. B.
0,8 mA. Sobald die Stromstérke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungstiberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréoBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu tGbertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Gbertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA
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Feld Erlauterung
HART ein Dieses Kontrollkastchen ist nur fir die E/A-Module LB4*05 und
FB4*05 verfligbar.

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfliigung steht.

interner Scan ein

ieses Kontrollkastchen ist nur fir die E/A-Module LB4*05 und FB4*05
verflgbar.

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardméBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Statuis:

Erzatzwert;

Statuz:

[] Daten ungliltig

Analogwert in 2

Notiz Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

B3 Erweiterte Parameter

Analogfilter: 1] Fizec
Sirmulatiorzwert:
Analogwert in & 0,00 Zahler: 0

0.00

0K | | Abbrechen

Abbildung 6.52  Fenster Erweiterte Parameter

Feld

Erlauterung

Analogfilter

Falls die Ausgangssignale schwanken, kann der Analodfilter zur
Bedampfung des Signals zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das
Anderungsverhalten des Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert
ist der Messbereich. Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den
Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird tbertragen, wenn Sie den Betriebsmode
Simulation gewahlit haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungiiltig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts fest. Falls Sie das
Kontrollkéstchen aktivieren wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen und die Ersatzwertstrategie greift.

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung

Analogwert in % Der Ersatzwert wird (ibertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie den

(Ersatzwert) Fehlermode Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen Ersatzwert
in % bezogen auf den Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der Ersatzwert wird immer

(Ersatzwert) mit dem Status Daten ungiiltig Ubertragen.

219968 2014-08
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

E/A-Module konfigurieren

6.15
6.15.1

I3 PEPPERL+FUCHS

LB4106 HART-Ausgangstrenner
Beschreibung

Ausfihrungen
LB4106, HART-Ausgangstrenner, eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhéangigem Abschalteingang sind verfiigbar
Merkmale
= Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 4
m  Ceeignete Feldgerate: Proportionalventile, I/P-Wandler, lokale Anzeiger

.
N
ot
. 4-

11
0080 g { 2+
E 'LEI i %

Abbildung 6.53 Blockschaltbild LB4106 ohne Abschalteingang

= 8-
| w{
%l 7+

6-
1] {
5+

= 2.
Z| |{
Il 1+

Abbildung 6.54  Blockschaltbild LB4106 mit Abschalteingang

Die Anschlussbelegung und weitere technische Daten entnehmen Sie dem entsprechenden
Datenblatt.
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6.15.2

6.15.3

6.15.4
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Auflésung

Ausgangssignale im Bereich von 0 ... 25 mA werden mit einer Auflésung von 12 Bit erzeugt.
Der tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far den Bereich 4 ... 20 mA (entspricht 0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Messzeit und Zykluszeit

Die Wandlungszeit betragt fiir alle 4 Kanale zusammen ca. 60 ms. Wéahrend der HART-
Kommunikation verlangert sich diese Zeit auf 110 ms. Die Aktualitat des Messwertes ist jedoch
abhéngig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von der Messzeit
werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.

Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Giber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die DatenUbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten 0 leer
Wort 1 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..4 leer
5 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)
6..8 leer
9 Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)
10 ... leer
12
13 Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)
14 ... leer
15
Ausgangsdaten 0 leer
Wort 1 1 Ungltig-Kennung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Ungultig)
2...3 leer
4.7 Prozesswert Kanal 1 (12 Bit)
8..1
5
Ausgangsdaten | 0...1 gleicher Aufbau wie Ausgangsdaten Wort 1
Wort2 ... 4 5
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: Wortweise
lesen) 30001
(MC)

Prozessdaten 1536 | Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)
sgangssignale®, rangiert; 16200
Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 256 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

; 35000
Wortweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Bin&reingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ga%())o

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Signaladressierung (Ausgangssignale)

Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code
(Bereich (DA) 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Register)
rangiert; Zugriff: Wortweise 16 (Write Multiple
schreiben/lesen) Registers)
3 (Read Holding
Registers)
40001
(MC)
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6.15.5

6.15.6

6.15.7
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Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten Kanal 1+2 | 512 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code
(Bereich (DA) 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Register)
steckplatzorientiert; Zugriff: 16 (Write Multiple
Wortweise Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding
Registers)

45100

(MC)
Prozessdaten Kanal 3+4 | 640 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code
(Bereich (DA) 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Register)
steckplatzorientiert; Zugriff: 16 (Write Multiple
Wortweise Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding

Registers)
45300
(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Die Leitungsfehleriiberwachung kann einen Leitungsbruch erkennen und ist kanalweise
abschaltbar.

Die Leitungsfehleriiberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flieBt auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsfehlertiberwachung
ungeeignet fur 0 ... 20-mA-Ausgange. Bei Strdmen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch gemeldet.

Watchdog

Das E/A-Modul verfligt Giber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerdtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein T k.anal 2 T K.anal 3 T K.anal 4 ]

F.analtamg: F.anal 4106
K.analeigenschaften: Funktiongmod: Signalverarbeitung:
K.analart: AD Betriebsmode: Narmal i Leitumgsiibensachung:
K.analtyp: Stram Fehlermode: aktugller wert w &in

Mindeststrom:
tdezzhersich Sk aliering: 000] ma
phys. Grosse Abbildung
Untergrenze: 0000 mb {==> 1] A Punkte
Messanfang: 4000 md ¢==> 10000 » Funkte
Obergrenze: 20,000 mé ¢==3 50000 ||  Punkle
Meszende: 24000 mh ¢==3 BOODO s  Punkte
Spezialeinstellungen: M atiz:
H&RT - Optionen: HART ein intemer Scan ein
[Z] LesB-RID
[ (] 4 ] [ Abbrechen l [ Speichemn
Abbildung 6.55 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkéstchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechlberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kénnen Sie den Simulationswert fir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Dieses Kontrollkastchen ist nur fir bestimmte Varianten der E/A-
Module LB4*05 und FB4*05 verfugbar.

Um den feldseitigen Anschluss zu uberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Leitungsbruch auftritt, wird der
Fehler Uber den Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Mindeststrom

Geben Sie den Schwellwert fir die Leitungsbrucherkennung ein, z. B.
0,8 mA. Sobald die Stromstarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsuberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréoBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kdnnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Gbertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur fir die E/A-Module LB4*05 und
FB4*05 verfligbar.

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

interner Scan ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur fir die E/A-Module LB4*05 und
FB4*05 verfugbar.

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardmaBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationswert:
Analogwert in % 000 Zahler ]
Status
[] [raten ungtiltig
Erzatzwmert;
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 6.56  Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Ausgangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert
ist der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen und die
Ersatzwertstrategie greift.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungiiltig ubertragen.
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6.16 LB5*01, FB5201 RTD-Messumformer
6.16.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB5001, RTD-Messumformer, nicht eigensicher
LB5101, RTD-Messumformer, eigensicher
FB5201, RTD-Messumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1

Geeignete Sensoren: 2-, 3- und 4-Leiter-Anschluss, Widerstandsthermometer ,
Widerstandsferngeber bis 400 Q

mV

- N W A 00O
COM

Abbildung 6.57  Blockschaltbild LB5*01, FB5201

2-Leiter-Anschluss: 5, 6
3-Leiter-Anschluss: 1,5, 6
4-Leiter-Anschluss: 1,2,5,6

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

6.16.2 Auflésung

Temperaturen im Bereich -200 °C ... 850 °C werden mit einer Aufldsung von 16 Bit erfasst. Der
tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far die kleinste Spanne (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500 Messpunkten,
entsprechend 0,04 %.

6.16.3 Messzeit und Zykluszeit

Die Verarbeitungszeiten hdngen vom eingestellten Messverfahren ab.
20 ms ohne Leitungsfehleriberwachung
125 ms mit Leitungsfehleriberwachung

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler libertragen. Zur
Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfigung.

174 FPEPPERL+FUCHS

219968 2014-08



219968 2014-08

6.16.4

I3 PEPPERL+FUCHS

Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Gber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die Datentbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fur die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten 0 leer
Wort 1 1 Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..3 leer
4.7 Messwert (12 Bit)
8..1
5
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
lrgggrlsrt, Zugriff: Wortweise 30001

(MC)
Prozessdaten 1536 | Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)

sgangssignale”, rangiert;
Zugriff: Wortweise lesen) | 16200

(MC)

Prozessdaten 256 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

: 35000
Wortweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)

steckplatzorientiert; Zugriff:

Wortweise lesen) 35200

(MC)
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Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Typregister 1024 | Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300
Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriberwachung, die einen Leitungsbruch (Widerstand
> 1 kQ bei Pt100) oder Kurzschluss (Widerstand < 10 Q bei Pt100) erkennt. Die
Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und ausgeschaltet werden.

Durch die Bruchverzégerung werden Messwerte nach einer Leitungsstérung erst nach
mehreren fehlerfreien Messzyklen freigegeben. So wird ein standiger Wechsel zwischen
Gutbereich und Stérung vermieden, z. B. bei einem Wackelkontakt.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

I3 PEPPERL+FUCHS

219968 2014-08



219968 2014-08

Allgemein Kanal 1 ]

K.analtag: F.anal 5=

K.analeigenzchaften:

Leitungzwiderstand;

Funktionzmodi: Sighalverarbeitung:

F.analart: A Betriebsmode: Marmal v Leitungstiberwachung;
Fanaltyp: widerstand Fehlermode: aktueller Wert “w ein
Bruchwverzogerung:

Mezzbereich/Skalizrng: 10| Zuklen
phys. Grazse Abbildung

Untergrenze: 20000 C {===p a v Punkte

Meszanfang: noodl °C (===} 10000 i Funkte

Meszende: 10000 C g===) G0000 |+  Punkie

Obergrenze: 125000 °C === G0000 v Funkte

Spezialeinstellungen: M atiz:

Messmethode: 2-Leiter | Temperatureinheit:

000 Ohm  @-°C O °F

tezsfiihlar: PT100 w | Metzfiter: () 50Hz
) BOHz
I ese-RID
[ k. ] [ Abbrechen ] [ Speichem

Abbildung 6.58 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.
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Feld Erlauterung

Fehlermode Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2
Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.
Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.
Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert fir den Fehlermode einstellen.

Leitungstiberwachung| Um den feldseitigen Anschluss zu Gberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Bruchverzégerung Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung

aktiviert haben.

Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wahrend derer ein
Messwert fehlerfrei sein muss, bevor er als gut signalisiert wird. Mit
dieser Funktion kénnen z. B. Wackelkontakte unterdrickt werden.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Die Untergrenze gibt den kleinsten zu ubertragenden Wertan (z. B. 0
Punkte bzw. Untersteuerung).

Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht (z. B. 10000
Punkte bzw. Messbereichsanfang).

Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht (z. B. 50000
Punkte bzw. Messbereichsende).

Die Obergrenze gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an (z. B.
60000 Punkte bzw. Ubersteuerung).

Messmethode

Stellen Sie die verwendete Messmethode ein. Wahlen Sie zwischen
2-, 3- und 4-Leiter-Schaltung. Falls Sie eine 2-Leiter-Schaltung
wahlen, geben Sie den Leitungswiderstand in das Feld
Leitungswiderstand ein.

Leitungswiderstand

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie eine 2-Leiter-Schaltung in der
Auswahlliste Messmethode ausgewahlt haben. Geben Sie den
Widerstandswert der Anschlussleitung an, um den Messfehler zu
kompensieren.

Messfihler

Wabhlen Sie den Sensor aus, der mit dem E/A-Modul verbunden ist. Je
nach Sensor wird automatisch die entsprechende Linearisierung
verwendet.

Widerstand: Messanfang (min.) bei 0 O3, Messende (max.) bei
400 Q

Pt100: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei
850 °C

Temperatureinheit

Diese Option ist nur bearbeitbar, wenn Sie einen Pt- oder Ni-Sensor
als Messfuhler gewéahlt haben. Wéhlen Sie die Temperatureinheit fir
Messanfang, Messende und Messwert.
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Status:

Erzatzwert:

Analogwert in &

Skatusz:

Feld Erlauterung

Netzfilter Wabhlen Sie einen Filter, um netzbedingte Einstreuungen zu
kompensieren (50 Hz und 60 Hz).

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

B3 Erweiterte Parameter

Analogfilter: 1] Eizec
Simulationzwert:
Analogwert in & 0,00 Zahler: 0

[ ] Daten ungliltig

0.00

0K | | Abbrechen

Abbildung 6.59 Fenster Erweiterte Parameter

Feld

Erlauterung

Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann der Analogfilter zur
Bedampfung des Signals zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit dem Sie das
Anderungsverhalten des Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert
ist der Messbereich. Um den Filter zu deaktivieren, geben Sie den
Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Betriebsmode
Simulation gewahlt haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts fest. Falls Sie das
Kontrollkéstchen aktivieren wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein Fehler vorliegt und Sie den
Fehlermode Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen Ersatzwert
in % bezogen auf den Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der Ersatzwert wird immer
mit dem Status Daten ungiiltig Ubertragen.
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LB5*02, FB5202 Thermoelementmessumformer
Beschreibung

Ausfihrungen
LB5002, Thermoelementmessumformer, nicht eigensicher
LB5102, Thermoelementmessumformer, eigensicher
FB5202, Thermoelementmessumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1

Geeignete Sensoren: Thermoelementtypen U, B, E, T, K, S, R, L, J, N, Pallaplat und mV-
Geber

- N W s~ OO
COM

Abbildung 6.60  Blockschaltbild LB5*02, FB5202

Vergleichsstelle: 1, 2
Thermoelement: 5+, 6-

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Temperaturen im Bereich -200 °C ... 850 °C werden mit einer Aufldsung von 16 Bit erfasst. Der
tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Fur die kleinste Spanne von 5 mV (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Alle handelsiblichen Thermoelementkurven und Pallaplat werden linearisiert.
Messzeit und Zykluszeit
Die Verarbeitungszeiten hdngen vom eingestellten Messverfahren ab.

Externe Vergleichsstelle (VST)

e 20 ms ohne Leitungsfehleriberwachung
* 80 ms mit Leitungsfehleriberwachung
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Interne Vergleichstelle (VST)

* 120 ms ohne Leitungsfehleriiberwachung
e 240 ms mit Leitungsfehleriberwachung

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen. Zur
Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.

Datentbertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Uber rangierbare oder tber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Datenliibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten 0 leer
Wort 1 1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2.3 leer
4.7 Messwert (12 Bit)
8..1
5
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
rangiert; Zugriff: Wortweise
lesen) 30001
(MC)

Prozessdaten 1536 | Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)
sgangssignale”, rangiert; 16200
Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 256 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

; 35000
Wortweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binéreingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: (MC)

Bitweise lesen)
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Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)

steckplatzorientiert; Zugriff:

: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300
Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriiberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriberwachung, die einen Leitungsbruch erkennt. Die
Leitungsfehleriberwachung kann im DTM ein- und ausgeschaltet werden.

Durch die Bruchverzégerung kdnnen Messwerte nach einer Leitungsstérung erst nach einer
bestimmten Zeit freigegeben werden. So wird ein stadndiger Wechsel zwischen Gutbereich und
Stérung vermieden, z. B. bei einem Wackelkontakt.

Bei externer Vergleichsstelle: 0 ... 250 x 160 ms
Bei interner Vergleichsstelle: 0 ... 250 x 240 ms

Bei der internen Vergleichsstelle kdbnnen Sie das Tastverhaltnis zwischen Vergleichsmessung
und tats&chlicher Thermoelement-Messung so zu wahlen, dass sich eine optimale Messzeit
ergibt.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein

K.analtag: F.anal 5=02
K.analeigenzchaften: Funktionzmodi: Sighalverarbeitung:
F.analart: A Betriebsmode: Marmal v Leitungstiberwachung;
Kanalt_l.Jp: SDanﬁung Fehlermode: aktueller Wert LT &in

Bruchwverzogerung:
Mezzbereich/Skalizrng: 10| Zuklen
o Abbildun
pHEERRITS g Taztverhaltnis int YG5:

Untergrenze: 2000 T e a v Punkte enl 3
Messanfang: noodl °C (===} 10000 v Punkte
Meszende: 10000 C g===) G0000 |+  Punkie
Obergrenze: 125000 °C === G0000 v Funkte
Spezialeinstellungen: M atiz:
Mezzmethode:; interne Yergleichzstelle |» | Temperatureinheit:
Leitungzwiderstand: 0,00, Ohm QI°E (@°F
tezsfiihlar: 1 w | Metzfiter: () 50Hz

) BOHz

I ese-RID

k. Abbrechen Speichem Hilfe
[ ) | ) [

Abbildung 6.61 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.
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Feld Erlauterung

Fehlermode Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2
Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.
Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.
Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert fir den Fehlermode einstellen.

Leitungstiberwachung| Um den feldseitigen Anschluss zu Gberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Bruchverzégerung Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung

aktiviert haben.

Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wahrend derer ein
Messwert fehlerfrei sein muss, bevor er als gut signalisiert wird. Mit
dieser Funktion kénnen z. B. Wackelkontakte unterdrickt werden.

Tastverhaltnis int VGS

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie eine interne Vergleichsstelle in
der Auswahlliste Messmethode ausgewahlt haben. Geben Sie an,
wie haufig die Vergleichsstellentemperatur im Verhaltnis zur
eigentlichen Messung ermittelt werden soll. Falls Sie z. B. ein
Tastverhaltnis von 1:20 wéahlen, wird die Vergleichsstellentemperatur
nach jeder zwanzigsten Thermoelement-Messung ermittelt.

Die Einstellung wirkt sich auf die Dauer des Messzyklus aus. Je
h&ufiger die Vergleichsstellentemperatur ermitelt wird, desto langer
dauert ein Messzyklus.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréoBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Die Untergrenze gibt den kleinsten zu libertragenden Wert an (z. B. 0
Punkte bzw. Untersteuerung).

Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht (z. B. 10000
Punkte bzw. Messbereichsanfang).

Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht (z. B. 50000
Punkte bzw. Messbereichsende).

Die Obergrenze gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an (z. B.
60000 Punkte bzw. Ubersteuerung).

Messmethode Wahlen Sie zwischen interner und externer Vergleichsstelle.
Leitungswiderstand | Geben Sie fir interne Vergleichsstellen den Leitungswiderstand der
bzw. Anschlussleitung und firr externe Vergleichsstellen die Thermostat-

ext. Vergleichsstelle

Temperatur ein.
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Feld

Erlauterung

Messflhler

Wabhlen Sie den Sensor aus, der mit dem E/A-Modul verbunden ist. Je
nach Sensor wird automatisch die entsprechende Linearisierung
verwendet.

mV: Messanfang (min.) bei -75 mV, Messende (max.) bei 75 mV
U: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei 600 °C
B: Messanfang (min.) bei 0 °C, Messende (max.) bei 1820 °C

E: Messanfang (min.) bei -270 °C, Messende (max.) bei 1000 °C
T: Messanfang (min.) bei -270 °C, Messende (max.) bei 400 °C
K: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei 1370 °C
S: Messanfang (min.) bei 0 °C, Messende (max.) bei 1760 °C

R: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei 900 °C
L: Messanfang (min.) bei -50 °C, Messende (max.) bei 1760 °C
J: Messanfang (min.) bei -210 °C, Messende (max.) bei 1200 °C
N: Messanfang (min.) bei -210 °C, Messende (max.) bei 1200 °C

Pallaplat: Messanfang (min.) bei -100 °C, Messende (max.) bei
1300 °C

Temperatureinheit

Diese Option ist nicht sichtbar, wenn Sie mV in der Auswahlliste
Messfiihler gewahlt haben.

Wahlen Sie die Temperatureinheit fir Messanfang, Messende und
Messwert.

Status

Erzatzwert:

Analogwert in &

Statusz:

Netzfilter Wabhlen Sie einen Filter, um netzbedingte Einstreuungen zu
kompensieren (50 Hz und 60 Hz).

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

B3 Erweiterte Parameter

Analogfilter: 1] Efsec
Simulationzwert:
Analogwert in % 000 Zahler ]

[] Daten ungliltig

0.00

Ok | | Abbrechen

Abbildung 6.62 Fenster Erweiterte Parameter
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Feld Erlauterung

Analodfilter Falls die Eingangssignale schwanken, kann
der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in % Der Simulationswert wird Gibertragen, wenn
(Simulationswert) Sie den Betriebsmode Simulation gewahlt
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25 % ... 125 %).

Daten ungiiltig Legen Sie den Status des Simulationswerts
(Simulationswert) fest. Falls Sie das Kontrollkéstchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungultig Gbertragen.

Analogwert in % Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
(Ersatzwert) Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungiltig Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
(Ersatzwert) Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig tUbertragen.

DMS-Messung konfigurieren

Die E/A-Module LB4101 und LB5*02 bzw. FB4*01 und FB5202 kénnen fir DMS-Messungen
zusammengeschaltet werden. Verwenden Sie den Analogausgang LB4101 bzw. FB4*01, um
einen Konstantstrom zu bilden und den Messeingang des Temperatureingangs LB5*02 bzw.
FB5202, um das Millivoltsignal der entstehenden Brickenspannung zu verarbeiten.

Fir die Bruckenspeisung einer 350 Q-Brlcke eignet sich ein Konstantstrom von 20 mA. Es
entsteht eine Briickenspannung von 7 V. Bei einer Empfindlichkeit der Briicke von 2 mV/V
entsteht eine Spannung von 14 mV bei Volllast.

E/A-Module fir DMS-Messung konfigurieren

Bevor Sie die E/A-Module fur die DMS-Messung konfigurieren, muss die Projektstruktur einen
Buskoppler und die E/A-Module LB4101 und LB5*02 bzw. FB4*01 und FB5202 enthalten.
Zudem muss die Kommunikation zur Remote-I/O-Station funktionieren.

1. Setzen Sie entweder den Betriebsmode des Analogausgangs LB4101 bzw. FB4*01 auf Si-
mulation und wéhlen Sie als Simulationswert 20 mA, oder setzen Sie einen Festwert von
20 mA uber den Feldbus.

2. Stellen Sie den Temperatureingang LB5*02 bzw. FB5202 auf Millivolt-Messung mV ein.

3. Schalten Sie die Vergleichsstellen-Kompensation des Temperatureingangs LB5*02 bzw.
FB5202 ab, indem Sie die Thermostat-Temperatur der externen Vergleichsstelle auf 0 °C
einstellen.
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

E/A-Module konfigurieren

5*02

4*01

Bus

Abbildung 6.63 Beispiel fir eine DMS-Briicke
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6.18
6.18.1

6.18.2

6.18.3

188

LB5*04, FB5204 RTD-Messumformer
Beschreibung

Ausfihrungen
LB5004, RTD-Messumformer, nicht eigensicher
LB5104, RTD-Messumformer, eigensicher
FB5204, RTD-Messumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4

Geeignete Sensoren: 2-, 3- und 4-Leiter-Anschluss, Widerstandsthermometer ,
Widerstandsferngeber

NARR A -
COerE o

COM

Abbildung 6.64 Blockschaltbild LB5*04, FB5204

Kanal I: Widerstands-/Potentiometereingang 1 ... 4
Kanal Il: Widerstands-/Potentiometereingang 5 ... 8
Kanal Ill: Widerstands-/Potentiometereingang 9 ... 12
Kanal IV: Widerstands-/Potentiometereingang 13 ... 16

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflésung

Temperaturen im Bereich -200 °C ... 850 °C werden mit einer Aufldsung von 16 Bit erfasst. Der
tatsachliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far die kleinste Spanne (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500 Messpunkten,
entsprechend 0,04 %.

Messzeit und Zykluszeit
Die Verarbeitungszeiten hdngen vom eingestellten Messverfahren ab.

120 ms pro aktivem Kanal oder 480 ms fir alle 4 Kanéle
240 ms fur die Wandlung eines Widerstandsfuhler-Kanals in 3-Leiterschaltung
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6.18.4

I3 PEPPERL+FUCHS

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tibertragen. Da
die Werte der Kanale nacheinander Ubertragen werden, werden 4 x 6,25 ms = 25 ms ben6tigt,
bis die Werte aller 4 Kanéle im Buskoppler vorliegen. Diese Zeit muss zur Wandlungszeit hinzu
addiert werden.

Zur Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfigung.

Nach dem Download einer Konfiguration kann die Inbetriebnahme des E/A-Moduls bis zu 15 s
dauern.

Datenlbertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Uber rangierbare oder tber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fur die Datenlibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend flr die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten 0 leer
Wort 1 1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2..3 leer
4.7 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
8..1
5
Eingangsdaten 0..1 gleicher Aufbau wie Eingangsdaten Wort 1
Wort2 ... 4 5
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
lrgggrlsrt, Zugriff: Wortweise 30001

(MC)
Prozessdaten 1536 | Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)

sgangssignale”, rangiert;
Zugriff: Wortweise lesen) a&%‘;o

Prozessdaten 512 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35100

Wortweise lesen) (MC)
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6.18.6
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Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

. 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300
Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriiberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleruberwachung, die einen Leitungsbruch (Widerstand
> 1 kQ bei Pt100) oder Kurzschluss (Widerstand < 10 Q bei Pt100) erkennt. Die
Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und ausgeschaltet werden.

Durch die Bruchverzégerung werden Messwerte nach einer Leitungsstérung erst nach
mehreren fehlerfreien Messzyklen freigegeben. So wird ein stdndiger Wechsel zwischen
Gutbereich und Stérung vermieden, z. B. bei einem Wackelkontakt.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerdtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein

Kanai i | Kand2z | Kand3 | Kandld4 |

K.analtag: F.anal 5=04
K.analeigenzchaften: Funktionzmodi: Sighalverarbeitung:
F.analart: A Betriebsmode: Marmal v Leitungstiberwachung;
Kanaltyp: wiiderstand Fehlermode: aktueller Wert “w &in

Bruchwverzogerung:
Mezzbereich/Skalizrng: 10| Zuklen
phys. Grazse Abbildung

Untergrenze: 2000 T e a v Punkte
Messanfang: noodl °C (===} 10000 v Punkte
Meszende: 10000 C g===) G0000 |+  Punkie
Obergrenze: 125000 °C === G0000 v Funkte
Spezialeinstellungen: M atiz:
Messmethode: 2-Leiter | Temperatureinheit:
Leitungzwiderstand: 0,00, Ohm QI°E (@°F
tezsfiihlar: PT100 w | Metzfiter: () 50Hz

) BOHz

I ese-RID

k. Abbrechen Speichem Hilfe
[ ) | ) [

Abbildung 6.65 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.
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Feld Erlauterung

Fehlermode Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2
Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.
Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.
Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert fir den Fehlermode einstellen.

Leitungstiberwachung| Um den feldseitigen Anschluss zu Gberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Bruchverzégerung Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung

aktiviert haben.

Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wahrend derer ein
Messwert fehlerfrei sein muss, bevor er als gut signalisiert wird. Mit
dieser Funktion kénnen z. B. Wackelkontakte unterdrickt werden.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Die Untergrenze gibt den kleinsten zu ubertragenden Wertan (z. B. 0
Punkte bzw. Untersteuerung).

Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht (z. B. 10000
Punkte bzw. Messbereichsanfang).

Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht (z. B. 50000
Punkte bzw. Messbereichsende).

Die Obergrenze gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an (z. B.
60000 Punkte bzw. Ubersteuerung).

Messmethode

Stellen Sie die verwendete Messmethode ein. Wahlen Sie zwischen
2-, 3- und 4-Leiter-Schaltung. Falls Sie eine 2-Leiter-Schaltung
wahlen, geben Sie den Leitungswiderstand in das Feld
Leitungswiderstand ein.

Leitungswiderstand

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie eine 2-Leiter-Schaltung in der
Auswahlliste Messmethode ausgewahlt haben. Geben Sie den
Widerstandswert der Anschlussleitung an, um den Messfehler zu
kompensieren.

Messfihler

Wabhlen Sie den Sensor aus, der mit dem E/A-Modul verbunden ist. Je
nach Sensor wird automatisch die entsprechende Linearisierung
verwendet.

Widerstand: Messanfang (min.) bei 0 O3, Messende (max.) bei
10000 Q

Pt100, Pt200, Pt500, Pt1000: Messanfang (min.) bei -200 °C,
Messende (max.) bei 850 °C

Ni100, Ni500, Ni1000: Messanfang (min.) bei -70 °C, Messende
(max.) bei 230 °C

Temperatureinheit

Diese Option ist nur bearbeitbar, wenn Sie einen Pt- oder Ni-Sensor
als Messfuhler gewéhlt haben. Wéhlen Sie die Temperatureinheit fur
Messanfang, Messende und Messwert.
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Fensters sichtbar.

Feld Erlauterung

Netzfilter Wabhlen Sie einen Filter, um netzbedingte Einstreuungen zu
kompensieren (50 Hz und 60 Hz).

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange

betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des

-~

-

B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationgwert:
Analogwert in & 0,00 Zahler: 0
Status:
[ ] Daten ungliltig
Erzatzwert:
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 6.66 Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Eingangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird (ibertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten unguiltig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkédstchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

E/A-Module konfigurieren

Feld Erlauterung
Analogwert in % Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
(Ersatzwert) Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode

Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungdltig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.
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6.19 LB5*05, FB5205 Thermoelementmessumformer
6.19.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB5005, Thermoelementmessumformer, nicht eigensicher
LB5105, Thermoelementmessumformer, eigensicher
FB5205, Thermoelementmessumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4

Geeignete Sensoren: Thermoelementtypen U, B, E, T, K, S, R, L, J, N, Pallaplat und mV-

Geber

COM

Abbildung 6.67 Blockschaltbild LB5*05, FB5205

Kanal I: 1+, 2-; Kanal Il: 5+, 6-; Kanal lll: 9+, 10-; Kanal IV: 13+, 14-

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

6.19.2 Auflésung

Temperaturen im Bereich -200 °C ... 850 °C werden mit einer Auflésung von 16 Bit erfasst.

tatsdchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far die kleinste Spanne von 5 mV (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, entsprechend 0,04 %.

Alle handelsUblichen Thermoelementkurven und Pallaplat werden linearisiert.
6.19.3 Messzeit und Zykluszeit

Die Verarbeitungszeiten hdngen vom eingestellten Messverfahren ab.
200 ms fir alle 4 Kanale ohne Leitungsfehleriiberwachung (int./ext. Vergleichsstelle)
350 ms fur alle 4 Kanale mit Leitungsfehleriiberwachung (int./ext. Vergleichsstelle)

Der

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen. Da
die Werte der Kanale nacheinander Ubertragen werden, werden 4 x 6,25 ms = 25 ms benbtigt,
bis die Werte aller 4 Kanale im Buskoppler vorliegen. Diese Zeit muss zur Wandlungszeit hinzu

addiert werden.
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Zur Glattung der Eingangssignale steht ein Filter zur Verfligung.
6.19.4 Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Giber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von
0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die DatenUbermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung. Die
niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fiir die Genauigkeit des Messwerts und werden
deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die Statusinformationen entfallen,
falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000 liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten 0 leer
Wort 1 1 Leitungsfehleriiberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)
2...3 leer
4.7 Messwert Kanal 1 (12 Bit)
8..1
5
Eingangsdaten | 0...1 gleicher Aufbau wie Eingangsdaten Wort 1
Wort2 ... 4 5
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
Irggegrlsrt, Zugriff: Wortweise 30001

(MC)
Prozessdaten 1536 | Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)

sgangssignale", rangiert;

Zugriff: Wortweise lesen) a\ﬁ%?o

Prozessdaten 512 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35100

Wortweise lesen) (MC)

Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001

steckplatzorientiert; Zugriff: (MC)

Bitweise lesen)
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6.19.5

6.19.6

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?I\ﬁ%?o

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriiberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriberwachung, die einen Leitungsbruch erkennt. Die
Leitungsfehleriberwachung kann im DTM ein- und ausgeschaltet werden.

Durch die Bruchverzégerung kdnnen Messwerte nach einer Leitungsstérung erst nach einer
bestimmten Zeit freigegeben werden. So wird ein stadndiger Wechsel zwischen Gutbereich und
Stérung vermieden, z. B. bei einem Wackelkontakt.

Bei externer Vergleichsstelle: 0 ... 250 x 160 ms

Bei interner Vergleichsstelle: 0 ... 250 x 240 ms
Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten

der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X flr die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein K.anal 1 T k.anal 2 T F.anal 2 T F.anal 4 ]

F.analtag: F.anal 505
K.analeigenzchaften: Funktionsmadi: Sighalverarbeitung:
K.analart: A Betriebsmode: Marmal - Leitungsiiberwachung;
Kanaltyp: Spaninung Fehleimads: aktueller Wert v i

Bruchwverzogerung:
teszbersich/Skalierung: 10 |ERE.
phyz. Grozse Abbildung
Untergrenze: 2R0000 °C {===3 0 2 Punkte
tezzanfang: noonl C {===} 10000 i Purkte
Mezzende: 1o0oo0] T g=== 50000 | Punkte
Obergrenze: 1250000 C === B0000 v Purkte
Spezialeinstellungen: Matiz:
b ezemethiode:; externe Vergleichsstelle | | Temperatureinheit;
ext. Yergleichsstelle: 50000 °C ®c O°F
tessfiihler: u v

Bl ese-RID

[ 0k ][ Abbrechen ][ Speichern ]

Abbildung 6.68 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkéastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kénnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Gbertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Bruchverzdgerung

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie Leitungsiiberwachung
aktiviert haben.

Geben Sie die Anzahl der Messzyklen an, wahrend derer ein
Messwert fehlerfrei sein muss, bevor er als gut signalisiert wird. Mit
dieser Funktion kénnen z. B. Wackelkontakte unterdriickt werden.

Messbereich/Skalieru

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte

ng phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.
Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.
Die Untergrenze gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an (z. B. 0
Punkte bzw. Untersteuerung).
Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht (z. B. 10000
Punkte bzw. Messbereichsanfang).
Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht (z. B. 50000
Punkte bzw. Messbereichsende).
Die Obergrenze gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an (z. B.
60000 Punkte bzw. Ubersteuerung).

Messmethode Die E/A-Module LB5*05, FB5205 besitzen eine eingebaute

Vergleichsstelle. Sie misst die Temperatur an den Klemmen im
Inneren des E/A-Moduls.
Wahlen Sie zwischen interner und externer Vergleichsstelle.

ext. Vergleichsstelle

Dieses Feld ist nur sichtbar, wenn Sie eine externe Vergleichstelle in
der Auswahlliste Messmethode ausgewahlt haben. Geben Sie die
Thermostat-Temperatur einer externen Vergleichsstelle ein.
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Feld

Erlauterung

Messfihler

Wabhlen Sie den Sensor aus, der mit dem E/A-Modul verbunden ist. Je
nach Sensor wird automatisch die entsprechende Linearisierung
verwendet.

mV: Messanfang (min.) bei -70 mV, Messende (max.) bei 70 mV
U: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei 600 °C
B: Messanfang (min.) bei 0 °C, Messende (max.) bei 1820 °C

E: Messanfang (min.) bei -270 °C, Messende (max.) bei 1000 °C
T: Messanfang (min.) bei -270 °C, Messende (max.) bei 400 °C
K: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei 1370 °C
S: Messanfang (min.) bei 0 °C, Messende (max.) bei 1760 °C

R: Messanfang (min.) bei -200 °C, Messende (max.) bei 900 °C
L: Messanfang (min.) bei -50 °C, Messende (max.) bei 1760 °C
J: Messanfang (min.) bei -210 °C, Messende (max.) bei 1200 °C
N: Messanfang (min.) bei -210 °C, Messende (max.) bei 1200 °C

Pallaplat: Messanfang (min.) bei -100 °C, Messende (max.) bei
1300 °C

Temperatureinheit

Diese Option ist nicht sichtbar, wenn Sie mV in der Auswahlliste
Messfiihler gewahlt haben.

Wabhlen Sie die Temperatureinheit fir Messanfang, Messende und
Messwert.

Statuz

Erzatzwert:

Analogwert in &

Statuz:

Notiz Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

I3 Erweiterte Parameter

Analogfilter: 0 Elzec
Simulationzwert:
Analogwert in % 000 Zahler 1]

[] Draten ungiltig

0.00

0k | | Abbrechen

Abbildung 6.69 Fenster Erweiterte Parameter
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Feld

Erlauterung

Analogfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann
der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Gbertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig Ubertragen.
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6.20
6.20.1

6.20.2

6.20.3

202

LB5*06, FB5206 Spannungsmessumformer
Beschreibung

Ausfihrungen
LB5006, Spannungsmessumformer, nicht eigensicher
LB5106, Spannungsmessumformer, eigensicher
FB5206, Spannungsmessumformer, eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 1
EingangOV...10V

4 = . | S
° | O

3 m 1O

2 =

1 =

Abbildung 6.70  Blockschaltbild LB5*06, FB5206

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Auflosung

Spannungen im Bereich 0 V... 10 V werden mit einer Auflésung von 16 Bit erfasst. Der
tatséchliche Messbereich wird basierend auf dieser Auflésung berechnet.

Far die kleinste Spanne von 100 mV (0 ... 100 %) ergibt sich eine Auflésung von 2500
Messpunkten, was einer Genauigkeit von 0,04 % entspricht.

Datentbertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Uiber rangierbare oder tber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Die Prozessdaten werden pro Kanal als vorzeichenlose ganze Zahlen im Bereich von

0 ... 65535 Ubertragen.

Fir die Datentibermittlung steht pro Kanal ein Datenwort (= 16 Bit) zur Verfligung, von dem die
héchstwertigen 12 Bit verwendet werden.

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.20.4

6.20.5

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangsdaten 0..3 leer
Wort 1 4..7 Messwert (12 Bit)
8..1
5
Ausgangsdaten ohne Ausgangsdaten

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)

rangiert; Zugriff: Wortweise
lesen)

30001

(MC)

Prozessdaten 1536 Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)
sgangssignale”, rangiert; 16200
Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten 256 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

: 35000
Wortweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) :(3“3%())0

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriberwachung.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.
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Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

&llgemein
F.analtag: F.anal B=06
F.analeigenzchaften: Funktionzrmadi Signalverarbeitung:
K.analart: Al Betriebsmode: Marrmal w
K.analtyp: Spannung Fehlermode: aktueller Wert -
teszhersich/Skalierung:
phys. Grozse Abhildung
Untergrenze: 25000 W ¢===p 0 | Punkte
Messanfang: nooo| W ¢===> 10000 v Punkte
Messende: 10000 ¥ g=== 50000 | Punkte
Obergrenze: 128000 ===} BO000 w Punkte
Spezialeinstellungen: Matiz:
Metzfiter: (*) 50 Hz
() BOHz
LB/FB - RID
[ 0k, ] [ Abbrechen ] [ Speichern ]

Abbildung 6.71 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollk&stchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Binarer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.
Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Die Untergrenze gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an (z. B. 0
Punkte bzw. Untersteuerung).

Der Messanfang gibt den Wert an, der 0 % entspricht (z. B. 10000
Punkte bzw. Messbereichsanfang).

Das Messende gibt den Wert an, der 100 % entspricht (z. B. 50000
Punkte bzw. Messbereichsende).

Die Obergrenze gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an (z. B.
60000 Punkte bzw. Ubersteuerung).

Netzfilter

Wahlen Sie einen Filter, um netzbedingte Einstreuungen zu
kompensieren (50 Hz und 60 Hz).

Notiz

Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fiir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

-

B Erweiterte Parameter

-,

Analogfilter:
Simulationsmwert;
Analogwert in &

Status:

Erzatzwert;

Analogwert in 2

Statuz:

[] Draten ungtiltig

1] Hizec

000  Zahler: 1]

0.00

0K | | Abbrechen

Abbildung 6.72 Fenster Erweiterte Parameter
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Feld

Erlauterung

Analodfilter

Falls die Eingangssignale schwanken, kann
der Analodfilter zur Bedampfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Gbertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungiltig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig tUbertragen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.21 LB6101, FB6301 Relaisausgang
6.21.1 Beschreibung
Ausfihrungen

LB6101, Relaisausgang, nicht eigensicher

FB6301, Relaisausgang, Drahtenden zum Anschluss an getrennte Ex-e-Klemme

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 2
LB6101
* Schaltspannung: 24 V DC / AC (30 V max.) / 230 VAC, 60 V (UL)
* Schaltstrom: 1 A DC/ AC ohmsche Last

* Schaltleistung: 30 VA /30 W /230 VA, 60 W (UL)
FB6301

e Schaltspannung: 24 V DC /230 VAC
e Schaltstrom: 1 A DC/AC ohmsche Last
e Schaltleistung: 30 W, 230 VA ohmsche Last

rOO
B

2

RS TS TS R It
LTSI B R

COM

—wnN
B

2

Abbildung 6.73  Blockschaltbild LB6101, FB6301

LB6101: Kanal I: 1-2 NC, 3; Kanal Il: 4-5 NC, 6

FB6301: Drahtenden 1 (weif3), 2 (braun), 3 (gran), 4 (gelb), 5 (grau), 6 (pink), Farbmarkierung
oder Nummerierung beachten

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

6.21.2 Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Relaisausgangs betragt 20 ms. Diese Zeit ist jedoch abh&ngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ubertragen.

219968 2014-08
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6.21.3 Datenubertragung
Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Giber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.
Bitanordnung im Datentelegramm
Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Bytes ohne Eingangs-Bytes
Ausgangs-Byte 1 0 Ausgang Kanal 1
Ausgang Kanal 2
2.7 leer
Signaladressierung (Eingangssignale)
Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
; 35300
Wortweise lesen) (MC)
DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung
Signaladressierung (Ausgangssignale)
Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Binarausgangssignale, 15 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Bitweise Cails)
schreiben/lesen) 1 (Read Coils)
1
(MC)
Prozessdaten 1280 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code
(Bereich (DA) liegen die Binardaten 6 (Write Single
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Register)
sgangssignale", rangiert; in der Rangiertbersicht, siehe | 16 (Write Multiple
Zugriff: Wortweise Kapitel 4.11 Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding
Registers)
46101
(MC)
208
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Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 1024 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
steckplatzorientiert; Zugriff: Coils)
Bitweise schreiben/lesen) 1 (Read Coils)

3001

(MC)
DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

6.21.4 Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriberwachung.

6.21.5 Watchdog

Das E/A-Modul verfligt Giber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

6.21.6 Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X flr die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein K

7 | Kanal2 ]

F.analtag:

Eigenzchaften:
K.analart: pouT

Enveiterte Farameter:

Einzchaltverzaogerung:

Erzatzwert:
D1 ater: @0
O 1

Speziele Kanalparameter :

Motiz:

K.anal Bx01

Funktionsmodi; Signalverarbeitung;
Betrisbsmode: Marmal w Invertierung; [ &in
Fehlermode: akbueller wert v

1] j ms Auzzchaltverzogerung: 0 j ms

Simulationswert:

3 Daten: &) 0 Statuz (3) Daten OK
® @ T {7 Daten unglilig

LB/FB - RID

][ Abbrechen ][

T

Speichern

Abbildung 6.74 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkédstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechiberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giiltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsels von 0 auf 1 verkirzt.

I I I I I

I I I I I

gl il

Ausschaltverzégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzdgerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsels von 1 auf O verlangert.
T T
1
I

T~

Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als
Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig (ibertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fur das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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6.22.1

6.22.2
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LB6005, FB6305 Relaisausgang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB6005, Relaisausgang, nicht eigensicher
FB6305, Relaisausgang, Drahtenden zum Anschluss an getrennte Ex-e-Klemme

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4
LB6005

* Schaltspannung: DC: 30 V, AC: 230 V, 60 V (UL)

e Schaltstrom: 1 A DC/ AC ohmsche Last

e Schaltleistung: 30 W, AC: 250 VA, 60 W (UL)
FB6305

e Schaltspannung: DC: 30V, AC: 230 V
e Schaltstrom: 1 A DC/AC ohmsche Last
e Schaltleistung: 30 W, AC: 250 VA

3
=5
7 ﬁ; z51 12 = 5
é; |{§ |||{ 13 58—

||{§ |v{ E 58—

| eoel|V

COM

Abbildung 6.75 Blockschaltbild LB6005, FB6305

LB6005: Kanal I: 1-2 NC, 3; Kanal IIl: 6-7 NC, 8; Kanal lll: 9-10 NC, 11; Kanal IV: 14-15 NC, 16

FB6305: Drahtenden 1/9 (weil3), 2/10 (braun), 3/11 (grin), 4/12 (gelb), 5/13 (grau), 6/14 (pink),
7/15 (blau), 8/16 (rot), Farbmarkierung oder Nummerierung beachten

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Relaisausgangs betragt 20 ms. Diese Zeit ist jedoch abh&ngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhéngig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ibertragen.

I3 PEPPERL+FUCHS

219968 2014-08



219968 2014-08

6.22.3

Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Gber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgange und erklaren die Daten als gultig oder ungiiltig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.
Dies ist besonders nutzlich bei aktivierter Einschaltverzégerung oder Ausschaltverzégerung.
Dort wird der gewiinschte Zustand des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit
erreicht. Der Master kann so den aktuellen Ausgangsstatus abfragen.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Ausgangsstatus Kanal 1

leer

Ausgangsstatus Kanal 2

leer

Ausgangsstatus Kanal 3

leer

Ausgangsstatus Kanal 4

leer

Ausgangs-Byte 1 Ausgang Kanal 1

Kanal 1 = 0 freigegeben, 1 = unguiltig

Ausgang Kanal 2

Kanal 2 = 0 freigegeben, 1 = ungiiltig

Ausgang Kanal 3

Kanal 3 = 0 freigegeben, 1 = unguiltig

Ausgang Kanal 4

N| O O A W N =[O N OO Al W N =O

Kanal 4 = 0 freigegeben, 1 = ungultig

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)

Binareingangssignale,

ot e Rt 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise
lesen) (MC)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Bin&rdaten (Read Holding
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Registers)

sgangssignale", rangiert; 46001 in der Rangiertbersicht, siehe

Zugriff: Wortweise lesen) (MC) Kapitel 4.11.
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Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 1024 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Bin&reingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

. 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35300
Wortweise lesen) (MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Signaladressierung (Ausgangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Binarausgangssignale, 15 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Bitweise Cails)
schreiben/lesen) 1 (Read Coils)

1

(MC)
Prozessdaten 1280 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code
(Bereich (DA) liegen die Binardaten 6 (Write Single
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Register)
sgangssignale", rangiert; in der Rangiertbersicht, siehe | 16 (Write Multiple
Zugriff: Wortweise Kapitel 4.11 Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding

Registers)

46101

(MC)
Prozessdaten 1024 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
steckplatzorientiert; Zugriff: Coils)
Bitweise schreiben/lesen) 1 (Read Coils)

3001

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriberwachung.
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6.22.5

6.22.6

I3 PEPPERL+FUCHS

Watchdog

Das E/A-Modul verfligt tiber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

1T K.anal 2 T F.anal 2 T F.anal 4 ]

Kanaltag: K.anal B<05
Eigenschaften: Funktionsmodi: Signalverarbeitung:
K.analart: DouT Betriebzmode: tarmal w Invertieruna: L] ein
Fehlermode: aktueller Wert A

Enweiterte Parameter:

Einzchaltverzogening: I} j g Auzzchaltverzogerung: 0 j ms
Erzatzwert: Simulationswert:
Draten: @0 O Daten: @0 Status: () Daten OK
O ® @ () Daten ungiiltig

Speziele Kanalparameter :

Matiz:

E  esre-RID

(] Abbrechen Speichern Hilfe
[ ) I

Abbildung 6.76  Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollk&stchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

215




216

Feld

Erlauterung

Betriebsmode

Wabhlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechiberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter guiltiger Wert: Der letzte glltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse

heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsels von 0 auf 1 verkdrzt.
I I I I

In e

H —

Ausschaltverzégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzdgerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsels von 1 auf O verlédngert.
I I I I I
I I

Inl Endmiil

Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als
Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wéhlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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6.23
6.23.1

6.23.2

6.23.3

LB6006, FB6306 Relaisausgang
Beschreibung

Ausfihrungen
LB6006, Relaisausgang, nicht eigensicher
FB6306, Relaisausgang, Ex-e-Klemmen

Merkmale
Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
Kanalanzahl: 8
Schaltspannung: 24 V DC/ AC
Schaltstrom: 1 A DC / AC ohmsche Last
Schaltleistung: 30 VA/30 W

I Tola Tes It

: II{3VI{12': c

=i et R

COM

Abbildung 6.77 Blockschaltbild LB6006, FB6306

Anschluss: Kanal I: 1-2 NO; Kanal II: 3-4 NO; Kanal Ill: 5-6 NO; Kanal IV: 7-8 NO; Kanal V: 9-
10 NO; Kanal VI: 11-12 NO; Kanal VII: 13-14 NO; Kanal VIII: 15-16 NO

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.

Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Relaisausgangs betragt 20 ms. Diese Zeit ist jedoch abhangig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler tbertragen.
Datenlbertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Uber rangierbare oder tber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.
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Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgénge und erklaren die Daten als gultig oder ungultig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.
Dies ist besonders nltzlich bei aktivierter Einschaltverzégerung oder Ausschaltverzégerung.
Dort wird der gewlinschte Zustand des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit
erreicht. Der Master kann so den aktuellen Ausgangsstatus abfragen.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung
Eingangs-Byte 1 Ausgangsstatus Kanal 1
leer
Ausgangsstatus Kanal 2
leer

Ausgangsstatus Kanal 3

leer

Ausgangsstatus Kanal 4

leer

Eingangs-Byte 2 Ausgangsstatus Kanal 5

leer

Ausgangsstatus Kanal 6

leer

Ausgangsstatus Kanal 7

leer

Ausgangsstatus Kanal 8

leer

Ausgangs-Byte 1 Ausgangswert Kanal 1

Ungultig-Kennung Kanal 1 (0 = OK, 1 = ungultig)

Ausgangswert Kanal 2

Ungultig-Kennung Kanal 2 (0 = OK, 1 = ungiiltig)

Ausgangswert Kanal 3

Ungultig-Kennung Kanal 3 (0 = OK, 1 = ungultig)

Ausgangswert Kanal 4

Ungultig-Kennung Kanal 4 (0 = OK, 1 = ungiiltig)

Ausgangs-Byte 2 Ausgangswert Kanal 5

Ungultig-Kennung Kanal 5 (0 = OK, 1 = ungultig)

Ausgangswert Kanal 6

Ungultig-Kennung Kanal 6 (0 = OK, 1 = ungiiltig)

Ausgangswert Kanal 7

Ungultig-Kennung Kanal 7 (0 = OK, 1 = unguiltig)

Ausgangswert Kanal 8

NI OO A WO =N O AW N =ONOO A WN=O NO O i W N = O

Ungultig-Kennung Kanal 8 (0 = OK, 1 = ungultig)
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binéreingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise MC
lesen) (MC)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Registers)
sgangssignale", rangiert; 46001 in der Rangierubersicht, siehe
Zugriff: Wortweise lesen) Kapitel 4.11.
(MC)
Prozessdaten 1024 Byte 1 (Kanal 1 ... 4): Function Code 2
(Bereich (DA) Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| (Read Input Status)
Binareingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC Byte 2 (Kanal 5 ... 8):
Bitweise lesen) (MC) Offset + (8 * (Steckp. + 1)) +
BitNr. - 1

Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?I\ﬁ?:())o

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung
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6.23.4

6.23.5

6.23.6

220

Signaladressierung (Ausgangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Bitweise Cails)
schreiben/lesen) 1 (Read Coils)

1

(MC)
Prozessdaten 1280 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code
(Bereich (DA) liegen die Binardaten 6 (Write Single
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Register)
sgangssignale", rangiert; in der Rangieribersicht, siehe | 16 (Write Multiple
Zugriff: Wortweise Kapitel 4.11 Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding

Registers)

46101

(MC)
Prozessdaten 1024 Byte 1 (Kanal 1 ... 4): Function Code
(Bereich (DA) Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
steckplatzorientiert; Zugriff: Byte 2 (Kanal 5 ... 8): Cails)
Bitweise schreiben/lesen) Offset + (8 * (Steckp. + 1)) + 1 (Read Coils)

BitNr. - 1
3001
(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung
Das E/A-Modul bietet keine Leitungsfehleriiberwachung.

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Uber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerédtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.
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Allgemein T Kanal 2 T K.anal 3 T K.anal 4 T Kanal & T Kanal B T K.anal 7 T F.anal 8 ]
F.analtag: F.anal B=08

Eigenschaften: Funktionsmodi: Signalverarbeitung:

F.analart: DouT Betriehzmade: Mormal W Invertiernng: [J ein

Fehlermode: aktueler wert v

Enweiterte Parameter:

Einzchaltverzagerung: Dﬁ s Auzzchaltverzogerung: il j ms

Erzatzwert: Simulationswert:

Drater: (O] # Diater: @0 Statuz: (3) Daten OK
@] ® @ () Daten ungiiltig
Speziele K.analparameter :
Motiz:
I e/re-RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichern

Abbildung 6.78 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkéstchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Bin&rer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.
Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechlberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzdégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsels von 0 auf 1 verkdrzt.
I I I I Bl
I I I I

gl il

Ausschaltverzdégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsels von 1 auf O verléangert.
T T
1
I

JLL—~

Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als
Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird tbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

E/A-Module konfigurieren

6.24
6.24.1

I3 PEPPERL+FUCHS

LB6*08, FB6*08 Binarausgang
Beschreibung

Ausfihrungen

m LB6008, Bindrausgang, nicht eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m FB6308, Bindrausgang mit Abschalteingang, Ex-e-Klemmen
m LB6108, Bindrausgang mit Abschalteingang, eigensicher
m FB6208, Bindrausgang mit Abschalteingang, eigensicher

Merkmale
= Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane

= Kanalanzahl: 8
m  Schaltvermdgen: 20 V DC /8 mA

((D[i: {,{: X-Ja:: |v{ ; VIl {1;
con{g (s

{4 v {E

=N RT T

Abbildung 6.79  Blockschaltbild LB6*08 ohne Abschalteingang

((Di {,{: X-Ja:: IV{ ; VHI{::r

w(e, w{¥,

i{d w{Z

s

Abbildung 6.80 Blockschaltbild LB6*08, FB6*08 mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.
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6.24.2 Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Bindrausgangs betragt 10 ms. Diese Zeit ist jedoch abhéngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ubertragen.

6.24.3 Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind iber rangierbare oder tber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgénge und erklaren die Daten als gultig oder unguiltig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.
Dies ist besonders nutzlich bei aktivierter Einschaltverzégerung oder Ausschaltverzégerung.
Dort wird der gewlinschte Zustand des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit
erreicht. Der Master kann so den aktuellen Ausgangsstatus abfragen.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Ausgangsstatus Kanal 1

Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 2

Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 3

Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 4

Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)

Eingangs-Byte 2 Ausgangsstatus Kanal 5

Leitungsfehleriberwachung Kanal 5 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 6

Leitungsfehleriiberwachung Kanal 6 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 7

Leitungsfehleriberwachung Kanal 7 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 8

Leitungsfehleriiberwachung Kanal 8 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangs-Byte 1 Ausgangswert Kanal 1

Ungultig-Kennung Kanal 1(0 = OK, 1 = unguiltig)

Ausgangswert Kanal 2

Ungultig-Kennung Kanal 2 (0 = OK, 1 = ungultig)

Ausgangswert Kanal 3

Ungultig-Kennung Kanal 3 (0 = OK, 1 = ungiiltig)

Ausgangswert Kanal 4

N OO AW =[O N O RO N =[O N[O O hf W N =] O

Ungultig-Kennung Kanal 4 (0 = OK, 1 = ungultig)
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Byte Bit Bedeutung
Ausgangs-Byte 2 0 Ausgangswert Kanal 5
1 Ungultig-Kennung Kanal 5 (0 = OK, 1 = unguiltig)
2 Ausgangswert Kanal 6
3 Ungltig-Kennung Kanal 6 (0 = OK, 1 = ungultig)
4 Ausgangswert Kanal 7
5 Unglltig-Kennung Kanal 7 (0 = OK, 1 = ungliltig)
6 Ausgangswert Kanal 8
7 Ungultig-Kennung Kanal 8 (0 = OK, 1 = ungultig)
Signaladressierung (Eingangssignale)
Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 10001
rangiert; Zugriff: Bitweise MC
lesen) (MC)
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Registers)
sgangssignale", rangiert; 46001 in der Rangierubersicht, siehe
Zugriff: Wortweise lesen) Kapitel 4.11.
(MC)
Prozessdaten 1024 Byte 1 (Kanal 1 ... 4): Function Code 2
(Bereich (DA) Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| (Read Input Status)
Bin&reingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC Byte 2 (Kanal 5 ... 8):
Bitweise lesen) (MC) Offset + (8 * (Steckp. + 1)) +
BitNr. - 1
Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 | Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
: 35300
Wortweise lesen) (MC)
DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.24.4

6.24.5

6.24.6
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Signaladressierung (Ausgangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Bitweise Cails)
schreiben/lesen) 1 (Read Coils)

1

(MC)
Prozessdaten 1280 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code
(Bereich (DA) liegen die Binardaten 6 (Write Single
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Register)
sgangssignale", rangiert; in der Rangieribersicht, siehe | 16 (Write Multiple
Zugriff: Wortweise Kapitel 4.11 Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding

Registers)

46101

(MC)
Prozessdaten 1024 Byte 1 (Kanal 1 ... 4): Function Code
(Bereich (DA) Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
steckplatzorientiert; Zugriff: Byte 2 (Kanal 5 ... 8): Cails)
Bitweise schreiben/lesen) Offset + (8 * (Steckp. + 1)) + 1 (Read Coils)

BitNr. - 1
3001
(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriberwachung, die einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennt. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.

Die Leitungsfehleriiberwachung basiert auf der Messung eines Prufstroms, der so gering ist,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht.

Watchdog

Das E/A-Modul verfligt Giber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusatzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

I3 PEPPERL+FUCHS

219968 2014-08



219968 2014-08

Allgemein Kanal 1 T Kanal 2 T K.anal 3 T K.anal 4 T Kanal & T Kanal B T K.anal 7 T F.anal 8 ]
F.analtag: F.anal B=08
Eigenschaften: Funktionsmodi: Signalverarbeitung:
K.analart: pouT Betriebsmode: Mormnal v Invertiernng: L] ein
Fehlermode: aktueller wWert . Leitungsiibenwachung: it
Enweiterte Parameter:
Einzchaltverzagerung: Dﬁ s Auzzchaltverzogerung: il j ms
Erzatzwert: Simulationswert:
Drater: (O] # Diater: @0 Statuz: (3) Daten OK
@] ® @ () Daten ungiiltig
Speziele K.analparameter :
Motiz:
I e/re-RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichern

Abbildung 6.81 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkéstchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Bin&rer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.
Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechlberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsels von 0 auf 1 verkdrzt.
I I I I
I I I I

gl il

Ausschaltverzégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzdégerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

L~

Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fiir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als
Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten unguiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.

I3 PEPPERL+FUCHS
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

E/A-Module konfigurieren

6.25 LB6*1*, FB621* Binarausgang
6.25.1 Beschreibung
Ausfihrungen

m LB6010, Bindrausgang, nicht eigensicher
Ausfihrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m LB6110 ... LB6115, Bindrausgang, eigensicher
Ausflhrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

m FB6210 ... FB6215, Bindrausgang, eigensicher
Ausfuhrungen mit busunabhangigem Abschalteingang verfligbar

Merkmale
= Belegt 2 Steckplatze auf dem Backplane
m Kanalanzahl: 4
m Die Ausfuhrungen unterscheiden sich in ihren elektrischen Daten

v{ A .

: 5+

3+

= 30 T

Abbildung 6.82  Blockschaltbild LB6*1*, FB621* ohne Abschalteingang

v{ A .

: 5+
L]

3+

A .

Blockschaltbild LB6*1*, FB621* mit Abschalteingang

Weitere Informationen finden Sie auf dem entsprechenden Datenblatt und in der
Betriebsanleitung.
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6.25.2

6.25.3
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Messzeit und Zykluszeit

Die Ansprechzeit des Bindrausgangs betragt 10 ms. Diese Zeit ist jedoch abhéngig von der
Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus.

Unabhangig von der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler ubertragen.
Datentbertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind iber rangierbare oder tber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits
beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Eingangs- und Ausgangsdaten
Das E/A-Modul besitzt Eingangs- und Ausgangsdaten.

Die Ausgangsdaten setzen die Steuerausgénge und erklaren die Daten als gultig oder unguiltig.
Sobald das Fehlerbit Daten ungiiltig gesetzt ist, werden die Ersatzwerte verwendet.

Die Eingangsdaten erlauben es dem Master, den aktuellen Ausgangszustand abzufragen.
Dies ist besonders nutzlich bei aktivierter Einschaltverzégerung oder Ausschaltverzégerung.
Dort wird der gewlinschte Zustand des Ausgangs erst nach Ablauf der eingestellten Zeit
erreicht. Der Master kann so den aktuellen Ausgangsstatus abfragen.

Bitanordnung im Datentelegramm

Byte Bit Bedeutung

Eingangs-Byte 1 Ausgangsstatus Kanal 1

Leitungsfehleriberwachung Kanal 1 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 2

Leitungsfehleriberwachung Kanal 2 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 3

Leitungsfehleriberwachung Kanal 3 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangsstatus Kanal 4

Leitungsfehleriberwachung Kanal 4 (0 = OK, 1 = Fehler)

Ausgangs-Byte 1 Ausgang Kanal 1

Kanal 1 = 0 freigegeben, 1 = ungiiltig

Ausgang Kanal 2

Kanal 2 = 0 freigegeben, 1 = ungiiltig

Ausgang Kanal 3

Kanal 3 = 0 freigegeben, 1 = ungultig

Ausgang Kanal 4

N OO AW = O N OO A W DN = O

Kanal 4 = 0 freigegeben, 1 = ungliltig

Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Bin&reingangssignale, 10001

rangiert; Zugriff: Bitweise (MC)

lesen)
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Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 1024 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code 3
(Bereich (DA) liegen die Binardaten (Read Holding
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Registers)
sgangssignale", rangiert; 46001 in der Rangierubersicht, siehe
Zugriff: Wortweise lesen) Kapitel 4.11.
(MC)

Prozessdaten 1024 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 13001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 | Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?ﬁ?é?o

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Signaladressierung (Ausgangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
rangiert; Zugriff: Bitweise Cails)
schreiben/lesen) 1 (Read Coils)

1

(MC)
Prozessdaten 1280 | Ab der Startadresse (Offset) Function Code
(Bereich (DA) liegen die Binardaten 6 (Write Single
Holdingregister/"Analogau entsprechend der Reihenfolge | Register)
sgangssignale", rangiert; in der Rangieribersicht, siehe | 16 (Write Multiple
Zugriff: Wortweise Kapitel 4.11 Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding

Registers)
46101
(MC)

I3 PEPPERL+FUCHS
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6.25.4

6.25.5

6.25.6
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Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 1024 Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code
(Bereich (DA) 5 (Write Single Coil)
Bindrausgangssignale, 15 (Write Multiple
steckplatzorientiert; Zugriff: Coils)
Bitweise schreiben/lesen) 1 (Read Coils)

3001

(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Das E/A-Modul hat eine Leitungsfehleriiberwachung, die einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennt. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.

Die Leitungsfehleriberwachung basiert auf der Messung eines Prifstroms, der so gering ist,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht.

Watchdog

Das E/A-Modul verflugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Gerédtedaten bearbeiten auf. Das Fenster Geratedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fur die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

I3 PEPPERL+FUCHS
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Allgemein Kanal 1 T Kanal 2 T K.anal 3 T F.anal 4 ]

F.analtag: F.anal B110

Eigenschaften:
K.analart: pouT

Enweiterte Parameter:

Einzchaltverzagerung:

Erzatzwert:
Drater: (O]
O 1

Speziele K.analparameter :

Motiz:

Funktionsmodi: Signalverarbeitung:
Betriehsrmode: | Marmal v Irevertierung: L ein
Fehlermode: aktueller wWert . Leitungsiibenwachung: it
Dﬁ s Auzzchaltverzogerung: 0 j ms
Simulationswert:
@ Dater: &) 0 Status: (3) Daten OK
® @ () Daten ungiiltig

I e/re-RID

0k Abbrechen Speichern Hilfe
[ J | | |

Abbildung 6.83 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkéstchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkéstchen ist von dem Kontrollkéstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.
DIN = DI = Bin&rer Eingang
DOUT = DO = Binarer Ausgang
AIN = Al = Analoger Eingang
AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.
Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechlberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Einschaltverzégerung

Sie kénnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Signalwechsels von 0 auf 1 verkdrzt.
I I I I
I I I I

gl il

Ausschaltverzégerung

Sie kénnen die Ausschaltverzdégerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

L~

Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fiir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als
Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten unguiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Wahlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Spezielle
Kanalparameter

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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6.26
6.26.1

6.26.2

LB7*04, FB7*04 Universeller Ein- / Ausgang (HART)
Beschreibung

Ausfihrungen
LB7004, Universeller Ein- / Ausgang (HART), nicht eigensicher
FB7304, Universeller Ein- / Ausgang (HART), Ex-e-Klemmen
LB7104, Universeller Ein- / Ausgang (HART), eigensicher
FB7204, Universeller Ein- / Ausgang (HART), eigensicher

Merkmale
Belegt 1 Steckplatz auf dem Backplane
Kanalanzahl: 4

Kanale kdnnen als Analogeingang (HART), Analogausgang (HART), Binareingang oder
als Bindrausgang eingesetzt werden.

* Geeignete Sensoren fir Analogeingénge: Druck-, Differenzdruck-, Flllstands-,
Durchfluss-, Temperaturmessumformer usw.

* Geeignete Sensoren fir Analogausgénge: Proportionalventile , I/P-Wandler , lokale
Anzeiger

* (Geeignete Feldgerate fir Binareingédnge: mech. Kontakte bzw. Optokoppler

* Geeignete Feldgerate fur Bindrausgange: Magnetventile, akustische Signalgeber
und LEDs (Leitungsiiberwachung abschaltbar)

g i
R G oy
@Di%{:[%E_:‘r I{i--—l:l—/

ol Bl

Abbildung 6.84 Blockschaltbild LB7*04, FB7*04

Die Anschlussbelegung und weitere technische Daten entnehmen Sie dem entsprechenden
Datenblatt.

Messzeit und Zykluszeit

Die Aktualisierungszeit betragt fur alle 4 Kanale zusammen ca. 100 ms. Die Aktualitat des
Messwertes ist abhangig von der Zykluszeit des Datenverkehrs auf dem Bus. Unabhangig von
der Messzeit werden die Signale alle 6,5 ms zum Buskoppler Ubertragen.
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Datenubertragung

Der Master kann mit Hilfe von MODBUS-Telegrammen auf die Prozess- und Statuswerte
zugreifen. Die Signale im Speicher des Buskopplers sind Gber rangierbare oder Giber
steckplatzorientierte Adressbereiche zugénglich. Die Rangierung der Signale wurde bereits

beschrieben, siehe Kapitel 4.11. Der steckplatzorientierte Zugriff ist in den folgenden Tabellen

dargestellt.

Fir die Datentibertragung steht pro Kanal ein Datencontainer mit 16 Bit Eingangsdaten und
16 Bit Ausgangsdaten zur Verfigung. Die vier Datencontainer kénnen je nach ausgewahlter
Kanalart (Al, AO, DI, DO) mit analogen bzw. digitalen Prozesswerten gefillt werden.

Die Ubertragung von analogen Prozesswerten erfolgt (iber vorzeichenlose Ganzzahlen im

Bereich von 0 ... 65535. Die niederwertigsten 4 Bits sind unbedeutend fir die Genauigkeit des

Messwerts und werden deshalb zur Ubertragung von Statusinformationen genutzt. Die

Statusinformationen entfallen, falls die Skalierung nicht in einem Bereich von 10000 ... 50000

liegt.

Bitanordnung im Datentelegramm

Kanalart Al Kanalart AO | Kanalart DI Kanalart DO
Wort Bit Bedeutung | Bedeutung |Bedeutung |Bedeutung
Eingangswort | 0 Live-Zero leer Messwert Gespiegelter
1 wenn Strom Kanal 1 Prozesswert
Kanal 1 <3,6 mA (*) Kanal 1
1 Status Status Status Status
(0 =0OK, (0 =0K, (0=0K, (0=0K,
1 = Fehler) 1 = Fehler) 1 = Fehler) 1 = Fehler)
2.3 leer leer leer leer
4..15 Messwert Rickgelesene| leer leer
Kanal 1 r Messwert
(12 Bit) Kanal 1
Eingangswort gleicher Aufbau wie Eingangswort 1 fur Kanal 1
2..4
Kanal2 ... 4
Ausgangswort| 0 leer leer leer Prozesswert
1 Kanal 1
Kanal 1 1 leer Ungultig- leer Ungultig-
Kennung Kennung
Kanal 1 Kanal 1
(0=0K, (0=0K,
1 = Fehler) 1 =Fehler)
2..3 leer leer leer leer
4..15 leer Prozesswert | leer leer
Kanal 1
(12 Bit)
Ausgangswort gleicher Aufbau wie Ausgangswort 1 fir Kanal 1
2..4
Kanal2 ... 4
(*) Die Live-Zero-Uberwachung Ubertragt ein Fehlerbit (= 1), wenn der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird.
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Signaladressierung (Eingangssignale)

Adressermittiung

Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)

rangiert; Zugriff: Wortweise
lesen)

30001

(MC)

Prozessdaten 1536 | Offset + DTM Adressangaben | Function Code 3
(Bereich (DA) siehe Kapitel 4.11 (Read Holding
Holdingregister/"Analogau Registers)
sgangssignale®, rangiert; 16200
Zugriff: Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten Kanal 1+2 | 512 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff: 35100
Wortweise lesen) (MC)
Prozessdaten Kanal 3+4 | 640 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

: 35400
Wortweise lesen) (MC)
Modulstatus 2048 | Offset + (8 * Steckp.) + BitNr. - 1| Function Code 2
(High Byte, Bereich (DA) (Read Input Status)
Binareingangssignale, 14001
steckplatzorientiert; Zugriff: MC
Bitweise lesen) (MC)
Modulstatus 768 Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:

: 35200
Wortweise lesen) (MC)
Typregister 1024 | Offset + Steckplatz Function Code 4
(Bereich (DA) (Read Input
Analogeingangssignale, Registers)
steckplatzorientiert; Zugriff:
Wortweise lesen) ?I\ﬁ?:())o

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung
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Signaladressierung (Ausgangssignale)

Adressermittiung
Signaltyp Offset | (Formel) Beschreibung
Prozessdaten 0 Siehe Kapitel 4.11 Function Code
(Bereich (DA) 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Register)
rangiert; Zugriff: Wortweise 16 (Write Multiple
schreiben/lesen) Registers)
3 (Read Holding
Registers)
40001
(MC)
Prozessdaten Kanal 1+2 | 512 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code
(Bereich (DA) 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Register)
steckplatzorientiert; Zugriff: 16 (Write Multiple
Wortweise Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding
Registers)
45100
(MC)
Prozessdaten Kanal 3+4 | 640 Offset + (2 * Steckplatz) Function Code
(Bereich (DA) 6 (Write Single
Analogausgangssignale, Register)
steckplatzorientiert; Zugriff: 16 (Write Multiple
Wortweise Registers)
schreiben/lesen) 3 (Read Holding
Registers)
45300
(MC)

DA = direkte Adressierung, MC = MODICON-Adressierung

Leitungsfehleriberwachung

Analogeingang

Fir Analogeingange kann die Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennen. Die Leitungsfehleriiberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.

Sie kénnen die Schaltpunkte einstellen, bei denen ein Leitungsbruch oder ein Kurzschluss
gemeldet wird, z. B. Leitungsbruch < 1 mA und Kurzschluss > 21 mA.

Daneben besitzt der Stromkreis eine Live-Zero-Uberwachung. Falls der Mindeststrom von
3,6 mA unterschritten wird, wird ein Fehlerbit (= 1) gesetzt.

Analogausgang

Fir Analogeingange kann die Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch erkennen. Die
Leitungsfehleriiberwachung kann im DTM kanalweise ein- und ausgeschaltet werden.

Die Leitungsfehleriberwachung basiert auf der Messung eines Mindeststroms von 1 mA. Der
Strom flieBt auch, wenn das Leitsystem 0 mA vorgibt. Daher ist die Leitungsfehleriberwachung

ungeeignet fur 0 ... 20-mA-Ausgéange. Bei Strdmen < 0,1 mA wird ein Leitungsbruch gemeldet.

Bindreingang

Bei NAMUR-Naherungsschaltern kann die Leitungsfehleriiberwachung einen Leitungsbruch
oder Kurzschluss erkennen. Die Leitungsfehleriiberwachung kann im DTM kanalweise ein-
und ausgeschaltet werden.
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6.26.5

6.26.6

I3 PEPPERL+FUCHS

Falls Sie mechanische Kontakte verwenden, deaktivieren Sie die Leitungsfehleriberwachung
oder beschalten Sie den mechanischen Kontakt am Einbauort mit einer zusatzlichen
Widerstandsbeschaltung. Mit Hilfe der Widerstandsbeschaltung kann die Elektronik zwischen
einem geschlossenen Schalter und einem Kurzschluss unterscheiden. Die
Widerstandsbeschaltung ist als Zubehor erhaltlich.

10K 14 5k

Abbildung 6.85 Mechanischer Kontakt mit zusétzlicher Widerstandsbeschaltung

Bindrausgang

Far Binarausgange kann die Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch oder
Kurzschluss erkennen. Die Leitungsfehleriberwachung kann im DTM kanalweise ein- und
ausgeschaltet werden.

Die Leitungsfehleriberwachung basiert auf der Messung eines Prifstroms, der so gering ist,
dass ein angeschlossenes Ventil nicht anspricht.

Watchdog

Das E/A-Modul verfugt Gber eine Watchdog-Funktion. Falls die Kommunikation zwischen E/A-
Modul und Buskoppler abbricht, geht das E/A-Modul nach 0,5 s in den sicheren Zustand.

Geratedaten bearbeiten

Rufen Sie das Fenster Geratedaten bearbeiten auf. Das Fenster Gerédtedaten bearbeiten
der E/A-Module ist in mehrere Registerkarten unterteilt. Auf der Registerkarte Allgemein
stellen Sie Parameter ein, die das ganze E/A-Modul betreffen.

Zusétzlich gibt es eine oder mehrere Registerkarten Kanal X wobei X fir die Kanalzahl steht,
wie z. B. Kanal 1, Kanal 2, Kanal 3. Auf diesen Registerkarten stellen Sie die
kanalspezifischen Parameter ein.

Die Einstellméglichkeiten der Registerkarten sind abhangig von der gewahlten Kanalart. Sie
kénnen die Kanalart auf der Registerkarte Allgemein einstellen. Je nach gewéhlter Kanalart
erhalt man Uber die entsprechende Registerkarte die jeweilige Standardeingabemaske fir Al,
AO, DI oder DO.
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Einstellungen fur Kanalart Al

Allgemein T K.anal 2 T F.anal 3 T Kanal 4 ]

F.analtag; K.anal 7104
F.analzigenzchaften: Funktionzrmod; Signalverarbeitung:
K.analart: | Betriebsmode: Mormal w Leitungsiiberwachung:
K.analtyp: Stram Fehlermode: aktueller Wert LY gin
Messhereich/Skalierung: Schwellwerte:

s Eiitss Abbildung Kurzschlugs:
21,00
Untergrenze: 0oo0 ma {==3 0 “ Punkte ms
Leitungsbruch:
tessanfang: e (== 10000 w Punkte
4,000 1.00] mé
Obergrenze: an,000]  ma == 50000 L Punkte
Messende: 24000 mé {==3 BO000 s |  Punkte
Spezialeinstellungen: Matiz:
H&RT- Optionen: HART ein interner Scan ein
[ e/ -RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichern

Abbildung 6.86 Registerkarte Kanal 1

Feld Erlauterung

Kanaltag Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das

Kontrollkéastchen ist von dem Kontrollkastchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Signal kénnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert
einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Gbertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kdnnen Sie den Simulationswert fiir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Kurzschluss

Geben Sie den Schwellenwert fir die Kurzschlusserkennung ein, z. B.
21 mA. Sobald die Stromstéarke Uber diesen Wert steigt, meldet die
Leitungsfehleriiberwachung einen Kurzschluss.

Leitungsbruch

Geben Sie den Schwellenwert fir die Leitungsbruchserkennung ein,
z. B. 1 mA. Sobald die Stromstérke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungsfehleriberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Gbertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fur die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

interner Scan ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardméBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kénnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fur das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 0 Elzec
Sirmulationswert;
Analogwert in % 000 Zahler 1]
Shatus:
[] Draten ungiltig
Erzatzwert;
Analogwert in & Q.00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 6.87 Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlauterung
Analodfilter Falls die Eingangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Eingangswertes festlegen. Der Bezugswert ist
der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahlt
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25 % ... 125 %).

Daten ungiltig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungultig tGbertragen.
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Einstellungen fir Kanalart AO

Allgemein T

Kanal 2 T Kanal 3 T Kanal 4 ]

HART - Optionen; HART ein

F.analtag: F.anal 7104
Kanaleigenschaften: Funktionsmaodi: Sighalverarbeitung:
K.analart: a0 Batriebsrnode: Narmal “ Leitumgsiibensachung:
K.analtyp: Stram Fehlermade: aktueller Wert w ein

Mindeststrom:
tdezshereich/ Sk alieruna: 000] ma
phys. Grizse Ahbhildung

Untergrenze: 0000 ma == 0 » Funkte

Messanfang: 4000 mé 4==5 10000 |»|  Punkie

Obergrenze: 20,000 mé == 50000 - Punkte

Messende: 24000 mé ¢==> G000 |»|  Punkte

Spezialeinstellungen: M okiz:

intemer Scan ein

[l wesB-RID

[ (] ][ Abbrechen l[ Speichern

e

Abbildung 6.88 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fur den Kanal ein. Sie kénnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Kanaltyp

Dieses Feld zeigt je nach E/A-Modul die Signalart an, z. B. Impuls,
Strom, Widerstand, NAMUR, 24 V.

Betriebsmode

Wahlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal

kdnnen Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten des E/A-Moduls im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechlberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (bertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie Uber die Schaltflache Erweitert einstellen.

Letzter gultiger Wert: Der letzte gultige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Erweitert

Uber diese Schaltflache erreichen Sie ein Fenster mit weiteren
Kanaleinstellungen. Hier kénnen Sie den Simulationswert fir den
Betriebsmode und den Ersatzwert flir den Fehlermode einstellen.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGiberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Leitungsbruch auftritt, wird der
Fehler Gber den Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Mindeststrom

Geben Sie den Schwellwert fur die Leitungsbrucherkennung ein, z. B.
0,8 mA. Sobald die Stromstéarke unter diesen Wert sinkt, meldet die
Leitungstiberwachung einen Leitungsbruch.

Messbereich/Skalieru
ng

Legen Sie die Skalierung der Messwerte fest. Die Werte in der Spalte
phys. GréBe werden anhand der Werte in der Spalte Abbildung
berechnet.

Die Abbildung kénnen Sie selbst bestimmen.

Untergrenze: gibt den kleinsten zu tbertragenden Wert an, z. B.
0 Punkte bzw. 0 mA

Messanfang: gibt den Wert an, der 0 % entspricht, z. B.

10000 Punkte bzw. 4 mA

Messende: gibt den Wert an, der 100 % entspricht, z. B.

50000 Punkte bzw. 20 mA

Obergrenze: gibt den gréBten zu Ubertragenden Wert an, z. B.
60000 Punkte bzw. 24 mA

HART ein

Deaktivieren oder aktivieren Sie die HART-Kommunikation des
Kanals. Deaktivieren Sie die HART-Kommunikation, wenn kein HART-
fahiges Gerat angeschlossen ist. Dies spart Zeit, die fir die
Kommunikation mit anderen HART-Geraten zur Verfligung steht.

interner Scan ein

Dieses Kontrollkastchen ist nur sichtbar, wenn HART-Kommunikation
aktiviert ist. Deaktivieren oder aktivieren Sie das automatische Lesen
von ID, Tag und Variablen bei der HART-Kommunikation.
StandardmaBig werden alle eingeschalteten HART-Kanéle
automatisch gescannt. Dabei werden HART-Daten abgefragt und fir
schnelleren externen Zugriff gespeichert.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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B3 Erweiterte Parameter
Analogfilter: 1] Eizec
Simulationswert:
Analogwert in % 000 Zahler ]
Status
[] [raten ungtiltig
Erzatzwmert;
Analogwert in & 0,00
Status:
| ok | | Abbrechen
Abbildung 6.89 Fenster Erweiterte Parameter
Feld Erlduterung
Analodfilter Falls die Ausgangssignale schwanken, kann

der Analogfilter zur Beddmpfung des Signals
zugeschaltet werden.

Geben Sie einen Wert in % je Sekunde ein, mit
dem Sie das Anderungsverhalten des
Ausgangswertes festlegen. Der Bezugswert
ist der Messbereich. Um den Filter zu
deaktivieren, geben Sie den Wert O ein.

Analogwert in %
(Simulationswert)

Der Simulationswert wird Ubertragen, wenn
Sie den Betriebsmode Simulation gewahit
haben. Geben Sie den Simulationswert in %
bezogen auf den Messbereich ein (-

25% ... 125 %).

Daten ungultig
(Simulationswert)

Legen Sie den Status des Simulationswerts
fest. Falls Sie das Kontrollkastchen aktivieren
wird der Simulationswert mit dem Status
Daten ungiiltig Ubertragen und die
Ersatzwertstrategie greift.

Analogwert in %
(Ersatzwert)

Der Ersatzwert wird Ubertragen, wenn ein
Fehler vorliegt und Sie den Fehlermode
Ersatzwert gewahlt haben. Geben Sie einen
Ersatzwert in % bezogen auf den
Messbereich ein (-25 % ... 125 %).

Daten ungultig
(Ersatzwert)

Dieses Feld kann nicht bearbeitet werden. Der
Ersatzwert wird immer mit dem Status Daten
ungiiltig ubertragen.
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Einstellungen fiir Kanalart DI

Allgemein T

Kanal 2 T Kanal 3 T Kanal 4 ]

F.analtag; K.anal 7104

F.analzigenschaften:

Funktionsrmodi; Signalverarbeitung:

K.analart; Dl Betriebsmode: Mormnal v Irvertierung: @l i
Fehlermode: aktueller Wert b Leitungzlibervachuna: ein
Enmeiterte Parameter:
Einschaltverzogerung: Dj ms Ausschaltverzogening: 0 j ms
Erzatzwert: Simulationswert:
Daten: ® 0 Status: () Daten: @0 Status: (&) 0
@1 ® O 1 O 1
Motz
[ e/ -RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichern

Abbildung 6.90 Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode

Wabhlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Eingangssignal zum Leitsystem
Ubertragen.

Im Simulationsmodus wird ein Eingangssignal simuliert. Das
simulierte Eingangssignal kdnnen Sie im Bereich Simulationswert
einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest.
Ersatzwerte die im Fehlerfall Gbertragen werden, besitzen ab DTM
Version 7 grundsatzlich den Status Daten ungiiltig. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal aus dem Feld wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird Ubertragen. Den Ersatzwert kdnnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu iberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriiberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet und die unter Fehlermode
eingestellte Ersatzwertstrategie greift.

Einschaltverzégerung

Sie konnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen

Slgnalwechsels von O auf 1 verkdrzt.
I I
I I

L~

Ausschaltverzégerung

Sie kdnnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Slgnalwechsels von 1 auf O verlangert

inll Bdmil

Ersatzwert

Legen Sie einen Ersatzwert fir den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als
Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gibertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder O oder 1.
Wabhlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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Einstellungen fur Kanalart DO

Allgemein T

Kanal 2 T Kanal 3 T Kanal 4 ]

F.analtag; K.anal 7104

F.analzigenschaften:

Funktionsrmodi; Signalverarbeitung:

K.analart; oo Betriebsmode: Mormnal v Irvertierung: @l i
Fehlermode: aktueller Wert b Leitungzlibervachuna: ein
Enmeiterte Parameter:
Einschaltverzogerung: Dj ms Ausschaltverzogening: 0 j ms
Erzatzwert: Simulationswert:
Daten: ® 0 Status: () Daten: @0 Status: (&) 0
@1 ® O 1 O 1
Motz
[ e/ -RID
[ 0k ] [ Abbrechen ] [ Speichern

Abbildung 6.91

Registerkarte Kanal 1

Feld

Erlauterung

Kanaltag

Geben Sie eine Bezeichnung fir den Kanal ein. Sie kdnnen bis zu 32
Zeichen eingeben.

Kanal aktiv

Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Kanal aktiv ist oder nicht. Das
Kontrollkastchen ist von dem Kontrollkdstchen Modul aktiv auf der
Registerkarte Allgemein abhangig und kann hier nicht bearbeitet
werden.

Kanalart

Dieses Feld zeigt die Kanalart fir jeden Kanal an. Das Feld ist nicht
bearbeitbar.

DIN = DI = Binarer Eingang

DOUT = DO = Binarer Ausgang

AIN = Al = Analoger Eingang

AOUT = AO = Analoger Ausgang

Betriebsmode

Wabhlen Sie zwischen Normal und Simulation. siehe Kapitel 5.4.1
Im Normalbetrieb wird das aktuelle Bussignal vom E/A-Modul
verarbeitet und ausgegeben.

Im Simulationsmodus wird ein Bussignal simuliert. Das simulierte
Bussignal wird verarbeitet und ausgegeben. Das simulierte Bussignal
kénnen Sie im Bereich Simulationswert einstellen.
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Feld

Erlauterung

Fehlermode

Legen Sie das Verhalten vom E/A-Modul im Fehlerfall fest. Wenn die
Ansprechiberwachungszeit abgelaufen ist, d. h. falls ein Busausfall
erkennt wurde, oder wenn der Buskoppler Werte mit dem Status
Daten ungiiltig erhalt, nehmen die Ausgénge Ersatzwerte
entsprechend der Ersatzwertstrategie an. Die Ersatzwertstrategie wird
nicht durch Leitungsfehler im Ausgangskreis aktiviert. siehe Kapitel
5.4.2

Aktueller Wert: Das Signal vom Leitsystem wird trotz Fehler weiterhin
unverandert Ubertragen. Dabei kann es sich auch um ein simuliertes
Signal handeln.

Ersatzwert: Ein Ersatzwert wird (ibertragen. Den Ersatzwert kénnen
Sie im Bereich Ersatzwert einstellen.

Letzter giiltiger Wert: Der letzte giiltige Wert vor Eintritt der Stérung
wird Ubertragen.

Invertierung

Um das Signal zu invertieren, aktivieren Sie Invertierung. Bei
aktivierter Invertierung wird beispielsweise aus einer logischen 1 eine
0.

Leitungsuberwachung

Um den feldseitigen Anschluss zu tGberwachen, aktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung. Falls ein Fehler auftritt (z. B.
Leitungsbruch oder Kurzschluss) wird der Fehler Giber den
Statusbereich des Prozesswerts gemeldet.

Einschaltverzégerung

Sie kdnnen die Einschaltverzégerung benutzen, um kurze Impulse
heraus zu filtern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsels von 0 auf 1 verkirzt.
I I I I I
I I I I I

gl il

Ausschaltverzégerung| Sie kdnnen die Ausschaltverzégerung verwenden, um kurze Impulse
zu verlangern. Geben Sie einen Wert in ms ein, der einen
Signalwechsels von 1 auf O verlangert.
o T
[} 1 11
g Eadmiiis
! !
Ersatzwert Legen Sie einen Ersatzwert fur den Fehlerfall fest. Wahlen Sie als

Ersatzwert entweder O oder 1. Der Ersatzwert wird immer mit dem
Status Daten ungiiltig Gbertragen.

Simulationswert

Legen Sie den Simulationswert und dessen Status fest. Der
Simulationswert wird Gbertragen, wenn Sie den Simulationsmodus
aktivieren. Wahlen Sie als Simulationswert entweder 0 oder 1.
Wabhlen Sie zwischen dem Status Daten OK und Daten ungiiltig.
Falls Sie Daten ungiiltig wahlen, greift die Ersatzwertstrategie.

Notiz

Hier kdnnen Sie einen Kommentar eingaben. Die maximale Textlange
betragt 256 Zeichen. Der Kommentar wird nur in der Datenbank
gespeichert und nicht im E/A-Modul. Der Kommentar gilt fir das
gesamte E/A-Modul und ist auch auf den anderen Registerkarten des
Fensters sichtbar.
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Diagnosefunktionen

Diagnosefunktionen des Buskopplers

Die Messwertanzeige des Buskopplers liefert lIhnen Diagnoseinformationen zur gesamten
Remote-I/O-Station. Dieses Kapitel beschreibt, wie die Messwertanzeige aufgebaut ist und
welche Diagnoseinformationen sie Ihnen zur Verfligug stellt.

Diagnosefunktionen von PACTware'

M

Ab Version 4 enthalt PACTware™ den Device State Manager. siche Kapitel 7.6

Messwertanzeige des Buskopplers aufrufen

Fenster "Messwert anzeigen" aufrufen

1.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag der gew(insch-
ten Komponente.

. Wahlen Sie Verbindung aufbauen.

L5 Die Verbindung wird aufgebaut. Sobald die Verbindung hergestellt ist, werden die
Eintrage in der Projektstruktur fett dargestellt. Der Verbindungsstatus wird zusatzlich durch
ein Symbol dargestellt.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Projektstruktur auf den Eintrag des
verbundenen Gerats.

. Wahlen Sie im Kontextmenli Messwert > Messwert anzeigen. Falls der Befehl nicht

verflgbar ist, besteht keine Verbindung zum Gerat.
L Es 6ffnet sich das Fenster Messwert anzeigen.

Aufbau der Messwertanzeige

Die Messwertanzeige des Buskopplers untergliedert sich in vier Bereiche.

[ LBIFB Remote 10 # M t anzei (=)< |
Stationsname: LE/FB Remote 10
4
Tag prim. BK: Buskoppler @ " m
1= iRy
Tag sec. BE: Busskoppler
Stalus/Disgnosen
Globalstahuzregisher
Wet  gpo0 | (O Koppler ktiv (O Simulation akify, P jerung it O Mehifachiehler akliv
Test: Kein Fehlar Fehlarcode: 0
Diag. Fleg':lan Modulstaus ]
Statusregistes - Tupeegicter -
0 [80 00 0D 00 00 00 B0 0D 00 00 0 [00 00 00 00 18 18 00 DO 6B 6B
|80 11 00 41 80 00 0O 0D 80 00 00 0D 35 35 00 D0 45 45 0D 00
20 (0D 00 80 00 80 D9 00 0D 00 0D 20 (32 32 13 13 00 00 00 00 0O 0D
|00 0O 00 00 00 00 DO 0D 00 00 00 00 00 00 00 00 00 0O OO 0O
40 {0D 00 00 Q0 00 DO 00 0D 00 00 40 |00 00 00 00 00 00 00 00 0O 0D
00 00 00 00 00 0O 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 DO 00 00
€0 {00 00 0D 00 00 DO 00 DD 00 0D 00 00 00 00 00 00 00 DO 00 00
00 00 00 00 00 DO 00 00 OO0 00 00 00 00 00 00 00 00 DO 00 00
0 {00 00 00 00 00 DO 00 0D 00 00 00 00 00 00 00 00 00 0O 00 00
oD 00 00 00 00 DO GO 0D 00 00 00 60 00 00
100 100
120 120
Lesen Autg [ Lesen | Aulo
o
Ende | [ Hite |

Abbildung 7.1 Fenster Messwert anzeigen
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Feld

Erlauterung

1 Stationsname
Tag prim. BK
Tag sec. BK

Die Felder zeigen den Namen der Station und die
Bezeichnung des priméaren Buskopplers an. Bei
redundanten Systemen wird hier auch die Bezeichnung
des sekundaren Buskopplers (Redundanzkopplers)
angezeigt.

2 Globales Statusregister

Das globale Statusregister enthélt Informationen zum
Status der Buskoppler, E/A-Module und Netzteile einer
Station.

3 Registerkarten

Dieser Bereich enthalt mehrere Registerkarten. Die
erste Registerkarte Diagnoseregister enthalt die
Rohdaten der verschiedenen Diagnoseregister. Je
nach Buskopplert werden weitere
Diagnoseinformationen tber zusatzliche Registerkarten
angezeigt.

Die Registerkarte Modulstatus steht Ihnen ab DTM
Version 7.3 zur Verfigung.

4 Statusleiste

Die Statusleiste liefert Informationen zum
Kommunikationsstatus. Die Anzeige leuchtet gelb,
wenn ein Lesezugriff erfolgt. Die Anzeige leuchtet rot,
wenn ein Kommunikationsfehler vorliegt. Im Textfeld
wird der Kommunikationsstatus als Textmeldung
angezeigt.

Daten werden geladen: Die Leseaufforderung war
erfolgreich. Die Messwertanzeige wartet auf die
angeforderten Daten.

Warte ...: Die Leseaufforderung ist aufgrund
anderweitiger Nutzung des Kommunikationskanals
nicht erfolgreich.

Kommunikationsfehler: Die angeforderten Daten
konnten nicht ubertragen werden.

7.3 Globales Statusregister

Das globale Statusregister besteht aus 16 Bits (= 1 Datenwort) und enthalt Informationen zum
Status der Buskoppler, E/A-Module und Netzteile einer Remote-1/O-Station. Das globale
Statusregister wird im Fenster Messwert anzeigen als Rohdatenwert im Feld Wert und als

Textnachricht im Feld Text angezeigt.

— Globalstatugsregister

werk CO00 . ¢» Koppler akliv () Simulation aktiv

(3 Parametisiung |auft ) Mehifachiehler akliv

Teut: |Kzin Fahler

Fehlarcode: ]

Abbildung 7.2 Messwertanzeige Buskoppler, Bereich Globalstatusregister

7.3.1 Aufbau des globalen Statusregisters

Das globale Statusregister besteht aus 2 Bytes. Die Bedeutung der einzelnen Bits kdnnen Sie

der folgenden Tabelle entnehmen.
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Aufbau des globalen Statusregisters

Byte Bit / Zustand Bedeutung
2 15 =0 Buskoppler ist passiv
=1 Buskoppler ist aktiv
14 = Betriebsmodus: Es liegt keine Simulation vor
=1 Betriebsmodus: mindestens ein E/A-Modul wird simuliert
13 =0 kein Fehler
=1 Fehler
12 = allgemeiner Fehler
= Modulfehler
11 Aus den Bits 11 bis 8 setzt sich der Fehlercode

zusammen, z. B. ergibt 0 1 1 1 den Fehlercode

10 7 (Hexadezimal) = Netzteilfehler. Die Bedeutung aller
9 Fehlercodes finden Sie in der nachfolgenden Tabelle.
8
1 7 = 1 Fehler
=1 Mehrfachfehler
6 = keine Parametrierung/Verarbeitung
= Parametrierung/Verarbeitung lauft gerade
5 Bits 5 ... 0:
4 Falls ein einzelner Fehler vorliegt (Bit 7 = 0), kann der
fehlerhafte Steckplatz aus diesen Bits ausgelesen
3 werden, z. B. ergibt 0 0 0 1 0 0 den Steckplatz 4
2 (Hexadezimal).
1 Falls ein Mehrfachfehler vorliegt (Bit 7 = 1), kann die
0 Anzahl der Fehler ausgelesen werden.

Falls ausschlieBlich Netzteilfehler vorliegen
(Bit11...8=7, Bit 7 =0), ist jedem Netzteil ein Bit
zugeordnet (Netzteil 1 = Bit O, ..., Netzteil 6 = Bit 5),
wobei der Zustand 1 jeweils einen Fehler signalisiert.

Fehlercodes des globales Statusregisters

Fehlercod
e (Hex) Klartextmeldung

0 kein Fehler

Speicherfehler PIC (RAM)

Speicherfehler PIC (Register)

Speicherfehler PIC (Flash)

PIC interner Fehler

Kommandofehler PIC

Modulfehler

Netzteilfehler

Speicherfehler CPU32 (RAM)

Speicherfehler CPU32 (Flash)

CPUS32 interner Fehler (Watchdog)

@ > © O N| O] O | WO N =

Redundanzfehler Arithmetik
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Fehlercod
e (Hex) Klartextmeldung
C Redundanzfehler Partner nicht vorhanden (kein Redundanzkoppler)
D Redundanzfehler Link
E Redundanzfehler Parameter inkonsistent
F Reserviert
7.3.2 Beispiel fur das globale Statusregister

Im folgenden Beispiel liegt ein Netzteilfehler vor. Das Feld Wert enthalt den Rohdatenwert
A784.

Glob sk

b f0 O ) ) °
Wert 4784 (O Ko Ektiv (O Simu aktiv {3 Param nglauft 3 Met hler aktiv
Test q_ Fenierznzafi : ) ¢

Abbildung 7.3  Messwertanzeige Buskoppler, Bereich Globalstatusregister

Der Wert wird aus den 16 Bits des Statusregisters gebildet. Die folgende Tabelle stellt dar, wie
sich der Rohdatenwert A784 zusammensetzt und auf welche Zustandsanzeigen der Wert
aufgeteilt wird.

Beispiel fiir das globale Statusregister (Rohdatenwert "A784")

A784 Bit / Zustand Bedeutung Bild-Referenz
A 15 =1 Buskoppler ist 2
aktiv

Zustandsanzeige
durch Koppler
aktiv

gelb = aktiv

grau = passiv

14 =0 Es liegt keine 3
Simulation vor
Zustandsanzeige
durch
Simulation aktiv
gelb = mind. 1
Kanal wird
simuliert

grau = keine
Simulation

13 =1 Fehler liegtvor |7
Zustandsanzeige
durch Feld Text
roter Hintergrund
= Fehler

grauer
Hintergrund

= kein Fehler

12 =0 allgemeiner
Fehler

keine
Zustandsanzeige

I3 PEPPERL+FUCHS 253



LB8107*/ FB8207*LB8111* / FB8211*
Diagnosefunktionen

254

A784

Bit / Zustand

Bedeutung

Bild-Referenz

11

10

9

8

Die Bits 11 ... 8
mit den
Zustanden
0111ergeben
den Fehlercode
7. Der Fehler mit
der héchsten
Prioritat ist
folglich ein
Netzteilfehler.

7

Mehrfachfehler
liegt vor
Zustandsanzeige
durch
Mehrfachfehler
aktiv

gelb = Mehrfachf
ehler

grau = kein
Fehler oder
Einzelfehler

keine
Parametrierung/V
erarbeitung
Zustandsanzeige
durch
Parametrierung
lauft

gelb = Parametrie
rung lauft

grau = keine
Parametrierung

O = N Wl | O

Es sind 4 Fehler
aktiv
(Mehrfachfehler)
Die Bits 5 ... 0 mit
den Zustanden
000100
ergeben die
Anzahl 4.
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7.4

7.4.1

Registerkarte "Diagnoseregister”

Mit Hilfe der Registerkarte Diagnoseregister kdnnen verschiedene Diagnosebereiche im
Buskoppler ausgelesen und miteinander verglichen werden. Um die Unterschiede zwischen
den Diagnosebereichen im linken und rechten Textfeld bis zur ndchsten Aktualisierung der
Daten farblich hervor zu heben, klicken Sie <> in der Mitte der beiden Bereiche.

Diag. Register T I odulstatus ]
"S.tatusregi.ster e Typregister e

] ]

20 20
40 40
&0 (=01}
80 80
100 100
120 120

Abbildung 7.4  Registerkarte Diagnoseregister

Redundanzstatus

|F|edundanzstatus _v_I

0 |8C AC 80 B0 02 EF 00 00 00 OO

00 00 00 00 06 24 DO[8E|EE OO0

20 [08 0Clol 01 01 85 01 OB 0B 00

D0 80 BB 64 00 00 00 0O[E

03 71

40 [2E 8E| 06 23 A6 91 40 CO n@n
oo 00 0 2 )0 n@n oo oo

ED

a0

100

120

Abbildung 7.5 Redundanzstatus

Der Aufbau der beiden Redundanzstatusregister Redundanzstatus und Redundanzstatus
(Partner) ist identisch. Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den den Eintrag Redundanzstatus
(Partner) wahlen (nur bei redundanten Systemen), erhalten Sie Uber den aktiven Buskoppler
den Datensatz des Redundanzkopplers. Der Datenaustausch zwischen Buskoppler und
Redundanzkoppler erfolgt automatisch.

Das jeweilige Redundanzstatusregister enthélt eine Vielzahl von Informationen. Die
wichtigsten Informationen sind in der Abbildung hervorgehoben.

1: Ergebnis der Priifsummenberechnung

Dieser Bereich enthalt das Ergebnis der Prifsummenberechnung liber den Parametersatz des
Buskopplers. Mit Ausnahme von Easycom-Anbindungen miissen in redundanten Systemen
die Datenséatze in beiden Buskopplern identisch sein. Sie kdnnen die Datensatze mit Hilfe der
Schaltflaiche <> miteinander vergleichen.

Der Revisionszahler des Parametersatzes ist ebenfalls Bestandteil der
Prifsummenberechnung. Das hat zur Folge, dass sich die Priifsumme bei Revisionserhéhung
andert und somit ein Nachweis fir die Ubermittlung neuer Parameter ist.

2: Firmware-Version

Dieser Bereich enthalt die Firmware-Version des Buskopplers.
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3: Globales Statusregister

Dieser Bereich beinhaltet das globale Statusregister. Siehe Kapitel 7.3

7.4.2 Statusregister

ISE&wmmﬂm :j

0 Ja6 91 00 00 00 00 AA 33 24 33
A1 00 21 00 A1 00 21 00 A9 0O
20 |29 00 A1 00 21 OO0 A1 00 21 00
A1 00 21 00 A1 00 21 00 Al 0O
40 121 00 A1 00 21 00 A1 00 21 00
41 00 21 00 A1 00 21 00 A1 0O
60 |21 00 A1 00 21 00 A1 00 21 00
41 00 21 00 00 00 00 00 00 00
80 (00 00 00 00 00 00 00 00 oo oo
o oo oo oo oo oo 00 00 o0 00 oo

120

Abbildung 7.6 Statusregister

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag Statusregister wahlen, werden die Statusbytes
flr den Buskoppler und die E/A-Module angezeigt.

Far jeden E/A-Modulsteckplatz und fur die Busanbindung (Buskoppler oder

Buskoppler + Redundanzkoppler) stehen jeweils 2 Statusbytes zur Verfligung. Die ersten
beiden Bytes sind der Busanschaltung zugeordnet und enthalten das bereits beschriebene
globale Statusregister. Danach folgen fur jeden E/A-Modulsteckplatz jeweils 2 Bytes,
beginnend ab Steckplatz 1. Die Aufschliisselung der Bytes ist in den folgenden Tabellen
dargestellt.

Das erste der beiden Statusbytes enthalt Modul-Diagnoseinformationen und hat fiir jeden
Steckplatz den gleichen Aufbau. Das zweite Statusbyte ist vom Modultyp abhangig und
beinhaltet Kanal-Diagnoseinformationen. Da einige doppelt breite E/A-Module 2 Steckplatze
benétigen, werden diese E/A-Module durch 4 Bytes (2 Bytes pro Steckplatz) reprasentiert.
Byte 1 und Byte 3 sind prinzipiell gleich aufgebaut, wobei nur dem ersten bendtigten
Modulsteckplatz der Zustand aktiv zugewiesen wird. Byte 2 und 4 enthalten die Kanal-
Diagnoseinformationen.

Modulstatusregister
Byte Bit / Zustand Bedeutung allgemein Bedeutung im Beispiel
Byte 1 7 =1 Modul aktiv (0 = inaktiv; 1 = aktiv) | Das E/A-Modul ist
Belsplel: 6 =0 Simulation akiiv (mind. 1 Kanal) | akiv (Bit 7= 1) und
(0 = inaktiv; 1 =aktiv) (Bit 5= 1). Es liegt ein
5 =1 Fehler (O = kein Fehler; modulinterner Fehler
1 = Fehler) vor(Bit3...0=1010
a - oservier = Fehlercode 10p¢y)
3 =1 Fehlercode (siehe folgende
5 -0 Tabelle)
1 =1
0 =
Byte 2 Kanal-Diagnoseinformationen
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Fehlercodes Bit 0 ... 3| Bedeutung
0 kein Fehler
1 Timeout (Modul steckt nicht im Steckplatz)
2..6 Fehler interner Bus (Kommunikationsprobleme zwischen Buskoppler
und E/A-Modul(en))
7..8 reserviert
9 falscher Modultyp (gesteckter und konfigurierter Modultyp passen
nicht zusammen)
10 modulinterner Fehler (z. B. Leitungsbruch oder Kurzschluss)
11...15 reserviert
O Hinweis!
H _Folgende E/A-Module besitzen keine Kanal-Diagnoseinformationen. Bei diesen E/A-Modulen
ist das Byte 2 = 0.
LB1007
LB1*09, FB1*09
LB1014
LB1015
LB3*06
LB4106

LB7*04, FB7*04

Kanal-Diagnoseinformationen
LB1*01, FB1*01, LB1*02, FB1*02, LB1*08, FB1*08, LB2002, LB21*, FB22*, LB6005,

FB6305, LB6006, FB6306, LB6*08, FB6*08, LB6*1*, FB621*

Byte 2 Bedeutung Byte 4" | Bedeutung
Bit0 Binérdaten Kanal 1 (0/1) Bit0 Binardaten Kanal 5 (0/1) (2
Bit 1 Status Kanal 1 (0 = gltig, Bit 1 Status Kanal 5 (0 = giltig,
1 = ungilltig) 1 = ungiiltig) (%
Bit 2 Binardaten Kanal 2 (0/1) Bit 2 Binardaten Kanal 6 (0/1) ('
Bit 3 Status Kanal 2 (0 = g(iltig, Bit 3 Status Kanal 6 (0 = giltig,
1= ungultlg) 1= ungumg) (*2)
Bit 4 Binardaten Kanal 3 (0/1) (@ Bit 4 Binardaten Kanal 7 (0/1) (")
Bit 5 Status Kanal 3 (0 = gultig, Bit 5 Status Kanal 7 (0 = gultig,
1 = ungiltig) (2) 1 = ungiltig) (2)
Bit 6 Binardaten Kanal 4 (0/1) ("2 Bit 6 Binardaten Kanal 8 (0/1) (?
Bit 7 Status Kanal 4 (0 = giltig, Bit 7 Status Kanal 8 (0 = guiltig,
1 = ungiiltig) (@ 1 = ungiiltig) (@
(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhéngigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur
reserviert.
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LB6101, FB6301

Byte 2

Bedeutung

Bit0

Binardaten Kanal 1 (0/1)

Bit 1

Binardaten Kanal 2 (0/1)

Bit2...7

reserviert

LB1*03, FB1*03

Byte 2

Bedeutung

Bit0

Zustand Impulseingang

Bit 1

Status (0 = gliltig, 1 = ungliltig)

Bit 2

reserviert

Bit 3

Richtungserkennung

Bit4..7

reserviert

LB3101, FB3201, LB3*02, FB3*02, LB3103, FB3203, LB3104, FB3204, LB3*05, FB3*05

Byte 2 Bedeutung Byte 41 | Bedeutung

Bit0 Live Zero/Bruchgrenze Bit 0 Live Zero/Bruchgrenze
Unterschritten Kanal 1 unterschritten Kanal 3 (*2)

Bit 1 Status Kanal 1 (0 = guiltig, Bit 1 Status Kanal 3 (0 = gltig,
1 = ungultig) 1 = ungltig) @

Bit2...3 |reserviert Bit2...3 |reserviert

Bit 4 Live Zero/Bruchgrenze Bit 4 Live Zero/Bruchgrenze
unterschritten Kanal 2 (2) unterschritten Kanal 4(?)

Bit5 Status Kanal 2 (0 = gliltig, Bit5 Status Kanal 4 (0 = gultig,
1 = ungiiltig) @ 1 = ungiltig) @

Bit6...7 | reserviert Bit6...7 |reserviert

reserviert.

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhéngigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur

LB4101, FB4*01, LB4*02, FB4*02, LB4104, FB4204, LB4*05, FB4*05

Byte 2 Bedeutung Byte 4" | Bedeutung

Bit 0 reserviert Bit 0 reserviert

Bit 1 Status Kanal 1 (0 = gltig, Bit 1 Status Kanal 3 (0 = gultig,
1 = ungultig) 1 = ungiiltig) @

Bit2...3 |reserviert Bit2...3 |[reserviert

Bit 4 reserviert Bit 4 reserviert

Bit5 Status Kanal 2 (0 = glltig, Bit5 Status Kanal 4 (0 = gultig,
1 = ungiiltig) @ 1 = ungilltig) @

Bit6...7 |reserviert Bit6...7 |reserviert

reserviert.

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhangigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur
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LB5*01, FB5201, LB5*02, FB5202, LB5*04, FB5204, LB5*05, FB5205, LB5*06, FB5206

Byte 2 Bedeutung Byte 4('") | Bedeutung

Bit 0 reserviert Bit 0 reserviert

Bit 1 Status Kanal 1 (0 = giltig, Bit 1 Status Kanal 3 (0 = gltig,
1 = ungiltig) 1 = ungiiltig) ?

Bit2...3 |reserviert Bit2...3 | reserviert

Bit 4 reserviert Bit 4 reserviert

Bit 5 Status Kanal 2 (0 = gltig, Bit5 Status Kanal 4 (0 = guiltig,
1 = ungiltig) (@ 1 = ungiiltig) @

Bit6...7 |reserviert Bit6...7 |reserviert

(*1) Byte 4 betrifft nur doppelt breite E/A-Module, die 2 Steckplatze belegen.
(*2) In Abhangigkeit von der Kanalanzahl des E/A-Moduls ist dieses Bit eventuell nur
reserviert.

Typregister

IT}lplegister m _:i

1
D joo 00 00 00 (35 35%-do Di 2k 00

0o 00 35 00 00 00 d0 00
20 |35 0O 00 0O 35 00 00 00 35 00
0o oo 35 00 00 00 35 00 00 00
40 (35 00D 0D 00 35 00 00 00 35 0D
00 00 35 00 00 00 35 00 00 00
G0 |35 00 00 00 35 00 00 00 35 00
00 00 oo 00 00 o0 00 00 oo o0
80 |00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
i 0o oo oo 00 0o oo

120

Abbildung 7.7 Typregister

1 Steckplatz 3
2 Steckplatz 9

Wenn Sie aus der Dropdown-Liste den Eintrag Typregister wahlen, erhalten Sie eine
Ubersicht Giber den Aufbau der Remote-1/O-Station.

Im Typregister sind jedem Steckplatz zwei Bytes zugeordnet. Das erste Byte enthalt die
Kennung des E/A-Moduls, das im Buskoppler konfiguriert ist. Das zweite Byte enthélt die
Kennung des Moduls, das tatsachlich im jeweiligen Steckplatz der Station gesteckt ist. Um zu
prifen ob die geplante E/A-Modulkonfiguration mit den gesteckten E/A-Modulen
Ubereinstimmt, vergleichen Sie das jeweils erste und zweite Byte miteinander.

Die Kennung setzt sich aus zwei Hexadezimalzeichen zusammen. Das erste
Hexadezimalzeichen entspricht der ersten Dezimalziffer der Typebezeichnung des E/A-
Moduls. Das zweite Hexadezimalzeichen entspricht den letzten beiden Dezimalziffern der
Typbezeichnung des E/A-Moduls.

Beispiel!

Die Kennung 2Cy,¢, entspricht dem E/A-Modul LB2*12 bzw. FB2*12. Das ersten Zeichen 2,4
entspricht der ersten Ziffer der Typbezeichnung 2*12. Das zweite Zeichen Cy,¢ entspricht den
letzten beiden Ziffern der Typbezeichnung 2*12.

Die Kennung 35}, entspricht dem E/A-Modul LB3*05 bzw. FB3*05.
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In der Abbildung sehen Sie zwei markierte Bereiche. Das erste Beispiel zeigt fir Steckplatz 3
die Kennung 35 35, daher stimmt der konfigurierte E/A-Modultyp mit dem tatséchlich
gesteckten E/A-Modul Gberein.

Das zweite Beispiel 35 45 zeigt eine Diskrepanz zwischen dem konfigurierten E/A-Modul (35)
und dem gesteckten E/A-Modul (45). Fir eine korrekte Funktion tauschen Sie entweder das
E/A-Modul in der Remote-I/O-Station aus oder passen Sie die Konfiguration an.

Kennungen fiir Modultypen

Modultyp-Kennungen

bindre E/A-Module analoge E/A-Module

11 LB1*01, FB1*01 Binareingang 13 LB1*03, FB1*03 Frequenz-/
Zé&hlereingang

12 LB1*02, FB1*02 Binareingang 31 LB3101, FB3201

Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

17 LB1007 Bindreingang 32 LB3*02, FB3*02 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

18 LB1*08, FB1*08 Binareingang 33 LB3103, FB3203 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

19 LB1*09, FB1*09 Binareingang 34 LB3104, FB3204
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

1E LB1014 Bindreingang 35 LB3*05, FB3*05 HART-
Transmitterspeisegerat,
Eingangstrenner

1F LB1015 Bindreingang 36 LB3*06 HART-
Transmitterspeisegerat

21 LB2*01, FB2*01 Bindrausgang mit | 41 LB4101, FB4*01 Ausgangstrenner

Stellungsrickmeldung
42 LB4*02, FB4*02 HART-

Ausgangstrenner

2D LB2*13, FB2*13 Bindrausgang mit | 44 LB4104, FB4204 Ausgangstrenner

Stellungsriickmeldung

61 LB6101, FB6301 Relaisausgang 45 LB4*05, FB4*05 HART-
Ausgangstrenner

65 LB6005, FB6305 Relaisausgang 46 LB4106 HART-Ausgangstrenner

66 LB6006, FB6306 Relaisausgang 51 LB5*01, FB5201 RTD-
Messumformer

68 LB6*08, FB6*08 Binarausgang 52 LB5*02, FB5202
Thermoelementmessumformer

6A LB6*10, FB6210 Bindrausgang 54 LB5*04, FB5204 RTD-
Messumformer

55 LB5*05, FB5205

Thermoelementmessumformer

6F LB6*15, FB6215 Bindrausgang 56 LB5*06, FB5206

Spannungsmessumformer

Spezialmodule

74 LB7*04, FB7*04 Universeller Ein- / Ausgang (HART)

00 Leerplatz
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Erweiterte Diagnose

Der Eintrag Erweiterte-Diagnose enthalt versionsabhangige Zustands- und
Diagnoseinformationen.

Registerkarte "Modulstatus”

Hinweis!

Die Registerkarte Modulstatus steht Ihnen ab DTM Version 7.3 zur Verfigung. Der Status der
Netzteile im Bereich Netzteile wird erst ab DTM Version 7.5 dargestellt und ist auBerdem
abhéngig von der Firmware-Version des Buskopplers.

Die Registerkarte Modulstatus gibt einen Uberblick liber den Zustand der E/A-Module und
Netzteile der gesamten Remote-I/O-Station. Jedes der Felder in den Status-
/Simulationsansichten reprasentiert einen Steckplatz und somit ein E/A-Modul oder ein Netzteil
der Remote-I/O-Station.

Der Status der Netzteile wird nur angezeigt, wenn die Firmware des Buskoppler eine Netzteil-
Diagnosefunktion enthalt. AuBerdem mulssen die verwendeten Netzteile diese
Diagnosefunktion unterstiizen.

1/0- Maodule:
1 3 8 7 9 M 131517 19 21 2325 27 259 31 33 35 37 39 41 43 45 47
Status HE P
Sim. !
|—Stec:k|:-latz'l Steckplatz 48 J
MHetzteile:
Statuz [
1 2 3 45 B
Infarmation:
Modul aktiv und DK M odul aktiv und Simulation 1| passives Modul
B tdodul aktiv und Fehler Modul aktiv und Momalbetrieb kein Modul

Abbildung 7.8 Registerkarte Modulstatus

Die Statusinformationen sind auf der Registerkarte erlautert. Flr jeden Aktualisierungszyklus
werden die E/A-Modultypen (Darstellung einfach/doppelt breites Modul) und die jeweiligen
Statusbereiche abgefragt.

Im Bereich Netzteile wird der Status der Uberwachten Netzteile dargestellt. Eine
unterstrichene Netzteilnummer signalisiert, dass an der entsprechenden Position ein Netzteil
vorhanden ist. Die Uberwachung der Netzteile kann in den Geratedaten des Buskopplers ein-
und ausgeschaltet werden.

Informationen zu einem E/A-Modul aufrufen

Es besteht die Mdglichkeit, Informationen zu einem bestimmten E/A-Modul direkt auf der
Registerkarte Modulstatus aufzurufen. Hierzu muss je nach FDT-Rahmenapplikation eine
Verbindung zum gewlinschten E/A-Modul aktiv sein.

1. Klicken Sie in der Ubersicht mit der rechten Maustaste auf ein E/A-Modul.
2. Rufen Sie Uber das Kontextmenii die gewlinschten Informationen auf.
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

Diagnosefunktionen

W [Do [*o

PACTware™ Device State Manager

Ab Version 4 enthalt PACTware™ den Device State Manager und die Device State View.
Diese Add-ins ermdglichen eine geratelibergreifende Diagnose auf Grundlage der NAMUR-
Empfehlung NE 107.

Hinweis!

Moglicherweise sind die Add-ins Device State Manager und Device State View deaktiviert.
Um Add-ins zu aktivieren, wahlen Sie Extras > Add-ins im Mend.

Hinweis!

Detaillierte Informationen zu den hier beschriebenen Add-ins finden Sie in der PACTware '-

Dokumentation.

Fenster "Device State Manager" aufrufen

1. Klicken Sie in der Projektansicht mit der rechten Maustaste entweder auf HOST PC, auf ei-
nen CommDTM oder einen Buskoppler.

2. Wahlen Sie im Kontextmeni Device State Manager.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hife

F‘ru:njn_akt o x

Gerdte Tag |.ﬁ.dresse |O |%E|Geréte Typ (DT | Skatu
B} HosT PC
=l g LBIFE service bus 1 L= @ Servicsbus interface LBFE (]

B HE

Yerbindung aufbauen

s Verbindung trennen

Geratestatus lesen

Diaten aus dem Gerat lesen

Diaten ins Gerdt schreiben

Parareter 3
Messwert
Simulation

Diagnose

K.anale anzeigen

K.anale »

Device Stake Manager

p-/Download-Manager
Drucken »

Weitere Funkkionen *

Gerat hinzuflgen

Gerdt entfernen

Eigenschaften =119,L6-3106=LE 3106 LB-EasyCom Communication Interface

Abbildung 7.9  Device State Manager aufrufen
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LB8107* / FB8207*LB8111* / FB8211*

Diagnosefunktionen

L Das Fenster Device State Manager wird angezeigt.

- Auswahl Protokolle
|Name |

[] P+F LB FB Servicebus
[ P+F LE Internal

Strukbur
|Ger'éte Tag Adresse |Verb\nduﬁgszustanc}St'atus ‘Zsitstempe\ Status System

El T LBIFE service bus 4 o

L= M LB-BLLL 118 o] s

- B LB-1108 3 = 18]

- B Le-si08 5 < o

. BelB-310s 7 = o)

Lo B LB-4105 g < o)

B LB-3102 11 1= 0

~ Zusammenfassung Geratestatus
[ Ein odsr mehrers Gerat(e) befinden sich im Status Nicht unterstitzt’ O ‘

‘f-nktionen + - Buswahl
[ Geratestatus aus Gerat(en) lesen ] [ Schliefien und Geratestatus anzeigen ]
[ eratestatus zykisch aus Gerat(en) lesen J T 18 | Kene | [ i ]

Aneahl abgeschlossener Zyklen: 0 ‘ Zeit des letzben Zykus: 0,0 5 | Kiirzeste Zykluszeit: 0,0 s | Langste ZyKuszeit: 0,0 s

Abbildung 7.10  Fenster Device State Manager

3. Waéhlen Sie die Gerate aus, die Uberwacht werden sollen. Verwenden Sie hierzu entweder
die Kontrollk&stchen oder die Schaltflachen im Bereich Auswahl.

4. Um den Geratestatus einmalig oder in regelméaBigen Zeitabstanden auszulesen, wahlen Sie
eine der Schaltflachen aus dem Bereich Aktionen.

"IDevice State Manager g@

~#uswahl Protokolle

|Name |
[] P+F LB FB Servicebus
[] P+FLE Internal

~ Strukbur
|Gerate Tag |Adrasse |Verh\ndungszustanc‘ Status ‘Zaltstempe\ Status |5ystem
= F LB{FE service bus 4 [0] O 17.12.2010 10:59:55
. 119 Fo b7 17.12.2010 10:59:58
- - 3 [4] = 17.12.2010 11:00:00
- B LB-8t08 5 [-o] = 17.12,2010 10:59:53
o B LB-3105 7 Fo] = 17.12.2010 10:59:55
o BelB-4105 9 [-4] = 17.12,2010 10:59:56
o B IB-3102 11 Fo =) 17.12.2010 10:59:58

< I
Zusammenfassung Gerdtestatus
{Ein oder mehrere Gerdk{e) befinden sich im Status ‘AusFall . ]
Aktionen Ausiahl
| Geratestatus aus Geratien) lesen | | Alle | [ SchligBen und Geratestatus anzeigen J
I Zyklisches Lesen des Geratestatus beenden I ‘ 3 | s | Keine | [ Schlishen J

Anzahl abgeschlossener Zyklen: 42 | Zeit des letzten Zykdus: 8,8 5 ‘ Kirzeste Zykluszeit: 8,6 5 ‘Liangsta Zykduszeit: 10,1 5

Abbildung 7.11  Gerétestatus auslesen

Lo Eine Verbindung zu den Geraten wird hergestellt und der Geratestatus wird ausgelesen.
5. Wahlen Sie SchlieBen und Geratestatus anzeigen.

L Das Fenster Geratestatus wird angezeigt. Das Fenster Geratestatus enthalt eine Liste
mit den verfligbaren Statusmeldungen. Sie kdnnen Statusmeldungen nach bestimmten
Kriterien filtern und die Liste speichern oder I6schen.

I3 PEPPERL+FUCHS 263




LB8107*/ FB8207*LB8111* / FB8211*
Diagnosefunktionen

Aktueler Geratestatus ]

Status ...&

Gerate Tag ‘ | Bis DDBJZ.ZDIDID:‘IG:SE @

[  Filkern } [ Filter auriicksetzen ]

Ed
=
Em

LFd. I A| ZFeitskempel Status |Gerate Tag |Adre_sse |5ta;us |Geratgtyp (DTM)

03.12,2010 10:39:03 'a'" LEJFE ser ¢ () Service Bus Schnittstelle LB/FE-Serie

03.12,2010 10;39:04 ass PACTwar 1 LB 5107 MODEUS Buskoppler

03.12,2010 10:39:06 g LB-1108 3 LE 1108 bindrer Eingang {E-kanalig) (Ex-i)

03.12,2010 10:39:05 E LE-5108 5 LE 6108 bindrer Ausgang (& kanalig, 20Y, & ma) (Ex-i)
03.12,2010 10:39:09 Qg LE-3105 7 LE 3105 HART Speisegerat/Eingangstrenner i4-kanalig (Ex-i)
03,12,2010 10:32:11 &- LE-4105 9 LE 4105 HART Analoger Ausgang:4-kanalig (Ex-i)
03.12.2010 10:39:12 h LE-310Z 11 LE 3102 HART SpeisegeratfEingangstrenner:1-kanalig (Ex-i}
03.12.2010 10:39:12 . o aeneric HART DTM

[ R T, R N R VR

CNEEEE®

[ Laden J[ Speichern Ji Léschen i

Abbildung 7.12  Fenster CGeréatestatus

Hinweis!
Verschiedene Ansichten der Statusinformationen

Alternativ kdnnen Sie das Fenster Gerétestatus Uber Ansicht > Geréatestatus aufrufen. Die
Statussymbole werden Ihnen auBerdem in der Projektansicht und in der Anlagensicht
angezeigt.

1o

Allgemeine Bedeutung der Statussymbole nach NAMUR-Empfehlung NE107

Symbol Bedeutung

Diagnose aktiv

Diagnose passiv
Ausfall

AuBerhalb der Spezifikation

Wartungsbedarf

&
O
®
W Funktionskontrolle
£,
&
2

Geratestatus nicht unterstitzt

219968 2014-08
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Spezifische Bedeutung der Statussymbole fiir Remote-lI/O-Komponenten

Komponente | Symbol

Mdgliche Bedeutungen

E/A-Modul

Fehlerfrei

=

Diagnose ausgeschaltet (E/A-Modul passiv)

Leitungstberwachung (Leitungsbruch oder Kurzschluss)

E/A-Modul fehlt

Falsches E/A-Modul konfiguriert

Simulation aktiv

Nicht online

Buskoppler

Fehlerfrei

@ O8O & >4

Feldbuskommunikation: Kein Feldbus vorhanden (nur bei
Diagnosescan via Servicebus)

Speicherfehler: PIC/RAM/FLASH

CPU-/PIC-Fehler

Parameter- oder Arithmetik-Fehler

Redundanzlink nicht vorhanden (LB; Fehler im internen
Redundanzlink)

B <

Feldbuskommunikation: Feldbus vorhanden, aber kein
Datenaustausch (nur bei PROFIBUS-Buskopplern)

Kommando-Fehler

Fehler in einem E/A-Modul

Fehler in der Spannungsversorgung

Redundanzkoppler nicht vorhanden

Redundanzlink nicht vorhanden (FB, Fehler im externen
Redundanzlink, eventuell nicht gesteckt)

Nicht online

I3 PEPPERL+FUCHS
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8 Stérungsbeseitigung

Gefahr!
Explosionsgefahr

Wenn Sie Arbeiten an der Remote-I/O-Station im explosionsgefahrdeten Bereich durchfihren,
besteht Explosionsgefahr durch Funkenbildung.

Bevor Sie irgendwelche Arbeiten an der Remote-I/O-Station vornehmen, machen Sie sich mit
den Betriebsanleitungen und Zertifikaten der Komponenten vertraut und lesen Sie das
Handbuch zur LB/FB-Hardware.

8.1 Kommunikationsfehler

Falls ein Kommunikationsfehler vorliegt, gehen Sie die folgende Checkliste durch und ergreifen
Sie gegebenenfalls die entsprechende MaBnahme.

Fehler MaBnahme(n)

Remote-1/O-Station kann in Vergewissern Sie sich, dass keine anderen Anwendungen
der Konfigurationssoftware aktiv sind, die den gewahlten Port belegen. Dies kann zum
nicht dber den Servicebus Beispiel der Fall sein, wenn Sie HART/SMART-Software

gefunden werden anderer Hersteller einsetzen und diese Anwendung nicht

geschlossen haben, bevor Sie mit der Konfiguration der
Remote-I/O-Station begonnen haben.

Kontrollieren Sie, ob das Verbindungskabel zwischen PC
und Busstationen korrekt angeschlossen ist.

Kontrollieren Sie, ob alle Einstellungen wie in diesem
Handbuch beschrieben vorgenommen wurden.

Wahrend des Datenaustausches tber den Servicebus
mussen die gelben Kommunikations-LEDs vorne am
Buskoppler blinken.

Kommunikationsfehler auf Prifen Sie, ob die Kabelverbindungen intakt sind.

dem Serviceb
em Servicebus Prifen Sie in der Konfigurationssoftware, ob die gewahlite

Adresse mit der Adresse der Remote-I/O-Station
Ubereinstimmt.

Prifen Sie, ob der Abschlusswiderstand aktiviert ist. Der
Servicebus muss genau 2 Abschlusswiderstéande pro
Segment haben, einen am Anfang und einen am Ende.

Prufen Sie, ob die Busstationen linear und ohne
Abzweigung angeordnet sind. Eine sternférmige
Anordnung ist nicht zulassig.

Prufen Sie, ob in der Konfigurationssoftware die korrekte
Schnittstelle eingestellt ist.

Kommunikationsfehler auf Prifen Sie, ob der Servicebus galvanisch getrennt ist.
dem Servicebus, nach L . .
erfolgreichem Falls Sie ein Laptop verwenden, betreiben Sie das Laptop
Verbindungsaufbau mit Batterie.

Verwenden Sie einen handelsublichen
Schnittstellenkonverter (RS232-RS485-Konverter oder
USB-RS485-Konverter) mit automatischer Erkennung von
Baudrate und Ubertragungsrichtung.
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Fehler

MaBnahme(n)

Fehler in der Kommunikation
mit dem Leitsystem

Prifen Sie, ob die Kabelverbindungen intakt sind.

Prifen Sie in der Konfigurationssoftware, ob die gewéahlte
Adresse mit der Adresse der Remote-I/O-Station
Ubereinstimmt.

Prifen Sie, ob der Abschlusswiderstand aktiviert ist. Der
MODBUS muss genau 2 Abschlusswiderstande pro
Segment haben, einen am Anfang und einen am Ende.

Prifen Sie, ob die Busstationen linear und ohne
Abzweigung angeordnet sind. Eine sternférmige
Anordnung ist nicht zulassig.

Prufen Sie, ob die richtige GSD/GSE-Datei verwendet
wird.

Eine neue Remote-I/O-Station
funktioniert nicht an einem
Bus, an dem bereits andere
Remote-I/O-Stationen in
Betrieb sind

Prifen Sie, ob sich die Abschlusswiderstande auch nach
der Erweiterung am Busanfang und am Busende
befinden.

Beim Verbindungsaufbau
findet die Software einen
Buskoppler nicht

Prifen Sie, ob beim Verbindungsaufbau die gelben
Kommunikations-LEDs am Buskoppler leuchten.

Prifen Sie, ob die Busadresse im gewahlten Bereich ist.
Falls nétig, vergréBern Sie den Suchbereich.

Priifen Sie, ob der Buskoppler korrekt eingesteckt ist.

Priifen Sie, ob die Buskoppler-Adresse bereits vorhanden
ist.

Buskoppler kann nicht
konfiguriert werden.

Uberpriifen Sie das Passwort.

Laden Sie die Konfiguration in den PC. Wahlen Sie hierzu
den Menupunkt Daten aus dem Gerét laden.

Auslesen des Buskopplers
ergibt eine unerwartete
Konfiguration

Die gewtinschte Konfiguration wurde nicht im Buskoppler
abgespeichert. Wahlen Sie den Menupunkt Daten ins
Gerat schreiben, um die Konfiguration im Buskoppler zu
speichern.

Fehlende Daten beim Laden
aus Remote-I/O-Station

Prifen Sie, ob alle Daten vorher in der Remote-I/O-Station
gespeichert wurden.

Keine HART-Kommunikation

Priifen Sie, ob das verwendete E/A-Modul das HART-
Protokoll unterstitzt.

Stellen Sie sicher, dass die HART-Feldgerate innerhalb
des zuléssigen Betriebsbereichs von 4 ... 20 mA liegen.

Kontrollieren Sie, ob die korrekte Adresse des HART-
Cerats verwendet wurde.

Prifen Sie, ob die HART-Software iber einen DTM fur das
verwendete Feldgerat verflgt. Falls dies nicht der Fall ist,
sind nur HART-Grundfunktionen verfligbar.
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Fehler MaBnahme(n)
FB-Erweiterungseinheit Prufen Sie, ob Basiseinheit und Erweiterungseinheit
funktioniert nicht. korrekt verdrahtet sind.

Prifen Sie, ob bei redundanten Systemen die Verbindung
zwischen der Erweiterungseinheit und der
Redundanzeinheit besteht.

8.2 Redundanzfehler

Falls ein Redundanzfehler vorliegt, gehen Sie die folgende Checkliste durch und ergreifen Sie
gegebenenfalls die entsprechende MaBnahme.

Fehler MaBnahme(n)
Kontinuierliche Priifen Sie, ob die Umschaltzeit am Buskoppler auf einen
Redundanzumschaltung ausreichend langen Wert eingestellt wurde.

Prufen Sie bei FB-Systemen, ob die frontseitige
Verbindung zwischen den Buskopplern besteht.

Prifen Sie, ob beide Buskoppler auf Redundanz
eingestellt sind.

Keine Prufen Sie, ob die Redundanz am Buskoppler eingestellt
Redundanzumschaltung, wurde.

wenn ein Buskoppler entfernt

wird Prufen Sie, ob eine elektrische Verbindung zwischen den

beiden Buskopplern besteht. Falls nicht, stellen Sie die
Verbindung her.

Module &ndern laufend die Prifen Sie, ob einer der Buskoppler nicht fir den
Daten Redundanzbetrieb konfiguriert wurde. In diesem Fall
versuchen beide Buskoppler, aktiv auf die E/A-Module
zuzugreifen und stéren sich gegenseitig.

8.3 Durch LEDs angezeigte Fehler

Die Fehlersuche wird durch eine Reihe von LEDs am Buskoppler, an den E/A-Modulen und am
Netzteil unterstitzt. Falls die LEDs einen Fehler anzeigen, gehen Sie die folgende Checkliste
durch und ergreifen Sie gegebenenfalls die entsprechende MaBnahme.

Je nach Last kdnnen die Ausgangskreise aufgrund einer Uberlastung einen Leitungsbruch
anzeigen. Dies kann z. B. bei Magnetventilen auftreten, deren Eingangswiderstand nicht im
Bereich der Leitungsbruchiiberwachung liegt. Schalten Sie in solch einem Fall einen
hochohmigen Widerstand parallel, der die Funktion in der Regel verbessert.

Falls die Kurzschlussuberwachung bei Booster-Ventilen anspricht, kann der Ladekondensator
die Fehlerursache sein. Falls dies der Fall ist, kann das AnschlieBen eines kleinen Widerstands
in Reihe dieses Verhalten korrigieren. Falls erforderlich, deaktivieren Sie die
Leitungsfehleriberwachung.
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LEDs an Buskopplern

Fehler MaBnahme(n)

Rote LED (2) des Buskopplers| Sammelfehler: Es liegt ein Problem mit mindestens einer
leuchtet Komponente vor (E/A-Modul, Netzteil oder Buskoppler).

Suchen Sie alle Steckplatze nach E/A-Modulen mit
leuchtenden roten LEDs ab. Alle roten LEDs miissen
erloschen sein, anderenfalls meldet der Buskoppler
weiterhin einen Fehler.

Stellen Sie sicher, dass alle konfigurierten Komponenten
gesteckt und betriebsbereit sind (griine LED leuchtet).

Uberpriifen Sie das globale Statusregister in der
Messwertanzeige des Buskopplers, um den Grund der
Sammelfehlermeldung zu erfahren.

Gelbe LED (5) des Der Buskoppler ist betriebsbereit und arbeitet mit den E/A-
Buskopplers blinkt, ohne dass Modulen.

der Bus angeschlossen ist
Gelbe LED (5) des Buskoppler Der Buskoppler ist betriebsbereit und arbeitet mit den E/A-
blinkt in langen Intervallen Modulen. Mindestens ein E/A-Modul befindet sich im
Simulationsmodus.

Feldbus
Gelbe LEDs (3, 6) des Prifen Sie, ob die physikalische Verbindung zwischen
Buskopplers zeigen keine Konfigurationswerkzeug und der Remote-I/O-Station

Aktivitat wahrend eines

Verbindungsaufbaus an korrekt hergestellt wurde.

(LEDs = aus)

Servicebus

Gelbe LEDs (4, 7) des Prifen Sie, ob das Konfigurationskabel und der Adapter
Buskopplers blinken wahrend korrekt verbunden sind.

des Verbindungsaufbaus via
Servicebus nicht

LEDs an E/A-Modulen und Netzteilen

Fehler MaBnahme(n)
Rote LED eines E/A-Moduls Prifen Sie, ob die Feldverdrahtung korrekt angeschlossen
leuchtet ist.

Priifen Sie, ob der Sensor einwandfrei funktioniert.
Priifen Sie, ob die Feldgerate einwandfrei funktionieren.
Rote LED eines E/A-Moduls | Fehlende Kommunikation zw. dem E/A-Modul und dem
blink Buskoppler

Priifen Sie, ob das E/A-Modul richtig in das Backplane
eingesteckt ist.

Stellen Sie sicher, dass die Stifte des Steckers nicht
verbogen sind.

Stecken Sie ein anderes E/A-Modul an die Position. Falls
das neu gesteckte E/A-Modul ebenfalls nicht arbeitet (rote
LED blinkt), kann ein Fehler an dem Backplane vorliegen.

Gelbe LEDs der E/A-Module Bei Bindreingangen zeigt die gelbe LED verschiedene
leuchten Statusinformationen an.

Bei Transmitterspeisegeraten zeigt die gelbe LED an, dass
der normale Betriebsbereich verlassen wurde.
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LEDs an E/A-Modulen und Netzteilen

Fehler MaBnahme(n)
Grune LEDs bei allen E/A- Prifen Sie, ob der Versorgungsanschluss des Backplanes
Modulen aus korrekt angeschlossen ist.

Prifen Sie, ob das Netzteil funktioniert und ob es korrekt in
das Backplane eingesteckt ist.

Grine LED eines einzelnen
E/A-Moduls aus

Prifen Sie, ob das E/A-Modul korrekt in das Backplane
gesteckt ist.

Falls nétig, tauschen Sie das E/A-Modul aus.

Falls der Fehler weiterhin besteht, prifen Sie das
Backplane auf einwandfreie Funktion.

Grine LED des Netzteils aus

Prifen Sie, ob das Netzteil mit der richtigen Spannung
versorgt wird.

Prifen Sie, ob das Netzteil korrekt in das Backplane
gesteckt ist und der Kontakt zum Backplane hergestellt ist.

Prufen Sie die Versorgungsspannung. Bei maximaler Last
darf die Spannung von 24 V DC einschlieBlich
Brummspannung nicht unter 20 V fallen.

Eventuell ist die Sicherung defekt. FB-Netzteile enthalten
keine austauschbaren Sicherungen und miissen durch ein
neues FB-Netzteil ersetzt werden.

Signalfehler

Deaktivierte E/A-Module

Deaktivierte E/A-Module werden haufig fir spatere Erweiterungen verwendet. Bevor Sie das
E/A-Modul deaktivieren, schalten Sie dessen Leitungsfehleriiberwachung ab. So verhindern
Sie, dass das E/A-Modul einen Alarm auslést, wenn der Buskoppler eine Abfrage startet, ob
ein E/A-Modul im Steckplatz installiert ist.

Fehler

MaBnahme(n)

Keine Signalanderung, wenn
die Parameter verandert
werden

Prifen Sie, ob das E/A-Modul in Betrieb ist.

Priifen Sie, ob die Anderung in der Remote-I/O-Station
gespeichert wurde.

Laden Sie die Parametrierung herunter, um die aktuelle
Parametrierung des E/A-Moduls herauszufinden.

Fehlerhaftes Signal

Prufen Sie, ob ein Kurzschluss oder Leitungsbruch im
Kreis vorliegt.

Prifen Sie, ob die Feldgerate und Sensoren einwandfrei
funktionieren.

Falls nétig, tauschen Sie das E/A-Modul aus.
Prifen Sie den Signalweg zum E/A-Modul.

Alle Signale einer Station
fehlerhaft

Priifen Sie, ob das Netzteil einwandfrei funktioniert.
Prifen Sie die Busverbindung.
Priifen Sie die Buskommunikation.

Verwenden Sie einen Busmonitor.
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Fehler MaBnahme(n)

Ausgangsmodul schaltet um Prufen Sie die Einstellungen fiir die

auf Ersatzwerte Ansprechiiberwachung am Buskoppler. Die Dauer fir die
Umstellung auf Ersatzwerte muss langer sein, als die
Dauer eines Buszyklusses.

Ein Ausgangsmodul schaltet | Die Kommunikation mit dem Buskoppler ist unterbrochen.
ab Prufen Sie, ob das E/A-Modul richtig in das Backplane
eingesteckt ist.

Schalten Sie gegebenenfalls die Statusbits fir analoge
Ausgénge ab.

Eingangsmodul liefert Die Kommunikation mit dem Buskoppler ist unterbrochen.

sporadisch keine Messwerte Priifen Sie, ob das E/A-Modul richtig in das Backplane
eingesteckt ist.

E/A-Modul funktioniert Prifen Sie, ob die Steckverbindung des fehlerhaften

problemlos in einem Steckplatzes in Ordnung ist und ob die Stifte des E/A-

bestimmten Steckplatz, in

einem anderen jedoch nicht Moduls nicht verbogen sind.

Benutzen Sie den Steckplatz gegebenenfalls nicht weiter.

Messwerte sporadisch falsch Prifen Sie, ob der Messwert durch externe Stéreinflisse
verfélscht werden kann.

Prifen Sie, ob die Abschirmung intakt ist.

Signal andert sich nicht Priifen Sie, ob fir den Kanal der Simulationsmodus
aktiviert ist (nicht beim Buskoppler LB8*06 bzw. FB8*06).

Prifen Sie, ob der Ersatzwert aktiv ist, da keine
Buskommunikation besteht.

Prlfen Sie, ob ein Leitungsfehler vorliegt.

E/A-Modul gibt keine Prufen Sie, ob die Leitungsfehleriberwachung aktiv ist.
Diagnosemeldungen aus Falls nicht, aktivieren Sie die Leitungsfehleriiberwachung.

Priifen Sie, ob die erwarteten Diagnoseinformationen im
Buskoppler aktiviert wurden.

Keine Eingangs- Prufen Sie, ob das richtige E/A-Modul gesteckt und
/Ausgangsdaten betriebsbereit ist.

Prifen Sie, ob die Skalierung des Analogeingangs/-
ausgangs den Systemanforderungen entspricht.

Prifen Sie, ob die Verdrahtung in Ordnung ist.

E/A-Modul als fehlend Prufen Sie, ob das richtige E/A-Modul eingesteckt ist.

Idet
gemelde Prifen Sie, ob die griine LED des E/A-Moduls leuchtet und
das E/A-Modul richtig eingesteckt ist.

Modulfehler Priifen Sie, ob die griine LED am E/A-Modul leuchtet.
Wenn nicht, besteht kein Kontakt zum Backplane oder die
Sicherung ist defekt. Wenn alle E/A-Module eines
Segments ausgefallen sind, liegt der Fehler im Netzteil
oder im Backplane.

Uberpriifen Sie mit Hilfe der Messwertanzeige die
Diagnoseinformationen des E/A-Moduls.

I3 PEPPERL+FUCHS 27



8.5

272

Fehler

MaBnahme(n)

6/8 LB-Module fallen
gleichzeitig aus (Backplanes
LB9121, LB9101).

Prifen Sie, ob das Netzteil des Segments einwandfrei

funktioniert.

Fehler

MaBnahme(n)

24 FB-Module fallen
gleichzeitig aus.

Prifen Sie, ob das Netzteil einwandfrei funktioniert.

Prufen Sie, ob die Verdrahtung zur Erweiterung korrekt

und intakt ist.

Fehler und Ihre Folgen

Je nach Fehler missen Sie mit den unten aufgefiihrten Folgen rechnen.

Fehler

Diagnose

Folgen

FB-Netzteil ausgefallen
(redundant)

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen Statusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master erhalt
ebenfalls eine Redundanz-
Fehlermeldung.

Redundanzumschaltung
vom primaren auf den
Redundanz-Buskoppler

FB-Netzteil ausgefallen (nicht
redundant)

Der Master empfangt 24
Fehlermeldungen im
globalen und Modul-
Statusregister, sofern dies
vorab so parametriert
wurde.

Der Master erhalt 24
modulspezifische und
kanalbezogene
Fehlermeldungen, wenn
die Moduldiagnose
aktiviert wurde.

Es entsteht ein Verlust von
24 E/A-Modulen.
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Fehler

Diagnose

Folgen

Netzteil ausgefallen
(redundante Remote-1/O-
Station)

Der Master erhélt eine
Fehlermeldung im
globalen Statusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde (nur
mit Backplanes LB9022
und LB9024).

Backplanes LB9022,
LB9024 und LB9029:
durch eine 2-aus-3-
Redundanz beim Einsatz
von 3 Netzteilen LB9006
bleibt auch mit einem
ausgefallenem Netzteil die
volle Funktionalitat
erhalten.

Backplanes LB9121 und
LB9101: beim Einsatz von
2 Netzteilen LB9104 fallen
8 E/A-Module aus, sobald
ein Netzteil ausfallt. Die
Buskoppler werden jedoch
weiterhin vom
funktionierenden Netzteil
versorgt, die
Kommunikation bleibt
bestehen.

Netzteil ausgefallen (nicht-
redundante Remote-I/O-
Station)

Der Master empfangt

8 Fehlermeldungen im
globalen und Modul-
Statusregister, sofern dies
vorab so parametriert
wurde.

Der Master erhélt

8 modulspezifische und
kanalbezogene
Fehlermeldungen, wenn
die Moduldiagnose
aktiviert wurde.

Backplanes LB9022,
LB9024 und LB9029: im
nicht-redundanten Einsatz
werden in der Regel nur
zwei Netzteile eingesetzt.
Dies fuihrt dazu, dass beim
Ausfall eines Netzteils
bereits die gesamte
Station in Mitleidenschaft
gezogen werden kann
(abhangig von der Anzahl
der verwendeten E/A-
Module).

Backplanes LB9121 und
LB9101: beim Einsatz von
2 Netzteilen LB9104 fallen
8 Module aus, sobald ein
Netzteil ausfallt. Der
Buskoppler wird jedoch
weiterhin vom
funktionierenden Netzteil
versorgt, die
Kommunikation bleibt
bestehen.
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Fehler

Diagnose

Folgen

Buskommunikation
ausgefallen

Der Master erkennt den
Ausfall.

Die Ausgadnge nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

Buskoppler oder Spannung
ausgefallen

Der Master erkennt den
fehlerhaften Slave.

Die Ausgéange sind ohne
Spannung, es sei denn
das System ist redundant
ausgelegt.

E/A-Modul ausgefallen

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master erhalt die
Nachricht Modulfehler,
wenn die Moduldiagnose
aktiviert wurde.

Keine Signalanderung. Die
Eingdnge nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

Der Ausgang ist ohne
Spannung.

Die grine LED istin den
meisten Fallen aus. Es gibt
jedoch Félle, bei denen
die grune LED trotz eines
Fehlers leuchtet.

Falsches E/A-Modul

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master erhalt die
Nachricht falsches
Modul, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Keine Signalanderung. Die
Eingdnge nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

Der Ausgang ist ohne
Spannung.

Die rote LED in dem
doppelt breiten E/A-Modul
blinkt.

E/A-Modul fehlt oder wurde
entfernt

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master erhalt die
Nachricht fehlendes
Modul, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Der Eingang ist
eingefroren.

Der Ausgang ist ohne
Spannung.
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Fehler

Diagnose

Folgen

modulspezifische Fehler

Leitungsfehler im
Eingangsmodul

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung Daten
ungultig, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Die Rote LED leuchtet.

Keine Signalanderung. Die
Eingdnge nehmen
Ersatzwerte an, sofern
dies vorab so parametriert
wurde.

Temperatureingénge
kehren erst zum normalen
Betrieb zurlick, nachdem
der Fehler korrigiert wurde
und die Bruchverzégerung
abgelaufen ist.

Bereichsuberlauf oder -
unterlauf bei E/A-Modulen
LB3101, FB3201, LB3*02,
FB3*02, LB3103, FB3203,
LB3104, FB3204, LB3*05,
FB3*05

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung Daten
ungultig, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Die gelbe LED leuchtet.

Das Signal ist auf
vorgegebene Grenzwerte
begrenzt.

Leitungsfehler bei E/A-
Modulen LB2002, LB21*,
FB22*, LB4101, FB4*01,
LB4*02, FB4*02, LB6*08,
FB6*08

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung im
globalen und
Modulstatusregister,
sofern dies vorab so
parametriert wurde.

Der Master empfangt eine
Fehlermeldung Daten
ungiiltig, wenn die
Moduldiagnose aktiviert
wurde.

Die rote LED leuchtet.

Der Ausgang ist ohne
Spannung.
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