i)ENTcontrOI IC-KP2-1HB6-V15B an S7 Steuerung

Inbetriebnahme IDENTControl Compact
|IC-KP2-1HB6-V15B Profibus-DP

an Siemens S7 Steuerung
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i)E NTcontrOI IC-KP2-1HB6-V15B an S7 Steuerung

1. Installation GSD-Datei

Vor der ersten Inbetriebnahme des Identifikationssystems IDENTControl ist zunachst die GSD-Datei

zu installieren. Die GSD-Datei kann der dem Produkt beiliegenden CD ,Identifikationssysteme*

entnommen werden. Alternativ kann die Datei via Internet runtergeladen werden.
www.pepperl-fuchs.com

(Produktsuche & IC-KP2-1HB6-V15B & 1831466.zip)

Dazu muss innerhalb der Simatic Hardwarekonfiguration der Mentpunkt ,Extras* & ,GSD-Datei

installieren...” aufgerufen werden.

| Eudras Hite
Eirstelungen, .. ChrlbaitE
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AnschlieRend die GSD-Datei aus dem Quellverzeichnis auswahlen.

[P = D |
e
o e me

= ——ed =

| —H

~.

Die GSD-Datei wird durch den Menipunkt ,Extras” & ,Katalog aktualisieren” in den Hardwarekatalog
Ubernommen.

[Estras Hife
Enszeliungen, .. Chrl4tt-E

kataboprofie besrbaten

samalog akoualisiaren

Hu-Lipdatss instalisren. .
A50-Lrateden instakiaren. .

Suche in Service & Supporl...

2. Installation Anwenderprogramm

Fur die Installation des Anwenderprogramms muss zunachst die Datei ,|C-KP2-1HB6.zip" entpackt
werden. Dazu innerhalb des SIMATIC Managers den Mentipunkt ,Datei“ & ,Dearchivieren..." anwéh-
len. AnschlieBend die Datei markieren und tiber ,Offnen” bestatigen sowie den zugehorigen Ablage-
pfad bestimmen. Nach erfolgreich durchgefiihrter Installation erscheint das Anwenderprogramm in-
nerhalb des SIMATIC Managers.
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i)ENTcontral IC-KP2-1HB6-V15B an S7 Steuerung

3. Hardwarekonfiguration

Innerhalb der Hardwarekonfiguration kann das Anwenderprogramm auf die vorhandenen Steuerungs-

komponenten angepasst werden.

L]
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AnschlieRend erfolgt die Anbindung der IDENTControl an das Profibus Mastersystem. Dazu muss das
Symbol ,|C-KP2-1HB6" aus den Hardwarekatalog via ,Drag'n"Drop“ auf das Mastersystem gezogen
werden. Anschlielend wird die Telegramml&nge durch die Kommunikationsmodule (z.B. In/Out 64

Byte) definiert. Das Modul muss einen Slot zugewiesen werden.
T e e e — -t |
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Sollte der Funktionsbaustein in ein anderes Applikationsprogramm Ubertragen werden, so empfiehlt es
sich die Symboltabelle ebenfalls in das neue Programm zu kopieren. Dadurch wird die Arbeit mit den

Symbolinformationen unterstitzt.

4. Einstellung Gerateparameter

Die Gerateparameter kdnnen durch Doppelklick auf das Geratesymbol der IDENTControl aufgerufen

werden.

L * ki i -u‘-l

Der geréatespezifische Parameter ,Data Hold Time" (DHT) beschreibt die Datenhaltezeit innerhalb des
Ausgangsdatenfeldes der IDENTControl. Die DHT sollte den doppelten Wert der Zykluszeit der Steue-

rung aufweisen.

' PEPPERL+FUCHS Seite 4von 17



1JENTControl

IC-KP2-1HB6-V15B an S7 Steuerung

5. Funktionsbaustein ,IDENTControl*

Der Aufruf des Funktionsbausteins und des zugehérigen Instanzdatenbausteins erfolgt durch:
Call ,IDENTControl“, ,InstDB* (Symbolische Darstellung)
Bzw.
Call FB32, DB32
Werden mehrere Auswerteeinheiten IDENTControl an die Steuerung angebunden, so kénnen die er-
forderlichen Instanzdatenbausteine durch die Call-Anweisung erzeugt werden.
Call FB32, DB33
Call FB32, DB34 usw.
Alternativ dazu besteht die Mdglichkeit den Baustein als Multiinstanz aufzurufen.
Nachfolgendes Bild zeigt den Aufruf der Funktion und die zu parametrierenden Variablen.

| CALL "IDENTControl" "Tn=tDE"
IC_INPUT_iddress c=WF1EEZ00
IC_OUTPUT Address :=WgLE§Z00
Length IN T
Length 0UT =64
Timeout I=TH4S
HeadlDlataFixcode :="HeadlDataFixzcode"
HeadlSingleEnhanced: ="HeadlfingleEnhanced"
HeadlSpecialCommand: ="Headl Special Conmand"
HeadlBead ="HeadlBead"
HeadlWrite ="HeadlWrite"
HeadlQuit ="HeadlQuit"
OuitErrorHeadl ="JuitErrorHeadl"
IC_Command on Headl:="IC Commarnd"
HeadlWordNum :=1k%
HeadlWordhddress I=WHELEHO
HeadlTagType c=WHIEE3033
HeadlDione :="HeadlDone"
HeadlMolhataCarrier :="HeadlWNoDataCarrier"
HeadlError :="HeadlError"
HeadlBusy :="HeadlBusy"
HeadlStatus :="Headlstatus"
HeadlBeplyCounter :="HeadlPReplyCounter"
InitFinish ="InitFinish"
SetRestart c="SetPestart"
Name Datentyp | Beschreibung
IC_INPUT Address WORD i:jarrésgg)esse der Auswerteeinheit im Prozessabbild der Eingange (E-
IC_OUTPUT Address WORD i:jarrésgg)esse der Auswerteeinheit im Prozessabbild der Ausgange (A-
Length IN INT Lange des Eingangsabbildes (Lange des empfangenen Profibustele-
gramms)
Length OUT INT Lange des Ausgangsabbildesabbildes (Lange des gesendeten Profi-
bustelegramms)
Timeout TIME Timer zur Uberwachung der Antwortzeit der Auswerteeinheit
HeadlDataFixcode BOOL Zugriff Kopf 1 auf 0:=Fixcode 1:=Datenbereich
Head1SingleEnhanced BOOL Ausfuhrung an Kopf 1 von 0:=Single 1:=Enhanced Befehl
Ausfiihrung SpecialCommand an Kopf 1 (Flanke positiv); Befehlspara-
Head1SpecialCommand | BOOL meter vorher in Struktur Head_1.SpecialCommand festlegen; empfan-
gene Nutzdaten befinden sich in der Struktur Head_1.InData
Ausfiihrung Lese Befehl an Kopf 1 (Flanke positiv); Befehlsparameter
HeadlRead BOOL Head1WordNum und Head1Wordaddress festlegen; empfangene
Nutzdaten befinden sich in der Struktur Head_1.InData
Ausfuhrung Schreib Befehl an Kopf 1 (Flanke positiv); Befehlsparame-
HeadlWrite BOOL ter Head1WordNum und Head1Wordaddress festlegen; zuschreibende
Nutzdaten vorher in der Struktur Head_1.OutData.DW1...15 festlegen

B
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i)ENTcontrOI IC-KP2-1HB6-V15B an S7 Steuerung

Name Datentyp | Beschreibung

Head1Quit BOOL Ausfihrung Quit I_3_efeh| an Kopf 1 zum Abbruch eines Enhanced Be-
fehls (Flanke positiv)

QUuitErrorHeadl BOOL Ausfuhrung Fehlerroutine an Kopf 1 (Flanke positiv)
Ausflihrung eines SpecialCommands an die Auswerteeinheit (Flanke
positiv); Befehl wird an Kanal 0 gesendet; Befehlsparameter vorher in

IC_Command_Head1 BOOL Struktur Head_1.SpecialCommand festlegen; empfangene Nutzdaten
befinden sich in der Struktur Head_1.InData

Head1WordNum INT Anzahl der an Kopf 1 angesprochenen Datenblécke

Head1WordAddress WORD Startadrgsse des an Kanal 1 angesprochenen Speicherbereichs auf
Datentrager

HeadlTagType WORD Datentragertyp Kanal 1 (Tabelle Datentragertypen)

Head1Done BOOL Neue Daten vorhan(_j(_en (Enhanced) bzw. Befehl beendet (Single) an
Kanal 1 (Flanke positiv)

Head1NoDataCarrier BOOL E:;‘r:jeDr?tentrager zur Ausfiihrungszeit eines Befehls an Kanal 1 vor-

Headl1Error BOOL Fehler ist aufgetreten an Kanal 1 (positive Flanke)

Head1Busy BOOL Befehl wird an Kanal 1 bearbeitet

Head1Status BYTE Statuswert Kanal 1

Head1ReplyCounter BYTE Wert Antwortzéhler Kanal 1

InitFinish BOOL Ausfuhrung Initialisierung Auswerteeinheit (Flanke positiv)

SetRestart BOOL Initialisierung beendet (Flanke positiv)

Beispiel fur die Einstellung der Kommunikationsparameter:

In der Hardwarekonfiguration wurde das Kommunikationsmodul ,,64In / 64 Out Bytes" ausgewahlt. Das
Prozessabbild der Eingénge (E-Adresse) beginnt bei Adresse 512 und endet nach der Adresse 575
und hat eine Lange von 64 Byte. Das Prozessabbild der Ausgange (A-Adresse) beginnt bei der
Adresse 512 und endet nach der Adresse 575. Dadurch ergibt sich folgende Parametrierung fur den

Funktionsbaustein:

IC_INPUT_Address =W#16#200

IC_OUTPUT_Address =W#16#200

Length_IN =64

Length_OUT =64
Anmerkung:

Bei der Auswahl eines Kommunikationsmoduls fir den reinen Lesebetrieb (z.B. ,64 In / 4 Out Bytes")
muss die Ausgangsadresse (,/IC_OUTPUT_Address") vollstandig innerhalb des Prozessabbildes
liegen. Bei CPUs der Baureihe S7-300 hat der A-Bereich eine Lange von 0 bis 256. Die Baureihe S7-
400 hat ein Prozessabbild der Ausgénge mit einer Lange von 0 bis 512.

Bitte beachten Sie die maximal mdgliche Telegrammléange der verwendeten CPU. Die CPU S7-315-
2DP ist fur eine maximale Telegrammléange von 32 Bytes ausgelegt. Die CPUs der Baureihe S7-400
sind fur eine Telegramml&nge von 64 Bytes ausgelegt.

e

& PEPPERL+FUCHS Seite 6 von 17




1JENTControl

IC-KP2-1HB6-V15B an S7 Steuerung

6. Fehler- bzw. Geratediagnose

Bei der Inbetriebnahme des Bausteins (Initialisierung) treten die Mehrzahl der Fehler auf. Wird nach

dem Start der Initialisierung (Flanke positiv auf SetRestart) das Bit InitFinish nicht automatisch gesetzt,

so ist bei der Durchfuihrung der Initialisierung ein Fehler aufgetreten. Hauptursache ist eine unter-

schiedliche Parametrierung der Hardwarekonfiguration innerhalb des Simatic Hardwaremanagers und

der Parametrierung des E/A-Bereichs bzw. der Telegrammlédnge am Funktionsbaustein. Es ist eben-

falls der eingestellte Datentragertyp (Head1TagType) zu Uberprifen.

Eine weitere Fehlermdglichkeit besteht bei der Ausfuhrung von Befehlen. Sobald hier ein Fehler auf-

tritt wird das Bit Head1Error gesetzt. Anschlielend kann mit Hilfe der aufgelisteten Fehlertabelle eine

Diagnose durchgefuhrt werden. Ursachen fur Fehler kdnnen bei falschen Befehlsparametern (beson-

derst bei SpecialCommand) oder falsch eingestellten Datentragertyp liegen. Ein falscher Befehlspa-

rameter wird durch den Statuswert (Head1Status) 04hex signalisiert.

Name Datentyp | Beschreibung Behebung
Headl1Error BOOL Fehler an Kopf 1
Head_1.InvalidR BOOL CB;:fsé i?g;ﬁ;;?:rﬁrgiﬁgag?cehqes Uberpriifung der Data Hold Time. Uberpriifung
esponse identisch der E/A Konfiguration.
Timer zur Kommunikations-
Head_1.Timeout BOOL Uiberwachung abgelaufen. Sla- | VergréRerung der Variablen Timeout bei grof3en
Occured ve hat im Zeitfenster keine Zykluszeiten.
Antwort gesendet.
- | Uberpriifung der Variablen
Ega(izl.Error_S BOOL ;ihll(zrr:%rrggggiebr;lger Da Head_1.Ret_Val_SFC14. Uberpriifung der para-
— metrierten E/A-Adresse und Telegrammlénge
. . _ | Uberpriifung der Variablen
Egatigl.Error_S BOOL Eenhilﬁr dgir;rigggfgglger Da Head_1.Ret_Val_SFC15. Uberpriifung der para-
— metrierten E/A-Adresse und Telegrammlange.
W#16#8090
. .. W#16#80B1
Hgg(cj:_la.Ret_Val WORD ggrm;r:%)ff bei der Ausflhrung Uberpriifung der parametrierten E/A-Adresse und
- Telegrammlénge (weitere Informationen tber
Systemhilfe der SFC14)
Fehlercode bei der Ausfiihrung Wi#16#8090
Head_1.Ret_Val der SFC15 W#16#80B1
SFC_lé - INT (Umwandlung in HEX Format Uberprifung der parametrierten E/A-Adresse und
- erforderlich) 9 Telegrammlange (weitere Informationen Uber
Systemhilfe der SFC15)
Head1Status BYTE S_tatus der an Kanal 1 zuletzt Siehe Tabelle Statuswerte
eingelesenen Daten
Memo- BYTE Status des zuletzt eingelese- Siehe Tabelle Statuswerte

ry.InData.Status

nen Datentelegramms

Die Diagnosedaten (Slave-Diagnose) fur die Auswerteeinheit IDENTControl werden mit Hilfe der Sys-

temfunktion SFC13“DPNRM_DG" von der Diagnoseadresse eingelesen. Diese Adresse wird bei der

Konfiguration des Slaves automatisch vergeben und kann durch Doppelklick auf das Symbol der I-

DENTControl abgerufen werden.

i .
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Die Lange der Diagnosedaten betragt 48 Byte. Im Anwenderprogramm werden die Diagnosedaten in-
nerhalb des DB2 abgelegt. Es ist zu empfehlen in das Steuerungsprogramm der Applikation diesen
Diagnoseaufruf zu Ubernehmen. Dadurch lassen sich verschiedene Gerateparameter (u.a. Software-
stéande) leicht abfragen. Nachfolgend ist das Beispiel zum Aufruf der Diagnose von der Adresse 4092
(=FFChex).

o "B _SLAVE DIaAG"
ZFBN DIAG

CALL "DPID_DIAG"
RERQ T 'IUJ_SI.JLUE_DI.&.C"
LADDE  :=W§1E§FFC
RET_VAL: =MUS
RECORD :=P#DE2.DEX0.0 EYTE 48
BUST  :=M4.0
s B n 3.0
B "ID SLAVE DIAG"
DTAG: MOP o

_=IPEPPERL+FUCHS Seite 8von 17



i)E NTcontral IC-KP2-1HB6-V15B an S7 Steuerung

7. Beispiele Befehlsausfiihrungen

Initialisierung: (mit Datentragertyp IPC03)

Festlegung Datentragertyp:
HeadlTagType := W#16#3033 (IPC03-..)
Head2TagType := W#16#3033 (IPC03-..)

Start der Initialisierung:
SetRestart := 1 (positive Flanke)

Initialisierung wird bearbeitet:
Head1Busy = 1
Head2Busy = 1

Initialisierung beendet:
InitFinish := 1 (positive Flanke)
Head1Done := 1
Head2Done := 1

PEPPERL+FUCHS Seite 9 von 17
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Single Read Fixcode: (Kopf 1)

Festlegung Befehlsparameter:
Head1SingleEnhanced := 0
HeadlDataFixcode := 1

Start Befehlsausfiihrung:
Head1Read := 1 (positive Flanke)

Befehl wird bearbeitet:
Head1Busy = 1

Befehl beendet -> Daten eingelesen:
HeadlBusy := 0
Head1NoDataCarrier := 0
Head1Done := 1 (positive Flanke)
Nutzdaten:
Head_1.InData.UserData

Befehl beendet -> Kein Datentrager
vorhanden:
HeadlBusy := 0
Head1NoDataCarrier := 1 (positive
Flanke)

Head1Done := 1 (positive Flanke)
Nutzdaten:
keine

Enhanced Read Fixcode: (Kopf 1)

Festlegung Befehlsparameter:
Head1SingleEnhanced := 1
HeadlDataFixcode := 1

Start Befehlsausfiihrung:
Head1Read := 1 (positive Flanke)

Befehl wird bearbeitet:
Head1Busy = 1

Daten eingelesen und Befehl aktiv:
Head1Busy = 1
HeadlNoDataCarrier := 0
Head1Done := 1 (positive Flanke)
Nutzdaten:
Head_1.InData.UserData

Kein Datentrager vorhanden und Be-
fehl aktiv:

Head1Busy = 1
HeadlNoDataCarrier := 1
Head1Done := 0 (positive Flanke)
Nutzdaten:
keine

Datentrager bewegt sich aus den Le-
sebereich heraus und kein Datentra-
ger vorhanden:
Head1Busy = 1
HeadlNoDataCarrier := 1
Head1Done := 0 (positive Flanke)
Nutzdaten:
keine

Datentrager bewegt sich in den Lese-
bereich und Daten eingelesen:
Head1Busy = 1
Head1NoDataCarrier := 0
Head1Done := 1 (positive Flanke)
Nutzdaten:
Head_1.InData.UserData

Enhanced Befehl beenden:
HeadlQuit:= 1

Befehl beendet:
Head1Done := 1 (positive Flanke)
HeadlBusy := 0

,
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IC-KP2-1HB6-V15B an S7 Steuerung

Single Read Words: (Kopf 1; 15 Blocke ab Adresse 0)

Festlegung Befehlsparameter:
Head1WordNum := 15 (Anzahl Nutzdaten)
Head1WordAddress := 0 (Speicheradresse)

Head1SingleEnhanced := 0
Head1DataFixcode := 0

Start Befehlsausfiihrung:
Head1Read := 1 (positive Flanke)

Befehl wird bearbeitet:
Head1Busy = 1

Daten eingelesen:
HeadlBusy := 0
Head1NoDataCarrier := 0
Head1Done := 1 (positive Flanke)
Nutzdaten:
Head_1.InData.UserData

Kein Datentrager vorhanden:
HeadlBusy := 0
Head1NoDataCarrier := 1 (positive
Flanke)

Head1Done := 1 (positive Flanke)
Nutzdaten:
keine

Enhanced Read Words: (Kopf 1; 15 Blécke ab Adresse 0)

Festlegung Befehlsparameter:
Head1WordNum := 15 (Anzahl Nutzdaten)
Head1WordAddress := 0 (Speicheradresse)

Head1SingleEnhanced := 1
Head1DataFixcode := 0

Start Befehlsausfiihrung:
Head1Read := 1 (positive Flanke)

Befehl wird bearbeitet:
Head1Busy = 1

Daten eingelesen und Befehl aktiv:
Head1Busy = 1
HeadlNoDataCarrier := 0
Head1Done := 1 (positive Flanke)
Nutzdaten:
Head_1l1.InData.UserData

Kein Datentrager vorhanden und Be-
fehl aktiv:

Head1Busy = 1
HeadlNoDataCarrier := 1
Head1Done := 0 (positive Flanke)
Nutzdaten:
keine

Datentrager bewegt sich aus den Le-
sebereich heraus und kein Datentra-
ger vorhanden:
Head1Busy = 1
HeadlNoDataCarrier := 1
Head1Done := 0 (positive Flanke)
Nutzdaten:
keine

Datentrager bewegt sich in den Lese-
bereich und Daten eingelesen:
Head1Busy = 1
Head1NoDataCarrier := 0
Head1Done := 1 (positive Flanke)
Nutzdaten:
Head_1.InData.UserData

Enhanced Befehl beenden:
HeadlQuit:= 1

Befehl beendet:
Head1Done := 1 (positive Flanke)
HeadlBusy := 0

,
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Single Write Words: (Kopf 1; 15 Blécke ab Adresse 0)

Festlegung Befehlsparameter:
Head1WordNum := 15 (Anzahl Nutzdaten)
Head1WordAddress := 0 (Speicheradresse)

Head1SingleEnhanced := 0
Head1DataFixcode := 0

Festlegung Nutzdaten im Ausgangsdatenfeld:
Head_1.OutData.UserData := XXXX

Start Befehlsausfiihrung:
Head1Write := 1 (positive Flanke)

Befehl wird bearbeitet:
Head1Busy = 1

Daten geschrieben:
HeadlBusy := 0
Head1NoDataCarrier := 0
Head1Done := 1 (positive Flanke)

Kein Datentrager vorhanden:
HeadlBusy := 0
Head1NoDataCarrier := 1
Head1Done := 1 (positive Flanke)

Enhanced Write Words: (Kopf 1; 15 Blocke ab Adresse 0)

Festlegung Befehlsparameter:
Head1WordNum := 15 (Anzahl Nutzdaten)
Head1WordAddress := 0 (Speicheradresse)

Head1SingleEnhanced := 1
Head1DataFixcode := 0

Festlegung Nutzdaten im Ausgangsdatenfeld:
Head_1.OutData.UserData:= XXXX

Start Befehlsausfiihrung:
Head1Write := 1 (positive Flanke)

Befehl wird bearbeitet:
Head1Busy = 1

Daten geschrieben und Befehl aktiv:
Head1Busy = 1
HeadlNoDataCarrier := 0
HeadlDone := 1

Kein Datentrager vorhanden und Be-
fehl aktiv:
HeadlBusy := 1
HeadlNoDataCarrier := 1
HeadlDone := 0

Datentréger bewegt sich aus den Feld
heraus und kein Datentréger vorhan-
den:

Head1Busy = 1
Head1NoDataCarrier := 1
Head1Done := 0 (positive Flanke)

Datentrager bewegt sich in das Feld
und Daten geschrieben:
Head1Busy = 1
Head1NoDataCarrier := 0
Head1Done := 1 (positive Flanke)

Enhanced Befehl beenden:
HeadlQuit:= 1

Befehl beendet:
Head1Done := 1 (positive Flanke)
HeadlBusy := 0

,
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Single Write Fixcode: (Kopf 1; IPC11)

Festlegung Befehlsparameter:
Head_1.SpecialCommand.CommandCode := Ox1F
Head_1.SpecialCommand.Channel := 0x50 (Lange Fixcode)
Head_1.SpecialCommand.Parameterl := FixType (High Byte)
Head_1.SpecialCommand.Parameter2 := FixType (Low Byte)
Head_1.SpecialCommand.Parameter3 := FixCode Byte 1
Head_1.SpecialCommand.Parameter4 := FixCode Byte 2
Head_1.SpecialCommand.Parameter5 := FixCode Byte 3
Head_1.SpecialCommand.Parameter6 := FixCode Byte 4
Head 1.SpecialCommand.Parameter? := FixCode Bvte 5

Start Befehlsausfiihrung:
Head1SpecialCommand := 1 (positive Flanke)

Befehl wird bearbeitet:
Head1Busy = 1

Befehl beendet:
Head1Done := 1 (positive Flanke)
HeadlBusy := 0

Befehlsliste (Prefetch): (Kopf 1)
Mit Hilfe der Befehlsliste kbnnen mehrere Befehle nacheinander abgearbeitet werden. Zunachst muss

die Befehlsliste gedffnet werden. AnschlieRend werden die auszufiihrenden Befehle in die Liste tber-

tragen und nach Beendigung wird die Befehlsliste wieder geschlossen. Die Liste wird abgearbeitet,

sobald diese im Single oder Enhanced Mode aktiviert wird. Die Befehlslisten werden fliichtig gespei-

chert. Das Offnen, SchlieRen und Aktivieren der Befehlslisten, sowie die Ubertragung der auszufiih-

renden Befehle erfolgt Giber den SpecialCommand.

Offnen der Befehlsliste:

Festlegung Befehlsparameter: Offnen der Befehlsliste
Head_1.SpecialCommand.CommandCode := 0xAC
Head_1.SpecialCommand.Channel := 0x00
Head_1.SpecialCommand.Parameterl := 0x00 (ListNo)
Head_1.SpecialCommand.Parameter2 := 0x01 (ListModus)

Start Befehlsausfiihrung: Befehlsiibertragung
Head1SpecialCommand := 1 (positive Flanke)

Befehl wird bearbeitet: Ubertragung lauft
Head1Busy = 1

Befehl beendet: Ubertragung beendet
Head1Done := 1 (positive Flanke)
HeadlBusy :=0

Nach dem Offnen der Befehlsliste, werden die auszufiihrenden Befehle durch den SpecialCommand

an die Auswerteeinheit tbertragen. Nachfolgend werden zunéchst der Befehl Enhanced Read Fixcode

und anschlieRend der Befehl Enhanced Read Words parametriert.

-
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Befehl 1: Enhanced Read Fixcode Kopf 1

Festlegung Befehlsparameter: Enhance Read Fixcode
Head_1.SpecialCommand.CommandCode := 0x01
Head_1.SpecialCommand.Channel := 0x00

Start Befehlsausfiihrung: Befehlsiibertragung
Head1SpecialCommand := 1 (positive Flanke)

Befehl wird bearbeitet: Ubertragung lauft
Head1Busy = 1

Befehl beendet: Ubertragung beendet
Head1Done := 1 (positive Flanke)
HeadlBusy := 0

Befehl 2: Enhanced Read Words

Festlegung Befehlsparameter: Enhanced Read Words
Head_1.SpecialCommand.CommandCode := 0x19
Head_1.SpecialCommand.Channel := 0xFO (Anzahl Datenblécke)
Head_1.SpecialCommand.Parameterl := 0x00 (WordAddress High Byte)
Head_1.SpecialCommand.Parameter2 := 0x00 (WordAddress Low Byte)

Start Befehlsausfiihrung: Befehlsiibertragung
Head1SpecialCommand := 1 (positive Flanke)

Befehl wird bearbeitet: Ubertragung lauft
Head1Busy = 1

Befehl beendet: Ubertragung beendet
Head1Done := 1 (positive Flanke)
HeadlBusy :=0

Die Anzahl der parametrierten Befehle kann auf maximal 10 erweitert werden. Die Parametrierung

wird durch das Schliel3en der Befehlsliste abgeschlossen.

SchlieRen der Befehlsliste:

Festlegung Befehlsparameter: SchlieRen der Befehlsliste
Head_1.SpecialCommand.CommandCode := 0xAC
Head_1.SpecialCommand.Channel := 0x00
Head_1.SpecialCommand.Parameterl := 0x00 (ListNo)
Head_1.SpecialCommand.Parameter2 := 0x00 (ListModus)

Start Befehlsausfiihrung: Befehlsiibertragung
Head1SpecialCommand := 1 (positive Flanke)

Befehl wird bearbeitet: Ubertragung lauft
Head1Busy = 1

Befehl beendet: Ubertragung beendet
Head1Done := 1 (positive Flanke)
HeadlBusy :=0

Die Befehlsliste wird ausgefihrt, sobald diese aktiviert wird. Die Aktivierung kann im Single oder En-

hanced Modus erfolgen.

,
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Aktivierung im Single Modus:

Festlegung Befehlsparameter: Aktivierung Single Mode
Head_1.SpecialCommand.CommandCode := 0xAC

Head_1.SpecialCommand.Channel := 0x00

Head_1.SpecialCommand.Parameterl := 0x00 (ListNo)

Head_1.SpecialCommand.Parameter2 := 0x02 (ListModus)

Start Befehlsausfiihrung: Befehlsiibertragung
Head1SpecialCommand := 1 (positive Flanke)

Befehl wird bearbeitet: Ubertragung lauft
Head1Busy = 1

Befehl beendet: Ubertragung beendet
Head1Done := 1 (positive Flanke)
HeadlBusy := 0

Nach der Aktivierung der Befehlsliste, werden die Befehle nacheinander abgearbeitet. Die eingelese-

nen Nutzdaten befinden sich innerhalb der Datenstruktur Head_1.InData.UserData. Befindet sich ein

Datentrager innerhalb des Erfassungsbereichs, so hat der Status (Head1Status) aller Antworttele-

gramme den Wert 0x00. Fir eine Unterscheidung der verschiedenen aufeinanderfolgenden Antwortte-

legramme kann der Ausfiihrungszahler (Head1ReplyCounter) verwendet werden. Bei erhalt eines

neuen Antworttelegrammes hat sich der Wert dieser Variable zum vorhergehenden Telegramm veran-

dert. Nach der Durchfiihrung eins Durchlaufs der Befehlsliste erhalt man ein Antworttelegram mit den
Status (Head1Status) OxOF. Bei Aktivierung der Befehlsliste im Single Mode, wird die Befehlsliste

einmalig durchlaufen. Nach Erhalt des letzten Telegramms (Head1Status = OxOF) wird die Ausfiihrung

automatisch gestoppt. Bei der Aktivierung im Enhanced Mode wird nach Erhalt des letzten Tele-

gramms beginnt die Ausfihrung der Befehlsliste von vorn.

8. Tabelle Datentrager

Name TagType Zugriff Fixcode Daten WordAddress Frequenz

IPC02 W#16#3032 | Read Fixcode 5 Byte - - 125kHz
Read Fixcode

IPC03 W#16#3033 | Read Words 4 Byte 116 Byte 0000...001C 125kHz
Write Words
Read Fixcode

IPC11 W#16#3131 Write Fixcode 5 Byte - - 125kHz
Read Fixcode

IPC12 W#16#3132 | Read Words 4 Byte 8192 Byte 0000...07FF 125kHz
Write Words
Read Words 7 Byte
Write Words Fixcode
Read Fixcode

IDC W#16#3530 Write Fixcode 6 Byte 128 Byte 0000...001F 250kHz
Read Special Fixcode | Special
Write Special Fixcode | Fixcode

ICC W#16#3532 | Read Fixcode 7 Byte - - 250kHz
Read Fixcode

1QC21 W#16#3231 | Read Words 8 Byte 112 Byte 0000...001B 13,56MHz
Write Words
Read Fixcode

1QC22 W#16#3232 | Read Words 8 Byte 256 Byte 0000...003F 13,56MHz
Write Words
Read Fixcode

1QC23 W#16#3233 | Read Words 8 Byte 224 Byte 0000...0037 13,56MHz
Write Words
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Read Fixcode
1QC24 W#16#3234 | Read Words 8 Byte 928 Byte 0000...00E7 13,56MHz
Write Words
Read Fixcode
IQC31 W#16#3331 | Read Words 8 Byte 32 Byte 0000...0007 13,56MHz
Write Words
Read Fixcode
IQC33 W#16#3333 | Read Words 8 Byte 2000 Byte 0000...00F9 13,56MHz
Write Words
Read Fixcode
IQC35 W#16#3335 | Read Words 8 Byte 256 Byte 0000...003F 13,56MHz
Write Words
Read Fixcode
MvC W#16#3630 | Read Words 8 Byte 7552 Byte 0000...075F 2,45GHz
Write Words
9. Tabelle Statuswerte
Head1Status Bedeutung Aktion
0x00 Befehl wurde fehlerfrei ausgefuhrt Keine; ein neuer Befehl an diesen Kanal gesendet werden
OXEF Befehl in Bearbeitung Befehl wird geraden an diesen Kanal bearbei_tet; ein Bef(_ehl kann
an einen weiteren Kanal gesendet werden (nicht den gleichen)
0x01 Niedriger Batteriestand (gilt nur fir | Nutzdaten sind im selben Telegramm enthalten; Wechsel der Bat-
MVC Datentréger) terie oder das ganzen Datentragers empfohlen;
0x02 Elnschaltmeld.l'mg, Reset Befehl Auswerteeinheit ist fir Befehlsausfihrung bereit
wurde ausgefihrt
" Uberpriifung der Befehlsparameter und des Datentragertyps
Fals.cher bzw. unvollstandiger Be- (IQC33 hat nur geradzahlige Vielfache der WordNum); Uberprii-
0x04 fehl; Befehlsparameter nicht im f ) ) |
" . ung der Installation des Kopfes (ist Kopf geerdet; wurde abge-
glltigen Bereich °
schirmtes Kabel verwendet)
. N ) L Uberpriifung des Abstandes zwischen Datentrager und Kopf; U-
0x05 Kein Datentrage_r befindet sich im berpriifung der Installation des Kopfes (ist Kopf geerdet; wurde
Erfassungsbereich .
abgeschirmtes Kabel verwendet)
Hardwarefehler; kein Schreib- Uberpriifung des Lesekopfkabels (abgeschirmtes Kabel V1-G-XM-
0X06 /Lesekopf an diesen Kanal ange- PUR ABG-V1-W); Uberpriifung der LED des Kopfes (ausgeschal-
bunden; Schreib-/Lesekopf ist de- tet: Kopf defekt; blinkend: Ausfiihrung der Initialisierung erforder-
fekt lich; konstant: Kopf ist OK)
0x07 Interner Geréatefehler Uberlauf des internen Speichers (Verkiirzung der Data Hold Time)
Parametrierter Datentragertyp
0x09 passt nicht zum angeschlossenen Uberpriifung des festgelegten Datentragertyps
Lesekopf
OxOF Letztes Telegram der Befehlsliste Keine;
0x20 Einschaltmeldung; Reset Befehl Fehler wurde durch das Businterface gesendet; Auswerteeinheit
wurde ausgefihrt ist fur Befehlsausfuhrung bereit
Falscher bzw. unvolistandiger Be- Fehler wurde durch das Businterface gesendet; Uberpriifung der
0x40 fehl Befehls ’ Cht i Befehlsparameter und des Datentragertyps (IQC33 hat nur gerad-
; parameter nicht im : - . " .
iiltigen Bereich zahlige \_/|e|fache der WordNum); Uberprl_qung der Installation des
9 Kopfes (ist Kopf geerdet; wurde abgeschirmtes Kabel verwendet)
Hardwarefehler: kein Schreib- Fehler wurde durch das B_usinterface gesendet; Uberpriifung des
/Lesekopf an diésen Kanal ange- Lesekopfkabels (abgeschirmtes Kabel V1-G-XM-PUR ABG-Vl—W);
0x60 b . Ny - . Uberpriifung der LED des Kopfes (ausgeschaltet: Kopf defekt; blin-
unden; Schreib-/Lesekopf ist de kend: Ausfiih der Initialisi torderlich- konstant. Konf ist
fekt Oer?) . Ausfiihrung der Initialisierung erforderlich; konstant: Kopf is
0x70 Interner Geratefehler Uberlauf des internen Speichers (Verkiirzung der Data Hold Time)

10. Tabelle Versionsmeldung

Version | Datum | Anderung Funktionsbaustein Anderung Dokumentation
- Anpassung von 4-Kanal Version auf 2-Kanal Version
- Ersetzen der IN-Variable ,IDENTControlAddress* durch die IN-
Variablen INPUT/OUTPUT_Address und
18.11. INPUT/OUTPUT_Length
2.0 2008 - Ausgangsdatenlange von 4 Bytes durch Implementation der Ersteerstellung
SFC81 mdglich
- Einfihrung der OUT-Variablen Done; NoDataCarrier; Busy und
Error
28.02 - Variable Memory.Error_SFC_14 wird mit den Variablen - Einfuhrung neues Bild fir
21 20'09 ' Head1/2Error verkniipft Ubersicht der Variablen
- Anderung der Uberpriifung der Variablen Head_1/2.ExistTC und des Funktionsbausteins
—
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Head_1/2.NotExist bei der Parametrierung der Befehle -> Trig-
germode

Einfihrung der Statustberprufung auf den Wert Ox0OF -> letztes
Telegramm der Befehlsliste

Anderung der Gleichheitsiiberpriifung der Eingangs- und Aus-
gangsdatenfelder -> bei Ausfuhrung der Command List sind Aus-
und Eingangsdatenfeld ungleich

Ricksetzen der Variable Head_1/2.QuitError in der Restart und
QuitError Routine

Einflhrung neuer Symbolnamen fur die Nutzdatenfelder der Ein-
und Ausgangsdatenfelder -> Head_1/2.InData/OutData.UserData
Einfihrung einer Wertuberprifung des Parameters
Head1/2WordNum -> Wert > 15 wird Head1/2Error gesetzt
Einfihrung der Ausgangsparameter Head1/2Status und
Head1/2ReplyCounter -> Batteriestatus und Befehlsliste

(Seite 4)

EinfUhrung der neuen Va-
riablen in die Tabelle zur
Funktionsbeschreibung
(Seite 4-5)

Hinweis auf die maximale
Telegrammlange verschie-
dener CPU Baureihen
(Seite 6)

Anderung der Variablen-
benennung des Statuswer-
tes (Seite 6-7)

2.2

01.12.
2009

Abéanderung der direkten Adressierung innerhalb von Netzwerk 8
(bis dahin nur Benennung des Instanz-DB als DB32 mdoglich)
Einflhrung des Adressregister 2 bei der Pointerzuweisung zum
Aufruf der SFC14/15

Einfihrung von Testbibliotheken (deutsch und englisch)
Anderung der Erzeugung des Togglebits fiir den nachsten Be-
fehl. Es wird das neue Togglebit durch Invertierung des als letz-
ten gesendeten Togglebits genutzt.

Sobald ein Fehler aufgetreten ist (Head1Error) wird kein neuer
Befehl akzeptiert. Es muss zunachst quittiert werden.

Hinweis in Dokumentation
Uiber die Multiinstanzféhig-
keit des Bausteins (Seite
5)
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