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1 Introduccién

Antes del montaje y de la puesta en

n servicio, lea completa y detenidamente
estas instrucciones de manejo. Por su
propia seguridad y la del servicio,
respete todas las advertencias y
observaciones. Si no se emplea el
aparato segun se indica en estas
instrucciones, se puede poner en
peligro la proteccion prevista.

2 Observaciones de seguridad y
advertencia

Utilice el aparato solo en un estado
n técnico perfecto, conforme a su
finalidad, con conciencia de la
seguridad y peligros, y respetando
estas instrucciones de manejo.
Los aparatos defectuosos o dafiados
deberan ser desconectados de lared y
puestos fuera de servicio
inmediatamente.
No se debe abrir el aparato. Utilice el
servicio de reparaciones del fabricante.
Conecte el aparato solo a las redes
eléctricas previstas a tal efecto.
La seguridad del sistema en el que se
integra el dispositivo es
responsabilidad del instalador.
Desconectar todos los circuitos
eléctricos durante los trabajos de
instalacion y de mantenimiento.
Utilice exclusivamente cables
permitidos en su pais y disefiados para
su rango de temperatura y gama de
potencia.
Los trabajos de instalacién y
mantenimiento solo podran ser
realizados por personal cualificado.
El aparato debera estar protegido
obligatoriamente mediante fusibles
externos autorizados. Los valores
estan especificados en las
especificaciones técnicas.

papel, del vidrio y del textil. Las sobretensiones en
los bornes roscados del aparato tienen que estar
limitados al valor de la categoria de sobretension I1.
El aparato sélo se puede poner en servicio
montado correctamente y tal como se describe en
el capitulo “Datos técnicos”.

El aparato no es adecuado para zonas protegidas
frente a explosiones y para las zonas que se
excluyen en la norma EN 61010 parte 1. Si se
emplea el aparato para la supervision de maquinas
0 procesos en los que, como consecuencia de un
fallo o manejo erréneo del aparato es posible un
dario en la maquina o un accidente del personal de
servicio, entonces debera adoptar las
correspondientes medidas de seguridad.

El aparato esta disefiado para su uso en interiores.
No obstante, de acuerdo con los datos técnicos,
también puede usarse en exteriores. Para ello,
procure que haya una adecuada proteccion contra
la radiacion UV.

2.2 Montaje en el cuadro de mando

Monte el aparato lejos de fuentes de
A calor y evite el contacto directo con
liquidos corrosivos, vapor caliente o
CUIDADO Similares.

En torno al aparato debera de haber
un espacio libre de 10mm para su
ventilacion.

El aparato debera instalarse de
manera que los terminales sean
inaccesibles para el operador y que
éste no los pueda tocar. Para la
instalacion, tenga en cuenta que solo
la parte delantera esta clasificada
como accesible para el operador.

El simbolo utilizado en el aparato indica
los peligros a los que se hace mencion

en el presente manual.

21 Uso conforme a su finalidad

Los aparatos controladores de proceso sirven para
la representacion de los valores de medicion asi
como para la supervision de valores limite. EI
ambito de empleo de este aparato es el de los
procesos y controles industriales, entre otros, en
los sectores de cadenas de produccion de la
industria del metal, de la madera, del plastico, del
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Instrucciones de montaje

1. Retirar del aparato el marco de fijacion.

2. Introducir el aparato por delante en el recorte
del cuadro de mando y prestar atencion al
asiento correcto de la junta del marco frontal.

3. Empujar el marco de fijacion por detras sobre
la carcasa hasta que los estribos elasticos se
encuentren bajo tensién y los talones de
enganche arriba y abajo estén encajados.

Nota: Con un montaje correcto, la parte delantera

puede lograr la proteccion IP65.
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23 Instalacion eléctrica

Antes de realizar trabajos de
A instalaciéon o mantenimiento, separe

el aparato de todas las fuentes de
PELIGRO tensiony asegurese de que no haya

ninguna TENSION QUE PODRIA
PROVOCAR UNA ELECTROCUCION.

Los aparatos alimentados por CA
solo se pueden unir con la red de
baja tension a través de un interruptor
o seccionador de potencia que esta
instalado cerca del aparato y que
viene marcado como su dispositivo
de desconexion.

Los trabajos de instalacion o
mantenimiento sélo pueden ser
ejecutados por un especialista y
deberan realizarse de acuerdo con
los estandares nacionales e
internacionales aplicables.

Hay que asegurarse de que todos los
bajos voltajes que entran en el
aparato o que salen de él estan
aislados de las lineas eléctricas
peligrosas mediante un aislamiento
doble o reforzado (circuitos SELV).

Para un funcionamiento correcto
A habra que proteger el aparato
externamente. Encontrara las
PELIGRO instrucciones para los fusibles
prescritos en las especificaciones
técnicas.

Las salidas de relé no estan
protegidas dentro del aparato. Sin la
proteccion adecuada de las salidas
de relé puede producirse un
indeseado calentamiento o incluso
producirse un fuego. El constructor
de la instalacion debera proteger las
salidas de los relés en el exterior.
Incluso en caso de averia habra que
garantizar que, en ningun caso, se
excedan los datos indicados en las
especificaciones técnicas.
Durante la instalacion, vigilar que la tensién de
alimentacion y el cableado de los contactos de
salida se alimentan por la misma fase de red con el
fin de no superar la tensién maxima de 250 V.
Los cables y sus aislamientos deberan
corresponderse con los rangos de temperatura y
tension previstos. Para el tipo de los cables habra
que cumplir con los estandares correspondientes
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del pais y de la instalacion. Las secciones
permitidas para los bornes roscados estan
indicadas en las especificaciones técnicas.

Antes de la puesta en marcha, compruebe que los
cables estan correctamente ubicados y fijados. Los
bornes roscados no utilizados deberan atomillarse
hasta el tope para que no se suelten y se pierdan.
El aparato esta disefiado para la categoria de
sobretension 1. Cuando no se pudiera excluir la
presencia de voltajes transitorios mas altos,
deberan instalarse medidas de proteccion
adicionales que limiten las sobretensiones en los
valores de la CAT Il

Observaciones sobre la inmunidad a las
interferencias

Todas las conexiones estan protegidas frente a
interferencias externas. El lugar de colocacion
debe elegirse de tal modo que las interferencias
inductivas o capacitivas no puedan afectar al
aparato o sus conexiones! Mediante un cableado y
guia adecuada del cable se pueden reducir las
interferencias (p. ej., bloques de alimentacién,
motores, reguladores o contactores cadenciados).

Medidas necesarias:

Emplear sélo cable blindado para las lineas de
sefales y de mando. Conectar el blindaje del cable
a ambos lados. Seccién de la trenza de los hilos
min. 0,14 mm?2,

La conexion del blindaje en la compensacién de
potencial debe realizarse lo mas corta y de mayor
superficie posible (baja impedancia).

Una los blindajes con el cuadro de mando sélo si
éste esta con toma a tierra.

El aparato se debe montar a la mayor distancia
posible de cables que estan sometidos a
interferencias.

Evitar guias de cables paralelas a lineas de
energia.

24 Limpieza y Mantenimiento

La parte delantera solo se debe limpiar con un
pafio humedecido con agua. No esta prevista la
limpieza de la parte trasera, que sera
responsabilidad del instalador o del personal de
mantenimiento.

En funcionamiento normal, este aparato no
necesita mantenimiento. Si el aparato no
funcionara de manera correcta, habra que
enviarselo al fabricante o al distribuidor. Queda
prohibido abrir el aparato y repararlo por su cuenta,
ya que podria comprometer el nivel de proteccion
inicial.
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3 Descripcion

Visualizador digital para la representacion de valores de medicion asi como la supervisién de valores limite

en el mbito de empleo industrial.

« Visualizador LED de 6 digitos, 14 segmentos, 14 mm, para la visualizacién de valores de medicién y el

guiado interactivo.
« Texto de ayuda mévil conmutable.

« Lengua para el texto de ayuda seleccionable en aleman o inglés.

« Entrada de sefial para0—-10V,2-10V, +10V, 0
« Tasa de muestreo de 10 mediciones por segundo
« Linealizacion personalizada
Funcion de memoria Min/Max
Funcioén de totalizador

—20mAy4-20mA

Filtro digital de 1er orden para suavizar variaciones de visualizacion en sefiales de entrada inestables

« 2 salidas de relé (contacto inversor) para la supervision de los valores limite
« Retardo de activacion para las salidas de relé tras conexion a la red
« Version para alimentacion 10 ... 30 V DCy 100 ... 240 V AC + 10%

« Fuente de alimentacion para sondas 15V DC / 25

mA

« Salida adicional de tension auxiliar 24 V / 30 mA en alimentacion AC

« Programable con teclas en la cara delantera

« Tecla multifuncion y dos entradas multifuncion, funcién programable

4 Organos de visualizacién/de mando

(1) Pantalla

- visualizador rojo de 6 digitos, 14 segmentos
- tamafio de los digitos 14 mm

(2) Ir de estado, 2 LED rojos

- estado de conmutacion de la Alarma 1y 2

()

- sefializacion del grupo de funciones o funcién
(3) Tecla MP y teclas de prog i6

- - tecla multifuncion (Tecla MP)
- vuelta del grupo de funciones 1@ g g g g % g
- - vuelta de la funcion 2 @ ° ° ° ° ° °
- seleccién grupo de funciones anterior
— - seleccion de la funcion anterior ﬁ
- reduccion del valor del parametro - - L J -
- seleccion siguiente grupo de funciones
+ - seleccion de la siguiente funcion |
- aumento del valor del pardmetro (3)
- acceso al grupo de funciones
- - acceso a la funcién
- confirmacion del nuevo ajuste
(4) E: parala de las
fisicas
Acceso al menu de programacién - + >3 sec
Modelo del aparato y version del software = .= +l= s5gec

Ajuste del valor por defecto

EIPEPPERL+FUCHS
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5 Diagrama funcional
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7 Concepto de manejo (modo de servicio)

®

4
MODO DE SERVICIO

o nlinbindi

.
+ o Val medidn earriente

ACTUAL mems 604 T
‘ = . —T

=| | . FROL

+ = Valor min_
MINIMU wema- 2836 | ..
1 sec

= @ — —JEFRUL]

I p— Valor max.
i@y TM ll_”:_" j
VIHM_L,II’J, TIMEOUT 955& > 5s
3 1sec - -
o + Versién apataro durante 2s|
o Version software durante 2s

— Y + = Total
| ! G / HL TIMEGHT Ilﬂ L7’ -I'Sf_-', TECLA MP
@ | FUNCION DE LA
TECLA, ver 9.4
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8 Programacion

Acceso al ment de programacién -+ =+ >3 seg

* Al salir del menu de programacion con SAVE se borra el valor minimo, el valor maximo y

n * Durante la programacion estan inactivos los relés (no energizados).
el valor del totalizador.

Acceso al menu de programacion / Eleccion del grupo de funciones / Salida del menu de
programacion

MODO DE SERVICIO >3s
D =
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Eleccién de la funcion / Ajuste de los parametros/ Confirmacion de los parametros

| Grupos de funciones ‘ Funcion ‘ Parametro

+ Seleccion del
— | parametro
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r funcion = =
9 Grupos de funciones INPFH I | valor de entrada final
Los valores de fabrica se indican en gris. 10800 | Intervalo de valores dependiente
) del intervalo de medicion [V/mA]
9.1 Texto de ayuda (texto moévil - = | Valor de visualizacion final
[exto de ayuda | ) JI5FH L | para INp.HI.
‘H L P 1 X 1, | Menu del texto de ayuda (mam Intervalo de valores
geag
HL P T 4 T | Texto de ayuda -199999 ... +999999 y DP
‘ ON |Activado F IL TFER |Filtrodeentrada
e un texto mévil puede Con la funcién filtro se
terminarse con cualquiera determinara cuéntos ciclos de
tecla de programacion medicidn se utilizan para la
70 FF o tivad formacién de la media mévil.
csacvac ‘ I | Intervalo de valores 1... 99
5 LL AN E Lengua del texto de ayuda [ciclos]
=17 . - en el valor 1 esta desactivada
75[' Inglés la funcion de filtro
£ | Aleman ‘F' W IEL v |Retardo de activacion tras la
: * | conexién a la red (supervisién
. de los valores limite sélo tras
9.2 Entradas de senal la finalizacion del tiempo
- = programado)
‘ INPU T | Mena entradas de sefal ‘ 08 | ntervalo de valores
‘ FANGE | Intervalo de medicion . 0.0 99.9 [seg]
g - 18} | intervalo de medicién 0 ... 10V [P WF FE [ | Frecuencia de red local
2~ 10} | intervalo de medicion 2 ... 10V [ 5OH | Frecuencia de red 50 Hz
~ 10 10} | ntervalo de medicion-10... +10V 6§ H 7 | Frecuencia de red 60 Hz
~-2aM [ ! cion 0 ... 20 mA
L c E 1 H | intervalo de medicién 0 om Intervalo de valores dependiente del
4 - 2 G MHA |intervalo de medicion 4 ... 20 mA intervalo de medicion
L 0L I M |Limite inferior del intervalo de g 18 ¥ = '10550%0 ---110055(’)%0[\/[V]]
"~ " | medicién -500 ... 10.
- 0508 |Intervalo de valores dependiente 610 EOHOAV—:O- 15%‘300 é.1+01(§)dSOOA[V]
. del intervalo de medicion [V/mA] e [EnmA]]
[ HIL IM |Limitesuperiordelintervalo de T
medicion Las funciones LO.LIM y HILLIM limitan la
‘ T015 77 | Intervalo de valores dependiente parte editable.
' del intervalo de medicion [V/mA]
TP | Punto decimal (indicativo) gbza;?:/:IngcelﬁLL%?_ellk\)Ae ser siempre mayor
uggg|o
0.0
0.00
0.000
0.0000
INFL [J | valor de entrada inicial
0088 | Intervalo de valores dependiente
) del intervalo de medicion [V/mA]
715 [ | Valorde visualizacion inicial
ULarL .
‘ para INP.LO.
000 0 | Intervalo de valores
‘ ) -199999 ... +999999 y DP

Pagina 10 FAPEPPERL+FUCHS



DAG6-1U-2K-V
DA6-1U-2K-C

9.3 Linealizacion usuario

L I NE AR |Menu Linealizacién usuario

L I NEHFR |Linealizacién usuario

Intervalo de valores dependiente del
intervalo de medicién
0...10V=-0.500 ... 10.500 [V]
2...10V=1.500 ... 10.500 [V]

N | Linealizacion desactivada 10 ... +10 V =-10.500 ... +10.500 [V]
v F 5 | Linealizacion activada 0...20 mA =-0.500 ... 21.000 [mA]
= 7 4 ...20mA =3.000 ... 21.000 [mA]
NUMFN T, | Namero de puntos de
linealizagion Las funciones LO.LIM y HLLIM limitan la
- | Intervalo de valores 3 ... 12 parte editable.
Y] —
N P/— U Valogdelentradalinicial El valor en HI.LIM debe ser siempre mayor
00 67 £7 | Intervalo de valores dependiente que el valor en LO.LIM.
) del intervalo de medicion [V/mA]
7I5RL [ | Valorde visualizacion inicial
4LarL
‘ para INP.LO.
0080 | Intervalo de valores
‘ i -199999 ... +999999 y DP
[ INFE [ |valorde entrada 1
ﬂ £ 7 | Intervalo de valores dependiente

del intervalo de medicion [V/mA]
F [ || Valor de visualizacién para
i g INP.01

Z’g 07 {7 | Intervalo de valores

-199999 ... +999999 y DP

e
~
N

Max posible 12 puntos de linealizacion

Para cada punto de linealizacion (LP) debe
haber un valor de entrada INP. (introduccién del
valor de la sonda de la entrada analdgica en una
unidad fisica) asi como un valor de visualizacion
DISP correspondiente: (introduccién del valor de
visualizacién asignado al valor de la sonda). Los
puntos de linealizacién (LP) pueden introducirse
en cualquier orden. Para la funcion de
linealizacion se colocaran en orden ascendente
en el firmware. Es posible una linealizacién con
pendiente negativo.

ITNF [ ] Vvalor de entrada 10
00850 | Intervalo de valores dependiente
) del intervalo de medicion [V/mA]
JIG5FP |/ Valor de visualizacion para
: INP.10
‘ 0888 | intervalo de valores
-199999 ... +999999 y DP
I NFH I |valorde entrada final
1 7 i
[ g £ 8 7 | Intervalo de valores dependiente
del intervalo de medicion [V/mA]
[JI5FH I | Valor de visualizacion final
© 7" | para INP.HI.
10088 | Intervalo de valores
(4287
‘ -199999 ... +999999 y DP
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Ejemplo para una escala lineal
Ejemplo1: 0...10V=0... 600

Ejemplo 2: 4 ... 20 mA =300 ... 900
Ejemplo 3:1,0 ... 9,0 V =750 ... 400

Pantalla

INPHI = 20mA

FISE

DISPHI = 900
200
L inPLO=10v Eiemplo 2
~ DISPLO =750
~
| ~
— INPHI = 10V
Eijemplo 3 ~ DISP.HI = 600
INPLO = 4mA T
[~ DISPLO =300 &
>~ ~e
L.t INPLO=0.0V
INPLO = OV ‘_»' DISP.LO =400
DISPLO y
Eiemplo 1
2o | | | Valor de
T T T entrada
omA s5mA 10mA 15mA 20mA
4mA smA 12mA 16mA 20mA
0.0v 2.5V 5.0V 7.5V 10.0V
2.0V 4.0V 6.0V 8.0V 10.0v
-10.0V 5.0V 0.0v 5.0V 10.0v
100V 5.0 0.0V 5.0V 100V
Ejemplo para una escala no lineal
Pantalla
F’
Ejemplo 2
B /
~
L\ Ejemplo 1
\
\
\
LP5
A LP4
| ~
LP3 >
LP2 N
LP1
N cg
LP low -
! I I Valor de
T T T entrada
omA SmA 10mA 15mA
4mA 8mA 12mA 16mA
0.0v 2.5V 5.0V 7.5V
20V a.0v 6.0V 8.0V
-10.0v 5.0V 0.0V 5.0V
10.0v 5.0V 0.0V 5.0V
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9.4 Funcién Tecla multifuncion
(Tecla MP) y Entradas
multifunciéon (MP-INP)

Taraje

* Programe en el grupo de funciones MP KEY la
funcién TARA en ON. En el modo de servicio
seleccione el valor de medicién corriente
(ACTUAL) y accione brevemente la tecla MP.

« Programe en el grupo de funciones MP INP la
funcion MP INP1 o MP INP2 en TARA. En el
modo de servicio, active brevemente la
entrada multifuncion programada, 1 0 2.

Borrar el valor de tara

« Programe en el grupo de funciones MP KEY la
funcién TARA en ON. En el modo de servicio
seleccione el valor de medicion corriente
(ACTUAL) y accione la tecla MP >5 seg.

« Programe en el grupo de funciones MP INP la
funcién MP INP1 o MP INP2 en R.TARA. En el
modo de servicio, active brevemente la entrada
multifuncién programada, 1 0 2.

Puesta a cero de la memoria del valor

minimo

* Programe en el grupo de funciones MP KEY la
funcién RES-MIN en ON. En el modo de
servicio seleccione la memoria del valor minimo
(MINIMU) y accione brevemente la tecla MP.

« Programe en el grupo de funciones MP INP la
funcién MP INP1 o MP INP2 en RES.MIN o
R.PEAKS. En el modo de servicio, active
brevemente la entrada multifuncion
programada, 1 0 2.

Puesta a cero de la memoria del valor

maximo

« Programe en el grupo de funciones MP KEY la
funcién RES.MAX en ON. En el modo de
servicio seleccione la memoria del valor
maximo (MAXIMU) y accione brevemente la
tecla MP.

* Programe en el grupo de funciones MP INP la
funcién MP INP1 o MP INP2 en RES.MAX o
R.PEAKS. En el modo de servicio, active
brevemente la entrada multifuncién
programada, 1 0 2.

EIPEPPERL+FUCHS

Reinici

lizacién de las salidas de relé en

modo LATCH (en este modo, no se
reinicializan automaticamente en el fin
del alarme)

Programe en el grupo de funciones MP KEY la
funcién RES.REL en ON. En el modo de
servicio accione brevemente la tecla MP.
Programe en el grupo de funciones MP INP la
funcion MP INP1 o MP INP2 en RES.REL. En
el modo de servicio, active brevemente la
entrada multifuncion programada, 1 o 2.

Puesta a cero del totalizador

Programe en el grupo de funciones MP KEY la
funcién RES.TOT en ON. En el modo de
servicio seleccione el totalizador (TOTAL) y
accione brevemente la tecla MP.

Programe en el grupo de funciones MP INP la
funcién MP INP1 o MP INP2 en RES.TOT. En
el modo de servicio, active brevemente la
entrada multifuncién programada, 1 0 2.

Congelar la pantalla

Programe en el grupo de funciones MP INP la
funcién MP INP1 o MP INP2 en DISP.HD. En el
modo de servicio seleccione el valor de
medicién corriente (ACTUAL) o el totalizador
(TOTAL) y active la entrada multifuncién
programada, 1 0 2.

Bloquear el ajuste de los valores limite

Programe en el grupo de funciones MP INP la
funcién MP INP1 o MP INP2 en LOC.ALR. En
el modo de servicio, active brevemente la
entrada multifuncion programada, 1 0 2.

Bloquear la programacion y el ajuste por
defecto

Programe en el grupo de funciones MP INP la
funcién MP INP1 o MP INP2 en LOC.PRG. En
el modo de servicio, active brevemente la
entrada multifuncién programada, 1 0 2.

Bloquear las teclas

Programe en el grupo de funciones MP INP la
funcién MP INP1 o MP INP2 en LOC.KEY. En
el modo de servicio, active brevemente la
entrada multifuncion programada, 1 0 2.
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9.4.1 Tecla Multifuncién 9.4.2 Entradas Multifuncion
MEPFKE ¥ | Mena Funcién Tecla MP MF. I NF | Mena Funcién Entradas MP
T HF A | Funcion Taraje con la tecla MP MP INF ! |Funcién Entrada MP 1
- s6lo cuando el valor de 7 Th " i
medicion corriente esté en la i EF u r: E Sin funcion
pantalla R E 511 IN |Borarel valor MIN
O F F | Desactivado R E 5.1MA X | Borrar el valor MAX
‘ O N | Activado FFPEHRKS |Borarlos valores MIN y MAX
R E 5 M IMN |FunciénBorrar el valor MIN R E G RE L |Reinicializar la salida con la
. * | con la tecla MP . * | teclamMP
- s6lo cuando el valor MIN esté - s6lo cuando la salida esté en
en la pantalla modo LATCH (sin reinicializacion
\ [F F | Desactivado automatica del relé en el fin del
| ON | Activad alarme) (ALARMx= LATCH)
J CW‘? d I I 5FH I | Congelar la pantalla
RE SM H X | Funcion Borrar el valor MAX [ OLALFR |Bloquear el ajuste de los
con la tecla MP . T P
- valores limite
- s6lo cuando el valor MAX »
esté en la pantalla L0 [P R E Bloquear la programacion y el

ajuste por defecto

‘ OFF Deéactivado L OCKE v |Bloguearel ajuste de los
N | Activado valores limite, la programacion,

- sc’)]o cuando el valor MAX el ajuste por defecto y la tecla MP.
= esté en Ila pafjtalla _ THRA | Tarae
RESFREL. S:r']"l'ac'gg:c,\'/?; delalselida F THF A | Borrar el valor de tara
- s6lo cuando la salida esté en RE 5 T T | Ponera cero el totalizador
modo LATCH (sin
reinicializacién automatica del — —
relé en el fin del alarme) MF I NP [Funcion Entrada MP 2
(ALARMF LATCH) NOF UNLC. | sinfuncisn
‘ Ugf’ )IZe?ac(tjlvado RE5MIN [Borrarelvalor MIN
J | Activado BEChO
-ajuste posible sélo cuando los FE51MHA X, | Borrar el valor MAX

otros ajustes estan en OFF FFEARKS [Borarlos valores MIN y MAX
‘F E 5 7O ," Reinicializacién del totalizador R E 5 R E [ |Reinicializar la salida con la

con la tecla MP, tecla MP
- s6lo cuando el totalizador - s6lo cuando la salida esté en
esté en la pantalla modo LATCH (sin reinicializacion
OF F | Desactivado automatica del relé en el fin del
777 | Activad alarme) (ALARMx= LATCH)
v | Activado I T 5FH I | Congelar la pantalla

L EL_H L ,l? Bloquear el ajuste de los
valores limite

‘/_ 0OC PR[ |Bloguearla programacién y el

: " | ajuste por defecto

L OC K E v |Bloguear el ajuste de los

B valores limite, la programacion,
el ajuste por defecto y la tecla MP.

Hi H E’ H' Taraje
F\[ T H R [ | Borrar el valor de tara

:‘xj E 5 T U "-. Poner a cero el totalizador
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. ) totalizador (indicativo)
9.5 Funcién totalizador o
70T AL | Mena totalizador 830
[ L/ T.[JF F | Valor para la interrupcion por 0.000
bajo caudal 0.0000
-9 g 4494 | Intervalo de valores 0.00000
-199999 ... +999999 y DP
‘F AL TOR | Valorpara el factor de La funcién totalizador memoriza el valor de
multiplicacion. medicién corriente cada 100ms. De estos valores
‘ 006885 | ntervalo de valores de medicion se calculara el caudal por segundo.
. 0.00001 ... 9.99999 Para la conversion del caudal en otras unidades
estan disponibles FACTOR y SCALE. También se
5L AL £ | Factor de escala tendra en cuenta valores de medicién negativos.
X | | Factor de escala x 1 No se tendra en cuenta en la conversion un punto
Factor de escala x 0,1 decimal programado en el valor de medicion
Factor de escala x 0,01 corriente. El caudal se sumara cada segundo a la
Factor de escala x 0,001 memoria total. Para la memoria total se puede
Factor de escala x 0,0001 programar un punto decimal indicativo.
TOTOT
JFETO Punto decimal para el
Pantalla
[Usec] A =
[l
w1 ACTUAL
75 4
50 ——
25 41—
= [UTOFF
bajo caudal
I S I e U e (y  ,
L e e e s
1 3 5 i 9 1 13 15 17 19 21 23 25 [sec]
Pantalla
A
[m3] AT
1L TOTAL
I S N S e s
L L L L L L L L L L L L i
FIPEPPERL+FUCHS &5 7 8 1 13 15 17 19 21 23 25 [se
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9.6 Supervision de los valores

MIOU T Z | Mando de la salida
‘ I NI R | con sefial de medida creciente
I E L R | Con sefial de medida decreciente
FAN I | Limitacion de banda
FMOU T2 | Estado de la alarma
_ _ _ [ 7 7 | Activo en caso de alarma
= 7 7_ _ _ | nactivo en caso de alarma
ONH v 5 2 | Histéresis de activacion
BB | porcl s v
[OF H v 52 | Histéresis de adesctivacion
-s6lo en modo reinicializacion auto.
‘ G0 | Intervalo de valores
0 ... +9999 y DP
ONTL ‘/’,E Retardo a la activacion
£ | ntervalo de valores 0.0...99.9 [seg]
OF Il v.2 | Retardo ala desactivacion,
-s6lo en modo reinicializacion auto.
‘ £].£7 | Intervalo de valores 0.0...99.9 [seg]

limite
AL AR M | | menusalida de alarma 1
HL.OU T || Modo de funcionamiento
[ F F | Desactivado
A U T U Modo reinicializacion automatica
L A T [ H |Modo sin reinicializacion auto.
- no en limitacién de banda
|AL L GL 1 |Actvacion de la salida de
alarma 1
A E T U A L | Valor de medicion corriente
T0O THL | Totalizador
M Il' U 7 ! | Mando de la salida
I N R | Con sefal de medida creciente
T E [ R | Consefial de medida decreciente
BAN I | Limitacion de banda
FMOU T | |Estado de la alarma
_ _ _ [ = 7 | salidaactiva en caso de alarma
~ 7 7_ _ _ | salidainactiva en caso de alarma
ONH v 5 [ | Histéresis de activacion
08060 |ntervalo de valores
0...+9999 y DP
‘E’ FH Y5, | |Histéresis de desactivacion
-s6lo en modo reinicializacién auto.
07 [7
kil L
ONIL V. ! |Retardoalaactivacion
£ | ntervalo de valores 0.0...99.9 [seg]
OF JL v | |Retardoala desactivacion,
-s6lo en modo reinicializacion auto.
‘ £ | ntervalo de valores 0.0...99.9 [seg]
HL HFMZ | Mena salida de alarma 2
H LU U T r__-' Modo de funcionamiento
0 F F | Desactivado
AU T | Modo reinicializacion automatica
L AT E H | Modo sin reinicializacion auto.
AL L 0L 2 |Activacion de la salida de
alarma 1
‘H E [ L,’ F)’ [_ Valor de medicién corriente
‘ TOTHL | Totalizador
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T M
| INCF
Punto de conmutacion ON= valor limite + histéresis ON
Punto de conmutacion OFF= valor limite - histéresis OFF
JELCF

Punto de conmutacion ON= valor limite - histéresis ON
Punto de conmutacién OFF= valor limite + histéresis OFF

ANT
Una alarma se activa si el valor de medicion cae
fuera de un intervalo definido (banda).
Punto de conmutacion alto =
valor limite + histéresis ON
Punto de conmutacion bajo =
valor limite - histéresis OFF

e
gy |
En caso de alarma la salida se activa (relé
energizado, LED encendido)
ndiadie |

| EPg—

En caso de alarma la salida se desactiva (relé no
energizado, LED apagado)

PHIELY, | LATCH

En modo sin reinicializacién automética se almacena
el estado de las salidas tras una desconexion de
la red y se restablece inmediatamente en la
siguiente conexion.

PWIEL ¥ AUTO

En el modo de reinicializacién automatica no se
almacena el estado de las salidas en una desconexion
de la red. Los valores limite se supervisaran solo
tras el retardo de conexion (PW DELY).
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Mando con sefial de medicion creciente INCR

Retardo ON

Retardo OFF

Punto de conmutacién ON

Valor histéresis ON

Valor limite

Valor histéresis OFF

Punto de conmutacién OFF

Valor del proceso

ACTUALICTOTAL
ALOUT

Con histéresis / con retardo

FLOUT AT
Sin histé

is / sin retardo

ALOUT LATCH

Con histéresis / con retardo

Tecla multifoncion o
entrada multifoncion

ALOUT LATCH

Sin histéresis / sin retardo

MPKE Y] IFESFEL ON
MPINP |[RESFEL

Tiempo

Mando con seiial de medicion decreciente JECF

Retardo OFF
RN

Retardo ON

[

Valeor del proceso
ACTUAL

Punto de conmutacién OFF

! Valor histéresis OFF

Valor limte

Valor histéresis ON

Punto de conmutacién ON

ALOUT
Con histéresis / con retardo
RLOUT

Sin is / sin retardo

L

FLOUT |[LATCH

Con histéresis / con retardo

Tecia multifoncién o
entrada multifoncion

EIPEPPERL+FUCHS

ALOUT LATCH

Sin histéresis / sin retardo

HEFEY FESREL
FESFEL

Tiempo

ON
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Mando con limitacién de banda FANT
Retardo ON Retardo ON
(RN N gy
Retardo OFF | Retardo OFF | | Retardo OFR

— L

R B
[ | L
! TValor histéresis ON
[ I L

Punto de comutacién ALTO

T T
I alor histéresis OFF
4+ —

Valor limite
Punto de comutacién BAJO

Valor del proceso

I
I
I
! ACTUAL
I
] -
— T T
L BLOUTIL AUTH
! i
] |
I t I T 7
1L ; LI
T
i ! | : |
I | i | ALOUT AUTO)
! ' Con retardo
\
_'-?-‘_,l ALOUT [ AGTO
! Sin retardo
1
Tiempo
10 Supervision en el circuito de medicion
Limite inferior del | Limite superior | Limite inferior Limite superior | Cortocircuito
intervalo de del intervalo de | del intervalo de | del intervalo de | sonda / cable
visualizacion visualizacion medicién medicion Rotura sonda /
1 | cable
[
Intervalode |[71 T TG T T M .
medicion ‘.U.L 5PLO0 |DISPHL ‘ LOLIM
0..10V L] L] L] L] -
2...10V L] L L ] m(<1V)
-10V/+10V | m L] ] n -
0..20mA L] L] L] n -
4..20mA L] L] L] n m (<2mA)
Son 3395539 |UNIERF |OVERFL|EENSDR
intermi intermi intermi intermi

(m = se detectard)
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11 Datos técnicos

11.1  Datos generales

Visualizacion: LED, 6 digitos, 14 segmentos
Tamafio de los digitos: 14 mm

Salvaguarda de datos: > 10 Afios, EEPROM
Manejo: 5 teclas

11.2 Entradas de sefial de medicion

Tasa de muestreo: 10 mediciones/seg
Circuitos SELV, aislamiento reforzado o doble

Entrada de tension

Intervalos prog.: 0..10V,2..10V,+10V
Intervalo de medicién: -10,5 ... +10,5V
Resolucion: < 0,4 mV (15 bits)
Precision de medicion @ 23°C: tip. 0,02 %
(intervalo de medicién completo)  max. <0,05 %
Deriva de temperatura: < 100 ppm/K

Resistencia de entrada: 1 MQ

Tensién max.: +30V

Entrada de corriente
Intervalos prog.: 0..20mA,4...20mA

Intervalo de medicién: -0,5 ... 21 mA
Resolucion: 1 pA (> 14 bits)
Precision de medicion @ 23°C: tip. 0,02 %

(intervalo de mediciéon completo) ~ max. <0,05 %
Deriva de temperatura: < 100 ppm/K

Resistencia de entrada: 22 Q + PTC 25 Q

Caida de tensién: aprox. 1,8 V@ 20 mA
Corriente max.: 60 mA

11.3 Entradas de mando MPI 1/ MPI
2

Circuitos SELV, aislamiento reforzado o doble

Numero: 2 optoacopladores
Funcion: programable
Nivel de conmutacién: Bajo: <2V

Alto: >4V (max. 30 V)
Duracion del impulso: > 100 ms

11.4 Salidas de alarma

Relé: Contacto inversor
Fusible requerido: 5A
Tension de max. 250 VAC/ 125V DC

conmutacion: min.5VAC/VDC
max. 5 AAC/ADC
min. 10 mA

max. 1250 VA /150 W

Corriente de
conmutacion:
Potencia de
conmutacion:

Los valores maximos no se deberan
sobrepasar en ningun caso!

A

EIPEPPERL+FUCHS

Vida util mecanica (ciclo de conmutacion) 1x107
Numero de conmutaciones en 5 A/250 V AC 5x10*
Numero de conmutaciones en 5 A/30 V DC  5x10*

11.5 Tension de alimentacion

100 ... 240 VAC / max. 9 VA
50/ 60 Hz, Tolerancia = 10%
Fusible externo: T 0,1 A
10...30V DC/max. 3,5 W
aislado galvanicamente

con proteccion contra las
inversiones de polaridad
SELV, CLASS Il (Limited
Power Source)

Fusible externo: T 0,4 A

Alimentacién AC:

Alimentacién DC:

Supresion de

zumbido de lared: 50 Hz 6 60 Hz programable

11.6 Tension de alimentacion para

una sonda
(Salida de tension para sensores externos)
Circuitos SELV, aislamiento reforzado o doble
con alimentacién AC: 24 V DC +15 %, 30 mA
15V DC +1 %, 25 mA

con alimentacién DC: 15V DC +1 %, 25 mA

11.7 Condiciones climaticas
Temp. de funcionamiento: -20°C ... +65°C
Temp. de almacenamiento:  -25°C ... +75°C

Humedad relativa del aire: 93 % a +40°C,
sin condensacion

Altura: hasta 2000 m

11.8 CEM

Inmunidad a los parasito:
con lineas de sefial y de control blindadas
no disefiado para redes de distribucion de
electricidad DC locales/cable de conexién de
bateria 2 30 m

11.9 Seguridad del aparato
Clase de proteccion: clase de proteccion 2
(parte delantera)
A Solo la parte delantera esta clasificada
como accesible para el operador.
Campo de trabajo:  Grado de suciedad 2
categoria de sobretension Il

Aislamiento:

Parte delantera: doble aislamiento

Parte trasera: aislamiento basico
Entradas de sefales y alimentacion de sensor:
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11.10 Datos mecanicos

Carcasa: montaje en cuadro de mando
segun DIN 43 700, RAL 7021

Dimensiones: 96 x 48 x 102 mm
Recorte del cuadro  92+08 x 4506 mm

de mando:

Prof. de montaje:  aprox. 92 mm inc. bornes

Peso: aprox. 180 g

indice de proteccion: IP65 (cara frontal, solo el
aparato)

Material de la

carcasa: Policarbonato UL94 V-2

Resistencia a vibraciones
EN 60068-2-6: 10-55Hz /1 mm/XYZ
30 min en cada direcciéon

Resistencia a sacudidas:
EN 60068-2-27 100G / XYZ

3 veces en cada direccion

10G /6 ms/XYZ

2000 veces en cada direccion

12 Dimensiones
Cotas en mm [inch]

96 [3.78]

11.11 Conexiones

Tension de alimentacion y salidas:
Bornes roscados, 8 polos, paso 5,00
Seccién de conductor, max. 2,5 mm?2

Entradas de sefial y de mando:

Bornes roscados, 9 polos, paso 3,50
Seccidn de conductor, max. 1,5 mm?2

max. 35 [1.378]

48[1.89]
o
43x90

[1.693 x 3.543]

T

l IT

i

. > Sl .
&
N
= Recorte del cuadro de mando
g v
2 Z

777777 7 2

9207 [3,6221007]
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7,35[0.289]
11,2 [0.441]
905 [3.563)
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13 Textos de ayuda

PROG. NO NO PROGRAMMING

PROG. YES START PROGRAMMING

HLP.TXT. MAIN MENU SELECT HELPTEXT
HLP.TXT. ON HELPTEXTS ON

HLP.TXT OFF HELPTEXTS OFF

SL.LANG. DE SPRACHE DEUTSCH

SL.LANG. EN LANGUAGE ENGLISH

INPUT. MAIN MENU SIGNAL INPUT

RANGE 0-10v VOLTAGE INPUT RANGE 0-10V
RANGE 2-10v VOLTAGE INPUT RANGE 2-10V
RANGE -10.10V VOLTAGE INPUT RANGE -10V/+10V
RANGE 0-20MA CURRENT INPUT RANGE 0-20MA
RANGE 4-20MA CURRENT INPUT RANGE 4-20MA
LO.LIM. LOWER INPUT RANGE LIMIT

HILIM. UPPER INPUT RANGE LIMIT

DP. 0 NO DECIMAL POINT

DP. 0.0 DECIMAL POINT 0.0

DP. 0.00 DECIMAL POINT 0.00

DP. 0.000 DECIMAL POINT 0.000

DP. 0.0000 DECIMAL POINT 0.0000

DP. 0.00000 DECIMAL POINT 0.00000

INP.LO. INPUT START VALUE

DISP.LO. DISPLAY START VALUE

INP.HI. INPUT END VALUE

DISP.HI. DISPLAY END VALUE

FILTER INPUT FILTER

PW.DELY. POWER-ON DELAY FOR OUTPUTS [SEC]
PW.FREQ. | 50HZ POWER LINE FREQUENCY 50HZ
PW.FREQ. | 60HZ POWER LINE FREQUENCY 60HZ
LINEAR. MAIN MENU LINEARIZATION

LINEAR. NO LINEARIZATION OFF

LINEAR. YES LINEARIZATION ON

NUM.PNT. NUMBER OF LINEARIZATION POINTS
INP.O1 INPUT VALUE NO.1

DISP.01 DISPLAY VALUE NO.1

hasta

INP.10 INPUT VALUE NO.10

DISP.10 DISPLAY VALUE NO.10

MP.KEY MAIN MENU MP-BUTTON

TARA OFF FUNCTION TARA OFF

TARA ON FUNCTION TARA ON

RES.MIN. OFF FUNCTION RESET MIN VALUE OFF
RES.MIN. ON FUNCTION RESET MIN VALUE ON
RES.MAX. | OFF FUNCTION RESET MAX VALUE OFF
RES.MAX. | ON FUNCTION RESET MAX VALUE ON
RES.REL. OFF FUNCTION RESET OUTPUT-LATCH OFF
RES.REL. | ON FUNCTION RESET OUTPUT-LATCH ON
RES.TOT. | OFF FUNCTION RESET TOTALIZER VALUE OFF
RES.TOT. | ON FUNCTION RESET TOTALIZER VALUE ON
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MP.INP. MAIN MENU MP-INPUTS

MP.INP.x NO.FUNC. | NO FUNCTION

MP.INP.x RES.MIN. | FUNCTION RESET MIN VALUE

MP.INP.x RES.MAX. | FUNCTION RESET MAX VALUE

MP.INP.x R.PEAKS | FUNCTION RESET MIN/MAX VALUE
MP.INP.x RES.REL. | FUNCTION RESET OUTPUT-LATCH
MP.INP.x DISP.HD. | FUNCTION DISPLAY HOLD

MP.INP.x LOC.ALR. | FUNCTION LOCK EDITING ALARM VALUES
MP.INP.x LOC.PRG. | FUNCTION LOCK PROGRAMMING
MP.INP.x LOC.KEY | FUNCTION LOCK KEYS

MP.INP.x TARA FUNCTION TARA

MP.INP.x R.TARA FUNCTION RESET TARA VALUE
MP.INP.x RES.TOT | FUNCTION RESET TOTALIZER VALUE
TOTAL MAIN MENU TOTALIZER

CUT.OFF CUT OFF VALUE

FACTOR MULTIPLICATION FACTOR TOTALISER
SCALE x1 SCALING FACTOR TOTALIZER X1

SCALE x0.1 SCALING FACTOR TOTALIZER X0.1
SCALE x0.01 SCALING FACTOR TOTALIZER X0.01
SCALE x0.001 SCALING FACTOR TOTALIZER X0.001
SCALE x0.0001 SCALING FACTOR TOTALIZER X0.0001
DP.TOT. 0 NO DECIMAL POINT

DP.TOT. 0.0 DECIMAL POINT TOTALISER 0.0

DP.TOT. 0.00 DECIMAL POINT TOTALISER 0.00
DP.TOT. 0.000 DECIMAL POINT TOTALISER 0.000
DP.TOT. 0.0000 DECIMAL POINT TOTALISER 0.0000
DP.TOT 0.00000 DECIMAL POINT TOTALISER 0.00000
ALARMx MAIN MENU ALARM x

AL.OUTx OFF ALARM x OFF

AL.OUTx AUTO AUTOMATIC MODE OF ALARM OUTPUT x
AL.OUTx LATCH LATCH MODE OF ALARM OUTPUT x
ALLOC.x ACTUAL ACTUAL VALUE TO ALARM

ALLOC.x TOTAL TOTALIZER TO ALARM

MD.OUTx INCR ALARM x ACTIVE AT INCREASING INPUT SIGNAL
MD.OUTx DECR ALARM x ACTIVE AT DECREASING INPUT SIGNAL
MD.OUTx BAND ALARM x BAND LIMITATION

FM.OUTx ~ ] OUTPUT ACTIVE AT ALARM

FM.OUTx _ | OUTPUT INACTIVE AT ALARM

ON.HYS.x SWITCH ON HYSTERESIS ALARM x
OF .HYS.x SWITCH OFF HYSTERESIS ALARM x
ON.DLY.x ON DELAY ALARM x [SEC]
OF.DLY.x OFF DELAY ALARM x [SEC]

END.PRG. | NO REPEAT PROGRAMMING
END.PRG. | YES EXIT PROGRAMMING AND STORE DATA
-1.9.9.9.9.9 DISPLAYRANGE UNDERFLOW
9.9.9.9.9.9. DISPLAYRANGE OVERFLOW
OVERFL. OVERFLOW UPPER INPUT RANGE LIMIT
UNDERF. UNDERFLOW LOWER INPUT RANGE LIMIT
SENSOR SENSOR ERROR
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