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MotionScan
Benutzerhandbuch

1. BESCHREIBUNG

Abdeckung

S e

x /

/
Anzeige-LED \

Radar-Erkennungsfenster

(Rot, Griin & Blau) IR-Erkennungsfenster
Installations
anwesung
Potentiometer Potentiometer
(IR-Empfindlichkeitsregler) (Radar-Empfindlichkeitsregler) @
Anschluss Montageschrauben| SRS

Zubehér

Montageschablone

|

Dip-Schalter @

Dip- Schalter@ IR-Sensoreinheit  Tiefeneinstellungsschr
aube (IR-Bereich)

(2 Stk.)

S\

Montageschranben

Bereichsmaske (2 Stk.)

Radar-Sensoreinheit

E

Bereichsmaske

( Wenn dieses Symbol vom

Benutzer ignoriert wird, kann
dies Verletzungen oder Schiden

ACHTUNG

Nichtbeachten dieges
WARNUNG 3

Symbols kann zu

ernsthatten Verletzungen

Montagehéhe von
3.2 m oder niedriger.

Montage innerhalb von 50
mm vom Boden der
Abdeckung des Tiirmotors.

—

Max 50mm

_

3.2m
(10.5ft)

_——

4. VORSICHTSMASNAHMEN BEI DER MONTAGE

Stellen Sie sicher, dass sich Stellen Sie sicher, dass kein

keine beweglichen Objekte im| kondensiertes Wasser auf
den Sensor gelangt.

Erfassungsbereich befinden.

Wenn der Sensor starkem Sorgen Sie nach Mdglichkeit
Regen ausgesetzt ist, dafiir, dass sich Schnee und
installieren Sie eine Regen nicht auf dem Boden
‘Wetterabdeckung. sammeln konnen.

Verwenden Sie
unterschiedliche

Sorgen Sie fiir eine
minimale Reflexion des

Sonnenlichts auf dem | Frequenzeinstellungen fiir
Boden. benachbarte Sensoren.
£ o ;
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MotionScan aufien und innen wie dargestellt.

Fiir eine maximale Effektivitdt der Eingangsbereichserfassung installieren Sie den

RATAR Y RIS
Bewegliches Tiirblatt Bewegliches Tiirblatt

Planansicht

Metall, das sich in der Nihe
des Erfassungsbereichs oder
direkt im Erfassungsbereich
befindet, kann sich negativ
auf den Radarteil des
Sensors MotionScan
auswirken.

7. DIP- SCHALTER-EINSTELLUNGEN

fi WARNUNG

GE UND VERKABELUNG

Beim Bohren konnen Stromschlidge auftreten!
Achten Sie auf versteckte Kabel unter der Abdeckung des Tiirmotors.

(D Bringen Sie die Montageschablone an, so dass
ihre Unterkante biindig mit der Unterkante der
Tiirmotorabdeckung ist.

(o] (o]

50mm

® Bohren Sie Locher zur Montage
(3,5 mm¢) und Verkabelung (10 mmg).

(@ Nehmen Sie die Sensorabdeckung wie abgebildet ab.

Heben Sie den Sensor aus

der Abdeckung //
W

@ Bringen Sie den Sensor mit den
mitgelieferten Montageschrauben an

Schlitzschraubendreher

In Sockel schieben

()=
Liinnci: i] &
Stellen Sie die DIP-Schalter-

Einstellung 6 ,,Test input*
AUS E
EIN ®
6

Einstellungen.

®-1 Verkabelung zu einer Tiirsteuerung, die den Sensor testen kann

®-2

Rot mEm O— ACDC 12:| Strom Rot == O— ACDC 12:| Strom
bis 24 [v] | (beliebige bis 24 [v] | (beliebige
Schwarz ™= o— (9 Polung) Schwarz £10% Polung)
Weil — o—,NO. :IAktivierungs- Weil} —3 o ,NO :IAktivierungs»
Griin ] o—/ CcoM ausgang @ <::| Griin (=] o-/ CcoM ausgang
Gelb =3 %/ opo ]Sicherheits- Geb T o, 0pro- :ISicherheits-
Blau -— Relais _]ausgang Stellen Sie die DIP-Schalter- Blau e Relais _|ausgang
Grau(+) === Teq P Einstellung 6 Q) . Testinput* Ays Grau(+) == o— nicht anschlieBen
:I Priifeingang (Testeingang) auf ,,OFF* (AUS) E ® i .
Braun(-) = Te“ N Vgl. Abschnitt 7, DIP-Schalter-  EIN Braun(-) mmm o— nicht anschliefien
Einstellungen. 6

Verkabelung zu einer Tiirsteuerung, die den Sensor nicht testen

(Testeingang) auf ,,ON* (EIN)
Vgl. Abschnitt 7, DIP-Schalter

® Verstauen Sie die Anschliisse in den

dafiir vorgesehenen Bereichen.

@ Bringen Sie die Abdeckung wieder an..

\

Entfernen der Abdeckung nach der @ Driicken
Installation

Schlitzschrauben

@ Zieh
@ Ziel cnﬁ\Q / st

B / @) Ziehen
@ Driicken

oder Tod fithren an den Geriten zur Folge haben + E E E E E E E + E E E E E E
@ Dieses Symbpl vcryveist auf [[ONIEQQE Einstellung erforderlich gemall 4 v
eine gefihrliche Situation. EN16005 ), m 1234567 m 1 2345
. Dip-Schalter @ Dip-Schalter @
% = Grundeinstellung
2. MaBle - - : - U
Funktion | Dip-Schalter @ Beschreibung Einstellmoglichkeiten
75 mm (2,95") = Standard-Montageabstand R . . .
mmﬂ e ;“ e Der Sensor erkennt ein unbewegtes Objekt fiir die Prasenz-Timer-
(205“3“8‘“) (105;%‘“ a:;\;m’ 10mm IR-Prisenz- 4305 E E Voreinstellung an den inneren 3 Reihen. s EE < 30§E E 60§5E . E E
98" (0. . (039" . S S S S
> g Timer o m i isenz-Ti s in, gemi
1 2 EN16005 %tﬁlllggossle den Prisenz-Timer auf 30 s oder mehr ein, gemil T 2 ) T2 1 2
;3 IR- Wenn zwei oder mehr Sensoren in unmittelbarer Néhe zueinander
E F A installiert sind, wihlen Sie zwei verschiedene WA B C b
2 requenz Frequenzem:tellungen fiir die beiden Sensoren aus, um
3 4 Interferenzen zu vermeiden. 34 3 4 3 4 3 4
265mm (10.43") 43mm (1,69")
. Stellen Sie die Schnee-Einstellung ein, wenn die Moglichkeit einer
Uberwachungs-| 4 Normal E falschen Tiiraktivierung aufgrund von Schneeflocken, fliegenden Blittern ¢ Normal Schnee
3. LED-ANZEIGEN modus 5 oder Abfall im TiirschlieBbereich besteht. 3 5
Griin Standby . - -
Siehe [11. Ablaufdiagra f llstindige Angab : ; - .
Griin blinkt Tiirlernfunktion (wenn DIP-Schalter (Y) 5 EIN) Sicherheits Sizhzrgwilsausgzngldgmmm] Hr volistindige Angaben zum N.O. E Sicherheitsausgang - (Opto-Relais)
Blau RADAR-Erfassung relais- Y N.C. E
Rot IR-Erfassung / RADAR und IR-Erfassung Ausgang 6 ¥¢ N.C. E
Orange Erfassungsreihe ,ROW1* (,ROW2*, wenn
Tiirlernfunktion EIN) erfasst die Tiirbewegungen 6
Orange blinkt (schnell) Zeigt eine Anderung der DIP-Schalter-Einstellungen an Ein schwaches reflektiertes Infrarotsignal wird durch eine langsam Sender Empfinger Sender Empfinger
Orange blinkt (langsam) Tiirhaltefunktion ist eingeschaltet (wenn DIP-Schalter Y @ EIN) Reflexions- ¥ Normal E blinkende rot/griine LED angezeigt. > S> > *
Griin/Rot blinkt (schnell) Fehler interner Sensor diagnose Wenn Sie diesen niedrigen Reflexionsstatus ignorieren wollen, stellen Sie ¥ Normal ¢ Niedrig Ref. b
Griin/Rot blinkt (langsam) Das vom Boden reflektierte Infrarotsignal ist sehr schwach 7 den DIP-Schalter auf ,Niedrige Reflexion® (EIN) ein 7 IR-Bercict 7 [R-Bereich
EN](.()(]S Einstellung ,,Normal®, gemdfs EN16005. -Bereich -Bereicl
5. TECHNISCHE DATEN Funktion DIp-Schalter@ Beschreibung Einstellméglichkeiten
Allgemeine Spezifikation
Mmgiellname Ls MotionScan Richtungs- Bei der Einstellung ON (Ein), werden FuBgiinger, die sich vom Sensor
Installationshohe max. 3.2[m], 10.5(ft) erkennung ¥ EIN E fort bewegen, nicht erfasst. AUS E
Versorgungsspannung AC/DC 12 bis 24 [V] £10 % 50/60 Hz RADAR 1 1
Energieverbrauch AC 12V -25[VA](Max) AC 24V -2,5[VA] (Max)
DCI12V-1 Al (Mz DC24V - Al (Ma
C 50 [mA] (Max) C 80 [mA] Max) . Siehe [11. Ablaufdiagramm] fiir vollstindige Angaben zum ¥ N.O. E
Opto-Relais (bipolar) Akt1'v1erungs— Aktivierungsausgang
Ausgang IR. Spannung : 48 [VDC] Max. relais- #*N.O. N.C
) © Strom : 300 [mA] Max. (Widerstandslast) Ausgang ) -
RADAR Relais DC 50 [V] 0,1[A] Widerstandslast 2
Priifeingang 6 [mA] max. @ 24 [V DC] Aktivierungsre- Wihlen Sie aus, wie der Relais-Ausgang konfiguriert ist. RADAR + IR Reihen 2+3
Betriebstemperatur -20 bis +60 [Grad C] lais- *
Luftfeuchtigkeit in Betrieb | Unter 80% A fonfi AUS EIN
TP-Rate P54 usgangskonit 3 3
Kategorie 2, Leistungsniveau D nach EN ISO 13849-1:2008 guration
Gewicht 0,26 [k;
Farbe Schw[argz] Stellen Sie OPEN (Geoffnet) ein, um die Tiir in
Tiir- offneter Position zu halten
R Kabel , Montageschraube 2 Stk., Y Auto E £c0 S Y¢ Auto Open
Zubehdr Montageschablone, Installationsanweisung OffelThalte- ACHTUNG i
Technische Daten des Reflexionssensors funktion 4 4 4
Erkennungsmethode Aktiv Infrarot Reflektiv
Ausgang-Haltezeit 0,5 [Sekunden] Anw. Die Tiirlernfunktion ermdoglicht, dass die erste Erfassungsreihe auf den
Reaktionszeit 0,1 ~ 0,2 [Sekunden] - ”el“rlgsscil:ll\:gt&;ewh ausgerichtet werden kann, ohne dass tirbewegungen A Tiir
Asenz-Ti iirlern-
Prasen.z Timer 2, 30, 60 [s] oder o funkii 7 AUS B Wenn die Tiirlernfunktion eingeschaltet ist, hat die innere * AUS E /
Technische Daten des Radarsensors unktion 3 @ Erfassungsreihe nur die maximale Empfindlichkeit, wenn die 5
Erkennungsmethode Doppler-Methode: (Bewegungserfassung) ZEE?;E?[ si"gESSU11gsrelhe"v z. B. durch eine sich nihernde Person,
Ubertragungsfrequenz 24,150 - 24,250 [GHz] -
Ausgabe-Haltezeit 1,5 [Sekunden] App. iifei Bei Anschluss an eine Tiirsteuerung ohne TEST-Eingang: Einstellun, Mit TEST
Rs;f;;sz:nezel 0.1 Leognlse:dungsnj Eljutell;lgang LOFF“ (AUS). Bei Anschluss an einge Tiirsteuerung mit T%EST-Eingangg: AUS E Ohne TEST 't g Ohne TEST
———— — - — - instellung ¥ EIN Einstellung ,,ON“ (EIN) Siche [11. Ablaufdiagramm]. o p—
Hinweis: Die Spezifikation kann ohne vorherige Ankiindigung geindert werden. von der 4 EIN E m(\
Tiirsteuerung 6 EN"—V‘OOS Einstellung ,,EIN“, gemill EN16005 6 .EIN ov

8.ERFASSUNG
Erf
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g: IR (Innere 3 Reihen)

! E ACHTUNG
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3.0 HEEHN B
" 3.2 S
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Der MotionScan-Sensor ist ausschlieBlich auf der Installationsseite der Tiir mit den
EN16005-Sicherheitsanforderungen konform

1,0

IS
no

il
o

Fiir die Sicherstellung der Konformitit mit EN 16005 ist es erforderlich, die Positionierung

der Strahlreihe 1 direkt vor dem bewegten Tiirblatt mittels Testkorper zu priiffen. Wenn
“Turlernfunktion” aktiviert ist, ist die Positionierung der Reihe 2 in gleicher Weise zu priifen

@&

Eingestellt

Erfassungsbereich Breiteneinstellung: IR (Innere 3 Reihen)

2,0(m]

(T = 0000 .

i

1,0

Erfassungsbereich Tiefeneinstellung: RADAR (AuBlen)

% Der Erfassungsbereich variiert abhiingig von der

Schrittgeschwindigkeit.

% Die Einstellung kann in Schritten von 3° vorgenommen 20 [m] L0
werden (siehe Abbildung). I/',
Fern 10 (2
N\
-
2,0
N
Nah Radar-Sensoreinheit
3.0

Die Installationshéhe ist auf ,,2,2 m* und die
Empfindlichkeit aut ,-hoch“eingestellt.

1,0 2.0

7 D
R

N )

/

N

1
" [15 Grad] Einstellung,
)

{30 Grad] Ei

| h
[45 Grad] Einstellung,

Die Installationshéhe ist auf ,,2,2 m*“ und die
Empfindlichkeit auf ,,niedrig* eingestellt.

20 [m] 10 0 1,0 0
~

2,0

3.0

f h ACHTUNG

Die oben dargestellten Erfassungsbereiche zeigen die tatsichliche Position der Infrarot- und Radarstrahlen. Der tatsidchlich beobachtete Erfassungsbereich variiert abhéngig von
der Umgebung der Sensorinstallation, den erkannten Objekten und den Sensoreinstellungen. Bitte stellen Sie sicher, dass die Einstellung des Erfassungsbereichs gemil
EN16005 erfolgt.




12. TUR-WARTUNGSARBEITEN 13. SELBSTDIAGNOSEFEHLER

Wenn Sie Tiirwartungsarbeiten durchfithren, wihrend der Sensor der
Tirsteuerung fiir einen Sensortest unter Strom steht, versichern Sie
sich, dass die DIP-Schalter wie folgt eingestellt sind.
Denken Sie daran, die DIP-Schalter wieder auf ihre
@urspﬁjngliche Einstellung zuriickzusetzen, nachdem die
Tiir-Wartungsarbeiten abgeschlossen sind.

9. STROM EINSCHALTEN UND EINSTELLUNG DER TURLERNFUNKTION

,Tiirlernfunktion® ist AUS . c s
E @ 5 ,Tiirlernfunktion® ist AN E @ 5

Vgl. Abschnitt 7 — DIP-Schalter-Einstellungen. Vel. Abschnitt 7 — DIP-Schalier-Einstellungen.
e MR —
Standby-Modus befindet und zur Erfassung bereit ist. ausgefiihrt wird. Tiir Sffnet/schlieBt.

Technische Probleme des MotionScan-Sensors werden durch das Blinken einer griinen/roten LED angezeigt.
Die Blinkfrequenz kennzeichnet die Art des Problems; siche die folgenden Erlduterungen.

Bei Stromzufuhr AN signalisiert
die rote LED, dass durch ein

. Tir-offen“-Signal am Relais die
,Turlernfunktion gestartet wird.

Tiirlernprozess abgeschlossen,
Sensor in Standby-Modus.

LED

Griim (M| [E[ |M| | |

Blinkfrequenz Ursache

Ersetzen Sie den Sensor.

Dip-Schalter ®

® Durchgehend griine LED ® Durchgehend rote LED ':.::- Griin blinkende LED ':.::- Griin blinkende LED | @ Durchgehend griine LED v Schnell
— S e I —— \ ] \ el ] R — — e 5955 Rot 3| (M| [ || [%
C— o . = ¥ T -
S priifen Sie, ob der Empfindlichkeits-
[ E— [ ——) {— | — 2s55 Nmz:f Griin * A Potentiometer auf sein Maximum eingestellt ist,
s {—— 12 7 Langsam und aktivieren Sie den Sensor erneut. Wenn der
Fehl iterhin auftritt, stellen Sie DIP-Schalt

- Siche [7. DIP-Schalter-Einstellungen]. Rot T | [ [we | Fetler wellrhin aufrt sillen Sie DIP-Schaler

Prisenzerkennung: Wihrend des ,, Tiirlernprozesses® schalten die dueren 3 Erfassungsreihen des MotionScan
Sensors 10 Sekunden nach der Stromzufuhr von Bewegungserkennung auf Prisenzerkennung um. Nach Abschluss

Prisenzerkennung: Es dauert nach dem Einschalten des
Sensors ca. 10 Sekunden, bis die Prisenzerkennung fiir

14. FEHLERSUCHE

T2 : 11+l [mSec] Anw

nach Braun.

bei Teststatus.

Aktivierungsausgang

Dip-Schalter ® -3 EIN

Dip-Schalter (Y) -3 AUS

alle Erfassungsreihen eingeleitet wird. acutung des , Tiirlernprozesses® schaltet die innere Erfassungsreihe der ,, Tiirlernfunktion” von Bewegungserkennung auf Problem LED-Status Mégliche Ursache Lisung
Wenn jemand vor Ablauf der 10 Sekunden den Prégsenzerkennung um. Der Sensorstecker ist nicht richt bund Stecker festzichen od anschlich
Erfassungsbereich betritt, ist die Prasenzerkennung, Ausfall und Wiederherstellung der ,, Tiirlernfunktion*“: Wenn eine Person den Erfassungsbereich wihrend des Die Tiir 6ffnet sich nicht, er Sensorstecker ist nicht richtig verbunden. tecker festzichen oder erneut anschhieben.
5 Sekunden nachdem die Person den Erfassungsbereich L Turlernprozesses® betritt, wird der Prozess moglicherweise nicht erfolgreich beendet. In diesem Fall fiihrt der wenn eine Person den AUS Falsche Netzspannung. Sensor korrekt mit Strom versorgen. (AC/DC 12-24 V)
verlassen hat, funktionsbereit. Sensor den ,, Tiirlernprozess* anhand von drei Tiiraktivierungen durch Personen durch, um ein exaktes Bild der Erfassungsbereich betritt. -
’ offenen und geschlossenen Position der Tiir zu erhalten. Falsche Sensorverkabelung. Sensorverkabelung genau priifen
@ Wenn die Tiirlernfunktion eingeschaltet ist, hat die innere Erfassungsreihe nur die maximale Empfindlichkeit, wenn die Tiir Sffnet sich Objekt bewegt sich im Erfassungsbereich. Das bewegliche Objekt aus dem Erfassungsbereich entfernen.
. . PP A iir offnet sicl < dlichkei - fiir die Installationsume: ; indlichkei i ins
dufleren Erfassungsreihen, z. B. durch eine sich nihernde Person, aktiviert sind. Die Tiir 6ffnet und schlieBt sich ROT oder BLAU Empfindlichkeit zu hoch fiir die Installationsumgebung. | Sensorempfindlichkeit geringer einstellen.
ohne erkennbaren Grund Staub, Frost oder Wassertropfchen auf der Sensorlinse. | Sensorlinse reinigen und wenn notig Wetterschutz anbringen.
,,wie von Geisterhand*). Tiir schlieBt sich R K R . R iedli i G i
( ) GRON ™" | Der Brtassngsberich bershmeidesch mitdem | Unieheiedliche equenepllunge T fden Sencor deercley und
Bereich eines anderen Sensors. i ; ?
iiberlappt wird.
10 m BERPR m F G DES BETRIEBS Erfassung von Schneeflocken, Insekten, Blittern usw. DIP-Schalter (X) 5 Uberwachungsmodus auf ,,Schnee* stellen.
- U UFUN Wenn Tiir sich schlieit oder Erfassungsreihe 1 (Erfassungsreihe 2 wenn » A . . o
. . . . offnet, LED ORANGE. ORANGE "Tiirlernfunktion” AN) st zu nahe an der Tiir fokussiert Erkennungstiefe fiir die inneren 3 Reihen weiter entfernt von der Tiir einstellen.
Fiihren Sie nach Abschluss der Installation einen ,, Testgang* des Sensor-Erfassungsbereichs durch. Wenn der IR-Empfindlichkeit RADAR Empfindlichkeit - o
Erfassungsbereich nicht den Erwartungen entspricht, stellen Sie den Erfassungsbereich wie in Abschnitt 8 beschrieben ein. Der Erfassungsbereich wurde geéndert, wihrend der Sensor aus- und einschalten oder Priisenz-Timer auf 30 oder 60 Sekunden
‘Wenn der Erfassungsbereich noch immer nicht den Erwartungen entspricht, kann durch Drehen des Potentiometers im Prisenz-Timer auf Unendlich (w0) eingestellt ist. einstellen.
Uhrzeigersinn die Sensor-Empfindlichkeit erhoht werden. Erfasst der Sensor etwas, obwohl sich nichts im H —
Erfassungsbereich befindet, kann die Sensorempfindlichkeit durch Drehen des Potentiometers gegen den Uhrzeigersinn \l ROT Falsche Sensorverkabelung. Sensorverkabelung genau priifen.
verringert werden. o . . Hochreflektierende Objekte aus dem Erfassungsbereich entfernen oder
Sattigung des reflektierten Signals. R R . .
Sensorempfindlichkeit geringer einstellen.
11. ABLAUFDIAGRAMM BLAU Bewegliche Objekte im Radarbereich. Bewegliche Objekte eliminieren.
. . . SCHNELLES
Sicherheitsausgang / Testeingang = Tiir &ffnet sich und bleibt offen. BLINK]]%gTGRﬁN/ Fehler interner Sensor. Sensor ersetzen.
(] () BII:&I;I(%IS\IAGNII?ESN / Reflexion des iibertragenen Infrarot-Signals vom Sensorempfindlichkeit erhohen oder DIP-Schalter ® 7 ,,Reflexionsdiagnose*
) Inl Inl ROT Boden ist zu niedrig. von ,,Normal“ auf ,,Low Ref.” (Niedrige Ref.) stellen.
Dip-Schalter(X) 321 30 1 30 1 ORﬁgggg)inkt ;Fiir‘g::t‘;fﬁ‘)“k“o“ (Dip-Schalter (V)4 auf Gedfnet , Tiirhalte“-Dip-Schalter (¥) 4 auf Auto eingestellt.
: : NICHT- i
Sicherheitsausgang STROM AUS ERFASSUNG ERFASSUNG NICHT-ERFASSUNG -
o o 15. MotionScan EC KONFORMITATSERKLARUNG
e e Gelb p—e===_ Gelb Gelb === (eclb
N.O. E / Blau / Blau Bla Bla Bla Bla Beschreibung des Produkts:
u u u u MotionScan Kombinierter Bewegungs- und Présenzsensor fiir die Aktivierung und Sicherung automatischer Tiiren.
Als Technologie wird die Aktive Infrarottechnik und die Doppler-Methode (Bewegungserfassung) verwendet
N.C /—— Gelb [— Gelb /_- Gelb [— Gelb /—— Gelb Gelb
e Blau o= Blau Blau fo—amm Blau Blau o-am= Blau Erfiillte Richtlinien:
RICHTLINIE 2006/42/EC
6 ERFASSUNG al DIN 18650-1:2010, Chapter 5.7.4 Elektrische FuB3gédngertiiren Teil 1: Produktanforderungen Kapitel 5.7.4
TEST-REAKTION \ e L .
Reaktion auf TEST EN12978:2003 +A1:2009 Tiiren und Tore - Schutzeinrichtungen fur kraftbetatigte Tiiren und Tore - Anforderungen und Prufverfahren
T\ T\ EN ISO 13849-1:2015 Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen
Priifeingang /I /I EN 16005:2012+AC: 2015, Chapter 4.6.8 and Annex C
. RE-directive 2014/53/EU
Dip-Schalter ® L
AUS TEST NICHT-TEST TEST EC type examination 44205 13 095716
[ Priifeingang Einstellung ]
EIN NICHT-TEST TEST NICHT-TEST Angegebener EC-Typ zertifiziert von: Verwendete harmonisierte Normen: Sonstige technische Normen:
TUV NORD CERT GmbH EN ISO 13849-1:2015 DIN 18650-1:2010, Chapter 5.7.4
6 Grau Sensor Grau Sensor Grau Sensor i‘;n;iirréurckstrasse 20 EN 16005:2012+AC: 2015, Chapter 4.6.8 and Annex C
ssen m
o em— Deutschland Ort der Erklirung Erklidrung von Datum
[r— [ — Pepperl+Fuchs SE, S i
) ) ) E Lilienthalstrae 200 Hinrik Weber Mai 2022
L ﬁx ¢ 68307 Mannheim-Germany Director Innovation Unit Opto
Braun graunﬂ Braun www.pepperl-fuchs.com
T1 : 10+1 [mSec] Anw Versorgung DC 12 bis 24 V, Stromfluss von Grau Utﬁ?enrjbrlelg?{ung

<Haftungsausschluss> Der Hersteller iibernimmt keine Haftung fiir die folgenden Punkte. B
1. Falsche Interpretation der Installationsanweisung, falscher Anschluss, Nichtbeachtung der Anleitungen, Anderungen an den Sensoren und unsachgeméfBe Installation.

2. Schéden durch unsachgemifien Transport.

3. Unfille oder Schiden, die durch Brand, Verschmutzung, zu hohe Spannung, Erdbeben, Gewitter, Hochwasser und andere Katastrophen verursacht werden.
4. Entgangene Unternehmensgewinne, Unterbrechungen der Geschiftsablidufe, Verlust von Geschéftsdaten und andere finanzielle Verluste, die durch die Verwendung

oder Fehlfunktionen des Sensors verursacht werden.
N 5. Entschéadigung tiber die Hohe des Kaufpreises hinaus in allen Fallen.
gy | /
Dip-Schalter (Y) 320 P2 32 World Headquarters USA Headquarters Asia Pacific Headauart
A' NICHT- NICHT- L. Sla Facific heaaquarters
STROM AUS ERFASSUNG ERFASSUNG STROM AUS ERFASSUNG ERFASSUNG Pepperl+Fuchs SE,LlhenthalstraBe 200 Pepperl+Fuchs Inc. Twinsburg.USA Pepperl+Fuchs Pte Ltd. Singapore 139942
68307 Mannheim-Germany SEA . )
- E-Mail:FA-info@us.pepperl-fuchs.com E-Mail:fa-info@sg.pepperl-fuchs.com
NO E /.__ Griin /.__ Griin [_ Griin Griin Griin [_ Griin E-Mail:FA-info@de.pepperl-fuchs.com
o O Weil} O~ Weil} O Weil} e Weify o—emm Weif o—amm Weil} www.pepperl-fuchs.com
NC. Griin [— Griin Griin /0-— Griin [— Griin /-— Griin MP-10227-A Mai
O—amm \Weif} o—ammm \\eif} o—=mm \Veif} L e A YOTH) O—am \Veil} o—em \Veil3 TDOCT_4905A GER 2022




