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Einleitung

Inhalt des Dokuments

Dieses Dokument beinhaltet Informationen, die Sie flr den Einsatz lhres Produkts in den
zutreffenden Phasen des Produktlebenszyklus bendtigen. Dazu kdnnen zahlen:

* Produktidentifizierung

e Lieferung, Transport und Lagerung
* Montage und Installation

* Inbetriebnahme und Betrieb

* Instandhaltung und Reparatur

e Stérungsbeseitigung

* Demontage

* Entsorgung

Hinweis!
Dieses Dokument ersetzt nicht die Betriebsanleitung.

Hinweis!

Entnehmen Sie die vollstandigen Informationen zum Produkt der Betriebsanleitung und der
weiteren Dokumentation im Internet unter www.pepperl-fuchs.com.

Die Dokumentation besteht aus folgenden Teilen:
* Vorliegendes Dokument
* Betriebsanleitung
e Datenblatt
Zusétzlich kann die Dokumentation aus folgenden Teilen bestehen, falls zutreffend:
* EU-Baumusterprifbescheinigung
* EU-Konformitatserklarung
* Konformitétsbescheinigung
o Zertifikate
e Control Drawings
*  Weitere Dokumente

Zielgruppe, Personal

Die Verantwortung hinsichtlich Planung, Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung
und Demontage liegt beim Anlagenbetreiber.

Nur Fachpersonal darf die Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung und Demontage
des Produkts durchfiihren. Das Fachpersonal muss die Betriebsanleitung und die weitere
Dokumentation gelesen und verstanden haben.

Machen Sie sich vor Verwendung mit dem Gerat vertraut. Lesen Sie das Dokument sorgfaltig.
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Verwendete Symbole

Dieses Dokument enthélt Symbole zur Kennzeichnung von Warnhinweisen und von informati-
ven Hinweisen.

Warnhinweise

Sie finden Warnhinweise immer dann, wenn von lhren Handlungen Gefahren ausgehen kon-
nen. Beachten Sie unbedingt diese Warnhinweise zu Ihrer persénlichen Sicherheit sowie zur
Vermeidung von Sachschéaden.

Je nach Risikostufe werden die Warnhinweise in absteigender Reihenfolge wie folgt darge-
stellt:

Gefahr!
Dieses Symbol warnt Sie vor einer unmittelbar drohenden Gefahr.

Falls Sie diesen Warnhinweis nicht beachten, drohen Personenschaden bis hin zum Tod.

Warnung!
Dieses Symbol warnt Sie vor einer moglichen Stérung oder Gefahr.

Falls Sie diesen Warnhinweis nicht beachten, kénnen Personenschéden oder schwerste Sach-
schaden drohen.

Vorsicht!
Dieses Symbol warnt Sie vor einer mdglichen Stérung.

Falls Sie diesen Warnhinweis nicht beachten, kbnnen das Produkt oder daran angeschlossene
Systeme und Anlagen gestort werden oder vollstandig ausfallen.

Informative Hinweise

Hinweis!
Dieses Symbol macht auf eine wichtige Information aufmerksam.

Handlungsanweisung

Dieses Symbol markiert eine Handlungsanweisung. Sie werden zu einer Handlung oder Hand-
lungsfolge aufgefordert.
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Produktspezifikationen

Ubersicht und Anwendung

Das FieldConnex® Multi-lnput/Output-Gerat (MIO) fir PROFIBUS PA bietet diskrete Eingange,
diskrete Ausgéange, einen Frequenzeingang oder einen Zahler fur Prozessleittechnik. Das
Gerat ist mit verschiedenen Gehauseoptionen geeignet fur die Hutschienenmontage und
Feldinstallation. Das F2-Gehause besteht aus robustem Aluminiumguss fiir den Einbau in
rauen Umgebungen. Feldbus- und Sensor-Aktor-Kabeleinfiihrungen kénnen einzeln aus einer
Reihe von Kabelverschraubungen ausgewéhlt werden. Optional knnen entweder Schrauban-
schlussklemmen oder Federklemmen ausgewahlt werden. Wenden Sie sich an Ihren Pep-
perl+Fuchs-Vertreter, um weitere Informationen zu den Gehauseoptionen zu erhalten.

Das Gerat kann in den Gefahrenbereichen Zone 1, 21, 2, 22 und Division 1, 2 installiert werden.
PROFIBUS PA- sowie Eingangs-/Ausgangssensor- und -Aktorverbindungen sind flr die Instal-
lation in Zone 0 und Division 1 eigensicher.

Das Gerat bietet verschiedene konfigurierbare Betriebsarten.

Der Ventilanschaltungsmodus erméglicht den Anschluss von 4 Niederleistungsventilen mit
2 Endlageeingéngen pro Ventil.

Der Sensoreingangsmodus ermdglicht den Anschluss von bis zu 12 Binarsensoren.
4 Sensoreingange sind so ausgelegt, dass Schwinggabeln fur die Fillstandsregelung unter-
stutzt werden. Einer dieser Eingdnge unterstutzt einen Frequenz- oder Z&hlereingang.

Das MIO ist als Ersatz fiir die Prozessschnittstellen FD0-VC-Ex4.PA und FDO-BI-Ex12.PA von
Pepperl+Fuchs vorgesehen.

Fur die Geratekonfiguration ist ein Device Type Manager (DTM) fir FDT-basierte Rahmenappli-
kationen verfligbar. AuBerdem ist eine Geratebeschreibung fiir den Siemens Process Device
Manager (PDM) verfligbar.

Betriebsarten

Das Gerat unterstutzt 12 Hardwarekanéle, die als Ein- und Ausgénge konfiguriert werden kon-
nen. Die Funktionskonfiguration der Kanale wird durch Auswahl einer dedizierten Betriebsart
bestimmt.

Ventilanschaltungsmodus

Im Ventilanschaltungsmodus werden die Kanéle 1, 4, 7 und 10 zur Steuerung von

4 Niederleistungsventilen verwendet. Die Kanéle 2, 3, 5, 6, 8, 9, 11 und 12 werden als Ruck-
meldeeingange zur Ventilstellung fir NAMUR-N&aherungsschalter oder mechanische Schalter
verwendet. Mit Condition-Monitoring-Funktionen wie Vollhubzahler, Teilhubtest und Hubzeit
kénnen Sie Fehler in der Entstehung erkennen, bevor sie fir die Prozesssteuerung kritisch wer-
den.

Die Spezifikation kompatibler Ventile und Sensoren finden Sie in den technischen Daten des
MIO-Gerats. Eine Liste der kompatiblen Niederleistungsventile und NAMUR-Sensoren finden
Sie auf der Pepper+Fuchs-Website.

FDO0-VC-Ex4.PA-Kompatibilitatsmodus

Dieser Modus ermdglicht die Verwendung von *D0-MIO-Ex12.PA* in einer vorhandenen Instal-
lation als Ersatz fiir FDO-VC-Ex4.PA. Um diesen Modus zu aktivieren, verwenden Sie die GSD-
Datei von FD0-VC-Ex4.PA. Der Modus wird beim Start des zyklischen Datenaustauschs akti-
viert. Verwenden Sie den Device Type Manager oder die Geratebeschreibung fir *“D0O-MIO-
Ex12.PA*, um die Gerateparameter entsprechend der ersetzten FD0O-VC-Ex4.PA anzupassen.
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Kompatibilitdtsmodus fiir PROFIBUS-Profil-3.02-Ventilanschaltung

Das PROFIBUS PA-Profil 3.02 definiert einen Kompatibilitaitsmodus fur eine 4-Kanal-Ventilan-
schaltung. Die entsprechende GSD-Datei ist auf der Website von PROFIBUS International ver-
figbar. Verwenden Sie den Device Type Manager oder die Geratebeschreibung fiir *D0-MIO-
Ex12.PA*, um die Gerateparameter anzupassen.

Modi: Ventilanschaltung, FD0-VC-Ex4.PA-Kompatibilitat, Kompatibilitat mit PA-Profil-
3.02-Ventilkoppler

HOST

) /
[HHN /

PS / o o KO o oo
/ | o |
/ . e
S
_//”//’/’ Zone 1
Kanal Beschreibung Ventilanschaltungsmodus
1 Ventilanschaltungskanal 1, 2, 3 | Ausgang 1, Niederleistungsventil
2 Stellungsrickmeldesensor/Schalter A fir Ausgang 1
3 Stellungsrickmeldesensor/Schalter B fir Ausgang 1
4 Ventilanschaltungskanal 4, 5, 6 | Ausgang 2, Niederleistungsventil
5 Stellungsriickmeldesensor/Schalter A fiir Ausgang 2
6 Stellungsrickmeldesensor/Schalter B fiir Ausgang 2
7 Ventilanschaltungskanal 7, 8, 9 | Ausgang 3, Niederleistungsventil
8 Stellungsrickmeldesensor/Schalter A fir Ausgang 3
9 Stellungsrickmeldesensor/Schalter B fir Ausgang 3
10 Ventilanschaltungskanal 10,11,| Ausgang 4, Niederleistungsventil
11 12 Stellungsrickmeldesensor/Schalter A fir Ausgang 4
12 Stellungsrickmeldesensor/Schalter B fir Ausgang 4

Sensoreingangsmodus

Das Gerat tastet die Eingange in zwei unabhangigen Zyklen ab. Die Kanale 1, 4, 7 und 10 sind
fur die Erfassung von Multiplex-Binareingéangen als Schwinggabeln, NAMUR-Sensoren oder
mechanische Schalter vorgesehen. Kanal 1 kann auch als Frequenz- oder Zahlereingang kon-
figuriert werden. Wenn der Kanal-1-Frequenz- oder -Z&hlereingang aktiviert ist, werden die
Kanéle 4, 7 und 10 deaktiviert. Im Device Type Manager kann die Einschaltdauer von Kanal 1,
4,7 und 10 individuell zwischen 10 und 10.000 ms eingestellt werden.

Als Parameter kann die Einschaltdauer von Kanal 1, 4, 7 und 10 individuell zwischen 10

und 11.000 ms eingestellt werden. Die Gesamtzykluszeit ist die Summe der vier einzelnen Ein-
schaltzeiten. Die Kanale 2, 3, 5, 6, 8, 9, 11 und 12 sind flr die Erfassung von Multiplex-Bina-
reingéangen als NAMUR-Sensoren und mechanische Schalter vorgesehen. Eine Abtastzeit von
10 ms kann nicht eingestellt werden. Die Gesamtzykluszeit wird wie folgt berechnet: Anzahl der
verwendeten Kanéle x 10 ms (mindestens 50 ms). Wenn alle 8 Sensoren verwendet werden,
betragt die Gesamtzykluszeit 80 ms.
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Die Spezifikationen kompatibler Sensoren sind den technischen Daten des MIO-Gerats zu ent-
nehmen. Eine Liste der kompatiblen NAMUR-Sensoren finden Sie auf der Pepperl+Fuchs-
Website.

FDO-BI-Ex12-Kompatibilititsmodus

Dieser Modus ermdglicht die Verwendung von *D0-MIO-Ex12.PA* in einer vorhandenen Instal-
lation als Ersatz fir FDO-BI-Ex12.PA. Um diesen Modus zu aktivieren, verwenden Sie die GSD-
Datei von FDO-BI-Ex12.PA. Die Konfiguration des FDO0.BI-Ex12.PA erfolgt wahrend des Starts
des zyklischen Datenaustauschs. Der Device Type Manager ermdglicht schreibgeschutzten
Zugriff auf die Konfigurationsdaten. Es sind keine weiteren Anpassungen erforderlich, um eine
vorhandene Installation mit *D0O-MIO-Ex12.PA* zu aktualisieren.

Kompatibilitatsmodus fiir PROFIBUS-Profil-3.02-Sensoreingang

Das PROFIBUS PA-Profil 3.02 definiert einen Kompatibilititsmodus fur einen 12-Kanal-Senso-
reingang. Verwenden Sie den Device Type Manager oder die Geratebeschreibung fir *DO-
MIO-Ex12.PA*, um die Gerateparameter anzupassen.

2020-02

Modi: Sensoreingang, FD0-BI-Ex12.PA-Kompatibilitdt, Kompatibilitdt mit PA-Profil-

3.02-Sensoreingang

)
i /

HOST .—|f; .

MUX

PS /

/ | CH2 CH3

CH5 CH6
I

CH8 CH9

CH11 CH12

/ MUX

CH7 CH10

' 14

/ LI |

. i
/ e T S I S SR S S S RS
FB/SP [== i
/ < -7
/ P
B = = = = = = R = =
ke //
- -
-

Zone 1

Frequenzeingangs-

Zahlereingangs-

Sensoreingangsmodi modus modus

1 Schwinggabel oder Sensor/Schalter | Frequenzeingang Zahlereingang

2 Sensor/Schalter Sensor/Schalter Sensor/Schalter
3 Sensor/Schalter Sensor/Schalter Sensor/Schalter
4 Schwinggabel oder Sensor/Schalter | Deaktiviert Deaktiviert

5 Sensor/Schalter Sensor/Schalter Sensor/Schalter
6 Sensor/Schalter Sensor/Schalter Sensor/Schalter
7 Schwinggabel oder Sensor/Schalter | Deaktiviert Deaktiviert

8 Sensor/Schalter Sensor/Schalter Sensor/Schalter
9 Sensor/Schalter Sensor/Schalter Sensor/Schalter
10 Schwinggabel oder Sensor/Schalter | Deaktiviert Deaktiviert

11 Sensor/Schalter Sensor/Schalter Sensor/Schalter
12 Sensor/Schalter Sensor/Schalter Sensor/Schalter

I PEPPERL+FUCHS
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Installation und Verwendung in Gefahrenbereichen

Das Gerat darf in Zone 1 betrieben werden.

Bei Anwendungen in Zone 1 muss der Schutztyp "Ex i gemaf Entity oder FISCO sein.

Das Gerat darf in Zone 2 installiert werden.

Die Zlndschutzart fur die Trunk-Schnittstelle ist "Ex ec” oder "Ex ic* gemaf Entity oder FISCO.
Unabhangig vom Schutztyp der Feldbus-Schnittstelle bleiben die Eingdnge/Ausgénge eigensi-
cher und kénnen in Zone 1 installiert werden.

Zone 2

Gefahr!
Explosionsgefahr bei Anschlussarbeiten an nicht eigensicheren Stromkreisen unter Spannung

Wenn Sie nicht eigensichere Stromkreise in einer explosionsfahigen Atmosphére unter Span-
nung anschlieBen oder trennen, kdnnen Funken die umgebende Atmosphare entziinden.

Verbinden oder trennen Sie nicht eigensichere Stromkreise unter Spannung nur, wenn keine
explosionsfahige Atmosphéare vorhanden ist.

Ziundschutzart "Ex i“

Gefahr!

Explosionsgefahr durch falsche Trennabstande
Die Nichtbeachtung der Trennabstande zwischen Stromkreisen kann zu zuséatzlichen Strémen
oder Spannungen fiihren. Dies kann dazu fuhren, dass Funken durch Strom-/Spannungsflam-

menuUberschlag erzeugt werden. Die Funken kdnnen die umgebende explosionsfahige Atmo-
sphére entziinden.

Achten Sie darauf, dass die Trennabstande geman IEC/EN 60079-14 eingehalten werden.

Gefahr!
Explosionsgefahr durch falsche Berechnung des Nachweises der Eigensicherheit

Das Nichtbeachten der maximal zuldssigen Hochstwerte aller Komponenten beim Verbinden
eigensicherer Gerate mit eigensicheren Stromkreisen von zugehdrigen Betriebsmitteln kann zu
einem zusatzlichen Eintrag von Strémen oder Spannungen fihren. Daraus kénnen Strom-
/Spannungsulberschlage entstehen, die Funken erzeugen. Diese Funken kdnnen eine umge-
bende explosionsfahige Atmosphére entziinden.

Vergewissern Sie sich, dass Sie beim Nachweis der Eigensicherheit die Normen
IEC/EN 60079-14 und IEC/EN 60079-25 beachten.

Zindschutzart "Ex ec*

Gefahr!
Explosionsgefahr durch Verschmutzung
Verschmutzung verursacht eine Kriechwegbildung, sodass die Abstande im Inneren des Gera-

tes nicht mehr ausreichend sind. Das hat zur Folge, dass das Geréat seine Zindschutzart ver-
liert und eine umgebende explosionsféahige Atmosphare entzinden kann.

Stellen Sie sicher, dass Sie das Gerat nur in Umgebungen mit Verschmutzungsgrad 2 oder
besser nach IEC/EN 60664-1 installieren.

F3PEPPERL+FUCHS
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Gefahr!
Explosionsgefahr durch Kontakt mit explosionsféahiger Gasatmosphare

Wenn das Geréat in Zone 2 installiert wurde ohne es in einem ausreichend geeigneten Umge-
hause zu montieren, kdnnen Gas, Staub, Wasser oder andere duBere Einflisse Funken am
stromflhrenden Gerat auslésen. Die Funken kénnen die umgebende explosionsfahige Atmo-
sphére entziinden.

Montieren Sie das Gerat in einem Umgehause, das den Anforderungen an Umgehduse nach
IEC/EN 60079-0 entspricht und in der Schutzart IP54 nach IEC/EN 60529 ausgefuhrt ist. Das
Umgehause muss Uber eine EU-Konformitatserklarung nach ATEX-Richtlinie fir mindestens
Gerateschutzniveau Gce verfugen.

Installationsoptionen in explosionsgeféhrdeten Bereichen

')
111 TLL
Non-Explosion PS PS
Hazardous
Area
SP
Ex ic FISCO/
__________________________________________________ Exec ____.
*MIO-Ex12*
Zones 2,22
Pl
FB
Ex ia
[T FISCO
Zones 1, 21
*MIO-Ex12*
Pl Exi
L T
Zone 0

Abbildung 2.1 Installationsoptionen fiir das Multi-Input/Output-Geréat in Gefahrenbereichen

Beachten Sie die EG-Baumusterprifbescheinigung oder die EG-Konformitatsaussage. Achten
Sie besonders auf etwaige "besondere Bedingungen®.
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Installation und Inbetriebnahme

Im folgenden Abschnitt finden Sie Informationen zur Installation und Inbetriebnahme des MIO-
Gerats (Multi-Input/Output) in lhrer Feldbus-Topologie.

Gefahr!
Lebensgefahr durch den Einsatz beschadigter oder reparierter Gerate.

Der Einsatz eines defekten oder reparierten Gerates kann seine Funktion und seine elektrische
Sicherheit geféhrden.

* \Verwenden Sie kein beschadigtes oder verschmutztes Gerat.
e Das Gerat darf nicht repariert, verandert oder manipuliert werden.

e Ersetzen Sie das Gerat im Fall eines Defekts immer durch ein Originalgerat von Pep-
perl+Fuchs.

Gefahr!
Explosionsgefahr durch beschadigte elektronische Komponenten

Vorzeitiger Verschleil3 von elektronischen Komponenten in einem Gerat, das zuvor in einer all-
gemeinen elektrischen Installation betrieben wurde, kann zur Funkenbildung fihren, die eine
umgebende explosionsfahige Atmosphéare entziinden kann.

Installieren Sie niemals Gerate, die zuvor in allgemeinen elektrischen Installationen betrieben
wurden, in solchen elektrischen Installationen, die im explosionsgefahrdeten Bereich betrieben
werden!

Montage und Demontage

(De-)Montage des F2D0-MIO*
Das F2D0-MIO* wurde fir die Oberflachenmontage (Wand) entwickelt.
* Wabhlen Sie das fir die Oberflache (Wand) geeignete Montagematerial aus.
* Stellen Sie sicher, dass das Montagematerial eine sichere Befestigung gewahrleistet.

» Befestigen Sie das Gerat mit 2 Befestigungsschrauben mit einem Durchmesser von
6 mm.

* So demontieren Sie das Gerat: Lésen Sie die Befestigungsschrauben und nehmen Sie
das Gerat von der Wand.

(De-)Montage des R8D0-MIO*

Das R8DO0-MIO* wurde fur die Montage auf einer 35-mm-Hutschiene geman EN 50022 entwic-
kelt.

Montage der R8D0-MIO*-Elektronik auf der Hutschiene

1 Setzen Sie das R8D0-MIO* auf die Hutschiene auf.
2 Verwenden Sie den oberen Haken, um die Elektronik auf der Hutschiene einzuhaken.

F3PEPPERL+FUCHS
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3 Schieben Sie den unteren Haken Uber das untere Ende der Hutschiene.

4 Ziehen Sie die beiden Befestigungsschrauben zur Befestigung der Elektronik auf der
Hutschiene fest.
Anzugsdrehmoment: 0,4 Nm

So demontieren Sie das Gerat: Nehmen Sie das Gerat in umgekehrter Reihenfolge ab.

R8DO0-MIO*-Installation

Je nach Anwendung muss das R8D0-MIO* in einer geeigneten Umgebung montiert werden.

Bei Montage in Zone 2 fur eine "Ex ec”“-Anwendung muss bei der Umgebung (Gehause oder
Kapselung) Folgendes sichergestellt werden:

* |P54 gemaB IEC 60529 fir Gefahrenbereich Zone 2
* Verschmutzungsgrad 2 oder besser gemaf IEC/EN 60664-1

Hardware-Installation

R8DO0-MIO* — Informationen zu Kabeln und Anschliissen

Gefahr!
Explosionsgefahr durch unzureichende Isolierung
Eine unzureichende Durchschlagfestigkeit der Isolatoren zwischen eigensicheren Stromkrei-

sen kann zu Stérungen und Ladungsiibertragungen fuhren, die Funken verursachen. Diese
Funken kdnnen eine explosionsfahige Atmosphéare entziinden.

Stellen Sie sicher, dass die Durchschlagfestigkeit der Isolierung zwischen eigensicheren
Stromkreisen mindestens 500 V gemaf IEC/EN 60079-14 betragt.

Gefahr!

Explosions- oder Lebensgefahr durch unsachgemafe Installation von Kabeln und Anschlus-
sleitungen

Wenn Sie Kabel und Verbindungsleitungen nicht gemafl den Anweisungen in der Betriebsan-
leitung installieren, kdbnnen Funken entstehen, die die umgebende explosionsfahige Atmo-
sphére entziinden kénnen. AuBerdem kann eine unzureichende Installation zu einem
Stromschlag fuhren.

Stellen Sie sicher, dass Sie alle Kabelverschraubungsinstallationen geman den Anweisungen
in der Betriebsanleitung durchfiihren.

Gefahr!
Explosionsgefahr durch Beschadigung von Anschllissen
Das Verandern eines Anschlusses auBBerhalb des angegebenen Temperaturbereichs kann zu

Materialschaden fuhren, verbunden mit einem nicht erwliinschten Ausfall des Anschlusses.
Dies kann zu erhdhter Explosionsgefahr in explosionsféhiger Atmosphére fuhren.

Benutzen Sie die Anschliisse nur im angegebenen Umgebungstemperaturbereich.
Temperaturbereich: -5 C° ... +70 C°

15
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Gefahr!
Lebensgefahr durch fehlerhafte Installation

Eine fehlerhafte Installation von Kabeln und Anschlussleitungen kann die Funktion und die
elektrische Sicherheit des Gerates gefahrden.

* Beachten Sie den zuléssigen Aderquerschnitt des Leiters.

* Falls Sie mehrdrahtige Leiter verwenden, crimpen Sie die mehrdrahtigen Leiter mit Ade-
rendhulsen.

e Verwenden Sie nur einen Leiter pro Anschlussklemme.
e Stellen Sie sicher, dass die Isolation der Leiter bis an die Anschlussklemme reicht.
* Beachten Sie das Anzugsdrehmoment fiir die Schrauben der Anschlussklemme.

Im folgenden Abschnitt werden die verschiedenen Anschlussdetails des Multi-Input/Output-
Gerats mit besonderem Augenmerk auf die fir eine sichere Installation erforderlichen Drehmo-
mente beschrieben.

Beachten Sie fir alle Anschlussverbindungen die folgenden Kabel- und Anschlussinformatio-
nen.

Schraubklemmen: Kabel- und Anschlussinformationen
e Zulassiger Aderquerschnitt:
* Schraubklemmen mit flexiblen oder starren Drahten: 0,2 mm?2 ... 2,5 mm?
* Abisolierlange: 7 mm
* Wenn Sie mehrdrahtige Leiter verwenden: Crimpen Sie diese mit Aderendhiilsen
» Stellen Sie sicher, dass die Steckverbinder mechanisch verriegelt sind

e Erforderliches Drehmoment zum Anziehen der Schrauben in der Anschlussklemme:
0,5Nm ...0,6 Nm

Federklemmen: Kabel- und Anschlussinformationen
e Zulassiger Aderquerschnitt:

* Federklemmen mit flexiblen oder starren Drahten: 0,5 mm? ... 2,5 mm?2
* Abisolierlange: 10 mm

» Stellen Sie sicher, dass die Steckverbinder mechanisch verriegelt sind

e Erforderliches Drehmoment zum Anziehen der Schrauben in der Anschlussklemme:
0,5Nm ...0,6 Nm

Tipp
E Vergewissern Sie sich, dass die richtigen Drehmomente beim Aus- und Wiedereinbau der
Klemme bei Verdrahtungsarbeiten verwendet werden!

Verbinden des Trunks

Das Multi-Input/Output-Gerat wird Uber spezielle Schraub- oder Federklemmen mit der Trunk-
Leitung verbunden.

16 F3PEPPERL+FUCHS
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Gefahr!
m Explosionsgefahr durch offene oder fehlende Trunk-Anschlussklemmenabdeckung

Wenn das Gerat Zone 2 installiert ist und von einer nicht eigensicheren Stromquelle versorgt
wird, kann es bei HeiBarbeiten an den Eingangs-/Ausgangsanschliissen bei einer nicht abge-
deckten Trunk-Anschlussklemme zum Kontakt mit Fremdkdrpern oder Werkzeugen kommen.
Dies kann dazu fiihren, dass das stromfihrende Gerat Funken erzeugt. Die Funken kénnen
eine umgebende explosionsféahige Atmosphére entziinden

Vergewissern Sie sich, dass die Trunk-Abschlussabdeckung vorhanden ist und fest auf das
Steckergehause aufgeclipst ist, um die Schutzart IP30 sicherhzustellen.

Trunk-Anschluss mit abgedeckter Schraubklemme

Click!

EENCHCHE

SISINS

+ - S

+ Segment +
- Segment -
S Schirmanschluss

Trunk-Anschluss mit Federklemme

.
©00
+ - S

+ Segment +
- Segment -
S Schirmanschluss
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Multi-lnput/Output-Schraubklemme
LDOLDDD

+ - + - 4+ -
6-Stift-Schraubklemme fir Multi-Input/Output

+ Ein-/Ausgang +
- Ein-/Ausgang -

Multi-Input/Output-Federklemme

e e e O O

0660060

6-Stift-Federklemme fir Multi-lnput/Output

+ Ein-/Ausgang +
- Ein-/Ausgang -

R8DO0-MIO*-Beispiel-Anschlussdiagramm

25 25 '
Configuration
7~ ONEzRQ(ZD(?(A)??(???W 1 QCQMHSVDVR ﬁe/dC@
12345678 ERR L/ @)
e,
2 %
i HIESHESHE A
Exensio I\ ! i ¥ d A\ AT | * | @
O O
(O O)
SOV

Das Beispieldiagramm zeigt den Anschluss des Multi-Input/Output-Gerats als Ventilanschal-
tung.

18 F3PEPPERL+FUCHS
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Kabelpositionierungshalterung

Die R8D0-MIO*-Elektronik bietet spezielle Halterungen fir Kabelbinder. Um die Verdrahtung in
einer sicheren Position zu halten, verwenden Sie die Halterungen mit Kabelbindern.

Kabelbinderbreite: bis zu 4 mm

Verwenden mechanischer Schalter

Wenn mechanische Kontakte zur Ventil-Endlagenrickmeldung verwendet werden, beachten
Sie Folgendes: Die Leitungsbruch- und Kurzschlusstiberwachung kann nach dem Hinzufligen
von Reihen- und Parallelwiderstdnden in der Leitung verwendet werden. In diesem Fall sind die
Voraussetzungen wie folgt:

* 1x 1-kOhm-Reihenwiderstand zur Kurzschlussuberwachung
* 1x 10-kOhm-Parallelwiderstand zur Leitungsbruchiberwachung

F2-Gehauseschutzart

Der folgende Abschnitt enthélt Informationen zur Installation und Abdichtung der Kabelver-
schraubungen und der Gehauseabdeckung.

Gefahr!

Explosionsgefahr oder Lebensgefahr durch unsachgemane Installation von Kabel- und Lei-
tungseinfiihrungen

Bei unsachgemaBer Installation von Kabel- und Leitungseinfihrungen ohne Berlcksichtigung
der Betriebsanleitung kann es zur Funkenbildung kommen, die die umgebende explosionsfa-

hige Atmosphare entzinden kdnnen. AuBerdem kann eine unzureichende Installation zu elek-
trischem Schlag fuhren.

Stellen Sie sicher, dass Sie alle Kabel- und Leitungseinfihrungen sachgemaf nach den Anga-
ben in der Betriebsanleitung installieren.

Befestigen der Gehauseabdeckung

Vor dem SchlieBen der Gehauseabdeckung: Uberpriifen Sie das Gehause auf sichtbare Anzei-
chen von Beschadigungen an der Abdeckungsdichtung. Wenn die Dichtung beschéadigt ist,
ersetzen Sie sie durch ein Original-DichtungsverschleiBteil.

Anzugsdrehmoment fur die Schrauben der Gehauseabdeckung: 2,5 Nm

Allgemeine Informationen zur Installation von Kabelverschraubungen

Beachten Sie beim Einbau von Kabelverschraubungen Folgendes:
e Fahren Sie nur fest verlegte Kabel und Drahte in die Kabelverschraubungen ein.

» Stellen Sie sicher, dass die verlegten Kabel keine Belastung an den Kabelverschrau-
bungen verursachen.

* Zuléassige Kabeldurchmesser finden Sie im entsprechenden Datenblatt.

* Verwenden Sie eine geeignete Zugentlastungsklemme, z. B. eine passende Kabel-
klemme.

* VerschlieBen Sie nicht verwendete Kabelverschraubungen mit einem geeigneten Stecker
oder ersetzen Sie sie durch geeignete Verschlussschrauben. Beachten Sie die erforderli-
che Schutzart IP66.

e Eine Auswahl an Anschlagschrauben und Verschlusssteckern finden Sie in den ent-
sprechenden Datenblattern.

* Beachten Sie, dass der Umgebungstemperaturbereich durch die Blindverschrau-
bung begrenzt werden kann.

e Schitzen Sie die Kunststoff-Kabelverschraubungen vor mechanischer Gefahrdung.
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* Achten Sie beim Einbau von Kabelverschraubungen oder Steckern darauf, die richtigen
Anzugsdrehmomente zu verwenden. Weitere Informationen finden Sie in den nachste-
henden Tabellen mit Drehmomentangaben.

Die spezifischen technischen Daten kénnen je nach Art der Kabelverschraubung oder des
Steckers fir lhre Installation variieren. Die folgenden Kabelverschraubungen oder Steckerty-
pen sind dokumentiert. Informationen finden Sie unter www.pepperl-fuchs.com:

Kabeleinfiihrungsoption Kabelverschraubungs- oder Steckertyp

00 Verschlussstopfen (Kunststoff):
1x M20, SP.PE.M20.PA.C
8x M16 SP.PE.M16.PA.C
01 Verschlussstopfen (Edelstahl):
1x M20, SP.MD.M20.SS.C
8x M16 SP.MD.M16.SS.C
02 Kabelverschraubungen (Kunststoff):
1x M20, CG.PEDS.M20.PA.C.10
8x M16 CG.PIDS.M16S.PA.C.10
03 Kabelverschraubungen (vernickeltes
Messing): CG.NA.M20S.BN.C
1x M20, CG.NA.M16.BN.C
8x M16
04 Kabelverschraubungen (Edelstahl):
1x M20, CG.NA.M20S.SS.C
8x M16 CG.NA.M16.SS.C
05 Kabelverschraubungen (Kunststoff):
5x M20 CG.PEDS.M20.PA.C.10
CG.PIDS.M20.PA.C.10
SP.PE.M20.PA.C

20 F3PEPPERL+FUCHS
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F2D0-MIO*-Eingangs-/Ausgangskabelverschraubungen

Klemmbereiche der Sensoreingange: Drehmomente

Kabeleinfiihrungs- CG- oder Stecker-| S1+S2+S3| S1+S2 S1 Gehéuse

option typ

00 | 1x M20, 8x M16- | SPPE.M16.PA.C |- - - 1,5 Nm
Verschlussstopfen
(Kunststoff)

01 | 1x M20, 8x M16- | SPMD.M16.SS.C | - - - 4 Nm
Verschlussstopfen
(Edelstahl)

02 | 1x M20, 8x M16- | CG.PIDS.M16S.PA | - 4 bis 5 mm| 5 bis 8 mm| 1,5 Nm
Kabelverschrau- .C.10 3,5Nm 4 Nm
bungen (Kunststoff)

03 | 1x M20, 8x M16- | CG.NA.M16.BN.C | 4 bis 6 mm| 6 bis 9 mm| 9 bis 4 Nm
Kabelverschrau- 20 Nm 18 Nm 12 mm
bungen (vernickel- 15 Nm
tes Messing)

04 | 1x M20, 8x M16- | CG.NA.M16.SS.C | 4 bis 6 mm| 6 bis 9 mm| 9 bis 4 Nm
Kabelverschrau- 20 Nm 18 Nm 12 mm
bungen (Edelstahl) 15Nm

05 | 1x M20-Kabelver- | CG.PIDS.M20.PA. | - 6 bis 7 bis 2 Nm
schraubungen C.10 8,5mm 12 mm
(Kunststoff) 5Nm 5Nm

Tabelle 3.1 Die tatsachlich erforderlichen Drehmomente hangen vom Klemmbereich ab. Dieser

Bereich wird durch den Durchmesser des Kabels und die daraus resultierenden
Dichtungskombinationen (S1+S2+S3, S1+S2, S1) bestimmt, die mit der
Kabelverschraubung oder dem Stecker verwendet werden. Weitere Informationen finden
Sie in der Dokumentation zur Kabelverschraubung oder zum Steckertyp unter
www.pepperl-fuchs.com.

F2DO0-MIO*-Feldbuskabelverschraubung
Klemmbereiche der Feldbuseintrage: Drehmomente

Kabeleinfiihrungs-
option

CG- oder Stecker-
typ

S1+S2+S3

S1+S2

S1

00

1x M20,

8x M16-Blind-
stecker (Kunst-
stoff)

SPPE.M20.PA.C -

01

1x M20,

8x M16-Blind-
stecker (Edel-
stahl)

SPMD.M20.SS.C

55Nm

02| 1x M20,
8x M16-Kabel-
verschraubun-

gen(Kunststoff)

CG.PEDS.M20.PA.
C.10

6 bis8,5m
m
5Nm

7 bis 12 mm
5Nm

2 Nm

03| 1x M20,

8x M16-Kabel-
verschraubun-
gen
(vernickeltes
Messing)

CG.NA.M20S.BN.C

4 bis 6 mm
20 Nm

6 bis 9 mm
18 Nm

9 bis 12 mm
15 Nm

5,5Nm

04| 1x M20,
8x M16-Kabel-
verschraubun-

gen (Edelstahl)

CG.NA.M20S.SS.C

4 bis 6 mm
20 Nm

6 bis 9 mm
18 Nm

9 bis 12 mm
15 Nm

5,5Nm

I PEPPERL+FUCHS
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3.2.3

3.2.3.1

22

Klemmbereiche der Feldbuseintrédge: Drehmomente

05| 1x M20-Kabel- | CG.PEDS.M20.PA. | - 6 bis 8,5m | 7 bis 12 mm| 2 Nm
verschraubun- | C.10 m 5Nm
gen (Kunststoff) 5Nm

05| 1x M20-Kabel- | SPPE.M20.PA.C Nicht verwendetes Gewinde 2Nm
verschraubun-
gen (Kunststoff)

Tabelle 3.2  Die tatsachlich erforderlichen Drehmomente hangen vom Klemmbereich ab. Dieser
Bereich wird durch den Durchmesser des Kabels und die daraus resultierenden
Dichtungskombinationen (S1+S2+S3, S1+S2, S1) bestimmt, die mit der
Kabelverschraubung oder dem Stecker verwendet werden. Weitere Informationen finden
Sie in der Dokumentation zur Kabelverschraubung oder zum Steckertyp unter
www.pepperl-fuchs.com.

Hinweis!
Beim Anziehen der Hutmuttern vorsichtig vorgehen!

* Die Hutmuttern mussen fest angezogen sein. Wenn die Hutmuttern zu stark oder nicht
ausreichend fest angezogen werden, kann dies die Schutzart beeintrachtigen.

* Die Anzugsdrehmomente der Hutmuttern variieren je nach verwendetem Kabeltyp. Aus-
fuhrliche Informationen finden Sie in der Dokumentation Ihres Kabelherstellers.

Erdung und Abschirmung

Potenzialausgleich von Geraten in F2*-Metallgehausen

Fur elektronische Bauteile in F2*-Metallgehdusen in Gefahrenbereichen ist eine geeignete
Potenzialausgleichsverbindung gemaf IEC/EN 60079 erforderlich. Deshalb ist das Geréat wie
folgt aufgebaut:

* Die Abschirmung (Anschlussklemme S) des eigensicheren Feldbus-Trunks ist intern mit
dem F2*-Metallgeh&use verbunden.

* Das Gehause verfligt Uber einen Erdungspunkt mit einer Erdungsschraube. Der Erdungs-
anschluss muss z. B. mit verzinnten Kabelplatten gegen Lockern und Korrosion geschitzt
werden.

Hinweis!
Gewaéhrleisten des Potenzialausgleichs der F2-Metallgehduse

Stellen Sie sicher, dass das Gehause ordnungsgeman mit dem Potenzialausgleich verbunden
ist.

Abschirmung des Feldbus-Trunks mit der elektronischen R*-
Komponente in eigensicheren Segmenten

Die Abschirmung (Anschlussklemme S) des Feldbus-Trunks ist intern mit dem Erdungspunkt
verbunden.

*D0-MIO-Ex12* — Erdung und Abschirmung
Abgeschirmte Kabel fur das Ventil oder den Sensor sind nicht erforderlich.

Das Gerat bietet einen Erdungsanschluss flr eine Potenzialausgleichsverbindung.

F3PEPPERL+FUCHS
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F2D0-MIO-Ex12*-Erdungspunkte

R8D0-MIO-Ex12*-Erdungspunkt

-
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J
3.2.3.2 Anschluss an Potenzialausgleichsanlage

Vorsicht!
A Gefahr von elektrischem Schlag oder Sachschaden durch ungentigende Erdung

Wenn Sie nicht alle Metallteile des Gerats korrekt an die lokale Schutzerde anschlieBen, kann
das zu Potenzialausgleichsstromen flihren. Diese Strdme kdnnen das Bedienpersonal verlet-
zen oder zu Sachschaden flhren.

Die Erdungsklemme ist nicht die Schutzerdung: Verwenden Sie nicht die Erdungsklemme zum
Erden exponierter Metallteile.

Erden Sie exponierte Metallteile des Gerats voneinander getrennt. Sorgen Sie dafur, dass
jederzeit eine korrekte Erdung garantiert ist.

Alle Schirmanschlusse werden intern an die Erdungsklemme "Shield/Screen GND* ange-
schlossen.

I3 PEPPERL+FUCHS 23
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Anschluss des Erdungsanschlusskabels

n Hinweis!

Verwenden Sie ein Kabel mit einem Mindestquerschnitt von 4 mm?2.

1. Verbinden Sie das Erdungskabel mit einem Kabelschuh.
2. Platzieren Sie den Kabelschuh mit nach unten zeigendem Kabel tber der Erdungsklemme.

3. Schrauben Sie den Kabelschuh mit 2 Zahnscheiben zwischen Schraube, Kabelschuh und
Klemme wie in der Abbildung gezeigt an die Erdungsklemme:

Abbildung 3.1 Anschluss des Erdungsanschlusskabels
1 Schraube

2 Zahnscheibe

3 Kabelschuh

4 Erdungsklemme auf dem Motherboard

4.  Ziehen Sie die Schraube mit einem Drehmoment von 1,5 Nm an.

Lo Der Kabelschuh ist korrekt verbunden und kann sich nicht I6sen.

SchlieBen Sie die Erdungsklemme "Shield/Screen GND* an eine Potenzialausgleichsanlage
an.

3.24 Einstellungen DIP-Schalter

Das Gerat verfuigt iber 8 DIP-Schalter:
e DIP-Schalter S1 bis S7: Adresseinstellung und Binarcodierung
e DIP-Schalter 8: Schreibschutz-Einstellungen

Adresseinstellungen

Sie kénnen die PROFIBUS-Adresse 0 bis 125 auf zwei Arten zuweisen. Verwenden Sie die
Hardware-DIP-Schalter des Gerats oder die Software des Device Type Manager (DTM).

Um dem MIO-Gerat (Multi-Input/Output) eine Adresse im Bereich von 0 bis 125 als PROFI-
BUS-Adresse zuzuweisen, verwenden Sie die DIP-Schalter S1 bis S7.

Jeder nachfolgende Versuch, diese Adresse Uber die DTM-Software zu andern, wird abge-
lehnt. In diesem Fall haben die Einstellungen des Hardware-DIP-Schalters Prioritat. Um eine
Hardware-Adresseinstellung erneut zu &ndern, verwenden Sie die DIP-Schalter.

24 F3PEPPERL+FUCHS
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Nach dem Andern der DIP-Adressschalter muss das Gerét neu gestartet werden, um die neue
Einstellung verwenden zu kénnen. Trennen Sie entweder das Gerat vom Feldbus und schlie-
Ben Sie es dann wieder an oder starten Sie das Gerat Uber den DTM neu.

PROFIBUS
address setting

m — S — — e
write ‘ + [
| — protection configuaio, Eror @ @ @ ©® © © © @ O ® 0
onEELLELER], Channel 1 4 5 6 7 8 9 PWI
" EEEEEEEE =
12

3456738

Position ON = logical 1
Position OFF = logical 0

Abbildung 3.2 DIP-Schalter zum Einstellen der PROFIBUS-Adresse am Gerat

Adresse S1(2%) s2(2') s3(2?2) s4(2%) s5(1%) s6(2° s7(29
0 AUS AUS AUS AUS AUS AUS AUS

1 EIN AUS AUS AUS AUS AUS AUS
bis

126 EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN

» StandardmaBig wird das MIO-Geréat mit der Adresse 126 geliefert, mit den DIP-
Schaltern S1 bis S7 auf EIN. Dies ermdglicht die Anderung der Adresse Uber den Bus.

* Eine Uber den Bus eingestellte Adresse bleibt aktiv, auch wenn das Gerat voribergehend
vom Bus getrennt wurde.

* Wenn eine Adresse im Bereich von 1 bis 125 Uber die DIP-Schalter eingestellt wird, hat
diese Adresse Vorrang gegenuber zuvor Uber den Bus eingestellten Adressen.

Zuweisen einer PROFIBUS-Adresse liber den Device Type Manager

Um die Software-Adresseinstellung des MIO-Geréts zu aktivieren, stellen Sie die DIP-Schalter
entweder auf 126 oder 127 ein. Weitere Informationen zum Andern der Adresse Uber den Feld-
bus finden Sie in der Dokumentation Ihres Konfigurationstools.

Wenn die Adresse geandert wird, startet das Gerat automatisch neu und verwendet anschlie-

Bend die neue Adresse.

Schreibschutz-Einstellungen
Um die Parameter vor Anderungen zu schiitzen, kénnen Sie den Schreibschutz verwenden.
Der Schreibschutz hat folgende Auswirkungen:
e Der azyklische Schreibzugriff wird blockiert.
Aktivieren Sie den Schreibschutz auf eine der folgenden Weisen:
* Hardware-Schreibschutz: Verwenden Sie DIP-Schalter 8 am Gerat (siehe unten).

» Software-Schreibschutz: Aktivieren Sie den entsprechenden Parameter in der DTM-Soft-
ware. Weitere Informationen finden Sie in der Beschreibung der
Benutzerschnittstelle Nr. 8, siehe Kapitel 10.2.3.
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Aktivieren des Schreibschutzes liber den DIP-Schalter

PROFIBUS

address setting Hardware
write
protection

\
ON
OFF1 2 34567 8

Position ON = Active
Position OFF = Not active (default setting)

Abbildung 3.3 DIP-Schalter 8 zum Aktivieren des Hardware-Schreibschutzes

Beide Schreibschutzmethoden funktionieren auf identische Weise, unabhangig davon, welche
aktiviert ist.

Einstellung der PROFIBUS-Identhummer

Fir jeden PROFIBUS-Feldgeratetyp der verschiedenen Hersteller wird mindestens eine ein-
deutige PROFIBUS-Identnummer zur Gerateidentifikation zugewiesen. *D0O-MIO-Ex12.PA
unterstitzt verschiedene Identnummern und somit verschiedene GSD-Dateien, um die erfor-
derliche Betriebsart zu konfigurieren.

Wabhlen Sie je nach gewiinschter Betriebsart des Gerats die Identnummer in der DTM-Software
(Device Type Manager) aus. Verwenden Sie den Parameter "PROFIBUS-Identnummer*.

Fur weitere Informationen zur Einstellung der PROFIBUS-Identnummer siehe Kapitel 10.4 und
siehe Kapitel 10.3.

Herstellerspezifische Identnummer fiir MIO-Modus
e Herstellerspezifische Identnummer fir MIO-Modus: 0x0F8B

Fir weitere Informationen zur Auswahl des entsprechenden Geratemodus im DTM siehe Kapi-
tel 10.4 und siehe Kapitel 10.3.

Identnummer fiir FD0-VC-Ex4.PA-Kompatibilititsmodus
e |dentnummer fir FD0O-VC-Ex4.PA-Kompatibilitatsmodus: 0x0841

Identnummer fur FD0-BI-Ex12.PA-Kompatibilitatsmodus
e |dentnummer fir FDO-BI-Ex12.PA-Kompatibilitaitsmodus: 0x0461

Identnummer fir PROFIBUS-Profil-3.02-Ventilanschaltungsmodus
e Identnummer fir PROFIBUS-Profil-3.02-Ventilanschaltungsmodus: 0x9733

Identnummer fir PROFIBUS-Profil-3.02-Sensoreingangsmodus
* Identnummer fur PROFIBUS-Profil-3.02-Sensoreingangsmodus: 0x972B

F3PEPPERL+FUCHS
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Hinweis!
Automatikbetrieb

StandardmaBig ist das Gerat auf Automatikbetrieb eingestellt: Beim Aufbau der zyklischen
Kommunikation pruft das Gerat, ob eine der unterstitzten Identnummern festgelegt ist. Wenn
dies der Fall ist, verwendet das Gerat diese Nummer automatisch.

Anforderungen fir die Inbetriebnahme

Stellen Sie vor Inbetriebnahme des Multi-Input/Output-Geréats (MIO) sicher, dass die folgenden
Anforderungen erfullt sind:

* FuUr azyklische Kommunikation/Parametrierung: Es ist eine geeignete FDT-Rahmenappli-
kation vorhanden, um das MIO (ber einen PROFIBUS DP-Master zu parametrieren. Der
Device Type Manager (DTM), der in der FDT-Rahmenapplikation ausgefiihrt werden
muss, kann im Internet unter www.pepperl-fuchs.com heruntergeladen werden. Weitere
Informationen zu den unterstltzten Frameworks finden Sie in den Versionshinweisen des

DTM. Die Versionshinweise sind im FieldConnex® DTM-Paket enthalten.

*  Fur zyklische Kommunikation/Konfiguration: Die Prozessleittechnik ist auf die Konfiguration des
zyklischen Benutzerdatenaustauschs tber eine PROFIBUS DP-Master-Klasse | vorbereitet.

* Der PROFIBUS-Master ist mit einem PROFIBUS DP-Segment verbunden. Im DP-Seg-
ment massen keine DP-Slaves verfligbar sein.

* Es st ein PROFIBUS PA-Segment Gber einen Segmentkoppler verbunden.
* Die Busabschliisse an beiden Enden des PROFIBUS PA-Segments sind angeschlossen oder eingeschaltet.
* Im PROFIBUS PA-Segment ist ein MIO-Gerét installiert.

Parametrierungs- und Konfigurationsverfahren

Verwenden Sie die FDT-Rahmenapplikation mit dem Device Type Manager (DTM), um das
Gerat zu parametrieren. Parametrierung ist eine "azyklische“ Kommunikation, d. h., Lese-
/Schreibdaten werden nach Bedarf vom Gerat gelesen oder auf dem Geréat gespeichert. Dies
bedeutet auch, dass die Parameter nach der Einstellung im DTM auch dann beibehalten wer-
den, wenn das Gerat zu einem spéateren Zeitpunkt in Betrieb genommen wird.

Verwenden Sie bei der Inbetriebnahme des Geréts die folgende Checkliste. Uberspringen Sie
die Schritte, die Sie bereits abgeschlossen haben. Ausfihrliche Informationen zum weiteren
Vorgehen finden Sie in den erwahnten Kapiteln.

Parametrierung (Hardware und Software):

1. Legen Sie Uber den DIP-Schalter des Gerats eine giiltige feste PROFIBUS-Adresse zwi-
schen 0 bis 125 fest oder stellen Sie Uber das Konfigurations- oder Parametriertool die
Adresse 126 (Grundeinstellung) fur die Adresszuweisung ein. Fir weitere Informationen
siehe Kapitel 3.2.4 oder siehe Kapitel 10.3 und siehe Kapitel 10.4.

2. Legen Sie die Parameter fiir die Gerate in lnrem Projekt fest, z. B. PROFIBUS-Identnum-
mer und Beschreibungsparameter. Flr weitere Informationen siehe Kapitel 3.3 und siehe
Kapitel 10.3 bzw. Siehe Kapitel 10.4.

3. Stellen Sie kanalbezogene Parameter ein. Fur weitere Informationen siehe Kapitel 8.

4. Aktivieren Sie bei Bedarf den Hardware- oder Software-Schreibschutz, um das Uber-
schreiben der Parameter zu verhindern. Weitere Informationen finden Sie in siehe Kapitel
3.2.4 oder der Beschreibung der Benutzerschnittstelle Nr. 8, siehe Kapitel 10.2.3.

Konfiguration:
1. Melden Sie sich beim DP-Master an.

2. Wahlen Sie die zu verwendende GSD-Datei aus (herstellerspezifisch, profilspezifisch).
Fir weitere Informationen siehe Kapitel 3.2.
Installieren Sie bei Bedarf die entsprechende GSD-Datei.
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Konfiguration

Hostsystemintegration

Fur die Konfiguration des Gerats in einem PROFIBUS-Netzwerk ist eine GSD-Datei erforder-
lich. Die Datei beschreibt die Details der Kommunikationsfunktionen und Strukturen zyklischer
Daten. Fir *DO-MIO-Ex12.PA sind verschiedene GSD-Dateien verfligbar, um unterschiedliche
Betriebsarten zu unterstutzen.

Arbeitsweise Identnummer GSD-Datei

MIO 0xOF8B PFOOF8B.gsd
FDO-VC-Ex4.PA-Kompatibilitat 0x0841 PF00841.gsd
FDO-BI-Ex12.PA-Kompatibilitat 0x0461 PF00461.gsd
PROFIBUS-Profil-3.02-Ventilkoppler 0x9733 PA09733.gsd

Die herstellerspezifischen GSD-Dateien fir die MIO-Betriebsart bieten die volle Funktionalitat
der Gerate. Die GSD-Datei ist im Internet unter www.pepperl-fuchs.com verflgbar.

Die profilspezifischen GSD-Dateien werden durch das PROFIBUS PA-Profil 3.02 definiert. Die
GSD-Dateien bieten eine begrenzte, standardisierte Funktionalitat, die die Interoperabilitat zwi-
schen Geraten verschiedener Hersteller gewéhrleistet. Profilspezifische GSD-Dateien sind im

Internet unter www.pepperl-fuchs.com verfugbar.

Die FD0O-VC-Ex4.PA- und FDO-BI-Ex12.PA-GSD-Dateien werden verwendet, wenn die vorhan-
dene Installation eines Gerats ersetzt werden muss. Die GSD-Dateien der vorherigen Pep-
perl+Fuchs Process Interfaces sind im Internet unter www.pepperl-fuchs.com verflgbar.

Konfiguration der zyklischen Kommunikation

Voraussetzung: Die GSD-Datei ist in lnrem Prozesssystem installiert. Fir weitere Informationen
siehe Kapitel 4.1.

Wahrend des zyklischen Datenaustauschs werden "Benutzerdaten® in regelméaBigen Interval-
len zwischen dem Master und dem Slave oder Bus ausgetauscht, z. B. zwischen Prozessleit-
technik und einem Feldgerat. Benutzerdaten enthalten z. B. Messwerte,
Grenzstellungsriickmeldungen und Ausgangsdaten usw. Die Bus-Abtastzeit hangt von der
Anzahl der Knoten und der Menge der zu Ubertragenden Daten ab.

Die zyklischen Daten werden in sogenannten "Modulen” dargestellt, die Steckplatzen zugeord-
net sind. Fur jeden Hardwarekanal kann ein Modul ausgewahlt werden. Die Moduldaten beste-
hen aus einer Kombination aus Eingangs- und Ausgangsdaten verschiedener Variablen.
Module der verschiedenen Betriebsmodi durfen nur in den unten angegebenen Kombinatio-
nen verwendet werden. Die unterstiitzten Modultypen werden in den spezifischen GSD-
Dateien beschrieben.

Modultypen fir den Ventilanschaltungs- und den FD0O-VC-Ex4.PA-Kompatibilitditsmodus; im
Ventilkupplungsmodus sind die folgenden Variablen fur die zyklische Kommunikation verfig-
bar:

* Leeres Modul: Wird verwendet, wenn kein Kanal fur die zyklische Kommunikation ver-
wendet wird.

* OUT_D: Eingabewert und Status des Stellungsriickmeldemonitors.
* SP_D: Sollwert der Ventilstellung im Automatikbetrieb.

* RB_D: Rickmeldung der Ventilstellung und der Zustande der Stellungsfeedback-Ein-
gange sowie ihrer Leitungsfehlerbedingung.

* CB_D: Detalillierter Status, Alarm und Fehlerzustand des Ventils.
* RIN_D: Angegebener Sollwert des Hosts in der Betriebsart "RCas".
* ROUT_D: Sollwertrickmeldung an Host in der Betriebsart "RCas".

F3PEPPERL+FUCHS
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Module (Kombination aus

Variablen) Beschreibung Bytelédnge
Eingang | Ausgang

EMPTY_MODULE Leeres Modul. Wird verwendet, wenn 0 0
ein Kanal nicht verwendet wird.

OuUT_D Eingangswert und Status des Sensor- | 2 0
eingangs

SP_D Sollwert des Ventils 2 0

SP_D+RB_D Sollwert und Stellungsriickmeldung 2 2

SP_D+CB_D Sollwert und Diagnosefunktion 2 3

SP_D+RB_D+CB_D Sollwert, Stellungsriickmeldung und 2 5
Diagnosefunktion

RIN_D+ROUT_D Sollwert Host 2 2

RIN_D+ROUT_D+CB_D Sollwert Host und Diagnosefunktion 2 5

SP_D+RB_D+RIN_D+ROUT | Sollwert Host, Endlagenrickmelde- 4 7

_D+CB_D kontakt und Diagnosefunktion

Im Ventilanschaltungsmodus werden bis zu 12 Module pro *D0-MIO-Ex12.PA unterstitzt.

Modultypen fir den Sensoreingangs- und den FDO-BI-Ex12.PA-Kompatibilitdtsmodus; im Sen-
soreingangsmodus sind die folgenden Variablen fiir die zyklische Kommunikation verfligbar:

I PEPPERL+FUCHS

Leeres Modul: Wird verwendet, wenn ein Kanal nicht fir die zyklische Kommunikation
verwendet wird.

OUT_D: Wert des Sensoreingangs und entsprechende Statusinformation.

OUT: Wert fir Frequenzeingang mit entsprechendem Status. Gilt nicht fir den FDO-BI-
Ex12.PA-Kompatibilititsmodus.

OUT lang: Wert fir Frequenzeingang mit entsprechendem Status. Modulbeschreibung im
langen Format. Gilt nicht fiir den FDO-BI-Ex12.PA-Kompatibilititsmodus.

OUT kurz: Wert fiir Frequenzeingang mit entsprechendem Status. Modulbeschreibung im
kurzen Format. Gilt nicht fir den FDO-BI-Ex12.PA-Kompatibilitdtsmodus.

OUT_C: Wert fur Zahlereingang mit entsprechendem Status. Gilt nicht fur den FDO-BI-
Ex2.PA-Kompatibilitdtsmodus.

OUT_C_RESET: 1 Ausgangsbyte zum Zurlicksetzen des Sensoreingangs und der ent-
sprechenden Statusinformation.
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Module (Kombination
aus Variablen) Beschreibung Bytelédnge

Eingang | Ausgang

EMPTY_MODULE Leeres Modul. Wird verwendet, wenn ein 0 0
Kanal nicht verwendet wird.

OUT_D Eingangswert und Status des Eingangs, 2 0
wenn Binarsensoren verwendet werden.

ouT Eingabewert und Status des Eingangs, 5 0
wenn im Frequenzmodus konfiguriert. Gilt
nicht fir den FDO-BI-Ex12.PA-Kompatibili-
tadtsmodus.

OUT lang OUT lang: Wert fur Frequenzeingang mit | 5 0
entsprechendem Status. Modulbeschrei-
bung im langen Format. Gilt nicht fir den
FDO-BI-Ex12.PA-Kompatibilitdtsmodus.

OUT kurz OUT kurz: Wert fur Frequenzeingang mit | 5 0
entsprechendem Status. Modulbeschrei-
bung im kurzen Format. Gilt nicht fir den
FDO-BI-Ex12.PA-Kompatibilitdtsmodus.

OuUT_C Eingabewert und Status des Eingangs, 5 0
wenn im Zahlermodus konfiguriert. Gilt
nicht fir den FDO-BI-Ex12.PA-Kompatibili-
tadtsmodus.

OUT_C+OUT_C_RESET | Zahlereingangswert und entsprechender |5 1
Status in Kombination mit Zahlerricksetz-
wert.

Beschreibung der zyklischen Kommunikationsdaten

In den folgenden Abschnitten werden die Geratevariablen beschrieben, die an der zyklischen
Kommunikation beteiligt sind. Die meisten dieser Variablen enthalten einen Datenteil und ein
Statusbyte. Der Status unterstitzt zwei verschiedene Codierungsséatze: den klassischen und
den komprimierten Status. Der komprimierte Status bietet schrittweise priorisierte Informatio-
nen, die am besten geeignet sind, um Sie bei Prozesssteuerungs- und Wartungsaufgaben zu
unterstiitzen. Wahrend der klassische Status einer festen Zuordnung zwischen Fehlerursache
und Statusmeldung folgt, kann der komprimierte Status je nach verfligbaren Fehlerursachen
konfiguriert werden. Weitere Informationen finden Sie in der Beschreibung des Device Type
Manager zu Diagnose- und Statuszuordnung.

Variablen des Ventilanschaltungs- und des FD0-VC-Kompatibilitatsmo-
dus

Der folgende Abschnitt enthalt Informationen zu den folgenden Variablen des Ventilanschal-
tungsmodus:

e SP_D

* RIN_D

* RB_D

e ROUT_D
e CB_D

e OUT_D
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SP_D

Der Status von SP_D beeinflusst die Steuerung des Ventils. Die SP_D-Variable besteht aus
2 Bytes:

1. Das erste Byte stellt den Sollwert des Ventils fr die automatische Betriebsart des Funkti-
onsblocks dar.

2. Das zweite Byte stellt den Status dar.

Wert Beschreibung

0 Eingestellte Position "Geschlossen*®
1 bis 255 Eingestellte Position "Offen®

Klassischer

Statuswert Abkiirzung Beschreibung

0xAO0 GUT (NC)-IFS | (Initiate Fail-Safe; Fehlersicherheit einleiten)
Befehl zur Steuerung, umin den fehlersicheren Zustand zu
wechseln.
0x80 GUT (NC)-OK | Gultiger Sollwert.
Als Standardwert fir "GUT*“ empfohlen.
>= 0x40 UNSICHER Gultiger Sollwert; alle Werte 40h ... BFh, auBer AOh.
GUT (C) Es wird empfohlen, nach Mdéglichkeit 80h als Wert zu ver-
GUT (NC) wenden.
<= 0x3F SCHLECHT Alle Werte 00h ... 3 Fh.

Der Sollwert ist nur giltig, wenn der Wert des Statusbytes (zweites Byte) "GUT (NC)-OK* (80h)
lautet.

Hinweis!
Steuerung des Ventils

Der Sollwert ist nicht der Regelwert des Ventils. Welcher Wert ein Ventil 6ffnet oder schlief3t,
hangt von der Einstellung des Parameters "Sollwert umkehren® ab. Fir weitere Informationen
siehe Kapitel 8.1.

Beispiel
Einstellen des Parameters "Sollwert umkehren*
Wenn der Parameter "Sollwert umkehren® auf "AUS" eingestellt ist, wird der Sollwert nicht

umgekehrt. Der Sollwert "0" steuert das Ventil in die geschlossene Stellung. Jeder andere
Sollwert von 1 bis 255 steuert das Ventil in die offene Stellung.

Wenn der Parameter "Sollwert umkehren® auf "EIN“ eingestellt ist, wird die Codierung des
Sollwerts invertiert. Das bedeutet, dass der Sollwert "0* das Ventil in die "offene” Stellung
steuert. Jeder andere Sollwert von 1 bis 255 steuert das Ventil in die geschlossene Stellung.
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RIN_D

Die RIN_D-Variable enthalt den vorgegebenen Sollwert der Ventilstellung im Modus "RCas".
Die Codierung ist mit SP_D identisch.

Die relevanten Statuswerte lauten:

Klassischer

Statuswert

Abkiirzung

Beschreibung

0xCO0 GUT (C)-OK | Gultiger Sollwert.
0xC1 GUT (C)-1A (Initialization Acknowledgement, Initialisierungsbestatigung)
Bestatigung vom Steuersystem zum Umschalten in den
RCas-Modus.
OxEO GUT (C)-IFS | (Initiate Fail-Safe; Fehlersicherheit einleiten)
Befehl fiir den Kanal, in den Automatikbetrieb zu wechseln.
< 0xCO0 GUT (NC) Unguiltiger Sollwert;
UNSICHER | zum Automatikbetrieb wechseln.
SCHLECHT
Beispiel

Einstellen der Ventilstellung

Wenn die RIN_D-Variable "0“ lautet und der Parameter "Sollwert umkehren® auf "AUS" gesetzt

ist, wird der Sollwert nicht invertiert. Der Sollwert "0“ steuert das Ventil in die geschlossene
Stellung. Jeder andere Sollwert von 1 bis 255 steuert das Ventil in die offene Stellung.

Wenn RIN_D auf "0 und der Parameter "Sollwert umkehren® auf "EIN“ eingestellt ist, wird die

Codierung des Sollwerts invertiert. Der Sollwert "0“ steuert das Ventil in die offene Stellung.
Jeder andere Sollwert von 1 bis 255 steuert das Ventil in die geschlossene Stellung.

RB_D

Die Variable RB_D gibt Riickmeldung Uber die Ventilstellung, die Zustédnde der Stellungsein-
gange und ihre Leitungsfehler. Die Variable besteht aus 2 Bytes: Das erste Byte stellt den
Readback dar, das zweite Byte den Status.

Die Codierung des Readback lautet wie folgt:

Bit Beschreibung

0+1 | Ventilstellung 0 = unbekannt, 1 = geschlossen, 2 = offen, 3 = Zwischen-
stellung

2 Stellungsrickmeldung A | 0 = aktiviert, 1 = nicht aktiviert

3 0 = kein Leitungskurzschluss, 1 = Leitungskurzschluss

4 0 = kein Leitungsbruch, 1 = Leitungsbruch

5 Stellungsrickmeldung B | 0 = aktiviert, 1 = nicht aktiviert

6 0 = kein Leitungskurzschluss, 1 = Leitungskurzschluss

7 0 = kein Leitungsbruch, 1 = Leitungsbruch

Die Codierung des Status lautet wie folgt:

Klassischer

Statuswert  Abkiirzung Beschreibung
0x80 GUT (NC)-OK | Riickgabewert glltig
0x84 GUT (NC)-UE | (Update-Ereignis)

10-s-Meldung fir Parameterdanderungen

F3PEPPERL+FUCHS
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Klassischer

Statuswert
0x0C

Abkiirzung
BAD (NC)-DF

Beschreibung

(Device Failure, Geratefehler)
Fehler der elektrischen Hardware; Gerat zur Reparatur an
Pepperl+Fuchs senden.

0x10 BAD (NC)-SF | Kombination aus Stellungsrickmeldung und Sensor nicht
zulassig.
0x11 BAD (NC)-SF | Leitungskurzschluss
0x12 BAD (NC)-SF | Leitungsbruch
ROUT_D

Die Variable ROUT_D besteht aus 2 Bytes, die den Sollwert des Ventils bereitstellen, der zur
Uberwachung und zur Statusmeldung erneut von RIN_D Ubertragen wird. Dieser Sollwert ent-
halt keine Informationen zu den Zustanden der Stellungsriickmeldesensoren. Der Status wird
hauptsachlich verwendet, um die Abfolge der Modul&dnderung im Falle eines Fehlers zu steu-
ern.

Die Codierung des Status lautet wie folgt:

Klassischer
Statuswert

Abkiirzung

Beschreibung

0xCO0 GUT (C)-OK | Gultiger Sollwert.

0xC2 GUT (C)-IR | (Initialization Request, Initialisierungsanfrage)
Bestatigungsanfrage vom Slave zum Master, um in den RCas-
Modus zu wechseln.

0xCC GUT (C)-NI | (Not Invited, nicht eingeladen)
RCas nicht als Zielmodus festgelegt.

0x0C BAD-DF (Device Failure, Geratefehler)
Fehler der elektrischen Hardware; Gerat zur Reparatur an Pep-
perl+Fuchs senden.

0x1C BAD-OS (Out of Service)
Befindet sich im OoS-Modus.

CB_D

Die Variable CB_D liefert detaillierte Status-, Alarm- und Fehlersignale des Ventils. Die Variable
besteht aus 3 Bytes.

Die Informationen sind wie folgt bitcodiert:

Bit Beschreibung

Das Ventil befindet sich in einem fehlersicheren Zustand.
Unused

Unused

Unused

Al W N = O

Nach einem korrekten Schaltvorgang hat das Ventil die entsprechende Endstellung
verlassen oder die Endlagenriickmeldekontakte zeigen eine ungultige Stellung an.

Leitungsbruch des Ventils
Leitungskurzschluss des Ventils

Unused

Ventil wird gerade gedffnet.

Ventil wird gerade geschlossen.

0 Update-Ereignis; 10-s-Meldung beim Andern der Parameter dieses Kanals.

=| ©| 00| N| O O1
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Bit Beschreibung

11 Der Kanal befindet sich im Simulationsmodus.

12 Unused

13 Unused

14 Ventil in mechanische Sicherheitsstellung bewegt.
¢ Im Falle eines Fehlers, wenn der Fehlerzustand "Aktorfehleraktion lautet
¢ |m manuellen Modus, wenn der Status des manuellen Ventilsollwerts BAD lautet.

15 Es wird gerade ein zyklischer Funktionstest durchgefuhrt.

16 Der Grenzwert fiir den Vollhubzahler wurde Uberschritten.

17 Die Losbrechzeit OFFEN-GESCHLOSSEN einschlieBlich Toleranz wurde tUberschrit-
ten/unterschritten.

18 Die Losbrechzeit GESCHLOSSEN-OFFEN einschlieBlich Toleranz wurde Uberschrit-
ten/unterschritten.

19 Wahrend des zyklischen Funktionstests des Ventils ist ein Fehler aufgetreten.

20 Die Laufzeit OFFEN-GESCHLOSSEN einschlie3lich Toleranz wurde tUberschrit-
ten/unterschritten.

21 Die Laufzeit GESCHLOSSEN-OFFEN einschlie3lich Toleranz wurde tberschrit-
ten/unterschritten.

22 Betatigungsantrieb oder Ventil mechanisch blockiert.

23 Unused

OuT_D

Die Variable OUT_D besteht aus 2 Bytes. Das erste Byte enthalt den Prozesswert des Sen-
sors, das zweite Byte den Status der Daten.

Die Struktur des ersten Bytes, also der Prozesswert des Sensoreingangs, lautet wie folgt:

Bit0 Wert des Sensoreingangs 0: niedriger Strom
1: hoher Strom
Bit 1 bis 7 n. v. Nicht belegt

Die Struktur des zweiten Bytes, das den Status der Daten enthalt, lautet wie folgt:

Klassischer

Statuswert Abkiirzung Beschreibung

0x80 GUT-OK Kein Fehler; der Eingangswert ist gultig.

0x12 BAD-SF (Sensorfehler)
Leitungsbruch

0x11 BAD-SF (Sensorfehler)
Leitungskurzschluss

0x0C BAD-DF (Device Failure, Geratefehler)
Hardwarefehler

0x1C BAD-OS (Out of Specification; auBerhalb der Spezifikation)
Es wurde kein gultiger Wert des Sensors gelesen (nach dem
Einschalten des Gerats).

Die Werte der Stellungsrickmeldesensoren im MIO-Ventilanschaltungsmodus kénnen einzeln
Ubertragen werden, um z. B. die Stellung eines Ventils in der Prozessleittechnik zu berechnen.
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Variablen des Sensoreingangs- und des FDO0-Bl-Kompatibilititsmodus

Der folgende Abschnitt enthalt Informationen zu den folgenden Variablen des Sensoreingangs-

modus:

* Diskrete EingangsgréBen

* Frequenz- und Zahlervariablen

Diskrete EingangsgroBen

Die Variable OUT_D besteht aus 2 Bytes. Das erste Byte enthalt den Prozesswert des Sen-
sors, das zweite Byte den Status der Daten.

Die Struktur des ersten Bytes, also der Prozesswert des Sensoreingangs, lautet wie folgt:

Bit0 Wert des Sensoreingangs 0: niedriger Strom
1: hoher Strom
Bit 1 bis 7 n.v. Nicht belegt

Die Struktur des zweiten Bytes, das den Status der Daten enthélt, lautet wie folgt:

Klassischer

Statuswert Abkiirzung Beschreibung

0x80 GUT-OK Kein Fehler; der Eingangswert ist gultig.

0x12 BAD-SF (Sensorfehler)
Leitungsbruch

0x11 BAD-SF (Sensorfehler)
Leitungskurzschluss

0x0C BAD-DF (Device Failure, Geratefehler)
Hardwarefehler

0x1C BAD-OS (Out of Specification; auBerhalb der Spezifikation)
Es wurde kein gultiger Wert des Sensors gelesen (nach dem
Einschalten des Gerats).

Frequenzeingangsvariablen

Die OUT-Variable besteht aus 5 Bytes. Die ersten 4 Bytes enthalten den Prozesswert der Fre-
quenz oder des Zahlers. Das 5. Byte enthalt den Status des Prozesswerts.

Die Variable "OUT lang” stellt den Wert fiir den Frequenzeingang mit dem entsprechenden Sta-
tus dar. Modulbeschreibung im langen Format. Gilt nicht fiir den FDO-BI-Ex12.PA-Kompatibili-
tatsmodus.

Die Variable "OUT kurz* stellt den Wert fiir den Frequenzeingang mit dem entsprechenden Sta-
tus dar. Modulbeschreibung im kurzen Format. Gilt nicht fir den FDO-BI-Ex12.PA-Kompatibili-
tatsmodus.

Fir den Frequenzeingang wird der Sensorwert in einem Float-Format gemaf IEEE 754 forma-
tiert.

Die Struktur des 5. Bytes, das den Eingangsstatus enthalt, sieht wie folgt aus:

Klassischer
Statuswert  Abkiirzung Beschreibung
0x80 GUT-OK Kein Fehler; der Eingangswert ist glltig.
0x12 BAD-SF (Sensorfehler)
Leitungsbruch
0x11 BAD-SF (Sensorfehler)
Leitungskurzschluss
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Klassischer
Statuswert  Abkiirzung Beschreibung

0x0C BAD-DF (Device Failure, Geratefehler)

Hardwarefehler

0x1C BAD-OS (Out of Specification; auBerhalb der Spezifikation)
Es wurde kein glltiger Wert des Sensors gelesen (nach dem
Einschalten des Geréats).

Zahlereingangsvariablen

Die OUT_C-Variable besteht aus 5 Bytes. Die ersten 4 Bytes enthalten den Prozesswert der
Frequenz oder des Zahlers. Das 5. Byte enthalt den Status des Prozesswerts.

Flr den Zahlereingang wird der Sensorwert in unsigniertem 32-Bit-Integer formatiert.
Die Struktur des 5. Bytes, das den Eingangsstatus enthalt, sieht wie folgt aus:

Klassischer
Statuswert Abkiirzung Beschreibung
0x80 GUT-OK Kein Fehler; der Eingangswert ist glltig.
0x12 BAD-SF (Sensorfehler)
Leitungsbruch
0x0C BAD-DF (Device Failure, Geratefehler)
Hardwarefehler
0x1C BAD-OS (Out of Specification; auBerhalb der Spezifikation)
Es wurde kein gultiger Wert des Sensors gelesen (nach dem
Einschalten des Gerats).

Zahlerausgangsvariable OUT_C_RESET
Die Variable OUT_C_RESET enthéalt den Ricksetzwert im Zahlermodus.
e =0:Zahler im Normalbetrieb

* > 0:Zahler im Reset-Modus Solange sich der Zahler im Reset-Modus befindet, gilt Fol-
gendes:

* OUT_C-Variable =0
* OUT_C.status = Ox4F (Wertkonstante mit unbestimmtem Anfangswert)

Datenstruktur der zyklischen Kommunikation

Im folgenden Abschnitt wird die Reihenfolge der Moduldaten erlautert, die im zyklischen
Datenaustausch Ubertragen werden.

Ventilanschaltungs- und FD0-VC-Ex4.PA-Kompatibilitatsmodus

Die Lange der Moduldaten hangt vom Modultyp ab. Flr weitere Informationen siehe Kapitel
4.2.

Byte 1 bis n

Moduldaten + Moduldaten + Moduldaten + Moduldaten + Status

Status Status Status Kanal 10/Ausgang 4
Kanal 1/Ausgang | Kanal 4/Ausgang | Kanal 7/Ausgang
1 2 3

Wenn anstelle eines Moduls, das Daten enthélt, ein "leeres* Modul verwendet wird, werden
wéhrend des Datenaustauschs fur den entsprechenden Kanal keine Daten Ubertragen.
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Hinweis!
Diskrete Eingangsmodule

Diskrete Eingangsmodule werden im MIO-Modus nur fiir Ventilanschaltungen unterstutzt.
Dies sind die OUT_D-Variablen der Positionsriickmeldesensoren. Diese Variablen
funktionieren wie im Abschnitt "Diskrete EingangsgréBen” beschrieben, siehe Kapitel 4.3.2.

Beispiel fir eine typische Konfiguration im Ventilanschaltungsmodus
Von 4 verfugbaren Ventilen sind Ventil 2 und Ventil 3 zugewiesen.

Die Leitungsuberwachung ist bei beiden Ventilen aktiviert: CB_D

Far Ventil 3 ist eine zuséatzliche Endlagenuberwachung und -rickmeldung erforderlich: RB_D
Die Betriebsart fur Ventil 2 ist "Automatisch* und die fur Ventil 3 "RCas".

Bei dieser Einrichtung sollte die Liste der verwendeten Module die folgende Struktur aufwei-
sen:

Pos. Modul Verwendung
1 EMPTY_MODULE Ventil 1: Leeres Modul, da das Ventil nicht verwendet wird
2 SP_D+CB_D Ventil 2: Angegebener Sollwert des Ventils mit Fehlerriick-
meldung im Automatikbetrieb.
3 SP_D+RB_D+RIN_D+R | Ventil 3: Angegebener Sollwert des Ventils mit Fehlerrlick-
OUT_D+CB_D meldung und Endlagenliberwachung (ebenfalls mit Feh-

lerriickmeldung) im RCas-Modus. Die ID muss die
Variable RB_D fir die endgtiltige Stellungsrickmeldung

enthalten.
4 EMPTY_MODULE oder | Ventil 4: Leeres Modul oder keine Zuweisung, da das Ven-
keine Spezifikation til nicht verwendet wird und keine verwendeten Kanéle fol
gen.

Die Lange der an das Gerat Ubertragenen Benutzerdaten (Ausgabedaten) betragt: 0 + 2 + 4 +
0 =6 Bytes

Die Lange der vom Geréat Ubertragenen Benutzerdaten (Eingabedaten) betragt: 0+ 3+ 7 + 0 =
10 Bytes

Sensoreingangs- und FD0-BI-Ex12.PA-Kompatibilitatsmodus

Beispiel: Nur bindrer Sensoreingang, Kanale 1 bis 12:
e Kandle 1, 4, 7 und 10: Sensormessgruppe 1
° Kandle 2, 3,5, 6, 8,9, 11 und 12: Sensormessgruppe 2

Byte| 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |bis |23 |24
o =] al Al
- — < N~ — - Al ™ - s
I T I I T I | |2 I T |z
o © o © oo © o |© o |© o |© o |0
S |8 |2 8|2 |8 |2 |8 |2 |8 |2 |8 |2 § |2
< s |8 |8 |8 |8 |8 |8 |8 |8 |8 | |8 o | |8
E o » 0O | o | o |® | |[» | | | | |®»
Beispiel:
Kombinierter Frequenz- oder Zahler- und Sensoreingang:
* Kanal 1: Frequenz- oder Z&hlereingang
* Kandle 2, 3, 5, 6, 8, 9 und 11: Sensoreingédnge
Hinweis: Kandle 4, 7 und 10 sind leere Module und kénnen keine Daten empfangen.
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1bis4

(¢,
—
o

bis

o)

Byte

Status CH3 | ©
Status CH11| —

Inhalt

Daten CH1
Status CH1
Daten CH2 | o
Status CH2 | ~
Daten CH3 | o
Daten CH5

bis

Wenn anstelle eines Moduls, das Daten enthélt, ein "leeres* Modul verwendet wird, werden
wéhrend des Datenaustauschs fur den entsprechenden Kanal keine Daten Ubertragen.

Beispiel fiir eine typische Konfiguration im Sensoreingangsmodus

Von 4 verfugbaren Schwinggabeln werden Gabel 1 und Gabel 3 verwendet.
Von den 8 verflgbaren Sensoren werden Sensor 2 und Sensor 3 verwendet.
Eingestellte Einschwingzeit der Schwinggabeln: 4 s.

Bei dieser Einrichtung sollte die Liste der verwendeten Module die folgende Struktur aufwei-
sen:

Pos. Modul Verwendung

1 OUT_D Schwinggabel 1

2 EMPTY_MODULE Schwinggabel 2 wird nicht verwendet.
3 OuUT_D Schwinggabel 3

4 EMPTY_MODULE Schwinggabel 4 wird nicht verwendet.
5 EMPTY_MODULE Sensor 1 wird nicht verwendet.

6 OUT_D Sensor 2

7 OUT_D Sensor 3

8 bis 12 EMPTY_MODULE Sensor 4 bis 8 wird nicht verwendet.

Eine typische Parametrierzeichenfolge lautet z. B.: 00 00 00 53 01 02 01 03 02 01

Erklarung
000000 |53 01 02 03 03 02 01
>
[
=
. [ <
F % |t + +
L e c |8 kS 2 2
o 3 ©° |2 > > £
IS 2 o |x x x ©
o o o
£ S -5 |o @ @ =
TR =42 S S SN = S S
) 5 8 == Al (42] < — — —
0] oO© < g — — — o o o
2 280¢ |2 o) o @ @ )
c %) o] o] o [t c e
o ox=£EE |® © © o) o) [}
() YZow (O 0] (0] () n n

Es kdnnen maximal 5 weitere Bytes fir die Sensoren 4 ... 8 folgen.

Wahrend des zyklischen Benutzerdatenaustauschs werden die folgenden 8 Bytes Ubertragen:

1. Byte 2. Byte 3. Byte 4. Byte 5. Byte 6. Byte 7. Byte 8. Byte
Daten Status Daten Status Daten Status Daten Status
Fork1 Fork1 Fork3 Fork3 Sens?2 Sens?2 Sens3 Sens3
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Parametrierung in zyklischer Kommunikation (Set_Prm)

Komprimierte Status- und Diagnosemeldungen

Das Gerat unterstitzt die klassischen und komprimierten Status- und Diagnosemeldungen. Fiir
weitere Informationen siehe Kapitel 6.3. Wahrend der Parametrierung kann zwischen den Modi
umgeschaltet werden. Der PRM_COND-Parameter legt fest, ob der komprimierte Status und
Diagnosestatus aktiviert oder deaktiviert ist.

Hinweis!
Kompatibilitidtsmodi

Die FD0-VC-Ex4.PA- und FDO-BI-Ex12-Kompatibilitditsmodi unterstiitzen nur den klassischen
Status!

FDO0-BI-Ex12-Kompatibilititsmodus

Im FDO-BI-Ex12-Kompatibilititsmodus kann das Gerat mit der Parametrierzeichenfolge
"PRM_DATA PROFIBUS* konfiguriert werden. Fur jeden der 12 Sensoreingédnge/-module wird
1 Byte Ubertragen. Das erste Byte enthalt die Option fir Leitungsbruch und Leitungskurz-
schluss sowie die Einschwingzeit fur CH1, CH4, CH7 und CH10. Die folgenden Bytes enthal-
ten die Option fur Leitungsbruch und Leitungskurzschluss fir CH2 bis CH12.

Inhalt des ersten Parametrierbytes:

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Einstellung fir die Sensoreingange der Einstellungen fir Leitungsbruch/
Hardwarekanale 1,4, 7 und 10 Leitungskurzschluss

Codierung der Einstellungen fiir Leitungsbruch/Leitungskurzschluss (Bits 0 und 4):
0: Leitungsbruch und Kurzschlussprifung (LB- und KS-Prifungen sind aktiviert)
1: Prifung auf Leitungsbruch (LB-Prifung ist aktiviert)

2: Kurzschlussprufung (KS-Prifung ist aktiviert)

3: Keine Prifung (LB-Prifung ist deaktiviert)

Codierung der Einschwingzeit (Bits 5 bis 7):

0: 1 s (Standard)

1:250 ms

2:500 ms

3:2s

4:3s

5:4s

6:5s
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Die Parametrierbytes 2 bis 12 haben den folgenden Inhalt:

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 =]) Bit 1 Bit 0

Nicht belegt Einstellungen fir Leitungsbruch/
Leitungskurzschluss

Codierung der Einstellungen fiir Leitungsbruch/Leitungskurzschluss (Low-Nibble):
0: Leitungsbruch und Kurzschlussprufung (LB- und KS-Prifungen sind aktiviert)

1: Prufung auf Leitungsbruch (LB-Prifung ist aktiviert)

2: Kurzschlussprifung (KS-Prifung ist aktiviert)

3: Keine Prifung (LB-Prifung ist deaktiviert)

Bei Sensoren, die als leere Module konfiguriert sind, werden Leitungsbruch- und Leitungskurz-
schlussprifung unabhangig vom Inhalt ihres Parametrierbytes deaktiviert.
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Fehlerbehandlung und Diagnhose

Die folgenden Informationen helfen Ihnen, Probleme mit dem Multi-Input/Output-Gerat zu iden-
tifizieren und Diagnoseprobleme zu interpretieren.

LED-Status- und Fehleranzeige

Das Gerat liefert LED-Anzeigen fur jeden Kanal, den Kommunikationsstatus und die Feldbus-

spannung.

= -
R E000090009Q208%  Femmmer [~
2\eeeeee|| Cezee
~

1 LED "ERR CH 1 bis 12 zur Anzeige von Kanalfehlern
2 LED "COM/ERR* zur Anzeige von Kommunikationsfehlern
3 LED "PWR* zur Anzeige des Betriebs

Display

(Anzeige) Farbe Informationen Grund Abhilfe
CHERR | Blinkt rot Status des ent-| Leitungsbruch oder | Uberprifen Sie die
sprechenden | Kurzschluss anVentil-| Drahte.
Kanals oder Sensoran-
schluss.
Nur verflgbar, wenn
die Drahtprufung akti-
viert und die Betriebs-
art nicht "Out of
Service“ ist.
AUS -- Der Kanal funktio- --
niert wie erwartet.
COM ERR]| EIN rot Kommunikati- | Hardwarefehler. Hardwarefehler im
onsstatus. Gerat. Uberprifen Sie
das Gerat und erset-
zen Sie es bei Bedarf,
Blinkt rot Keine Kommunikati- | Gerat ist nicht fir
onsaktivitat. zyklische Kommuni-
kation konfiguriert.
Uberprifen Sie den
PROFIBUS-Master.
AUS -- Zyklische Kommuni- | --

kation mit Master,
Klasse I.
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Display
LED (Anzeige) Farbe Informationen Grund Abhilfe
PWR EIN grin | Status der Feld- Feldbusspannungam| --

Trunk.

Keine Feldbusspan-
nung am Trunk.

busspannung.

AUS -- Uberprifen Sie die
Feldbus-Stromversor-
gung.

Uberprifen Sie das
Trunk-Kabel.

6.2 Interne Geratefehler

Das Gerat erkennt interne Fehlerzustande, die sich auf die folgenden Aspekte auswirken:

» Statusinformation von zyklischen Daten: Weitere Informationen: Fiir Konfiguration zykli-
scher Kommunikation siehe Kapitel 4.2, fir die Datenstruktur der zyklischen Kommunika-
tion siehe Kapitel 4.4 und fur den Initialisierungslauf (Ventilanschaltung) siehe siehe
Kapitel 6.4.

* Diagnoseinhalt. Fur weitere Informationen siehe Kapitel 6.3.
e COM/ERR-LEDs: Fur weitere Informationen siehe Kapitel 6.1.

Fehler
Hardware-E/A

Beschreibung

Interne Kommunikation zwi-
schen Feldbusplatine und E/A-
Platine fehlgeschlagen
Hardwarefehler auf der E/A-Pla-|
tine

Auswirkung auf

Komprimierter Status:

* Hardware-Fehler
Klassische Diagnose:

e Hardware-Fehler
Felddiagnose:

e Geratefehler
LEDs:

e COM/ERR-LED: EIN

Hardwarespeicher

Uberpriifung des nicht fliichti-
gen Speichers fehlgeschlagen
Schreibzugriff auf nicht flichti-
gen Speicher fehlgeschlagen

Klassische Diagnose:
e Speicherfehler
Felddiagnose:

* Geratefehler

LEDs:
* COM/ERR-LED:EIN

6.3 Diagnose

Das PROFIBUS PA-Profil definiert zwei verschiedene Diagnosemodi, die vom Gerat unterstitzt
werden:

¢ Klassische Diagnose
* Komprimierte Diagnose

Die komprimierte Diagnose liefert strukturiertere und fokussiertere Informationen tber das
Gerat, das auf die Verwendung in Prozesssystemen und Wartungsstationen zugeschnitten ist.
Sie kénnen Fehlerursachen &ndern, die den Diagnosestatus an lhre Anforderungen anpassen.
Weitere Informationen finden Sie im Device Type Manager (DTM).

Bytes 1 bis 10 der Diagnoseerweiterung und der Diagnosestrukturen sind identisch.

Der Diagnosemodus kann tUber den Device Type Manager (DTM) oder Uber den Benutzerpara-
meter PRM_COND geéandert werden. Die Parameter werden wahrend des Starts des Gerats
vom PROFIBUS-Host an das Geréat Gbertragen.

In den Kompatibilitdtsmodi fur FDO-BI-Ex12 und FDO-VC-Ex4.PA und den Profil-3.02-Modi ist
nur die klassische Diagnose verfiigbar. Alle anderen Geratemodi unterstiitzen klassische und
komprimierte Diagnosen.
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Klassische Geratediagnose

Byte
1 bis 10

Bit
Alle

Diagnose

Beschreibung
Standard-Diagnoseinformationen fiir PROFIBUS

11

0

Hardware-Fehler

Wird festgelegt, wenn das Gerat interne Hardwa-
refehler erkennt.

1 bis 3

Nicht belegt

Nicht unterstitzt, auf "0 festgelegt.

Speicherfehler

Wird festgelegt, wenn die EEPROM-Prufsum-
menverifikation fehlschlagt oder EEPROM
geldéscht wurde.

5bis 6

Nicht belegt

Nicht unterstitzt, auf "0 festgelegt.

Nicht belegt

Nicht unterstitzt, auf "0 festgelegt.

12

0 bis 4

Nicht belegt

Nicht unterstitzt, auf "0" festgelegt.

Wartungsbedarf

Ist in einer der folgenden Instanzen festgelegt:
* Der Gesamthubgrenzwert des Ventils wurde

Uberschritten.

e Das Ventil ist mechanisch blockiert.

e Grenzwert fur Losbrechzeit von OPEN bis
CLOSE Uberschritten

e Grenzwert fur Losbrechzeit von CLOSE bis
OPEN Uberschritten

e Grenzwert fur Laufzeit von OPEN bis CLOSE
Uberschritten

e Grenzwert flr Laufzeit von CLOSE bis OPEN

Uberschritten

Ventildrahtprifung zeigt LB oder KS an.

Drahtprifung Sensor A zeigt LB oder KS an.

Drahtprifung Sensor B zeigt LB oder KS an.

Sensordrahtpriifung zeigt LB oder KS an.

Nicht belegt

Nicht unterstitzt, auf "0 festgelegt.

Nicht belegt

Nicht unterstutzt, auf "0" festgelegt.

13

0 bis7

Nicht belegt

Nicht unterstitzt, auf "0" festgelegt.

14

0 bis 6

Nicht belegt

Nicht unterstatzt, auf "0 festgelegt.

EXTENSION_A-
VAILABLE

Wenn "1%, sind weitere Diagnoseinformationen
verflgbar.

15

Hardware-Fehler

Wird festgelegt, wenn das Gerat interne Hardwa-
refehler erkennt.

Speicherfehler

Wird festgelegt, wenn das Gerat interne Spei-
cherfehler erkennt.

2 bis7

Nicht belegt

Nicht unterstatzt, auf "0 festgelegt.

I PEPPERL+FUCHS
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Byte
16

Bit Diagnose Beschreibung
0 Mechanischer Fehler | Ausgang 1 im Ventilanschaltungsmodus: Ist in
CH1-Ventil einer der folgenden Instanzen festgelegt:
e Ventil ist mechanisch blockiert.
* Die tatsachliche Stellungsriickmeldung unter-
scheidet sich von der erwarteten Position.
1 Mechanische War- | Ausgang 1 im Ventilanschaltungsmodus: Ist in
nung CH1-Ventil einer der folgenden Instanzen festgelegt:
* Der Gesamthubgrenzwert des Ventils wurde
Uberschritten.
* Grenzwert fir Losbrechzeit von OPEN bis
CLOSE (berschritten
* Grenzwert fir Losbrechzeit von CLOSE bis
OPEN Uberschritten
* Grenzwert fur Laufzeit von OPEN bis CLOSE
Uberschritten
* Grenzwert fur Laufzeit von CLOSE bis OPEN
Uberschritten
2 Drahtfehler CH1-Ven-| Wird festgelegt, wenn die Ventildrahtprifung
til einen LB oder KS anzeigt.
3 Uberschreitung CH1-| Wird festgelegt, wenn der Gesamthubgrenzwert
Vollhubgrenzwert des Ventils Gberschritten wird.
4 Drahtfehler CH2- Wird festgelegt, wenn die Drahtprifung an
Sensor A Kanal 2 einen LB oder KS anzeigt.
5 Drahtfehler CH3- Wird festgelegt, wenn die Drahtprifung an
Sensor B Kanal 3 einen LB oder KS anzeigt.
6 Sensordrahtfehler Wird festgelegt, wenn die Drahtprifung an
CH1 Kanal 1 einen LB oder KS anzeigt.
7 Nicht belegt Nicht unterstutzt, auf "0“ festgelegt.
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Byte Bit Diagnose Beschreibung
17 0 Mechanischer Fehler | Beschreibung siehe Byte 16 fir CH4 ... CH12.
CH4-Ventil
1 Mechanische War-
nung CH4-Ventil
2 Drahtfehler CH4-Ven-
til
3 Uberschreitung CH4-
Vollhubgrenzwert
4 Drahtfehler CH5-
Sensor A
5 Drahtfehler CH6-
Sensor B
6 Sensordrahtfehler
CH4
7 Nicht belegt
18 0 Mechanischer Fehler
CH7-Ventil
1 Mechanische War-
nung CH7-Ventil
2 Drahtfehler CH7-Ven-
til
3 Uberschreitung CH7-
Vollhubgrenzwert
4 Drahtfehler CH8-
Sensor A
5 Drahtfehler CH9-
Sensor B
6 Sensordrahtfehler
CH7
7 Nicht belegt
19 0 Mechanischer Fehler
CH10-Ventil
1 Mechanische War-
nung CH10-Ventil
2 Drahtfehler CH10-
Ventil
3 Uberschreitung
CH10-Vollhub-
grenzwert
4 Drahtfehler CH11-
Sensor A
5 Drahtfehler CH12-
Sensor B
6 Sensordrahtfehler
CH10
7 Nicht belegt
20 0 bis 7 | Nicht belegt Nicht unterstutzt, auf "0 festgelegt.
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Komprimierte Geratediagnose

Byte Bit Diagnose Beschreibung
1 bis 10 | Alle - Standard-Diagnoseinformationen fur
PROFIBUS
11 0 bis 7 | Nicht belegt Nicht unterstitzt, auf "0* festgelegt.
12 0bis2 | Nicht belegt Nicht unterstutzt, auf "0* festgelegt.
3 Nicht belegt Nicht unterstitzt, auf "0" festgelegt.
4 Nicht belegt Nicht unterstutzt, auf "0" festgelegt.
5 Wartungsbedarf Siehe klassische Diagnose.
6 Nicht belegt Nicht unterstiitzt, auf "0" festgelegt.
7 Nicht belegt Nicht unterstiitzt, auf "0" festgelegt.
13 0 Wartungsalarm Die Ursache des Alarms kann vom
Benutzer ausgewahlt werden.
Far DTM-Beschreibung siehe Kapitel
10.2.
1 Wartungsbedarf Die Ursache des Alarms kann vom
Benutzer ausgewahlt werden.
Far DTM-Beschreibung siehe Kapitel
10.2.
2 Funktionskontrolle Die Ursache des Alarms kann vom
Benutzer ausgewahlt werden.
Far DTM-Beschreibung siehe Kapitel
10.2.
3 Ungultige Prozessbedingun- | Die Ursache des Alarms kann vom
gen Benutzer ausgewahlt werden.
Far DTM-Beschreibung siehe Kapitel
10.2.
4 bis 7 | Nicht belegt Nicht unterstutzt, auf "0" festgelegt.
14 0 bis 6 | Nicht belegt Nicht unterstiitzt, auf "0" festgelegt.
7 EXTENSION_AVAILABLE 0: Keine weiteren Informationen verfug-
bar.
1: Weitere Diagnoseinformationen finden
Sie in DIAGNOSIS_EXTENSION.
15 bis 20| Alle Siehe klassische Diagnose. | Siehe klassische Diagnose.

Initialisierungslauf (Ventilanschaltungsmodus)

Ein Initialisierungslauf wird verwendet, um den Parameter "Aktorfehleraktion“ (mechanische
Sicherheitsposition) und die Referenzwerte fiir die Losbrech- und Laufzeiten sowie ihre Tole-
ranzen automatisch einzuprogrammieren. Der Initialisierungslauf muss fiir jeden Kanal einzeln
durchgefuhrt werden. Ob und wie der Initialisierungslauf gestartet werden kann, hangt vom
verwendeten Parametrierungstool ab.

Wahrend des Initialisierungslaufs kbnnen mehrere Fehlerzustédnde auftreten, die mit den ange-
schlossenen Ventilen oder Stellungsriickmeldesensoren in Zusammenhang stehen.
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Méogliche Fehlerzusténde wahrend des Initialisierungslaufs

Fehlersignal tritt

wie folgt auf:

Situation/Mégliche Ursache

Abhilfe

Vor dem Start

Das Ventil ist korrekt einge-
stellt.

Starten Sie den Initialisierungslauf neu,
nachdem das Ventil die eingestellte Posi-
tion erreicht hat.

Leitungsbruch oder Kurz-
schluss an Stellungsriickmel-
desensoren oder am
Zusatzventil.

Uberpriifen Sie die Verdrahtung der Sen-
soren und des Zusatzventils.

Das Ventil befindet sich in der
falschen Position.

Uberprifen Sie die Stellungsrickmeldes-
ensoren auf Verbindung und ordnungs-
gemaBie Funktion.

Uberprifen Sie die Parametrierung der
Sensorverwendung.

Uberprifen Sie die Parametrierung der
Aktorfehleraktion.

Uberprufen Sie die Hilfsspannung.
Uberprifen Sie den mechanischen
Antrieb.

rung der Prifun-
gen:

Bei der Durchftih-

Die Stellungsrickmeldesenso-
ren zeigen eine unerwartete
Ventilstellung an. Offen —
Zwischenstellung — Geschlos-
sen oder umgekehrt wird
erwartet.

Uberprifen Sie die Stellungsriickmeldes-
ensoren auf Verbindung und ordnungs-
gemafe Funktion.

Losbrechzeit Uberschreitet
1 Min.

Mechanischer Antrieb oder Zusatzventil
defekt.

Uberprifen Sie die Stellungsriickmeldes-
ensoren auf Verbindung und ordnungs-
gemafe Funktion.

Laufzeit Uberschreitet 3 Min.

Mechanischer Antrieb oder Zusatzventil
defekt.

Uberprifen Sie die Stellungsrickmeldes-
ensoren auf Verbindung und ordnungs-
gemafe Funktion.

Bei der Leitungsprifung wurde
ein Fehler festgestellt.

Uberprifen Sie die LEDs und Diagnose-
meldungen.

Uberprifen Sie die Verdrahtung der Stel-
lungsrickmeldesensoren und des Ven-
tils.

I PEPPERL+FUCHS
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RB_D-Statusinformation

Statusinfor-
mation

(Abkiirzung)

Ursache

Abhilfe

Weitere Informatio-
nen unter ...

BAD-O/S Kanal befindet sich im| Stellen Sie den Zielmodus auf| Siehe Kapitel 8.2
Modus "O/S* (Out of | "Auto®, "RCas"” oder "Man*
Service). ein.
BAD-DF Hardwarefehler: Senden Sie das Gerat zur Variablen RB_D und
e Die LED Reparatur an Pepperl+Fuchs. | CB_D: siehe Kapitel
"COM/ERR* 4.3.1 ,
leuchtet dauerhaft Diagnosebeschrei-
bung: siehe Kapitel
und 6.3
e die Slave-Dia-
gnose weist auf
einen Hardware-
fehler hin.
BAD-SF Leitungsunterbre- Bestimmen Sie den betroffe- | Variable RB_D: siehe
chung des Sensors. | nen Sensor Uber die Variable | Kapitel 4.3.1
RB_D.
BAD-SF Leitungskurzschluss | Bestimmen Sie den betroffe- | Variable RB_D: siehe
des Sensors. nen Sensor Uber die Variable | Kapitel 4.3.1
RB_D.
BAD-SF "Nicht zulassige Sen- | = Uberpriifen Sie die Para- | Sensorverwendung:
sorkombination®: Die metrierung der Sensorver- siehe Kapitel 8.3.2
Ruckmeldung der wendung
Stellungsrickmeldes- | Ub ..f' Sie die Stel
ensoren ist keiner erpruien cie die stel-
Ventilstellung zuge- lungsriickmeldesensoren
ordnet. auf korrekte Funktion.
GUT (NC)-UE | Parameter wurden Nach 10 Sekunden werden | Variable RB_D: siehe
geéndert. diese Ereignisinformationen | Kapitel 4.3.1
automatisch zuriickgesetzt.

ROUT_D-Statusinformation

Statusinfor-
mation

(Abkiirzung)

Ursache

Abhilfe

Weitere Informatio-
nen unter ...

e die Slave-Dia-
gnose weist auf
einen Hardware-
fehler hin.

BAD-O/S Kanal befindet sich im| Stellen Sie den Zielmodus auf| Einfihrung in
Modus "O/S* (Out of | "Auto®, "RCas"” oder "Man* Betriebsarten: siehe
Service). ein. Kapitel 8.2
BAD-DF Hardwarefehler: Senden Sie das Gerat zur Variable RB_D: siehe
e Die LED Reparatur an Pepperl+Fuchs. | Kapitel 4.3.1
"COM/ERR* Diagnosebeschrei-
leuchtet dauerhaft guan: siehe Kapitel
und ’
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Statusinfor-
mation

(Abkiirzung)

Ursache

Abhilfe

Weitere Informatio-
nen unter ...

GUT (C)-IR | DerKanalistinden | Beseitigen Sie den Fehler, der| Einfihrung in
Automatikbetrieb dazu gefuhrt hat, dass das Betriebsarten, RCas:
gewechselt. Steuersystem den Status siehe Kapitel 8.2
RIN_D auf BAD gesetzt hat.
Bestétigen Sie anschlieBend
mit dem Status "GUT (C)-IA".
GUT (C)-NI ROUT_D wurde ver- | Stellen Sie den Zielmodus Variable ROUT_D:
wendet, obwohl "RCas" ein. siehe Kapitel 4.3.1
"RCas" nicht als Ziel-
modus festgelegt
wurde.
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7.2
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Geratebezogene Parameter

In diesem Abschnitt werden die geratebezogenen Parameter fir die Gerateerkennung und -
dokumentation beschrieben.

Gerateidentifikation

PROFIBUS-Identhummer

Jedem Feldgeratetyp jedes Herstellers wird eine PROFIBUS-Identnummer zur eindeutigen
Identifikation im gesamten PROFIBUS-Netzwerk zugewiesen. Diese I[dentnummer verkn(pft
das Gerat mit einer bestimmten GSD-Datei, die eine vollstandige Beschreibung des Feldgera-
tetyps des Herstellers enthalt. Beim Starten der zyklischen Kommunikation wird mit der ldent-
nummer Uberprift, ob die im Bus adressierten Gerate mit den in der GSD-Datei enthaltenen
Geraten Ubereinstimmen. Andernfalls wird ein Fehler ausgegeben.

Auf diese Weise kdnnen Gerate unterschiedlicher Hersteller mit derselben Funktion nicht
durcheinander ausgetauscht werden. Um eine einfache Austauschbarkeit zu gewahrleisten

(z. B. bei Reparatur), werden Gerate, die dem PROFIBUS PA-Profil entsprechen, in Gerateklas-
sen unterteilt. Den Geréaten in diesen Klassen wird eine profilspezifische ldentnummer zuge-
wiesen.

Weitere Informationen zur PROFIBUS-Identnummer siehe Kapitel 3.3.

Informationen zur Einstellung der PROFIBUS-Identnummer im Device Type Manager siehe
Kapitel 10.3/siehe Kapitel 10.4.

Weitere Gerateidentifikationsparameter

Um ein bestimmtes installiertes Gerat zu identifizieren, stehen mehrere schreibgeschiitzte
Parameter zur Verfligung. Beispiele umfassen:

e Gerate-ID

e Gerateseriennummer
e Software-Version

e Hardware-Version

Weitere Informationen zu diesen Parametern finden Sie im Device Type Manager; siehe Kapitel
10.3.1/siehe Kapitel 10.4.1.

Geratedokumentation

Geratedokumentationsparameter

Sie kdnnen mit mehreren Parametern Informationen zur spezifischen Verwendung im Geréat
selbst speichern.

Beispiele umfassen:
* |Installationsdatum
e Tag-Beschreibung
* Strategie

Weitere Informationen zu diesen Parametern finden Sie im Device Type Manager; siche Kapitel
10.3.1/siehe Kapitel 10.4.1.
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Kanalbezogene Parameter flir die
Ventilanschaltungsmodi

In diesem Abschnitt werden die kanalbezogenen Parameter und grundlegende Informationen
zu folgenden Aspekten beschrieben:

e Sollwertumkehr

* Betriebsarten

* Funktionsparameter
* Diagnoseparameter

Verwenden der Sollwertvariablen SP_D und RIN_D

Der Sollwert steuert die Position des Stellglieds, z. B. ein Ventil oder ein Vorsteuerventil, falls
vorhanden.

Der Sollwert ist 0 oder 1 (1 Byte). Die eingestellte Position kann entweder "geschlossen® oder
"offen” sein.

Hinweis!
Verhalten des Sollwerts

Der Sollwert funktioniert anders als bei vielen herkdbmmlichen Geréaten, wo z. B. der Wert "0 fiir
"Ventilstrom AUS” und der Wert "1“ fir "Ventilstrom EIN“ steht.

Daher benétigt das MIO die Information, ob bei "offener” Ventilstellung der Strom fiir das
Zusatzventil EIN oder AUS ist. Dies wird durch den Parameter "Aktorfehleraktion® festgelegt,
siehe Kapitel 8.3.1.

Der Parameter "Aktorfehleraktion” bestimmt, in welchem Zustand das Ventil ausgeschaltet ist.
In diesem Zusammenhang bestimmt der Parameter "Sollwert umkehren® die Werte fir die ein-
gestellte Position.

Wenn der Parameter "Sollwert umkehren® auf "AUS" eingestellt ist, wird der Sollwert nicht
umgekehrt. Der Sollwert "0“ steuert das Ventil in die geschlossene Stellung. Der Sollwert "1*
steuert das Ventil in die offene Stellung.

Wenn der Parameter "Sollwert umkehren® auf "EIN" eingestellt ist, wird die Codierung des Soll-
werts invertiert. Das bedeutet, dass der Sollwert "0" das Ventil in die "offene” Stellung steuert.
Der Sollwert "1“ steuert das Ventil in die geschlossene Stellung.

Beispiel

Beispiel 1: "Sollwert umkehren“ ist AUS
* Der Parameter "Aktorfehleraktion® ist auf "Geschlossen” eingestellt.
* Der Aktor bewegt sich in die geschlossene Stellung, wenn der Strom des Ventils AUS ist.
*  Wenn der Sollwert "0 ("Geschlossen®) ist, wird das Zusatzventil nicht ausgeldst.

=> In diesem Fall steht "0" fir "Strom AUS*.

Beispiel

Beispiel 2: "Sollwert umkehren“ ist AUS
e Der Parameter "Aktorfehleraktion” ist auf "Offen” eingestellt.
» Der Aktor bewegt sich in die offene Stellung, wenn der Strom des Ventils AUS ist.
*  Wenn der Sollwert "0" ("Geschlossen®) ist, wird das Zusatzventil ausgeldst.

=> In diesem Fall steht "0" fur "Strom EIN".
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Beispiel
Beispiel 3: "Sollwert umkehren“ ist EIN
* Der Parameter "Aktorfehleraktion® ist auf "Geschlossen” eingestellt.

* Der Aktor bewegt sich in die geschlossene Stellung, wenn der Strom des Zusatzventils
AUS ist.

*  Wenn der Sollwert "0* ("Offen®) ist, wird das Zusatzventil ausgeldst.
=> In diesem Fall steht "0 fir "Strom EIN".

Betriebsarten

Der Parameter "Zielmodus* bestimmt die erforderliche Betriebsart des Kanals.
Sie kdnnen einen der folgenden Modi auswéahlen.

Geratewartungsmodi

* O/S (Out of Service): In diesem Modus ist der Kanal auBBer Betrieb. Der Ventilausgang
wird deaktiviert, sodass das Ventil in die mechanische Sicherheitsstellung bewegt wird.
Verwenden Sie diesen Modus in einem der folgenden Falle:

* Um einen nicht verwendeten Kanal zu deaktivieren.

* Um die unbeabsichtigte Steuerung des Ventils wahrend der Parametrierung eines
Kanals zu vermeiden. Andernfalls kann der Steuerungswert des Ventils versehent-
lich durch die Parameter "Aktorfehleraktion® oder "Sollwert umkehren* geéndert wer-
den.

¢ Man (Manuell): In diesem Modus kdnnen Sie einen Kanal manuell durch azyklischen
Datenaustausch steuern. Sie kénnen ein Konfigurationstool, z. B. einen Device Type
Manager, fur Instandhaltungs- und Servicefunktionen verwenden.

Betriebsarten

* Auto (Automatisch): Dies ist die Standardbetriebsart (Grundeinstellung) fir den zykli-
schen Benutzerdatenaustausch. Das Steuerungssystem legt den Ventilsollwert Uber die
zyklische Kommunikationsvariable SP_D fest. Im Falle eines Fehlers wird das Ventil auf
die parametrisierte Fehlerzustandsposition gesetzt, die durch den fehlersicheren Modus
festgelegt wurde.

* RCas (Remote-Kaskadierung): Dies ist eine gednderte Form des Automatikbetriebs.
Dieser Modus gibt ein bestimmtes Verhalten in einem Fehlerfall an. Im Fehlerfall wechselt
der Kanal in den Automatikbetrieb und kehrt nur dann zu RCas zuriick, wenn dies vom
Master (Steuersystem) angefordert wird. Auf diese Weise kann verhindert werden, dass
der Kanal automatisch neu startet, wenn sich der Status des Sollwerts von GUT zu
SCHLECHT und zurlck zu GUT andert.

Automatikbetrieb im Falle eines Fehlers

Befindet sich das Gerat im Automatikbetrieb, wird der Sollwert Uiber die Variable SP_D festge-
legt, solange der zugehorige Zustand "GUT (NC)-OK* ist. Wenn sich der Status zu SCHLECHT
andert, wird das Ventil nach einer Zeit in die Fehlerzustandsposition gesetzt, wie im Parameter
"Fehlersichere Zeit* definiert.

Wenn der fehlersichere Status aktiv ist, wird ein Bit in der Variablen CB_D festgelegt.

Der Parameter "Fehlersichere Zeit* zeigt das Zeitintervall in Sekunden zwischen dem Auftreten
des Fehlers und der Steuerung des Ventils in die Fehlerzustandsposition an. Die Fehlerzu-
standsposition wird durch den Parameter "Fehlersicherer Modus® bestimmt.

Die folgenden fehlersicheren Modi sind verfligbar:
* Modus "Letzte Position beibehalten*: letzter glltiger Sollwert.
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* Modus "In mechanische Sicherheitsposition fahren®, festgelegt durch Parameter "Aktor-
fehleraktion®. Die fehlersichere mechanische Stellung wird immer durch Ausschalten des
Ventils erreicht.

* Modus "Stellung festlegen®, festgelegt durch "Fehlersicherer voreingestellter Wert*. Der
“fehlersichere Standardwert“ kann auf OFFEN oder GESCHLOSSEN gesetzt werden.

Bedingungen, unter denen die fehlersichere Handhabung vorgeschrieben ist:

* Der Status andert sich zu "GUT (NC)-IFS“. Die fehlersichere Zeit wird nicht abgewartet.
Die sichere Stellung wird sofort eingestellt.

* Der Status des angegebenen Sollwerts ist SCHLECHT.
Wenn die Kommunikation bei aktivierter DP-Ansprechiberwachung abgebrochen wird,
andert sich der Status automatisch zu SCHLECHT.

* Das Gerat wurde eingeschaltet.
Die Fehlerzustandsposition bleibt bestehen, sobald die Bedingungen fiir die Anndherung
an die Fehlerzustandsposition nicht mehr vorliegen.
Dies ist der Fall, wenn das Steuersystem den Status des angegebenen Sollwerts auf
"GUT (NC)-OK* zuriickgesetzt hat.

Betriebsart "Remote-Kaskadierung (RCas)"

Der RCas-Modus wird verwendet, um zu verhindern, dass der Kanal beim Einschalten des
Gerats oder im Fall, dass der Status des Sollwerts zu BAD gewechselt ist, automatisch neu
startet. Der Sollwert wird Uber die Variable RIN_D festgelegt.

Im Automatikbetrieb verlasst ein mit der Ventilanschaltung verbundenes Ventil die Fehlerzu-
standsposition und folgt dem Sollwert, sobald die Bedingung fiir die Fehlerzustandsposition
nicht mehr besteht.

Im RCas-Modus kann der Kanal in eine andere als die angegebene Betriebsart wechseln. Die-
ser Status wird als "aktueller Modus*® bezeichnet. Wenn der Status des Sollwerts RIN_D utber
einen langeren Zeitraum als die "fehlersichere Zeit* SCHLECHT ist, wechselt der aktuelle
Modus zu "Automatisch®. In diesem Fall verhalt sich der Kanal wie unter siehe Kapitel 8.2.3
beschrieben.

Daher kann eine alternative Sollwertvorgabe tber SP_D erfolgen, wenn der Status von SP_D
"GUT (NC)-OK* ist. Wenn der Status von SP_D SCHLECHT ist, wird das Ventil in die Fehlerzu-
standsposition versetzt. In diesem Fall ist es nicht notwendig, erneut die fehlersichere Zeit
abzuwarten.

Der Wechsel zuriick zur RCas-Betriebsart erfolgt erst nach einem Handshake (ber die Status-
werte von RIN_D und ROUT_D.

Wenn der aktuelle Betriebsmodus zu "Automatisch® geandert wird, andert sich der Status von
ROUT_D gleichzeitig zu "GUT (C)-IR*, um anzuzeigen, dass der aktuelle Modus nicht dem
Zielmodus entspricht.

Der Status "GUT (C)-IR* von ROUT_D muss durch den Status "GUT (C)-IA“ an RIN_D bestatigt
werden. Als Nachstes wechselt der Kanal zuriick zu RCas und der Status von ROUT_D wird
auf "GUT (C)-OK" gesetzt.

Bei Abbruch und Neustart der Kommunikation setzt das auch den Status von RIN_D auf "GUT
(C)-OK*. Dadurch wird verhindert, dass der Kanal Gber den Status "GUT (C)-1A" sofort zu RCas
wechselt.

Funktionsparameter

In diesem Abschnitt werden die kanalbezogenen Funktionsparameter beschrieben.

Aktorfehleraktion
Der Parameter "Aktorfehleraktion® definiert die fehlersichere Handhabung des Ventils.
Folgende Werte kénnen ausgewahlt werden:
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« Offnen; das Ventil éffnet sich selbst, wenn es nicht aktiviert ist.
e SchlieBen; das Ventil schlieBt sich selbst, wenn es nicht aktiviert ist.

Stellen Sie sicher, dass Sie die gesamte Signalkette berlcksichtigen, z. B. ein Vorsteuerventil
und das endgliltige Steuerelement.

Wenn der Initialisierungslauf verwendet wird, ist die Einstellung dieses Parameters nicht erfor-
derlich.

Far weitere Informationen zum Initialisierungslauf siehe Kapitel 6.4; im DTM siehe Kapitel
10.4.6.

8.3.2 Sensorverwendung

Ob ein betatigter Sensor oder ein betatigter mechanischer Kontakt eine offene oder geschlos-
sene Ventilstellung darstellt, hdngt von der Auslegung der Stellungsriickmeldung ab.

Daher bieten die Parameter "Sensorverwendung* die folgenden Modi fiir die Konfiguration des
MIO-Gerats geman den individuellen Anforderungen:

SENSOR_USAGE-Wert Sensor A Sensor B Ventilstellung

2 0 1 CLOSED
INTERMEDIATE
OPEN
UNDEFINED
CLOSED
INTERMEDIATE
OPEN
UNDEFINED
CLOSED
INTERMEDIATE
OPEN
UNDEFINED
CLOSED
INTERMEDIATE
OPEN

0 UNDEFINED

7 Keine Lageerkennung

Q| =| =] =] = O| O] O] = =| O] = O] ©

O| = = O =| O| O| =| O| O =| =| =] | O

Die Signale der Stellungsrickmeldesensoren sind wie folgt definiert:
* Sensorstrom hoch -> logische 1

e Sensorstrom niedrig -> logische 0
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8.4.1

8.4.2

8.4.3

Diagnoseparameter

In diesem Abschnitt werden die kanalbezogenen Diagnoseparameter beschrieben.

Drahtprifung

Sie kénnen die Uberwachung von Drahtfehlern aktivieren oder deaktivieren. Folgende Para-
meter kdnnen dabei eingestellt werden:

Parameter Beschreibung

VALVE_WIRE_CHECK Aktiviert/deaktiviert die Leitungskurzschluss- und Leitungs-
bruchtuberwachung des Ventilanschlusses fur die
Hardwarekandle 1, 4, 7, 10 (Transducer-Block-spezifisch).

SENSOR_A_WIRE_CHECK | Aktiviert/deaktiviert die Leitungskurzschluss- und Leitungs-
bruchiberwachung des Stellungsriickmeldesensors A fir
die Hardwarekanéle 2, 5, 8, 11 (Transducer-Block-spezi-
fisch).

SENSOR_B_WIRE_CHECK | Aktiviert/deaktiviert die Leitungskurzschluss- und Leitungs-
bruchiberwachung des Stellungsriickmeldesensors B fir
die Hardwarekanale 3, 6, 9, 12 (Transducer-Block-spezi-
fisch).

Bei allen Parametern aktiviert/deaktiviert Bit O die Leitungskurzschlussiiberwachung und Bit 1
die Leitungsbruchiberwachung:

0 = deaktiviert
1 = aktiviert

Vollhubzahler

Das MIO kann die Anzahl der Vollhiibe eines Ventils Gberwachen. Ein Hub beginnt im Ventilsta-
tus "Offen” und wird mit einem Schlie3- und Offnungsverfahren fortgesetzt. Der Vollhubzahler
erhéht sich somit um 1, nachdem das Ventil geschlossen und wieder gedffnet wurde.

Die Anzahl der VollhGbe kann mit einem frei einstellbaren Grenzwert verglichen werden. Wenn
dieser Grenzwert Uberschritten wird, wird eine Meldung ausgegeben. Um den Vollhubiberwa-
chungsprozess zu aktivieren, andern Sie den Parameter "Ventilmonitor* auf einen der folgen-
den Werte: "Vollhubz&hler” oder "Zeitmonitor und Vollhubzahler*.

Aktivieren Sie auBerdem die Uberwachung der Ventileinstellungszeiten fiir "Zeitmonitor und
Vollhubzahler”. Fir weitere Informationen siehe Kapitel 8.4.3; im DTM siehe Kapitel 8.4.3. Der
aktuelle Zahlerstand ist im Parameter "Vollhubzahler* enthalten. Sie kénnen diesen Parameter
auch auf einen bestimmten Wert andern, wenn das Ventil z. B. zuvor in Betrieb war.

Geben Sie den Grenzwert im Parameter "Vollhubzahler begrenzen® ein. Wenn dieser
Grenzwert Uberschritten wird, wird die Meldung "Grenzwert Vollhubzahler Uiberschritten” aus-
gegeben. Fir Bit 16 in CB_D siehe Kapitel 4.3.1.

Wenn Sie den Parameter "Sensorverwendung® auf "Keine Lagekontrolle” setzen, wird die Voll-
hubUberwachung nicht aktiviert. Flr weitere Informationen siehe Kapitel 8.3.2;im DTM-
Bereich "Sensorverwendung” siehe Kapitel 10.4.6.

Zeitiberwachung

Das MIO-Gerat kann die Losbrech- und Laufzeiten eines Ventils iiberwachen. Der Parameter
"Ventilmonitor® ist entweder auf "Zeitmonitor* oder auf "Zeitmonitor und Vollhubzahler” einge-
stellt. Zusétzlich kdnnen Sie den Vollhubzahler fir "Zeitmonitor und Vollhubzahler” aktivieren.
Far weitere Informationen siehe Kapitel 8.4.2;im DTM siehe Kapitel 10.4.7.

Definieren Sie einen Referenz- und einen Toleranzwert flr die Losbrech- und Laufzeiten.

Der Toleranzwert wird verwendet, um Fehlermeldungen aufgrund normaler Abweichungen des
Prozesses und der Umgebungsbedingungen zu vermeiden.
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Wahrend des Offnungs- und SchlieBvorgangs werden die Losbrech- und Laufzeiten (iber-
wacht.

Wenn die gemessene Zeit langer oder kiirzer ist als der Referenzwert plus die Toleranz, weist
das MIO-Gerét auf eine Uberschreitung der Zeit hin. Das MIO-Gerat zeigt die Blockierung des
Ventils an, wenn die neue Endlage nach 5-facher Losbrechzeit plus Laufzeit nicht erreicht wird.

Hinweis!
n Toleranzwert

Die Toleranz der Zeitiiberwachung betrégt 40 ms.

Die Definition der Losbrech- und Laufzeiten finden Sie in der folgenden Abbildung. Die Riick-
meldungen der Positionssensoren werden fur die Parametereinstellungen "low-aktiv“ und
"high-aktiv* bereitgestellt.

Definition von Losbrech- und Laufzeiten

1 1 1 1 1 1
Open—| — : ---- - .
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
Closed . : . .
T T T
1 1 1
1 1 1
Open— - ; ----
1 1 1
1 1 1
Intermediate - .
position v !
1 1 1
1 1 1
1 1 1
Closed ; ,
T T T
1 1 1
1 1 1
N N 1 1 1 [ [ [
R - ! - —
I I | 1 1 [
[ ! ' o
| ! | : : : : PFC A
| )| | 1 1 [
N X . Co
| )| | 1 1 ro
KERR RS : : -
Do T T Time
‘ “ ‘ 1 1 1 1 1 1
11,10, - P [ ---- — l
Lol N : :
| )| | [ ! !
Lo b ' X PFCB
I | | [ | |
| )| | [ ' '
b L | |
\O\ | 1\ T | T
Lo Vo | N , — Time
| |
e | e 1102 ] 131 4
ls 115 o 1 D) 1
o o
}'Q | }E |
o @
l>) l>)
N N~

1 = Losbrechzeit geschlossen -> offen
2 = Laufzeit geschlossen -> offen
3 = Losbrechzeit offen -> geschlossen
4 = Laufzeit offen -> geschlossen
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8.4.4 Zyklische Funktionsprifung (Teilhubtest)

Sie kénnen einen zyklischen Funktionstest fiir jeden Kanal aktivieren. Verwenden Sie diesen
Funktionstest beispielsweise, wenn Sie regelmaBig ein Ventil, das kaum ausgeldst wird, auf
korrekte Funktion Gberwachen mussen.

Die Werkseinstellung des Parameters "Zyklischer Funktionstest” ist "AUS". Stellen Sie den
Parameter auf "EIN“. Navigieren Sie zum Parameter "Zeitraum des zyklischen Funktionstests®,
um die Intervalle festzulegen, in denen der Test durchgefiihrt werden soll.

Nach Ablauf des vorgegebenen Zeitintervalls wird das Ventil kurzzeitig in die der aktuellen
Position entgegengesetzte Stellung geschaltet, bis der entsprechende Endlagensensor die
Losbrechzeit des Ventils angibt. AnschlieBend wird das Ventil sofort wieder angesteuert. Das
bedeutet, dass der Test keinen Prozess stért, der in der Zwischenzeit ausgefuhrt wird.

Dieser Vorgang wird regelmaBig wiederholt.

Die Uberwachung der Ventilzeit bleibt wahrend der Tests aktiv. Die Anzeige, dass die wahrend
des Tests gemessene Losbrechzeit Uber- oder unterschritten wurde, wird Gber die Variable
CB_D ausgegeben. Die Variable CB_D erkennt und zeigt an, wenn das Ventil blockiert ist. Fur
weitere Informationen zu der Variablen siehe Kapitel 4.3.1.
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9.1

9.1.1

9.1.2

9.1.3

9.2

9.2.1
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Kanalbezogene Parameter flir die Sensoreingangsmodi

In diesem Abschnitt werden die kanalbezogenen Parameter der Sensoreingangsmodi
beschrieben: Bindreingang, Frequenzeingang und Zahler. Folgende Parameter werden
beschrieben:

* Betriebsarten
* Diagnoseparameter
* Funktionsparameter

Betriebsarten

Der Parameter "Zielmodus* bestimmt die erforderliche Betriebsart des Kanals.
Sie kdnnen einen der folgenden Modi auswahlen.

Geratewartungsmodi

* O/S (Out of Service): In diesem Modus ist der Kanal auBer Betrieb. Der Sensorausgang
ist deaktiviert.

¢ Man (Manuell): In diesem Modus kdnnen Sie einen Kanal manuell durch azyklischen
Datenaustausch steuern. Sie kénnen ein Konfigurationstool, z. B. einen Device Type
Manager, fur Instandhaltungs- und Servicefunktionen verwenden.

Betriebsarten

* Auto (Automatisch): Dies ist die Standardbetriebsart (Grundeinstellung) fir den zykli-
schen Benutzerdatenaustausch. Bei einem Ausfall verwendet der Binar- oder Frequen-
zeingang ein vordefiniertes fehlersicheres Verhalten als Fallback.

Automatikbetrieb im Falle eines Fehlers

Das Gerat befindet sich im Automatikbetrieb, solange der zugehérige Status "GUT (NC)-OK*
ist. Wenn sich der Status zu "SCHLECHT" andert, erfolgt ein vordefiniertes fehlersicheres Ver-
halten.

FUr die Sensoreingangstypen Binareingang und Frequenzeingang sind die folgenden fehlersi-
cheren Verhaltensweisen auswahlbar:

* Modus "(Falsch berechneten) OUT-Wert beibehalten*: Behalt den letzten berechneten
OUT-Wert bei, auch wenn er falsch war.

* Modus "Fehlersicheren Wert als OUT verwenden®: Der fehlersichere Wert ist der Stan-
dardwert fir den OUT-Parameter, wenn ein Sensor oder eine Sensorelektronik erkannt
wird.

* Modus "Letzten gultigen OUT-Wert verwenden“: Das Gerat nutzt wieder den letzten glti-
gen OUT-Wert.
Funktionsparameter

In diesem Abschnitt werden die kanalbezogenen Funktionsparameter beschrieben.

Sensormodus

Sie kdnnen die Erfassung von Eingangen aktivieren/deaktivieren, um die gesamte Aktualisie-
rungszeit der Sensoreingange zu verkiirzen. Folgende Parameter kénnen dabei eingestellt
werden:
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Parameter Beschreibung

SENSOR_MODE Aktiviert/deaktiviert Hardwarekanale 1, 4, 7, 10 (Transducer-Block-
spezifisch).

SENSOR_A_MODE Aktiviert/deaktiviert Hardwarekanale 2, 5, 8, 11 (Transducer-Block-
spezifisch).

SENSOR_B_MODE | Aktiviert/deaktiviert Hardwarekanale 3, 6, 9, 12 (Transducer-Block-
spezifisch).

Folgende Modi sind verfugbar:
* 1:Sensoreingang aktiviert
* 0: Sensoreingang deaktiviert
Im Frequenz- oder Zahlermodus sind die Kandle 4, 7 und 10 deaktiviert.

9.2.2 Sensoreinschaltzeit

Der Parameter "Sensoreinschaltzeit” definiert die Zeit (in 10 bis 11.000 ms), Uber die der Ein-
gang eingeschaltet bleibt, um den Eingangsstatus des Sensors zu bestimmen. Der Parameter
gilt fur die Sensoreingange 1, 4, 7 und 10.

Im Frequenz- oder Zahlermodus ist der Sensoreingang 1 standig eingeschaltet und die
Sensoreingange 4, 7 und 10 sind ausgeschaltet.

9.3 Diagnoseparameter

In diesem Abschnitt werden die kanalbezogenen Diagnoseparameter beschrieben.

9.3.1 Sensordrahtprifung

Sie kénnen die Uberwachung von Drahtfehlern aktivieren oder deaktivieren. Folgende Para-
meter kdnnen dabei eingestellt werden:

Parameter Beschreibung

SENSOR_WIRE_CHECK Aktiviert/deaktiviert die Leitungskurzschluss- und Leitungs-
bruchlberwachung des Sensoranschlusses fiir die
Hardwarekandle 1, 4, 7, 10 (Transducer-Block-spezifisch).

SENSOR_A_WIRE_CHECK | Aktiviert/deaktiviert die Leitungskurzschluss- und Leitungs-
bruchlberwachung des Stellungsriickmeldesensors A flr
die Hardwarekanéle 2, 5, 8, 11 (Transducer-Block-spezi-
fisch).

SENSOR_B_WIRE_CHECK | Aktiviert/deaktiviert die Leitungskurzschluss- und Leitungs-
bruchlberwachung des Stellungsriickmeldesensors B fir
die Hardwarekanale 3, 6, 9, 12 (Transducer-Block-spezi-
fisch).

Folgende Uberwachungsmodi sind méglich:
* Bit 0: Kurzschlussiberwachung:

¢ 0:Kanal deaktiviert
e 1:Kanal aktiviert
* Bit 1: Leitungsbruchiberwachung:

e 0:Kanal deaktiviert
e 1:Kanal aktiviert
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PACTware Multi-Input/Output Device Type Manager

Installation und Inbetriebnahme der DTM-Software

Einzelheiten zu den Systemanforderungen fur Installation, Inbetriebnahme und Betrieb der
Software finden Sie in den Versionshinweisen des DTM. Die Versionshinweise finden Sie im
Internet unter www.pepperl-fuchs.com.

Installieren des DTM-Pakets mit der FDT-Rahmenapplikation
PACTware™ (Beispiel)
Um das DTM-Paket auf Ihrem System zu installieren, gehen Sie folgendermaf3en vor:

Installieren Sie das FieldConnex DTM-Paket von Pepperl+Fuchs. Weitere Informationen finden
Sie in der Readme-Datei in der FieldConnex® DTM-Kollektion.

Starten Sie das PACTware ™-Programm.
Stellen Sie sicher, dass alle PACTware™-Projekte geschlossen sind.

Driicken Sie F3, um den Geratekatalog zu &ffnen.
Aktualisieren Sie den Geratekatalog mit Geratekatalog aktualisieren.

L Die folgende Anforderung wird angezeigt: Erstellen Sie einen neuen PACTware-Gerétekata-
log.
Bestatigen Sie die Frage mit Ja.

L5 Der DTM ist installiert und betriebsbereit.

Erstellen eines Projekts
Um ein Projekt zu erstellen, gehen Sie folgendermaf3en vor:

Starten Sie PACTware™.,
Stellen Sie sicher, dass die neueste Version des DTM installiert ist und der Geratekatalog
aktualisiert wurde.

Um ein Projekt zu 6ffnen oder zu erstellen, wahlen Sie:
Datei > Offnen oder
Datei > Neu.

Offnen Sie den Geréatekatalog:
Ansicht > Geréatekatalog oder driicken Sie F3.

Offnen Sie den entsprechenden Meniipunkt "Hersteller*.
Wahlen Sie Treiber > und den entsprechenden PROFIBUS-Kommunikations-DTM aus.

Wechseln Sie im Projektfenster zu: Host-PC. Ziehen Sie den DTM-Treiber fir die PROFIBUS-
Kommunikation per Drag-and-drop darunter.
Beispiel: PROFIdtm oder, falls Sie ein Gateway verwenden, PNIO CommDTM.

Offnen Sie im Geréatekatalog unter dem Meniipunkt "Hersteller* die Option Pepperl+Fuchs
GmbH aus.

Option fir den Fall, dass Sie ein Gateway verwenden: Wahlen Sie z. B.Gateway > HD2-GTR-
4PA.PN und ziehen Sie dieses DTM per Drag-and-drop unter "Host-PC* in Ihr Projektfenster.

Waéhlen Sie Geréat > *D0-MIO-Ex12.PA.*..

Ziehen Sie "DTM *D0-MIO-Ex12.PA.** in lhr Projektfenster per Drag-and-drop unter den DTM-
Treiber fur PROFIBUS-Kommunikation.
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L Ihr Projekt sollte nun wie folgt aussehen:
Praject 3 x
Device tag

A8 HosTPC

&l k=g PROFIdtm

[ *DO-MIO-Ex12.PA*
]

Abbildung 10.1DTM-Projekt

10.2 Dialoge im Device Type Manager (DTM)

Der Device Type Manager (DTM) *D0-MIO-Ex12.PA.* verfligt Gber die folgenden Dialoge zur
Parametrierung und Uberwachung des MIO-Gerats (Multi-Input/Output):

e Parametrierung

* Online-Parametrierung
*  Messwert

e Simulation

* Diagnose

Parametrierungsprozess des DTM

Das folgende Ablaufdiagramm zeigt, wie die Parametrierung bei Verwendung des DTM organi-
siert ist.

MIO DTM

...............

Offline Parameter Set

...... K......_ C
’
’ ’
’
%O/. o‘z’b’ S
28 R/ 8
Q, % N /$Q
% r
© / /0
2 ’ ,
/
] ‘>

Online Parameter Set

MIO Device

Abbildung 10.2Ablaufdiagramm der Parametrierung
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Laden von Gerat

Im Online-Parametersatz vorgenommene Einstellungen werden nicht automatisch an den Offli-
nesatz tbertragen.

Die Funktion Von Geréat laden wird verwendet, um Daten vom Geréat in den Offline-Parameter-
satz hochzuladen.

Laden vom Gerat

Um das Kontextmen zu 6ffnen, klicken Sie mit der rechten Maustaste im Projekt auf *D0O-MIO-
Ex12.PA*

Wahlen Sie Von Gerat laden.

Speichern auf Gerat

Wenn ein Gerét durch ein neues Geréat ersetzt wird, kdbnnen die Parameter, die zuletzt verwen-
det wurden, auf das neue Gerat heruntergeladen werden.

Die Funktion Auf Gerét speichern wird verwendet, um Parameter vom DTM auf das Gerat her-
unterzuladen.

Speichern auf Gerat

Um das Kontextmen zu 6ffnen, klicken Sie mit der rechten Maustaste im Projekt auf *D0O-MIO-
Ex12.PA*

Wabhlen Sie Auf Gerét speichern.

Onlinedialoge

Onlinedialoge zeigen die aktuell eingestellten Parameter an, die auf dem Gerat gespeichert
sind.

Stellen Sie eine Verbindung zum Gerét her.

Um die Onlinedialoge verwenden zu kénnen, missen Sie zuerst eine Verbindung zum Gerat
herstellen.

Verbinden des *D0-MIO-Ex12.PA.* DTM mit dem Gerét
Achten Sie darauf, dass alle Einstellungen richtig sind, z. B. die Gerateadresse usw.

Um das Kontextmen( zu 6ffnen, klicken Sie im Projekt mit der rechten Maustaste auf *D0-MIO-
Ex12.PA.*

Wahlen Sie Verbinden.

Lo Das Steckersymbol in der Meniileiste zeigt an, dass das Gerat verbunden (also online) ist.

Online-Parametrierung

Die Einstellung der Parameter im Onlinedialog wirkt sich direkt auf die Gerateparameter aus.
Eintrage oder Anderungen werden sofort auf das Gerat geschrieben, wenn sie mit der Schalt-
flache Ubernehmen bestéatigt wurden.
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Offnen des Online-Parametrierungsdialogs

Um das Kontextmen( zu 6ffnen, klicken Sie im Projekt mit der rechten Maustaste auf *D0-MIO-
Ex12.PA.*

Wabhlen Sie Parameter > Online-Parametrierung.

Messwert
Das Dialog gibt jederzeit eine Liste der aktuell gemessenen Werte aus.
Offnen des Dialogs "Messwert“

Um das Kontextmen( zu 6ffnen, klicken Sie im Projekt mit der rechten Maustaste auf *D0-MIO-
Ex12.PA.*

Wahlen Sie Messwert.

Simulation

Das Dialogfeld kann verwendet werden, um Parametereinstellungen fir das verwendete Geréat
zu simulieren oder den OUT-Wert und -Status fur das Gerat manuell festzulegen.

Auf diese Weise kdnnen Sie die Einstellungen fur lhre Anwendung validieren, bevor Sie sie im
Livebetrieb verwenden. Im Verlauf der Inbetriebnahme kdnnen Sie prifen, welche Parameter
erforderlich sind, um bestimmte OUT-Werte zu erreichen. Sie kénnen auch die manuelle Ein-
stellung des OUT-Werts verwenden, um einen OUT-Wert zu erzwingen, z. B. bei einem Sen-
sorfehler.

Offnen des Simulationsdialogs

Um das Kontextmen( zu 6ffnen, klicken Sie im Projekt mit der rechten Maustaste auf *D0-MIO-
Ex12.PA*

Wahlen Sie Simulation.

Diagnose

Das Dialog bietet eine aktuelle Gesamtubersicht iber den Diagnosestatus des Gerats und
jedes Kanals.

Offnen des Diagnosedialogs

Um das Kontextmen( zu 6ffnen, klicken Sie im Projekt mit der rechten Maustaste auf *D0-MIO-
Ex12.PA.*

Wabhlen Sie Diagnose.
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Offlinedialoge

Die Offlinedialoge zeigen die Parameter an, die aktuell im DTM-Parametersatz des FDT-Pro-
jekts gespeichert sind.

Offline-Parametrierung

Die lokale Einstellung der Parameter im Offlinedialog hat keine direkte Auswirkung auf die
Kommunikation oder das Gerat. Nachdem alle Einstellungen vorgenommen wurden, kénnen
Daten auf das Gerat geschrieben werden. Aktuelle Parameter kdnnen auBerdem in das Gerat
hinein- oder aus dem Gerat herausgelesen, verarbeitet und gespeichert werden.

Offnen der Offline-Parametrierung

Um das Kontextmen zu 6ffnen, klicken Sie im Projekt mit der rechten Maustaste auf *D0O-MIO-
Ex12.PA*

Wabhlen Sie Parameter > Parametrierung.

Drucken
Dieses Offlinedialog ist ein Ubersichtsbericht, der alle Offline-Parametereinstellungen enthalt.
Drucken von Offlineinformationen

Um das Kontextmen zu 6ffnen, klicken Sie im Projekt mit der rechten Maustaste auf *D0O-MIO-
Ex12.PA*

Wahlen Sie Drucken.
Klicken Sie in der FuBzeile des Druckvorschaufensters auf Drucken.
L Das Meni fur die Druckerauswahl wird angezeigt.

Wahlen Sie Ihren Drucker aus und bestatigen Sie den Druckauftrag.
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10.2.3 Benutzerschnittstelle des Multi-Input/Output Device Type Manager

Die Benutzerschnittstelle des Device Type Manager (DTM) sieht folgendermaf3en aus:

s ) DevicelD: *DO-MIO-Ex12.PA* Overall status: @
Fi !eldconng)g Device description:  Multi Input Output Device
3 Tag:

T Device adlﬁ\

" Device information |~ Diagnostics

| Naviozdon

General

Basic device setu

Tag:

& Device Device ID: +DO-MIO-Ex12.PA*

@ VCChannel 1,23 Manufacturer; Pepperl=Fuchs
@ VCChannel 4,56
@ VCChannel 7,89

& VCChannel 10,11,12

40000054448302

Soffware revision: Vv1.0.0.1509

tatic revision: a

Identification i

Strategy: 0

5 odd

Alert key:

Description:

Instalgtion date:

@ Connected | £ m

1 Oberer Identifikationsbereich: Zeigt Gerate-ID, Geratebeschreibung, Geratekennung
und den allgemeinen Diagnosestatus (im Onlinemodus) an, dargestellt durch
NAMUR NE 107-Symbole.

2 Fragezeichensymbol: Zeigt die Hilfedatei an.

3 Kombination aus Mauszeiger und Fragezeichen: Klicken Sie auf das Symbol und dann
auf den Bereich, zu dem Sie Hilfeinformationen benétigen.

4 Oberes Bereichsfenstersymbol: Klicken Sie auf diese Schaltflache, um den Uibergeord-
neten Identifikationsbereich ein- oder auszublenden.

5 DTM-Parametrierungsbereich: Dieser Bereich enthélt verschiedene Registerkarten und
Einstellungen fur lhr Gerat.

6 PACTware-Symbole zeigen an, ob das Geréat verbunden ist oder ob ein Fehler vorliegt.

7 Linke Navigationsleiste: Bietet Zugriff auf die Konfigurations- und Parametrierungsan-
sichten des Gerats.

8 Pulldown-Men fir schnellen Zugriff auf die wichtigsten Online-Gerateaktionen:

e Schreibschutz aktivieren
e Geréat neu starten
* Busadresse zurlicksetzen

* Werkseinstellungen wiederherstellen
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10.2.4 MIO DTM fiir Sensoreingangsm

Die folgenden Diagramme zeigen alle geratespezifischen und kanalspezifischen Parameter,

die DTM fir die Parametrierung bietet.

odus — Strukturdiagramm

Ident number

Sensor input
measurement loop 1

Sensor input
measurement loop 2

—

Sensor Input Basic Setup

Device mode —— Sensor Input

Automatic

*D0-MIO-Ex12.PA (0xOF8B)

DO-BI-Ex12.PA (0x0461)

PROFIBUS PA profile ident number (0x972B)

Binary Input
— Channel 1 *E Frequency Input
Counter

—+ Channel 4
— Channel 7

— Channel 10

— Channel 2
— Channel 3
— Channel 5
— Channel 6
s Channel 8
— Channel 9

— Channel 11

— Channel 12

Abbildung 10.3Grundlegender Einrichtungsassistent des MIO DTM als Sensoreingang

66

F3PEPPERL+FUCHS

2020-02



2020-02

Multi-Input/Output-Gerat
PACTware Multi-Input/Output Device Type Manager

Device

~ Tag

i~ Device ID

— Manufacturer
— General —
~ [Serial number]

M~ [Software revision]

~— Device information —| - [Staticrevision]

— Identification information

Diagnostic mode
— Diagnostics —— Settings *E Hardware error

Memory error

Strategy
Alert key
Description
Message

Installation date

Abbildung 10.4DTM-Mendstruktur: Geratespezifische
Parameter in eckigen Klammern [ ]: Nur Onlineparameter.
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Sensor Input Channel

Tag

Strategy

— Information
Alert key

[Static revision]
~— General —
Batch ID

Unit
— Batch
Operation

Phase

~ Actual mode

Auto
~ Target mode { Man
Out of Service

Invert OUT

— Settings —

r

~ Fail-safe behavior

— Process Data —

r

Fail-safe value
[Setpoint OUT]

OUT status type
OUT (simulation) —[
Alarm limits

— OUT — Out

[Setpoint inversion]

[Simulation enabled]

~ Sensor configuration
\— [Sensor value]

Lead short circuit
— Sensor wire check —[
Lead breakage

~— Configuration — Sensor —
'~ Sensor ID

'~ Sensor serial number

~ Sensor manufacturer

— Diagnostics —— Settings —— Sensor wire error

Abbildung 10.5DTM-Menustruktur im Sensoreingangsmodus: Kanalspezifische
Parameter in eckigen Klammern [ ]: Nur Onlineparameter.
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10.2.5 MIO DTM fur Ventilanschaltungsmodus — Strukturdiagramm

Die folgenden Diagramme zeigen alle geratespezifischen und kanalspezifischen Parameter,

die DTM fir die Parametrierung bietet.

Valve Coupler Basic Setup

“— Ident number

— Device mode —— Valve Coupler

Automatic

*DO-MIO-Ex12.PA (0XOF8B)

*D0-VC-Ex4.PA (0x0841)
PROFIBUS PA profile ident number (0x9733)

Abbildung 10.6Grundlegender Einrichtungsassistent des MIO DTM im Ventilanschaltungsmodus

Device

“— Device information —

-
— General —]
N~

— Diagnostics —— Settings ~E

Tag

Device ID

Manufacturer

[Serial number]

[Software revision]

[Static revision]
Strategy
Alert key

— Identification information Description

Message

Installation date

Diagnostic mode

Hardware error

Memory error

Abbildung 10.7DTM-Menustruktur: Geratespezifische
Parameter in eckigen Klammern [ ]: Nur Onlineparameter.
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Valve Coupler Channel

Tag

Strategy
Information
Alert key

[Static revision]
~— General
Batch ID

Unit
Batch
Operation

Phase

~ Actual mode
Remote-Cascade
Auto
- Target mode
Man
. Out of Service
— Settings —
= Invert OUT

~ Fail-safe time

~ Fail-safe behavior

~ Fail-safe value

Setpoint

~— Process Data — [Setpoint]

= ouT [Setpoint OUT]
OUT (simulation)
[Setpoint inversion]

[Simulation enabled]

— Readback

— Checkback

Valve identification

Valve manufacturer

Valve serial number
General

Actuator identification

Actuator manufacturer
N Configuration Actuator serial number

. Mechanical fail-safe position
Settings —[
Sensor usage

Initialization run

Cyclic function test

o Wire checks

~— Monitoring

Break-away/transit time monitoring

Stroke count monitoring

— Valve coupler error
~ Valve mechanics warning

— Valve wire error

~— Diagnostics —
— Stroke count limit exceeded

— Sensor A wire error

— Sensor B wire error

Abbildung 10.8DTM-Menustruktur im Ventilanschaltungsmodus: Kanalspezifische

Parameter in eckigen Klammern [ ]: Nur Onlineparameter.
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10.3 Grundlegende Gerateeinrichtung im Sensoreingangsmodus

"Grundlegende Gerateeinrichtung” nimmt die Ersteinstellung vor, die nétig ist, bevor Sie eine
weitere Gerateeinrichtung oder Kanalparametrierung vornehmen kénnen. In diesem Bereich
stellen Sie das MIO-Gerat als Sensoreingang ein. Je nach den von lhnen vorgenommenen Ein-
stellungen andern sich die nachfolgenden Menus entsprechend.

* | Device actions ~

Bk e

Basic device setup
ki Device

wd Channel 1
Channel 2
Channel 3

i Channel4

E

Channel 5

E

Channel &
Channel 7

EE

d Channel8

E

Channel @
Channel 10
Channel 11

i Channel12

E

E E

Device type
Please select the desired operating mode and ident number for the device,

Device mode

»

= Valve coupler

- Device works as a valve coupler connecting up to four intrinsically safe low-power valves to the DCS.

Sensor input
@ Device works as 2 binary input connecting up to 12 digital inputs [thereof one frequency inputs or
one counter input) to the DCS.

Ident b

Automatic
@ The device will accept all supported ident numbers during connection establishment and adapt its
type accordingly.

& *D0-MIC-Ex12.PA (0x0FEB)
— Ident number of MIO device is used.

) *D0-BI-Ex12.PA (0x0461)
' Ident number of FDO-BI-Ex12.PA device is used,

() Profibus PA profile ident number (0x972B)

m
i
=
]
W

el

Abbildung 10.9Kanal-Registerkarte "Grundlegende Einrichtung“: Auswéhlen des Geratetyps
Bereich "Geratemodus*:

Wahlen Sie den gewuinschten Geratemodus mit dem Radio-Button aus.

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen Uber die Geratemodi siehe Kapitel 2.2.

Bereich "ldentnummer*:

Wabhlen Sie die gewlinschte Identnummer mit dem Radio-Button aus.

Hinweis!

Andern der PROFIBUS-Identnummer im Onlinemodus

Bei Verwendung des Meniibefehls bei der Online-Parametrierung wird eine Anderung der

Identnummer sofort wirksam. Das Gerat wird automatisch mit der ausgewahlten Identnummer

neu gestartet.

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zu Identnummern siehe Kapitel 3.3.
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Einrichten des MIO-Geréts als Sensoreingang

Aktivieren Sie den Sensoreingangsmodus mit dem Radio-Button.

Stellen Sie die gewlinschte Identnummer mit dem Radio-Button ein.

“ N~

Klicken Sie auf Weiter, um die Kanale nach Bedarf anzupassen.

Einstellen der Kanéle (1): Kanal 1 als Bindreingang

1. Nach Auswahl des Sensoreingangsmodus gelangen Sie (iber Weiter zum Bereich
"Sensoreingang — Einstellung der Kanéle 1, 4, 7 und 10

ﬁDe\ncE actions L@ (7]
Sensor input - Adjustment of channels 1, 4, 7 and 10
Channels 1, 4, 7 and 10 are processed within cne measurement loop. Measurement cycle time is build up from sin..
Basic device setup
Channel 1 ]
d Device
Enabled: @
4 Channel 1 Mode: | Binary input v]
< Channel 2 Sensor-on time: rd IIUO ms A4 |
4 Channel 3
i Channel 4 Channel 4
4 Channel 5 Eablads il
d Channelh Sensor-on time: 4 ISO ms -
4 Channel 7
i Channel & Chanmal 7
& Channel 9 E Enabled: & =
Cha a
o Lioiels Sensor-on time: f |Iﬂﬂms v
4 Channel 11
el 12
i Channel 12 C 10
Enabled:
Sensor-on time: f |50 ms b
cycle
Measurement cycle time: 300 ms
——
Channel 1 Channel 4 Channel 7 Channal 10 |
| <Bock || nNew» | [ concel

Abbildung 10.10Kanal-Registerkarte "Grundlegende Einrichtung“: Anpassen der Kanéle des ersten
Messkreises

2.  Stellen Sie Kanal 1 auf "Binareingang“ ein und wéahlen Sie die gewlinschte Einschaltzeit des
Sensors aus dem Pulldown-Men( aus.

3.  Aktivieren/deaktivieren Sie die Kanale 4, 7 und 10 nach Bedarf. Fir aktivierte Kanale kénnen
Sie im entsprechenden Pulldown-Menl eine geeignete Sensoreinschaltzeit auswéhlen.

4. Klicken Sie auf Weiter. Gehen Sie zum Abschnitt "Sensoreingang — Einstellung der Kanéle 2,
3,5,6,8,9,11und 12“.

2 F3PEPPERL+FUCHS
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H iﬂ’ﬂevfceact{onsvl II,@ (7]

Sensor input - Adjustment of channels 2, 3,5, 6, 8, 9, 11 and 12

Channels 2, 3, 5, 6, 8, 9, 11 and 12 are processed within a second measurement loop. Measurement cycle time is b..,
Basic device setup
Channel confi

4 Device =

Channel 2 Enabled
d Channel 1 Channel 3 Enabled
a Channel 2 Channel 5 Enabled
«d Channel 3

Channel & Enabled
id Channel 4
4 Channel 5 Channel & Enabled
. Channel & Channel 9 Enzbled
« Channel 7 Channel 11 Enabled
i4 Channel 8 Channel 12 Enabled
wd Channel 9 §
wd Channel 10 ¥ M cycle
ud Channel 11 Measurement cycle time: 80 ms
id Channel 12

Channel 2 Channel 3 Channel 5 Channel & Channel 8 Channel 9 Channel1l Channel12

[ <Bock |[ MNea» | | Cancel |

Abbildung 10.11Kanal-Registerkarte "Grundlegende Gerateeinrichtung“: Anpassen der Kanéle des
zweiten Messkreises

5. Stellen Sie die Kanéle des zweiten Messkreises nach Bedarf ein.
6. Klicken Sie auf Weiter.

L5 Die Parametereinstellungen werden fiir das Gerat angepasst und es wird eine zusammen-
gefasste Ubersicht aller vorgenommenen Einstellungen angezeigt.

7. Die grundlegende Gerateeinrichtung ist abgeschlossen. Wenn Sie die Einstellungen dndern
mochten, klicken Sie auf Konfiguration andern oder auf Start, um die grundlegende
Gerateeinrichtung neu zu starten.

2020-02
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Einstellen der Kanaéle (2): Kanal 1 als Zahler oder Frequenzeingang

1. Nach Auswahl des Sensoreingangsmodus gelangen Sie tiber Weiter zum Bereich
"Sensoreingang — Einstellung der Kanéle 1, 4, 7 und 10"

Nty Sensor input - Adjustment of channels 1, 4.7 and 10

Channels 1,4, 7 and 10 are processed within one measurement loop, Measurement cycle time is build up from single Sensor-on times,
Basic device setup

Channel 1
@ Device .

Enabled:
@ VCChannel1,2.3 Mode: # [Counter -
@ VCChannel 45,6 Sensor-on time: / ICAmskantiy on -I

@ VCChannel 7,89
i VCChannel 10,1112

(i) Channels 4,7 and 10 are disabled as long as channel 1 is used as counter/frequency input.

Channel 4
Enabled: O
Sensor-on time: |1 s -
. Channel 7
i Enabled: [
Sensor-on time !1 s -
Channel 10
Enabled: O
Sensor-on time: |1 5 -
cycle
Measurement cycle time: Constantly on

L
Channel 1

Abbildung 10.12Kanal-Registerkarte "Grundlegende Einrichtung® auf Zahler eingestellt: Anpassen der
Kanéle des ersten Messkreises

2.  Stellen Sie Kanal 1 auf "Zahler* oder auf "Frequenzeingang* ein.

L Die Einschaltzeit des Sensors wird automatisch auf "Konstant ein“ eingestellt und die
Kanale 4, 7 und 10 sind deaktiviert.

3.  Kilicken Sie auf Weiter. Gehen Sie zum Abschnitt "Sensoreingang — Einstellung der Kanéle 2,
3,5,6,8,9,11und 12°

“ FJ PEPPERL+FUCHS
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H iﬂ’ﬂevfceact{onsvl II,@ (7]

Sensor input - Adjustment of channels 2, 3,5, 6, 8, 9, 11 and 12

Channels 2, 3, 5, 6, 8, 9, 11 and 12 are processed within a second measurement loop. Measurement cycle time is b..,
Basic device setup
Channel confi

4 Device =

Channel 2 Enabled
d Channel 1 Channel 3 Enabled
a Channel 2 Channel 5 Enabled
«d Channel 3

Channel & Enabled
id Channel 4
4 Channel 5 Channel & Enabled
. Channel & Channel 9 Enzbled
« Channel 7 Channel 11 Enabled
i4 Channel 8 Channel 12 Enabled
wd Channel 9 §
wd Channel 10 ¥ M cycle
ud Channel 11 Measurement cycle time: 80 ms
id Channel 12

Channel 2 Channel 3 Channel 5 Channel & Channel 8 Channel 9 Channel1l Channel12

[ <Bock |[ MNea» | | Cancel |

Abbildung 10.13Kanal-Registerkarte "Grundlegende Gerateeinrichtung“: Anpassen der Kanéle des
zweiten Messkreises

4. Stellen Sie die Kanale des zweiten Messkreises nach Bedarf ein.
5. Klicken Sie auf Weiter.

L5 Die Parametereinstellungen werden fiir das Gerat angepasst und es wird eine zusammen-
gefasste Ubersicht aller vorgenommenen Einstellungen angezeigt.

6. Die grundlegende Gerateeinrichtung ist abgeschlossen. Wenn Sie die Einstellungen andern
mochten, klicken Sie auf Konfiguration andern oder auf Start, um die grundlegende
Gerateeinrichtung neu zu starten.

Weitere Informationen

Weitere Informationen zur Kanalanpassung:
* Siehe Kapitel 4.4.3

* Siehe Kapitel 9
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Registerkarte "Gerateinformationen*

Auf dieser Registerkarte kdnnen Sie Gerateinformationen anzeigen oder andern, einschlieBlich
allgemeiner Informationen zum Sensor und Identifikationsinformationen, die wahrend des
gesamten Prozesses bendtigt werden. Die Einstellungen gelten fir alle Sensoreingangsmodi.

| Device actions -

BED

" Device infor | Diagnstics

Navigation

Basic device setup

Tag:

Device

4]

Channel 1
Channel 2
Channel 2
Channel 4
Channel 3
Channel 6

Device ID:
Manufacturen

Serial number:

Software revision:

Static revision:

*DO-MIO-Ex12.PA"
Pepperi+Fuchs
40000051576613
¥1.0.0.1047.p

12

Channel 7
Channel &
Channel 9
Channel 10
Channel 11
Channel 12

Strategy: 0

Alert key: 0
Description:

Message:

ESEEEEESERNEERR

— Installation date:

|

Abbildung 10.14Registerkarte "Gerateinformationen*
Die Registerkarte "Gerateinformationen® enthalt die folgenden Informationen und Parameter:
Bereich "Allgemeines‘:

* Tag: Freitextfeld; geben Sie eine Beschreibung des Gerats ein.

* Geréte-ID: Schreibgeschutzte, herstellerspezifische Beschreibung des Gerats.

* Hersteller: Pepperl+Fuchs: schreibgeschutzt, Identifikation des Gerateherstellers.

Informationsparameter im Onlinemodus

Im Onlinemodus werden die folgenden schreibgeschitzten Informationen angezeigt.
Verwenden Sie diese Daten als zusatzliche Diagnoseinformationen, wenn Sie Pepperl+Fuchs
kontaktieren.

* Seriennummer: Seriennummer des Gerats

* Software-Version: Software-Versionsnummer

 Statische Version: Inkrementeller Anderungszahler zur Z&hlung jeder Anderung eines
Parameters, um den Anderungsstatus der Parametrierung zu dokumentieren.
Dieser Parameter z&hlt alle Anderungen in allen gerétespezifischen Onlineparametern.

F3PEPPERL+FUCHS
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Bereich "ldentifikationsinformationen*:

Strategie: Freies Wertefeld; geben Sie einen Wert ein, der fur die Konfiguration oder Dia-
gnose als Codeschlissel zum Sortieren oder Zusammenfassen von Diagnoseinformatio-
nen verwendet werden soll.

Alarmschliissel: Freies Wertefeld; geben Sie einen beliebigen Wert zum Sortieren von
generierten Alarmen oder Ereignissen ein. Der Wert kann die Identifikationsnummer der
Anlageneinheit enthalten. Sie hilft bei der Identifikation des Standorts (Anlageneinheit)
eines Ereignisses.

Beschreibung: Freitextfeld; geben Sie alle Informationen ein, um das Geréat als Mess-
punkt in der Anwendung zu beschreiben.

Meldung: Freitextfeld; geben Sie alle Informationen ein, um das Gerat in der Anwendung
oder Anlage zu beschreiben.

Installationsdatum: Freitextfeld; geben Sie das Installationsdatum des Gerats in der
Anlage ein.

Anpassen der Gerateinformationen

Geben Sie in den verschiedenen Feldern die Informationen ein, die Sie fir Ihren Prozess
bendtigen.

Klicken Sie auf Ubernehmen.

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen Uber die Identifikationsinformationen siehe Kapitel 3.3.
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10.3.2 Gerate-Registerkarte "Diagnosefunktion*

Im DTM kdénnen Sie auf der Registerkarte "Diagnosefunktion“ das Diagnoseverhalten des
Gerats konfigurieren. Die Einstellungen gelten fur alle Sensoreingangsmodi.

| Device actions + EI s @
: -~ Device information _,V Diagnostics |
;l! Navigation
i Settings
Basic device setup . . — =

Diagnostic mode: | Classic diagnosis bt |
i Device .

Hardware error: =]
id Channel 1 Diagnosis: |Maintenance alarm v|
&d Channel 2 Status: IBAD - maintenance alarm v]
B Chahel s Memory erron |
id Channel 4 X X =

Diagnosis: I Maintenance alarm v |
id Channel 5 3
& Chanrsl ¥ Status: [BAD - maintenance alarm v]
i Channel 7
id Channel 8
id Channel 9.
kd Channel 10
i Channel 11
id Channel 12
..... Close

Abbildung 10.15Geréate-Registerkarte "Diagnosefunktion”
Die Registerkarte "Diagnosefunktion® enthélt die folgenden Parameter:
Bereich "Einstellungen“:

* Diagnosemodus: Modusauswahl fir Status und Diagnoseverhalten
Behalten Sie die komprimierte Diagnose bei oder wahlen Sie die klassische aus.

* Hardwarefehler: Typ der Diagnosemeldung und Zuordnung zu dem Status, den diese
Meldung impliziert.

e Speicherfehler: Typ der Diagnosemeldung und Zuordnung zu dem Status, den diese
Meldung impliziert.

Hinweis!
n Diagnosetyp fiir zyklische Kommunikation

Durch Einstellen des Diagnosetyps auf den klassischen oder komprimierten Status auf der
Registerkarte "Gerat" wird der Diagnosetyp der zyklischen Kommunikation zwischen dem
Gerat und dem DTM bestimmt.

Die folgenden Einstellungen bestimmen die Reaktion des Gerats auf herstellerspezifische Dia-
gnoseereignisse. Flr jeden Fehlertyp kdnnen Sie bestimmen, wie er diagnostiziert werden soll,
und den Status festlegen, den der Prozesswert bei der folgenden Diagnose ausgibt:

8 F3PEPPERL+FUCHS
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Status, den der Prozesswert aus-
gibt, wenn die zugewiesene Dia-

Fehlertyp Diagnose gnose aktiv ist:

Hardwarefehler: | < Keine ¢ GUT-0OK
Speicherfehler: | * Wartung *  GUT — Wartungsbedarf
* Wartungsbedarf *  GUT — Wartung angefordert
e Wartungsalarm * UNSICHER - Wartung angefordert
* Unglltige Prozessbedingung| ¢ SCHLECHT — Wartungsalarm
e Funktionskontrolle o

UNSICHER - Prozessbezogen,

keine Wartung

e SCHLECHT - Prozessbezogen,
keine Wartung

e SCHLECHT - Funktionskon-
trolle/lokale Uberschreibung

* GUT - Funktionskontrolle

Diagnoseparameter im Onlinemodus

Diagnoseinformationen werden zusatzlich im Onlinemodus angezeigt, um Probleme oder
Fehler in Echtzeit zu diagnostizieren. Alle vom DTM ausgegebenen Diagnoseinformationen
werden Uber ein NAMUR NE 107-Symbol an den folgenden Stellen dargestellt:

* Linke Navigationsleiste

* Registerkarte "Diagnosefunktion®

* Oberer DTM-Informationsabschnitt "Allgemeiner Status®.

NAMUR NE 107-Diagnoseinformationen

NAMUR NE 107-Symbol Diagnoseinformationen

Gut:
Kein Fehler

Wartungsbedartf:
Instandhaltung erforderlich, Instandhaltung

AuBerhalb der Spezifikation:
Ungultige Prozessbedingung

Fehler:
Wartungsalarm

A > e

Einstellen der Diagnose

1.  Stellen Sie die Diagnoseinformationen des Gerats nach Bedarf ein oder passen Sie sie an.

2.  Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestétigen.

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zur Diagnose des Geréts siehe Kapitel 6.3.
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Sensoreingangskanale 1 bis 12

Der Sensoreingangsmodus ermdglicht die Verwendung von bis zu 12 Kanalen. Fur die beiden
Messkreise stehen zwei Optionen fir Kanaleinstellungen zur Verfliigung.

Registerkarte "Allgemeines*

Auf dieser Registerkarte kdnnen Sie allgemeine und Batch-Informationen zum aktuellen Kanal
anzeigen und eingeben. Die Einstellungen gelten fiir alle Sensoreingangsmodi.

L Device actions - EI e @
B " General |' Processdata | Coenfiguration Diagnostics
Navigation T
Information
Basic device setup —_ - - = I _ —
Tag:
i@ Device Strategy: 0
& Channel1 T 0
@ Channel 2 Static revision: TB: 34/ FB: 26
@ Channel 3
Batch

i@ Channel 4 -
i@ Channel 5 i Batch ID: 0
i Channel 6 3 Unit: 0
w Channel 7 Operation: 0
i@ Channel 8 P 2 )
td Channel 9
@ Channel 10
4 Channel 11
i@ Channel12

Abbildung 10.16Kanal-Registerkarte "Allgemeines”
Die Registerkarte "Allgemeines” enthalt die folgenden Parameter:
Bereich "Informationen®:

* Tag: Tag-Zuweisungsoption
Freitextfeld; weisen Sie jedem der 12 Kanale des MIO-Sensoreingangs in der Anlage
oder im Prozess ein eindeutiges Tag zu.

* Strategie: Codezuweisungsoption.
Freies Wertefeld; weisen Sie jedem der 12 Kanéle des MIO-Sensoreingangs einen benut-
zerdefinierten Codewert zu. Dieser Code kann zur Klassifizierung und Zusammenfassung
von Informationen, z. B. fir Diagnoseberichte, verwendet werden.

* Alarmschliissel: Codezuweisungsoption
Freies Wertefeld; weisen Sie jedem der 12 Kanale des MIO-Sensoreingangs einen benut-
zerdefinierten Codewert zu. Dieser Code kann zur Klassifizierung und Zusammenfassung
von Alarmmeldungen und Ereignissen verwendet werden, z. B. zur schnellen Ortung.

Allgemeiner Parameter im Onlinemodus

Die folgenden Parameter enthalten schreibgeschutzte Informationen, die im Onlinemodus
angezeigt werden.

» Statische Revision:

Inkrementeller Anderungszéhler zur Zahlung jeder Anderung eines Parameters, um den
Status der Parameteranderung zu dokumentieren.

Dieser Parameter zahlt Anderungen auf den Online-Registerkarten "Allgemeines®, "Pro-
zessdaten® und "Konfiguration®.

F3PEPPERL+FUCHS
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Bereich "Batch*:

Batch-ID: Identifikationszuweisungsoption
Freies Wertefeld; weisen Sie eine ID fur einen Batch-Prozess mit verteilten Feldbussyste-
men zu, um die Prozessidentifikation zu verbessern.

Einheit

Freies Wertefeld; weisen Sie eine ID fur eine Batch-Einheit mit verteilten Feldbussyste-
men zu, um die Prozessidentifikation zu verbessern. Beispiel: Geben Sie die Nummer des
Rezepteinheit-Verfahrens oder der Einheit ein.

Bedienung

Freies Wertefeld; weisen Sie eine ID fur einen Batch-Betrieb mit verteilten Feldbussyste-
men zu, um die Prozessidentifikation zu verbessern. Beispiel: Geben Sie die Nummer
eines Rezeptvorgangs ein.

Phase

Freies Wertefeld; weisen Sie eine ID fur eine Phase mit verteilten Feldbussystemen zu,
um die Prozessidentifikation zu verbessern. Beispiel: Geben Sie die Nummer einer
Rezeptphase ein.

Anpassen der allgemeinen Einstellungen

Geben Sie in den verschiedenen Feldern die Informationen ein, die Sie fir Ihren Prozess
bendtigen.

Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestéatigen.

Registerkarte "Prozessdaten“ fir einen Binareingang

Diese Registerkarte enthalt alle Einstellungen und Parameter fir den Bin&reingang des Kanals
und die fehlersicheren Einstellungen.

E B E

EEUEEERE

= Device actions + E le @
| " General ,V Process data |/ Configuration |~ Diagnostics
Settings

RetcEsnssar Actual mode: Auto
Device Target mode: |Auto - |
Channel 1 Invert Out: i}
Channel 2

Failsafe behavior | Keep (wrong calculated) OUT value v‘
Channel 2 :
Chafirial 4 Failsafe value: 0
Channel 5 4

o Out

Channel & .

Out: 0
Channel 7
Channel 8 Good(NC) - ok

¥ Inverted

Channel @ =
Channel 10 _I Simulation enabled
Channel 11
Channel 12

| ©

Close

Abbildung 10.17Registerkarte "Prozessdaten” fur den Binéreingang

Die Registerkarte "Prozessdaten” enthalt die folgenden Kanalinformationen und Parameter:
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Bereich "Einstellungen‘:

Prozessdatenparameter im Onlinemodus

Die folgenden Parameter enthalten schreibgeschutzte Informationen, die im Onlinemodus
angezeigt werden.

Aktueller Modus
Aktueller Modus des Kanals. Der Modus kann vom "Zielmodus*“ abweichen.

Beispiel: Es wurde ein anderer Wert oder Status ausgewahlt, aber die Auswahl wurde
noch nicht bestatigt.

e Zielmodus: Modusauswahloption pro Kanal.
Wahlen Sie den Zielmodus des Ausgabewerts fir jeden der 12 Kanéle.

Folgende 3 Modi sind verflugbar:

* Auto: Automatisch

Der Messwert des Gerats wird als Ausgangswert verwendet.
* Manuell

Option zum manuellen Einstellen des Ausgabewerts des Gerats.
* Out of Service

Der Kanal wird nicht verwendet und der Ausgabewert ist BAD.

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen zu den Betriebsarten siehe Kapitel 8.2.

im Automatikbetrieb an OUT Ubertragen wird.

wird.

* Fehlersicheren Wert als OUT verwenden
* Letzten gultigen OUT-Wert verwenden
e (Falsch berechneten) OUT-Wert beibehalten

¢ Fehlersicherer Wert: Standardwert fir den OUT-Parameter, wenn ein Sensor oder eine

Sensorelektronik erkannt wird. Stellen Sie sicher, dass das fehlersichere Verhalten ent-
sprechend eingestellt ist.

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zum fehlersicheren Verhalten siehe Kapitel 9.1.3.

OUT umkehren: Legen Sie fest, ob der Sollwert logisch invertiert werden soll, bevor er

Fehlersicheres Verhalten: Definiert die Reaktion eines Gerats, wenn ein Fehler erkannt

F3PEPPERL+FUCHS
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Prozessdatenparameter im Onlinemodus
Die folgenden Parameter enthalten schreibgeschiitzte Informationen, die im Onlinemodus
angezeigt werden.

Be
L]

reich "OUT“:

OUT: Prozessvariable des diskreten Eingabeblocks im Automatikbetrieb. Benutzerdefi-
nierter Wert, der im manuellen Modus oder wéahrend des Betriebs definiert wird. Wenn der
Diagnosestatus zu BAD wechselt, verwendet das Gerat den im ausfallsicheren Verhalten
angegebenen Wert.

Die folgenden beiden Pulldown-Menus sind aktiv, wenn der aktuelle Modus auf "Manuell®
eingestellt ist. In diesem Fall kdnnen Sie die Einstellungen firr die Online-Diagnosesimula-
tion vornehmen.

— OUT-Statustyp

— Alarmgrenzen

Umgekehrt

Wenn dieses Kontrollk&stchen als aktiv angezeigt wird, wird dadurch bestatigt, dass der
Sollwert logisch invertiert wurde, bevor er in den automatischen Zielmodi an OUT Ubertra-
gen wurde.

Simulation aktiviert

Wenn dieses Kontrollkd&stchen als aktiv angezeigt wird, wird dadurch bestatigt, dass die
"Simulation® fur diesen MIO-Sensoreingang aktiviert ist.

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen zu OUT-Statustypen siehe Kapitel 4.3.2.
Fir weitere Informationen zur Simulation siehe Kapitel 10.2.1.

Anpassen der Prozessdateneinstellungen

Verwenden Sie die verschiedenen Felder und Pulldown-Menis, um die Informationen
einzugeben, die Sie fur Ihren Prozess bendtigen.

Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestétigen.
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Registerkarte "Prozessdaten” flr einen Frequenzeingang

Diese Registerkarte enthalt alle Einstellungen und Parameter fur den Frequenzeingang des
Kanals und die fehlersicheren Einstellungen.

i o Device actions ~ EI L\;o_é_
:;I — : s g General)n/_ Process data I/_ Configuration ./“Diagnostics- . 1
| Navigation
| Settings
Basicaruicasshib Actual mode: Autc
Ll Device Target mode: [Amo vl
i Channel 1 Failsafe behavior: | Keep {(wrong calculated) OUT value > |
& Channel 2 Failsafe value: 0
L Channel 3
a8 Channel 4 Out
& Channel 5 E Out: 0,10000000149011é
& Channel 6 Good(NC) - ok
@ Channel 7 | Simulation enabled
td Channel 8
i Channel 9
8 Channel 10
L Channel 11
td Channel 12
Close

Abbildung 10.18Registerkarte "Prozessdaten” fur den Frequenzeingang
Die Registerkarte "Prozessdaten” enthalt die folgenden Kanalinformationen und Parameter:

Bereich "Einstellungen“:

Prozessdatenparameter im Onlinemodus

Die folgenden Parameter enthalten schreibgeschitzte Informationen, die im Onlinemodus
angezeigt werden.

¢ Aktueller Modus

Aktueller Modus des Kanals. Der Modus kann vom Zielmodus abweichen.
Beispiel: Es wurde ein anderer Wert oder Status ausgewahlt, aber die Auswahl wurde
noch nicht bestatigt.

e Zielmodus: Modusauswahloption pro Kanal.
Wabhlen Sie den Zielmodus des Ausgabewerts fir jeden der 8 Kanale.

Folgende 3 Modi sind verfugbar:
* Auto: Automatisch

Der Messwert des Gerats wird als Ausgangswert verwendet.
* Manuell

Option zum manuellen Einstellen des Ausgabewerts des Gerats.
* Out of Service

Der Kanal wird nicht verwendet und der Ausgabewert ist BAD.

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zu den Betriebsarten siehe Kapitel 8.2.

¢ Fehlersicheres Verhalten: Definiert die Reaktion eines Gerats, wenn ein Fehler erkannt
wird.

* Fehlersicheren Wert als OUT verwenden
* Letzten gultigen OUT-Wert verwenden
e (Falsch berechneten) OUT-Wert beibehalten

F3PEPPERL+FUCHS
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* Fehlersicherer Wert: Standardwert flir den OUT-Parameter, wenn ein Sensor oder eine
Sensorelektronik erkannt wird. Stellen Sie sicher, dass das fehlersichere Verhalten ent-
sprechend eingestellt ist.

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen zum fehlersicheren Verhalten siehe Kapitel 9.1.3.

Prozessdatenparameter im Onlinemodus
Die folgenden Parameter enthalten schreibgeschiitzte Informationen, die im Onlinemodus
angezeigt werden.

Bereich "OUT*“:

° OUT: Prozessvariable des diskreten Eingabeblocks im Automatikbetrieb. Benutzerdefi-
nierter Wert, der im manuellen Modus oder wahrend des Betriebs definiert wird. Wenn der
Diagnosestatus zu BAD wechselt, verwendet das Gerat den im ausfallsicheren Verhalten
angegebenen Wert.

Die folgenden beiden Pulldown-Menus sind aktiv, wenn der aktuelle Modus auf "Manuell*
eingestellt ist. In diesem Fall kdnnen Sie die Einstellungen fiir die Online-Diagnosesimula-
tion vornehmen.

— OUT-Statustyp

— Alarmgrenzen

* Simulation aktiviert
Wenn dieses Kontrollk&stchen als aktiv angezeigt wird, wird dadurch bestatigt, dass die

"Simulation® fir diesen MIO-Sensoreingang aktiviert ist.

Weitere Informationen
Fir weitere Informationen zu OUT-Statustypen siehe Kapitel 4.3.2.

Fir weitere Informationen zur Simulation siehe Kapitel 10.2.1.

Anpassen der Prozessdateneinstellungen

Verwenden Sie die verschiedenen Felder und Pulldown-Men(s, um die Informationen
einzugeben, die Sie flr lhren Prozess bendtigen.

Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestéatigen.
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10.3.7 Registerkarte "Prozessdaten* fiir einen Zahler

Diese Registerkarte enthélt alle Einstellungen und Parameter fur den Z&hler des Kanals.

' Device actions - = @
| i . General V" Process data |/ Configuration Diagnostics
Mavigation _
. : g
Hosldetice schar) Actual mode: Auto
G Device Target mode: [Auko -
4 Channel 1
Out
4 Channel 2
Qut:
d Channel 3 )
Channel 4 [Ead— non specific 7]
T
Channel 5 i [Con;tant \v]

4 Channel 6
Channel 7
Channel 8
4 Channel 8
Channel 10
i Channel 11
Channel 12

T | B

Abbildung 10.19Registerkarte "Prozessdaten” fur den Zahler
Die Registerkarte "Prozessdaten” enthalt die folgenden Kanalinformationen und Parameter:
Bereich "Einstellungen“:

Prozessdatenparameter im Onlinemodus

Die folgenden Parameter enthalten schreibgeschitzte Informationen, die im Onlinemodus
angezeigt werden.

¢ Aktueller Modus

Aktueller Modus des Kanals. Der Modus kann vom "Zielmodus® abweichen.
Beispiel: Es wurde ein anderer Wert oder Status ausgewahlt, aber die Auswahl wurde
noch nicht bestatigt.

e Zielmodus: Modusauswahloption pro Kanal.
Wabhlen Sie den Zielmodus des Ausgabewerts fir jeden der 8 Kanale.

Folgende 3 Modi sind verfugbar:

* Auto: Automatisch
Der Messwert des Gerats wird als Ausgangswert verwendet.

* Manuell
Option zum manuellen Einstellen des Ausgabewerts des Gerats.

* Out of Service
Der Kanal wird nicht verwendet und der Ausgabewert ist BAD.

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zu den Betriebsarten siehe Kapitel 8.2.
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Prozessdatenparameter im Onlinemodus
Die folgenden Parameter enthalten schreibgeschiitzte Informationen, die im Onlinemodus
angezeigt werden.

Bereich "OUT*:

* OUT: Prozessvariable des diskreten Eingabeblocks im Automatikbetrieb. Benutzerdefi-
nierter Wert, der im manuellen Modus oder wéhrend des Betriebs definiert wird.
Die folgenden 2 Pulldown-Menus sind aktiv, wenn der aktuelle Modus auf "Manuell einge-
stellt ist. In diesem Fall kénnen Sie die Einstellungen fur die Online-Diagnosesimulation
vornehmen.
— OUT-Statustyp
— Alarmgrenzen

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen zu OUT-Statustypen siehe Kapitel 4.3.2.
Fir weitere Informationen zum OUT-Rucksetzzahler (OUT_C_RESET) siehe Kapitel 4.2.

Anpassen der Prozessdateneinstellungen

1.  Verwenden Sie die verschiedenen Felder und Pulldown-Menus, um die Informationen
einzugeben, die Sie fur Ihren Prozess bendtigen.

2.  Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestéatigen.

10.3.8 Registerkarte "Konfiguration*

Diese Registerkarte enthalt mehrere reine Textfelder, die Sie nach Bedarf ausfillen kénnen.
Konfigurieren Sie die Sensordrahtprifung. Die Einstellungen gelten fir alle Sensoreingangs-
modi.

L Device actions - ' e @ |

. ~ General |' Processdata | € figuration ]/ Diagnostics |
Mavigation
Sensor
Basic device setup > i = 5 =
Sensor configuration: Binary input {Senser-on time: 100 ms)
B Device Sensor value: il
i Channell Good(NC) - ok
'.'2 it Sensor wire check: Lead short circuit
i Channel 3 B e reakie
i@ Channel 4
& Channel 5 4 Sensor ID:
i@ Channel b 4 :
Sensor serial number:
i@ Channel 7
@ Channel 8 Sensor manufacturern:
& Channel 9
i@ Channel 10
@ Channel 11
@ Channel 12
jI
I

Abbildung 10.20Kanal-Registerkarte "Konfiguration®
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Die Registerkarte "Konfiguration® enthalt die folgenden Kanalinformationen und Parameter:
Bereich "Sensor“:
* Sensorkonfiguration: Informationen zur aktuellen Konfiguration des Kanals.

Kanalparameter im Onlinemodus

Sensorwert

Dies ist der urspriingliche, unveranderte Wert, den der Sensor zurlickgibt, bevor er zur weite-
ren Verarbeitung an den Funktionsblock Ubergeben wird. Wenn dieser Wert "BAD" ist, wird

der Fehlersicherheitswert als OUT-Wert auf der Registerkarte "Prozessdaten” verwendet.

* Sensordrahtpriifung: Kontrollkdstchen zum Aktivieren/Deaktivieren der folgenden
Drahtprifungen fur den Sensor:

e Leitungskurzschluss (nicht verfligbar fir Zéhlereingangsmodus!)
* Leitungsbruch

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen zur Sensordrahtprifung siehe Kapitel 9.3.1.

* Sensor-ID: Optionales Textfeld fiir Identifikationsinformationen zum Sensor des aktuellen
Kanals.

e Sensorseriennummer: Optionales Textfeld fur Identifikationsinformationen zum Sensor
des aktuellen Kanals.

e Sensorhersteller: Optionales Textfeld fir Identifikationsinformationen zum Sensor des
aktuellen Kanals.

Anpassen der Konfigurationseinstellungen

Verwenden Sie die verschiedenen Textfelder und Kontrollkéstchen, um die Informationen
einzugeben, die Sie fir Ihren Prozess bendtigen.

Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestatigen.

F3PEPPERL+FUCHS
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Kanal-Registerkarte "Diagnosefunktion®

Diese Registerkarte enthélt Informationen zum Sensordraht. AuBerdem kdénnen der Diagnose-
typ und ein zugehdriger Status konfiguriert werden. Die Einstellungen gelten fur alle Sensorein-
gangsmodi.

7 Device actions - = @
[’ e // General | Process data Conﬁguratfan)/ Diagnostics | |
Mavigation
| : : Settings
Basic device setup Sensor wire error: )
i Device Diagnosis: [Ma'mtenance alarm v|
Status; ’BAD- maintenance alarm - |

wd Channel1
4 Channel 2
Channel 3
Channel 4 !
Channel 5 %
Channel &
Channel 7
Channel &
Channel 8
Channel 10
Channel 11
Channel 12

4

BEEEEEREEE

Abbildung 10.21Kanal-Registerkarte "Diagnosefunktion®

Die Registerkarte "Diagnosefunktion® enthélt die folgenden Kanalinformationen und Parame-
ter:

Bereich "Einstellungen‘:

Die folgenden Einstellungen bestimmen die Reaktion des Geréts auf herstellerspezifische Dia-
gnoseereignisse. Flr jeden Fehlertyp kdnnen Sie bestimmen, wie er diagnostiziert werden soll,
und den Status festlegen, den der Prozesswert bei der folgenden Diagnose ausgibt:

Status, den der Prozesswert
ausgibt, wenn die zugewie-
Fehlertyp Diagnose sene Diagnose aktiv ist:

Sensordrahtfehler: * Keine GUT -0OK

*  Wartung *  GUT — Wartungsbedarf

*  Wartungsbedarf e GUT — Wartung angefor-

*  Wartungsalarm dert

e Unglltige Prozessbedin- | © UNSICHER — Wartung

gung angefordert

* Funktionskontrolle * SCHLECHT - Wartungsa-

larm

e UNSICHER - Prozessbe-
zogen, keine Wartung

e SCHLECHT - Prozessbe-
zogen, keine Wartung

e SCHLECHT - Funktions-
kontrolle/lokale Uber-
schreibung

e GUT - Funktionskontrolle
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Diagnoseparameter im Onlinemodus

Diagnoseinformationen werden zusatzlich im Onlinemodus angezeigt, um Probleme oder
Fehler in Echtzeit zu diagnostizieren. Alle vom DTM ausgegebenen Diagnoseinformationen
werden Uber ein NAMUR NE 107-Symbol an den folgenden Stellen dargestellt:

* Linke Navigationsleiste

* Registerkarte "Diagnosefunktion®

* Oberer DTM-Informationsabschnitt "Allgemeiner Status®.

NAMUR NE 107-Diagnhoseinformationen

NAMUR NE 107-Symbol Diagnoseinformationen

Gut:
Kein Fehler

Wartungsbedarf:
Instandhaltung erforderlich, Instandhaltung

AuBerhalb der Spezifikation:
Ungultige Prozessbedingung

Fehler:
Wartungsalarm

NECE

Einstellen der Diagnose

1.  Stellen Sie die Diagnoseinformationen des Kanals nach Bedarf ein oder passen Sie sie an.

2.  Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestéatigen.

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zur Diagnose des Geréts siehe Kapitel 6.3.
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Grundlegende Gerateeinrichtung im Ventilanschaltungsmodus

"Grundlegende Gerateeinrichtung” nimmt die Ersteinstellung vor, die nétig ist, bevor Sie eine
weitere Gerateeinrichtung oder Kanalparametrierung vornehmen kénnen. In diesem Bereich
stellen Sie das MIO-Gerat als Ventilkoppler ein.

- & Device actions + H . [ @
Device type
Please select the desired operating mode and ident number for the device.
Basic device setup
4 Device mode e
id Device
5, Valve coupler
4 Channel 1 Device works as a valve coupler connecting up to four intrinsically safe low-power valves to the DCS.
d Z ;
H et Sensor input
ud Channel 3 () Device works as a binary input connecting up to 12 digital inputs (thereof one frequency inputs or
4 Channel 4 one counter input) to the DCS,
«d Channel 5
4 Channel & Ident
4 e
& Channel 7 v Automatic 1
4 Channel 8 @ The device will accept all supperted ident numbers during connection establishment and adapt its
dingly.
4 Channel 8 I3pe dcedmingly
i shaine s ., *DO-MIO-Ex12.PA (0x0FEE}
wd Channel 11 — Ident number of MIC device is used.
d Chanrel 12
" *D0-VC-Ex4.PA (0x0841)
— Ident number of FDO-VC-Ex4.PA device is used,

@) Profibus PA pmfl:le ident number (0x9733)

[ o o] [ ]

Abbildung 10.22Kanal-Registerkarte "Grundlegende Gerateeinrichtung”: Auswahlen des Geratetyps
Bereich "Gerdtemodus*:
Wabhlen Sie den gewiinschten Geratemodus mit dem Radio-Button aus.

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen Uber die Geratemodi siehe Kapitel 2.2.

Bereich "ldentnummer*:
Wahlen Sie die gewlinschte Identnummer mit dem Radio-Button aus.

Hinweis!
Andern der PROFIBUS-Identnummer im Onlinemodus

Bei Verwendung des Meniibefehls bei der Online-Parametrierung wird eine Anderung der
Identnummer sofort wirksam. Das Gerat wird automatisch mit der ausgewahlten Identnummer
neu gestartet.

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zu Identnummern siehe Kapitel 3.3.
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Einrichten des MIO-Geréts als Ventilanschaltung

Aktivieren Sie den Ventilanschaltungsmodus mit dem Radio-Button.
Stellen Sie die gewlinschte Identnummer mit dem Radio-Button ein.
Klicken Sie zur Bestatigung auf Weiter.

5 Die Parametereinstellungen werden firr das Gerat angepasst und es wird eine zusammen-
gefasste Ubersicht aller vorgenommenen Einstellungen angezeigt.

Die grundlegende Gerateeinrichtung ist abgeschlossen. Wenn Sie die Einstellungen &ndern
mochten, klicken Sie auf Konfiguration &ndern oder auf Start, um die grundlegende
Gerateeinrichtung neu zu starten.

Registerkarte "Gerateinformationen

Auf dieser Registerkarte kdnnen Sie Gerateinformationen anzeigen oder dndern, einschlief3lich
allgemeiner Informationen zum Sensor und Identifikationsinformationen, die wahrend des
gesamten Prozesses bendtigt werden.

¢ |7 Device actions - :. s @
=  Device infor i |'/ Diagnostics
| Navigation i
Basic device setup
Tag:
i Device ID: *DO-MIO-Ex12.PA*
G VCChannel1,2,3 Manufacturer: Pepperi=Fuchs
E VCChannel 4,56 Serial number 40000054448302
& VCChannel 7,89 Software revision: V1.0.0.1508
& VCChannel 10,1112 Static revicion: o
4
4
*  Identification infor
Strategy: 0
Alert key: 0
Description:
Message:
Installation date:

Abbildung 10.23Registerkarte "Gerateinformationen”
Die Registerkarte "Gerateinformationen® enthalt die folgenden Informationen und Parameter:
Bereich "Allgemeines“:

* Tag: Freitextfeld; geben Sie eine Beschreibung des Gerats ein.

* Geréte-ID: Schreibgeschutzte, herstellerspezifische Beschreibung des Gerats.

* Hersteller: Pepperl+Fuchs: schreibgeschuitzt, Identifikation des Gerateherstellers.

F3PEPPERL+FUCHS
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Informationsparameter im Onlinemodus

Im Onlinemodus werden die folgenden schreibgeschitzten Informationen angezeigt.
Verwenden Sie diese Daten als zuséatzliche Diagnoseinformationen, wenn Sie Pepperl+Fuchs
kontaktieren.

Seriennummer: Seriennummer des Geréts

Software-Version: Software-Versionsnummer

Statische Version: Inkrementeller Anderungszahler zur Zahlung jeder Anderung eines
Parameters, um den Anderungsstatus der Parametrierung zu dokumentieren.

Dieser Parameter zahlt alle Anderungen in allen gerétespezifischen Onlineparametern.

Bereich "ldentifikationsinformationen*:

Strategie: Freies Wertefeld; geben Sie einen Wert ein, der fir die Konfiguration oder Dia-
gnose als Codeschlissel zum Sortieren oder Zusammenfassen von Diagnoseinformatio-
nen verwendet werden soll.

Alarmschlissel: Freies Wertefeld; geben Sie einen beliebigen Wert zum Sortieren von
generierten Alarmen oder Ereignissen ein. Der Wert kann die Identifikationsnummer der
Anlageneinheit enthalten. Sie hilft bei der Identifikation des Standorts (Anlageneinheit)
eines Ereignisses.

Beschreibung: Freitextfeld; geben Sie alle Informationen ein, um das Geréat als Mess-
punkt in der Anwendung zu beschreiben.

Meldung: Freitextfeld; geben Sie alle Informationen ein, um das Gerat in der Anwendung
oder Anlage zu beschreiben.

Installationsdatum: Freitextfeld; geben Sie das Installationsdatum des Gerats in der
Anlage ein.

Anpassen der Geréateinformationen

1. Geben Sie in den verschiedenen Feldern die Informationen ein, die Sie firr Inren Prozess
bendtigen.

2. Klicken Sie auf Ubernehmen.

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen Uber die Identifikationsinformationen siehe Kapitel 3.3.
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Gerate-Registerkarte "Diagnosefunktion*

Im DTM kdénnen Sie auf der Registerkarte "Diagnosefunktion“ das Diagnoseverhalten des
Gerats konfigurieren.

i | Device actions ~ : l» @
Device inf ion ) Diagnostics |
Navigation
Basic device sety i
P Diagnostic mode: [Condensed diagnosis V]
4 Device -
Hardware error: 4
2 VCChannel1,2,3 Diagnosis: [Maintenance alarm v]
& VCChannel 4,56 Status: IBAD - maintenance alarm V}
& VCChannel 7,89 Mooy et )
@ VCChannel10,11,12 . < =
Diagnosis: [Manntenance alarm V}
4
) Status: [BAD - maintenance alarm v}
- Close

Abbildung 10.24Geréate-Registerkarte "Diagnosefunktion”
Die Registerkarte "Diagnosefunktion® enthélt die folgenden Parameter:
Bereich "Einstellungen“:

* Diagnosemodus: Modusauswahl fir Status und Diagnoseverhalten
Behalten Sie die komprimierte Diagnose bei oder wahlen Sie die klassische aus.

* Hardwarefehler: Typ der Diagnosemeldung und Zuordnung zu dem Status, den diese
Meldung impliziert.

e Speicherfehler: Typ der Diagnosemeldung und Zuordnung zu dem Status, den diese
Meldung impliziert.

Hinweis!
Diagnosetyp fiir zyklische Kommunikation

Durch Einstellen des Diagnosetyps auf den klassischen oder komprimierten Status auf der
Registerkarte "Gerat" wird der Diagnosetyp der zyklischen Kommunikation zwischen dem
Gerat und dem DTM bestimmt.

Die folgenden Einstellungen bestimmen die Reaktion des Gerats auf herstellerspezifische Dia-

gnoseereignisse. Flr jeden Fehlertyp kdnnen Sie bestimmen, wie er diagnostiziert werden soll,
und den Status festlegen, den der Prozesswert bei der folgenden Diagnose ausgibt:

F3PEPPERL+FUCHS
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Status, den der Prozesswert aus-
gibt, wenn die zugewiesene Dia-

Fehlertyp Diagnose gnose aktiv ist:

Hardwarefehler: | < Keine e GUT-0OK
Speicherfehler: | ° Wartung °  GUT — Wartungsbedarf
*  Wartungsbedarf *  GUT — Wartung angefordert
*  Wartungsalarm * UNSICHER - Wartung angefordert
e Ungultige Prozessbedingung| © SCHLECHT — Wartungsalarm
* Funktionskontrolle o

UNSICHER - Prozessbezogen,

keine Wartung

e SCHLECHT - Prozessbezogen,
keine Wartung

e SCHLECHT - Funktionskon-
trolle/lokale Uberschreibung

* GUT - Funktionskontrolle

Diagnoseparameter im Onlinemodus

Diagnoseinformationen werden zusatzlich im Onlinemodus angezeigt, um Probleme oder
Fehler in Echtzeit zu diagnostizieren. Alle vom DTM ausgegebenen Diagnoseinformationen
werden Uber ein NAMUR NE 107-Symbol an den folgenden Stellen dargestellt:

* Linke Navigationsleiste

* Registerkarte "Diagnosefunktion®

* Oberer DTM-Informationsabschnitt "Allgemeiner Status*

NAMUR NE 107-Diagnoseinformationen

NAMUR NE 107-Symbol Diagnoseinformationen

Gut:
Kein Fehler

Wartungsbedartf:
Instandhaltung erforderlich, Instandhaltung

AuBerhalb der Spezifikation:
Ungultige Prozessbedingung

Fehler:
Wartungsalarm

A > e
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Stellen Sie die Diagnoseinformationen des Geréats nach Bedarf ein oder passen Sie sie an.

Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestatigen.

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen zur Diagnose des Gerats siehe Kapitel 6.3.

Ventilanschaltungsanschliisse 1 bis 4

Im Ventilanschaltungsmodus kénnen bis zu 4 Anschlisse verwendet werden. Die folgenden
Optionen fiir die Kanaleinstellungen sind fiir alle 4 Ventilanschaltungsanschlisse identisch.

Registerkarte "Allgemeines*

Auf dieser Registerkarte kdnnen Sie allgemeine und Batch-Informationen zum aktuellen Kanal
anzeigen und eingeben.

: szeviceact'[ons Ll 5 'l\? 0
. .~ General }/ Process data |/ Configuration |/ Menitoring |/ Diagnostics
Navigation .
Information
Basic device setup
Tag: |
& Device Strategy: 0
& VCChannel 1,23 i 0
& VCChannel 4,5.6 Static revision: T8:0/FB:0
& VCChannel 7,8,9 4
\ Batch
@ VCChannel 10,1112
Batch ID: 0
Unit; 0
Operation: 0
Phase: 0
| Appl | | Rever | I Close

Abbildung 10.25Kanal-Registerkarte "Allgemeines”
Die Registerkarte "Allgemeines® enthalt die folgenden Parameter:
Bereich "Informationen“:

* Tag: Tag-Zuweisungsoption

Freitextfeld; weisen Sie jedem der 12 Kanale des MIO-Sensoreingangs in der Anlage
oder im Prozess ein eindeutiges Tag zu.

* Strategie: Codezuweisungsoption.
Freies Wertefeld; weisen Sie jedem der 12 Kanale des MIO-Sensoreingangs einen benut-
zerdefinierten Codewert zu. Dieser Code kann zur Klassifizierung und Zusammenfassung
von Informationen, z. B. fir Diagnoseberichte, verwendet werden.

I PEPPERL+FUCHS
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Alarmschliissel: Codezuweisungsoption

Freies Wertefeld; weisen Sie jedem der 12 Kanale des MIO-Sensoreingangs einen benut-
zerdefinierten Codewert zu. Dieser Code kann zur Klassifizierung und Zusammenfassung
von Alarmmeldungen und Ereignissen verwendet werden, z. B. zur schnellen Ortung.

an
°

Allgemeiner Parameter im Onlinemodus
Die folgenden Parameter enthalten schreibgeschiitzte Informationen, die im Onlinemodus
gezeigt werden.

Statische Revision:

Inkrementeller Anderungszahler zur Zahlung jeder Anderung eines Parameters, um den
Status der Parameteranderung zu dokumentieren.

Dieser Parameter z&hlt Anderungen auf den Online-Registerkarten "Allgemeines®, "Pro-
zessdaten” und "Konfiguration®.

Bereich "Batch*:

Batch-ID: Identifikationszuweisungsoption
Freies Wertefeld; weisen Sie eine ID fur einen Batch-Prozess mit verteilten Feldbussyste-
men zu, um die Prozessidentifikation zu verbessern.

Einheit

Freies Wertefeld; weisen Sie eine ID fur eine Batch-Einheit mit verteilten Feldbussyste-
men zu, um die Prozessidentifikation zu verbessern. Beispiel: Geben Sie die Nummer des
Rezepteinheit-Verfahrens oder der Einheit ein.

Bedienung

Freies Wertefeld; weisen Sie eine ID fur einen Batch-Betrieb mit verteilten Feldbussyste-
men zu, um die Prozessidentifikation zu verbessern. Beispiel: Geben Sie die Nummer
eines Rezeptvorgangs ein.

Phase

Freies Wertefeld; weisen Sie eine ID flr eine Phase mit verteilten Feldbussystemen zu,
um die Prozessidentifikation zu verbessern. Beispiel: Geben Sie die Nummer einer
Rezeptphase ein.

Anpassen der allgemeinen Einstellungen

1.  Geben Sie in den verschiedenen Feldern die Informationen ein, die Sie fiir Inren Prozess
bendtigen.

2.  Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestéatigen.

I PEPPERL+FUCHS
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Registerkarte "Prozessdaten”

Diese Registerkarte enthalt alle Einstellungen und Parameter zur Bestimmung des Modus, in
dem der Kanal arbeiten soll, zu einer mdglichen Sollwertumkehrung sowie fehlersichere Ein-
stellungen. Die Registerkarte enthalt Informationen zu Readback und Checkback.

¢ | Device actions - |

MNavigation

@ Device

Blle
; General /" Processdata }/ Configuration |/ Monitoring |/ Diagnostics
£ % - 1
Basic device setup Actual mode: Auto
Target mode: ’Amu. -
& VC Channel 1,23 Invert Out B
@ VCChannel 4,56 2 i
Fail-safe time: s
A VCChannel 7,89
VC Channel 10,11,12 Fail-safe behavior: [Use mechanical fail-safe position ¥
Fail-safe value: a
Out
Setpoint: i}
Bad - no communication (no LUV) 3
Qut: i}
Bad - non specific
) L Inverted
Readback
Position: Open
Sensor A: L) State
LJ Lead short circuit
Ll Lead breakage
Sensor B: W State L
] Lead short circuit
I Lead breakage
Status: Good(NC) - ok
Simulation active: u
Checkback
o QOutput is set to fail-safe state
I Paosition feedback mismatch
| Lead breakage at valve connection
| A ! | Revert | I Clese |

Abbildung 10.26Kanal-Registerkarte "Prozessdaten”

Die Registerkarte "Prozessdaten” enthalt die folgenden Kanalinformationen und Parameter:

Bereich "Einstellungen“:

Prozessdatenparameter im Onlinemodus

Die folgenden Parameter enthalten schreibgeschitzte Informationen, die im Onlinemodus
angezeigt werden.

Aktueller Modus

Aktueller Modus des Kanals. Der Modus kann vom "Zielmodus* abweichen.
Beispiel: Es wurde ein anderer Wert oder Status ausgewahlt, aber die Auswahl wurde

noch nicht bestatigt.

e Zielmodus: Modusauswahloption pro Kanal.
Wahlen Sie den Zielmodus des Ausgabewerts fir jeden der 12 Kanadle.

Far die Kanale 1 bis 4 sind folgende 4 Modi verflgbar:
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* Remote-Kaskadierung: (RCas)
Dieser Modus wird verwendet, um zu verhindern, dass der Kanal beim Einschalten
des Gerats oder im Fall, dass der Status des Sollwerts zu BAD gewechselt ist, auto-
matisch neu startet.

e Auto: Automatisch
Der Messwert des Gerats wird als Ausgangswert verwendet.

*  Manuell
Option zum manuellen Einstellen des Ausgabewerts des Gerats.

* Out of Service
Der Kanal wird nicht verwendet und der Ausgabewert ist BAD.

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen zu den Betriebsarten siehe Kapitel 2.2.
Fir weitere Informationen zu Remote-Kaskadierung (RCas) siehe Kapitel 8.2.4.

°  OUT umkehren: Legen Sie fest, ob der Sollwert logisch invertiert werden soll, bevor er
im Automatikbetrieb oder RCas-Modus an OUT Ubertragen wird.

Weitere Informationen

Weitere Informationen zum Umkehren der Sollwertparameter SP_D und RIN_D siehe Kapitel
8.1.

* Fehlersichere Zeit: Zeit in Sekunden von der Erkennung eines Fehlers des tatsachlich
verwendeten Sollwerts bis zur Aktion des Funktionsblocks, wenn der Zustand noch
besteht.

* Fehlersicheres Verhalten: Definiert die Reaktion eines Gerats, wenn ein Fehler erkannt
wird.
e Fehlersichere mechanische Position verwenden
* Letzten glltigen Sollwert verwenden
¢ Fehlersicheren Wert als Sollwert verwenden

* Fehlersicherer Wert: Standardwert flir den OUT-Parameter, wenn ein Sensor oder eine
Sensorelektronik erkannt wird. Stellen Sie sicher, dass das fehlersichere Verhalten ent-
sprechend eingestellt ist.

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zum fehlersicheren Verhalten siehe Kapitel 8.2.3 und siehe Kapitel
8.2.4.
Fur weitere Informationen zum fehlersicheren Modus, zur Uhrzeit und zum Wert
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Prozessdatenparameter im Onlinemodus
Die folgenden Parameter enthalten schreibgeschitzte Informationen, die im Onlinemodus
angezeigt werden.

Bereich "OUT*“:

* Sollwert
Aktueller Sollwert und Status des Kanals
Beispiel: Es wurde ein anderer Wert oder Status ausgewahlt, aber die Auswahl wurde
noch nicht bestatigt.

* OUT: Prozessvariable des diskreten Ausgabeblocks im Automatikbetrieb oder RCas-
Modus. Benutzerdefinierter Wert, der im manuellen Modus oder wahrend des Betriebs
definiert wird. Wenn der Diagnosestatus zu BAD geandert wird, geht das Ventil oder der
Aktor in die Position, die in dem fehlersicheren Verhalten festgelegt ist, das wiederum
durch die mechanische Fehlersicherheit definiert ist.

Die folgenden beiden Pulldown-Menus sind aktiv, wenn der aktuelle Modus auf "Manuell®
eingestellt ist. In diesem Fall kdnnen Sie die Einstellungen fur die Online-Diagnosesimula-
tion vornehmen.
— OUT-Statustyp
— Alarmgrenzen

* Umgekehrt
Wenn dieses Kontrollkéstchen als aktiv angezeigt wird, wird dadurch bestatigt, dass der
Sollwert logisch invertiert wurde, bevor er in den Zielmodi "Automatisch” oder "RCas" an
OUT ubertragen wurde.

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen zu OUT_D siehe Kapitel 4.3.1.
Fir weitere Informationen zur Simulation siehe Kapitel 10.2.1.
Far weitere Informationen zur fehlersicheren mechanischen Stellung siehe Kapitel 10.4.6.

Bereich "Readback:

Enthalt schreibgeschutzte Informationen zur Rickmeldung der Ventilstellung, zu den Zustan-
den der Stellungseingange und zu ihren Leitungsfehlern.

* Position des Aktors/Ventils

e Sensor-A-Verdrahtung und Sensorzustand
e Sensor-B-Verdrahtung und Sensorzustand
e Status

e Simulation aktiviert/deaktiviert

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen zu RB_D siehe Kapitel 4.3.1.

Bereich "Checkback:

Enthalt schreibgeschitzte Informationen zu detaillierten Status-, Alarm- und Fehlersignalen
des Ventils. Eine vollstandige Dokumentation dieser Informationen finden Sie unter:

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen zu CB_D siehe Kapitel 4.3.1.
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1.

2.

10.4.6

Anpassen der Prozessdateneinstellungen

Verwenden Sie die verschiedenen Felder und Pulldown-Men(s, um die Informationen
einzugeben, die Sie flr lhren Prozess bendtigen.

Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestétigen.

Registerkarte "Konfiguration*

Diese Registerkarte enthalt mehrere reine Textfelder, die Sie nach Bedarf ausflllen kénnen.
Ermitteln Sie die fehlersichere mechanische Position, die Verwendung des Sensors und I6sen
Sie den Initialisierungslauf aus.

T Device actions ~ | :. o @

. General Processdata)' Configurati } Monitoring| Diagnostics

Navigation

Fel 1

Basic device setup

Valve identification: |

i@ Device Valve manufacturer:

% VC Channel1.2,3 Valve serial number:
& VCChannel 4,56
& VCChannel 7,89
& VCChannel 10,11,12

Actuator identification:

Actuator manufacturer:

Actuator serial number

Mechanical fail-safe position: | Closing VI

Sensor usage: | C (Closed: A=1 B=0; Intermediate: A=0,B=0; Ope VI
Initialization run

Mot executed yet

Start initialization run ]

Abbildung 10.27Kanal-Registerkarte "Konfiguration®
Die Registerkarte "Konfiguration® enthalt die folgenden Kanalinformationen und Parameter:
Bereich "Allgemeines‘:

* Ventilidentifikation Optionales Textfeld fur Identifikationsinformationen zum Ventil des
aktuellen Kanals.

* Ventilhersteller: Optionales Textfeld fir Identifikationsinformationen zum Ventil des aktu-
ellen Kanals.

* Ventilseriennummer: Optionales Textfeld fur Identifikationsinformationen zum Ventil des
aktuellen Kanals.

e Aktoridentifikation Optionales Textfeld fur Identifikationsinformationen zum Aktor des
aktuellen Kanals.

* Aktorhersteller: Optionales Textfeld fur Identifikationsinformationen zum Aktor des aktu-
ellen Kanals.

e Aktorseriennummer: Optionales Textfeld fur Identifikationsinformationen zum Aktor des
aktuellen Kanals.
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Bereich "Einstellungen“:

¢ Fehlersichere mechanische Position: Bestimmt die sichere Position des Ventils oder
Aktors im Falle eines Stromausfalls.

Weitere Informationen
Far weitere Informationen zu Aktorfehleraktionen siehe Kapitel 8.3.1.

* Sensorverwendung: Ordnet das Rickmeldesignal der Sensorposition entsprechend
den Anforderungen lhres Prozesses den Ventilstellungen zu:

* A (Geschlossen: A=0, B=1; Zwischenstellung: A=0, B=0; Offen: A=1, B=1)
* B (Geschlossen: A=1, B=0; Zwischenstellung: A=1, B=1; Offen: A=0, B=1)
* C (Geschlossen: A=1, B=0; Zwischenstellung: A=1, B=1; Offen: A=0, B=1)
* D (Geschlossen: A=0, B=1; Zwischenstellung: A=1, B=1; Offen: A=1, B=0)
* Keine Lageerkennung

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zur Sensorverwendung siehe Kapitel 8.3.2.

Bereich "Initialisierungslauf‘:

Option "Kanalkonfiguration* im Onlinemodus

Schaltflache "Initialisierungslauf"

Verwenden Sie die Schaltflache, um eine geratespezifische und herstellerspezifische Kali-
brierung einzuleiten.

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zum Initialisierungslauf siehe Kapitel 6.4.

Anpassen der Konfigurationseinstellungen

Verwenden Sie die verschiedenen Textfelder, Pulldown-Menus und die Schaltflache, um die fiir
Ilhren Prozess erforderlichen Informationen einzugeben oder einen Kalibrierungsprozess
auszuldsen.

Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestatigen.
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10.4.7 Registerkarte "Uberwachung*

Diese Registerkarte enthélt Einstellungen fiir die folgenden Uberwachungsaktivitaten: zykli-
sche Funktionsprifung, Drahtprifung, Losbrech- und Laufzeit, Vollhubzahl.

¢ [ Device actions - ‘Blle @
General ]/ Process data ]/ Conﬁgulat[on)- Monitoring ]’/ Diagnostics
Cyclic function test
Basic device setup Teck erabicet B
Devica Test interval: hrs.: |12 .:-:_| mins.: 'i| secs. IU 'i
VC Channel 1,2,3 Wire checks
VC Channel 4,5,6 Vahve wire check: Lead short circuit
VC Channel 78,9 [7] Lead breakage
pACGHarist 10, 14 Sensor A wire check: [[] Lead short circuit
[ Lead breakage
Sensor B wire check: Lead short circuit
Lead breakage
Breakaway/transit time monitoring
Enabled:
Breakaway time, open to close: 1320 ms
L
i Breakaway time tolerance, open to close: 380 ms
Breakaway time, close to open: 1410 ms
Breakaway time tolerance, close to open: 420 ms
Transit time, open to close: 2830 ms
Transit time tolerance, open to close: 860 ms
Transit time, close to open: 3290 ms
Transit time tolerance, close to open: 980 ms
Stroke count monitoring
Enabled:
Stroke count: 2
Stroke count limit: 50000
Apply | | Revert | I Close ]

Abbildung 10.28Kanal-Registerkarte "Uberwachung*
Die Registerkarte "Uberwachung” enthélt die folgenden Kanalinformationen und Parameter:
Bereich "Zyklischer Funktionstest‘:

Dieser Funktionstest dient z. B. zur regelmaBigen Uberwachung eines Ventils, das kaum aus-
gel6st wird, auf korrekte Funktion.

 Test aktiviert: Kontrollkéstchen zum Aktivieren/Deaktivieren der Uberwachung

e Testintervall: Updown-Eingabefelder zum Festlegen des Testintervalls in hh:mm:ss

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zum zyklischen Funktionstest siehe Kapitel 8.4.4.
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Bereich "Drahtpriifung®;
* Ventildrahtpriifung: Aktivieren/Deaktvieren der Leitungsdrahtiiberwachung des Ventils.

* Drahtpriifung Sensor A: Aktivieren/Deaktivieren der Leitungsdrahtiberwachung von
Sensor A.

* Drahtpriifung Sensor B: Aktivieren/Deaktivieren der Ableitungsdrahtiberwachung von
Sensor B.

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zur Drahtprifung siehe Kapitel 8.4.1.

Bereich "Losbrech-/Laufzeitiiberwachung*

Bei Bedarf kdnnen Sie das MIO so einstellen, dass die Losbrech- und Laufzeiten eines Ventils
Uberwacht werden.

+ Aktiviert: Aktivieren/Deaktivieren der Uberwachung fiir Losbrech- und Laufzeiten sowie
Toleranzen.

* Losbrechzeit, offen bis geschlossen: Sollwert fir die Zeit zwischen der Einstellung
des "Positionswerts” auf GESCHLOSSEN und der Anzeige, dass das Ventil den OFFEN-
Status verlasst.

* Losbrechzeit, Toleranz, offen bis geschlossen: Maximal zuldssige Zeitdifferenz zwi-
schen normaler und gemessener Losbrechzeit wahrend OFFEN zu GESCHLOSSEN.

* Losbrechzeit, geschlossen zu offen: Sollwert fiir die Zeit zwischen der Einstellung des
"Positionswerts* auf OFFEN und der Anzeige, dass das Ventil den GESCHLOSSEN-Sta-
tus verlasst.

* Losbrechzeit, Toleranz, geschlossen zu offen: Maximal zulassige Zeitdifferenz zwi-
schen normaler und gemessener Losbrechzeit wahrend OFFEN zu GESCHLOSSEN.

* Laufzeit, offen zu geschlossen: Sollwert fur die Zeit zwischen den Statusanderungen
von OFFEN zu GESCHLOSSEN.

* Laufzeit, Toleranz, offen zu geschlossen: Maximal zulassige Zeitdifferenz zwischen
normaler und gemessener Laufzeit wahrend OFFEN zu GESCHLOSSEN.

* Laufzeit, geschlossen zu offen: Sollwert fur die Zeit zwischen den Statusdnderungen
von GESCHLOSSEN zu OFFEN.

* Laufzeit, Toleranz, geschlossen bis offen: Maximal zulassige Zeitdifferenz zwischen
normaler und gemessener Laufzeit wahrend OFFEN zu GESCHLOSSEN.

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zur Zeitiberwachung siehe Kapitel 8.4.3.

Bereich "Vollhubiiberwachung*

Bei Bedarf kdnnen Sie das MIO so einstellen, dass die Anzahl der Vollhiibe eines Ventils Gber-
wacht wird.

 Aktiviert: Aktivieren/Deaktivieren der Uberwachung von Vollhiiben.

 Vollhubzahl: Enthalt den aktuellen Wert des Vollhubzéhlers. Bei einer Anderung wird der
Vollhubzahler auf den eingegebenen Wert gesetzt.

* Grenzwert fiir Vollhubzahl: Maximal zulassiger Wert fir den Vollhubzahler.

Weitere Informationen

Far weitere Informationen zur Vollhubliberwachung siehe Kapitel 8.4.2.
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10.4.8

Anpassen der Uberwachungseinstellungen

Verwenden Sie die Pulldown-Menis und Kontrollkdstchen, um die Informationen firr die

gewiinschten Uberwachungsaktivitaten einzugeben.

Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestéatigen.

Kanal-Registerkarte "Diagnosefunktion*

Diese Registerkarte enthélt alle Informationen zu den (iberwachten Werten, z. B. Losbrechzeit,
Laufzeit und Vollhubzahl, falls diese Uberwachungen aktiviert wurden. Au3erdem kénnen flr
jede Diagnoseinstanz oder jeden Fehler der Diagnosetyp und ein zugehoriger Status konfigu-

riert werden.

¢ | Device actions ~

@ Device

Bl @
General ]/ Process data ]/ Configuration ]/ Monitoring)/ Diagnostics l
M, d values Bt
Basic device setup Measured breakaway time, open to close: 1320 ms
1230, 1330
VC Channel 1.2.3 Measured breakaway time, close to open: - o 1410 ms
VC Channel 45,6 —
VC Channel 7,8,9 Measured transit time, open to close: 2890 ms
VC Channel 10,11,12 N
Measured transit time, close to open: 3290 ms
3140 3290
Stroke count: 2
kS
Vahie mechanical error: ]
Diagnosis: ’ Maintenance alarm ‘.-] 3
s (500D - ok 7)
Valve mechanical warning: 7]
Diagnosis: ’Mamtenancg ‘]
S (6090 =
Valve wire error: ~]
Diagnosis: ’Maintenamaiann "']
Status: ’ GOOD - ok ']
Stroke count limit exceeded: ]
Diagnosis: ’N‘Iamtename : - ]
Status: (00D - ok -
Sensor A wire erron ]
Diagnosis: ’Maimanancaalam. ‘] |
el |BAD - meintenance slarm 1)
Sensor B wire error: >
ni e i 1 =
[ peey ]| | o]

Abbildung 10.29Kanal-Registerkarte "Diagnosefunktion®
Die Registerkarte "Diagnosefunktion® enthélt die folgenden Kanalinformationen und Parame-

ter:
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Diagnoseparameter im Onlinemodus

Abschnitt "Messwerte*:

Nur im Onlinemodus verfugbar. Visualisiert die Zeiten und Vollhubzahlen fir eine schnelle
Erkennung. .

Diese Informationen sind nur verfligbar, wenn die Uberwachung der Losbrech-/Transportzeit
oder der Vollhubzahl aktiviert ist.

Bereich "Einstellungen“:

Die folgenden Einstellungen bestimmen die Reaktion des Gerats auf herstellerspezifische Dia-
gnoseereignisse. FUr jeden Fehlertyp kdnnen Sie bestimmen, wie er diagnostiziert werden soll,
und den Status festlegen, den der Prozesswert bei der folgenden Diagnose ausgibt:

Status, den der Prozesswert
ausgibt, wenn die zugewie-

Fehlertyp Diagnose sene Diagnose aktiv ist:

Fehler Ventiimechanik * Keine e GUT-OK
Warnung Ventilmechanik | * Wartung *  GUT — Wartungsbedarf

, *  Wartungsbedarf *  GUT — Wartung angefordert
Fehler Ventildrant *  Wartungsalarm * UNSICHER - Wartung
Grenzwert flr Vollhubzahl | «  Ungiiltige Prozessbedingung angefordert
uberschritten *  Funktionskontrolle ¢ SCHLECHT — Wartungs-
Drahtfehler Sensor A alarm
Drahtfehler Sensor B * UNSICHER - Prozess-

bezogen, keine Wartung

e SCHLECHT - Prozess-
bezogen, keine Wartung

e  SCHLECHT - Funktions-
kontrolle/lokale Uberschrei-
bung

e GUT - Funktionskontrolle

Diagnoseparameter im Onlinemodus

Diagnoseinformationen werden zusatzlich im Onlinemodus angezeigt, um Probleme oder
Fehler in Echtzeit zu diagnostizieren. Alle vom DTM ausgegebenen Diagnoseinformationen
werden ber ein NAMUR NE 107-Symbol an den folgenden Stellen dargestellt:

e Linke Navigationsleiste

* Registerkarte "Diagnosefunktion®

* Oberer DTM-Informationsabschnitt "Allgemeiner Status®.
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NAMUR NE 107-Diagnoseinformationen

NAMUR NE 107-Symbol Diagnoseinformationen

Gut:
Kein Fehler

Wartungsbedarf:
Instandhaltung erforderlich, Instandhaltung

AuBerhalb der Spezifikation:
Ungultige Prozessbedingung

Fehler:
Wartungsalarm

> ¢N

Einstellen der Diagnose

1.  Stellen Sie die Diagnoseinformationen des Kanals nach Bedarf ein oder passen Sie sie an.

2.  Klicken Sie auf Ubernehmen, um die Einstellungen zu bestéatigen.

Weitere Informationen

Fir weitere Informationen zur Diagnose des Gerats siehe Kapitel 6.3 und siehe Kapitel 8.4.
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