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Sicherheit
1 Sicherheit
1.1 Einleitung
111 Inhalt des Dokuments

1.1.2

1.1.3

I3 PEPPERL+FUCHS

Dieses Dokument beinhaltet Informationen, die Sie fiir den Einsatz lhres Produkts in den
zutreffenden Phasen des Produktlebenszyklus bendtigen. Dazu kénnen zahlen:

* Produktidentifizierung

e Lieferung, Transport und Lagerung
* Montage und Installation

* Inbetriebnahme und Betrieb

* Instandhaltung und Reparatur

* Stérungsbeseitigung

* Demontage

e Entsorgung

Hinweis!

Entnehmen Sie die vollstdndigen Informationen zum Produkt der weiteren Dokumentation im
Internet unter www.pepperl-fuchs.com.

Die Dokumentation besteht aus folgenden Teilen:
* vorliegendes Dokument
e Datenblatt
Zusétzlich kann die Dokumentation aus folgenden Teilen bestehen, falls zutreffend:
e EU-Baumusterprifbescheinigung
* EU-Konformitatserklérung
* Konformitatsbescheinigung
o Zertifikate
e Control Drawings
e Betriebsanleitung

* weitere Dokumente

Hersteller

Pepperl+Fuchs-Gruppe
LilienthalstraBe 200, 68307 Mannheim, Deutschland

Internet: www.pepperl-fuchs.com

Zielgruppe, Personal

Die Verantwortung hinsichtlich Planung, Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung
und Demontage liegt beim Anlagenbetreiber.

Nur Fachpersonal darf die Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung und Demontage
des Produkts durchfiihren. Das Fachpersonal muss die Betriebsanleitung und die weitere
Dokumentation gelesen und verstanden haben.

Machen Sie sich vor Verwendung mit dem Gerét vertraut. Lesen Sie das Dokument sorgféltig.
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NE > b 3

Verwendete Symbole

Dieses Dokument enthalt Symbole zur Kennzeichnung von Warnhinweisen und von informati-
ven Hinweisen.

Warnhinweise

Sie finden Warnhinweise immer dann, wenn von Ihren Handlungen Gefahren ausgehen kén-
nen. Beachten Sie unbedingt diese Warnhinweise zu |hrer persénlichen Sicherheit sowie zur
Vermeidung von Sachschaden.

Je nach Risikostufe werden die Warnhinweise in absteigender Reihenfolge wie folgt darge-
stellt:

Gefahr!
Dieses Symbol warnt Sie vor einer unmittelbar drohenden Gefahr.

Falls Sie diesen Warnhinweis nicht beachten, drohen Personenschaden bis hin zum Tod.

Warnung!
Dieses Symbol warnt Sie vor einer mdglichen Stérung oder Gefahr.

Falls Sie diesen Warnhinweis nicht beachten, kdnnen Personenschaden oder schwerste Sach-
schaden drohen.

Vorsicht!
Dieses Symbol warnt Sie vor einer méglichen Stérung.

Falls Sie diesen Warnhinweis nicht beachten, kénnen das Produkt oder daran angeschlossene
Systeme und Anlagen gestért werden oder vollstandig ausfallen.

Informative Hinweise

Hinweis!
Dieses Symbol macht auf eine wichtige Information aufmerksam.

Handlungsanweisung

Dieses Symbol markiert eine Handlungsanweisung. Sie werden zu einer Handlung oder Hand-
lungsfolge aufgefordert.

I PEPPERL+FUCHS

2019-10



2019-10

ICE1-*-G60L-V1D, ICE1-*-G60L-C1-V1D
Produktbeschreibung

2.1

I3 PEPPERL+FUCHS

Produktbeschreibung

Einsatz und Anwendung

Modulbeschreibung

Die ICE1-*-G60L-"-Module fungieren als Schnittstelle in einem industriellen Feldbussystem.
Sie ermdglichen die Kommunikation einer zentralen Steuerung in der Leitebene mit dezentra-
len Sensoren und Aktuatoren in der Feldebene. Dazu verfiigen die Module neben der Feldbus-
schnittstelle, je nach Variante, Uber eine unterschiedliche Anzahl von Ports fir digitale
Eingange und Ausgénge.

Folgende Modultypen sind in diesem Handbuch beschrieben:
e Ethernet-IO-Modul mit fester Anzahl von Ein-/Ausgangen
8DI8DO-Module

e |ICE1-8DI8DO-G60L-V1D: Ethernet-I0-Modul mit 8 digitalen Eingangen (8DI) und 8
digitale Ausgéangen (8DO)
* ICE1-8DI8DO-G60L-C1-V1D: Ethernet-IO-Modul mit 8 digitalen Eingangen (8DI)
und 8 digitale Ausgangen (8DO) und dezentraler Logikfunktion
16DI-Module

e ICE1-16DI-G60L-V1D: Ethernet-10-Modul mit 16 digitalen Eingangen (16DI)
* Ethernet-10-Modul mit konfigurierbaren Ein-/Ausgéngen

16DIO-Module

* ICE1-16DIO-G60L-V1D: Ethernet-IO-Modul mit 16 digitalen Ein-/Ausgéngen
(16DI0), frei konfigurierbar

* ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D: Ethernet-lO-Modul mit 16 digitalen Ein-/Ausgangen
(16DI0), frei konfigurierbar und dezentraler Logikfunktion

Die Module haben einen integrierten 2-Port-Switch, sind multiprotokollfédhig und kénnen far
EtherNet/IP, PROFINET oder EtherCAT konfiguriert werden. Durch die damit realisierbaren
Linien- oder Ringtopologien ist eine zuverlassige Datenkommunikation und eine deutliche
Reduzierung der Verdrahtung und damit der Kosten fur Installation und Instandhaltung még-
lich. Zudem besteht die Moglichkeit der einfachen und schnellen Erweiterung.

Die Module der ICE1-*-G60L-*-Serie verflgen Uber ein robustes Metallgeh&use aus Zinkdruc-
kguss. Durch das komplett vergossene Gerategehause ist die Modulelektronik vor Umweltein-
flissen geschitzt und Gber einen breiten Temperaturbereich einsetzbar. Trotz des robusten
Designs bieten die Module kompakte Abmessungen und ein geringes Gewicht. Sie eignen sich
besonders fur den Einsatz in Maschinen und Anlagen mit einer moderaten E/A-Konzentration
auf verteilten Baugruppen.

Multiprotokoll (EtherNet/IP, PROFINET oder EtherCAT)

Die Ethernet-lO-Module sind Multiprotokoll-Module und erméglichen Ihnen, fir die Kommuni-
kation innerhalb eines Feldbussystems, aus verschiedenen Protokollen eines auszuwahlen.
Dadurch lassen sich die Multiprotokoll-Module in verschiedene Netze einbinden, ohne fiir
jedes Protokoll spezifische Module zu erwerben. AuBerdem haben Sie durch diese Technik die
Option, ein und dasselbe Modul in verschiedenen Umgebungen einzusetzen.

Uber Drehcodierschalter im unteren Bereich der Module stellen Sie komfortabel und einfach
sowohl das Protokoll als auch die Adresse des Moduls ein, sofern das zu verwendende Proto-
koll dies unterstltzt. Haben Sie eine Protokollwahl vorgenommen und einmal die zyklische
Kommunikation gestartet, merkt sich das Modul diese Einstellung und nutzt das gewahlte Pro-
tokoll ab diesem Zeitpunkt. Um mit diesem Modul ein anderes unterstutztes Protokoll zu nut-
zen, fihren Sie einen Factory Reset durch.
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Besondere Produktmerkmale

Robustes Design

Als Anschlussmdglichkeit bietet die Modulreihe den weit verbreiteten M12-Steckverbin-
der mit A-Kodierung fir die E/A-Signale und D-Kodierung fur das Netz. Darlber hinaus
sind die Steckverbinder farbkodiert, um eine Verwechslung der Ports zu verhindern. Die
Ausgangsstromkreise sind galvanisch vom restlichen Netz und der Sensorelektronik
getrennt. Dadurch werden Steuerungen zuverléssig vor Stdrsignalen geschutzt. Dies gilt
nicht fir die 16DIO-Module aufgrund der konfigurierbaren Ein-/Ausgénge.

Integrierter Webserver

Die Anpassung der Netzwerkparameter wie IP-Adresse, Subnetzmaske und Gateway ist
Uber Steuerschalter (letztes Byte der IP-Adresse) oder den integrierten Webserver még-
lich. Fur eine automatisierte Zuweisung der Netzwerkparameter durch entsprechende
Server unterstutzen die Module die Kommunikationsprotokolle BOOTP und DHCP.

Integrierter Netzwerk-Switch

Der integrierte 2-Port-Ethernet-Switch der Module erlaubt den Aufbau einer Linientopolo-
gie fur ein EtherCAT®-Netzwerk oder zuséatzlich eine Ringtopologie fir das EtherNet/IP-
oder das PROFINET-Netz. Das zuséatzlich implementierte DLR- bzw. MRP-Protokoll
ermdglicht den Entwurf einer hochverfligbaren Netzinfrastruktur.

Redundanz-Funktion

Die Firmware der Module unterstitzt bei Ring-Topologien die Redundanz-Funktion DLR
(Device-Level-Ring) bzw. MRP (Media Redundancy Protokoll). Dadurch wechseln die
Module bei einer Unterbrechung der Verbindung sofort auf ein alternatives Ringsegment
und sorgen so flir einen unterbrechungsfreien Betrieb. Die unterstitzte DLR-Klasse ist
"Beacon-Based" entsprechend der EtherNet/IP-Spezifikation.

Fail-Safe-Funktion

Die Module mit Ausgangsfunktionalitat bieten eine Fail-Safe-Funktion. Damit haben Sie
die Moglichkeit, das Verhalten jedes einzelnen Ausgangskanals im Falle einer Unterbre-
chung oder eines Verlusts der Kommunikation festzulegen.

QuickConnect

QuickConnect erméglicht den Modulen durch einen beschleunigten Hochfahrprozess die
besonders schnelle Aufnahme der Kommunikation in einem EtherNet/IP-Netz. Damit ist
beispielsweise ein schnellerer Werkzeugwechsel moglich.

Force Mode

Der "Force Mode" ermdglicht die Simulation von Prozessdaten der Ein-/Ausgénge, ohne
dass Sensoren und Aktoren angeschlossen werden missen. Somit kdnnen Sie eine
Applikation ohne vollstandige physische Anwendung vorab testen. Es besteht die Mog-
lichkeit Eingangsschaltzustande zu simulieren oder sogar ohne Steuerung Ausgange zu
schalten. Diese Funktion erleichtert und beschleunigt eine Maschineninbetriebnahme
und kann fur die Uberprufung neuer Produktionsanlagen genutzt werden.

Dezentrale Logikfunktion bei C1-Modulen

ICE1-*-G60L-C1-V1D- Module mit der dezentralen Logikfunktion (DCU-Funktion) kénnen
Anwendungen uber eine integrierte programmierbare Logik eigenstandig steuern. Hierbei
kdénnen sie Timer und Zahler sowie weitere Funktionen ausfihren und optional Daten mit
einer Ubergeordneten Steuerung austauschen. Die remanente Speicherung des Pro-
gramms eignet sich bestens fiir einen Plug-and-Play-Betrieb. Dadurch erméglichen diese
Module eine schnelle und intuitive Installation sowie Wartung. Details zur Programmie-
rung der dezentralen Logikfunktion entnehmen Sie dem Kapitel "Dezentrale Logikfunk-
tion".

I PEPPERL+FUCHS
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Flex-Bit-Technologie bei 16DIO-Modulen (I0-Mapping):

Mit der Flex-Bit-Technologie ist es mdglich, das I0-Mapping der Prozessdaten zu &ndern.
In der Regel ist jeder Kanal statisch einem Bit in den Prozessdaten zugeordnet. Mit Hilfe
dieser Funktion lassen sich die Datenrichtung eines Kanals sowie dessen Bit-Zuordnung
in den Prozessdaten bestimmen. Es kénnen somit Ethernet-I0-Module durch die Konfi-
guration des IO-Mappings in Applikationen mit Bit-Mappings anderer Hersteller einge-
setzt werden.

Automatische Konfiguration der Ein-/Ausgéange bei 16DIO-Modulen liber Ein-
/Ausgangs-Profile

Die 16DIO Module sind universell einsetzbar und bieten Ihnen unterschiedliche Ein-/Aus-
gangs-Profile als Basiskonfiguration an. Durch Auswahl eines vordefinierten Profils kén-
nen Sie ein 16DIO Modul ohne groBen Aufwand unter anderem in ein 16DI, 16DO -oder
8DI8DO-Modul vorkonfigurieren. Dadurch ist ein schnelles und unkompliziertes Ersetzen
von bestehenden Modulen innerhalb der Anlage mdglich.

Anzeigen und Bedienelemente

%
@®3:3@®—
P

‘@35@

LT

Sels
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2
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LED Kanalanzeige
LED Statusanzeige
Drehschalter
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Hinweis!

Die LEDs im unteren Bereich des Ethernet-lO-Moduls haben abhangig vom eingestellten
Protokoll unterschiedliche Benennungen und unterschiedliche Funktionen. Die nachfolgenden
LED-Beschreibungen sind deshalb aufgeteilt in einen allgemeinen Teil (1), gultig fir alle

10

Protokolleinstellungen und LED-Beschreibungen jeweils flr eine bestimmte

Protokolleinstellung (2).

Abbildung 2.1
e E/IP: EtherNet/IP

* P:PROFINET
* EC: EtherCAT

Anzeigen - allgemeiner Teil
Beschreibung fiir LED A, B, DIA, Ug, Ug, DCU/FM

LED Funktion
LED A (jeweils fur X1 -| weif3: Kanalstatus A ist "ein"
X8) aus: kein Fehler, nicht angeschlossen
rot: Peripheriefehler (Sensor- /Aktorlberlast oder Kurzschluss)
DIA
LED BX1-X8B weil3: Kanalstatus B ist "ein"
aus: kein Fehler, nicht angeschlossen
DIA rot: Peripheriefehler (Sensor- /Aktoriiberlast oder Kurzschluss)
LED Ug griin: Spannung 19V <Ug <30V
rot: Spannung Ug < 19 V oder Ug > 30V
LED U, ' gran: Spannung 19V <U_ <30V
rot: Spannung U < 19V oder U, > 30V
LED C/FM blau: DCU-Funktion wird gestoppt
nur ICE1-8DI8DO- blau blinkend: DCU-Funktion arbeitet
G60L-C1-v1iD aus: DCU-Funktion nicht aktiv; Force Mode deaktiviert
und ICE1-16DIO- rot blinkend: Fehler DCU-Funktion
G60L-C1-v1iD blau/rot blinkend: Force Mode aktiviert
LED FM aus: Force Mode deaktiviert
fur Module ohne blau/rot blinkend: Force Mode aktiviert
dezentrale Logikfunk-
tion (C1-Module)

Tabelle 2.1

1.nur 8DI8DO und 16DIO

I PEPPERL+FUCHS
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EtherNet/IP-Anzeigen
Bereich E/IP: relevante LEDs Lnk/Act, MS, NS

LED
LED Lnk/Act

Funktion

grun: Verbindung Ethernet-Teilnehmer
gelb blinkend: Datenaustausch 10-Device
aus: keine Verbindung

LED MS

gran: Modul betriebsbereit

griin blinkend: Konfiguration fehlt

rot/griin blinkend: Selbsttest

rot: schwerer, nicht behebbarer Fehler

rot blinkend: leichter, behebbarer Fehler (z. B. fehlerhafte Konfigura-
tion)

aus: Modul ausgeschaltet

LED NS

grun: Modul hat mindestens eine existierende Verbindung

grun blinkend: Modul hat keine existierenden Verbindungen. IP-
Adresse ist vorhanden

rot/griin: Modul fuhrt einen Selbsttest durch

rot: Modul hat festgestellt, dass zugewiesene IP-Adresse bereits exi-
stiert

aus: Modul ist ausgeschaltet oder hat keine IP-Adresse.

Tabelle 2.2

PROFINET-Anzeigen
Bereich P: relevante LEDs Lnk/Act , BF, DIA

LED Funktion
LED Lnk/Act grun: Verbindung Ethernet-Teilnehmer
gelb blinkend: Datenaustausch |0-Device
aus: keine Verbindung
LED BF rot: Konfiguration fehlt, keine oder langsame physikalische Verbin-
dung
rot blinkend: kein Datenaustausch mit IO-Device
aus: kein Fehler
LED DIA rot: Watchdog TIme-out oder Diagnose liegt vor oder Systemfehler
rot blinkend fur 3s: DCP-Signal-Service wird GUber den Bus ausgeldst
aus: kein Fehler
Tabelle 2.3
EtherCAT-Anzeigen
Bereich EC: relevante LEDs X01, X02 , RUN, ERR
LED Funktion
LED XO01 gruan: Verbindung Ethernet-Teilnehmer
gelb blinkend: Datenaustausch 10-Device
aus: keine Verbindung
LED X02 grun: Verbindung Ethernet-Teilnehmer
gelb blinkend: Datenaustausch |0-Device
aus: keine Verbindung

I3 PEPPERL+FUCHS
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LED Funktion

LED RUN grun: Status OPERATIONAL

1 x griin blinkend: Status SAFE-OPERATIONAL

grun blinkend: Status PRE-OPERATIONAL

grun flackernd: Modul fahrt hoch und ist nicht im Status INIT oder
Modul befindet sich im Status BOOTSTRAP und ladt Firmware.
aus: Status INIT

LED ERROR rot: Steuerungsfehler, z. B. PDI Watchdog Timeout

flackernd: Fehler beim Booten

rot blinkend: fehlerhafte Konfiguration; allgemeiner Konfigurationsfeh-
ler

1 x rot blinkend: lokaler Fehler, unerwlinschte Statusénderung

2 x rot blinkend: Watchdog-Fehler

aus: kein Fehler

Bedienelemente

Schalter Funktion

Drehschalter X100 Einstellen des Feldbusprotokolls
Einstellen der IP-Adresse’

Drehschalter X10 Einstellen der IP-Adresse
Drehschalter X1 Einstellen der IP-Adresse

1.nur EtherNET/IP

Hinweis!
n Details zur Einstellung des Protokolls und der IP-Adresse finden Sie im Kapitel
“Inbetriebnahme, Protokolleinstellung”

2.3 Schnittstellen und Anschliisse

Die dargestellten Kontaktanordnungen zeigen die Vorderansicht auf den Steckbereich der
Steckverbinder.

Feldbus-Anschluss X01, X02
* Anschluss: M12-Buchse, 4-polig, D-kodiert
e Farbkodierung: griin

Funktion
Ports X01, X02 1 TD+ Transmit Data +
2 RD+ Receive Data +
3 TD- Transmit Data -
4 RD- Receive Data -

Tabelle 2.4  Belegung Port X01, X02

12 I PEPPERL+FUCHS
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Vorsicht!
Zerstérungsgefahr!

Legen Sie die Spannungsversorgung nie auf die Datenkabel.

Anschluss fiir die Spannungsversorgung X03, X04
* Spannungsversorgung mit M12-Power L-kodiert
* Farbkodierung: grau

Vorsicht!
Funktionsausfall, wenn Systemspannungsversorgung zu niedrig ist.

Stellen Sie in jedem Fall sicher, dass die Versorgungsspannung gemessen an dem am weite-
sten entfernten Teilnehmer (Sensor/Aktor) aus Sicht der Systemversorgungsspannung 18V
DC nicht unterschreitet.

Hinweis!
Anschluss der Spannungsversorgung

Beachten Sie beim Anschluss der Spannungsversorgung das Konzept fir die getrennte
Versorgung von Sensor- und Systemversorgung tber Ug und der Hilfsversorgung tber U_flr z.
B. Aktoren. Im Falle eines Spannungsversorgungskonzepts der Anlage mit einer getrennten
Systemstromversorgung und Laststromversorgung kann so der Sensor- und Systembereich
des Ethernet-I0-Moduls auch bei Ausfall der Laststromversorgung weiter arbeiten.

Beachten Sie bei der Stromversorgung mehrerer in Reihe geschalteter Ethernet-I0-Module die
richtige Anschlusssystematik der getrennten Spannungsversorgung Ug .U, .

Abbildung 2.4 Schemazeichnung M12 L-Codierung (Buchse); Port X04 (OUT)

Port Pin Signal Funktion
Spannungsversorgung 1 Ug(+24V) | Sensor-/ Systemversorgung
X03, X04

GND U_ Masse/Bezugspotential V 5y

GND Ug Masse/Bezugspotential V¢

U, (+24V) | Hilfsversorgung (galv. getrennt)

FE (5) FE (FE) Funktionserde

13




ICE1-*-G60L-V1D, ICE1-*-G60L-C1-V1D
Produktbeschreibung

14

Hinweis!

Verwenden Sie ausschlieBlich Netzteile fir die System-/Sensor- und Aktorversorgung, welche
PELV (Protective-Extra-Low-Voltage) oder SELV (Safety-Extra-Low-Voltage) entsprechen.
Spannungsversorgungen nach EN 61558-2-6 (Trafo) oder EN 60950-1 (Schaltnetzteile)
erfillen diese Anforderungen.

Anschluss fir Ein-/Ausange X1 ... X8
e Anschluss: M12-Buchse, 5-polig, A-kodiert
* Farbkodierung: schwarz

o
4{{ovo0))2
o

3

Abbildung 2.5 Schemazeichnung M12-Buchse, 5-polig, A-kodiert, Port X1 ... X8

Hinweis!
Abhangig vom Modultyp sind die Pins der Ports X1... X8 unterschiedlich belegt.

Hinweis!

Bei induktiven Lasten der Gebrauchskategorie DC13 (EN60947-5-1) sind die Ausgange in der
Lage, Stréme von 1,6 A mit einer Frequenz von 1 Hz zu schalten.

Module ICE1-8DI8DO-G60L-V1D und ICE1-8DI8DO-G60L-C1-V1D

Port Pin Signal Funktion
Eingange 1 +24V DC Sensor/-Systemversorgung
X1... X4 > INB Digitaler Eingang B
3 ovDC Masse/Bezugspotential
4 IN A Digitaler Eingang A
5 FE (FE) Funktionserde
Port Pin Signal Funktion
Ausgange 1 nicht belegt
X5... X8 2 OouTB Digitaler Ausgang B
3 ovDC Masse/Bezugspotential
4 OUTA Digitaler Ausgang A
FE (5) FE (FE) Funktionserde

Modul ICE1-16DI-G60L-V1D

Port Pin Signal Funktion
Eingange 1 +24V DC Sensor/-Systemversorgung
X1...X8 2 InB Digitaler Eingang B

3 ovDC Masse/Bezugspotential

4 InA Digitaler Eingang A

FE (5) FE (FE) Funktionserde
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Module ICE1-16DIO-G60L-V1D und ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D

Port Pin Signal Funktion
Ausgénge 1 +24V DC | Sensor/-Systemversorgung
X1...X8 2 IN B/OUT B | Konfigurierbar als digitaler Eingang B
oder Ausgang B
3 ovDC Masse/Bezugspotential
4 IN A/OUT A| Konfigurierbar als digitaler Eingang A
oder Ausgang A
FE (5) FE (FE) Funktionserde
2.4 Abmessungen

17.6
30.7

M4

20

30
59.6

Abbildung 2.6 ICE1-8DI8DO-G60L-V1D
ICE1-8DI8DO-G60L-C1-V1D

ICE1-16DI-G60L-V1D

ICE1-16DIO-G60L-V1D
ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D

I3 PEPPERL+FUCHS
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3 Installation
3.1 Allgemeine Hinweise

16

P>

Montieren Sie das Modul mit 2 Schrauben der GréBe M6x25/30 auf einer ebenen Flache. Das
hierfar erforderliche Drehmoment betrdgt 1 Nm. Verwenden Sie Unterlegscheiben nach DIN
125. Verwenden Sie flr die Montagebohrungen einen Abstand von 237,3 bis 239,7 mm.

Hinweis!
Anschluss der Spannungsversorgung
Beachten Sie beim Anschluss der Spannungsversorgung das Konzept fur die getrennte

Versorgung von Sensor- und Systemversorgung Uber Ug und der Hilfsversorgung tber U_fur

z. B. Aktoren. Im Falle eines Spannungsversorgungskonzepts der Anlage mit einer getrennten
Systemstromversorgung und Laststromversorgung kann so der Sensor- und Systembereich
des Ethernet-10-Moduls auch bei Ausfall der Laststromversorgung weiter arbeiten.

Beachten Sie bei der Stromversorgung mehrerer in Reihe geschalteter Ethernet-10-Module die
richtige Anschlusssystematik der getrennten Spannungsversorgung Ug .U|.

Hinweis!

Far die Ableitung von Stérstrémen und die EMV-Festigkeit verfligen die Module Uber einen
Erdungsanschluss mit einem M4-Gewinde. Dieser ist mit dem Symbol fur Erdung und der
Bezeichnung "XE* markiert.

Hinweis!

Verbinden Sie das Modul mittels einer Verbindung von geringer Impedanz mit der Bezugserde.
Im Falle einer geerdeten Montageflache kénnen Sie die Verbindung direkt Uber die
Befestigungsschrauben herstellen.

Hinweis!

Verwenden Sie bei nicht geerdeter Montagefldche ein Masseband oder eine geeignete FE-
Leitung. SchlieBen Sie das Masseband oder die FE-Leitung durch eine M4-Schraube am
Erdungspunkt an und unterlegen Sie die Befestigungsschraube wenn maoglich mit einer
Unterleg- und Zahnscheibe.

Hinweis!

Um die Steuerung zu programmieren, ziehen Sie bitte die Herstellerinformationen zu Rate und
verwenden Sie nur entsprechendes Zubehor.

Hinweis!
Far UL Anwendung:

SchlieBen Sie Ethernet-IO-Module nur unter Verwendung eines UL-zertifizierten Kabels mit
geeigneten Bewertungen an (CYJV oder PVVA).

Nur fir den Innenbereich zugelassen. Bitte beachten Sie die maximale Héhe von 2000 Metern.
Zugelassen bis maximal Verschmutzungsgrad 2.

Warnung!

Terminals, Gehause feldverdrahteter Terminalboxen oder Komponenten kénnen eine Tempera-
tur von 60 ° C Ubersteigen.

I PEPPERL+FUCHS
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Warnung!
A Verwenden Sie temperaturbestédndige Kabel mit Hitzebesténdigkeit bis mindestens 96 ° C fur
folgenden Ethernet-10-Module:

ICE1-8DI8DO-G60L-C1-V1D und ICE1-8DI8DO-G60L-V1D
ICE1-16DIO-G60L-V1D und ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D

I3 PEPPERL+FUCHS 17
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Inbetriebnahme, Protokolleinstellung

Protokolleinstellung

Multiprotokoll

Mit den Multiprotokollmodulen kénnen Sie verschiedene Protokolle fir die Kommunikation
innerhalb eines Feldbussystems auswéhlen. Auf diese Weise kénnen die Multiprotokolimodule
in verschiedene Netzwerke integriert werden, ohne dass es notwendig ist, fur jedes Protokoll
spezifische Module zu erwerben. Diese Technologie bietet lhnen auch die Méglichkeit, das
gleiche Modul in verschiedenen Umgebungen zu verwenden. Mit Hilfe von Drehschaltern auf
der Vorderseite der Module kénnen Sie einfach und bequem das Protokoll und die Adresse
des Moduls einstellen, wenn das zu verwendende Protokoll dies unterstitzt. Nachdem Sie
eine Protokollauswahl getroffen und die zyklische Kommunikation gestartet haben, merkt sich
das Modul diese Einstellung und verwendet ab diesem Zeitpunkt das gewéhlte Protokoll. Um
ein anderes unterstiitztes Protokoll mit diesem Modul zu verwenden, fiihren Sie einen werksei-
tigen Reset durch.

Einstellung des Protokolls

Die Multiprotokollmodule haben insgesamt drei Drehschalter. Mit dem ersten Drehschalter
X100 stellen Sie das Protokoll Gber die entsprechende Schalterstellung ein. Bei den anderen
Drehschaltern legen Sie die letzten beiden Ziffern der IP-Adresse fest, wenn Sie EtherNet/IP
verwenden

0
©32®

C T
‘@:3@ Ethen ‘et/IP

- — o1 e

5
P 2

Iy a¥ats sl

X100 EtherCAT.

W)
Abbildung 4.1 Drehschalter X100
Zuordnung des Protokolls liber Drehschalter

Protokoll X100 X10 X1
EtherNET/IP 0-2 0-9 0-9
PROFINET P - -
EtherCAT EC - -

Im Auslieferungszustand sind keine Protokolleinstellungen im Modul gespeichert. In diesem
Fall ist nur das gewunschte Protokoll zu wéahlen. Um eine geénderte Drehschaltereinstellung
(Protokolleinstellung) zu Gbernehmen, ist ein Power-Zyklus oder "Reset" von der Weboberfla-
che notwendig. Sobald Sie das Protokoll mit den Drehschaltern eingestellt haben, speichert
das Modul diese Einstellung, wenn es eine zyklische Kommunikation startet. Das Andern des
Protokolls Uber den Drehschalter ist nach diesem Zeitpunkt nicht mehr moglich. Um das Proto-
koll zu &ndern, fiihren Sie zuerst einen werkseitigen Reset durch.

Wenn Sie den Drehcodierschalter auf ungiiltige Weise positionieren, signalisiert das Gerat dies
mit einem Blinkcode: die BF/MS/ERR-LED blinkt dreimal rot.
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Die IP-Adresse kann abhangig vom gewéahlten Protokoll geandert werden.

EtherNET/IP

Wenn Sie sich fur EtherNet/IP als Protokoll entscheiden, verwenden Sie den Drehschalter
X100, um den Wert 100 des letzten Oktetts der IP-Adresse des Moduls einzustellen. Mit dem
Drehschalter X100 kénnen Sie fiir die IP-Adresse einen Wert von 0 bis 2 einstellen. Mit den
Drehschaltern X10 und X1 kénnen Sie Werte zwischen 0 und 9 auswahlen. Mit dem Dreh-
schalter X10 kénnen Sie die Position 10 des letzten Oktetts der IP-Adresse konfigurieren. Mit
dem Drehschalter X1 kénnen Sie die Position 1 des letzten Oktetts der IP-Adresse konfigurie-
ren.

Die ersten drei Oktette der IP-Adresse sind standardmaBig auf 192.168.1 gesetzt.

Beispiel: die Drehschaltereinstellung 2 (x100), 1 (x10) und 0 (x1) ergibt eine IP-Adresse von
192.168.1.210 fir EtherNet/IP.

Alternativ ist es Uber die Nullstellung der Drehcodierschalter méglich, die erforderlichen Netz-
werkparameter iber DHCP oder BOOTP zu beziehen.

PROFINET

Wenn Sie sich fir PROFINET als Protokoll entscheiden, stellen Sie den Drehschalter X100 auf
den Wert P.

EtherCAT

Wenn Sie sich fiir EtherCAT als Protokoll entscheiden, stellen Sie den Drehschalter X100 auf
den Wert EC.

Werkseinstellungen

Ein werkseitiger Reset stellt die urspringlichen Werkseinstellungen wieder her und nimmt so
die Anderungen und Einstellungen zur(ick, die Sie bis zu diesem Punkt vorgenommen haben.
AuBerdem wird die gespeicherte Protokollauswahl zurlickgesetzt.

Um eine Werkseinstellung durchzufiihren, stellen Sie den Drehschalter X100 auf 9, den Dreh-
schalter X10 auf 7 und den Drehschalter X1 auf 9. Schalten Sie danach das Modul aus und
wieder an. Nach 10 s ist die Werkseinstellung wieder hergestellt.

Um ein neues Protokoll auszuwéhlen, folgen Sie den Anweisungen in diesem Kapitel.

e
- u
©::O

X100 X10 X1

Abbildung 4.2 Werkseinstellung wiederherstellen: X100 =9, X10=7, X1 =9

Vorsicht!
A Zerstorung des Betriebssystems

Stelllen Sie sicher, dass das Modul zur Wiederherstellung der Werkseinstellung mindestens

10 Sekunden an der Spannungsversorgung angeschlossen und eingeschaltet ist. Bei weniger
als 10 Sekunden kann das Betriebssystem zerstort werden. Das Modul muss dann zur Repa-

ratur an Pepperl+Fuchs geschickt werden.
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Inbetriebnahme bei EtherNet/IP

Vorbereitung

Fir die Konfiguration eines Moduls in der Steuerung ist eine EDS-Datei erforderlich. Jede der
Modulvarianten benétigt eine eigene EDS-Datei.

EDS-Datei herunterladen

Sie finden die passende EDS-Datei auf der Produktdetailseite des Gerats im Bereich Soft-

ware.

Um auf die Produktdetailseite des Geréats zu gelangen, rufen Sie http://www.pepperl-fuchs.com
auf und geben Sie z. B. die Produktbezeichnung oder Artikelnummer in die Suchfunktion ein.

Installieren Sie die EDS-Datei fir die verwendete Modulvariante mit Hilfe des Hardware- oder
Netzwerk-Konfigurationstools lhres Steuerungsherstellers. Nach der Installation stehen die
Module in den Hardwarekatalogen als "General Purpose Discrete 1/O*-Gerat zur Verfligung.

Ablesen der MAC-Adressen

Jedes Modul besitzt eine eindeutige, vom Hersteller zugewiesene MAC-Adresse, die nicht
durch den Benutzer dnderbar ist. Die zugewiesene MAC-Adresse ist auf der rechten Seite des

Moduls aufgedruckt.

Einstellen der Netzwerkparameter

Uber die 3 Steuerschalter auf der Vorderseite der Module haben Sie die Méglichkeit, den
Betriebsart fur das Empfangen der Netzwerkparameter wie IP-Adresse, Subnetzmaske und
Gateway-Adresse einzustellen.

Bitte beachten Sie, dass fir die Nutzung von QuickConnect eine feste IP-Adresse erforderlich

ist.

Nach dem Wiederherstellen der Spannungsversorgung lesen die Module die Schalterstellun-
gen ein. Die gewahlte Betriebsart Gberschreibt die gespeicherten Einstellungen.

Die Gerate unterstitzen fir den Empfang der erforderlichen Netzwerkparameter wie IP-
Adresse und Subnetzmaske die Kommunikationsprotokolle DHCP und BOOTP.

Die Werkseinstellung der statischen Netzwerkparameter lauten:
e |P-Adresse: 192.168.001.001
* Subnetzmaske: 255.255.255.000
* Gateway-Adresse: 000.000.000.000
Uber die Drehcodierschalter sind folgende Einstellungen méglich:

Drehschalterstel-
lung

000
(Auslieferzustand)

Funktion

Im Auslieferzustand ist die DHCP- und BOOTP-Funktionalitét aktiviert.
Die Netzwerkparameter werden zunéchst durch DHCP-Requests
angefordert. Wenn dies nicht erfolgreich ist, erfolgt die Anforderung
durch BOOTP-Requests. Die Netzwerkparameter werden nicht
gespeichert, jedoch ist eine Speicherung tber den integrierten Web-
server moglich.

000 Die zuletzt gespeicherten Netzwerkparameter werden verwendet (IP-
(Netzwerkparameter | Adresse, Subnetzmaske, Gateway-Adresse, DHCP ein/aus, BOOTP
bereits gespeichert) | ein/aus).

001 bis 254 Die letzten 3 Stellen der gespeicherten oder voreingestellten IP-
Adresse werden durch die Einstellung der Steuerschalter Gberschrie-
ben.

255 bis 298 Die Netzwerkparameter werden tiber DHCP und BOOTP angefordert,

(Default: 299)

aber nicht gespeichert.
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Drehschalterstel-

lung Funktion

979 Das Gerét fuhrt ein Rlcksetzen auf die Werkseinstellungen durch. Die
Netzwerkparameter werden ebenfalls auf die Vorgabewerte zuriickge-
setzt. In dieser Betriebsart ist keine Kommunikation moglich.

Tabelle 5.1

Konfiguration

Implicit und Explicit Messaging

Die Ethernet-lO-Module unterstitzen fur die EthetNet/IP Kommunikation Implicit Messaging
und Explicit Messaging. |O-Prozessdaten werden zyklisch uber Assembly Objekte und einer
bestehenden Verbindung mittels Implicit Messaging Ubertragen.

Daten mit geringer Prioritét, zeitunkritische Daten sowie Konfigurations- und Diagnosedaten
kdnnen Uber azyklische Nachrichten mittels Explicit Messaging ausgetauscht werden.

Verbindungen und Assembly-Objekt

Die Ethernet-I0-Module unterstutzen fur den Austausch von I0-Prozessdaten und die Kommu-
nikation tber Implicit Messaging die Verbindungsarten Exclusive Owner, Input Only und Listen
Only.

* Exclusive Owner

Diese Verbindung ist bidirektional: Die Steuerung sendet Daten an das Modul, und das
Modul sendet Daten an die Steuerung. Diese Verbindungsart wird Exclusive Owner
genannt, da sie jeweils ein Modul und die Steuerung verbindet.

* Input Only

Bei dieser Verbindung sendet ausschlieBlich das Modul Daten an die Steuerung. Das
Modul sendet dabei einen Heartbeat, evtl. in reduzierten Intervallen. Dadurch kann die
Steuerung Verbindungsunterbrechungen erkennen.

* Listen Only

Diese Verbindung entspricht der Input-Only-Verbindung, kann aber nur etabliert werden,
wenn gleichzeitig eine Exklusive-Owner- oder Input-Only-Verbindung zwischen einem
weiteren Modul und der Steuerung besteht.

Die Verbindungsart "Exclusive Owner" ist ausschlieBlich bei Modulen mit Ausgangsfunktionali-
tat (Varianten16DIO und 8DI8DO) verfligbar. Durch die Auswahl der entsprechenden Instanz-
ID des Assembly-Objektes entscheiden Sie, ob das Modul Diagnosedaten zu den Standard-
prozessdaten hinzufigt.

Die Ethernet-I0-Module der Varianten 16DIO sind universell einsetzbar und bieten Ihnen unter-
schiedliche Profile als Basiskonfiguration an. Mit diesen kénnen Sie ein 16DIO-Modul unter
anderem als 16DI-, 16DO- oder 8DI/8DO-Modul vorkonfigurieren und z.B. im Austauschfall
ersetzen. Jeder E/A-Kanal kann als Eingang oder Ausgang fur das 16DI/DO-Profil verwendet
werden. Soll ein E/A-Kanal als Eingang verwendet werden, sollte der SPS-Programmierer das
entsprechende Ausgangs-Bit nicht setzen.

Bei Nutzung der vorkonfigurierten alternativen Profile 1&sst sich das Risiko einer Fehlkonfigura-
tion durch die Verwendung der Profile 16DI, 16DO oder 8DI/8DO reduzieren. In diesen Profilen
sind die E/A-Kanéle auf "Eingang® oder "Ausgang* konfiguriert.

Ethernet-l0-Module vom Typ ICE1-8DI8DO-G60L-C1-V1D ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D besit-
zen die DCU-Funktion. Bei diesen werden die Prozessdaten in beide Datenrichtungen um
zusatzlich 18 Byte erweitert.
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16DIO-Module, Verbindungen und Assembly-Objekte

Hinweis!

Nachfolgend sind die mdglichen Profile fur die Ethernet-IO-Modul mit konfigurierbaren Ein-

/Ausgéangen aufgeflhrt.

Zuerst fir das Modul ICE1-16DIO-G60L-V1D und danach fiir das Modul ICE1-16DIO-G60L-
C1-V1D mit DCU-Funktion.

ICE1-16DIO-G60L-V1D
ICE1-16DIO-G60L-V1D: Ethernet-IO-Modul mit 16 digitalen Ein-/Ausgangen (16DIO), frei kon-

figurierbar

16-DI/DO-Profile

Verbindung

Verbindungsart Diagnose

Instanz-ID

16 DI/DO + DIA Exclusive Owner | ja Ausgang: 100 2 Byte
Eingang: 101 7 Byte
16 DI/DO Exclusive Owner | nein Ausgang: 100 2 Byte
Eingang: 102 3 Byte
16 DI/DO + DIA Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 101 7 Byte
16 DI/DO Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 102 3 Byte
Tabelle 5.2

8-DI/DO-Profile

Verbindung Verbindungsart Diagnose Instanz-ID
8 DI/DO + DIA Exclusive Owner | ja Ausgang: 103 1 Byte
Eingang: 104 6 Byte
8 DI/DO Exclusive Owner | nein Ausgang: 103 1 Byte
Eingang: 105 2 Byte
8 DI/DO + DIA Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 104 6 Byte
8 DI/DO Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 105 2 Byte
Tabelle 5.3
16-DI-Profile
Verbindung Verbindungsart Diagnose Instanz-ID
16 DI + DIA Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 101 7 Byte
16 DI Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 102 3 Byte
Tabelle 5.4
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8-DI-Profile
Verbindung

Verbindungsart

Diagnose

Instanz-ID

8 DI + DIA Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 104 6 Byte
8 DI Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 105 2 Byte
Tabelle 5.5
16-DO-Profile

Verbindung

Verbindungsart

Diagnose

Instanz-ID

16 DO + DIA Exklusive Owner | ja Ausgang: 100 2 Byte
Eingang: 106 5 Byte
16 DO Exklusive Owner | nein Ausgang: 100 2 Byte
Eingang: 107 1 Byte
Tabelle 5.6
8-DO-Profile

Verbindung

Verbindungsart

Diagnose

Instanz-ID

8 DO + DIA Exklusive Owner | ja Ausgang: 103 1 Byte
Eingang: 106 5 Byte
8 DO Exklusive Owner | nein Ausgang: 103 1 Byte
Eingang: 107 1 Byte

Tabelle 5.7

8-D1/8-DO-Profile
Verbindung

Verbindungsart

Diagnose

Instanz-ID

8 DI/8 DO + DIA Exclusive Owner | ja Ausgang: 103 1 Byte
Eingang: 104 6 Byte
8 DI/8 DO Exclusive Owner | nein Ausgang: 103 1 Byte
Eingang: 105 2 Byte
8 DI/8 DO + DIA Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 104 6 Byte
8 DI/8 DO Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 105 2 Byte
Tabelle 5.8

Generische Profile

Verbindung

Verbindungsart

Diagnose

Instanz-ID

Generic 16 DI + DIA Listen Only ja Ausgang: 192 0 Byte
Eingang: 101 7 Byte
Generic 16 DI Listen Only nein Ausgang: 192 0 Byte
Eingang: 102 3 Byte
Generic 8 DI + DIA Listen Only ja Ausgang: 192 0 Byte
Eingang: 104 6 Byte
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Verbindung Verbindungsart Diagnose Instanz-ID
Generic 8 DI Listen Only nein Ausgang: 192 0 Byte
Eingang: 105 2 Byte
Tabelle 5.9

Gerade Anzahl DI/DO-Bytes-Profile

Verbindung

Verbindungsart Diagnose

Instanz-ID

16 DI/DO + DIA Exklusive Owner | ja Ausgang: 100 2 Byte
Eingang: 108 8 Byte
16 DI/DO + DIA Input nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 108 8 Byte
Generic 16 DI + DIA Listen Only ja Ausgang: 192 0 Byte
Eingang: 104 6 Byte

Tabelle 5.10

ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D (DCU-Funktion)
Ethernet-IO-Modul mit 16 digitalen Ein-/Ausgéngen (16DIO), frei konfigurierbar und dezentra-

ler Logikfunktion (DCU-Funktion).

16-DI/DO-DCU-Profile
Verbindung

Verbindungsart Diagnose

Instanz-ID

16 DI/DO + DIA + DCU | Exclusive Owner | ja Ausgang: 100 20 Byte
Eingang: 101 25 Byte
16 DI/DO + DCU Exclusive Owner | nein Ausgang: 100 20 Byte
Eingang: 102 21 Byte
16 DI/DO + DIA + DCU | Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 101 25 Byte
16 DI/DO + DCU Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 102 21 Byte

Tabelle 5.11

8-DI/DO-DCU-Profile
Verbindung

Verbindungsart Diagnose

Instanz-ID

8 DI/DO + DIA + DCU | Exclusive Owner | ja Ausgang: 103 19 Byte
Eingang: 104 24 Byte
8 DI/DO + DCU Exclusive Owner | nein Ausgang: 103 19 Byte
Eingang: 105 20 Byte
8 DI/DO + DIA + DCU | Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 104 24 Byte
8 DI/DO + DCU Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 105 20 Byte
Tabelle 5.12
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16-DI-DCU-Profile
Verbindung

Verbindungsart Diagnose

Instanz-ID

16 DI + DIA + DCU Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 101 25 Byte
16 DI + DCU Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 102 21 Byte
Tabelle 5.13

8-DI-DCU-Profile
Verbindung

Verbindungsart

Diagnose

Instanz-ID

8 DI + DIA + DCU Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 104 24 Byte
8 DI +DCU Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 105 20 Byte
Tabelle 5.14

16-DO-DCU-Profile
Verbindung

Verbindungsart

Diagnose

Instanz-ID

16 DO + DIA +DCU Exklusive Owner | ja Ausgang: 100 20 Byte
Eingang: 106 23 Byte
16 DO +DCU Exklusive Owner | nein Ausgang: 100 20 Byte
Eingang: 107 19 Byte

Tabelle 5.15

8-DO-DCU-Profile
Verbindung

Verbindungsart

Diagnose

Instanz-ID

8 DO + DIA + DCU Exklusive Owner | ja Ausgang: 103 19 Byte
Eingang: 106 23 Byte
8 DO + DCU Exklusive Owner | nein Ausgang: 103 19 Byte
Eingang: 107 19 Byte

Tabelle 5.16

8-D1/8-DO-DCU-Profile
Verbindung

Verbindungsart

Diagnose

Instanz-ID

8 DI/8 DO + DIA + DCU | Exclusive Owner | ja Ausgang: 103 19 Byte
Eingang: 104 24 Byte

8 DI/8 DO + DCU Exclusive Owner | nein Ausgang: 103 19 Byte
Eingang: 105 20 Byte

8 DI/8 DO + DIA +DCU | Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 104 24 Byte

8 DI/8 DO + DCU Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 105 20 Byte

Tabelle 5.17
25
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Generische DCU-Profile

Verbindung Verbindungsart Diagnose Instanz-ID
Generic 16 DI + DIA Listen Only ja Ausgang: 192 0 Byte
+bCU Eingang: 101 25 Byte
Generic 16 DI + DCU | Listen Only nein Ausgang: 192 0 Byte
Eingang: 102 21 Byte
Generic 8 DI + DIA+ Listen Only ja Ausgang: 192 0 Byte
DCU Eingang: 104 24 Byte
Generic 8 DI +DCU Listen Only nein Ausgang: 192 0 Byte
Eingang: 105 20 Byte
Tabelle 5.18

Gerade Anzahl DI/DO-Bytes-DCU-Profile

Verbindung Verbindungsart Diagnose Instanz-ID

16 DI/DO + DIA+ DCU | Exklusive Owner | ja Ausgang: 100 20 Byte
Eingang: 108 26 Byte

16 DI/DO + DIA +DCU | Input nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 108 26 Byte

Generic 16 DI + DIA Listen Only ja Ausgang: 192 0 Byte

+bCU Eingang: 104 26 Byte

Tabelle 5.19

16DI-Module, Verbindungen und Assembly-Objekte

Hinweis!

Nachfolgend sind die mdglichen Profile fiir die Ethernet-10-Modul ICE1-16DI-G60L-V1D mit 16
Eingéangen aufgefuhrt.

ICE1-16DI-G60L-V1D

Verbindung Verbindungsart Diagnose Instanz-ID

16 Bit In + Diagnostic | Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 101 4 Byte

16 BitIn Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 102 3 Byte

16 Bit In + Diagnostic | Listen Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 101 4 Byte

16 BitIn Listen Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Eingang: 102 3 Byte

Tabelle 5.20

8DI/8DO-Module, Verbindungen und Assembly-Objekte

Hinweis!

Nachfolgend sind die mdglichen Profile fur die Ethernet-lO-Module mit 8 Eingédngen und 8
Ausgangen aufgefihrt.
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ICE1-8DI8DO-G60L-V1D, ICE1-8DI8DO-G60L-C1-V1D

Verbindung Verbindungsart Diagnose Instanz-ID Lange
8 Bit In / Out + Diagno- | Exclusive Owner | ja Ausgang: 100 1 Byte
stic Eingang: 101 6 Byte
8 Bit In/ Out Exclusive Owner | nein Ausgang: 100 1 Byte

Eingang: 102 3 Byte
8 Bit In/ Out + Diagno- | Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
stic Eingang: 101 6 Byte
8 Bit In/ Out Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte

Eingang: 102 3 Byte
8 Bit In/ Out + Diagno- | Listen Only ja Ausgang: 192 0 Byte
stic Eingang: 101 6 Byte
8 Bit In/ Out Listen Only nein Ausgang: 192 0 Byte

Eingang: 102 3 Byte

Tabelle 5.21

Konfigurationsparameter

Fiir die Ubertragung der Konfigurationsparameter werden bei den Ethernet-IO-Modulen
abhangig vom Modultyp unterschiedliche Assembly Objekte verwendet. Die Verbindungen
und Assembly Objekte kénnen den vorangegangenen Abschnitten entnommen werden.

Jedes Ethernet-10-Modul verfiigt Gber eine feste Anzahl an Konfigurationsparametern. Diese

GroBe wird uber die jeweilige Konfigurations-Assembly-Instanz bestimmt

Lange der Konfigurationsparameter:

* 16DIO-Module: 65/33 Worte (130/66 Byte) abhangig vom gewahlten Profil

* 16DI-Module: 1 Wort (2 Byte)
e 8DI/8DO-Module: 17 Worte (34 Byte)
Folgende Konfigurationsparameter stehen nur bestimmten Ethernet-lO-Modulvarianten zur

Verfugung:
* 8DI8DO-Module

e Surveillance Timeout: Verzégerung der Ausgangsiberwachungszeit eines Kanals
e Fail Safe: Ausgangszustand eines Kanals im Fehlerfall

* 16DIO-Module

e Surveillance Timeout: Verzégerung der Ausgangsiberwachungszeit eines Kanals
e Fail Safe: Ausgangszustand eines Kanals im Fehlerfall

* Process Data Direction: Prozessdatenrichtung

* 10-Mapping: Bitzuordnung der Kanéle

QuickConnect Configuration

Der QuickConnect (QC) ermdglicht allen Ethernet-IO-Modulen einen beschleunigten Hoch-

laufprozess. Mit Aktvierung dieses Parameters ist die besonders schnelle Aufnahme der Netz-
Kommunikation méglich.

Wenn Sie QuickConnect aktivieren, akzeptiert das Modul innerhalb von 350 ms nach dem Ein-
schalten eine TCP-Verbindung. AnschlieBend baut der Controller die Verbindung auf. So
erreicht das Modul eine Start-Up-Zeit von ca. 400 bis 500 ms.
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Um QC nutzen zu kdnnen, muss das Netz in einer Stern- oder Linien-Topologie vorliegen und
das Modul eine statische IP-Adresse besitzen. Ringtopologien und DHCP/BOOTP werden
nicht unterstitzt. Bitte beachten Sie, dass keine automatische Uberprifung auf doppelt verge-
bene IP-Adressen im selben Netz stattfindet.

Wenn QuickConnect aktiviert ist, sind folgende Parameter fur die Ethernet-Schnittstelle des
Moduls fest eingestellt:

100 Mbit/s Ubertragungsrate
* Vollduplex-Verbindung
e Auto-Negotiation und Auto-MDIX abgeschaltet

Hinweis!

Voraussetzung fur die Verwendung von QuickConnect ist die Einhaltung einer strikt
vorgegebenen Prozedur. Die Ethernet-I0-Module missen vor dem Abschalten (Inhibit
Instructrion) und vor dem Einschalten (Uninhibit Instruction) benachrichtigt werden.

Ein harter Verbindungsabbruch wéahrend des Betriebs ist nicht erlaubt. Details zu diesem
Verfahren kann dem Dokument ENET-AT001C-ENP von Rockwell Automation entnommen
werden

Fur die Verwendung von QuickConnect stehen folgenden Optionen zur Verfligung:
* Disabled (0) = QuickConnect deaktiviert (Default-Wert)
* Enabled (1) = QuickConnect aktiviert

General Settings Configuration

Die Anzeige dieser allgemeinen Parameter ist abh&ngig vom verwendeten Ethenet-IO-Modul.
Es lassen sich unterschiedliche Parameter konfigurieren. Jedes Bit in diesem Bitfeld repréasen-
tiert den Zustand eines Parameters.

Folgenden Optionen stehen zur Verwendung jedes einzelnen Parameters zur Verfligung:
* Disabled (0) = Parameter deaktiviert
* Enabled (1) = Parameter aktiviert

MSB LSB
1511413 12| 11| 10|9 |8 |7 6 5 4 3 2 1 0

Bei 16DI- oder 16DIO-Modulen mit DI-Profilen

Wort 0 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘RES‘DOR‘DCR‘DCL‘RDO‘RUL‘WIL‘FML

Bei 16DIO-Modulen mit DIO-Profil, DO-Profil und 8DI/8DO-Profilen

Wort 32 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘RES‘ DOR‘ DRC‘ DCL‘ RDO‘ RUL‘WIL ‘ FML
Bei 8D1/8DO-Modulen

Wort 16 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘RES‘ ‘DRC‘ DCL‘ RDO‘ RUL‘WIL ‘ FML
Tabelle 5.22

Legende

* FML (Force Mode Lock): Verwendung des Force Modes Uber den Webserver erlauben
(0) / sperren (1), Default-Wert: erlauben (0)

* WIL (Web Interface Lock): Verwendung des Webservers erlauben (0) / sperren (1),
Default-Wert: erlauben (0)

* RUL (Report U Supply Voltage Fault): Diagnosemeldung bei fehlender Versorgung der
Aktorik (U ) deaktivieren (0) / aktivieren (1), Default-Wert: aktivieren (1)
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* RDO (Report DO Fault without U ): Diagnosemeldung bei fehlender Versorgung der

Aktorik (U ) und Ansteuerung eines Ausgangs deaktivieren (0) / aktivieren (1), Default-

Wert: aktivieren (1)

* DCL (DCU Lock) nur bei Modulen mit DCU-Funktion: Dezentrale Logikfunktion erlauben

(0) / sperren (1), Default-Wert: erlauben (0)

e DCR (DCU Run) nur bei Modulen mit DCU-Funktion: DCU-Programm deaktivieren (0) /

starten (1), Default- Wert: (0)

* DOR (Digital Out Restart Mode) Ricksetzen der Kanal-Diagnose beim Ricksetzen des
digitalen Ausgangs (0) oder Automatischer Neustart nach Kurzschluss des digitalen Aus-

gangs bzw. nach Wiederkehr der Aktorikversorgung (1), Default-Wert: Automatischer

Neustart (1)
* RES (Reserved): Reservierter Parameter, Default-Wert: 0

Surveillance-Timeout

Die Firmware der Module erméglicht das Festlegen einer Verzégerungszeit, bevor die Uberwa-

chung der Ausgangsstréme beginnt, der sogenannte Surveillance-Timeout. Sie haben die

Méglichkeit, diesen fur jeden einzelnen Ausgangskanal einzustellen.

Die Verzbégerungszeit beginnt nach einer Zustandsénderung des Ausgangskanals, wenn die-

ser also aktiviert (nach einer steigenden Flanke) oder deaktiviert (nach einer abfallenden

Flanke) wird. Nach Ablauf dieser Zeit beginnt die Uberwachung des Ausgangs und die Dia-

gnose meldet Fehlerzustande.

Der mogliche Wert des "Surveillance-Timeout" betragt 0 bis 255 ms. Der Standardwert ist 80

ms. Im statischen Zustand des Ausgangskanals, wenn der Kanal also permanent ein- oder

ausgeschaltet ist, betragt der Wert 100 ms.
Surveillance-Timeout-Werte bei 8DI/8DO-Modulen
MSB LSB

15 |14 |13 |12 |11 |10 |9 8 |7 |6 |5 |4 |3 |2

Wort 0| Port X5, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte O ... 255

Wort 1| Port X5, Kanal B (Pin 2), mégliche Werte 0 ... 255

Wort 6| Port X8, Kanal A (Pin 4), mdgliche Werte O ... 255

Wort 7| Port X8, Kanal B (Pin 2), mégliche Werte 0 ... 255

Tabelle 5.23

Surveillance-Timeout-Werte bei 16DIO-Modulen mit DIO-, DO- und 8DI/8DO-Profilen

MSB LSB
15 |14 (13 |12 |11 (10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 |3

Wort 0 Port X1, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte 0 ... 255

Wort 1 Port X1, Kanal B (Pin 2), mégliche Werte 0 ... 255

Wort 14 Port X8, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte 0 ... 255

Wort 15 Port X8, Kanal B (Pin 2), mégliche Werte 0 ... 255

Tabelle 5.24

Fail-Safe-Funktion

Die Firmware der Module stellt eine Fail-Safe-Funktion fur die Ausgange bereit. Wahrend der

Konfiguration der Module haben Sie die Mdglichkeit, den Status der Ausgénge nach einer

Unterbrechung oder einem Verlust der EtherNet/IP-Kommunikation festzulegen.
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Die folgenden Optionen stehen Ihnen zur Verfigung:
* Setlow (0) = Deaktivieren des Ausgangskanals (digitaler Wert = 0)
* Set high (1) = Aktivieren des Ausgangskanals (digitaler Wert = 1)

* Hold last (2) = Halten des letzten Ausgangszustands (digitaler Wert entspricht dem letz-
ten Status)

Fail-Safe-Werte bei 8DI/8DO-Modulen
MSB LSB
15 |14 |13 |12 |11 (10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 |3 |2 |1 |O

Wort 8 Port X5, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte 0 ... 2

Wort 9 Port X5, Kanal B (Pin 2), mégliche Werte 0 ... 2

Wort 14 | Port X8, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte 0 ... 2

Wort 15 | Port X8, Kanal B (Pin 2), mégliche Werte O ... 2

Tabelle 5.25

Fail-Safe-Werte bei 16DIO-Modulen mit DIO-, DO- und 8DI/8DO-Profilen
MSB LSB
15 |14 |13 |12 |11 |10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 |3 |2 1 0

Wort 16 | Port X1, Kanal A (Pin 4), mdgliche Werte O ... 2

Wort 17 | Port X1, Kanal B (Pin 2), mdgliche Werte O ... 2

Wort 30 | Port X8, Kanal A (Pin 4), mdégliche Werte O ... 2

Wort 31 | Port X8, Kanal B (Pin 2), mégliche Werte O ... 2

Tabelle 5.26

Process Data Direction Configuration (nur bei 16DIO-Modulen)

Diese Parameter werden nur von Etherne-lIO-Modulen unterstltzt, bei denen ein |0-Mapping
konfiguriert werden kann, dies sind

e |CE1-16DIO-G60L-V1D
e |CE1-16DIO-G60L-C1-V1D.

Mit der "Process Data Direction" kdnnen Sie in Abhangigkeit des gewahlten Profils und des |O-
Mappings fur jeden Kanal die Datenrichtung bestimmen.

Bei einem 16 DI/DO Profil kann z.B. jeder Kanal als Ein- und Ausgang, als reiner Eingang oder
als reiner Ausgang konfiguriert werden. Dies bietet den Vorteil, dass jeder Kanal universell ver-
wendbar ist.

Die folgenden Optionen stehen Ihnen zur Verfigung:
* Input 5/0utput (0) = Ein- und Ausgangskanal
* Input (1) = Eingangskanal
e Output (2) = Ausgangskanal
Process Data Direction bei 16DIO-Modulen mit DIO-Profil
MSB LSB
15 |14 |13 |12 |11 |10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 |3 |2 |1 |O

Wort 16 | Port X1, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte O ... 2, Default-Wert = 0

Wort 17 | Port X1, Kanal B (Pin 2), mégliche Werte O ... 2, Default-Wert =0
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MSB LSB

Wort 47 | Port X8, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte 0 ... 2, Default-Wert = 0

Wort 48 | Port X8, Kanal B (Pin 2), mégliche Werte 0 ... 2, Default-Wert =0

Tabelle 5.27

Process Data Direction bei 16DIO-Modulen mit 16DI-Profil
MSB LSB
15 |14 |13 |12 |11 |10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 |3 |2 |1 |O

Wort 1 Port X1, Kanal A (Pin 4), statischer Wert 1

Wort2 | Port X1, Kanal B (Pin 2), statischer Wert 1

Wort 15 | Port X8, Kanal A (Pin 4), statischer Wert 1

Wort 16 | Port X8, Kanal B (Pin 2), statischer Wert 1

Tabelle 5.28

Process Data Direction bei 16DIO-Modulen mit 16DO-Profil
MSB LSB
i5 (14 (13 |12 |11 (10 |9 (8 |7 |6 |5 |4 |3 |2 |1 |O

Wort 33 | Port X1, Kanal A (Pin 4), statischer Wert 2

Wort 34 | Port X1, Kanal B (Pin 2), statischer Wert 2

Wort 47 | Port X8, Kanal A (Pin 4), statischer Wert 2

Wort 48 | Port X8, Kanal B (Pin 2),statischer Wert 2

Tabelle 5.29

Process Data Direction bei 16DIO-Modulen mit 8DI/8DO-Profil
MSB LSB
15 |14 (13 |12 |11 |10 |9 (8 |7 |6 |5 |4 |3 |2 |1 |O

Wort 33 | Port X1, Kanal A (Pin 4), mdgliche Werte 1 ... 2, Default-Wert = 1

Wort 34 | Port X1, Kanal B (Pin 2), mdgliche Werte 1 ... 2, Default-Wert = 1

Wort 47 | Port X8, Kanal A (Pin 4), mdgliche Werte 1 ... 2, Default-Wert = 2

Wort 48 | Port X8, Kanal B (Pin 2), mdgliche Werte 1 ... 2, Default-Wert = 2

Tabelle 5.30

10-Mapping Configuration (nur bei 16DIO Modulen)

Uber die Konfiguration des 10-Mappings ist es méglich, die Datenstruktur der Eingangs-/Aus-
gangsdaten (E/A-Daten) zu veréandern. Standardmafig ist jeder E/A-Kanal der Reihenfolge
nach in den Prozessdaten abgebildet. Bestehende SPS-Programme verwenden allerdings
unter Umstanden eine andere Kanalzuordnung.

Uber diese Parameter kdnnen somit alle E/A-Kanéle frei einem Bit in den E/A-Daten zugeord-
net werden. Hierbei ist zu beachten, dass Doppelbelegungen nicht moglich sind. Wird eine
Fehlparametrierung des 10-Mappings bei Ubertragung der Konfiguration erkannt, meldet das
Ethernet-I0-Modul einen Fehler. Eine Fehlkonfiguration kann tber die Status-Seite des Web
Interfaces eingesehen werden.
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Der erlaubte Wertebereich und der Default-Wert der Parameter sind abh&ngig vom gewéhlten
Profil. Ein Kanal kann zudem tber den Wert 255 auch inaktiv gesetzt werden.

Wourde ein Kanal beispielsweise mit dem Wert 3 konfiguriert, wird dessen Zustandswert auf
das 3. Bit der Prozessdaten Ubertragen. Dies gilt fur beide Datenrichtungen, sofern diese Uber
die "Process Data Direction" des Kanals konfiguriert wurden. Fir weitere Informationen zu den
Prozessdaten, siehe Kaptiel "Bitbelegung der Prozessdaten".

10-Mapping bei 16DIO-Modulen mit 16DI/DO- und 16DO-Profilen
MSB LSB
15 (14 |18 |12 |11 |10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 |38 |2 1 0

Wort 49 | Port X1, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte 0 ... 15, 255, Default-Wert = 0

Wort 50 | Port X1, Kanal A (Pin 2), mégliche Werte 0 ... 15, 255, Default-Wert = 1

Wort 63 | Port X8, Kanal A (Pin 4), mdgliche Werte 0 ... 15, 255, Default-Wert = 14

Wort 64 | Port X8, Kanal B (Pin 2), mdgliche Werte 0 ... 15, 255, Default-Wert = 15

Tabelle 5.31

10-Mapping bei 16DIO-Modulen mit 8DI/DO- und 8DO-Profilen
MSB LSB
15 (14 {13 (12 |11 (10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 |3 |2 1 0

Wort 49 | Port X1, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte O ... 7, 255, Default-Wert = 0

Wort 50 | Port X1, Kanal A (Pin 2), mégliche Werte 0 ... 7, 255, Default-Wert = 255

Wort 63 | Port X8, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte 0 ... 7, 255, Default-Wert =7

Wort 64 | Port X8, Kanal B (Pin 2), mégliche Werte O ... 7, 255, Default-Wert = 255

Tabelle 5.32

10-Mapping bei 16DIO-Modulen mit 16DI-Profilen
MSB LSB
15 (14 |13 |12 |11 |10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 |3 |2 1 0

Wort 17 | Port X1, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte 0 ... 15, 255, Default-Wert = 0

Wort 18 | Port X1, Kanal A (Pin 2), mégliche Werte 0 ... 15, 255, Default-Wert = 1

Wort 31 | Port X8, Kanal A (Pin 4), mogliche Werte O ... 15, 255, Default-Wert = 14

Wort 32 | Port X8, Kanal B (Pin 2), mégliche Werte O ... 15, 255, Default-Wert = 15

Tabelle 5.33

10-Mapping bei 16DIO-Modulen mit 8DI-Profilen
MSB LSB
15 |14 |13 |12 |11 (10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 |3 |2 1 0

Wort 17 | Port X1, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte O ... 7, 255, Default-Wert = 0

Wort 18 | Port X1, Kanal A (Pin 2), mégliche Werte 0 ... 7, 255, Default-Wert = 255

Wort 31 | Port X8, Kanal A (Pin 4), mogliche Werte O ... 7, 255, Default-Wert =7

Wort 32 | Port X8, Kanal B (Pin 2), mégliche Werte 0 ... 7, 255, Default-Wert = 255

Tabelle 5.34
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10-Mapping bei 16DIO-Modulen mit 8DI/DO-Profilen
MSB LSB
15 (14 {18 |12 |11 |10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 |3 |2 1 0

Wort 49 | Port X1, Kanal A (Pin 4), mégliche Werte 0 ... 7, 255, Default-Wert = 0

Wort 50 | Port X1, Kanal A (Pin 2), mdgliche Werte 0 ... 7, 255, Default-Wert = 1

Wort 63 | Port X8, Kanal A (Pin 4), mdgliche Werte 0 ... 7, 255, Default-Wert = 6

Wort 64 | Port X8, Kanal B (Pin 2), mdgliche Werte 0 ... 7, 255, Default-Wert = 7

Tabelle 5.35

Konfigurationsbeispiel

Die auf den folgenden Seiten beschriebene Konfiguration und Inbetriebnahme der Module
bezieht sich auf die RSLogix5000-Software von Rockwell Automation. Bei Verwendung eines
Steuerungssystems eines anderen Anbieters beachten Sie bitte die zugehérige Dokumenta-
tion. Die Konfiguration ist am Beispiel eines ICE1-16DIO-G60L-V1D-Modul beschrieben. Fur
andere Modulvarianten erfolgt die Konfiguration entsprechend mit einigen Detailunterschie-
den.

Installieren Sie die EDS-Dateien der Module in "RSLogix5000“ mit dem EDS-Hardware-
Installation-Tool unter dem MenU "Tools".

Wahlen Sie den richtigen Controller aus.

Flgen Sie ihrem EtherNet/IP-Kommunikationsinterface durch Rechtsklick der Maustaste, tiber
den Befehl "New Module", das gewlinschte Ethernet-I0-Modul hinzu.
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4.

File Edit View arch Logic

Commumcat:ons Tools Window Help
acld & ¥ .« Ox  ENIP_K30:01.Data[3]1 - B
Offline 7. ™ RUN Path: | AB_ETHIP-11192.168.1.1
No Forces | EOK
No Edits g e ¢ H kol k= AE
= 1/0
23 < » '\ Favorites £ Add-On

= £5] Controller ICE1_16DIO
El Tasks
Ei Motion Groups
----- Add-On Instructions
-3 Data Types

=-E31/0 Configuration
=@ 1769 Bus
- € [0) 1769-L33ERMSICE1_16DIO

Q 17¢ New Module...
Import Module...

Discover Modules...

Paste

Properties

Print
Abbildung 5.1
Wabhlen Sie das hinzuzufligende Ethernet-I0-Modul aus und klicken Sie die Schaltflache
"Create”.
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Catalog | Module Discovery | Favaiites|

Enter Search Text for Modie Type... Clear Filters. Hide Filters 2
@ Module Type Categary Filters ~ | @ Module Type Vendor Filters =
" EneigyManagementProducts " Online Development Inc. [Automation Value)
¥ General Pupose Discrete 10 [J] 7 Parker Hannifin Corparation
T HMI ¥ Peppeil + Fuchs @
" Human-Machine Interface " Prosoft Technology
™ MDI to EtherNet/\P = | " Reliance Electic -

w Catalog Mumber  Description Vendor Cm;l
295311 ICE1-16DI1-GEOLVID Pepperl + Fuchs  General Purpose Discrete 1/0
295312 ICE1-8DIBD0-GBOLV1D Pepperl + Fuchs  General Purpose Discrete 1/0
295314 ICE1-8DIBDO-GEOL-CIVID  Pepperd + Fuchs  General Purpose Discrete |/0
308626 ICE1-16D10-GBOLAVID Pepperl + Fuchs  General Purpose Discrete 1/0
4 of 551 Module Types Found | Add to Favorites |

[7] Close on Create

Creste | [

Close ] [ Help ]

Abbildung 5.2

Geben Sie einen Namen flr das Ethernet-lO-Modul und die richtige IP-Adresse ein. In diesem
Beispiel sind das der Name "Name01" und die IP-Adresse 192.168.100.10.

Klicken Sie die Schaltflache "Change®.

General" | Connection | Module Info | Intemet Protocol | Port Configuation | Network
Type: 308626 ICE1-16DI0-GEOLVID
Vendor: Peppeil + Fuchs
Parent: Local
Name: ice1Edio Ethemet Address
Desciiion — © Piivate Network: 1921881, 1225
) IP Address:
© Host Name: J
Module Definitior:
Revisiar: 1.002
Electronic Keying:  Compatible Module
Connections: =none=
(e
Status: Creating ook 7 [ cancel | [ Hep |||
Abbildung 5.3
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7. Andern Sie die Einstellungen fiir die Modulrevision, Electronic-Keying und Verbindungstyp.
Weiterfiihrende Details zu Verbindungstypen finden Sie in den vorher gehenden Abschnitten
zu Verbindungen und Assembly-Objekten.

Revision: s  wpE

Electronic Keying: | Compatible Module -
Connections:
Name | Remote Data Size
16 DIDO = DIA (Exclusive Owner) Input: |CP 16 Bit lnput + DiA | 101 7 SHT
-

~ | Output: |CP 16 Bit Output 100 2

16 DVDO + DiA (Exclusive Owner)
16 DVDO (Exclusive Owner)

16 DVDO + DIA (Input Only)

16 DVDO (Input Only)

8 DVDO « DIA (Exclusive Owner)
& DVDO (Exclusive Owner)

& DVDO + DIA (input Only}

& DVDO (input Only)

16 DI = DIA (Input Only)

16 DI {input Only)

I 8 DI « DA (Input Only)

il  2Di(nput ony)

16 DO + DIA (Exclusive Owner)
16 DO (Exclusive Owner)

8 DO + DIA(Exclusive Owner)

8 DO {Exclusive Owner)

8 DV8 DO + DIA (Exclusive Owner)

& DV8 DO (Exclusive Owner)

8 DV8 DO + DiA (input Only)

& DV8 DO (Input Only)

Generic 16 DI + DIA (Listen Only)

Generic 16 Dl (Listen Only)

Generic 8 DI + DIA (Listen Only)

Generic & Dl (Listen Only)

16 DUDO + DIA (Even DVDO-Bytes, Exclusive Owner)

16 DIDO + DIA + DCU (Even D¥DO-Bytes, Input Only)
Generic 16 DI + DIA + DCU (Even DVDO-Bytes, Listen Only)

Abbildung 5.4

8.  Wabhlen Sie die Verbindungsart in "Connections" aus. Sie bestimmt, welche Prozess- und
Diagnosedaten das Modul zur Verfligung stellt.

9. Inder Registerkarte "Connections“ der Moduleigenschaflten "Properties sehen Sie die
gewabhlte Verbindungsart. Dieser Ordner erméglicht auch die Einstellung des "Requested-
Packet-Interval (RPI)* und des Input-Typs ("Input Type®). Ein Wert von 5 ms ist das Minimum fur
den Parameter RPI.

36 I PEPPERL+FUCHS
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ﬁ-ﬂew Module

LE@@D Connection® | Module Info® | Internet F'mtocol"l Port Configuration® Network“|
h Reguested Packet Connection over It Tri
G Interval (RP1 (ms) Etheretip nput Trigasr
16 DD (Exclusive Owener), CP 16 Bit Input = 102, CP 16 Bit Outpul 50 $11.0-99999 |Unicast Cyclic
=] 1nhibit Madule l,\@
[~ Majar Fault ©n Cartraller IF Cannection Fails While in Run Mode
Module Faulk
Status: Creating [ 0k, J l Carcel ] I Help

Abbildung 5.5
10. Bestéatigen Sie die Eingaben mit "OK".

11. Wechseln Sie im "Controller Organizer* in den Abschnitt "Controller-Tags*“. Die Controller-Tags

fur die Konfigurationsparameter tragen den Namen des Moduls, gefolgt von einem : C. Das

Festlegen der Parameter Surveillance-Timeout und Fail-Safe ist fur jeden Ausgangskanal

einzeln mdéglich, siehe folgendes Bild als Beispiel:

I3 PEPPERL+FUCHS
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12.

| Controller Tags
Scope: ERIICET_16DI0  +  Show All Tags - -
Mame =8|a | Value + | Force Mask + | Slyle |Datal'_vp& Clazs Descriplion Constant -
| ioe1 6o C Quick_Connect’ [ Decimal [BooL Standard
4+ ice1BdiaC General_Setlings 2§0100_1100 Binary |SINT Standard
 iee16dioCForce_Made_Lock [} | Decimal |paoL Standard
' icelBdio:C Web_Interface_Lock [ | Decimal |BoDL Standad.
' ice16dio:.C Report_UL_Supply_Valta... 1 Decimal |poOL Standaid
' ice16di0:C Report_DO_Fault_without...| 1 | Decimal |BoOL Standard
e 6dnC Mol Used] o Decimal [BoOL Standard.
- icelBdio:C Not_Used? [ | Decimal |BooL | Standard
| ice16dia:CDigital_Dut_Restart_Mode 1 Decimal |BOOL |Standard
| icel6dioC Reserved] [} Decimal |pooL | Standard
+ icelBdio,C Process_Data_Direction._.. 0 Decimal N7 |Standaid
+ icel6dio:C Process_Data_Direction_.. 0 | Decimal |INT |Standard
'+ ics1Bdio:C.Process_Dats_Direction_.. 0 Decimal INT |Standard
+ ice16dio.C Process_Data Direclion_... [} Decimal [INT |Standard
+ icel6cio.C Frocess_Data_Direction,_.. [ Decimal T | Standard
+ ice16dio:C Process_Diata Ditection_. o Decimal T |Standard
+ icelBdioC Process_Dals Diection_.. 0 Decimal |INT |Standard
+ icalBdiniC. Process_Data_Direction_... [} |Decimal [T Standard
+ ice16dio:C. Process_Data_Direction_.. [ Decimal 1T |Standard
+ Ice16dio:C Process_Diata_Direction_.. 0 Decimal |INT |Standard 3
+ icelBio.C Process Data Direction,_. 0 Decimsl INT |Standard
+ ical6io.C. Procass Data Direction.... 0 Decimal [INT |Standard
+ o160l Process_Data Direction_.. 0 Decimal N7 |Standard
4 icelBdio.C.Process_Data_Ditectian__... 0 Decimal |1NT |Standard
e Process Data Direction_.. [} Decimal INT |Standard
+ icelBdhoiC Process_ Data_Direction._.. 0 Decimal [T |Standard
+ icel6bo:C10_Mapping_16_Channel.. [ Decimal T |Standard
+ ice16io.C.10_Mapping_16_Channel... 1 Decimal Nt |Standard
+ ica16di0.C0_Mapping_16_Channel... 2 Decimal [InT {Standard
+ ice16dioC.I0_Mapping_16_Chaninel.. 3 Decimal [INT |Standad
+ icel6dio.C10_Mapping_16_Channel... 4 | Decimal INT |Standard i
«I\> \Monitor Tags EditTags / I T I+

Abbildung 5.6

Konfigurieren Sie das EtherNet/IP-Modul und 0
Steuerung.

bertragen sie Parameter per Download an die

Anfangseinstellungen der Verbindungsparameter

Konfigurations-Tools anderer Steuerungshersteller fordern Sie méglicherweise dazu auf, wei-
tere Parameter fiir den Aufbau einer Kommunikationsverbindung zwischen lhrem EtherNet/IP-
I/O-Scanner und den Ethernet-IO-Modulen einzugeben. Fir diesen Fall liefert die folgende

Tabelle eine Liste nutzlicher Parameter:

ICE1-16DIO-G60L-V1D/ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D mit 16DI/DO-Profil und Diagnose

Transporttyp

Exclusive Owner

Triggermodus

Cyclic

Requested-Packet-Interval (RPI)

Minimum 1 ms

Absender zu Zielgerat (O->T) Verbindungsparameter

Echtzeit-Transferformat

32-bit Run/Idle Header

Verbindungstyp POINT2POINT
Assembly-Instanz-ID 100

Datentyp USINT
Datengréf3e 1 Byte
Datenlénge 2 Byte
Zielgerat zu Absender (T->0) Verbindungsparameter

Echtzeit-Transferformat

Reine, nichtmodale Datenverbindung

Verbindungstyp

MULTICAST

Assembly-Instanz-ID

101
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Datentyp USINT
DatengréBBe 1 Byte
Datenlange 7 Byte
ICE1-16DI-G60L-V1D mit Diagnose

Transporttyp Input only
Triggermodus Cyclic

Requested-Packet-Interval (RPI)

Minimum 1 ms

Absender zu Zielgerat (O->T) Verbindungsparameter
Echtzeit-Transferformat Heartbeat
Verbindungstyp POINT2POINT
Assembly-Instanz-1D 193

Datentyp USINT
DatengréBBe 1 Byte
Datenlange 0 Byte

Zielgerat zu Absender (T->0) Verbindungsparameter

Echtzeit-Transferformat

Reine, nichtmodale Datenverbindung

Verbindungstyp MULTICAST
Assembly-Instanz-1D 101
Datentyp USINT
DatengréBBe 1 Byte
Datenlange 4 Byte

ICE1-8DI8DO-G60L-V1D/ICE1-8DI8DO-G60L-C1-V1D mit Diagnose

Transporttyp

Exlusive Owner

Triggermodus Cyclic
Requested-Packet-Interval (RPI) Minimum 1 ms
Absender zu Zielgerat (O->T) Verbindungsparameter
Echtzeit-Transferformat 32-bit Run/Idle Header
Verbindungstyp POINT2POINT
Assembly-Instanz-1D 100

Datentyp USINT

DatengréBBe 1 Byte

Datenlange 1 Byte

Zielgerat zu Absender (T->0) Verbindungsparameter

Echtzeit-Transferformat

Reine, nichtmodale Datenverbindung

Verbindungstyp MULTICAST
Assembly-Instanz-1D 101
Datentyp USINT
DatengréBBe 1 Byte
Datenlange 6 Byte
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5.3.1

40

Bitbelegung der Prozessdaten

Eingangs- und Ausgangsdaten

Bei Eingangsdaten sind Istwerte angegeben, bei Ausgangsdaten Sollwerte. Bitte beachten
Sie, dass die Anzahl der Provider-Daten (Eingabedaten) variabel ist. Sie ist abhangig von der
Auswahl, ob Diagnosedaten Ubertragen werden. Die Module bieten ein Byte zur Steckplatz-
oder Kanaldiagnose, das sogenannte Modulinformations-Byte. Die Diagnosedaten ergéan-

zen als zusétzliche Bytes die Standard-Prozesseingangsdaten.

16DIO-Module mit dezentraler Logikfunktion

16DIO-Module mit dezentraler Logikfunktion (DCU-Funktion) haben einen erweiterten Pro-
zessdatenbereich mit zusatzlichen 18 Bytes in beide Richtungen. Diese werden den Aus-
gangsdaten bzw. dem Modulinformations-Byte oder Diagnosen der Eingangsdaten angehangt.
Weiterfiihrende Details zur Verwendung der erweiterten Prozessdatenbereiche entnehmen Sie
dem Kapitel "Dezentrale Logikfunktion".

16DIO-Module, Bitbelegung der Prozessdaten

Hinweis!

Die realen Ausgangszustadnde am Modul werden aus modulinternen Diagnosegriinden
zusatzlich zu den realen Eingangszustanden auf die Eingangsdaten gespiegelt (Output

Mirror).

16 Bit Ausgangsdaten, Default I0-Mapping (Assembly ID 100)

INPUT Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1

Byte0 | X4-B X4-A X3-B X3-A X2-B X2-A X1-B X1-A

Byte 1 X8-B X8-A X7-B X7-A X6-B X6-A X5-B X5-A
Tabelle 5.36

16 Bit Eingangsdaten mit Diagnhose, Default I0-Mapping (Assembly ID 101)

Byte 0 | X4-B X4-A X3-B X3-A X2-B X2-A X1-B X1-A
Byte 1 X8-B X8-A X7-B X7-A X6-B X6-A X5-B X5-A
Byte2 |MI-IME |0 0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS
Byte3 | SCS-X8 | SCS-X7 | SCS-X6 | SCS-X5 | SCS-X4 | SCS-X3 | SCS-X2 | SCS-X1
Byte4 |0 0 0 0 0 0 0 0

Byte5 | CE-X4B | CE-X4A | CE-X3B | CE-X3A | CE-X2B | CE-X2A | CE-X1B | CE-X1A
Byte6 | CE-X8B | CE-X8A | CE-X7B | CE-X7A | CE-X6B | CE-X6A | CE-X5B | CE-X5A

Tabelle 5.37

16 Bit Eingangsdaten mit Diaghose und Padding Byte, Default IO-Mapping (Assembly

ID 108)
Byte 0 | X4-B X4-A X3-B X3-A X2-B X2-A X1-B X1-A
Byte 1 X8-B X8-A X7-B X7-A X6-B X6-A X5-B X5-A
Byte2 |MI-IME |0 0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS
Byte3 | SCS-X8 | SCS-X7 | SCS-X6 | SCS-X5 | SCS-X4 | SCS-X3 | SCS-X2 | SCS-X1
Byte4 |0 0 0 0 0 0 0 0
Byte5 | CE-X4B | CE-X4A | CE-X3B | CE-X3A | CE-X2B | CE-X2A | CE-X1B | CE-X1A
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INPUT Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte 6 CE-X8B | CE-X8A | CE-X7B | CE-X7A | CE-X6B | CE-X6A | CE-X5B | CE-X5A
Byte 7 0 0 0 0 0 0 0 0
Tabelle 5.38

16 Bit Eingangsdaten ohne Diagnose, Default I0-Mapping (Assembly ID 102)
Bit 1 Bit 0

Byte O X4-B X4-A X3-B X3-A X2-B X2-A X1-B X1-A
Byte 1 X8-B X8-A X7-B X7-A X6-B X6-A X5-B X5-A
Byte 2 MI-IME | O 0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS
Tabelle 5.39

8 Bit Ausgangsdaten, Default I0-Mapping, nicht fiir 8DI/8DO (Assembly ID 103)
INPUT Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte O X8-B X7-A X6-B X5-A X4-B X3-A X2-B X1-A
Tabelle 5.40

8 Bit Eingangsdaten mit Diagnhose, Default I0-Mapping, nicht fiir 8DI/8DO (Assembly ID
104)

Byte 0 X8-B X7-A X6-B X5-A X4-B X3-A X2-B X1-A

Byte 1 MI-IME |0 0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS
Byte2 |SCS-X8 | SCS-X7 | SCS-X6 | SCS-X5 | SCS-X4 | SCS-X3 | SCS-X2 | SCS-X1
Byte3 |0 0 0 0 0 0 0 0

Byte 4 CE-X4B | CE-X4A | CE-X3B | CE-X3A | CE-X2B | CE-X2A | CE-X1B | CE-X1A
Byte 5 CE-X8B | CE-X8A | CE-X7B | CE-X7A | CE-X6B | CE-X6A | CE-X5B | CE-X5A
Tabelle 5.41

8 Bit Eingangsdaten ohne Diaghose, Default IO-Mapping, nicht fiir 8DI/8DO (Assembly
ID 105)

INPUT Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte O X8-B X7-A X6-B X5-A X4-B X3-A X2-B X1-A
Byte 1 MI-IME | O 0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS
Tabelle 5.42

8 Bit Ausgangsdaten, Default I0-Mapping, nur fiir 8DI/8DO (Assembly ID 103)
INPUT Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte O X8-B X8-A X7-B X7-A X6-B X6-A X5-B X5-A
Tabelle 5.43
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8 Bit Eingangsdaten mit Diagnhose, Default I0-Mapping, nur fiir 8DI/8DO (Assembly ID
104)

Byte 0 | X4-B X4-A X3-B X3-A X2-B X2-A X1-B X1-A

Byte 1 MI-IME |0 0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS
Byte2 | SCS-X8 | SCS-X7 | SCS-X6 | SCS-X5 | SCS-X4 | SCS-X3 | SCS-X2 | SCS-X1
Byte3 |0 0 0 0 0 0 0 0

Byte 4 CE-X4B | CE-X4A | CE-X3B | CE-X3A | CE-X2B | CE-X2A | CE-X1B | CE-X1A
Byte 5 CE-X8B | CE-X8A | CE-X7B | CE-X7A | CE-X6B | CE-X6A | CE-X5B | CE-X5A
Tabelle 5.44

8 Bit Eingangsdaten ohne Diagnose, Default 10-Mapping, nur fiir 8DI/8DO (Assembly
ID 105)

INPUT Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1

Byte O X8-B X7-A X6-B X5-A X4-B X3-A X2-B X1-A
Byte 1 MI-IME | O 0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS
Tabelle 5.45

0 Bit Eingangsdaten mit Diagnose, Default IO-Mapping (Assembly ID 106)

Byte0 |[MI-IME |0 0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS
Byte 1 SCS-X8 | SCS-X7 | SCS-X6 | SCS-X5 | SCS-X4 | SCS-X3 | SCS-X2 | SCS-X1
Byte2 |0 0 0 0 0 0 0 0

Byte 3 CE-X4B | CE-X4A | CE-X3B | CE-X3A | CE-X2B | CE-X2A | CE-X1B | CE-X1A
Byte 4 CE-X8B | CE-X8A | CE-X7B | CE-X7A | CE-X6B | CE-X6A | CE-X5B | CE-X5A
Tabelle 5.46

0 Bit Eingangsdaten ohne Diagnose, Default I0-Mapping (Assembly ID 107)
INPUT Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1

Byte 1 MI-IME | O 0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS
Tabelle 5.47

Legende
°  X1-A...X8-A: Status Kanal A (Pin 4) der Steckplatze X1 bis X8

* X1-B...X8-B: Status Kanal B (Pin 2) der Steckplatze X1 bis X8

* MI-LVS: Modulinformations-Byte — Unterspannung System-/Sensorversorgung

* MI-LVA: Modulinformations-Byte — Unterspannung Aktorversorgung

* MI-SCS: Modulinformations-Byte — Sensorkurzschluss an einem M12-Steckplatz
* MI-SCA: Modulinformations-Byte — Aktorkurzschluss an einem M12-Steckplatz

e MI-IME: Modulinformations-Byte — Interner Modulfehler (Error)

* SCS-X1...SCS-X8: Sensorkurzschluss am Steckplatz X1 bis X8

* CE-X1A...CE-X8A: Kanalfehler Kanal A (Pin 4) an Steckplatz X1 bis X8

* CE-X1B...CE-X8B: Kanalfehler Kanal B (Pin 2) an Steckplatz X1 bis X8
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5.3.3

I3 PEPPERL+FUCHS

Module mit dezentraler Logikfunktion, Bitbelegung der Prozessdatener-
weiterung

Bei Ethernet-10-Modulen mit dezentraler Logikfunktion (DCU-Funktion) ist der Prozessdaten-
bereich der Eingangs- und Ausgangsdaten um zusatzliche 18 Byte erweitert. Nachfolgend ist
diese Prozessdatenerweiterung flr folgende Ethernet-lO-Module beschrieben:

e |CE1-8DI8DO-G60L-C1-V1D
e |ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D.

Eingangsdaten DCU-Erweiterung
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n 16 BIt I/O DCU Extension
Byte n + 1

Byten +2 INT I/O DCU Extension
Byten + 3

Byten+ 16 | INT I/O DCU Extension
Byten+ 17

Tabelle 5.48

Legende

* 16 Bitl/O DCU Extension : Bit-Zustande als Eingangsdaten der dezentralen Logikfunktion
(DCU-Funktion)

e INT I/O DCU Extension: 8 Wort-Datentypen als Eingangsdaten der der dezentralen Logik-
funktion (DCU-Funktion), z. B. zur Ubertragung von Programmparametern.

Ausgangsdaten DCU-Erweiterung
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n 16 Bit I/O DCU Extension
Byte n + 1

Byten +2 INT I/O DCU Extension
Byten + 3

Byten+ 16 | INT I/O DCU Extension
Byten+ 17

Tabelle 5.49

Legende

* 16 BitI/O DCU : Bit-Zusténde als Ausgangssdaten der dezentralen Logikfunktion (DCU-
Funktion)

e INT I/O DCU Extension: 8 Wort-Datentypen als Ausgangsdaten der der dezentralen
Logikfunktion (DCU-Funktion), z. B. zur Ubertragung von Z&hlerstanden.

16DI-Module, Bitbelegung der Prozessdaten

Eingangsdaten mit Diagnose (Assembly ID 101)
INPUT Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3

Byte 0 X4-B X4-A X3-B X3-A X2-B X2-A X1-B X1-A
Byte 1 X8-B X8-A X7-B X7-A X6-B X6-A X5-B X5-A
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INPUT Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1

Byte2 |0 0 0 0 0 MI-SCS |0 MI-LVS

Byte 3 SCS-X8 | SCS-X7 | SCS-X6 | SCS-X5 | SCS-X4 | SCS-X3 | SCS-X2 | SCS-X1
Tabelle 5.50

Eingangsdaten ohne Diagnose (Assembly ID 101)

Bit 2 Bit 1
Byte0 | X4-B X4-A X3-B X3-A X2-B X2-A X1-B X1-A
Byte 1 X8-B X8-A X7-B X7-A X6-B X6-A X5-B X5-A
Byte 2 MI-IME | O 0 0 0 MI-SCS | 0 MI-LVS
Tabelle 5.51

Legende 16DI
* X1-A...X8-A: Eingangsstatus Kanal A (Pin 4) der Steckplatze X1 bis X8

* X1-B...X8-B: Eingangsstatus Kanal B (Pin 2) der Steckplatze X1 bis X8

*  MI-LVS: Modulinformations-Byte — Unterspannung System-/Sensorversorgung

* MI-SCS: Modulinformations-Byte — Sensorkurzschluss an einem M12Steckplatz

*  MI-IME: Modulinformations-Byte — Interner Modulfehler (Error)
* SCS-X1...SCS-X8: Sensorkurzschluss am Steckplatz X1 bis X8

5.34 8DI/8DO-Module, Bitbelegung der Prozessdaten

Hinweis!
n Die realen Ausgangszustadnde am Modul werden aus modulinternen Diagnosegriinden
zusatzlich zu den realen Eingangszustanden auf die Eingangsdaten gespiegelt (Output

Mirror).

Eingangsdaten mit Diagnose (Assembly ID 101)

Bit 5 Bit 4

Byte0 | X4-B X4-A X3-B X3-A X2-B X2-A X1-B X1-A

Byte 1 X8-B X8-A X7-B X7-A X6-B X6-A X5-B X5-A

Byte 2 MI-IME | O 0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS

Byte3 |0 0 0 0 SCS-X4 | SCS-X3 | SCS-X2 | SCS-X1

Byte4 |0 0 0 0 0 0 0 0

Byte 5 CE-X8B | CE-X8A | CE-X7B | CE-X7A | CE-X6B | CE-X6A | CE-X5B | CE-X5A
Tabelle 5.52

Eingangsdaten ohne Diagnose (Assembly ID 102)

Byte0 | X4-B X4-A X3-B X3-A X2-B X2-A X1-B X1-A

Byte 1 X8-B X8-A X7-B X7-A X6-B X6-A X5-B X5-A

Byte2 |0 0 0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS
Tabelle 5.53
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Ausgangsdaten (Assembly ID 100)

INPUT Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 2 Bit 1
Byte O X8-B X8-A X7-B X7-A X6-B X6-A X5-B X5-A
Tabelle 5.54

Legende 8DIS8DO
* X1-A...X4-A: Eingangsstatus Kanal A (Pin 4) der Steckplatze X1 bis X4

* X1-B...X4-B: Eingangsstatus Kanal B (Pin 2) der Steckplatze X1 bis X4

*  X5-A...X8-A: Ausgangsstatus Kanal A (Pin 4) der Steckplatze X5 bis X8

* X5-B...X8-B: Ausgangsstatus Kanal B (Pin 2) der Steckplatze X5 bis X8

* MI-LVS: Modulinformations-Byte — Unterspannung System-/Sensorversorgung
* MI-LVA: Modulinformations-Byte — Unterspannung Aktorversorgung

* MI-SCS: Modulinformations-Byte — Sensorkurzschluss an einem M12-Steckplatz
* MI-SCA: Modulinformations-Byte — Aktorkurzschluss an einem M12-Steckplatz
*  MI-IME: Modulinformations-Byte — Interner Modulfehler (Error)

° SCS-X1...SCS-X4: Sensorkurzschluss am Steckplatz X1 bis X4

* CE-X5A...CE-X8A: Kanalfehler Kanal A (Pin 4) an Steckplatz X1 bis X8

* CE-X5B...CE-X8B: Kanalfehler Kanal B (Pin 2) an Steckplatz X1 bis X8
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6.1

6.2

46

Inbetriebnahme bei PROFINET

Vorbereitung

Die auf den nachfolgenden Seiten beschriebene Konfiguration und Inbetriebnahme der
Module wurde mit der SIEMENS Projektierungssoftware TIA Portal V14 durchgefihrt. Bei Ver-
wendung eines Steuerungssystems eines anderen Steuerungsanbieters beachten Sie bitte die
zugehdrige Dokumentation.

GSDML-Datei

Zur Konfiguration der Module im Steuerungssystem benétigen Sie eine GSD-Datei im XML-
Format. Sie kdnnen diese Datei von unserer Homepage https://www.pepperl-fuchs.de herun-
terladen.

Die Datei fur die PROFINET-Module tragt den Namen GSDML-V2.3*-Pepperl+Fuchs-ICE1-
yyyymmdd.xml, yyyymmdd steht dabei fir das Ausgabedatum der Datei.

Binden Sie die GSDML-Datei im TIA Portal mit dem GSD-Verwaltungsmanager tiber das
Hauptmeni "Options > Manage general station description files (GSD)" ein. Die Module mit
PROFINET-Schnittstelle stehen Ihnen anschlieBend im Hardwarekatalog zur Verfligung.

I Siemens -

Project Edit Wiew Insert Online iDption: ‘Tools  Window Help

5 i Hl soveproject & ¥ 3= 0 ¥ Settings
Support packages

|Mana ge general station description files (GSD} |

Start Autemnation License Manager
%] Show reference text

[1] Global libraries ]

Abbildung 6.1
MAC-Adressen

Die Module bekommen bei der Auslieferung drei MAC-Adressen zugewiesen. Diese sind ein-
deutig und kénnen vom Anwender nicht geandert werden.

SNMP

Die Module unterstutzen das Ethernet-Netzwerkprotokoll SNMP (Simple Network Manage-
ment Protokoll). Die Informationen des Netzwerkmanagements werden geman der MIB-II
(Management Information Base) dargestellt, welche in der RFC 1213 definiert ist.

Konfiguration

Die auf den nachfolgenden Seiten beschriebene Konfiguration und Inbetriebnahme der
Module wurde mit SIEMENS Projektierungssoftware TIA Portal V 14 durchgefuhrt. Bei Verwen-
dung eines Steuerungssystems eines anderen Steuerungsanbieters beachten Sie bitte die
zugehdrige Dokumentation.

Die Konfiguration ist am Beispiel eines ICE1-16DIO-G60L-V1D-Modul beschrieben. Fir
andere Modulvarianten erfolgt die Konfiguration entsprechend mit einigen Detailunterschie-
den.

Hinweis!
Fir die Konfiguration eines Moduls im Steuerungssystem ist eine GSDML-Datei erforderlich
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2.

Einbindung des PROFINET-IO-Moduls im TIA

Nachfolgend ist beispielhaft die Konfiguration eines Ethernet-10-Moduls als Profinet-Typ am
Beispiel des Moduls ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D im TIA-Portal erlautert.

Installieren Sie die GSDML-Datei fir das gewunschte Modul im TIA-Portal
L5 Nach der Installation der GSDML-Datei fir die PROFINET-Module stehen diese im Hard-

warekatalog des TIA-Portals zur Verfigung.

_ og. >
Options i&Tz{
=
=l
v | Catalog £
| |y | it ]| 2
&
[&4 Filter E
» [jji Detecting & Monitoring __j 8
» (@ Distributed 10
» (@ Field devices ﬁ
« (g Other field devices o
~ [ PROFINETIO o=
» (g Drives 2
» (@ Encoders B
» [l Gateway &
~ mo -
» L@ Belden Deutschland GmbH - Lumberg Automation =
» [ Hilscher Gesellschak fur Syst tomation mbH ‘E‘
» [ ifm electronic @
~ [ijl Pepperi+Fuchs GmbH .
» (g ice L]
» @ PeFu ICET c
~ [l Pepperl+Fuchs ICE1 =ll3
[l icE1-16DI-GEOLVID 3
[ 1CcE1-16DI0-GEOL-C1-VID
i ]ice1-160i0-G60L-V1D) F
ICE1-8DI8DO-GEOL-C1V1D
[l ice1-sD1DOGEOLVID
Il ice1-si0LGe0LVID
» [ SIEMENS AG
» [ ident Systems
» (g PLCS & CPs
» [ Sensors .
» [ PROFIBUS DP ol

Abbildung 6.2

Fihren Sie einen Doppelklick auf das gewiinschte Modul durch und wahlen Sie die

entsprechende PROFINET-Schnittstelle aus.

1515F_16DIO » Devices & networks

_Ef Network u Connections [Hr,'? connec

tion [‘| ’1:“.’.: %:-‘j Q!

PLC 1515F
CPU 1515F-2 PN

ICE1-16DIO-G6...

ICE1-16DIO-G6...

Not assigned
Select 10 controlier
PLC_1515F.PROFINET interface_1

(PN_emet|——— N

Abbildung 6.3
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L Ein geeignetes Modul fiir die E/A-Funktion wird automatisch in Slot 1 des Baugruppentréa-

gers eingesetzt.

|&* Topology view g Network view [IY Device view ||k

T X
_| Device overview | é;.
:w.Module | [Rack [slot || address | Q address Type | Article number =

~ ICE1-16DIO-GEOLC1VID o 0 ICE1-16DIOGEOL-CIVID 308627 2

P PN4O o 0Xx1 ICE1-16DIO-G60L-C1-VID E’

16 DIDO with DCU1_1 0 1 0..1 0.1 16 DIIDO with DCUT g

16 Bit fO DCU Extension_1 o 2.3 2.3 16 Bit /O DCU Extension

8 INT /O DCU Extension_1 1] 23 256..271 256..271 8INTI/O DCU Extension E

(=]

2

Abbildung 6.4

L Sie kénnen die in der Geratelibersicht vorgegebenen Eingangs- und Ausgangsadressen

andern. Die 16DIO-Module haben einen erweiterten E/A-Funktionsumfang. Sie kénnen bei

diesen Modulen zwischen unterschiedlichen Profilen wahlen (z. B. 16 DI/DO) und unter-

schiedliche Module in Slot 1 des Baugruppentragers verwenden. Dies hat den Vorteil, dass

samtliche Altbestéande von digitalen I/0-Modulen jeweils durch ein 16DIO-Modul ersetzt

werden kénnen. Durch die Auswahl eines geeigneten Profils und die Verwendung des 10-
Mappings in den Baugruppenparametern kénnen ohne Anderungen der E/A-Adressen im
SPS-Programm diese 10-Module ersetzt werden.
Zum Wechsel eines Profils ist es erforderlich, das Modul in Slot 1 zu I6schen und ein ande-
res dafir einzusetzen. Dies erfolgt wie beim Hinzufligen eines PROFINET Moduls tiber den

Hardware-Katalog.

T ony. |
({8

Options

v | Catalog

| | ) i)
[ Fileer

~ (1§ Head module

ICE1-16DIO-GEO0L-C1-VID
~ [ Module

16 DI with DCU1

16 DIIDO with DCU1

16 DO with DCU1

& DI with DCU1

8 DI/& DO with DCU1

8 DIIDO with DCU1

8 DO with DCU1

bojejed atempiey {E

$]003 auljuQ lf;ﬂ

H syse) b{ri_ill

Lo Folgende Modul-Profile stehen fiir die Konfiguration eines 16DIO-Moduls zur Verfliigung:

Abbildung 6.5
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Vergabe eines eindeutigen Gerdatenamens im Steuerungssystem

PROFINET-10-Gerate werden im PROFINET Netzwerk Uber einen eindeutigen Geratenamen

angesprochen. Dieser kann vom Anwender frei vergeben werden, darf jedoch nur einmal im
Netzwerk vorkommen.

Wahlen Sie in der Geratesicht des Moduls Slot 0 aus und vergeben Sie einen geeigneten
Modulnamen. Im Beispiel ist das die Produktbezeichnung "ICE-16DIO-G60L-V1D".

T'_ DIO-GEOL-VID [Modul - o | & Properties Elnm 4| ¥ Diagnostics |
J General | I0tags | Systemconstants | Texts |
- General Ir = [L
Catalog information | |i
w PROFINET interface [X1] |
General Name: |ICE1-16DIO-GEOLA1D |
Ethemet addresses | :
> Author: |FACTSSSYS |
» Advanced options
Interface options | Commens: o
Iedia redundancy
» Real time settings
w Port XO1 10100 MBit's [X1 P1 R] w
General | fack: [0 |
Port interconnection ; stor: [0 |
Port options B
Abbildung 6.6

Kontrollieren Sie in "PROFINET interface [X1] -> Ethernet addresses" die automatisch
vergebene IP-Adresse.

Prufen Sie dabei, ob sich Steuerungssystem und Modul im gleichen Ethernet-Subsystem
befinden. Andern Sie bei Bedarf die Einstellung.

| GiProperties |%}Info d)| % Diagnostics I

| General | 101tags | Systemconstants | Texts |

w General
Ethemet addresses

Catalog information

~ PROFINETinterface [X1] Interface networked with
General ) .
Ethernet addresses Subnet: | FN_enet [+

¥ Advanced options [T T——
Interface options

Media redundancy IP protocol

» Real time setings

w Port X01 10/100 MBitis [X1 P1 R] [ Use IP protecal

General el e "
Portinterconnection : (&) setiP address in the project

Port options i P add! 192 .168.0 .2
Hardware identifier 4 Siibrist mask:
w Port X02 10/100 MBit's [X1 P2 R] \Heitmat
General '
Pert interconnection
Port options
Hardware identifier
Hardware identifier PROFINET
Identification & Maintenance
Hardware identifier Generate PROFINET device name automatically

Router address: | O o o 2

() 1P address is setdirectlyat the device

PROFINETdevice name | ice1-16dio-g60l1d| ]
Converted name: \_i:el-isdiogﬁol-vid |

HEY

3

=

Abbildung 6.7

Aktivieren Sie die Auswahl "Generate PROFINET device name automatically", damit der zuvor

vergebene Geratenamen verwendet wird.

n Hinweis!

Die Verwendung eines gednderten Geratenamens ist wegen der
Ubersichtlichkeit nicht zu empfehlen.
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Zuweisen des Geratenamens an ein PROFINET-10-Modul

Damit im PROFINET-Netzwerk einem Teilnehmer eine IP-Adresse zugewiesen werden kann,
muss fiir jedes Modul ein Geratename vergeben werden. Eine Teilnehmer-Suche erméglicht
die Anzeige der gefundenen PROFINET-Gerate.

Die Ethernet-IO-Module bekommen bei der Auslieferung drei MAC-Adressen zugewiesen.
Diese sind eindeutig und kénnen vom Anwender nicht geandert werden. Die erste MAC-
Adresse ist auf dem Gehause des Ethernet-I0-Module abgebildet. (siehe zwischen X2 und
X3). Anhand dieser kann jedes Gerét in der Liste erreichbarer Teilnehmer gefunden und
jeweils ein Geradtename zugewiesen werden.

Verbinden Sie das Modul mit dem PROFINET-Netzwerk.
Wahlen Sie in der "Device View" des Moduls "Slot 0".

Offnen Sie iiber das Hauptmenti "Online -> Accessible devices ..." den Dialog "Accessible
devices".

T4 Siemens - C:\WUsers\bheiser\Documents\Automatisierung\1515F_16DIO\1515F_16DIO

Project Edit View Insert | Online |0ptions Tools Window Help

50

& Go online Ctrl+K g
¥ Extended go online...
&Y Go offline Crrl+M I
B simulagion (N
Stop runtime/simulation :I
! Download to device Ctrl+L
=-|ame Extended download to device...
|~ ] 1515F_16DIO Download and reset PLC program
i ﬁ'ﬁ.dd new device Download user program to Memory Card
*S&nemm - Snapshot of the monitor values
» @ PLC_1515F [cPU 15 — ——
; m s I} Upload -'rc:*.'? device '.\sc...‘..:‘,re.
= Upload device as new station (hardware and software)...
> @ Documentation set : ; :
Backup from online device [75%
| » [@ Lenguages &resou
v i Online access HMI Device maintenance >
¥ Displaythide interfas & Ctrl+U
v ﬁ ASIX AX88772C USB =
&3 Update accessit I swartcru Ctrl+Shift+E
e | I stop cPU Ctrl+Shift+Q
» 1 Intel(R) 82579LM Gi{ -
> r_—a PLCSIM [PNIIE] %! Online & diagnostics LT Ctrl+D
| G ral
| » (5§ Card Reader/USB memory
|
Abbildung 6.8
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Accessible devices

0 51x AX85772C UsB2.0 to Fost Ethemet Ada...[+]

Abbildung 6.9
4. Wahlen Sie ein gefundenes Modul aus.

L Wenn das gewiinschte Modul nicht in der Liste erreichbarer Teilnehmer im Netzwerk ange-
zeigt wird, kdnnen Sie den Geratefilter &ndern und die Liste aktualisieren lassen. Falls das
Gerat weiterhin nicht erscheint, priifen Sie bitte lhre Firewall-Einstellungen.

5.  Weisen Sie dem Modul den gewéahlten PROFINET-Geratenamen zu.

Online access ¥ ASIX AXB8772C USB2.0 to Fast Ethernet Adapter b icelbdio [192.168.0.20] » icelbdio

Bssign IP address

Reset o factory settings.

Abbildung 6.10
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L Konnte der Geratename erfolgreich gesetzt werden, wird dies Uiber den Status mitgeteilt.

SchlieBBen Sie den Vorgang ab, durch Betatigen der Taste "Assign name".

Geratetausch ohne Wechselmedium/PG

n Hinweis!

Das Austauschgerat muss sich fur den Austausch ohne Wechselmedium/PG
im Auslieferungszustand (Werkseinstellungen) befinden. Gegebenenfalls
mussen die Werkseinstellungen wiederhergestellt werden.

PROFINET IO-Geréate, die die Funktion des "Geréatetauschs ohne Wechselmedium" oder Pro-
grammiergerat unterstitzen, kénnen in einem bestehenden PROFINET-Netzwerk durch glei-
che Geréate ausgetauscht werden. Der IO-Controller ubernimmt in diesem Fall die Vergabe des
Geratenamens. Dabei nutzt er die projektierte Topologie und die von den 10-Devices ermittel-
ten Nachbarschaftsbeziehungen. Die Ethernet-I0-Module unterstiitzen die Funktion des Gera-
tetauschs ohne Wechselmedium/PG.

Klicken Sie den PLC in Slot 1 (1) an.

Klicken Sie im Bereich "Profinet interface_1 [Module]" den Einstellbereich "Advanced options"
(2).

Wechseln Sie in die Registerkarte "Properties" (3) und klicken Sie die Option fir den
Geratetausch ohne Wechselmedium (4) an.

1515F_16D10 » PLC_1515F [CPU 1515F-2 PN]

= - {E’ Topalogy view l;& Network view m‘l Device view |

de [rcassr o) w ¥ & i | [ Device overview 1

EEE Y7 [Module
7| =

PRATOW 1202 20VAC

N

q

1 oddress | Q address | Type Asticle no.
PMTOWI20Z30VA  6EP13324BA00 1~
CPUTSISF2PN  6ES7 5152FMOO-0ABO 3|
PROFINET interface:
PROFINET interface:

6B._69 64_65 DI T6DQ 16:24VD..  6E57 523-1BLO0-0AA0

5 . o
* PLC_IS15F o
¥ FROFINETinterface 1 ]

» FROFINETinterface_2 [}
0

0

o

i

- - om

fal-]

DI 16/0Q 16x24VDCI05AE...

s W

T B . | o
[Module] (G Properties  |"iiinfo | % Diagnostics | W |

i 5t oA e Y By
General | Advanced options ( 3 ) 1
Fparameters _H.

Ethemner addresses

Interface options
Tirme synchranizaton P

Operating mode
~ [} call the userprogram if communication emors secur
Interface aptions fl Support device replacement without exchangeable medium
Wedia redundarcy O SR
» Real time settings 4 1 s
» Port 61 P1R] [ Use (EC Y22 LLDP miode
» Port X1 P2R] Send keepolives for e
Wieh server sccess I 3 £
Hardware identifier |
| Media redund
]
Media redundancy refe: | N =]
fing port 1 =2
Ring port2: | © =]

Abbildung 6.11

n Hinweis!

Eine Netzwerktopologie wird uber die Verschaltung der PROFINET-Ports der
einzelnen Geréte konfiguriert. Diese erreichen Sie Uber Steckplatz O der
verwendeten PROFINET-Geréate. Durch Anzeige aller nicht verknipften Ports
kdénnen Sie jeweils einen geeigneten Partnerport festlegen.

Legen Sie die Netzwerktopologie fir den Geratetausch fest. Wahlen Sie dazu "Devices &
networks" (1) und die "Topologie view" (2).

Ziehen Sie mit der Maus eine Verbindung zwischen dem Modul und dem PLC (3).
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100100 MBiLs [Modul

; yihide imeriaces ]
= [ ASICAXSETT2C USB2.0 to Fast Etheme. I g
A7 Update sccessible devices
[ ice 16dic [152.168.0.20]

Part X071 10700 MBIVs [Modula]

Abbildung 6.13

L Die Portverschaltung war erfolgreich, wenn die Verkniipfung in der "Topologie View" und
beim "Partner Port" angezeigt wird.
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Die Parametereinstellungen der Module

Die Anzeige der Parametereinstellung ist abh&ngig von der verwendeten Modulvariante sowie
der Version der Geratebeschreibungsdatei. Jedes Modul verfligt Uber einen individuellen Para-
metersatz.

Die Parametereinstellungen erreichen Sie Uber die Gerétesicht des Moduls:

- Steckplatz O (fur die Module 16DO und 8DI/8DO) und

- Steckplatz 1 (fir Modul 16DIO)

1. Wahlen Sie die Geratesicht (iber "Device View" (1) und das gew(inschte Modul (2) an (hier
Steckplatz 1 fur Beispiel mit 16DIO-Modul).

2. Wabhlen Sie dann in der Registerkarte "General" den Bereich "Module parameters" (3) aus.

| d [cEeoioceaicivio [+ = B (4 S | [ Deviceoverview |

8Y Device view ||

A rodute .~ (Rack Slet |laddress |Q address Type * Article number
* ICET-160I0-GEOL-CIAVID o (1] KET-160H0-GE0L-CIVID 308627
b PRHO a ox1 FCET-16DI0-GEOL-C1VID
16 DADO with OCLI 1 o in 0. 0.1 16 DEDO with DEUT
16 it 1i0 DCU Extenzion_1 o
& INTHO DCU Extension_1 o

2 23 .3 16 Bit V0 DCU Extenion
3 256,271 256.271 SINT IO DOU Exzension

n -I [>
—

:i]ﬁﬁmnm [Tinte | % Diagnastics |i=.r’_'_,'.;::.i:a“

[~
Catalog information L=
Inputs General Parameters

Madule parameers

D addresses Re Alarms: | On

Hardware identifies &mmm U on
Repors O Feultwithout UL | 0n

J=

,‘.‘g

Force Mode: | Ensbled =l

Wb Interfsce: | Enabled IS @

| Control Startup: | Disobled {can be enabled by web interface) =1

i R e e M Auomaic e artafer Failure I}
? Fail Safe Contiguration

1

Fail Safe Value Portt Chiss [ Setlow [l

| Fail Sale Value Panit ChE: | [+

Fail Sale Value Pan2 ChA: I+l

Fail Sale Value Fon2 chi: | se: I=]

Fail Safe Value Porr3 Chi: | setLow =l

Fail Safe Value Port3 ChiB: | Setlow I+

Fail Safe Value Portd Chaa: | SetLow
Fail Safe Value Portd ChiB: | Setlow [l =

Abbildung 6.14
L Sie kdnnen nun in dem Dialog (4) die gewlinschten Parametereinstellungen durchfiihren.

Parameteriiberblick

Nachfolgend sind die Parametergruppen kurz erlautert.

54

Report Alarms
Globale PROFINET Alarmmeldungen aktivieren/deaktivieren.
Report Alarm U,

PROFINET Alarmmeldung bei fehlender Versorgung der Aktorik (U ) aktivieren/deaktivie-

ren. Wenn die globalen PROFINET Alarmmeldungen deaktiviert sind, wird dieser Alarm
nicht gemeldet.

Report Alarm DO without U

PROFINET Alarmmeldung bei fehlender Versorgung der Aktorik (U, ) und Ansteuerung

eines Ausgangs aktivieren/deaktivieren. Wenn die globalen PROFINET Alarmmeldungen
deaktiviert sind, wird dieser Alarm nicht gemeldet.

Force Mode
Verwendung des Force Modes uber den Webserver erlauben/sperren.
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*  Web Interface
Verwendung des Webservers erlauben/sperren.
* Dezentrale Logikfunktion DCU Startup (nur bei C1-Modulen)
Dezentrale Logikfunktion deaktivieren/sperren oder DCU-Programm starten.
* Digital-Out Restart Mode (unterstutzt bei 16DIO-Modulen)
Automatischer Neustart nach Kurzschluss des digitalen Ausgangs oder Rucksetzen der
Kanaldiagnose beim Rucksetzen des digitalen Ausgangs.

Fail Safe Configuration

Diese Parameter werden von den Modultypen mit digitalen Ausgangen zur Verfligung gestellt.
Wahrend der Konfiguration der Module haben Sie die Mdglichkeit, den Status der Ausgange
nach einer Unterbrechung oder einem Verlust der Kommunikation festzulegen.

Die folgenden Optionen stehen zur Verfligung:
1. Set Low - Deaktivieren des Ausgangskanals (digitaler Wert = 0)
2. Set High - Aktivieren des Ausgangskanals (digitaler Wert = 1)
3. gold L)ast - Halten des letzten Ausgangszustands (digitaler Wert entspricht dem letzten
tatus

Der Parameter Surveillance Timeout

Dieser Parameter wird von den Modultypen mit digitalen Ausgéngen zur Verfugung gestellt.

Die Firmware der Module erméglicht das Festlegen einer Verzégerungszeit, bevor die Uberwa-
chung der Ausgangsstréme beginnt, der sogenannte Surveillance-Timeout. Sie haben die
Méglichkeit, diesen fur jeden einzelnen Ausgangskanal einzustellen.

Die Verzbégerungszeit beginnt nach einer Zustandsénderung des Ausgangskanals, wenn die-
ser also aktiviert (nach einer steigenden Flanke) oder deaktiviert (nach einer abfallenden
Flanke) wird. Nach Ablauf dieser Zeit beginnt die Uberwachung des Ausgangs und die Dia-
gnose meldet Fehlerzustande.

Der mogliche Wert des Surveillance-Timeout betrégt 0 bis 255 ms. Der Standardwert ist 80 ms.
Im statischen Zustand des Ausgangskanals, wenn der Kanal also permanent ein- oder ausge-
schaltet ist, betragt der Wert 100 ms.

10 Mapping Configuration (nur bei 16DIO-Modulen)

Uber die Konfiguration des 10-Mappings ist es méglich, die Datenstruktur der E/A-Daten zu
verandern. StandardmaBig ist jeder E/A-Kanal der Reihenfolge nach in den Prozessdaten
abgebildet. Bestehende SPS-Programme verwenden allerdings unter Umstanden eine andere
Kanalzuordnung

Uber diese Parameter kdnnen somit alle E/A-Kanéle frei einem Bit in den E/A-Daten zugeord-
net werden. Hierbei ist zu beachten, dass Doppelbelegungen nicht moglich sind. Wird eine
Fehlparametrierung des 10-Mappings bei Ubertragung der Konfiguration erkannt, meldet das
Modul einen Fehler.

Priorisierter Hochlauf /Fast Start-Up (FSU)

Die Module unterstiitzen mit Fast Start-Up (FSU) einen optimierten Systemhochlauf. Dieser
gewahrleistet einen schnellen Wiederanlauf nach einer Wiederherstellung einer unterbroche-
nen der Spannungsversorgung.

Wahlen Sie die Geratesicht iber "Device View" (1) und das gewunschte Modul an (hier
Steckplatz 1 fur Beispiel mit 16DIO-Modul mit Profil 8DI/8DO).

Wahlen Sie dann in der Registerkarte "General" den Bereich "Advanced Options" (2) aus.

Klicken Sie die Option "Prioritized startup” an (3), um den priorisierten Hochlauf zu aktivieren.
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» PLC_1515F [CPU 1515F-2 PN] » Di

/O » PROFINET 10-System (100): PN_enet » ICE1-16DIO-G60L-VID

- X

E Topology view ié Network view rm Device view L
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Abbildung 6.15

erreichbaren PROFINET-Teilnehmern suchen.

devices".
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Rucksetzen der Module auf Werkseinstellungen
Fur das Rucksetzen der Module auf die Werkseinstellungen miissen Sie im TIA Portal nach

Offnen Sie (iber das Hauptmenti "Online -> Accessible devices ..." den Dialog "Accessible

I PEPPERL+FUCHS

2019-10



2019-10

ICE1-*-G60L-V1D, ICE1-*-G60L-C1-V1D
Inbetriebnahme bei PROFINET

TIA Siemens

Project Edit View Insert
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Abbildung 6.16

2. Wahlen Sie das Modul aus, dass S
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ie auf die Werkseinstellung zuricksetzen méchten.
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3.

Accessible devices

Abbildung 6.17

Losen Sie das Riicksetzen durch Betatigen der Taste "Reset" und anschlieBender Bestatigung
der Sicherheitsabfrage aus.

I 4| Onlfne access. 8 ASDCAXHBTVIC USRZO ta Fast Tihamet Adapter » deotGala [192168:0.20] » keelfidio

Abbildung 6.18
Media Redundancy Protocol (MRP)

Mit den Modulen kann Uber eine Ringtopologie ohne Verwendung zuséatzlicher Switches eine
redundante PROFINET-Kommunikation realisiert werden. Ein MRP-Redundanz-Manager
schliet dabei den Ring, erkennt Einzelausfélle und sendet im Fehlerfall die Datenpakete tUber
den redundanten Pfad.

Far die Verwendung von MRP sind folgende Voraussetzungen zu erfillen:

Alle Gerate miissen MRP unterstiitzen.
MRP muss bei allen Geraten aktiviert werden.

Eine Verbindung der Gerate ist ausschlieBlich Uber die Ringports méglich. Eine ver-
maschte Topologie ist daher nicht zuléssig.

Es sind max. 50 Geréate im Ring zuléssig.
Alle Gerate haben die gleiche Redundanz-Domane.

Ein Gerat muss als Redundanz-Manager konfiguriert werden.
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e Alle anderen Gerate miussen als Redundanz-Clients konfiguriert werden.
* Es st kein priorisierter Hochlauf (FSU) zul&ssig.

* Die Ansprechilberwachungszeit aller Gerdte muss jeweils gréBer als die Rekonfigurati-
onszeit sein (typ. 200 ms, bei ICE1-*-Modulen min. 90 ms).

* Es wird empfohlen, an allen Geraten die automatische Netzwerkeinstellung zu verwen-
den.

In den folgenden Abbildungen wird eine mégliche MRP-Ringkonfiguration dargestellt. Die SPS
wird als Redundanz-Manager und alle anderen Gerate als Clients verwendet. Um einen Einzel-
ausfall zu detektieren, empfiehlt es sich die Diagnosealarme zu aktivieren.

1. Wahlen Sie die Geratesicht Gber "Device View" (1) und das gew(inschte Modul an Steckplatz 0
(2) aus.

2. Wabhlen Sie dann in der Registerkarte "General" den Bereich "Advanced Options -> Media
redundancy" (3) aus. Stellen Sie die Option " Media redundancy role" auf "Client" (4) ein.

..6DIO » PLC_1515F [CPU 1515F-2 PN] » Distributed IO » PROFINET 10-System (100): PN_enet » ICE1-16DIO-G6OLVID — & i X
E Topology view ‘é Network view ﬂ‘l Device view ]_
i+ [ICE1-16DI0-GEOLVID [=] | &l B EI’ = Device overview 1
& A Wlwosse L lReck (sl [1sdsress |Qadsress Type
_ii\ | = ICE1-16DIO-GEOLVID 0 0 ICE1-16D1.
L b PHHO o ox1 ICE1-16DI.
| 8 D8 DO_1 0 1 o o 8DIEDO
*
n | I)

i) Info QIE Diagnostics @

General IIO tags ISysternctmszants ITexts

* General
Catalog information > Media redundancy
« PROFINET interface [X1]
General MRF domain | . P |
2 ::':':::::::;“ 3) Medin r=dundsriey rols: | Not device in the ring Tel
Vi
Interface optians I Ring port1: Fril
Mediz redundancy g port 2¢ | P10 [0 KPS X0 167106 N@igi (R P2 7] {Nw] - |
 Real time settings [ |oisgnod 4 Yorups
10 cycle
Synchronization . :
~ Port 01 10/100 MBit's .. |

Abbildung 6.19

3. Uberpriifen Sie die Ansprechzeitiiberwachung "Watchdog time". Wahlen Sie dazu den Bereich
“Real time settings" in diesem Modul aus.

4. Stellen Sie die Ansprechzeitiberwachung "Watchdog time" erforderlichenfalls neu ein
(mindestens auf 90 ms, typ. 200 ms).
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Abbildung 6.20

Zuordnung der Prozessdaten

Dieses Kapitel beschreibt die Zuordnung der Prozessdaten der Steuerung zu den E/A-Kanélen
in Steckplatz 1 der Module.

Zudem sind die Erweiterungen im Prozessdatenbereich bei 16DIO-Modulen mit dezentraler
Logikfunktion (DCU-Funktion) beschrieben.

16DIO-Module, Bitbelegung der Prozessdaten

Die Datenstruktur der Prozessdaten in Steckplatz 1 ist abhangig vom verwendeten 10-Map-
ping. Ethernet I0-Module mit dezentraler Logikfunktion (DCU-Funktion) haben einen erweiter-
ten Prozessdatenbereich in Steckplatz 2 und 3. Dieser ist daher optional mit aufgefuhrt.
Weiterflhrende Details zur Verwendung der erweiterten Prozessdatenbereiche entnehmen Sie
dem Kapitel "Dezentrale Logikfunktion".

Die folgenden Darstellungen beziehen sich auf die Default-Einstellungen der jeweiligen Profile.

Eingangsdaten 16DI/DO-Profil (Default-Profil)

Dieses Modul liefert zwei Byte Eingangsdaten, die den aktuellen Status der Ein- und Aus-
gangskanale wiedergeben.

Hinweis!

Die realen Ausgangszustande am Modul werden aus modulinternen Diagnosegriinden
zusatzlich zu den realen Eingangszustanden auf die Eingangsdaten gespiegelt (Output
Mirror).

Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n 4B 4A 3B 3A 2B 2A 1B 1A
Byte n+1| 8B 8A 7B 7A 6B 6A 5B 5A
Tabelle 6.1
Hierbei sind:

* 1A ...8A:Ist-Zustand des Eingangs-/Ausgangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-
Anschlusse 1 bis 8.

I PEPPERL+FUCHS

2019-10



2019-10

ICE1-*-G60L-V1D, ICE1-*-G60L-C1-V1D
Inbetriebnahme bei PROFINET

* 1B...8B:Ist-Zustand des Eingangs-/Ausgangskanals B (Kontaktpin 2) der M12-
Anschlusse 1 bis 8.

Ausgangsdaten 16DI/DO-Profil (Default-Profil)

Dieses Modul erfordert zwei Byte Ausgangsdaten zur Steuerung der digitalen Ausgéange.

Aus-
EL] Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Byte n 4B 4A 3B 3A 2B 2A 1B 1A
Byte n+1| 8B 8A 7B 7A 6B 6A 5B 5A
Tabelle 6.2
Hierbei sind:
* 1A ...8A: Soll-Zustand des Ausgangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschlisse 1 bis
8.
* 1B ... 8B: Soll-Zustand des Ausgangskanals B (Kontaktpin 2) der M12-Anschlisse 1 bis
8.

Eingangsdaten 8DI/DO-Profil

Dieses Modul liefert ein Byte Eingangsdaten, die den aktuellen Status der Ein- und Ausgangs-
kanéale wiedergeben.

Hinweis!

Die realen Ausgangszustdnde am Modul werden aus modulinternen Diagnosegriinden
zuséatzlich zu den realen Eingangszustanden auf die Eingangsdaten gespiegelt (Output
Mirror).

Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n 8A 7A 6A 5A 4A 3A 2A 1A
Tabelle 6.3

Hierbei sind:
* 1A ...8A:Ist-Zustand des Eingangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschlusse 1 bis 8.

Ausgangsdaten 8DI/DO-Profil

Dieses Modul erfordert ein Byte Ausgangsdaten zur Steuerung der digitalen Ausgéange.

Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n 8A 7A 6A 5A 4A 3A 2A 1A
Tabelle 6.4
Hierbei sind:
* 1A ...8A: Soll-Zustand des Ausgangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschlisse 1 bis
8.

Eingangsdaten 16DI-Profil

Dieses Modul liefert zwei Byte Eingangsdaten, die den aktuellen Status der Eingangskanéle
wiedergeben.

Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n 4B 4A 3B 3A 2B 2A 1B 1A
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Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n+1| 8B 8A 7B 7A 6B 6A 5B 5A
Tabelle 6.5

Hierbei sind:
* 1A ...8A:Ist-Zustand des Eingangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschlisse 1 bis 8.
* 1B ... 8B:Ist-Zustand des Eingangskanals B (Kontaktpin 2) der M12-Anschlisse 1 bis 8.

Eingangsdaten 8DI-Profil

Dieses Modul liefert ein Byte Eingangsdaten, die den aktuellen Status der Eingangskanéle wie-
dergeben.

Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n 8A 7A 6A 5A 4A 3A 2A 1A
Tabelle 6.6

Hierbei sind:
* 1A ...8A:Ist-Zustand des Eingangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschlisse 1 bis 8.

Ausgangsdaten 16DO-Profil

Dieses Modul erfordert zwei Byte Ausgangsdaten zur Steuerung der digitalen Ausgéange.

Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byten |4B 4B 3B 3A 2B 2A 1B 1A
Byte n +1| 8B 8A 7B 7A 6B 6A 5B 5A
Tabelle 6.7
Hierbei sind:
* 1A ...8A: Soll-Zustand des Ausgangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschlisse 1 bis
8.
* 1B ... 8B: Soll-Zustand des Ausgangskanals A (Kontaktpin 2) der M12-Anschlisse 1 bis
8.

Ausgangsdaten 8DO-Profil

Dieses Modul erfordert ein Byte Ausgangsdaten zur Steuerung der digitalen Ausgéange.

Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byten |8A 7A 6A 5A 4A 3A 2A 1A
Tabelle 6.8
Hierbei sind:
* 1A ...8A: Soll-Zustand des Ausgangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschlisse 1 bis
8.

Eingangsdaten 8DI/8DO-Profil

Dieses Modul liefert ein Byte Eingangsdaten, die den aktuellen Status der Eingangskanéle wie-
dergeben.
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Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n 4B 4A 3B 3A 2B 2A 1B 1A

Tabelle 6.9

Hierbei sind:
* 1A ... 4A:Ist-Zustand des Eingangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschlisse 1 bis 4.
* 1B ...4B:Ist-Zustand des Eingangskanals B (Kontaktpin 2) der M12-Anschlisse 1 bis 4.

Ausgangsdaten 8DI/8DO-Profil

Dieses Modul erfordert ein Byte Ausgangsdaten zur Steuerung der digitalen Ausgéange.

Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n 8B 8A 7B 7A 6B 6A 5B 5A
Tabelle 6.10
Hierbei sind:
* 5A ...8A: Soll-Zustand des Ausgangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschlisse 5 bis
8.
e 5B ...8B: Soll-Zustand des Ausgangskanals B (Kontaktpin 4) der M12-Anschlisse 5 bis
8.

Module mit dezentraler Logikfunktion, Bitbelegung der Prozessdatener-
weiterung

Bei Ethernet-10-Modulen mit dezentraler Logikfunktion (DCU-Funktion) ist der Prozessdaten-
bereich der Eingangs- und Ausgangsdaten erweitert. Die Erweiterung bietet 16 Bit Ausgangs-
daten in Steckplatz 2 und 8 INT Ausgangsdaten in Steckplatz 3.

Nachfolgend ist diese Prozessdatenerweiterung fiir folgende Ethernet-IO-Module beschrie-
ben:

e |CE1-8DI8DO-G60L-C1-V1D
* |ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D

Ausgangsdaten DCU-Erweiterung

INPUT Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Byte n 16 Bit I/O DCU Extension: Stecktplatz 2

Byte n + 1

Byte n INT 1/O DCU Extension: Steckplatz 3

Byte n + 1

Byte n + 14 | INT I/O DCU Extension: Steckplatz 3
Byten+ 15

Tabelle 6.11

Hierbei sind:

* 16 Bit I/O DCU Extension: Bit-Zustande als Ausgangsdaten der dezentralen Logikfunk-
tion (DCU-Funktion)

e INT I/O DCU Extension: 8 Wort-Datentypen als Ausgangsdaten der dezentralen Logik-
funktion (DCU-Funktion), z. B. zur Ubertragung von Z&hlerstanden.
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Eingangsdaten DCU-Erweiterung
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n 16 Bit I/O DCU Extension: Stecktplatz 2
Byten + 1

Byte n INT I/O DCU Extension: Steckplatz 3
Byten + 1

Byten + 14 | INT I/O DCU Extension: Steckplatz 3
Byten + 15
Tabelle 6.12

Hierbei sind:

* 16 Bit1/0O DCU Extension: Bit-Zustande als Eingangsdaten der dezentralen Logikfunktion
(DCU-Funktion)

* INT I/O DCU Extension: 8 Wort-Datentypen als Eingangsdaten der dezentralen Logik-
funktion (DCU-Funktion), z. B. zur Ubertragung von Programmparametern).

6.3.3 16DI-Module, Bitbelegung der Prozessdaten

Eingangsdaten

Das Modul liefert 2 Bytes an Statusinformationen der digitalen Eingange. Die Bitzuordnung ist
wie folgt:

Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n 4B 4A 3B 3A 2B 2A 1B 1A
Byte n+1| 8B 8A 7B 7A 6B 6A 5B 5A
Tabelle 6.13
Hierbei sind:

* 1A ...8A:Ist-Zustand des Eingangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschlisse 1 bis 8.
* 1B...8B:lIst-Zustand des Eingangskanals B (Kontaktpin 2) der M12-Anschlisse 1 bis 8.

6.3.4 8DI/8DO-Module, Bitbelegung der Prozessdaten

Eingangsdaten

Dieses Modul liefert 2 Bytes Eingangsdaten, die den aktuellen Status der Ein- und Ausgangs-
kanale wiedergeben.

Hinweis!

Die realen Ausgangszustadnde am Modul werden aus modulinternen Diagnosegriinden
zusatzlich zu den realen Eingangszustanden auf die Eingangsdaten gespiegelt (Output
Mirror).

Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte n 4B 4A 3B 3A 2B 2A 1B 1A
Byte n+1| 8B 8A 7B 7A 6B 6A 5B 5A
Tabelle 6.14
Hierbei sind:
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* 1A ... 4A:Ist-Zustand des Eingangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschlisse 1 bis 4.
* 1B ...4B:Ist-Zustand des Eingangskanals B (Kontaktpin 2) der M12-Anschlisse 1 bis 4.
° b5A ...8A:Ist-Zustand des Ausgangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschllsse 5 bis 8.
e 5B ... 8B:Ist-Zustand des Ausgangskanals B (Kontaktpin 2) der M12-Anschlisse 5 bis 8.

Ausgangsdaten

Dieses Modul erfordert 2 Bytes Statusinformationen zur Steuerung der digitalen Ausgange.

Aus-
EL ] Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Byte n 8B 8A 7B 7A 6B 6A 5B 5A
Tabelle 6.15
Hierbei sind:
* 5A ...8A: Soll-Zustand des Ausgangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-Anschlisse 5 bis
8.
e 5B ...8B: Soll-Zustand des Ausgangskanals B (Kontaktpin 2) der M12-Anschlisse 5 bis
8.
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Inbetriebnahme bei EtherCAT

Vorbereitung

Herunterladen und Installieren der ESI-Datei

Eine ESI-Datei (EtherCAT Slave Information File) wird fir die Konfiguration eines Moduls in der
Steuerung benétigt. Die ESI-Datei unterstiitzt alle Modulvarianten.

Sie finden die passende ESI-Datei auf der Produktdetailseite des Gerats im Bereich Inbetrieb-
nahme. Um auf die Produktdetailseite des Gerats zu gelangen, rufen Sie http://www.pepperl-
fuchs.com auf und geben Sie z. B. die Produktbezeichnung oder Artikelnummer in die Such-
funktion ein.

Installieren Sie die ESI-Datei fur die verwendete Modulvariante mit Hilfe der Hardware oder
Netzwerkkonfigurationstool Ihres Controllerherstellers. Fiir TwinCat® muss die ESI-Datei nor-
malerweise in den Installationsordner kopiert werden, zum Beispiel: C: \TwinCAT\3.1\Con-
fig\Io\EtherCAT.Nach der Installation stehen die Module In den Hardwarekatalogen zur
Verfugung.

Lesen der MAC-Adressen

Jedes Modul hat eine eindeutige MAC-Adresse, die vom Hersteller zugewiesen ist. Die MAC-
Adresse kann vom Benutzer nicht gedndert werden. Die zugewiesene MAC-Adresse ist auf der
Vorderseite des Moduls aufgedruckt.

Fur EtherCAT hat diese MAC-Adresse keine Funktion. Fir EoE (Ethernet over EtherCAT) wird
dem 1/O-Modul eine virtuelle MAC-Adresse zugewiesen.

Konfiguration

PDO-Zuordnungen

Das Modul unterstltzt unterschiedliche PDO-Zuordnungen fur Ein- und Ausgabedaten. Es gibt
Zuordnungen fur Bit- oder Byte-Zugriff mit oder ohne Diagnosedaten, die mit den Eingangsda-
ten verknupft sind (TxPDO, E/A-Modul zu EtherCAT®-Steuerung).

Durch Auswahl des entsprechenden PDO bestimmen Sie den Dateninhalt.
Die Module bieten folgende PDO-Zuordnungen:

16DIO-Module, PDO-Zuordnung

Die Ethernet-10-Module der Varianten 16DIO sind universell einsetzbar und bieten lhnen unter-
schiedliche Profile als Basiskonfiguration an. Mit diesen kénnen Sie ein 16DIO-Modul unter
anderem als 16DI-, 16DO- oder 8DI/8DO-Modul vorkonfigurieren und z. B. im Austauschfall
ersetzen. Jeder E/A-Kanal kann als Eingang oder Ausgang fur das 16DI/DO-Profil verwendet
werden. Soll ein E/A-Kanal als Eingang verwendet werden, sollte der SPS-Programmierer das
entsprechende Ausgangs-Bit nicht setzen.

Bei Nutzung der vorkonfigurierten alternativen Profile 1&sst sich das Risiko einer Fehlkonfigura-
tion durch die Verwendung der Profile 16DI, 16 DO oder 8DI/8DO reduzieren. In diesen Profilen
sind die E/A-Kanéle auf "Eingang® oder "Ausgang“ konfiguriert.

Ethernet-I0-Module vom Typ ICE1-8DI8DO-G60L-C1-V1D ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D besit-
zen die DCU-Funktion. Bei diesen werden die Prozessdaten in beide Datenrichtungen um
zusatzlich 4 Byte erweitert.

Aus diesem Grund unterstutzt jedes der Profile flexibles E/A-Bit-Mapping. Informationen zur
Verwendung des flexiblen E/A-Bit-Mappings finden im noch folgenden Kapitel "Gerateparame-
ter" mit den Abschnitten "Konfiguration der E/A-Richtung (fir 16 DIO-Module mit/ohne DCU)"
und "E/A-Mapping Konfiguration (far 16DIO-Module mit/ohne DCU)"
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Ubersicht der 16DIO-Profile im Byte-Format

Die folgende Tabelle bietet eine Ubersicht tiber die verfiigbaren E/A-Profile und die zugehéri-
gen PDOs im Byte-Format

Profil PDO-Inhalt
Index GroBe Typ
16DI/DO | Byte | Input Ox1A00 |2 0x6000:01 | 1.0 USINT | Physical Inputs 0 ...7
0x6000:02 | 1.0 USINT | Physical Inputs 8 ... 15
Output | 0x1600 |2 0x6000:01 | 1.0 USINT | Physical Outputs 0 ...7
0x6000:02 | 1.0 USINT | Physical Outputs 8 ... 15
16Dl Byte | Input Ox1A00 |2 0x6000:01 | 1.0 USINT | Physical Inputs 0 ...7
0x6000:02 | 1.0 USINT | Physical Inputs 8 ... 15
16DO Byte | Output |O0x1600 |2 0x6200:01 | 1.0 USINT | Physical Outputs 0 ...7

0x6200:02 | 1.0 USINT | Physical Outputs 8 ... 15

8DI/DO Byte | Input Ox1A10
Output | 0x1610

0x6000:01 | 1.0 USINT | Physical Inputs 0 ...7
0x6200:01 | 1.0 USINT | Physical Outputs 0 ...7

8DI Byte | Input Ox1A10
8DO Byte | Output |O0x1610
8DI/8DO | Byte |Input 0x1A10
Output | 0x1610

0x6000:01 | 1.0 USINT | Physical Inputs 0 ...7
0x6200:01 | 1.0 USINT | Physical Outputs 0 ...7
0x6000:01 | 1.0 USINT | Physical Inputs 0 ...7
0x6200:01 | 1.0 USINT | Physical Outputs 0 ...7

—_| | | =] =] =

Tabelle 7.1

Ubersicht der 16DIO-Profile im Bit-Format

Profil PDO-Inhalt

Index GroBe Index
16DI/DO | Bit Input Ox1A01 |2 0x6020:01 | 0.1 BIT Physical Input 0

0x6020:10 | 0.1 BIT Physical Input 15

Output | 0x1601 |2 0x6220:01 | 0.1 BIT Physical Output 0

0x6220:10 | 0.1 BIT Physical Output 15

16Dl Bit Input 0x1A01 |2 0x6020:01 | 0.1 BIT Physical Input O

0x6020:10 | 0.1 BIT Physical Input 15

16DO Bit Output | 0x1601 |2 0x6220:01 | 0.1 BIT Physical Output 0

0x6220:10 | 0.1 BIT Physical Output 15
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Profil mat PDO-Inhalt
GroBe Index GréBe Typ
8DI/DO Bit Input O0x1A11 |1 0x6020:01 | 0.1 BIT Physical Input 0
0x6020:08 | 0.1 BIT Physical Input 7
Output | 0x1611 | 1 0x6220:01 | 0.1 BIT Physical Output 0
0x6220:08 | 0.1 BIT Physical Output 7
8DI Bit Input Ox1A11 |1 0x6020:01 | 0.1 BIT Physical Input 0
0x6220:08 | 0.1 BIT Physical Input 7
8DO Bit Output | Ox1611 |1 0x6220:01 | 0.1 BIT Physical Output 0
0x6220:08 | 0.1 BIT Physical Output 7
8DI/8DO | Bit Input Ox1A11 |1 0x6020:01 | 0.1 BIT Physical Input O
0x6020:08 | 0.1 BIT Physical Input 7
Output | 0x1611 | 1 0x6220:01 | 0.1 BIT Physical Output 0
0x6220:08 | 0.1 BIT Physical Output 7
Tabelle 7.2

68

Die folgenden Tabellen zeigen das Prozessdaten-Mapping fur jedes Profil mit der Standard-
E/A-Richtung und den voreingestellten Mapping-Parametern.

Hinweis!

Die folgenden Tabellen zeigen die Prozessdaten fur jedes Profil an, bei den voreingestellten
Mapping-Parametern fur die Ethernet-I0-Module ICE1-16DIO-G60L-V1D und ICE1-16DIO-
G60L-C1-V1D mit DCU-Funktion

* X1A ... X8A: Daten von Kanal A (Pin 4) von Steckplatz X1 bis X8
* X1B ... X8B: Daten von Kanal B (Pin 2) von Steckplatz X1 bis X8

PDOs 0x1A00/0x1600, 16DI/DO-Profil mit Daten im Byte-Format

Mapping-Parameter
(Default-Werte, Refe-
renz) Prozessdaten

Input-PDO: 0x1A00 Output-PDO: 0x1600

Index: Byte Wert Bytename i Bytename

0x2304:01 |0 X1A | Physical Inputs 0 ... 7 0 Physical Outputs 0...7 |0
0x2304:02 |1 X1B | Physical Inputs 0 ... 7 1 Physical Outputs 0 ... 7 1
0x2304:03 |2 X2A | Physical Inputs 0 ... 7 2 Physical Outputs 0...7 |2
0x2304:04 |3 X2B | Physical Inputs 0 ... 7 3 Physical Outputs 0...7 |3
0x2304:05 |4 XBA | Physical Inputs 0 ... 7 4 Physical Outputs 0...7 | 4
0x2304:06 |5 X3B | Physical Inputs 0 ... 7 5 Physical Outputs 0...7 |5
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Mapping-Parameter
(Default-Werte, Refe-
renz) Prozessdaten

Input-PDO: 0x1A00
Index: Byte Wert Bytename

Output-PDO: 0x1600

Bytename

0x2304:07 |6 X4A | Physical Inputs 0 ... 7 6 Physical Outputs 0...7 |6
0x2304:08 |7 X4B | Physical Inputs 0 ... 7 7 Physical Outputs 0 ...7 |7
0x2304:09 |8 X5A | Physical Inputs 8 ... 15 0 Physical Outputs 8 ...15 | 0
0x2304:0A | 9 X5B | Physical Inputs 8 ... 15 1 Physical Outputs 8 ... 15 | 1
0x2304:0B | 10 X6A | Physical Inputs 8 ... 15 2 Physical Outputs 8 ...15 | 2
0x2304:0C | 11 X6B | Physical Inputs 8 ... 15 3 Physical Outputs 8 ...15 | 3
0x2304:0D |12 X7A | Physical Inputs 8 ... 15 4 Physical Outputs 8 ...15 | 4
0x2304:0E | 13 X7B | Physical Inputs 8 ... 15 5 Physical Outputs 8 ...15 |5
0x2304:0F | 14 X8A | Physical Inputs 8 ... 15 6 Physical Outputs 8 ...15 | 6
0x2304:10 |15 X8B | Physical Inputs 8 ... 15 7 Physical Outputs 8 ...15 | 7

Tabelle 7.3

PDO 0x1A0, 16DI-Profil mit Daten im Byte-Format

Prozessdaten flr jeden E/A-Port: Eingang.

Mapping-Parameter
(Default-Werte, Refe-

renz) Prozessdaten
Input-PDO: 0x1A00 Output-PDO:
Index: Byte Wert Bytename Bytename
0x2304:01 (O X1A | Physical Inputs O ... - -
0x2304:02 |1 X1B | Physical Inputs O ... - -

0x2304:03 X2A | Physical Inputs O ...

0x2304:05 X3A | Physical Inputs O ...

7
7
7
0x2304:04 X2B | Physical Inputs 0 ... 7
7
7
7

0x2304:07 X4A | Physical Inputs O ...

0x2304:08 X4B | Physical Inputs 0 ... 7

2
3
4
0x2304:06 |5 X3B | Physical Inputs O ...
6
7
8

0x2304:09 X5A | Physical Inputs 8 ... 15

0x2304:0A | 9 X5B | Physical Inputs 8 ... 15

0x2304:0B | 10 X6A | Physical Inputs 8....15

0x2304:0C | 11 X6B | Physical Inputs 8 ... 15

0x2304:0D |12 X7A | Physical Inputs 8 ... 15

0x2304:0E |13 X7B | Physical Inputs 8 ... 15

0x2304:0F | 14 X8A | Physical Inputs 8 ... 15

0x2304:10 | 15 X8B | Physical Inputs 8 ... 15

No|o A~ O N = O N g AW N = O

Tabelle 7.4
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PDO 0x1600, 16DO-Profil mit Daten im Byte-Format

Prozessdaten flr jeden E/A-Port: Ausgang.

Mapping-Parameter

(Default-Werte, Refe-

renz)

Index: Byte Wert

Prozessdaten

Input-PDO:

Bytename

Output-PDO: 0x1600

Bytename

0x2304:01 |0 X1A | - Physical Outputs 0...7 |0
0x2304:02 X1B| - Physical Outputs 0 ... 7 1
0x2304:03 |2 X2A | - Physical Outputs 0...7 |2
0x2304:04 |3 X2B | - Physical Outputs 0...7 |3
0x2304:05 |4 XBA | - Physical Outputs 0...7 | 4
0x2304:06 |5 X3B | - Physical Outputs 0...7 |5
0x2304:07 |6 X4A | - Physical Outputs 0...7 |6
0x2304:08 |7 X4B | - Physical Outputs 0...7 |7
0x2304:09 |8 X5A | - Physical Outputs 8...15 |0
0x2304:0A | 9 X5B | - Physical Outputs 8 ...15 |1
0x2304:0B | 10 X6A | - Physical Outputs 8 ...15 | 2
0x2304:0C | 11 X6B | - Physical Outputs 8...15 | 3
0x2304:0D | 12 X7A | - Physical Outputs 8 ...15 | 4
0x2304:0E | 13 X7B | - Physical Outputs 8...15 |5
0x2304:0F | 14 X8A | - Physical Outputs 8...15 |6
0x2304:10 | 15 X8B | - Physical Outputs 8 ...15 |7

Tabelle 7.5

PDOs 0x1A10/0x1610, 8DI/DO-Profil mit Daten im Byte-Format

Prozessdaten flr jeden E/A-Port: Eingang/ Ausgang.

Mapping-Parameter

(Default-Werte, Refe-

renz)

Index: Byte Wert

Prozessdaten

Input-PDO: 0x1A10

Bytename

Output-PDO: 0x1610

Bytename

0x2304:01 |0 X1A | Physical Inputs 0 ... 7 Physical Outputs 0...7 |0
0x2304:02 | Inaktiv | X1B | - - -
0x2304:03 |1 X2A | Physical Inputs 0 ... 7 Physical Outputs 0 ... 7 1
0x2304:04 | Inaktiv | X2B | - - -
0x2304:05 |2 XBA | Physical Inputs 0 ... 7 Physical Outputs 0...7 |2
0x2304:06 | Inaktiv | X3B | - - -
0x2304:07 |3 X4A | Physical Inputs 0 ... 7 Physical Outputs 0...7 |3
0x2304:08 | Inaktiv | X4B | - - -
0x2304:09 |4 X5A | Physical Inputs 0 ... 7 Physical Outputs 0...7 | 4
0x2304:0A | Inaktiv | X5B | - - -
0x2304:0B |5 X6A | Physical Inputs 0 ... 7 Physical Outputs 0...7 |5
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Mapping-Parameter
(Default-Werte, Refe-

renz) Prozessdaten
Input-PDO: 0x1A10 Output-PDO: 0x1610

Index: Byte Wert Bytename i Bytename

0x2304:0C | Inaktiv | X6B | - - - -
0x2304:0D | 6 X7A | Physical Inputs 0 ... 7 6 Physical Outputs 0...7 |6
0x2304:0E | Inaktiv | X7B | - - - -
0x2304:0F |7 X8A | Physical Inputs 0 ... 7 7 Physical Outputs 0 ...7 |7
0x2304:10 | Inaktiv | X8B | - - - -

Tabelle 7.6

PDO 0x1A10, 8DI-Profil mit Daten im Byte-Format

Prozessdaten flr jeden E/A-Port: Eingang.

Mapping-Parameter
(Default-Werte, Refe-

renz) Prozessdaten
Input-PDO: 0x1A10 Output-PDO:

Index: Byte Bytename i Bytename

0x2304:01 (O X1A | Physical Inputs 0 ... 7 0 - -
0x2304:02 | Inaktiv | X1B | - - - -
0x2304:03 |1 X2A | Physical Inputs 0 ... 7 1 - -
0x2304:04 | Inaktiv | X2B | - - - -
0x2304:05 |2 X3A | Physical Inputs 0 ... 7 2 - -
0x2304:06 | Inaktiv | X3B | - - - -
0x2304:07 | 3 X4A | Physical Inputs 0 ... 7 3 - -
0x2304:08 | Inaktiv | X4B | - - - -
0x2304:09 | 4 X5A | Physical Inputs 0 ... 7 0 - -
0x2304:0A | Inaktiv | X5B | - - - -
0x2304:0B | 5 X6A | Physical Inputs 0 ...7 5 - -
0x2304:0C | Inaktiv | X6B | - - - -
0x2304:0D | 6 X7A | Physical Inputs 0 ... 7 6 - -
0x2304:0E | Inaktiv | X7B | - - - -
0x2304:0F |7 X8A | Physical Inputs 0 ... 7 7 - -
0x2304:10 | Inaktiv | X8B | - - - -

Tabelle 7.7

PDO 0x1610, 8DO-Profil mit Daten im Byte-Format

Prozessdaten flr jeden E/A-Port: Ausgang.
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Mapping-Parameter
(Default-Werte, Refe-

renz) Prozessdaten

Input-PDO: Output-PDO: 0x1610
Index: Byte Wert Bytename i Bytename
0x2304:01 |0 X1A | - - Physical Outputs 0...7 |0
0x2304:02 | Inaktiv | X1B | - - - -
0x2304:03 |1 X2A | - - Physical Outputs 0 ... 7 1
0x2304:04 | Inaktiv | X2B | - - - -
0x2304:05 |2 XBA | - - Physical Outputs 0...7 |2
0x2304:06 | Inaktiv | X3B | - - - -
0x2304:07 |3 X4A | - - Physical Outputs 0...7 |3
0x2304:08 | Inaktiv | X4B | - - - -
0x2304:09 |4 X5A | - - Physical Outputs 0...7 | 4
0x2304:0A | Inaktiv | X5B | - - - -
0x2304:0B |5 X6A | - - Physical Outputs 0...7 |5
0x2304:0C | Inaktiv | X6B | - - - -
0x2304:0D |6 X7A | - - Physical Outputs 0...7 |6
0x2304:0E | Inaktiv | X7B | - - - -
0x2304:0F |7 X8A | - - Physical Outputs 0...7 |7
0x2304:10 | Inaktiv | X8B | - - -- -
Tabelle 7.8

PDOs 0x1A10/0x1610, 8DI/8DO-Profil mit Daten im Byte-Format
Prozessdaten flir jeden E/A-Port: Eingang/ Ausgang.

Mapping-Parameter
(Default-Werte, Refe-
renz) Prozessdaten

Input-PDO: 0x1A10 Output-PDO: 0x1610

Index: Byte Wert Bytename i Bytename

0x2304:01 |0 X1A | Physical Inputs 0 ... 7 0 - -
0x2304:02 |1 X1B | Physical Inputs 0 ... 7 1 - -
0x2304:03 |2 X2A | Physical Inputs 0 ... 7 2 - -
0x2304:04 |3 X2B | Physical Inputs 0 ... 7 3 - -
0x2304:05 |4 XBA | Physical Inputs 0 ... 7 4 - -
0x2304:06 |5 X3B | Physical Inputs 0 ... 7 5 - -
0x2304:07 |6 X4A | Physical Inputs 0 ... 7 6 - -
0x2304:08 |7 X4B | Physical Inputs 0 ... 7 7 - -
0x2304:09 |8 X5A | - - Physical Outputs 0...7 |0
0x2304:0A |9 X5B | - - Physical Outputs 0 ... 7 1
0x2304:0B | 10 X6A | - - Physical Outputs 0...7 |2
0x2304:0C | 11 X6B | - - Physical Outputs 0...7 |3
0x2304:0D | 12 X7A | - - Physical Outputs 0...7 | 4
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Mapping-Parameter
(Default-Werte, Refe-
renz) Prozessdaten

Input-PDO: 0x1A10
Port Bytename
0x2304:0E | 13 X7B | - -
0x2304:0F | 14 X8A | - -
0x2304:10 | 15 X8B | - -
Tabelle 7.9

Output-PDO: 0x1610
Bytename

Physical Outputs 0...7 |5
Physical Outputs 0...7 |6
Physical Outputs 0...7 |7

Index: Byte Wert

PDOs 0x1A01/0x1601, 16DI/DO-Profil mit Daten im Bit-Format
Prozessdaten flr jeden E/A-Port: Eingang/ Ausgang.

Mapping-Parameter

(Default-Werte, Referenz) Prozessdaten

Input-PDO: 0x1AO01

Output-PDO: 0x1601

2019-10

Index: Byte Wert Port Bit Bit

0x2304:01 0 X1A | Physical Input O Physical Output 0
0x2304:02 1 X1B | Physical Input 1 Physical Output 1
0x2304:03 2 X2A | Physical Input 2 Physical Output 2
0x2304:04 3 X2B | Physical Input 3 Physical Output 3
0x2304:05 4 X3A | Physical Input 4 Physical Output 4
0x2304:06 5 X3B | Physical Input 5 Physical Output 5
0x2304:07 6 X4A | Physical Input 6 Physical Output 6
0x2304:08 7 X4B | Physical Input 7 Physical Output 7
0x2304:09 8 X5A | Physical Input 8 Physical Output 8
0x2304:0A 9 X5B | Physical Input 9 Physical Output 9
0x2304:0B 10 X6A | Physical Input 10 Physical Output 10
0x2304:0C 11 X6B | Physical Input 11 Physical Output 11
0x2304:0D 12 X7A | Physical Input 12 Physical Output 12
0x2304:0E 13 X7B | Physical Input 13 Physical Output 13
0x2304:0F 14 X8A | Physical Input 14 Physical Output 14
0x2304:10 15 X8B | Physical Input 15 Physical Output 15

Tabelle 7.10

PDO 0x1A01, 16DI-Profil mit Daten im Bit-Format

Prozessdaten flr jeden E/A-Port: Eingang.

Mapping-Parameter

(Default-Werte, Referenz) Prozessdaten
Input-PDO: 0x1AO01 Output-PDO
Index: Byte Wert Port Bit
0x2304:01 0 X1A | Physical Input 0 -
0x2304:02 1 X1B | Physical Input 1 -
0x2304:03 2 X2A | Physical Input 2 -
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Mapping-Parameter
(Default-Werte, Referenz) Prozessdaten

Input-PDO: 0x1A01 Output-PDO
Index: Byte Wert Port Bit

0x2304:04 3 X2B | Physical Input 3 -
0x2304:05 4 X3A | Physical Input 4 -
0x2304:06 5 X3B | Physical Input 5 -
0x2304:07 6 X4A | Physical Input 6 -
0x2304:08 7 X4B | Physical Input 7 -
0x2304:09 8 X5A | Physical Input 8 -
0x2304:0A 9 X5B | Physical Input 9 -
0x2304:0B 10 X6A | Physical Input 10 -
0x2304:0C 11 X6B | Physical Input 11 -
0x2304:0D 12 X7A | Physical Input 12 -
0x2304:0E 13 X7B | Physical Input 13 -
0x2304:0F 14 X8A | Physical Input 14 -
0x2304:10 15 X8B | Physical Input 15 -
Tabelle 7.11

PDO 0x1601, 16DO-Profil mit Daten im Bit-Format

Prozessdaten flr jeden E/A-Port: Ausgang.

Mapping-Parameter

(Default-Werte, Referenz) Prozessdaten
Input-PDO: 0x1A01 Output-PDO: 0x1601
Index: Byte Wert Port Bi Bit
0x2304:01 0 X1A |- Physical Output 0
0x2304:02 1 X1B |- Physical Output 1
0x2304:03 2 X2A |- Physical Output 2
0x2304:04 3 X2B |- Physical Output 3
0x2304:05 4 X3A |- Physical Output 4
0x2304:06 5 X3B |- Physical Output 5
0x2304:07 6 X4A |- Physical Output 6
0x2304:08 7 X4B |- Physical Output 7
0x2304:09 8 X5A |- Physical Output 8
0x2304:0A 9 X5B | - Physical Output 9
0x2304:0B 10 X6A |- Physical Output 10
0x2304:0C 11 X6B | - Physical Output 11
0x2304:0D 12 X7A |- Physical Output 12
0x2304:0E 13 X7B |- Physical Output 13
0x2304:0F 14 X8A |- Physical Output 14
0x2304:10 15 X8B | - Physical Output 15
Tabelle 7.12
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PDOs 0x1A11/0x1611, 8DI/DO-Profil mit Daten im Bit-Format
Prozessdaten flr jeden E/A-Port: Eingang/ Ausgang.

Mapping-Parameter

(Default-Werte, Referenz) Prozessdaten
Input-PDO: 0x1A11 Output-PDO: 0x1611

Index: Byte Wert Port Bit Bit
0x2304:01 0 X1A | Physical Input O Physical Output 0
0x2304:02 Inaktiv | X1B | - -
0x2304:03 1 X2A | Physical Input 1 Physical Output 1
0x2304:04 Inaktiv | X2B | - -
0x2304:05 2 X3A | Physical Input 2 Physical Output 4
0x2304:06 Inaktiv | X3B | - -
0x2304:07 3 X4A | Physical Input 3 Physical Output 3
0x2304:08 Inaktiv | X4B | - -
0x2304:09 4 X5A | Physical Input 4 Physical Output 4
0x2304:0A Inaktiv | X5B | - -
0x2304:0B 5 X6A | Physical Input 5 Physical Output 5
0x2304:0C Inaktiv | X6B | - -
0x2304:0D 6 X7A | Physical Input 6 Physical Output 6
0x2304:0E Inaktiv | X7B | - -
0x2304:0F 7 X8A | Physical Input 7 Physical Output 7
0x2304:10 Inaktiv | X8B | - -

Tabelle 7.13

PDO 0x1A11, 8DI-Profil mit Daten im Bit-Format

Prozessdaten flr jeden E/A-Port: Eingang.

Mapping-Parameter

(Default-Werte, Referenz) Prozessdaten
Input-PDO: 0x1A11 Output-PDO:

Index: Byte Wert Port Bit

0x2304:01 0 X1A | Physical Input 0 -
0x2304:02 Inaktiv | X1B | - -
0x2304:03 1 X2A | Physical Input 1 -
0x2304:04 Inaktiv | X2B | - -
0x2304:05 2 X3A | Physical Input 2 -
0x2304:06 Inaktiv | X3B | - -
0x2304:07 3 X4A | Physical Input 3 -
0x2304:08 Inaktiv | X4B | - -
0x2304:09 4 X5A | Physical Input 4 -
0x2304:0A Inaktiv | X5B | - -
0x2304:0B 5 X6A | Physical Input 5 -
0x2304:0C Inaktiv | X6B | - -
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Mapping-Parameter

(Default-Werte, Referenz)

Index: Byte Wert

Port

Prozessdaten
Input-PDO: 0x1A11
Bit

Output-PDO:

0x2304:0D 6 X7A | Physical Input 6 -

0x2304:0E Inaktiv | X7B | - -

0x2304:0F 7 X8A | Physical Input 7 -

0x2304:10 Inaktiv | X8B | - -
Tabelle 7.14

PDO 0x1611, 8DO-Profil mit Daten im Bit-Format

Prozessdaten flr jeden E/A-Port: Ausgang.

Mapping-Parameter

(Default-Werte, Referenz)

Index: Byte Wert

Port

Prozessdaten
Input-PDO: 0x1A11

Output-PDO: 0x1611
Bit

0x2304:01 0 X1A |- Physical Output 0
0x2304:02 Inaktiv | X1B | - -
0x2304:03 1 X2A |- Physical Output 1
0x2304:04 Inaktiv | X2B | - -
0x2304:05 2 X3A |- Physical Output 4
0x2304:06 Inaktiv | X3B | - -
0x2304:07 3 X4A |- Physical Output 3
0x2304:08 Inaktiv | X4B | - -
0x2304:09 4 X5A | - Physical Output 4
0x2304:0A Inaktiv | X5B | - -
0x2304:0B 5 X6A |- Physical Output 5
0x2304:0C Inaktiv | X6B | - -
0x2304:0D 6 X7A |- Physical Output 6
0x2304:0E Inaktiv | X7B | - -
0x2304:0F 7 X8A |- Physical Output 7
0x2304:10 Inaktiv | X8B | - -
Tabelle 7.15

PDOs 0x1A11/0x1611, 8DI/8DO-Profil mit Daten im Bit-Format
Prozessdaten flir jeden E/A-Port: Eingang/ Ausgang.

Mapping-Parameter

(Default-Werte, Referenz)

Index: Byte Wert
0x2304:01 0

Port
X1A

Prozessdaten
Input-PDO: 0x1A01
Bit

Physical Input 0

Output-PDO: 0x1611

0x2304:02 1

X1B

Physical Input 1
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Mapping-Parameter
(Default-Werte, Referenz) Prozessdaten

Input-PDO: 0x1AO01 Output-PDO: 0x1611
Index: Byte Wert Port Bit

0x2304:03 2 X2A | Physical Input 2 -
0x2304:04 3 X2B | Physical Input 3 -
0x2304:05 4 X3A | Physical Input 4 -
0x2304:06 5 X3B | Physical Input 5 -
0x2304:07 6 X4A | Physical Input 6 -
0x2304:08 7 X4B | Physical Input 7 -
0x2304:09 8 X5A | - Physical Output 0
0x2304:0A 9 X5B | - Physical Output 1
0x2304:0B 10 X6A | - Physical Output 2
0x2304:0C 11 X6B | - Physical Output 3
0x2304:0D 12 X7A | - Physical Output 4
0x2304:0E 13 X7B |- Physical Output 5
0x2304:0F 14 X8A | - Physical Output 6
0x2304:10 15 X8B | - Physical Output 7
Tabelle 7.16

PDO 0x1A04, Fehlerregister

Die PDOs 0x1A00, 0x1A01, 0x1A10 oder Ox1A11 kénnen flexibel mit den PDOs 0x1A04 (Feh-
lerregister) und/oder Ox1A05 (Diagnoseregister) kombiniert werden.

PDO Inhalt

Index GréBe Index

Ox1A04 1 0x1001:01 1.0 USINT Fehlerregister
Tabelle 7.17

Inhalt des Fehlerregisters
Beschreibung

0 0 0 0 0 0 0 0 Kein Fehler

- 0 0 0 0 - 1 1 Uberlast Aus-
gang, MI-SCS

- 0 0 0 0 1 - 1 Spannungsfeh-
ler, MI-LVS

1 0 0 0 0 - - 1 Zusatzfunktion
Parameterfehler,
MI-PRM

1 0 0 0 0 - - 1 Force Mode aktiv,
MI-FC

1 0 0 0 0 - - 1 Zusatzfunktion
Geréatediagnose,
MI-IME

Tabelle 7.18

Das Symbol "-" kann "0" oder "1" sein, wenn jeweils mehr als 1 Fehler aktiv ist.
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PDO 0x1A05, Diagnoseregister

Die PDOs 0x1A00, 0x1A01, 0x1A10 oder Ox1A11 kénnen flexibel mit den PDOs 0x1A04 (Feh-
lerregister) und/oder Ox1A05 (Diagnoseregister) kombiniert werden.

PDO Inhalt

Index GroBe Index GroBe Typ

0x1A05 1 0x2001:01 4.0 UDINT Diagnoseregister
Tabelle 7.19

Inhalt des Diagnoseregisters
Eingang Bit7 Bit 1 Bit 0
Byte 1 MI-IME |[MI-FC |0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS
Byte2 | SCS-X8 | SCS-X7 | SCS-X6 | SCS-X5 | SCS-X4 | SCS-X3 | SCS-X2 | SCS-X1
Byte 3 | CE-X4B | CE-X4A | CE-X3B | CE-X3A | CE-X2B | CE-X2A | CE-X1B | CE-X1A
Byte4 | CE-X8B | CE-X8A | CE-X7B | CE-X7A | CE-X6B | CE-X6A | CE-X5B | CE-X5A

Tabelle 7.20

TwinCAT-Darstellung als UDINT: Ox Byte 4 - Byte 3 - Byte 2 - Byte 1

Legende
MI-LVS Modulinformationsbyte - Spannung fiir System-/Sensorleistung niedrig
MI-LVA Modulinformationsbyte - Spannung fur Aktuator niedrig
MI-SCS Modulinformationsbyte - Sensorkurzschluss an einem M12-Steckplatz
MI-SCA Modulinformationsbyte - Aktuatorkurzschluss
MI-PRM Modulinformationsbyte - Parameterfehler
MI-FC Modulinformationsbyte - Force Mode aktiv
MI-IME Modulinformationsbyte - interner Fehler
SCS-X1...  Sensorkurzschluss an Steckplatz X1 bis X8
SCS-X8

CE-X5A ... Kanalfehler Ausgangskanal A (Kontaktpin 4) der Ausgénge X5 bis X8.
CE-X8A

CE-X5B ... Kanalfehler Ausgangskanal B (Kontaktpin 2) der Ausgange X5 bis X8.
CE-X8B

Module mit dezentraler Logikfunktion, Bitbelegung der Prozessdatener-
weiterung

Ethernet-lO-Modulen mit dezentraler Logikfunktion (DCU-Funktion) verfligen uber zusatzliche
spezifische Prozessdatenobjekte. Sie erweitern den Prozessdatenbereich die Eingangs- und
Ausgangsdaten jeweils um 2 Byte.

Nachfolgend ist diese Prozessdatenerweiterung fiir folgende Ethernet-IO-Module beschrie-
ben:

e |CE1-8DI8DO-G60L-C1-V1D
* |CE1-16DIO-G60L-C1-V1D

PDO 0x1A06, DCU-Eingange (2 Byte)

Diese 2 Byte kénnen flr die dezentrale Logikfunktion (DCU-Funktion) als zusétzliche Ein-
gangsdaten verwendet werden (TxPDO, EtherCAT®-Slave an Steuerung). Die Ubertragung
der Dateien kénnen Sie in der Prozessdaten-PDO-Zuordnung des Engineering Tool deaktivie-
ren.
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PDO-Inhalt

Index GroBe Typ Name
0x1A06 2 0x6040:01 1.0 USINT | DCU-Inputs 0 ... 7
0x6040:02 1.0 USINT | DCU-Inputs 8 ... 15

Tabelle 7.21

PDO 0x1602, DCU-Ausgéange (2 Byte)

Diese 2 Byte konnen flr die dezentrale Logikfunktion (DCU-Funktion) als zuséatzliche Aus-
gangsdaten verwendet werden (RxPDO, EtherCAT®-Steuerung an Slave). Die Ubertragung
der Dateien kénnen Sie in der Prozessdaten-PDO-Zuordnung des Engineering Tool deaktivie-

ren.
PDO-Inhalt
Index GroBe Typ Name
0x1602 2 0x6040:01 1.0 USINT | DCU-Outputs 0 ... 7
0x6040:02 1.0 USINT | DCU-Outputs 8 ... 15
Tabelle 7.22

PDO 0x1A08, zuséatzliche DCU-Eingéange, (8 Signed Integer)

Diese 8 Integer-Werte (Ganzzahl) mit Vorzeichen kénnen die dezentrale Logikfunktion (z. B. fir
Zahler) als zuséatzliche Eingangsdaten verwendet werden (TxPDO, EtherCAT®-Slave an
Steuerung). Die Ubertragung der Dateien kann in der Prozessdaten-PDO-Zuordnung des
Engineering Tool deaktiviert werden.

PDO PDO-Inhalt

Index GroBe Index GroBe Typ Name

0x1A08 2 0x6080:01 2.0 INT DCU Additional Input 0
0x6080:02 2.0 INT DCU Additional Input 1
0x6080:03 2.0 INT DCU Additional Input 2
0x6080:04 2.0 INT DCU Additional Input 3
0x6080:05 2.0 INT DCU Additional Input 4
0x6080:06 2.0 INT DCU Additional Input 5
0x6080:07 2.0 INT DCU Additional Input 6
0x6080:08 2.0 INT DCU Additional Input 7

Tabelle 7.23

PDO 0x1604, zusétzliche DCU-Ausgénge (8 Signed Integer)

Diese 8 Integer-Werte (Ganzzahl) mit Vorzeichen kénnen fur die dezentrale Logikfunktion
(DCU-Funktion) als zusétzliche Ausgangsdaten verwendet werden (RxPDO, EtherCAT®-
Steuerung an Slave). Die Ubertragung der Dateien kénnen Sie in der Prozessdaten-PDO-
Zuordnung des Engineering Tool deaktivieren.
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PDO PDO-Inhalt

Index GroBe Index GroBe Typ Name

0x1604 2 0x6280:01 2.0 INT DCU Additional Output 0
0x6280:02 2.0 INT DCU Additional Output 1
0x6280:03 2.0 INT DCU Additional Output 2
0x6280:04 2.0 INT DCU Additional Output 3
0x6280:05 2.0 INT DCU Additional Output 4
0x6280:06 2.0 INT DCU Additional Output 5
0x6280:07 2.0 INT DCU Additional Output 6
0x6280:08 2.0 INT DCU Additional Output 7

Tabelle 7.24

16DI-Module, PDO-Zuordnung

PDO fir das ICE1-16DI-G60L-V1D
Die PDOs 0x1A00 oder Ox1A01 steuern die Eingangsdaten des Moduls

PDO 0x1A00, Eingangsdaten im Byte-Format

PDO Inhalt
Index GroBe Index GroBe Typ
0x1A00 2 0x6000:01 1.0 USINT Eingangskanal X1A
... X4B
0x6000:02 1.0 USINT Eingangskanal X5A
... X8B
Tabelle 7.25

Inhalt von Eingangskanal X1A..X4B und Eingangskanal X5A..X8B

Index Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
?XGOOO:O X4B X4A X3B X3A X2B X2A X1B X1A
ngOOO:O X8B X8A X7B X7A X6B X6A X5B X5A
Tabelle 7.26
Hierbei sind:

¢ X1A ... X8A: Ist-Zustand des Eingangskanals A (Kontaktpin 4) der Eingange X1 bis X8.
* X1B ... X8B: Ist-Zustand des Eingangskanals B (Kontaktpin 2) der Eingange X1 bis X8.
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PDO 0x1A01, Eingangsdaten im Bit-Format

PDO Inhalt

Index GroBe Index GroBe Typ Name

0x1A01 2 0x6020:01 0.1 BIT Eingangskanal X1A
0x6020:02 0.1 BIT Eingangskanal X1B
0x6020:03 0.1 BIT Eingangskanal X2A
0x6020:04 0.1 BIT Eingangskanal X2B
0x6020:05 0.1 BIT Eingangskanal X3A
0x6020:06 0.1 BIT Eingangskanal X3B
0x6020:07 0.1 BIT Eingangskanal X4A
0x6020:08 0.1 BIT Eingangskanal X4B
0x6020:09 0.1 BIT Eingangskanal X5A
0x6020:0A 0.1 BIT Eingangskanal X5B
0x6020:0B 0.1 BIT Eingangskanal X6A
0x6020:0C 0.1 BIT Eingangskanal X6B
0x6020:0D 0.1 BIT Eingangskanal X7A
0x6020:0E 0.1 BIT Eingangskanal X7B
0x6020:0F 0.1 BIT Eingangskanal X8A
0x6020:10 0.1 BIT Eingangskanal X8B

Tabelle 7.27

Die PDOs 0x1A00 und 0x1A01 kénnen mit dem PDO 0x1A04 (Fehlerregister) und/oder dem
PDO 0x1A05 (Diagnoseregister) kombiniert werden.

PDO 0x1A04, Fehlerregister

PDO Inhalt

Index GréBe Index

Ox1A04 1 0x1001:01 1.0 USINT Fehlerregister
Tabelle 7.28

Inhalt des Fehlerregisters
Beschreibung

0 0 0 0 0 0 0 0 Kein Fehler

- 0 0 0 0 - 1 1 Uberlast Aus-
gang, MI-SCS

- 0 0 0 0 1 - 1 Spannungsfeh-
ler, MI-LVS

1 0 0 0 0 - - 1 Force Mode aktiv,
MI-FC

1 0 0 0 0 - - 1 Zusatzfunktion
Geréatediagnose,
MI-IME

Tabelle 7.29

Das Symbol "-" kann "0" oder "1" sein, wenn jeweils mehr als 1 Fehler aktiv ist.
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PDO 0x1A05, Diagnoseregister

PDO Inhalt

Index GroBe Index GroBe Typ

0x1A05 1 0x2001:01 4.0 UDINT Diagnoseregister
Tabelle 7.30

Inhalt des Diagnoseregisters
Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte 1 MI-IME | MI-FC 0 0 0 MI-SCS | 0 MI-LVS

Byte 2 SCS-X5 | SCS-X4 | SCS-X3 | SCS-X2 | SCS-X4 | SCS-X3 | SCS-X2 | SCS-X1

Byte3 |0 0 0 0 0 0 0 0

Byte4 |0 0 0 0 0 0 1 0
Tabelle 7.31

TwinCAT-Darstellung als UDINT: Ox Byte 4 - Byte 3 - Byte 2 - Byte 1

Legende
MI-LVS Modulinformationsbyte - Spannung fiir System-/Sensorleistung niedrig
MI-SCS Modulinformationsbyte - Sensorkurzschluss an einem M12-Steckplatz
MI-FC Modulinformationsbyte - Force Mode aktiv
MI-IME Modulinformationsbyte - interner Fehler
SCS-X1...  Sensorkurzschluss an Steckplatz X1 bis X8
SCS-X8

7.2.4 8DI8DO-Module, PDO-Zuordnung

PDO fiir die ICE1-8DI8DO-G60L-V1D und ICE1-8DI8DO-G60L-C1-V1D

Die PDOs 0x1A00 oder Ox1A01 steuern die Eingangsdaten der Module.
Die PDOs 0x1600 oder 0x1601 steuern die Ausgénge der Module.

PDO 0x1A00, Eingangsdaten im Byte-Format

Inhalt
GréBe Index
0x1A00 1 0x6000:01 1.0 USINT Eingangskanal X1A
... X8B
Tabelle 7.32

Inhalt von Port X1A...X4B und Port X5A ... X8B
Index Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0x6000:0 X4B X4A X3B X3A X2B X2A X1B X1A
1

0x6000:0 X8B X8A X7B X7A X6B X6A X5B X5A
2

Tabelle 7.33

Hierbei sind:
* X1A ... X8A: Ist-Zustand des Eingangskanals A (Kontaktpin 4) der Eingange X1 bis X8.
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* X1B ... X8B: Ist-Zustand des Eingangskanals B (Kontaktpin 2) der Eingdnge X1 bis X8.
PDO 0x1A01, Eingangsdaten im Bit-Format

PDO Inhalt

Index GroBe Index GroBe Typ Name

0x1A01 2 0x6020:01 0.1 BIT Eingangskanal X1A
0x6020:02 0.1 BIT Eingangskanal X1B
0x6020:03 0.1 BIT Eingangskanal X2A
0x6020:04 0.1 BIT Eingangskanal X2B
0x6020:05 0.1 BIT Eingangskanal X3A
0x6020:06 0.1 BIT Eingangskanal X3B
0x6020:07 0.1 BIT Eingangskanal X4A
0x6020:08 0.1 BIT Eingangskanal X4B
0x6020:09 0.1 Bit Eingangskanal X5A
0x6020:0A 0.1 Bit Eingangskanal X5B
0x6020:0B 0.1 Bit Eingangskanal X6A
0x6020:0C 0.1 Bit Eingangskanal X6B
0x6020:0D 0.1 Bit Eingangskanal X7A
0x6020:0E 0.1 Bit Eingangskanal X7B
0x6020:0F 0.1 Bit Eingangskanal X8A
0x6020:10 0.1 Bit Eingangskanal X8B

Tabelle 7.34

Fir die Eingangsdaten (TxPDO des Moduls) stehen die folgenden PDOs zur Verfligung.
PDO 0x1A02, Ausgangsstatus im Byte-Format

Dieses Obijekt liefert optional wahlbar die realen Ausgangszustéande als Eingangsdaten an die
Steuerung (Output Mirror):

PDO Inhalt
Index GréBe Index
0x1A02 2 0x2200:01 1.0 USINT Ausgangskanal X5A
... X8B
Tabelle 7.35

Inhalt von Ausgangskanal X5A ... X8B
Index Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0x2200:0| X8B X8A X7B X7A X6B X6A X5B X5A

Tabelle 7.36

Hierbei sind:
°  X5A ... X8A: Ist-Zustand des Ausgangskanals A (Kontaktpin 4) der Ausgange X5 bis X8.
° X5B ... X8B: Ist-Zustand des Ausgangskanals B (Kontaktpin 2) der Ausgange X5 bis X8.
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PDO 0x1A03, Ausgangsstatus im Bit-Format

PDO Inhalt

Index GroBe Index GroBe Typ Name

0x1A03 2 0x2220:01 0.1 BIT Ausgangskanal X5A
0x2220:02 0.1 BIT Ausgangskanal X5B
0x2220:03 0.1 BIT Ausgangskanal X6A
0x2220:04 0.1 BIT Ausgangskanal X6B
0x2220:05 0.1 BIT Ausgangskanal X7A
0x2220:06 0.1 BIT Ausgangskanal X7B
0x2220:07 0.1 BIT Ausgangskanal X8A
0x2220:08 0.1 BIT Ausgangskanal X8B

Tabelle 7.37

Die PDOs 0x1A01, Ox1A02 und 0x1A03 kdnnen mit dem PDO 0x1A04 (Fehlerregister)
und/oder dem PDO 0x1A05 (Diagnoseregister) kombiniert werden.

PDO 0x1A04, Fehlerregister

PDO Inhalt

Index GroBe Index

Ox1A04 1 0x1001:01 1.0 USINT Fehlerregister
Tabelle 7.38

Inhalt des Fehlerregisters
Beschreibung

0 0 0 0 0 0 0 0 Kein Fehler

- 0 0 0 0 - 1 1 Uberlast Aus-
gang, MI-SCS

- 0 0 0 0 1 - 1 Spannungsfeh-
ler, MI-LVS

1 0 0 0 0 - - 1 Force Mode aktiv,
MI-FC

1 0 0 0 0 - - 1 Zusatzfunktion
Geréatediagnose,
MI-IME

Tabelle 7.39

Das Symbol "-" kann "0" oder "1" sein, wenn jeweils mehr als 1 Fehler aktiv ist.

PDO 0x1A05, Diagnoseregister

PDO Inhalt

Index GroBe Index GroBe Typ

0x1A05 1 0x2001:01 4.0 UDINT Diagnoseregister
Tabelle 7.40
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Inhalt des Diagnoseregisters

Eingang Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 1 Bit 0

Byte 1 MI-IME | MI-FC 0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS

Byte 2 SCS-X8 | SCS-X7 | SCS-X6 | SCS-X5 | SCS-X4 | SCS-X3 | SCS-X2 | SCS-X1

Byte 3 0 0 0 0 0 0 0 0

Byte 4 CE-X8B | CE-X8A | CE-X7B | CE-X7A | CE-X6B | CE-X6A | CE-X5B | CE-X5A
Tabelle 7.41

TwinCAT-Darstellung als UDINT: Ox Byte 4 - Byte 3 - Byte 2 - Byte 1

Legende

MI-LVS Modulinformationsbyte - Spannung fur System-/Sensorleistung niedrig
MI-LVA Modulinformationsbyte - Spannung fur Aktuator niedrig

MI-SCS Modulinformationsbyte - Sensorkurzschluss an einem M12-Steckplatz
MI-SCA Modulinformationsbyte - Aktuatorkurzschluss

MI-FC Modulinformationsbyte - Force Mode aktiv

MI-IME Modulinformationsbyte - interner Fehler

SCS-X1...  Sensorkurzschluss an Steckplatz X1 bis X8

SCS-X8

CE-X5A ... Kanalfehler Ausgangskanal A (Kontaktpin 4) der Ausgange X5 bis X8.
CE-X8A

ggﬁgg ... Kanalfehler Ausgangskanal B (Kontaktpin 2) der Ausgange X5 bis X8.

PDO 0x1600, Ausgangsdaten im Byte-Format

PDO Inhalt
Index GréBe Index
0x1600 2 0x6200:01 1.0 USINT Ausgangskanal X5A
... X8B
Tabelle 7.42

Inhalt von Ausgangskanal X5A..X8B
Index Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0x6200:0| X8B X8A X7B X7A X6B X6A X5B X5A

Tabelle 7.43

Hierbei sind:
*  X5A ... X8A: Ausgangsdaten Kanal A (Kontaktpin 4) der Ausgange X5 bis X8.
e X5B ... X5B: Ausgangsdaten Kanal B (Kontaktpin 2) der Ausgéange X5 bis X8.
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PDO 0x1601, Ausgangsdaten im Bit-Format

PDO Inhalt
Index Index
0x1601 2 0x6220:01 0.1 BIT Ausgangskanal X5A
0x6220:02 0.1 BIT Ausgangskanal X5B
0x6220:03 0.1 BIT Ausgangskanal X6A
0x6220:04 0.1 BIT Ausgangskanal X6B
0x6220:05 0.1 BIT Ausgangskanal X7A
0x6220:06 0.1 BIT Ausgangskanal X7B
0x6220:07 0.1 BIT Ausgangskanal X8A
0x6220:08 0.1 BIT Ausgangskanal X8B
Tabelle 7.44
Gerateparameter

Die Module unterstttzen unterschiedliche Parameter. Die Parameter werden bei der Inbetrieb-
nahme von der Steuerung an das Modul gesendet.

Folgende Parameter kbnnen eingestellt werden:

Mégliche Parameteroptionen fiir die allgemeinen Moduleinstellungen

Standard- Verfiigbar in Modulvari-

Parameter wert ante
0x2300:01 | Webinterface gesperrt: 0 =false, 1 = 0 Alle Modulvarianten
true
0x2300:02 | Force Mode gesperrt: 0 = false, 1 = true| 1 Alle Modulvarianten
0x2300:03 | Alle Notfallmeldungen deaktivieren: 0 =| 0 Alle Modulvarianten
false, 1 = true
0x2300:04 | UL-Notfallmeldungen deaktivieren:0= | 0 Modulvarianten mit Aus-
false, 1 = true géngen wie 16DO0O,
8DI/8DO, 16DIO
0x2300:05 | Aktuator-Notfallmeldungen ohne U 0 Modulvarianten mit Aus-
deaktivieren: 0 = false, 1 = true gangen wie 16DO,
8DI/8DO, 16DIO
0x2300:06 | DCU Start: 0 = gesperrt, 1 = deaktiviert, | 1 Modulvarianten mit dezen-
2 = ausfuhren traler Logikfunktion (DCU-
Funktion)'
0x2300:07 | Automatischer Neustart des Ausgangs | 1 Nur 16DIO-Modulvariante
nach Fehler: 0 =false, 1 = true

Tabelle 7.45

Failsafe-Funktion (fir Module mit Ausgangskanalen)

Die Firmware der Module bietet eine Failsafe-Funktion fir die Ausgange fir Unterbrechungen
oder Verlust der Kommunikation. Bei der Konfiguration der Module haben Sie die Mdglichkeit,
den Status der Ausgénge nach einer Unterbrechung oder einem Kommunikationsverlust zu
definieren.

Folgende Optionen stehen zur Verfligung:
Deaktivierung des Ausgangskanals, Wert =0
Aktivierung des Ausgangskanals, Wert = 1
Halten des letzten Ausgabestatus, Wert = 2
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Vorsicht!

Mégliche Stérungen bei Falschkonfiguration von 16DIO-Modulen

Fur das 16DIO-Modul mit den Profilen 8DI/DO und 8DI/8DO ist aufgrund der flexiblen Rich-
tungskonfiguration der E/A-Ports die Parametrierung jedes der 16 mdglichen Ausgangskanéle

moglich. Berticksichtigen Sie lhre spezifische E/A-Richtungskonfiguration, wenn Sie den Para-
meter "Failsafe-Funktion" anpassen, um Stérungen bei lhrer Anwendung zu vermeiden.

Mogliche Failsafe-Werte fiir Module 16DIO und Profile(n) mit Ausgédngen

Index
(Byte) Parameter

0x2301:01 | Failsafe-Funktion Port X1, Kanal A (Pin 4), Wertebereich 0 ... 2
0x2301:02 | Failsafe-Funktion Port X5, Kanal B (Pin 2), Wertebereich 0 ... 2

0x2301:0F | Failsafe-Funktion Port X8, Kanal A (Pin 4), Wertebereich 0 ... 2
0x2301:10 | Failsafe-Funktion Port X8, Kanal B (Pin 2), Wertebereich 0 ... 2
Tabelle 7.46

Mogliche Failsafe-Werte fiir Module 8D1/8DO

Index

(Byte) Parameter
0x2301:01 | Failsafe-Funktion Port X5, Kanal A (Pin 4), Wertebereich 0 ... 2
0x2301:02 | Failsafe-Funktion Port X5, Kanal B (Pin 2), Wertebereich 0 ... 2

0x2301:07 | Failsafe-Funktion Port X8, Kanal A (Pin 4), Wertebereich 0 ... 2
0x2301:08 | Failsafe-Funktion Port X8, Kanal B (Pin 2), Wertebereich 0 ... 2
Tabelle 7.47

Surveillance Timeout (fiir Module mit Ausgangskanalen)

Die Firmware der Module erlaubt eine Verzégerungszeit vor dem Beginn der Uberwachu_r)g der
Ausgangsstrome einzustellen. Die Verzdgerungszeit wird auch "Surveillance Timeout" (Uber-
wachungs-Timeout) genannt. Sie kdnnen diese fir jeden einzelnen Ausgangskanal definieren.

Die Verzégerungszeit beginnt, nachdem sich der Status des Ausgabekanals &ndert, d.h. wenn
diese nach einer ansteigenden Flanke aktiviert oder nach einer abfallenden Flanke deaktiviert
wird. Nach Ablauf dieser Zeit beginnt die Uberwachung des Ausgangs und die Diagnose mel-
det Fehlerzustande. Der Wert des Uberwachungszeitlimits ist 0 bis 255 ms. Der Standardwert
betragt 80 ms. Wenn der Ausgangskanal im statischen Zustand ist, d.h. der Kanal ist dauerhaft
ein- oder ausgeschaltet, betragt der Wert 100 ms.

Vorsicht!

Mégliche Stérungen bei Falschkonfiguration von 16DIO-Modulen

Fur das 16DIO-Modul mit den Profilen 8DI/DO und 8DI/8DO ist aufgrund der flexiblen Rich-
tungskonfiguration der E/A-Ports die Parametrierung jedes der 16 mdglichen Ausgangskanéle

moglich. Berticksichtigen Sie lhre spezifische E/A-Richtungskonfiguration, wenn Sie den Para-
meter "Surveillance Timeout" anpassen, um Stérungen bei Ihrer Anwendung zu vermeiden.
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Mégliche Surveillance-Timeout-Werte fiir Module 16DIO und Profile(n) mit Ausgéngen

Index
(Byte) Parameter

0x2302:01 | Surveillance-Timeout Port X1, Kanal A (Pin 4), Wertebereich 0 ... 255
0x2302:02 | Surveillance-Timeout Port X1, Kanal B (Pin 2), Wertebereich 0 ... 255

0x2302:0F | Surveillance-Timeout Port X8, Kanal A (Pin 4), Wertebereich 0 ... 255
0x2302:10 | Surveillance-Timeout Port X8, Kanal B (Pin 2), Wertebereich 0 ... 255
Tabelle 7.48

Mdogliche Surveillance-Timeout-Werte fiir Module 8DI1/8DO

Index

(Byte) Parameter
0x2302:01 | Surveillance-Timeout Port X5, Kanal A (Pin 4), Wertebereich O ... 255
0x2302:02 | Surveillance-Timeout Port X5, Kanal B (Pin 2), Wertebereich O ... 255

0x2302:07 | Surveillance-Timeout Port X8, Kanal A (Pin 4), Wertebereich 0 ... 255
0x2302:08 | Surveillance-Timeout Port X8, Kanal B (Pin 2), Wertebereich 0 ... 255
Tabelle 7.49

Konfiguration der E/A-Richtung (fiir Module 16DIO)

Der Parameter "E/A-Richtung" ermdglicht die Konfiguration der Ein-/Ausgabekanéle (E/A-
Kanale) des Moduls.

Folgende Einstellungen sind méglich:
Input/Output=0

Input = 1

Output=2

Durch die Konfiguration der E/A-Richtung und mit der entsprechenden E/A-Mapping-Konfigu-
ration (siehe ndchsten Abschnitt) kdnnen Sie das Modul an die géangigsten Standard-E/A-
Module auf dem Markt anpassen. Fur jedes Profil (16DI/DO, 16DI, 16DO, 8DI/DO, 8DI, 8DO,
8DI/8DO0O) sind die entsprechenden Einstellungen vorkonfiguriert. Somit sind fur die meisten
Anwendungen keine Anpassungen dieser Parameter notwendig.

Mégliche Konfiguration der E/A-Richtung

Index
(Byte) Parameter

0x2303:01 | I/O Direction Configuration Port X1A: Input/Output = 0, Input = 1, Output =2
0x2303:02 | I/O Direction Configuration Port X1A: Input/Output = 0, Input = 1, Output=2

0x2303:0F | I/O Direction Configuration Port X1A: Input/Output = 0, Input = 1, Output =2
0x2303:10 | I/O Direction Configuration Port X1A: Input/Output = 0, Input =1, Output=2

Tabelle 7.50

Die folgende Tabelle ist eine Ubersicht der vorhandenen 16DIO-Profile mit vorkonfigurierter
E/A-Richtung. Bestimmte Kanéle sind inaktiv gesetzt. Details zu diesen Einstellungen siehe
Tabelle "Standard-E/A-Mapping-Konfiguration" auf Seite 90 im nachfolgenden Abschnitt.
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Standardkonfiguration der E/A-Richtung der 16DIO-Profile

Index Port 16DI/DO 16Dl 8DI/DO 8DI 8DI1/8DO

0x2303:01 | X1A Input/Out] Input Output | Input/Out| Input Output | Input
put put

0x2303:02 | X1B Input/Out] Input Output | Input/Out| Input Output | Input
put put

0x2303:03 | X2A Input/Out] Input Output | Input/Out| Input Output | Input
put put

0x2303:04 | X2B Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Input
put put

0x2303:05 | X3A | Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Input
put put

0x2303:06 | X3B | Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Input
put put

0x2303:07 | X4A Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Input
put put

0x2303:08 | X4B Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Input
put put

0x2303:09 | X5A | Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Output
put put

0x2303:0A | X5B | Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Output
put put

0x2303:0B | X6A | Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Output
put put

0x2303:0C| X6B | Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Output
put put

0x2303:0D | X7A | Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Output
put put

0x2303:0E | X7B | Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Output
put put

0x2303:0F | X8A | Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Output
put put

0x2303:10 | X8B | Input/Out| Input Output | Input/Out| Input Output | Output
put put

Tabelle 7.51

Vorsicht!
A Mégliche Fehlfunktionen bei Falschkonfiguration von 16DIO-Modulen

Wahlen Sie sorgfaltig die Einstellungen flr die "Konfiguration der E/A-Richtung” und die "E/A-
Mapping- Konfiguration®, um Fehlfunktionen zu vermeiden.

E/A-Mapping Konfiguration (fiir Module 16DIO)

Mit diesem Parameter kdnnen Sie die Zuordnung der E/A-Kanéle zu den zugehdrigen Pro-
zessdaten einstellen.

e Jedes Ausgangssteuerungs-Bit im Ausgangsdatentelegramm der EtherCAT®-Steuerung
kdnnen Sie dem bevorzugten Ausgangskanal (X1A ... X8B) zuordnen. Die verfugbaren
Einstellungen sind 0 ...7, 0 ...15, abh&ngig vom E/A-Profil oder 255 fur die Einstellung
inaktiv.

e Jedes physische Eingangsbit, das zur EtherCAT®-Steuerung Ubertragen werden soll,
kdnnen Sie der bevorzugten Bit-Position im Eingangsdatentelegramm zuweisen. Die ver-
figbaren Einstellungen sind 0 ... 7,0 ... 15 (0 = X1A ... 15 = X8B) oder 255 flr die Einstel-
lung inaktiv.
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e Fur E/A-Kanéle, die als "Eingang/Ausgang" konfiguriert sind, ist die Mapping-Konfigura-
tion fur die Eingangsrichtung (Erzeugen von Daten) und Ausgangsrichtung (Verbrauchen
von Daten) glltig.

Fir jedes Profil (16DI/DO, 16DI, 16DO, 8DI/DO, 8DI, 8DO, 8DI/8DO) sind die entsprechenden
Einstellungen vorkonfiguriert. Fiir die meisten Anwendungen ist daher keine Anpassung dieser
Parameter erforderlich.

Mdogliche E/A-Mapping-Konfiguration

Index

(Byte?) Parameter

0x2304:01 | I/O Mapping Configuration Port X1A: 0 ... 15 = Prozessdatenkanal O ... 15, 255
= inaktiv

0x2304:02 | I/O Mapping Configuration Port X1B: 0 ... 15 = Prozessdatenkanal O ... 15, 255
= inaktiv

0x2304:0F | I/O Mapping Configuration Port X8A: 0 ... 15 = Prozessdatenkanal O ... 15, 255
= inaktiv

0x2304:10 | I/O Mapping Configuration Port X8B: 0 ... 15 = Prozessdatenkanal O ... 15, 255
= inaktiv

Tabelle 7.52

Die folgende Tabelle bietet eine Ubersicht (iber die Beziehung zwischen dem vorkonfigurierten
E/A-Port-Kanal (X1A ... X8B) und dem E/A-Prozessdatenkanal (O ... 15) fur jedes Profil.

Standard-E/A-Mapping-Konfiguration
E/A-Prozessdatenkanal (0 ... 15), 255 = inaktiv/nicht verfugbar

16DI/DO 16Dl 16DO 8DI/DO 8DI1/8DO

0x2304:01 | X1A |0 0 0 0 0 0 0
0x2304:02 | X1B 1 1 1 255 255 255 1
0x2304:03 | X2A |2 2 2 1 1 1 2
0x2304:04 | X2B |3 3 3 255 255 255 3
0x2304:05 | X3A |4 4 4 2 2 2 4
0x2304:06 | X3B |5 5 5 255 255 255 5
0x2304:07 | X4A |6 6 6 3 3 3 6
0x2304:08 | X4B |7 7 7 255 255 255 7
0x2304:09 | X5A |8 8 8 4 4 4 0
0x2304:0A| X5B |9 9 9 255 255 255 1
0x2304:0B | X6A 10 10 10 5 5 5 2
0x2304:0C| X6B 11 11 11 255 255 255 3
0x2304:0D| X7A 12 12 12 6 6 6 4
0x2304:0E | X7B 13 13 13 255 255 255 5
0x2304:0F | X8A 14 14 14 7 7 7 6
0x2304:10 | X8B 15 15 15 255 255 255 7
Tabelle 7.53

Beispiel fur Prozessdaten im Byte-Format:
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° 0x2304:0B (X6A) = 10 fur das Profil 16DI/DO bedeutet, dass das Eingangsbit von X6A
dem Producing-Bit 10 (Byte 1/Bit 2) zugeordnet ist und das Ausgangs-Bit des Consu-
ming-Byte 1 /Bit 2 als Ausgangssteuerungsinformationen fiir Port X6A verwendet wird.

Beispiel fur Prozessdaten im Bit-Format:

° 0x2304:0B (X6A) = 10 fur das Profil 16DI/DO bedeutet, dass das Eingangsbit von X6A
dem Producing-Bit 10 zugeordnet ist und das Ausgangs-Bit des Cosuming-Bit 10 als
Ausgangssteuerungsinformationen fir Port X6A verwendet werden.

Konfigurationsbeispiel mit TwinCAT® 3

Die Konfiguration und Inbetriebnahme der nachfolgend beschriebenen Module bezieht sich
auf die Software TwinCAT® 3 der Beckhoff Automation GmbH.

Die Konfiguration ist am Beispiel eines ICE1-16DIO-G60L-V1D-Modul beschrieben. Fir
andere Modulvarianten erfolgt die Konfiguration entsprechend mit einigen Detailunterschie-
den.

Wenn Sie ein Leitsystem von einem anderen Anbieter verwenden, beachten Sie bitte die ent-
sprechende Dokumentation des Anbieters.

Vorsicht!
Personen- und Sachschaden

Bevor Sie die Ein- oder Ausgange des Moduls einstellen, stellen Sie sicher, dass keine Perso-
nen- oder Sachschaden auftreten kdnnen.

Einbindung der SPS

Installieren Sie die ESI-Datei der Modulfamilie in TwinCat®. In TwinCAT® 3 wird die ESI-Datei
normalerweise in den Installationsordner C: \TwinCAT\3.1\Config\Io\EtherCAT
eingeflgt.

L3 Nach einem Neustart von TwinCAT® sind die Module im Hardware-Katalog verfligbar.

Starten Sie TwinCat und 6ffnen Sie ein neues Projekt.

n Hinweis!

Nach dem Anlegen des Projektes mussen Sie mit den nachfolgenden
Schritten als erstes die Kommunikation zur SPS aufbauen.

Wahlen Sie im "Solution Explorer" den Option "SYSTEM" und klicken Sie die Taste "Choose
Target" an.
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Abbildung 7.1
4. Klicken Sie im Meni "Choose Target System" auf die Taste "Search (Ethernet)"
Choose Target System [ex |
BN <] —Loca— (192.166.0.1001.1)] [ oK ]
[ Cancel l
[ Search (Ethernef)... {%
Search (Fieldbus)
H | Setas Default
Connection Timeout (s): 5 =
Abbildung 7.2
5.  Klicken Sie im Menii "Add Route Dialog" auf die Taste "Broadcast Search".

-O|B-o-2 R

P Attach... =

‘w B B2 8| & 5| [<Local>

Solution Explorer * B x
@ e-a &=

Search Solution Explorer (Cirl+a) 2 -

&1 Solution ‘TwinCAT Project11’ (1 pro
4 il TwinCAT Project11

MOTION
i rLC

|5 sAFETY
B c++

¢ @ro

Error List Qutput

This item does not support previewing

@l

TwinCAT System Manager
v3.1 (Buikd 4101)

3.1 [Build 4018.4)

Copyright BECKHOFF ® 1336-2014
< A | com

||

Yi Quick Launch {Ctri+Q) P -

FILE EDIT VIEW PROJECT BULD DEBUG TWINCAT PLC TOOLS SCOPE WINDOW HELP

|Release

-||TwinCATRT (x86) -] -

saigadold

X0q|00 ]
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'+ Add Route Dialog =

[ Enter Host Name / IP: ] [ Refresh Status ‘ [ Broadcast Search EQJ
Host Mame Connect.. Address AMS Netid TwinCAT OS5 Version Comment
Route Name (Targef): Foute Name (Remate): 1302PFN340
AmsNetid: Target Route Remote Route
Transport Type: [TcPuP = © Project © None

@ Static @ Static
Address Info: ) Temporary = Temparary

@ Host Mame O IP Address
Connection Timeout (s); 2 S
Add Route Close
Abbildung 7.3

L TwinCAT® listet die gefundenen Teilnehmer im Men( auf.

6. Klicken Sie das geliwnschte Gerat an, in diesem Beispiel hier "CX-19FDE4" fir die SPS.
i) Add Route Dialog
I Enter Host Name { IF; ‘ | Refresh Status ] | Broadcast Search ‘
Host Mame Connect.. Address AME Netld TwinCAT O Version Comment
1302PFN340 19216811 1921680100, 314018 Windows 7
192168122 525253228, B14022 WinCE (6.
Route Name (Target): CX-18FDEA4 Foute Name (Remote): 1302PFN340
AmsNetid: 5.26.253.228.1.1 Targst Poule Remote Routs
Transport Type: TCPIP =] ) Project ) MNone
@ Static @ Static
Address Info: 192.168.1.22 O Tarmoiey & Termparany
7 Host Name @ IP Address
Connection Timeout (5): g B
Add Foute _l | Close
by
Abbildung 7.4
7. Andern Sie im Bereich "Address Info" die Einstellung auf "IP Address".
8. Klicken Sie danach auf die Taste "Add Route".
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5| Add Route Dialog .

[ Enter Host Name / IP: ] | Refresh Status ‘ [ Broadcast Search |
Host Name Connect.. Address AMS Metid TwinCAT  OS Version Comment

1302PFIN340 1722455131 192166010011 314018  Windows 7

CX-19FDE4 bs 1722455134 512525322811 314022 ‘Win CE (6.0)

Route Name (Target): Cx-19FDE4 Foute Name {Remote): 1302PFN340

AmsNetid: 5.25.253226.1.1 Target Poute Remote Route

Transport Type: [TCP_lP = () Project ) None

@ Static @ Static
Address Info: 1722455134 ® Temporary © Temporary
* Host Name @ P Address
Connection Timeout (s): &
f Add Route {; [ Close
Abbildung 7.5

9. Eserscheint eine Aufforderung zum Erstellen eines Passwortes, die Sie aber nicht durchfiihren
mussen. Klicken Sie auf die Taste "OK" ohne eine Eingabe von Daten.

”~

Logon Information
_!%% Enter a user name and password that is valid for the
remote system.
User name: Administs
Password:

[¥] Encrypt Password (TwinCAT 3 only)

[OK[LIM]

Abbildung 7.6
10. Klicken Sie im Men( "Add Route Dialog" auf die Taste "Close".
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=1 Add Route Dialog
[ Enter Host Name / IP; | Refrash Status ] | Broadcast Search ‘
HostName Connect.. Address AMS Netld TwinCAT O3 Version Comment
1302PFMN340 192.168.1.1 192.168.0100... 31.4018  Windows 7
CX-19FDE4 X 182168.1.22 5.25.253.228... 314022 WinCE(G..
Route Name (Target): CH-19FDE4 Foute Name (Remote): 1302PFN340
AmsNetid: 52525322811 Targst Poule Remote Route
Transport Type: [TCP_JP .] B Frgject & Hone
_———— @ Static @ Static
Address Info: 192.168.1.22 © Temporary ) Temporary
) Host Name @ IP Address
Connection Timeout () B
i Add Route | | Close {g
Abbildung 7.7
11. Um die Verbindung zu "CX-19FDE4" im Projekt zu speichern, miissen Sie m noch offenen
Dialog "Choose Target System" nochmal "CX-19FDE4" anklicken.
e = =
Choose Target System o
=B —Local— (192.168.0.100.1.1) [ oK ]
(W o §Cx-19FDE4  (5.25.253.228.1.1) )
[ Cancel VF
[ Search (Ethemet)... ]
Search (Fieldbus)
Abbildung 7.8
12. Bestéatigen Sie die Speicherung mit der Taste "OK".
L Jetzt wechselt der Status in TwinCAT von "Local" in "CX-19FDE4"
13. Wechseln Sie im "Solution Explorer" im linken Arbeitsbereich auf die Option "I/O". .
14. Wahlen Sie mit einem rechten Mausklick auf "Devices" die Option "Add New Item ...".
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o TwinCAT Project? - Microsoft Visual Studio ¥ Quicklaunch [Cirl+Q)  R| = Bl X
FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT PLC TOOLS SCOPE WINDOW HELP
-t 9 = & | P Attachi « [Release - | TwinCAT RT (x86)
& 8|8 2% 6|6 5| [cx-19FDF4 ; 2
Solution Explorer * o x
o@ e-8 &

Search Solution Explorer (Ctrl+ii P

3 Solution TwinCAT Project7’ (1 project)
4 gll TwinCAT Project?

bl SYSTEM

& MoTION

Hrc

7 SAFETY

Bc++
4 @0

O Add New Item.. Ins
‘O Add Existing Item... Shift+Alt+A

a% Mappings

Abbildung 7.9
15. Wahlen Sie dann "EtherCAT Master" aus und bestatigen Sie mit "OK".

pr

Insert Device 23]
Type: === EtherCAT [ | ok ]
= JEtherCAT Master

== EtherCAT Slave [ Cencel |

5% EtherCAT Automation Protocol (Network Variables)
¥ EtherCAT Automation Protocol via ELEED1, EtherCAT
== EtherCAT Simulation

@& Ethernet

+-&f Profibus DP

+-48% Profinet
a1 €in CANopen
al-w DeviceNet
== EtherNet/IP oHaetigpe
#-fff SERCOS interface ~ PConly
#1110 Beckhoff Lightbus
o USB ) CX anly
+-ferr Beckhoff Hardware ) BX only
@5 Miscellaneous )

o All

MName: Device 1

Abbildung 7.10

16. Wanhlen Sie im Dialog "Device Found At" den Port ihrer SPS aus, in diesem Beispiel ist das
"PCN\Tcl8254x1"

e ™

Device Found At e

(none) OK
PCI\Tcl8254x2

PCI\Tcl8254x] [ cancel

@ Unused

O All

Abbildung 7.11
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17. Klicken Sie zur Bestatigung der Auswahl auf die Taste "OK". "

18. Rufen Sie die Konfigurations-Registerkarten des TwinCAT-Projekts durch Doppelklick auf

19.

20.

I3 PEPPERL+FUCHS

"Device 3" auf.

DQ TwinCAT Project2 - Microsoft Visual Studio bl Quick Launch (Ctri+Q) £ o= O %

FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT PLC TOOLS SCOPE WINDOW HELP

B-o-2Rel6d = - ¥ Atach., - Release - | TwinCATRT (x86)  =|| A% &
L R T — |+ 0| &0 6| DO SEE L.
Solution Explorer RIS TwinCAT Project2 = E
XRCRT (R [Gorael] e [ BT G| G e
Search Solution Explorer (Ctri+{i) P % Netwodk Adcter
12 Solution TwinCAT Project?’ (1 project) @ 05 MO} L OPRAM
4 ol TwinCAT Project2 Descrption: PCNNTel8Z5410
b ﬂ SYSTEM Davice Name PCINTCIE254X1
& MOTION —_— .
@iric BusiSial -
i sasery MAC Addess: 000105 18%ded [ Compatile Devcss...|
B s+ 1P Address: 152.168.1.71 (255.255.255.0)
« @yo Promiscuous Mode luse wih Wireshark o)
4 % Devices | Wrtual Device Names
4 =7 Device 3 (EtherCAT)
+8 Image Adepter Rafarence
*% Image-Info :
2 SyncUnits
L4 Inputs Oyl 2
» W Outputs
b @ InfoData
> H
a'i Mappings Number Box Name Addr. Type InSize OutS.. E-Bus(.

Abbildung 7.12

Falls noch nicht geschehen, wéahlen Sie den Netzwerkadapter aus und installieren den Treiber
fur die EtherCAT-Echtzeitkommunikation.

Klicken Sie auf die Registerkarte"Adapter”, klicken Sie danach auf "Compatible Devices ..." fur
die Auswahl des Treibers und der Installation des EtherCAT-Treibers. Folgen Sie den weiteren
Anweisungen der Software zur Installation des Treibers.

Einbindung des Ethernet-l0-Moduls

Wahlen Sie das Geréat aus. Navigieren Sie dazu zu "Device 1 (EtherCAT)" und wéhlen Sie mit
einem rechten Mausklick auf "Devices" die Option "Add New ltem ...".
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2.

3.
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DQ TwinCAT Projectl1 - Microsoft Visual Studio i Quick Launch (Ctri+Q) P = 0O X

FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT PLC TOOLS SCOPE WINDOW HELP
0-0|B-o-AEs X - @ <[ > Attach... - - |Retease  -|[TwinCATRT (x86) -] &% ©
w B B2 X G 67| [OC19rDEs - -] I =0

Solution Explorer
DO @ o-F| K=

Search Solution Explorer (Ctrl+) P -

| Genersl| Adapter | BineeCAT | Orine | GoE -Onine

@ Network Adapler
R =7 Solution TwinCAT Project1l’ (1 project)
la ol TWinCAT Projectll

@) 05 (NDIS) FCl DPRAM

Descrption: PCNTelg254n2

k ﬂ SYSTEM Device Nama: PCITCIZ254X2
= MOTION
@l pLC
) SAFETY 0001 05 191d &5
C++ 169.254.70.113 (255.255.0.0)
« @yo 7] Promiscusus Mods fuse wih Wreshark o)

4 % Devices

| 71 Virual Device Names
4 Device 1 (EtherCAT) Add New Item... Ins _
Y
*® Image + o .
Add Exist Item... Shift+Alt+A
*® Image-Info 2 bl NALA - fze outs. EBus(.
2 SyncUnits X Remove Del
3 Inputs Change Netld...
> @ Outputs Save Device 1 (EtherCAT) As...
b @ InfoData
& Mappings Append EtherCAT Cmd

Append Dynamic Container
Online Reset
Online Reload

Online Delete

"X Scan

Change 1d..

Change To »
@ Copy Ctrl+C

Abbildung 7.13
Wahlen Sie das gewlinschte Modul aus.

5| Insert EtherCAT Device. [==
Search: Name: Box1 Multiple: 1 s [ 0K ]
Type: 5 %ﬁ-’: Beckhoff Automation GmbH & Co. KG | Cancel |

-1 AS- EtherCAT Galeway

= F4 ICE1 DigitaHO Port
F4 ICE1-16DIGEOLVID A
4 ICE1-8DI8DO-GEOL-VID
F4 ICE1-8DIBDO-GROL-C1-V1D D
5 [ICE1-16DI0-GR0LAVID
4 ICE1-16DI0-GBOL-C1-V1D ® B Ethemey

f4 > ICE1-16DIO-GEOL-V1D

Abbildung 7.14

n Hinweis!

Die nachfolgende Auswahl eines Profils ist nur bei den 16DIO-Modulen
maoglich wie ICE1-16DIO-G60L-V1D und ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D. Bei
anderen Modulvarianten entfallt der nachfolgende Arbeitsschritt.

Wahlen Sie das E/A-Profil aus, falls Sie ein 16DIO-Modul verwenden.
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4.

5.
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[16DDOBve) B oK
e ook |
16D0 (Byte)

8DI/DO {Byte)
8DI (Byte)

8DO (Byte)

8DI/8DO (Byte)

16DI1/D0 (Bit)

16D (Bit)

16D0 (Bit) -

m

Abbildung 7.15
Klicken Sie zur Bestatigung der Auswahl auf die Taste "OK".

n Hinweis!

Gemal ausgewéhltem Profil werden voreingestellte Standard- PDOs
verwendet. Wenn Sie es flr erforderlich halten, kénnen Sie aber tber die
nachfolgend beschriebenen Arbeitsschritte das E/A-Profil &ndern.

Wenn Sie das E/A-Profil &ndern wollen oder die standardmaBige Aktivierung
des Fehler- oder Diagnoseregisters entfernen wollen, kdnnen Sie dies Uber
die Registerkarte "Slots" durchfiihren. Uber die Registerkarte "Process Data“
kénnen Sie zudem die Einstellungen fiir das Fehler- und Diagnoseregister
festlegen.

Konfigurieren Sie falls erforderlich die "Slots". Navigieren Sie zur Registerkarte "Slots", um die
Steckplatzkonfiguration zu &ndern.

o TwinCAT Projectll - Microsoft Visual Studio Y1 Quicklaunch(Ctri+Q) R = B X
FILE EDIT VIEW PROJECT BULD DEBUG TWINCAT PLC TOOLS SCOPE WINDOW HELP

o | B-m-LEP| XFa| 2T | »amacn. - . IRelease -/ [TwinCAT RT (x86) -"Ii:
e < \@'e?d'f-. |CX-19FDE4 B - IGH=ET | 2 e .

Solution Explorer TwinCAT Projectll + X

o
e RCRA- P A | General | EtherCAT [ DC__| Process Data | Sets | Stadup | CoE - Oniine [ Orine| =
Search Solution Explorer (Ctrl+0) L r—— e — — o
Shot Module Module M... Description =
olution TwinCAT Project1l’ (1 project) FEDIO Moduie 16010 (Byte) FADI0 Moddes | 8
TwinCAT Project11 FA Error Register Emor Register F 160100 Byte) Gr.. 16D1/DO (Bytel| g
@ SYSTEM F Dizgriosis Register  Diagnosis Register EJ Fg:gg:){?.;ei} :... 13&(&2{:;; |
o 3
& MOTION FHeDIDO0 Byte) Cx.. S0L/DO (Byte) |
@ ric FH8DI(Bye)  Dc. BDI(Bre)
|3 sArETY Fde00@re) . DO@ve) |
B Css [3801/800 (Byte) Gx.. 8DL/EDO (Byte)
. FH1601D0 (B1) 0. 16D1/DO (B)
& 1o 11601 (Be) Ox.. 16DI (B}
4 "% Devices F:-iilsno (B2} Ox.. 16DO (B2}
4 == Device 1 (EtherCAT 4e0/DO () Bx.. 8DVDO (BY)
,_,.e:’ce Esheean) Floie) . 60Iy
+ Image F200 (B1) Gc.. B8DO (B2} | -

*% Image-Info

"~

Name Size >Ad.. InfO.. User. Lin..

b 2 SyncUnits
b Inputs # Physical Inputs 0.7 USINT 10 390 Input O
b @ Outputs # Physical Inputs 8.15 USINT 1.0 40.0 Input 0
b @& InfoData ¥ Error Register USINT 1.0 41.0 Input 0
b Fd Box 1 (ICE1-16DIO-G6OL-V1Y + Diagnosis Register UDINT 40 420 Input O
&' Mappings # WcState BIT 01 15221 Input 0
| ¥ InputToggle BIT 01 15241 Input O -

Error List Output

Ready

Abbildung 7.16
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6.

100

Vorsicht!

Vorsicht bei Parameteranderungen

Wenn Sie das E/A-Profil nach der Anderung der Parametereinstellungen auf
der Registerkarte "Startup” &ndern, verbleiben alle bereits ge&dnderten Para-
meter auf der Registerkarte "Startup®. Léschen Sie in diesem Fall das Geréat

aus der Konfiguration und fligen Sie es erneut ein. Damit werden die Default-
Parametereinstellungen wiederhergestellt, und Sie vermeiden unerwiinschte

Parametereinstellungen.

Wechseln Sie zur Konfiguration der Prozessdaten zur Registerkarte "Process Data".

FILE

PLC
SAFETY
C++

/O

-
-

=1
=]
5|

v v v ow

b
13
3
3

b

L

Ready

Solution Explorer
@ e-a@ &=

Search Solution Explorer (Ctri+d) 2~

Error List Output

*% Devices

4 = Device 1 (EtherCAT)
% Image
™ Image-Info

SyncUnits

Inputs

Qutputs

InfoData

Box 1 (ICE1-16DIO-G60L-VIC
F4 Module 1 (16DI/DO (Byte)
F Module 1 (Error Register)
F Module 1 (Diagnosis Regis
& WcState

& InfoData

a7 Mappings

b TwinCAT Projectll - Microsoft Visual Studio
EDIT VIEW PROJECT BULD DEBUG TWINCAT PLC TOOLS SCOPE WINDOW HELP

-o|B-o-t e X d

| [Genersl | BheCAT [DC_| Frocess Data | Sots_ | Statup | CaE ~Onine | Onine |

Sync Manager:

Y1 Quicklaunch(Crl+Q) R| = A X

| |Retease -} [TwincATRT (86)  -|| 2
e T8 BT

PDO Ust:

Size Type
/] 1024 MboOut
1 1024 Mbxin
2 2 Outputs
F 7 Inputs

Fags

Index: Nams

21600 20 Physical Outputs
(1404 1.0 Emor Register
&IADS 40 Diagross Register

|4

G | i

PDO Cortent (B 1AD0):
Size

Offs Name *

6000:01 1.0 0.0 Physical Inputs 0.7
(6000:02 1.0 1.0 Physical Inputs 8.15 -
ik b

Dowrload
[V POO Assignmant

Predefined PDO Assignment: {none
[Load PDO info from device ]
[Syne Unit A

Name
# Physical Inpu...

4

Online

>Ad..
39.0

Size In/O.. User.. Li*

Input 0 e

Type
USINT 10

Abbildung 7.17
Wahlen Sie die Eingangs- und Ausgangs-PDOs wie in den vorangegangenen Kapiteln zur

PDO-Zuordnung beschrieben.

Klicken Sie im Bereich "Sync Manager" auf die Option "Inputs" und wéhlen Sie lhre Eingangs-

PDOs im Bereich "PDO Assignment".

Deaktivieren Sie beispielsweise die Kontrollkdstchen "0x1A04" und "Ox1A05", wenn keine
Fehler- und Diagnoseregisterdaten an die EtherCAT®-Steuerung ubertragen werden sollen.

Klicken Sie im Bereich "Sync Manager" die auf Option "Outputs” und wéhlen Sie die PDOs
Ihrer Ausgéange im Feld "PDO Assignment", wenn Anderungen erforderlich sind.
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Dq TwinCAT Projectll - Microsoft Visual Studio gl Quick Launch (Ctrl+Q) P = Db X

FILE EDIT VIEW PROJECT BUID DEBUG TWINCAT PLC TOOLS SCOPE WINDOW HELP
B-o-uEd| ¥d = C | P Attach...~ - |Retease  -||TwinCATRT (x86) -] -
1 B B 2R @607 | CX-19FDE4 <ot -|| ! |2 :

Solution Explorer LBl TwinCAT Projectll = X
SR e-g| &=

[General [ EeCAT [ DC__| Process Data [Sois | Statup [ CoF:-Onine [ Ovine|

saiuadold

Search Solution Explarer (Ctri+() Syric Mariager: PDO List: =
PLC SM Sz Tpe Fags | |Indec  Sze  Neme Plags g
SAFETY 0 1024 MbxOut BlADD 20 Physical Inputs <]
Ca+ 11024 Moxk ' &
10 2 2 Outputs | | x1ADE 10 Error Regester
Fal . 3 oF Inputs | | measos 40 Diagrosis Register
& Devices
4 = Device 1 (EtherCAT) > - | : E
*% Image
*® Image-Info A o - ‘PO Corkint RN
b 2 SyncUnits (A | ndec  Sz2 Ofs MNeme -
b Inputs 620001 1.0 00 Physical Outputs 0.7
620002 1.0 1.0 Physical Outputs £.15 -
b @ Qutputs 4 e
b & InfoData
4 F4 Box 1 (ICE1-16DIO-G60L-VIL Freadmed 8110 fesionent
* FAModulel (16D/DO (Byte) §| — 7" |LoadPL
» 3 Module 1 (Error Register) [
» [ Module 1 (Diagnosis Regis
b

B WcState
> @ InfoData
&’ Mappings v
4 3

Name Online Type Size >Ad.. In/O.. User.. Li*
# Physical Inpu... USINT 10 390 Input O

1

-

Error List Qutput

Ready

Abbildung 7.18

11. Navigieren Sie zur Registerkarte "Startup“ und (iberprifen Sie die standardmaBigen
Gerateparameter-Einstellungen.

o TwinCAT Projectll - Microsoft Visual Studio Y1 | Quick Launch (Ctri+Q) P = O X
FILE EDIT VIEW PROJECT BUID DEBUG TWINCAT PLC TOOLS SCOPE WINDOW HELP

ic-o|B-p-2BB|(XFa|2-C | P atach. - Release ~| [TwinCATRT (86) ||~
W B B2RE| 65| CX-19FDE4 |zl - | @ = O o i | ZE

.Solution Explorer TwinCAT Projectll = x

saiuadold

W o-a| &= [ General | BheAT [DC__| Procsss Data | Siets | Startup | CoE -Oriine | Oniine ]
Search Solution Explorer (Ctrl+a) P~
Transtion  Protocol  Index Data Comment — »cq
PLC | € <PS> Cof  BCI200 Gx0D{0) clear sm pdos (B61C12) =
SAFETY € <PS> CoE B1C13:00 Ce00 (D) clear sm pdos (x1C13) g
Ci+ €l <PS> CoE 1C12:01 (1600 {5632) download pdo Be1C12:01 indax =
€ PS> CoE BI1C1200 @01 (1) download pde B¢ 1C12 count
/o © PS> CoE  IC1301 (xTADD(6656) download pdo Bx1C13:01 index
w.":‘; Devices © <P5> CoE BC1302  DxTAD (6EE0) download pde B1C13:02 index
4 = Device 1 (EtherCAT) € <PS>  CoE (1C13:03  c1ADS (6661) download pdo (x1C13:03 index
+8 Image € <PS> CoE BIC13:00 03 (3) download pdo (<1C13 count
P E <iP.PS> EoE 3F000000.. eoeint
+ Image-Info BPS  CoE (230001 (00(D) Web Inferface Locked: 0-fabie, T=tue
b 2 SyncUnits Ers CoE (x2300:02 (%01 (1) Force Mode Locked: Defsise, T=tnue
b Tnputs g@rs CoE Bc2300:03 000 (0) [Disable Al Emergency Messages: O=false, T<ne
Ers CoE (230004 (x00(0) Disable UL Emergency Messages: Osfaiss, Tstr. .
b W Outputs @rs CoE Bx2300:05 00 (0) Disable Actuator Emergency Messages without...
b @ InfoData & Prs CoE (230007 (x01(T) Automatic Output Restart after Fadure: Osfalse, ..
4 [4 Box 1 (ICE1-16DIO-GAOL-VIC Ers CoE &2301:01  ©<00(0) Fail Safe Port X1A as Output: O=low. 1=high, 2...
4+ 4 Module 1 (16DI/DO (Byte) Ers CoE Be2301:02 300 (0) Fai Safe Pod X18 as Output: Oslow. 1shigh. 2. ¥
b [ Physical Inputs p [Chewin ) [ Delete St
b @ Physical Qutputs

b A Module 1 (Error Register)
*» F4 Module 1 (Diagnosis Regis

b WcState -
]

Name Type Size »>Ad.. In/O.. User.
# Physical Inpu... USINT 10 390 Input 0

| 4

L

-

Error List ' Qutput

Ready

Abbildung 7.19
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12. Um eine Parametereinstellung zu verandern, doppelklicken Sie auf einen Parameter, dann

6ffnet sich das Dialogfeld "Edit". Der neue Wert kann in die Dateneingabeleiste eingegeben

werden.

Edit CANopen Startup Entry (==
Transition
di-»p Index (hex): 2302 _
@P->8 Fs-»P Sub-Index (dec): 1
bs-0 fo-»s Validate ["]Complete Access

Data (hexbin): 50
Comment: Surveillance Timeout Port X1A as Output: 0,255 Edit Entry...
Index Name Flags Yalue Unit =
+ 1A11:0 TxPDO Mapping (8Bit) RO
+ 1C00:0 Sync Manager Communicatio.. RO »4<
+ 1C12:0 Sync Manager 2 Assignment R
# 1C13:0 Sync Manager 3 Assignment RwW
+ 1C320 Sync Manager 2 Synchronizati.. RO
+ 1C33.0 Sync Manager 3 Synchronizati.. RO
20m Diagnostic Register ROP Ox00000000 (0) E
+ 2011:0 Restore Factory Defaults R
+ 2300:0 General Device Setings RO
+ 23010 Fail Safe Configuration R
= 23020 Surveillance Timeout Configur.. RWwW
2302:01 PortX1A R e
2302:02 PontX1B RWwW —_
2302:03 Portx2A R ==
2302:.04 Pontx2B R e 8

Abbildung 7.20

13. Klicken Sie zur Bestéatigung der Eingaben auf die Taste "OK".

102

1.

EoE-IP-Adresse

Hinweis!

Fir die spatere Nutzung des Webservers fir das Modul muss die IP-Adresse
festgelegt werden. Wenn keine Webserver-Dienste ermdglicht werden sollen,

kdénnen Sie die Mdglichkeit auch deaktivieren. Nachfolgend sind die Schritte
hierzu beschrieben.

Navigieren Sie zur Registerkarte "EtherCAT".
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C1-viD

D¢ TwinCAT Project3 - Microsoft Visual Studio
HLE EDIT VIEW PROJECT BUID DEBUG TWINCAT PLC TOOLS SCOPE WINDOW

c-o|Bro-tEd X

Solution Explorer
W o-d | &=

4 ol TwinCAT Project3
b @ SYSTEM
k=] MOTION
[ pLC
[0 SAFETY
C+4+
4 Fyo

4 % Devices
*® Image
2 SyncUnits
1 Inputs
& Outputs
& InfoData

a’ Mappings

Search Solution Explorer (Ctrl+u)

&1 Solution ‘TwinCAT Project3' (1 project)

4 == Device 1 (EtherCAT)

% Image-Info

# Box 1 (ICE1-16DI0-GEOL-VID)

‘= | P Attach.. -

Y1 Quick Launch {Ctrl+Q) P = 0O X

HELP
TwinCAT RT (86) -]

r 1
-||Release |

TwinCAT Project3 + X

xoqjoo) Rl

Type: ICE11EDI0-GEOLVID
Product/Revision: 51/

Auto Inc Addr: 0

EtherCAT Addr. [7] 1001

Previous Port: Master

1

Name
# Physical Inpu...

Abbildung 7.21

2. Klicken Sie die Taste "Advanced Settings".
3.  Navigieren Sie zur Option "Mailbox", Eintrag "EoE".
Advanced Settings
&~ General EoE
: B_e"‘a"icr ] [¥] Vitual Ethemet Fort
- Timeout Settings |y pac i 02010510039
Identification © Switch Port
FMMU / SM @ IP Pot
Init Commands ~ DHCP
s Ntellibens © IP Address 192.168. 1 . 0
Eok Subnet Mask: 255,255,255, 0
FoE Defaut Gateway: 192,162, 1 . 11
< 'EE DNS Server; z . .
- Distributed Clock T Box_1_ICEL_16D
- ESC Access
[T Time Stamp Requested
Abbildung 7.22

4.  Wenn keine Webserver-Dienste verwendet werden sollen, deaktivieren die Option "Virtual
Ethernet Port" durch Klicken auf den Haken.

5.  Wenn Webserver-Dienste ermdglicht werden sollen, klicken Sie auf "IP-Port" und "IP-Address"
und geben Sie die IP-Einstellungen in Abhangigkeit von den lokalen Netzadapter-
Einstellungen ein.

6.  Klicken Sie zur Bestatigung der Anderungen auf die Taste "OK".
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Konfiguration aktivieren

D

1. Wenn das Modul mit dem EtherCAT-Netz verbunden ist, wahlen Sie in der Meniileiste
"TWINCAT" und anschlieBend "Activate Configuration".

b TwinCAT Project3 - Microsoft Visual Studio Y1 |Quicklaunch (Ctr+Q) R = B X
FILE EDIT VIEW PROJECT BULD DEBUG | TWINCAT | PLC TOOLS SCOPE WINDOW HELP

0-0|B-O-%E & %A |9 - ¢ s Activate Configuration
pRIB2RNE| e [c | B§ Restart TwinCAT System
Solution Explorer - 1 Y Restart TwinCAT {Config Mode)
> @ 6-&|# - £ Reload Devices
Search Solution Explorer (Ctrl+0) i =
@ Toggle Free Run State
1 Solution TwinCAT Project3’ (1 project) §
4 5l TWinCAT Project3 & Show Online Data
bl SYSTEM 7. Show Sub Items
ksl MOTION & Security Management..
PLC . E
iﬁ SAFETY ith Access Bus Coupler/IP Link Register...
il Css Update Firmware/EEPROM > |
4 @1o Show Realtime Ethernet Compatible Devices...
4 “% Devices Selected Item »
4 == Device 1 (EtherCAT) EtherCAT Devices »
*% Image About TwinCAT
*% Image-Info -
> 2 SyncUnits
b Inputs Freerun Cycle fms): 4
> B Outputs
4 InfoData [l
» Fd Box 1 (ICE1-16DIO-G6OL-V1D)

Number Box Name Addr.. Type

Abbildung 7.23

A Vorsicht!
Personen- und Sachschaden

Bevor Sie die Ein- oder Ausgénge des Moduls einstellen, stellen Sie sicher,
dass keine Personen- oder Sachschéaden auftreten kénnen.

2.  Wahlen Sie erneut in der Mentileiste "TWINCAT" und dann "Restart TwinCAT (Config Mode)".

3. Bestatigen Sie die Kontrollkdstchen mit "Yes". AnschlieBend wechselt das Gerét in den
Zustand "OP" und Ubertragt E/A-Daten.
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4.
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DQ TwinCAT Project1l - Microsoft Visual Studio Y1 | Quick Launch (Ctrl+Q) P = B X
FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT PLC TOOLS SCOPE WINDOW HELP
[fo#

> [ B o-E | HE a2 - -] > Atach. - -||Release  -||TwinCATRT (x86) ||
‘wE|B2  ®|«5.|[cx197DE4 Joi | =0 B E|

o
Solution Explorer v 8 X ;
@ o-a| &= g
(1]
Search Solution Explorer (Ctri+ti) P~ 2
-
SAFETY _g_
Ce+ ?4‘
/o
“% Devices
« = Device 1 (EtherCAT)
*® Image

*% Image-Info
2 SyncUnits
Inputs

& Outputs
& InfoData
F Box 2 (ICE1-16DIO-G60L-VILC
F4 Box 3 (ICE1-16DI-G60L-V1D)
F Box 4 (ICE1-8DIBDO-GBOL-C1
- Inputs (Byte)

i3 Port X1A.X4B
b @ Outputs (Byte)
b @ WcState

b @ InfoData

4 13

LT T T T T

Error List  Output

Ready

Abbildung 7.24
Klicken Sie auf die Taste "Write" zum Einstellen eines Ausgangs des Moduls.

Dd TwinCAT Projectll - Microsoft Visual Studio Yi Quick Launch (Ctrl+Q) P = 0O X
FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT PLC TOOLS SCOPE WINDOW HELP

| B - o-wd|yda|2- ¢ -|»Atach. - . i__Re_Iease | ij‘l‘anCAT RT (x86) v|| =

‘w B B2 @7 [cx-19F0E4 - | szt O] & @ &

Solution Explorer TwinCAT Projectll += X ;f
@& e-al &= [ Varieble | Fiags. | Oriine | 3
Search Solution Explorer (Ctri+d) P - a
i
SAFETY = 3
C++ g
jrle] =
“% Devices
4 == Device 1 (EtherCAT)
*® Image
*% Image-Info
b 2 SyncUnits
b Inputs
b @ Outputs
b @& InfoData
v [ Box 2 (ICE1-16DI0-GBOL-VIC
¢ Box 3 (ICE1-16DI-GAOL-V1D)
+ 4 Box 4 (ICE1-8DISDO-GEOL-C1

b Inputs (Byte)

4 @ Qutputs (Byte)
- Port X5A.X8B

b & WeState

b @& InfoData

4 3

Error List Qutput

Ready
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n Hinweis!

Die Konfiguration von SPS und Modul sind nun abgeschlossen. Ab diesem
Zeitpunkt kdnnen Sie ihr Anwenderprogramm erstellen.

106 I PEPPERL+FUCHS

2019-10



2019-10

ICE1-*-G60L-V1D, ICE1-*-G60L-C1-V1D

Der integrierte Webserver

8.1

8.2

I3 PEPPERL+FUCHS

Der integrierte Webserver

Uberblick und Moduladressierung

Die Module verfiigen tber einen integrierten Webserver, der Funktionen fir die Konfiguration
der Module und Status- und Diagnose-Informationen zur Verfligung stellt.

Mit Hilfe eines Standard-Webbrowsers kann tber eine bestehende TCP/IPVerbindung auf die
bereitgestellten Funktionen zugegriffen werden. Fir die Nutzung des Webservers bendtigen
die Module eine eigene IP-Adresse. Abhangig von der eingestellten Protokollvariante haben
die Module unterschiedlich voreingestellte IP-Adressen.

Hinweis!

Sie missen den Modulen vor Verwendung des Webservers eine von der Werkseinstellung
abweichende, freie IP-Adresse zuweisen. Details, siehe Kapitel "Anzeigen und
Bedienelemente", Abschnitt "Bedienelemente”.

Menustruktur

Hinweis!

Die Nutzung des Webservers ist mit unterschiedlichen Webbrowser méglich. Die Webrowser
"Mozilla Firefox" und "Google Chrome" sind ohne weitere Einstellungen verwendbar. Bei
Verwendung des "Microsoft Internet Explorer" kann es unter Umstanden erforderlich sein, bei
den LAN-Einstellungen die automatische Konfiguration zu deaktivieren.

Startseite (Status)

Diese Webseite zeigt den aktuellen Zustand des gesamten Moduls und jeweils den Status der
einzelnen Kanale an. Aufkommende Diagnosen werden wie bei der Steuerung gemeldet.

Diese Seite dient als Ausgangspunkt fir den Zugriff auf den integrierten Webserver.

Abhé&ngig vom eingestellten Protokoll missen Sie unterschiedliche URLs fur den Aufruf der
Startseite eingeben.

¢ Bei EtherNet/IP und Profinet:

Geben Sie in der Adresszeile lhres Webbrowsers http: //, gefolgt von der IP-Adresse
ein,z.B.http://192.168.1.1.

* Bei EtherCAT:

Geben Sie in der Adresszeile lhres Webbrowsers http://[IP-Adresse] /sta-
tus.htmein,z.B.http://192.168.1.1/status.htm.

Falls sich die Startseite der Module nicht éffnet, Gberprifen Sie lhre Browser- und Firewallein-
stellungen.
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Abbildung 8.1
PLC process data und Module Overview

Die Prozessdaten "Consuming Data / Producing Data" inklusive der Diagnosedaten "Diagno-
sis" werden tabellarisch hexadezimal im Bereich "PLC process data" sowie auch grafisch im
Bereich "Module overview" dargestellt.

Die Codierung der Diagnose kénnen Sie, abhangig vom eingestellten Protokoll, den entspre-
chenden Kapiteln flr die Bitbelegung der Prozessdaten entnehmen.

Channel Overview

Die Tabelle "Channel overview" unterteilt sich in drei unterschiedliche Bereiche. Diese zeigen
den Status der physikalischen Ein- und Ausgangsdaten der Kanéle sowie die zur Steuerung
gesendeten und von der Steuerung erhaltenen Prozessdaten an. Kanalfehler werden in der
letzten Spalte gemeldet.

Die Tabelle zeigt fur jeden Kanal die Kanalrichtung, den aktuelle Kanalstatus, das tber die

Steuerung konfigurierte 10-Mapping sowie die aktuell abgebildeten Prozessdaten (Pr/Co) an.

Pr/Co steht fr "produced" und "consumed" jeweils aus Sicht des Moduls.

Durch Betatigung des Taschenrechner-Symbols kénnen zur Ubersicht den Mapping-Werten
die Ein- und Ausgangsadressen aus der Steuerung zugeordnet werden. Anderungen des 10-
Mappings sind nur bei 16DIO-Modulen Uber die Steuerung maéglich.

Vorsicht!
Schwere Verletzungen oder Sachschaden

Die Verwendung der Funktion "Force Mode" kann bei unsachgemafBer Nutzung zu schweren
Verletzungen oder Sachschéaden flhren. Seien Sie vorsichtig, wenn Sie die Funktion "Fore
Mode" verwenden. Beachten Sie die Situation ihrer Anwendung.
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Force Mode

Der Force Mode kann bei der Inbetriebnahme der Maschine oder bei der Fehlerbehebung
innerhalb der Maschine hilfreich sein. Die Daten flr die Eingangs- und Ausgangskanéle kén-
nen Uberschrieben und unabhéangig tber den Webserver gesetzt werden. Daher ist es mog-
lich, unabhangig von den Ausgangsprozessdaten der Steuerung oder des tatséchlichen Status
des physischen Eingangs jeden Ausgang manuell festzulegen und jeden Eingang zu simulie-
ren.

Uber die Taste "Switch Forcemode on" kénnen Sie "Force Mode" aktivieren. Die Verwendung
ist generell im Offline-Betrieb mdglich, ohne Verbindung zur Steuerung, oder im Online-
Betrieb, mit Verbindung zur Steuerung. Wenn Sie die Statusseite bzw. den Webserver verlas-
sen, schaltet sich der "Force Mode" automatisch aus.

Diese Funktion dient zu Testzwecken. Die Eingabe- und Ausgabedaten kénnen von dieser
Webseite aus eingestellt und die physikalischen Eingabedaten sowie die logischen Ausgabe-
daten der Steuerung Uberschrieben werden.

Wenn der "Force Mode" im Offline-Betrieb liber den Webserver aktiviert ist, kann keine Verbin-
dung zu einer Steuerung aufgenommen werden.

Fir die Verwendung des "Force Mode" im Online-Betrieb ist es erforderlich, dass das Webin-
terface und der "Force Mode" in der Parametrierung der Steuerung aktiviert werden.

Wenn der "Force Mode" im Online-Betrieb Gber den Webserver aktiviert ist, wird bei Eintreten
von "Failsafe" (z. B. Verbindungsunterbrechung, Steuerung auf STOP, interner Modulfehler) der
"Force Mode" automatisch ausgeschaltet.

Hinweis!

n ZurVerwendung des "Force Mode" ist die Eingabe einer Benutzer-Authentifizierung
notwendig. Benutzer lassen sich tber die Systemseite anlegen und andern. Der Benutzer
"admin" verwendet als Default-Passwort "private".

Klicken Sie auf die Taste "Switch Forcemode on".

Status

PLC process datd frakres are shown in hax sdecemal notaton}
Consuming Datd (Byte 0 - By n) Progusing Data (Byse 0 - 8y n)
Output: 04 Input: 22
Switch Forcamode on

Channel ’mmm i

Port)
X1A

e Wamning: Forcemode activation. Continue?

X18

X2ZA( —_—
28 [ ok | Abbrechen ]
X3A(
X3B(Pn2)
X3 A (Pnd)
X4B(Pn2)
B
X5B(Pn2)
X6 A (P 4)
X588 (en2)
XT A (Pn )
XTB(Pa2)
XBA(Pna)
XBB (Pnz2)

[+

o2 | on | o

o
0.0 =10

B I8|8|8|8[6(E
BEEREDERERH

<
= S B N
-
o

Abbildung 8.2
Zu einer Passworteingabe erscheint folgendes Fenster
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Status

Module overview PLC process data (values are shown in hexadecimal notation)

Consuming Data (Syte 0 - Byten) Producing Data (syte 0- Byt n

| Der Server "192.168.0.2" fordert Ihren Benut v und Thr K rt
an. Der Server ist von "10-Device”.

= |

=== [/] Anmeldedaten speichern

|

Abbildung 8.3
Der Benutzername lautet "admin". Das Passwort lautet "private".

Wenn der "Force Mode" erfolgreich aktiviert wurde, erscheint in der Anzeige der Text "Force-
mode enabled".

Status

PLC process data (values are shown in hexadecimal notation)

Consuming Data (Syte o - Byte n) Producing Data (Syte 0~ Syte n)
Output: 04 Input: 24
T—

Channel overview

PLC process data

PortiCh. Forcing | Simulation | Mapping [ | Prico | Diagnosis
X1 A(Pn4) B [of1x 0.0 o/=
X1B(Pn2) | - 0.1 |-
X2 A (Pna) E 0.2 o/
X2B(pin2) - 0 0.3 1/-
X3 Afpin4) - [ ] 0.4 0/~
X3B (Pin2) - (C1 R ES| 9.5 H
X4 A (Pina) - [ol1]x] 0.6 os-
X4 B (Pin2) | - o1 ]X 0.7 0/=
X5A(Pne) [NE 0.0 -0
X5B(en2) | - 2.1 -/0
%6 A (Pin4) - 0.2 /1
X68(en2) | - 0.3 [0
XT A (Fin4) o1 = 0.4 -/0
X1Bfena) | | 00| - 0.5 |-/0
X8 A (P 4) 0.6 -1
X3B(Fn2) o1 - 9.7 -/0

Abbildung 8.4

In der Spalte "Forcing" kénnen Sie Uber die Tasten "0" und "1" die physikalischen Ausgangsda-
ten der einzelnen Kanéle setzen. Die Taste "X" hebt das Forcing fir den entsprechenden Kanal
wieder auf.

In gleicher Art und Weise kénnen Sie Uber die Spalte "Simulation" die Eingangsdaten der ein-
zelnen Kanéle vor dem Mapping in den Prozessdaten simulieren.
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Zur Visualisierung der Force Mode-Manipulationen im Webserver wird im Bereich "Module
Overview" das LED-Verhalten angezeigt.

Die Konfigurationsseite (Config)

Klicken Sie die Registerkarte "Config“ in der Menlzeile des Startfensters an. Auf dieser Regi-
sterkarte kdnnen Sie Netzwerkparameter wie z. B. die IP-Adresse konfigurieren, das Modul
wieder auf Werkseinstellungen zuriicksetzten und einen Firmware Update initiieren.

IZlPEPPERL+FUCHS

ICE1 Webserver

Config

The rotary switch is set to 300 (dec)

1P Settings

Parameter  Settings
|P-Address  [132).[1e2]0 |/
SubnetMask [255 |.[255].[255

Gateway [‘E.‘_}@
Submit I

Result:

CIEICT
CICICT

Restore Factory Settings

Restoring factory seitings affect all netwerk parameters including fieldbus specific setlings.
Applying the factory seffings will cause all network connection 1o be tlosed!

Note: If the module has rofary swilches, the new IF address depends on thiir seftings.

] Piease confirm to restore the factory setfings and reset the devica Apply

Firmware Update

Abbildung 8.5
IP-Settings
* |P-Adresse, les- und schreibbar
e Subnetzmaske, les- und schreibbar
e Gateway-Adresse, les- und schreibbar

Durch Anklicken der Taste "Submit* werden die neuen Parameter an das Modul ubertragen.
Die neuen Einstellungen tbernimmt das Modul erst nach Aus- und Wiedereinschalten der
Spannungsversorgung.

Restore Factory Settings

Im Bereich "Restore Factory Settings" kénnen Sie das Modul auf die Werkseinstellungen
zurlcksetzen.

Hinweis!

Bitte beachten Sie, dass durch das Rucksetzen auf die Werkseinstellungen auch der
PROFINET-Name und die IP-Adresse der Module wieder auf die Grundeinstellungen
eingestellt werden. Der Zugriff auf den Webserver der Module und der Datenaustausch im
PROFINET Netzwerk funktionieren nach der Riickstellung unter Umstanden nicht mehr.

Firmware Update

Durch Anklicken auf die Taste "Firmware Update" kdnnen Sie die vorhandene Firmware des
Moduls durch eine neuere Version ersetzen.

I3 PEPPERL+FUCHS 1
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Config

g - Inte - Exp

B hitp://192.168.0.2/fwup.htm

The rotary Switch is &t to 300 (dec).

1P Settings

Porameter, - Settings

IP-Address [182][162].[a ][z ]
Suboet Mask [255]{255].[255] 0 |
cumver (152}l 5 2]

Result

Restore Factory Settings

Restoring factory seltings affect ail network parand
Agpplying the factory settings will cause 2 networ

Firmware Update

Choose file to load:

| Durchsuchen... |

Ready

Nota: If the module has rotary switches, ihe new |

[ piease confirm to restore the factory settings

Firmware Updata

Abbildung 8.6

Hinweis!

Update" entnehmen.

Die detaillierte Vorgehensweise zum Firmware Update kdnnen Sie dem Kapitel "Firmware

Systemseite (System)

Klicken Sie die Registerkarte "System®in der MenUzeile des Startfensters an. Sie finden auf

dieser Registerkarte Informationen zum Verbindungsstatus sowie systembezogene Informatio-

nen des Moduls. Zudem kdnnen Sie Benutzer berechtigen und Passworter anlegen und

andern.

IZlPEPPERL+FUCHS

ICE1 Webserver

Status | Caonfig System Control | Contact
System
Connection Status General Information Create new user
Network System Enter new vser credentials
Podt 0 100 MBals FULL Tirme Since: Stanup 121045
Port 1 Mo Link Systam Message oK Login:
Phy MAC O Restaris of IC-System O
M“':'« 2 D0:00:81:06:86:92 FE ’ L e
IP Adaress 192.168.0.2 Name Peppert+Fuchs ICE1 PROFINET \—R:le -
Subnetmask 25523552550 Version V2 1.0.8-22{B10016)
Gateway 15216502 Dale 722018
Frofinet Device. User group
State Connecied Name ICE1-16DI0-GB0LA1D ®user O Admin
Name of Slation. " ice 16idio Oraering Number 308626 =
Hardware: VG
Senal Number 400000587 12487 Create Cancel
Production Dale 06 f 2018
User Management
Edit Del
admin Admin &
| Addnewuser | | Resstusers to factory defautt |
Abbildung 8.7
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Connection Status

Im Bereich "Connection Status" werden jeweils der aktuelle Status der beiden Ethernet-Ports
hinsichtlich Verbindung, Ubertragungsrate und Ubertragungsmodus sowie die Netzwerkpara-

meter und der PROFINET-Status des Moduls angezeigt.
e Status der LAN-Ports:

* Duplex-Modus (Voll-, Halbduplex)
 Ubertragungsrate (10 MBit, 100 Mbit)
* Netzwerkadresse:

e MAC-Adresse
General Information

Im Bereich "General Information” finden Sie systembezogene Informationen zur Laufzeit, die

verwendete Firmwareversion und Herstellungsangaben des Moduls.
* GroBe und Datenrichtung der Assembly-Instanzen
» Status der EtherNet/IP-Verbindung:
e Stand-by
*  Wait-for-Connection

e Operational
* Geratestatus:

e Systemlaufzeit

e Systeminformation

* Anzahl der Neustarts des E/A-Systems
* Firmware-Version und Datum

e Gerateinformation
* Revision:

e Artikelnummer
e Seriennummer
* Produktionsjahr und -woche

User Management

Im "User Management" kénnen Sie Passwérter angelegter Benutzer tiber die Taste "Edit"

andern. Uber den Bereich "Create User" kénnen Sie weitere Benutzer mit den Berechtigungen
"Write" oder "Admin" hinzuflgen. Nur der Zugang mit der Berechtigung "Admin erlaubt” es,

neue Benutzer anzulegen oder Passworter zu andern.

Hinweis!

Aktualisieren im Webbrowser aktualisiert.

Die Statusinformationen dieser Registerkarte werden erst nach erneutem Aufruf bzw.

Control-Seite (Dezentrale Logikfunktion)

Die dezentrale Logikfunktion (DCU-Funktion) ist nur bei den ICE1-*-G60L-C1-V1D- Modulen
eine optionale Erweiterung . Mit dieser Funktion kénnen Steuerungs- und Uberwachungsauf-
gaben direkt auf dem Gerét Uber eine dezentrale Logikfunktion ausgefiihrt werden. Das betref-

fende Modul kann dabei Statusinformationen an eine ubergeordnete SPS liefern (Online-

Betrieb) oder autark ohne Buskommunikation betrieben werden (Offline-Betrieb).

I3 PEPPERL+FUCHS
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ICE1 Webserver
] om | o B

Distributed Control

Control Status: Program Information:
- No valid program loaded -
N 0 p ROG RAM Variables:
Run Stop Rasal Disable Costrol

Upload DCU Program or Mapping
| Durchsuchen...
Upload Program

O controt sutostart

Abbildung 8.8

Modulen ohne dezentrale Logikfunktion (DCU-Funktion) zeigen auf dieser Webseite keine
nutzbaren Informationen an.

Hinweis!

Details zur Nutzung der Funktionen der Control-Seite kbnnen Sie dem Kapitel "Dezentrale
Logikfunktion", Unterkapitel "DCU Web Interface" entnehmen.

Kontaktseite (Contact)

Die Registerkarte "Contact" informiert tiber die Kontaktdaten der Pepperl+Fuchs GmbH.

I PEPPERL+FUCHS

ICE1 Webserver

Pepperl+Fuchs Global Headquarters

World Headquarters Horth American Headquarters Asia Headquarters

Pepperl+Fuchs GmbH Pepper+Fuchs Inc Pepperl+Fuchs Asia Pte Lid
Likenthalstralfie 200 1600 Enterprise Parkway P+F Building

63307 Mannheim Twinsburg, Ohio 44087 18 Ayer Rajah Crescent

Germany usa Singapore 139942

Phone: +48 621 776-0 Phone: +1 330 425-3585 Phone: +65 6779-9091

Fax: +49 621 776-1000 Fax: +1 330 4254607 Fax: +65 667-31637

E.mail: infofide. pepperl-fuchs com E-mail: sales@us pepperi-fuchs.com E-mail: sales@sg pepper-fuchs com
Website: www pepperl-fuchs de Woebsite: www pepperi-fuchs us Website: www pepperl fuchs com sg

Copyright 2016, Pepper+Fuchs GmbH | All nghts resenved

Auslesen der Prozess- und Diagnosedaten (JSON)

JSON-Objekte

Sie haben die Méglichkeit, die Prozess- und Diagnosedaten der Module mit Hilfe des integrier-
ten Webservers auszulesen. Der Webserver stellt die Daten im standardisierten JSON-Format
bereit. Der Zugriff auf die Daten erfolgt iiber einen Webbrowser.
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wnp =

I3 PEPPERL+FUCHS

Hinweis!

Der Aufruf der JSON-Objekte ist mit verschiedenen Webbrowsern mdéglich. Je nach
verwendetem Webbrowser unterscheidet sich die Darstellung der JSON-Objekte. Fir die
Darstellungen in diesem Handbuch wurde Mozilla Firefox in der Version 60.0.2 unter Windows
10 verwendet. Bei Verwendung des Internet Explorers oder Google Chrome, erhélt man eine
Darstellung der Informationen als Rohdaten (Siehe JSON-Response als Rohdaten S.XY).
Inhaltlich unterscheiden sich die JSON-Objekte jedoch nicht.

Aufruf des JSON-Objekts

Offnen Sie zum Aufrufen des JSON-Objektes ihren Webbrowser.
Geben Sie den folgenden Befehl in das Adressfeld ein:

[IP-Adresse]/info.json , zum Beispiel 192.168.1.123/info.json

Struktur des JSON-Objektes

Die nachfolgende Abbildung zeigt die Struktur des JSON-Objektes am Beispiel des ICE1-
16DIO-G60L-C1-V1D Moduls:

"ICE1-16DIO-G6OL-C1-ViD"

fw-version: "v2.1.0.11-2.2 (RCU1G@17-V1)"
hw-version: "v6.1"
mac: "00:0D:81:06:6D:6F"
bus: 1
failsafe: (-]
¥ inputs:
0: 30
1: 105
¥ outputs:
0: 28
3 ¢ 73
¥ consuming:
0: 28
1: 65
¥ producing:
] 30
1s 109
v diag:
H 68
1s 8
L e
3: (<]
¥ dcu:
state: 1
autostart: ]
» public: -]
» consuming_bits: [-]
» consuming_ints: =]
» producing_bits: [-]
» producing_ints: =1
Abbildung 8.9
Hinweis!

Bei Modulen ohne dezentrale Logikfunktion (DCU) endet das Objekt nach dem Eintrag zu
"diag:".
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Beispiel JSON Response als Rohdaten

Neben dieser strukturierten Darstellung des JSON Response kénnen Sie auch auf eine Dar-
stellung der Rohdaten zurlickgegriffen werden.

{"name": "ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D","fw-version": "v2.1.0.11-2.2 (RC10017-V1)","hw-ver-
sion": "V6.1","mac": "00:0D:81:06:6D:6F","bus": 1,"failsafe": 0,"inputs": [30,105],"outputs":
[28,73],"consuming": [28,65],"producing": [30,109],"diag": [68,8,0,0],"dcu": {"state": 1,"auto-
start": 0,"public": [0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0],"consuming_-
bits": [0,0],"consuming_.ints": [0,0,0,0,0,0,0,0],"producing_bits": [0,0],"producing_ints":
[0,0,0,0,0,0,0,01}}

Die folgende Tabelle beschreibt die Inhalte der einzelnen Eintrage. [n] = Byteanzahl:

Name Datentyp Beschreibung
name String Name des Moduls
fw-version | String Firmwareversion
hw-version | String Hardwareversion
mac String MAC Adresse des Moduls
bus Number 0 = Keine Verbindung zu Feldbus
1 = Mit Feldbus verbunden
failsafe Number 0 =Outputs in normalem Betrieb
1 = Outputs in Failsafe-Betrieb
inputs Number[2] | Byte 0 = Ist-Zustand des Eingangs Port X1 — X4 (Kanal A/B)
Byte 1 = Ist-Zustand des Eingangs Port X5 — X8 (Kanal A/B)
outputs Number[2] | Byte 0 = Ist-Zustand des Ausgangs Port X1 — X4 (Kanal A/B)
Byte 1 = Ist-Zustand des Ausgangs Port X5 — X8 (Kanal A/B)
consuming | Number[2] | Byte 0 =Von SPS stammende Daten Port X1 — X4 (Kanall A/B)
Byte 1 =Von SPS stammende Daten Port X5 — X8 (Kanal A/B)
producing | Number[2] | Byte 0 = An SPS gesendete Daten Port X1 — X4 (Kanal A/B)
Byte 1 = An SPS gesendete Daten Port X5 — X8 (Kanal A/B)
diag Number[4] | Enthalt Diagnosedaten des Moduls
Byte 0:
e Bit 0 = Spannungsversorgungsfehler an System/Sensor (Ug)
* Bit 1 = Spannungsversorgungsfehler an Aktuator (U)
* Bit2 = Sensoruberlast
e Bit 3 = AktuatorUberlast
e Bit 6 = Forcemode aktiv
* Bit 7 = Interner Modulfehler (IO Daten nicht valide)
Byte 1 = SensorUberlast Port X1 .. X8
Byte 2 = Aktoriiberlast Port X1 ... X4 (Kanal A, B)
Byte 3 = Aktoriiberlast Port X5 ... X8 (Kanal A, B)
dcu Object Nur bei DCU-Modulen verfligbar
dcu/state Number Aktueller DCU-Status:
* 0= Gesperrt
* 1 =Kein Programm
e 2 =Deaktiviert
e 3= Stopp
* 4 =Betrieb
* 5=Fehler
dcu/auto- | Number 0 = Lokaler Autostart deaktiviert
start 1 = Lokaler Autostart aktiviert
dcu/public | Number [32] Enthalt die Werte der DCU public variables (_P0 - _P31)
dcu/consu- | Number [2] | Durch SPS gesetzte 16 DCU Austausch-Bits
ming_bits
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Name Datentyp Beschreibung
dcu/produ- | Number [2] | Durch DCU-Programm gesetzte 16 DCU Austausch-Bits
cing_bit
dcu/consu- | Number [8] | Durch SPS gesetzte 16 DCU Austausch-Woérter
ming_ints
dcu/produ- | Number [8] | Durch DCU-Programm gesetzte 16 DCU Austausch-Wéorter
cing_ints
Tabelle 8.1

Die Bitzuordnung der Daten folgt dabei grundséatzlich folgender Logik:

Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte O X4-B X4-A X3-B X3-A X2-B X2-A X1-B X1-A
Byte 1 X8-B X8-A X7-B X7-A X6-B X6-A X5-B X5-A
Tabelle 8.2

Hierbei sind:

° X1-A ... X8-A:lIst-Zustand des Eingangs-/Ausgangskanals A (Kontaktpin 4) der M12-
Anschlusse 1 bis 8.

* X1-B ... X8-B: Ist-Zustand des Eingangs-/Ausgangskanals B (Kontaktpin 2) der M12-
Anschlusse 1 bis 8.

Hinweis!

n Die Bitzuordnung der Diagnosedaten von Byte 1 (diag — Byte 1) sind nach einer anderen Logik
aufgebaut, da ein Sensorkurzschluss nur aus einer Uberlast an Pin 1 resultieren kann. Die
nachfolgende Tabelle zeigt die entsprechende Bitzuordnung.

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte 1 X8 X7 X6 X5 X4 X3 X2 X1
Tabelle 8.3

Beschreibung der angezeigten Bytewerte innerhalb des JSON-Objekts

Die Prozessdaten des Moduls werden im JSON-Objekt in dezimaler Schreibweise dargestellt.
Zur genauen Aufschlisselung der angezeigten Werte ist die jeweilige Bitwertigkeit heranzuzie-
hen:

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4

Bitwer- | 128 64 32 16 8 4 2 1
tigkeit

Byte O X4-B X4-A X3-B X3-A X2-B X2-A X1-B X1-A
Byte 1 X8-B X8-A X7-B X7-A X6-B X6-A X5-B X5-A
Tabelle 8.4

Fur diese Prozessdaten wird der Bitzustand (0 oder 1) mit der entsprechenden Bitwertigkeit
multipliziert.

Folgende Beispiele veranschaulichen diese Logik:

e aktivierter digitaler Eingang an Port X3-B: Byte 0 der Eingangsdaten zeigt in Bit 5 als
Portzustand den Wert 32 an (1 (Bitzustand) x 32 (Wertigkeit))

e aktivierter digitaler Ausgang an Port X8-A: Byte 1 der Ausgangsdaten zeigt in Bit 6 als
Portzustand den Wert 64 an (1 (Bitzustand) x 64 (Wertigkeit))
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Wenn mehrere Bits gleichzeitig gesetzt sind, werden deren Werte entsprechend ihrer Bytezu-
ordnung summiert. Das nachfolgende Beispiel veranschaulicht diese Logik fir die Outputdaten
und Inputsdaten.

Outputdaten Byte 0 und Byte 1:

* Port X3-A, Port X2-B und Port X2-A sind aktivierte Ausgange, d. h.Bit 4, 3, 2 in Byte O
sind jeweils 1 x Bitwertigkeit.

Der Gesamtwert von Byte 0 = 16 + 8 +4 =28

* Port X8-A, Port X6-B und Port X5-A sind aktivierte Ausgange, d. h. Bit 6, 3, 0 in Byte 1
sind jeweils 1 x Bitwertigkeit.

Der Gesamtwertvon Byte 1=64+8+1=73

Hinweis!

Die realen Ausgangszustadnde am Modul werden aus modulinternen Diagnosegriinden
zusatzlich zu den realen Eingangszustanden auf die Eingangsdaten gespiegelt (Output
Mirror). Um die reinen Inputsdaten zu erhalten, missen daher die Werte der Outputdaten von
dem Gesamtwert der Inputdaten im JSON-Objekt subtrahiert werden. ().

Inputdaten Byte 0 und Byte 1:
* Inputdaten fir Byte 0 = 30

Die reinen Eingangsdaten werden berechnet Gber Subtraktion der Ausgangsdaten von
Byte 0 = 28 von den angezeigten Inputdaten.

Daraus folgt fur die reinen Eingangsdaten von Byte 0 =30-28 =2
Aufgrund der Bitwertigkeit fir die Ports lasst sich schlieBen, dass Port X1-B ein aktivierter
Eingang ist.

e Gesamtwert der Inputs fur Byte 1 = 105
Die reinen Eingangsdaten werden berechnet Gber Subtraktion der Ausgangsdaten von
Byte 0 =73
Daraus folgt fur die reinen Eingangsdaten von Byte 1 =105-73 =32
Aufgrund der Bitwertigkeiten fir die Ports Iasst sich schlieBen, dass Port X7-B ein aktivier-
ter Eingang ist.

Die Daten unter den Rubriken "consuming" und "producing" beziehen sich lediglich auf die
reine Kommunikation des Moduls mit einer Steuerung. Wenn sich die hierzu angezeigten
Werte von den Input- und Outputdaten unterscheiden, so muss auch eine andere Quelle (z.B.
Forcen Uber den Webserver) an der Kommunikation beteiligt sein. Welche Werte dabei aus
einer anderen Quelle resultieren ist durch Subtraktion ermittelbar. Hierbei sind die Inputdaten
von den Daten der Rubrik "producing® und die Outputdaten von den Daten der Rubrik "consu-
ming“ entsprechend ihrer Bytezuordnung zu subtrahieren.
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Dezentrale Logikfunktion

Grundlegende Informationen

Uberblick

Die Ethernet-IO-Module der Variante ICE1-*-G60L-C1-V 1D verflugen Uber eine dezentrale
Logikfunktion (DCU-Funktion). Mit dieser kdnnen die Module Benutzerprogramme ausfihren,
die mit einem kleinen externen Tool mit dem Namen LDMicro erstellt wurden. Diese Benutzer-
programme werden in einer Leiterlogik erstellt und heiBen "DCU-Programme". Damit kann der
Anwender zusatzliche Steuerlogik hinzuflgen, die direkt im Modul gespeichert und unabhén-
gig von einer Ubergeordneten Steuerung sind. Dies reicht von einfachen booleschen Operatio-
nen der Ein- und Ausgénge bis hin zu autonomen Programmen. Zu einer SPS erscheint das
Modul als normales Slave-Modul mit 8 Bit Ausgangsdaten und 16 Bit Eingangsdaten.

Hinweis!

Ein- oder Ausgénge, die von der DCU-Anwendung verwendet werden, sind nicht mehr direkt
von der SPS steuerbar. Die Ein- oder Ausgange kdnnen aber mit der SPS kommunizieren, da
die entsprechenden zyklischen Bits vom DCU-Programm gelesen und geschrieben werden.

Zyklische Daten und Parameter

Consuming Data (SPS an Ethernet-10-Modul)
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1

Byten |4B 4A 3B 3A 2B 2A 1B 1A
Byte n +1| 8B 8A 7B 7A 6B 6A 5B 5A
Tabelle 9.1
Legende

* 1A...8A: Ausgangsstatus Kanal A (Pin 4) der Steckplatze X1 bis X8
* 1B...8B: Ausgangsstatus Kanal B (Pin 4) der Steckplatze X1 bis X8
Producing Data (Ethernet-lO-Modul an SPS)
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1

Byten |4B 4A 3B 3A 2B 2A 1B 1A
Byte n +1| 8B 8A 7B 7A 6B 6A 5B 5A
Tabelle 9.2
Legende

* 1A...8A: Aktueller Status von Kanal A (Pin 4) der Steckplatze X1 bis X8
* 1B...8B: Aktueller Status von Kanal B (Pin 4) der Steckplatze X1 bis X8

Hinweis!

Abhéangig vom eingestellten Protokoll kann das Modul weitere zyklische Datenbytes enthalten.
Details finden Sie in den jeweiligen Kapiteln zu den Prozessdaten fur die einzelnen Protokolle.

Datenaustausch

Hinweis!

Nachfolgende Informationen zum Datenaustausch zwischen Ethernet-IO-Modul und SPS sind
nur fur die ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D-Module gultig.
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* Die Module stellen zuséatzliche zyklische Daten explizit fir den Datenaustausch zwischen
SPS und DCU-Programm zur Verfigung. Das DCU-Programm kann Befehle und Daten
von der SPS Ubernehmen und antwortet mit Ausfiihrungsergebnissen.

* Die Breite der Austauschdaten betragt 16 Bit plus 8 Datenwdérter (als 16 Bit Integer mit
Vorzeichen) in jede Richtung.

* Die Datenaustauschbits kdnnen mit der "YEn" Bit-Variablen in LDMircro geschrieben wer-
den.

* Die Datenaustauschbits kdbnnen mit der "XEn" Bit-Variablen in LDMircro gelesen werden.

* Die Symbole fir die Integer-Variablen "EIn" und "EOn" erlauben das Lesen und Schreiben
der Austauschdatenworter.

PROFINET
' _I Device overview 1
Y{! Module . (Rack Sleot Iaddress Q address Type Article number

* ICE1-160I0-GH0LCI1VID ] ] IKE116D10-GHOLCIVID 308627
[ » muo 0 0x1 ICE1-16DI0-GEOLLIVID

| 16DDO with DCU1_1 (] 1 0.1 0.1  160WDO with O<U1
5 16 Bit VO DCU Extension_1 0 2 2.3 2.3 16 Bit VO DCU Extension

8 INTUO DCU Extension_1 o 3 256.271 256.271 8INTHO DCU Extension

Abbildung 9.1 DCU Austauschdatenbereich im TIA Portal

Im PROFINET-Protokoll besteht der Datenaustauschbereich aus 2 zusatzlichen Slots (2 und
3). Slot 2 enthalt die 16 Bit Austauschdaten und Slot 3 die 16 Byte Austauschdatenworter.
EtherNet/IP

Die Austauschdaten werden innerhalb der zyklischen Ethernet/IP-Daten bereitgestellt. Das
Format dieser Daten kann sich mit der aktuell gewahlten Baugruppe (16DIO, 16DI, 8DI/8DI
etc.) &ndern.

Die folgenden zyklischen Daten gelten fur die Standard-16DIO-Module mit DCU. Weitere Infor-
mationen entnehmen Sie bitte dem Kapitel "Inbetriebnahme bei EtherNet/IP", Unterkapitel
"Module mit dezentraler Logikfunktion, Bitbelegung der Prozessdatenerweiterung".

Zyklische Producing Data

Byte Funktion

0 Input Data

1 Input Data

2 General Diagnosis

3 Sensor Diagnosis

4 Reserved

5 Actuator Diagnosis 1

6 Actuator Diagnosis 2

7 DCU Bit exchange Byte 1

8 DCU Bit exchange Byte 2

9 DCU Integer exchange 1 MSB

10 DCU Integer exchange 1 LSB

11 DCU Integer exchange 2 MSB

12 DCU Integer exchange 2 LSB

24 DCU Integer exchange 8 MSB

25 DCU Integer exchange 8 LSB
Tabelle 9.3
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Zyklische Consuming Data

Byte Funktion

0 Output Data
1 Output Data
2 DCU Bit exchange Byte 1
3 DCU Bit exchange Byte 2
4 DCU Integer exchange 1 MSB
5 DCU Integer exchange 1 LSB
6 DCU Integer exchange 2 MSB
7 DCU Integer exchange 2 LSB
20 DCU Integer exchange 8 MSB
21 DCU Integer exchange 8 LSB
Tabelle 9.4
EtherCAT

TwinCAT Project3 + X

| General | EtherCAT | DC | Process Data | Slots | Startup

Slot Module Moduleldent
F3DI0 Module 16D1/DO (Byte) 000010001
F 4 Eror Register Emor Register (00020001
F Diagnosis Register Diagnosis Register (x00030001
Fa Control Data Control Data (Bit) (00040002
F3 Control Additional Data Control Addtional Data (Signed Integer 16bit) (x00050001

Abbildung 9.2 Control Austauschdatenbereich in TwinCAT3
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Name Type Size >Ad.. In/O.. User.. Llinked to
#! Physical Inputs 0.7 USINT 1.0 46.0 Input 0
#! Physical Inputs 8.15 USINT 1.0 47.0 Input 0
#1 Error Register USINT 1.0 48.0 Input 0
#! Diagnosis Register UDINT 40 49.0 Input 0
#1 Control Inputs 0..7 USINT 1.0 53.0 Input 0
# Control Inputs 8.15 USINT 1.0 54.0 Input 0
¥ Control Additional Input 0 INT 20 55.0 Input 0
#! Control Additional Input 1 INT 20 57.0 Input 0
# Control Additional Input 2 INT 20 59.0 Input 0
# Control Additional Input 3 INT 20 61.0 Input 0O
# Control Additional Input 4 INT 20 63.0 Input 0
#! Control Additional Input 5 INT 20 65.0 Input 0
¥ Control Additional Input 6 INT 20 67.0 Input 0
#! Control Additional Input 7 INT 20 69.0 Input 0
# WcState BIT 01 15221 Input 0

Abbildung 9.3 Control Austauschvariablen in TwinCAT3

Bei EtherCAT sind die 2 Austauschdatenbereiche als zuséatzliche Slots organisiert. Die 8 vor-
zeichenbehafteten Integer-Werte werden direkt als Variablen vom Typ INT mit der GréBe 2
angezeigt.

Modulparameter

Die ICE1-*-G60L-C1-V1D-Module verfigen Uber einen zusatzlichen SPS-Parameter, tiber den
das Startverhalten der dezentralen Logikfunktion gesteuert wird.

DCU-Startparameter

Disabled Die DCU-Anwendung startet im Status deaktiviert

Locked Die DCU-Anwendung ist deaktiviert und kann nicht ber das Web-Inter-
face gestartet werden.

Run Die DCU-Anwendung startet im Status RUN und fihrt ein gliltiges gelade-
nes DCU-Programm aus.

2019-10
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DCU-Startparameter im TIA-Portal

.0 » PLC_1515F [CPU 1515F-2 PN] » Distributed /O » PROFINET 10-System (100): PN_enet » ICE1-16DIO-G60OL-C1-V1D

- W EX

E Topology view Ié Network view IB‘[ Device view |_

ck

| » FNHO

| 16 DIIDO with DCU1_1
| 16 Bit If0 DCU Extension_1
|

feme -“’

(1]

(1]

o

o

B INT 'O DCU Extension_1 1]

Islot  laddress [QeddressiType  Amicle.. L. [ |
0 ICE1-16DI0-GEOL-C1V1D 308627 .

ox1 ICE1-16DI0-GEO0L-L1VID

1 0.1 0.1 16 DIIDO with DCU1 |
2 4.5 3.4 16 Bit li0 DCU Extension

3 256.271 256.271 BINTIO DCU Extension

| General IID tags ISystemcomtams lTexts i

Tilinfo &) I %l Diagnostics

 General ‘Report Alarm UL: | On [=l E
Catalog information ‘Repart DO Faultwithout UL: | On I E
Inputs fre a bled -
Medule parameters _Fom_""hd"' l 2
10 addresses @\ Web Interiace: | Enabled [»}
Hardware identifier Control P If‘_ bled {can be enabled by web interface) ||
E Dgratou s e
RUN (enabled and 5521t in RUN mode) ;
Fail Safe Configuration s
Fail Safe Value Porti ChA: | Setlow [+
Fail Safe Value Portl ChiB: | Setiow [~] [=
Abbildung 9.4
Die DCU-Startparameter werden bei "Control Startup” (1) aktiviert/deaktiviert.
DCU-Programmierung
DCU/LDMicro Rahmenbedingungen
Max. Rungs 99
Max. Bits 99
Max. Integers 99
Max. Zeilenanzahl (kompiliertes Programm) | 4096
Min. uDCU Cycle Time 10 ms

9.2 LDMircro Programmiertool

LDMicro Benutzeroberflache

Open-Source Ladder-Logik-Programmierwerkzeug:
LDMicro herunterladen unter: https://www.pepperl-f

I3 PEPPERL+FUCHS

uchs.de oder http://cq.cx/ladder.pl#dl
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File  Edit Settings Instruction Simulate Compite  Help

REUN
[

mme Type State Pin on Processor - MCU Port : I
Interpretable Byte Code cycle time 10,00 ms
Abbildung 9.5

Mit LDMicro kann der Anwender Programme in einem Ladder-Diagramm-Stil nach EN 61131-3
erstellen. In einem Ladder-Diagramm-Stil sind alle Elemente des Programms auf horizontalen
Linien (Rungs) angeordnet. Die Pfade werden immer von links nach rechts ohne eine festge-
legte Rung-Ordnung ausgefuhrt. Dieses Konzept hat seinen Ursprung in festverdrahteten
Relaisschaltungen.

LDMicro bietet eine Vielzahl von Anwendungen:

e Bitoperationen z. B. Kontakte, Spulen, Setzen / Ricksetzen

* Flankenerkennung

e Zeitschalter und Aktivieren/Deaktivieren von Verzdgerungen

e Vor-/Rickwartszahler/zirkulierender Zahler

e Arithmetische Operationen (16 Bit, mit Vorzeichen).
DCU-Programme, die mit LDMicro erstellt wurden, kénnen:

e alle Ein- und Ausgange des Moduls verwenden

e auf Diagnoseereignisse (Kurzschluss, Unterspannung etc.) reagieren

* Kommunikation mit einer angeschlossenen SPS

e Informationen Uber das Netzwerk freigeben

Dateitypen

Programmdateien fir LDMicro sind mit .Id benannt. Diese Dateien kdnnen Uber die LDMicro-
Applikation geladen, bearbeitet und gespeichert werden.

Um ein DCU-Programm fiir die DCU-Anwendung zu kompilieren, wahlen Sie zuerst den richti-
gen Zieltyp unter "Settings -> Mikrocontroller -> Interpretable Bytecode.

Es ist auch méglich, die Zykluszeit einzustellen (Settings -> MCU-Parameter). Eine Zykluszeit
von 10 ms oder mehr wird empfohlen.
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Dann wahlen Sie aus dem Men( Compile -> Compile as ... und wahlen Sie einen Ort und
einen Namen aus, in dem das kompilierte Programm gespeichert werden soll. Das Ergebnis ist

eine .int-Datei.

Hinweis!

Diese Datei kann nun Uber das Webinterface in die DCU-Anwendung hochgeladen werden.

Dateitypen
LDMicro kennt folgende Datentypen:

Bit 0 oder 1

Int 16-Bit-Ganzzahl (-32768 bis +32767)
T Timer

C Counter

Konventionen zur Namensgebung

LDMicro

Es gibt 3 Arten von Bits mit einer obligatorischen Namenskonvention:

Typ Konvention Beispiel
Eingangs-Bit muss mit "X" beginnen X1A, X5P
Ausgangs-Bit muss mit "Y" beginnen Y2B, Y3P
Internes Relais muss mit "R" beginnen R1, RRun, RStart
uControl

Typ Konvention Beispiel
Physikalische I/O-Eingangs- | X gefolgt von Portnummerund| X124, X5B
daten Kanal

Physikalische I/O-Ausgangs- | Y gefolgt von Porthummerund| Y2B, Y7A
daten Kanal

Zyklische Daten zur SPS Y gefolgt von "P" und Bitzahl | YP5, YP15
Zyklische Daten aus der SPS | X gefolgt von "P" und Bitzahl | XP0, XP6

Sonderbits

"X" oder "Y" gefolgt von _
(Unterstrich) und einem
Namen

X_DIA, Y STOP

Informationen

einem Namen

Integer-Werte fur 1/0Os IN oder OUT gefolgt von Byte-| IN1, IN2, OUT1, OUT2
Nr.
Integer-Werte fiir besondere | _ (Unterstrich) gefolgt von SCS, CEl

Verfugbare Daten

Diese Daten sind direkt im LDMicro-Programm verfligbar. Benennen Sie einfach eine Bit- oder
Integer-Variable in LDMicro geman der folgenden Liste.
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Grundlegende Ein-/Ausgangsdaten

Symbol Richtung Typ Beschreibung
Xn[A/B] Eingang Bit Liest digitalen Eingangsstatus von
Portn (1...8). Kanal A oder B
Yn[A/B] Ausgang Bit Schreibt digitale Ausgangsstatus
in Portn (1...8).Kanal A oder B
OUTI[0/1] Ausgang Int Schreibt 8 Ausgangsstatusals INT
(0= X1...X4,1=X5...X8)
IN[0/1] Eingang Int Liest 8 Eingangsstatus als INT (0
= X1..X4,1=X5...X8
Datenaustausch mit SPS
Symbol Richtung Typ Beschreibung
XPn Eingang Bit Liest Consuming Bit von SPS
(Verbrauchsdaten)
n=0..15
YPn Ausgang Bit Schreibt Producing Bit fur SPS
(Datenerzeugung)
n=0..15
XCn[A/B] Eingang Bit Liest Consuming Daten von SPS
fur Port n (1...8). Kanal A oder B)
YPn[A/B] Ausgang Bit Schreibt Producing Daten fur SPS
fur Port n (1...8). Kanal A oder B
XEn* Eingang Bit Liest Datenaustauchbit n (0...15)
YEn* Ausgang Bit Schreibt Datenaustauchbit n
(0...15)
Eln* Eingang Int Datenaustauschwert von SPS n =
0..7
EOn* Eingang Int Datenaustauschwert fir SPSn=0
7
* Nur bei 16DIO-Modul verfligbar.
Diagnose-Informationen
Symbol Richtung Typ Beschreibung
X DIA Eingang Bit Diagnose Master Bit
X SCS Eingang Bit Sensor Diagnose Bit
X SCA Eingang Bit Aktuator Diagnose Bit
X LVS Eingang Bit Sensor Versorgungsspannungs-
fehler
X LVA Eingang Bit Aktuator Versorgungsspannungs-
fehler
X _COMM Eingang Bit Zyklische Verbindung zur SPS
hergestellt
_SCs Eingang Int Sensor-Kurzschluss-Informatio-
nen pro Port
_CE1l Eingang Int Kanalfehler LSB
_CE2 Eingang Int Kanalfehler MSB

126

I PEPPERL+FUCHS

2019-10



2019-10

ICE1-*-G60L-V1D, ICE1-*-G60L-C1-V1D

Dezentrale Logikfunktion

Control
Symbol Richtung Typ Beschreibung
Y STOP Ausgang Bit Veranlasst die DCU-Anwendung
(DCU) zu stoppen
Y DIS Ausgang Bit Veranlasst die DCU-Anwendung
(DCU), sich selbst zu sperren
Spezial
Symbol Richtung Typ Beschreibung
_Pn Ausgang Int Daten zum Verdffentlichen. n =
0...31
_MSG Ausgang Int Zeigt Nachricht mit entsprechen-
der Nummer auf Web-Gui
X _Bn Eingang Bit Virtuelle Taste auf Web-Gui
gedruckt
n =Taste Nummer 1 ...10
X First Eingang bit Ist nur beim ersten Programm-
durchlauf nach Einschalten oder
Reset gesetzt.

Physikalische Eingange und Ausgange

Die Symbole xnA und xnB erlauben dem DCU-Programm, direkt den entsprechenden physi-
kalischen Eingang zu lesen. Ein mit diesem Symbol benannter Kontakt wird als geschlossen
interpretiert, wenn der entsprechende Eingangspin mit + 24 V¢ (z. B. Pin 1) verbunden wird.
Mit den Symbolen xna und xnB kénnen Sie direkt einen physikalischen Digitalausgang steu-
ern. Eine mit diesem Symbol benannte Spule wird den entsprechenden Ausgangspin aktivie-
ren, der dann + 24 Vp liefert.

Physische Ein- und Ausgénge, die in einem DCU-Programm verwendet werden, werden von
den entsprechenden zyklischen Daten zu und von der SPS getrennt. Diese zyklischen Daten
kénnen jedoch noch vom DCU-Programm gelesen und manipuliert werden, um Informationen
mit der SPS zu kommunizieren oder auszutauschen. Physische Ein- und Ausgénge, die NICHT
verwendet werden, kdnnen noch direkt von einer SPS gesteuert werden

Direkter Zugriff auf zyklische Bits

Das Modul liefert 16 Bit zyklische Eingangsdaten an die SPS (Producing Data), die in dem
DCU-Programm durch das Symbol YPn dargestellt sind, wobei n ein Bitim Bereich von 0 bis
15 ist. Eine Spule, die so benannt ist, wirde das entsprechende zyklische Bit in den Daten des
Moduls steuern. Nur zyklische Bits, die von physikalischen Ein- und Ausgéngen getrennt sind,
weil sie in einem DCU-Programm verwendet werden, kdnnen auf diese Weise manipuliert wer-
den.

Ebenso kdnnen die 8-Bit zyklischen Ausgabedaten aus der SPS (Consuming Data) durch ein
DCU-Programm mit dem xPn-Symbol gelesen werden. n ist dabei ein Bit im Bereich von 0 bis
7. Damit kann die DCU-Anwendung auf Ereignisse reagieren, die von der SPS ausgeldst wer-
den.

Kanalbezogenes Lesen und Manipulation der Consuming und
Producing Data durch den Kanal

Die Symbole xCna und XCnB lesen das von der SPS empfangene Consuming-Zyklusbit, dass
den spezifizierten Ausgangskanal steuert. Selbst wenn der Ausgangskanal durch das DCU-
Programm gesteuert wird, und somit nicht direkt von der SPS, ist dieses in der Lage auf den
Status des Bits zu reagieren.
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Die Symbole YPnA und YPnB manipulieren die Producing Data fur den spezifizierten Kanal, die
Uber die zyklischen Daten an die SPS gesendet werden. Damit kann ein DCU-Programm einen
Eingangszustand zur SPS unabhéngig vom realen Eingangszustand des Kanals simulieren
(Eingangssimulation’).

Hierbei wird das verwendete Mapping der Prozessdaten betrachtet.

Kanale 1 .. 4

Port/ Port/ Port/
Kanal Kanal Kanal

Physikalischer
Port/Kanal 2/A 3/A 3/B

Consuming Bitlesen | XC1A | XC1B | XC2A | XC2B | XC3A | XC3B | XC4A | XC4B

Producing Bit mani- | YP1A |YP1B | YP2A |YP2B |YP3B |YP3B |YP4A | YP4B

pulieren

Kanale 5 .. 8

Physikalischer-
Port/Kanal

Consuming Bit lesen | XC5A | XC5B | XC6A | XC6B | XC7A | XC7B | XC8A | XC8B

Producing Bit mani- | YP5A | YP5B | YP6A |YP6B |YP7B |[YP7B | YP8A | YP8B

pulieren

Datenaustausch

Hinweis!

Nachfolgende Informationen zum Datenaustausch zwischen Ethernet-IO-Modul und SPS sind
nur fur die ICE1-16DIO-G60L-C1-V1D-Module gultig.

* Die Module stellen zuséatzliche zyklische Daten explizit fir den Datenaustausch zwischen
SPS und DCU-Programm zur Verfigung. Das DCU-Programm kann Befehle und Daten
von der SPS Ubernehmen und antwortet mit Ausfihrungsergebnissen.

* Die Breite der Austauschdaten betragt 16 Bit plus 8 Datenwdrter (als 16 Bit Integer mit
Vorzeichen) in jede Richtung.

* Die Datenaustauschbits kdnnen mit der "YEn" Bit Variablen nach LDMircro geschrieben
werden.

* Die Datenaustauschbits kdnnen mit der "XEn" Bit Variablen in LDMircro gelesen werden.
* Die Datenaustauschbits sind unabhangig vom verwendeten Mapping der Prozessdaten

* Die Symbole fir die Integer-Variablen "EIn" und "EOn" erlauben das Lesen und Schreiben
der Austauschdatenworter.
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9.3

DCU Web Interface

Distributed Control-Webschnittstelle

2 PEPPERL+FUCHS

ICE1 Webserver

Distributed Control

Control Status: Program Information:
- No valid program loaded -
N 0 P ROG RAM Variables:
Run Stop Rasal Disable Costrol

Upload DCU Program or Mapping
| Durchsuchen... |
Upload Program

O controt sutostart

Abbildung 9.6 Control-Webschnittstelle ohne geladenes Programm

Die Control-Webschnittstelle ermdglicht es dem Benutzer, Programme auf die DCU-Anwen-
dung hochzuladen und den Control-Status zu steuern.

IS PEPPERL+FUCHS

ICE1 Webserver
' ’ syste Coatiol

Distributed Control @ @ @ @

Control Status: Program Information:
e ey ettt o B Lines: 24, Bits: 7 /99, Ints: 0 /99, Cycle Tima: 10000 pS s 8 @
. DISABLED @ : _
] ] Variables:
Action Symbaol Value
\ [Rn] [Swp] [Resa Disable Contol | | Read physical Inpul Por X1 CIL A XA i
b = = = = = = = = = === = === B Read physical input Port X2 Ch A X2A 1
Upload DCU Program or Mapping Read physical input Port X3 Ch. A X3A 0
i N Wirite physical Output Port X5 Ch. A YEA 0
Durchsuchen... | Wrike physical Oulput Port XS Ch. B Y58 0
Read PLC consuming bit 0 XP0 1
/@ Read PLC Bt 2 P2 7
[ controt autostart
Abbildung 9.7 Control-Webschnittstelle mit geladenem Programm
1 Zeigt aktuellen DCU-Status an und Tasten zur Steuerung der dezentralen Logikfunktion
2 Hochladen eines Programms oder einer Mapping-Datei
3 Autostart Box fiir automatische Ausfiihrung eines bereits geladenen Programms direkt

nach Einschalten der Spannungsversorgung

4 Bereich "Programm "Information" zeigt Basisinformationen zum Programm , eine Liste
aller von der dezentralen Logikfunktion genutzten Modulfunktionen und Variablen an
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5 Andert das Zahlenformat der Spalte "Value" fiir Integervariablen.

6 Offnet den Mapping-Dialog zur Erzeugung eines spezifischen Variablen-Mappings.
7 Aktiviert/Deaktiviert ein Variablen Forcing

Benutzername und Passwort

Um den Control-Status zu &ndern oder Programme hochzuladen, kénnen Sie die Benutzerna-
men "WRITE" oder "ADMIN" verwenden.

Hinweis!
Das Standardpasswort fir den Benutzer "ADMIN" ist "private".

Control-Status
Es gibt die folgenden Control-Status:

Status Beschreibung

NO PROGRAM | Es ist kein Programm geladen oder die hochgeladene Datei ist kein gulti-
ges Programm.

LOCKED Die DCU-Anwendung wird durch die Master-Konfiguration (SPS) gesperrt.

DISABLED Die DCU-Anwendung ist deaktiviert. Es l1&uft kein Programm und die DCU-
Anwendung hat keine Kontrolle tber die Ein- und Ausgénge.

STOP Die DCU-Anwendung steuert die Eingdnge und Ausgénge, die im gelade-

nen Programm verwendet werden, aber das Programm wird gestoppt.
Alle anderen Ein- und Ausgénge kénnen noch vom Master gesteuert wer-
den.

RUN Die DCU-Anwendung steuert die Eingdnge und Ausgénge, die im gelade-
nen Programm verwendet werden, und das Programm wird ausgefuhrt.
Alle anderen Ein- und Ausgénge kdénnen noch vom Master gesteuert wer-

den.

Hochladen eines Programms in die DCU-Anwendung

Programme, die mit LDMicro erstellt und kompiliert werden, kénnen direkt in die DCU-Anwen-
dung hochgeladen werden. Wahlen Sie die Programmdatei (.int) und betatigen Sie die Taste
“Upload".

Der Programm-Upload ist NICHT erlaubt, wenn sich die DCU-Anwendung im RUN-Modus
befindet. WRITE- oder ADMIN-Benutzerrechte sind erforderlich, um ein DCU-Programm hoch-
zuladen.

Sie kdnnen auch eine Variablen-Mapping-Datei (.map) hochladen.
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ICE1 Webserver
Homa l Conig ] Status | System Contret Contact
R s _J®| L » Computer + Local Disk{C)) » LDmicro_c v [ 4 | Search 1Dmicre ¢ 2l
Distributed Control | @< : : :
Organize v Mew folder = [ e
Name - Date modified Type Size
Control Status: Dkt
-. I_.:g __| counter.int INTING 506 PM  INT File 1KB
IBranes
N 0 P ROG RAM '; U || counter_extern.int L/A5/2018 302 P INT File 3KB
ISer
- C (B || counter_slow.int 6/172017 11:48 A INT File 1KB
1 Computer £ L
st . e o Db A || counter_testint 6172017 11:45 A INT File 1KB
-3 Floj Ve (A 7
Run| [Sip| [Besat| [D & Lo:l’:;isk{(j [ delayint ATLAMBIZEPMINT File axs|
i SReeye E_' | delay testint A INT File a8
. SRecycleBin . i |4
Upload Control Program I AXNFZZ L democaseint ENT File 2x8 (=]
T i Documents and Settings L sip_certint 13
Browse.. | - S = L eip_cert_Zint 1KB
b 2 :
5 (e} Example Programs 1KB
. Perdl
[ Upload Program ) i ogsF.I D sy dekayian -
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' WV«um nfarmation B = T
s et D b s nl
File name:  delay.int w  |Custom Files (*.int) >
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Abbildung 9.8

Programm Informationen

Die Box auf der rechten Seite zeigt einige Informationen Uiber das aktuell geladene Programm.
Die I/O-Tabelle zeigt alle physikalischen Ein- und Ausgénge, die vom SPS-Programm verwen-
det werden. Nur diese I/Os werden vom DCU-Programm gesteuert. Alle anderen I/Os kénnen
von einem Feldbus-Master gesteuert werden (falls vorhanden).

Auto-Start

Wenn das Kontrollkéstchen Autostart aktiviert ist, startet die DCU-Anwendung automatisch im
RUN-Modus, wenn das Modul eingeschaltet ist und wenn ein gultiges Programm geladen ist.

Hinweis!

n "Control Autostart" nur verwenden, wenn keine Verbindung zu einer SPS besteht. Anderenfalls
wird die SPS das Modul nicht erkennen. Wenn man sicherstellen will, dass die Control-
Funktion in Verbindung mit einer SPS ausgefiihrt wird, muss der entsprechende Geréate-
Parameter aktiviert werden. Bei PROFINET heif3t der z.B. "Control-Startup”

Spezifisches Mapping

Typischerweise wird das Mapping zwischen einer Variablen und der entsprechenden Modul-
funktion implizit durch den Variablennamen angenommen (geman Kapitel "LDMircro Program-
miertool" siehe Tabelle "Grundlegende Ein-/Ausgangsdaten”) im Beispiel wird eine Variable mit
dem Namen Y5B automatisch verbunden auf die Modulfunktion "Setze physikalischen Aus-
gang Port 5 Kanal B". Wenn dieser Ansatz verwendet wird, ist kein weiteres Mapping erforder-
lich.

Zur besseren Lesbarkeit des DCU-Programms kann es sinnvoll sein, Variablen entsprechend
ihrer Funktion in der Anwendung zu benennen. Soll beispielsweise ein Ausgang eine gelbe
LED ansteuern, kann die Variable Y_LEDyellow sein.

Ein solcher Variablenname ist dem Modul nicht bekannt und daher mit keiner Funktion verbun-
den. Diese Variable wird deshalb nicht in der Variablenliste angezeigt, aber die Zuordnung zwi-
schen dieser Variable und einer physikalischen Ausgabe kann manuell Gber das Variablen-
Mapping vorgenommen werden.
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Erzeugen des Mapping mit dem Mapping Dialog

DCU variable mapping

Curent Mapping: s Map variable to a function:

1
I
E_T2 A ) |- Select a function — /| :/@

1 1

T3 |
1

I

1

I

1

I

1

|
|
|
|
|
|
5 : Number:
I
|
|
|
|
|

TS5

T6 Channel: |Channel A v
T7

TT8

| Create Mapping | | Delete Mapping

Download map file l/@

Clear all mappings

Apply Changes Cancel

Abbildung 9.9

Der Mapping-Dialog zeigt im aktuellen Programm eine Liste aller Variablen an (1), die nicht
automatisch durch ihre Namen gemappt werden.

Jede dieser Variablen kann mit einer Geratefunktion verbunden werden, indem die Variable
ausgewahlt wird. Danach fillt sich die Funktionsdropdown-Liste mit méglichen Funktionen fir
diesen Variablentyp.

Nach der Auswahl einer Funktion kann es notwendig sein, diese zu spezifizieren. Wahlen Sie
zum Beispiel eine Nummer oder einen Port und Kanal (2).

Durch einen Klick auf "Create Mapping" wird die Variable mit dieser Funktion verbunden.
Die Taste "Delete Mapping" hebt ein existierendes Mapping auf.

Wenn alle benétigten Variablen gemappt sind, klicken Sie auf Taste "Apply Changes", um die A
nderungen an das Modul zu schicken.

Die Variablenliste auf der DCU-Seite zeigt nun auch die neu zugeordneten Variablen mit dem
ursprunglichen Funktionsnamen in Klammern an.

Fir ein Backup, eine Wiederverwendung oder externes Editieren kénnen Sie die das aktuelle
Mapping als Datei herunterladen (3).

Die Taste "Clear all mappings" I6scht alle existierenden Mappings im Modul.

Manuelles erzeugen einer Mapping Datei

Ein Variablen-Mapping kann auch durch einfaches Hochladen einer Mapping-Datei erstellt
werden.

Die Datei ist wie folgt aufgebaut:
[CustomName];[Symbol]\r\n

Beispiel:

XStart;X1A

YLED;Y5B

Diese Datei muss die Endung ".map" besitzen.
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Variablen Forcing

Alle Variablen eines DCU-Programms, die auf eine Modulfunktion abgebildet sind, kénnen
manipuliert werden (Forcing). Das bedeutet, dass der Wert direkt vom Webinterface aus manu-
ell geandert werden kann.

Eingangsvariablen, d. h. Variablen, die mit Daten aus dem Modul gefullt werden, kénnen auf
einen bestimmten Wert manipuliert werden, der dann vom DCU-Programm gelesen wird. So
kdénnen Eingabedaten zu einem DCU-Programm z.B. zu Testzwecken manipuliert werden.

Ausgangsvariablen, d. h. Variablen, die von einem DCU-Programm zur Anderung des Modul-
zustandes geschrieben werden, kdnnen auf einen bestimmten Wert gesetzt werden. Dieser
wird direkt an die Modulfunktion bergeben mit der die Variable gemappt wird. So kann diese
Funktion direkt manipuliert werden. Ausgangsvariablen werden nur verarbeitet, wenn sich die
dezentrale Logikfunktion (DCU) im Zustand "RUN" befindet.

Program Information:

Lines: 186, Bits: 12 /99, Ints: 8/ 99, Cycle Time: 10000 pS , Sj @
Variables:
Action Symbol | Value
Read physical input Port X1 Ch. A X1A 0 [E]
Write physical Output Port X5 Ch. A Y5A 1 (A
Write physical Output Port X5 Ch. B Y58 o (F)
Write physical Output Port X6 Ch. A Y6A o (F)
Write physical Output Port X6 Ch. B Y68 o (F)
Write physical Output Port X7 Ch. A Y7A 0o @ |
Write physical Output Port X7 Ch. B Y78 o (F)
Write physical Output Port X3 Ch. A Y8A 1 ()
Write physical Output Port X8 Ch. B Y88 o (F)
Read PLC consuming channel Port X1 Ch. A XC1A o (F)
Simulate input to PLC Port X1 Ch. A YP1A o (F)
Write exchange bit 5 YES 1 (F)

Abbildung 9.10Variablenliste mit aktivem Forcing
Forcing starten/beenden und bedienen

Um das Variablen Forcing zu starten, klickt der Benutzer auf die Taste "F" in der Programmin-
formation. Die Tasten drehen sich auf "X". Ein erneuter Klick auf die Taste beendet das Forcing
der Variablen.

Alle Variablen in der Liste erhalten eine zusétzliche Taste "F" in der Spalte "Value". Ein Klick auf
diese Schaltflache 6ffnet einen kleinen Dialog, in dem der Benutzer einen Forcing-Wert fur
diese Variable eingeben kann. Bitvariablen bieten nur eine Taste "0" und "1", da Bit Variablen
nur auf 0 oder 1 gesetzt werden kénnen.

Bei Integer Variablen kann eine Zahl eingegeben werden.

Die mit "X" gekennzeichnete Schaltflache beendet das Forcing fir diese Variable sofort. Eine
erzwungene Variable in der Liste ist gelb hinterlegt.
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DCU-Programm und Mapping-Batch Hochladen

Das DCU-Programm und die Mapping-Dateien kénnen auch direkt Giber einen http-POST-
Request hochgeladen werden. Ein Beispiel-Perl-Skript, das direkt fir das Batch-Hochladen
verwendet werden kann, ist nachfolgend beschrieben.

POST-Request zum Hochladen von Dateien

URI lupload?cmd=store&amp;fullpage=false
Method POST
MIME Type multipart/form-data
Form fields path dcu
submit upload
file [file to upload] (as applica-
tion/octet-stream)
Filename dc.int fir Programmdatei
dc.map fur Mapping-Datei

Verwendung des Perl Skripts

Die nachfolgende Beispiel-Batch-Datei veranschaulicht ein Perl-Skript (transfer.pl) zum Batch-
Hochladen von Dateien auf die dezentrale Logikfunktion (DCU).

Diese Zeile |1adt eine DCU-Programmdatei (dc.int) auf das Modul mit der IP-Adresse
192.168.1.20:

perl -w \transfer.pl -s dc.int -t dcu 192.168.1.20 -a I0-Device:admin:private
Die Vorgehensweise fir eine Mapping-Datei ist gleich:
perl -w \transfer.pl -s dc.map -t dcu 192.168.1.20 -a |O-Device:admin:private

Hinweis!
Die Bezeichnung "IO-Device" muss hier unveréndert bleiben.

Eventuell missen Benutzername und / oder Passwort an die reale Modulkonfiguration ange-
passt werden. Jeder Benutzer mit mindestens "WRITE"-Berechtigungen kann verwendet wer-
den.
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Ubersicht

Wenn fir die Module ein Firmware Update erforderlich ist, kdnnen Sie die von Pepperl+Fuchs
bereitgestellte Software im Internet, iber www.pepperl-fuchs.com, von der Produktseite fir
das betreffende Modul ICE1-*-G60L-V1D herunterladen.

Sie kdnnen ein Firmware Update bei den Modulen mithilfe des integrierten Webservers durch-
fuhren. Dazu missen Sie zuerst die Startseite des Webservers aufrufen.

Abhé&ngig vom eingestellten Protokoll missen Sie unterschiedliche URLs fur den Aufruf der
Startseite eingeben.

Falls sich die Startseite der Module nicht 6ffnet, Gberprifen Sie Ihre Browser- und Firewall-Ein-
stellungen.

Hinweis!

Die Nutzung des Webservers ist mit unterschiedlichen Webbrowsern méglich. Die
Webbrowser "Mozilla Firefox" und "Google Chrome" sind ohne weitere Einstellungen
verwendbar. Bei Verwendung des "Microsoft® Internet Explorer" kann es unter Umstanden
erforderlich sein, bei den LAN-Einstellungen die automatische Konfiguration zu deaktivieren.

Ablauf des Firmware Update

n Hinweis!

Unterbrechen Sie den Update-Vorgang nicht. Ist das Firmware Update
abgeschlossen, werden Sie zum Neustart des Moduls aufgefordert.

Die Firmware-Datei muss heruntergeladen und auf dem PC mit dem installierten Webserver
gespeichert sein.

Rufen Sie die Startseite des Webservers auf:
¢ Bei EtherNet/IP und Profinet:

Geben Sie in der Adresszeile lhres Webbrowsers http: //, gefolgt von der IP-Adresse
ein,z.B.http://192.168.1.1.

* Bei EtherCAT:

Geben Sie in der Adresszeile lhres Webbrowsers http:// [IP-Adresse] /sta-
tus.htm,z.B.http://192.168.1.1/status.htm.
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£+ ¢ || @ status

ICE1 Webserver

PLC process data jvaiues are shown

|
‘Producing Datg (s 0- Sy n) | I
input. 22 ‘

Abbildung 10.1
2. Klicken Sie auf die Registerkarte "Config*.

3.  Klicken Sie auf die Taste "Firmware Update".

Config = e
H hitp://192.168.0.2/fwup him
The rotary switch i5 set 10 300 {dec). ~ |
IP semnns
my = i Firmware Update ‘
Choose file to load: i |
Durchsuchen...
Restore Factory Seftings Ready
Restoring factory settings aflect all network parand
Applying the factory settings will cause all networy
Note: If the module has rotary switches, the new
[ Piease confirm to restare the factory settings
W

Abbildung 10.2
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4. Klicken Sie auf die Taste "Durchsuchen” und wéhlen Sie die entsprechende ZIP-Datei auf
ihrem lokalen Verzeichnis aus und bestatigen Sie den Vorgang mit der Taste "Upload".

5 Die Ubertragung der Firmware dauert ungeféahr 30 s. Der Ablauf wird visualisiert.

@ Upload Config - Internet Explorer |:|" aé]""} <3
|E http://1921681.4/fwup.htm ]

r...M.ess-\ageFrl:‘urn-vela»page
Firmware Update

h Update finished. Please restart the device

Choose file to load
C:temp\Firmware\F 10014 FW-Update|

[ox ]
— o]

Update finished

OK
Uploading: webifiversion txt -—> web ~
OK

Uploading: webif Thumbs.db —> web
OK
Uploading: webifftestgui.htm —> web

OK
Uploading: webif/system htm --—> web
0K

Uploading: webifistyle.css -—> web

Abbildung 10.3

5.  Fuhren Sie einen Neustart des Moduls durch. Schalten Sie dazu Spannungsversorgung des
Moduls aus und wieder ein.

Lo Das Modul hat die neue Firmwareversion geladen.

6. Sie kdnnen den neuen Firmware-Versionsstand Uiber den Webserver kontrollieren. Rufen Sie
die erneut Startseite des Webservers auf.

7. Klicken Sie die Registerkarte "System* in der Mentizeile des Startfensters an. Hier kdnnen Sie
den aktuellen Firmware-Versionsstand kontrollieren.
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ICE1 Webserver
“ Config Status Systom Control Gontac
System
Connection Status General Information
Natwork System
Porl 0 100 MBi's FULL Time Since Startup 7s
Port 1 No Link System Message oK
Phy MAC RO AT Restarts of |0-System 0
Address 00008103 63.0C -
IP Address 192.168.1.4 Mame Peppert+Fuchs ICE1 EtherNet1P
Subnetmask 2552552550 Version V2.1.0.8:1.9 (U10014)
Galeway 0.0:0.0 Date 76207
State Wat for Connection  yame ICE1-16D1-GE0L-VID
Ordering Number 285311
Hardware vai
Serial Numbar 400000587 11095
Froduction Date 0912017
User Management
admin Admin &
Create User
Login | Permission: [Write_ ][ Create |

Abbildung 10.4
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Allgemeine Diagnosebearbeitung

Die Module bieten ein erweitertes Diagnoseverhalten vor allem fir die Ausgangskanéle, um
Fehler in der Ubertragung zu ermitteln. Die Firmware der Module unterscheidet zwischen 5
verschiedenen Arten von Fehlern.

Kanalfehler

Die Ermittlung eines Kanalfehlers erfolgt durch einen Vergleich zwischen dem von einer Steue-
rung gesetzten Sollwert und dem Istwert eines Ausgangskanals.

Sollwert Istwert Bemerkung

Aktiv Aktiv OK, keine Diagnose
Aus Aus OK, keine

Aktiv Aus

e Kurzschluss

e Kanalanzeige ist rot.

e Kanalfehlerbit in der Diagnose wird
gesetzt

* Kanal ist gesperrt nach Fehlerbehebung

Aus Aktiv Ruckeinspeisung einer Spannung
Kanalanzeigen rot und gelb/weil3 sind einge-
schaltet

Kanalfehlerbit in der Diagnose wird gesetzt
Kanal ist nicht gesperrt nach Fehlerbehebung

Hinweis!

Sind beide Ausgangskanéle eines M12-Steckplatzes beim Auftreten eines Kanalfehlers
aktiviert, sperrt die Steuerung beide Kanéle, auch wenn lediglich ein Kanal vom Fehler
betroffen ist. Ist nur ein Kanal aktiviert, sperrt die Steuerung ausschlieBlich diesen. Gesperrte
Kanéle sind deaktiviert und verbleiben im Zustand "Aus", sofern Sie diese nicht durch die
Steuerung zurlicksetzen.

Bei der Aktivierung eines Ausgangskanals (steigende Flanke des Kanalzustands) oder Deakti-
vierung (fallende Flanke) erfolgt die Filterung der Kanalfehler fir die Dauer, die Sie uber den
Parameter "Surveillance-Timeout® bei der Konfiguration des Moduls festgelegt haben. Der
Wert dieses Parameters umfasst einen Bereich von 0 bis 255 ms, die Werkseinstellung ist 80
ms.

Der Filter dient zur Vermeidung von vorzeitigen Fehlermeldungen bei Einschalten einer kapazi-
tiven Last oder Ausschalten einer induktiven Last sowie anderer Spannungsspitzen wéhrend
einer Statusédnderung.

Im statischen Zustand eines Kanals, wahrend dieser also dauerhaft ein- oder ausgeschaltet ist,
verwendet die Steuerung eine fest eingestellte Dauer von 5 ms flr das Filtern der Fehlermel-
dung.

Spannungsfehler an den M12-Steckpléatzen

Auf jeder M12-Eingangsbuchse der Module liefert der Pin 1 eine Uberwachte Sensorspannung
Us. Im Falle eines Sensorkurzschlusses wird ein Spannungsfehler gemeldet. Beide Kanalan-

zeigen der M12-Eingangsbuchse leuchten rot und das entsprechende Fehler-Bit "Sensorkurz-
schluss" in den Diagnose-Bytes wird gesetzt.

Die Fehlermeldung wird durch den Parameter "Surveillance-Timeout* gefiltert.
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Uberlast der Ausgangstreiber

Die Ausgangstreiber der Module mit Ausgangsfunktionalitat (Variante 16DIO, 8DIS8DO) melden
einen Fehler, wenn sie eine Uberlast feststellen. Dieser Fehler wird durch das Setzen der ent-
sprechenden Kanalfehler-Bits in den Diagnose-Bytes gemeldet.

Bei einer Uberlast leuchtet die Statusanzeige des aktiven Ausgangskanals rot auf. Sind beide
Ausgangskanale eines M12-Steckplatzes wahrend einer Uberlast aktiv, leuchten beide Status-
anzeigen rot auf.

Die Fehlermeldung wird durch den Parameter "Surveillance-Timeout" gefiltert.

Hinweis!

Sind beide Ausgangskanéle eines M12-Steckplatzes beim Auftreten eines Kanalfehlers
aktiviert, sperrt die Steuerung beide Kanéle, auch wenn lediglich ein Kanal vom Fehler
betroffen ist. Ist nur ein Kanal aktiviert, sperrt die Steuerung ausschlieBlich diesen. Gesperrte
Kanéle sind deaktiviert und verbleiben im Zustand "Aus", sofern Sie diese nicht durch die
Steuerung zurlicksetzen.

Reaktivierung eines gesperrten Ausgangskanals nach Beseitigung
eines Fehlers

Setzen Sie die gesperrten Ausgange Uber die Steuerung auf Null.
Aktivieren Sie die auf Null gesetzten Ausgange

Lo Die Ausgénge sind wieder aktiviert.

Fehler der Aktorversorgung

An den Anschliissen fir die Spannungsversorgung der Aktorik wird die HOhe des Spannungs-
wertes global und modulbezogen uberwacht. Falls die Aktorikversorgung U, den Spannungs-

wertebereich von 18 bis 30 V verlasst, wird ein Fehler gemeldet.

Die Anzeige U, leuchtet rot auf und im Modulinformationsbyte wird das Bit Aktorunterspan-

nung gesetzt. Wenn Ausgangskanale aktiviert sind, wird der Spannungsfehler zuséatzlich durch
Setzen der entsprechenden Fehler-Bits der M12-Steckplatze angezeigt.

Hinweis!

Jeder Ausgangskanal wird gesperrt, sofern dieser bei gleichzeitigem Vorhandensein des
Fehlers der Versorgungsspannung U, aktiviert ist. Das heif3t, der Ausgangskanal muss fiir den
korrekten Betrieb durch die Steuerung zurtickgesetzt werden, wenn der Status der
Versorgungsspannung U, sich wieder normalisiert. Wir empfehlen, alle Ausgangskanéle durch
die Steuerung zu deaktivieren, sobald die Unterspannung erkannt wird. Andernfalls wird jeder
aktive Ausgangskanal wegen seiner Verriegelung eine Diagnose melden, wenn der
Spannungswert sich wieder normalisiert.

Fehler in der System-/Sensorversorgung

Die Hohe des Spannungswertes der System-/Sensorversorgung wird ebenfalls global Gber-
wacht. Ein Unter- bzw. Uberschreiten des Spannungsbereiches von 18 bis 30 V erzeugt eine
Fehlermeldung.

Die Anzeige Ug leuchtet rot auf und das Bit "Sensorunterspannung” im Modulinformations-
Byte wird gesetzt.

Die Fehlermeldung hat keine Auswirkungen auf die Ausgange und wird nicht gefiltert, sondern
sofort gemeldet.
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Vorsicht!
Funktionsausfall, wenn Systemspannungsversorgung zu niedrig ist.
Stellen Sie in jedem Fall sicher, dass die Versorgungsspannung gemessen an dem am weite-

sten entfernten Teilnehmer (Sensor/Aktor) aus Sicht der Systemversorgungsspannung 18V
DC nicht unterschreitet.

Diagnoseanzeige im integrierten Webserver

Die Module zeigen den Kanal- und Modulstatus sowie die Fehlerdiagnose auf der Statusseite
des integrierten Webservers in Klartext an.

Fir den Aufruf der Statusseite .

3 PEPPERL+FUCHS

ICE1 Webserver

Status

Module overview PLC process data (vaives are shown in haxadecimal notasion)

| :]EI Consuming Dala (Sye 0-Spen) Producing Data (Syte 0 - Syten)
?*!., o Le .xa Output: 00 04 Input 20 00
W e Switch Forcemode on
= '.-Eq‘gi. 8 Channel overview
w e:e Physical 10s PLC process data )
- PortiCh. | Direction | State @ | Prico | Diagnosis
|:| ~—l X1 A{Fna) mout | 0 240 | Sensor (Pin 1) overioad
X B AW A
. > i X1B{Fnzl Inout | B i | /0 | Sensor (Pin 1) overtoad
: P XRAEa4 | now |EZE 2 oro
I Xesren | o |MEm| 5 |o
e X
. T . NIA(ER4) | wou |EEE @ 0/0
R0 4
ST ; X 2 [ i5 170
ot 5009 | wou |CED| s
@iaRRLNERR XeAan | inou |EEE == B
o © o . X4Blpaz | infout | 640
L R et AsA(FRe) | oW |EEE 040
nl‘ | :ln ¥5B(rnzl | WniOut |EEE 070
; GUs: g
5 ‘ B . = HEA (Bn4) Infow | 0/1 | Actuator overload
X6 B{ma2) Infout | I 3 /0
| | XTAEae | o |EEE 040
: . i XTBiEnz) | InfOut |EZH 5 070
: e XeA(Ead | miouw |EEE € Blo
[— D |._J X3B{rma2) Infout | EEETH 00

Abbildung 11.1

Im Prozessdatenbereich der Statusseite werden abh&ngig vom Modul bis zu 5 Bytes Diagnose-
daten dargestellt. Die Diagnosebytes in der Reihenfolge von links nach rechts sind dabei fol-
gendermafen aufgebaut:

Diagnose-Informationen der Module tiber EtherNet/IP

Hinweis!

Wenn beim Modul "EtherNet/IP" als Protokoll eingestellt ist, erfolgt die Diagnose-Information
Uber die Prozessdaten, wenn die entsprechenden Assembly-Objekte verwendet werden (siehe
Kapitel "Inbetriebnahme bei EtherNet/IP", Unterkapitel "Bitbelegung der Prozessdaten").
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Alarm- und Fehlermeldungen der Module iiber PROFINET

Hinweis!

Die Ubermittlung der Alarm- und Fehlermeldungen iiber PROFINET wird nur ausgefiihrt, wenn
bei der Konfiguration der Module in der Steuerung der Parameter fiir die Diagnose aktiviert
wird.

Erkennen die Module einen Fehlerzustand, so I6sen sie eine Alarmmeldung aus. Die Module
unterstiitzen Diagnosealarme. Diagnosealarme werden ausgeldst bei Peripheriefehlern, wie
zum Beispiel Uberlast, Kurzschluss, Unterspannung.

Ein Alarm wird sowohl bei einem kommenden Ereignis (z. B. Sensorkurzschluss), als auch bei
einem gehenden Ereignis ausgeldst.

Die Auswertung der Alarme erfolgt in Abhangigkeit des eingesetzten PROFINET-I0-Control-
lers.
Alarmauswertung im TIA Portal

Im TIA Portal wird die Bearbeitung des Anwenderprogramms durch das Auslésen eines Dia-
gnosealarms unterbrochen und ein Diagnosebaustein aufgerufen. Folgende Bausteine werden
verwendet:

Ursache OB-Aufruf
Peripheriefehler (Kurzschluss, Uberlast, Drahtbruch, Unterspannung eines I/0-| OB B2
Moduls)

Komplettausfall des Systems OB B6

Anhand des aufgerufenen OBs und seiner Startinformation werden bereits erste Informationen
Uber die Fehlerursache und Fehlerart geliefert. Detailliertere Informationen tiber das Fehlerer-
eignis erhalten Sie im Fehler-OB durch den Aufruf des SFB 54 RALRM (Alarmzusatzinfo
lesen). Der SFB 54 muss hierzu im jedem Fehler-OB aufgerufen werden.

Ist der aufgerufene Fehler-OB in der CPU nicht vorhanden, so geht diese in den Betriebszu-
stand STOP.

Es ist auch mdglich, einen Diagnosedatensatz Giber seine Datensatznummer mit Hilfe des
Systemfunktionsbausteins SFB 52“RDREC" im OB 1 aufzurufen.

Struktur der Diagnosedatensétze

FUr die Darstellung der Diagnosedatensétze wird die Blockversion 0x0101 und die Formatken-
nung (USI, User Structure Identifier) 0x8000 genutzt.

Die Datenwerte "ChannelNumber® und "ChannelError” enthalten in Abh&ngigkeit des aufgetre-
tenen Fehlers die folgenden Werte:

Fehlerart ChannelNumber ChannelErrorType
Unterspannung Modul 0x8000 0x0002
der Sensor- oder
Aktorversorgung
Sensorkurzschluss M12-Steckplatz 0x0001 bis 0x0008 0x0102
Nummer des M12-
Steckplatzes
Aktorkurzschluss Kanal A eines M12- | 0x0001 bis 0x0008 0x0100
Steckplatzes Nummer des M12-
Steckplatzes
Aktorkurzschluss Kanal B eines M12- | 0x0001 bis 0x0008 0x0101
Steckplatzes Nummer des M12-
Steckplatzes
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Bei einer Anhaufung von Fehlern wird der Abschnitt "Kanaldiagnose" mit den Datenwerten
"ChannelNumber®, "ChannelProperties” und "ChannelErrorType* fur jeden Fehler im Diagno-
sedatensatz wiederholt.

Far die Anzeige von Diagnosen wéahlen Sie im TIA Portal online (iber die Projektnavigation in
der Dezentralen Peripherie das gestérte Modul aus. Offnen Sie durch Klicken des Wartungs-
symbols die Online-Diagnose von Steckplatz 1.

Wechseln Sie in den Dialog "Channel diagnostics", um die anstehenden Moduldiagnosen
anzuzeigen

 Diagnostics

General
Diagnostic status

Channel diagnostics
Channel no. E;mr —— - -
6 Actuator short circuit channel A
4 Sensor shart circuit
[<] m Iz

Help on selected diagnostics row

I =]

Abbildung 11.2

Alarm- und Fehlermeldungen der Module liber EtherCAT

Bei der Parametrierung sendet das Modul im Falle einer erkannten Stérung Fehlermeldungen
an den Master. Die Codierung des ersten und des zweiten Teils der Fehlermeldungen ist an die
Spezifikationen CiA 301 und CiA 401 angelehnt. Der dritte Teil der Fehlermeldung ist das
bekannte (herstellerdefinierte) Diagnoseregister.

Die Fehlermeldung hat ein Format von 8 Bytes und wird wie folgt kodiert:

Inhalt einer Fehlermeldung

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Fehlercode Fehlerregister | Diagnoseregister
CoE 0x1001
Tabelle 11.1

Inhalt des Fehlerregisters (CoE-Register 0x1001):
Fehlerregister (CoE 0x1001), Byte 3

Fehlercode Fehlerbe-
Byte 1, schreibung
Byte 2 (Bit 7 - Bit 0)
0x0000 0 0 0 0 0 0 0 Kein Fehler
0x2300 0 0 0 0 0 1 1 Ausgang Uber-
last, MI-SCS
oder MI-SCA
0x3100 0 0 0 0 1 0 1 Spannungsfeh-
ler, MI-LVS
0x3300 0 0 0 0 1 0 1 Spannungsfeh-
ler Ausgénge,
MI-LVA
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Fehlerregister (CoE 0x1001), Byte 3

Fehlercode Fehlerbe-
Byte 1, schreibung
Byte 2 (Bit 7 - Bit 0)
0OxFO000 1 0 0 0 0 0 1 Zusatzfunktion

“Erzwingen”, Ml-
FC

OxFFO00 1 0 0 0 0 0 1 Zusatzfunktion
"Geratedia-
gnose", MI-IME

Inhalt des Diagnoseregisters
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 1 Bit 0

Byte4 |MI-LIME |MI-FC |0 0 MI-SCA | MI-SCS | MI-LVA | MI-LVS
Byte5 | SCS-X8 | SCS-X7 | SCS-X6 | SCS-X5 | SCS-X4 | SCS-X3 | SCS-X2 | SCS-X1
Byte6 | CE-X4B | CE-X4A | CE-X2B | CE-X2A | CE-X2A | CE-X2A | CE-X1B | CE-X1A
Byte7 | CE-X8B | CE-X8A | CE-X7B | CE-X7A | CE-X6A | CE-X6A | CE-X5B | CE-X5A
Byte8 |0 0 0 0 0 0 0 0

Legende:
e MI-LVS: Modulinformation Byte - Spannung fir Netz-/Sensorversorgung niedrig
* MI-LVA: Modulinformation Byte - Spannung fur Stellantrieb niedrig
* MI-SCS: Modulinformation Byte - Sensor-Kurzschluss an einem M12-Steckplatz
* MI-SCA: Modulinformation Byte - Aktuator-Kurzschluss
* MI-FC: Modulinformation Byte - Erzwingen aktiv
* MI-IME: Modulinformation Byte - interner Modulfehler
e CE-X1A ... CE-X8A: Kanalfehler, Kanal A (Pin 4) der Steckplatze X1 bis X8
* CE-X1B ... CE-X8B: Kanalfehler, Kanal B (Pin 2) der Steckplatze X1 bis X8

Das folgende Beispiel zeigt die vom TwinCAT-Master empfangene Fehlermeldung fur einen
Aktuatorspannung-Versorgungsfehler:

€33 21.11.2016 16:16:41 390 ms | 'Box 1 (0980 ESL 393-121 8D' (1001): CoE - Emergency (Hex: 3300, 05, '02 00 00 00 00").
Abbildung 11.3
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