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Prazise Palettenbruch-
erkennung in
Hochregallagern

2-D-LiDAR-Sensor R2000 Detection
erkennt kleinste Beschadigungen
an Paletten

Your automation, our passion.

Die Anwendung

Ob in Logistikzentren, Lagern oder Flugh&fen — eine zuverlassige
Lager- und Férdertechnik ist flr den effizienten und reibungs-
losen Materialfluss unerlasslich. Waren missen schnell und
zuverlassig an ihren Bestimmungsort transportiert werden.

In Hochregallagern wird die Ware auf Paletten mittels Regal-
bediengeraten befoérdert. Bei der Ein- und Auslagerung der
Paletten kann es zu Beschadigungen kommen. Ist ein Teil einer
Palette abgebrochen, kann sich diese verfangen oder im
schlimmsten Fall herabstlirzen. Um einen reibungslosen Prozess
zu sichern, mussen kleinste Beschadigungen an einer Palette
sicher erkannt werden.
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Das Ziel

Wird eine Palette aus dem Regal entnommen, fahrt die Gabel
des Regalbediengeréates unter die Palette. Ist diese gebrochen,
entstehen herausragende Teile, welche zur Kollision fihren
kénnen. Die Palette kann kippen und Teile herunterstirzen.
Selbst kleinste Ubersténde bzw. Defekte miissen daher zuver-
I&ssig erkannt werden um weiteren Schaden zu vermeiden.

Die L6ésung

Der 2-D-LiDAR-Sensor R2000 Detection wird unterhalb der
Gabel des Regalbediengerites angebracht. Uber Kopf mon-
tiert, scannt er die Ebene dicht unterhalb des Palettenbodens.
Ragt ein Teil in die Uberwachungsebene, wird diese Information
an die Steuerung weitergegeben, der Prozess kann unter-
brochen und die beschadigte Palette ausgetauscht werden.
So kénnen weitere Sach- oder schlimmsten Falls Personen-
schaden verhindert werden.

Die Vorteile

Durch die hochstabile Scanebene in Verbindung mit einer Winkel-
auflésung von bis zu 0,071 Grad erfasst der R2000 Detection
Objekte ab einem Millimeter GréBe, die sich in seinen Erfassungs-
bereich hineinbewegen. So ergibt sich ein Uberwachungsfeld
dicht unterhalb des Palettenbodens, wodurch selbst kleinste
Uberstande zuverlidssig erkannt werden.

Dabei ist die Inbetriebnahme denkbar einfach. Die vier frei
definierbaren Uberwachungsfelder lassen sich in wenigen
Minuten mit der intuitiven Software PACTware den Applika-
tionsanforderungen entsprechend einstellen.

Auf einen Blick:

m Genaue Flachenliberwachung durch extra plane
Scanebene

Beste Winkelauflésung schaltender Scanner von bis
zu 0,071° ermdglicht die Erkennung kleinster Objekte

Lickenlose Rundumsicht durch 360°-Messwinkel

Einfaches Handling — vier frei definierbare Uber-
wachungsfelder lassen sich in wenigen Schritten auf
die Ausgénge verknlpfen

Infrarotlaser-Variante bietet eine Reichweite von bis
zu 30 m auf natlrliche Objekte

Mehr Informationen finden Sie unter
www.pepperl-fuchs.com/px-r2000



