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Navegagéo SLAM pal'a At a Glance
rObas mo’veis aUtanomos Design compacto com altura de 81 mm para
compactos (AM RS) integrac@o em espacos restritos de AMRs

Detecgé&o completa do ambiente em 360° para
uma navegagdo SLAM (localizag&o e mapeamento
simultaneos) confiavel

Alta resolucéo angular de 0,05° para navegacao

precisa por contornos e refletores

O sensor LIDAR 2-D R2400 Integracao rapida ao sistema por meio de drivers
Combina deSign CompaCtO e ROS para aplicagées em robdtica movel

Design robusto e isolamento optico do transmissor e

deteCQéO do ambiente em 360° do receptor para dados de medicéo estaveis

Your automation, our passion. E PEPPERL+FUCHS
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A Aplicacao

Na automagéo logistica, robds mdveis autbnomos compactos
(AMRs) com modulos de transportadores integrados s&o
utilizados para transportar caixas de produtos semiacabados
ou acabados de forma flexivel e eficiente. Para uma navegagéo
confiavel em ambientes de produg&o dindmicos, esses
veiculos precisam detectar o ambiente com precisao, permitindo
tanto a navegacao baseada em contornos quanto a orientagéo

baseada em refletores.
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O Objetivo

O principal desafio consiste em fornecer dados de sensores
confidveis e precisos para a navegagéo baseada em SLAM,
minimizando o espago de instalagdo necessario. O sensor
deve ser integrado a AMRs compactos e fornecer resultados
de medigao estaveis sob diferentes condig&es. O objetivo é
alcangar o maximo nivel de confiabilidade da navegacg&o por
meio de dados do ambiente em alta resolugao.
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A Solucao

Com altura compacta de apenas 81 mm e cobertura completa
em 360°, o sensor LIDAR 2-D R2400 oferece as condi¢des
ideais para integragédo em sistemas de AMRs com espago
limitado. Com alta resolug&o angular de até 0,05° e taxa de
varredura de 10 a 20 Hz, o sensor gera nuvens de pontos
densas e de alta resolucao para algoritmos SLAM precisos.

A separacgdo dptica entre o emissor e o receptor garante
resultados de medig&o estaveis, mesmo diante de mudancas
nas condi¢gdes ambientais, como poeira ou condensagao.
Com o uso do driver ROS, o sensor pode ser rapidamente
integrado a plataformas existentes de robdtica movel,
permitindo tanto a navegag&o baseada em contornos quanto
a deteccéo confidvel de refletores.

A elevada precis&do angular garante o mapeamento

geometricamente correto do ambiente, enquanto a construgéo
metalica duravel assegura um desempenho estavel a longo prazo.

Caracteristicas técnicas

Faixa de medigao: 25 m com 90% de refletividade, 10 m
com 10% de refletividade, 40 m com refletor

Angulo de varredura: 360° para cobertura completa
do ambiente

Taxa de varredura: 10-20 Hz para aplicagdes SLAM

dinédmicas

Resolug&o angular: até 0,05° para nuvens de pontos
de alta resolugdo e mapeamento preciso
Repetibilidade: <16 mm

Altura compacta de 81 mm para integracdo em
sistemas AMRs com espagco limitado

Separagéo optica entre transmissor e receptor para
medicao estavel em condi¢cdes de ambiente varidveis

Para mais informacdes, acesse: pepperl-fuchs.com/px-R2400

As vantagens

A combinacé&o de design compacto, campo de visdo de
360° e alta resolug&o angular torna o R2400 a solucéo de
sensoriamento ideal para a navegagéo de AMRs baseada
em SLAM. Os usuarios se beneficiam de dados do ambiente
precisos e reproduziveis, que permitem mapeamento e
localizag&o confidveis.

A nuvem de pontos densa possibilita tanto o reconhecimento
de estruturas pequenas para a navegagao por contornos
quanto a detecc¢éo precisa de refletores para uma estratégia
de navegacao hibrida.

O design duravel, com uma base metalica robusta e rolamentos
de grandes dimensdes, garante um desempenho de medicéo
consistente mesmo na presenca de vibragdes durante a
operacdo, resultando em alta disponibilidade e confiabilidade
do processo.
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