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Kontroler ruchu i kierunku obrotow
KFD2-SR2-2.W.SM

2-kanatowy separator galwaniczny

Zasilanie 24 V DC

Wejscia typu PNP/push-pull, styk lub NAMUR
Programowane czestotliwosci graniczne

2 wyjscia styku przekaznika

mostkowanie rozruchu

Mozliwos¢ wyboru trybu pracy

Bez wykrywania usterki linii

Do SIL 2 wg IEC/EN 61508

CESIL2

Separator galwaniczny zapewnia separacje galwaniczng obwodoéw polowych i sterujgcych.

To urzadzenie kontroluje zatrzymanie, odczytujac czestotliwos¢ impulséw na wejsciu i uruchamiajac wyjscie, gdy spadnie ona ponizej wybranej
wartosci graniczne;.

Dostepne sa dwa czasy dla pomijania fazy rozruchu. Urzadzenie moze réwniez okresla¢ kierunek obrotéw.

W przypadku wystgpienia btedu lub utraty zasilania przekaznik powraca do stanu bez zasilania, a diody LED informujg o btedzie zgodnie z
NAMUR NE 44. Usterka linii nie jest sygnalizowana.

Urzadzenie jest wyposazone we wskazniki stanu LED sygnalizujgce kierunek obrotéw, wykrywanie limitdw, zasilanie i usterki sprzetowe.
Urzadzenie mozna fatwo skonfigurowaé przy uzyciu mikroprzetgcznikow.

Dodatkowe informacje mozna znalez¢ na stronie www.pepperl-fuchs.com.

KFD2-SR2-2.W.SM
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Dane techniczne

Dane ogélne
typ sygnatu Wejzcie binarne
Programowanie mikroprzetgczniki

Parametry bezpieczenstwa funkcjonalnego

Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa SIL2
(Safety Integrity Level, SIL)
Zasilanie
Przytacze zaciski 14+, 15-
Napiecie znamionowe U, 20..30VDC
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Kontroler ruchu i kierunku obrotow

Dane techniczne

Pobér mocy
Wejscie

Strona potgczen

Przytacze

Wartozci znamionowe

Napiecie pracy jatowej / prad zwarcia
Punkt przetaczania / histereza przetaczania
Kontrola usterki przewodu

Wejscie sterowania

czas trwania impulsu

Wyjscie
Strona potaczen
Przytacze

Obcigzenie styku

Minimalny prad przetgczania

Opoznienie przyciggania / opadania kotwiczki
Trwato$¢ mechaniczna

Wartos¢ graniczna

wtlasciwosci transmisji
Doktadnoz¢
Pomijanie fazy rozruchu
zakres czestotliwosci
Woykrywanie kierunku obrotéw
Izolacja elektryczna
Wejscie/wyjscie

Wejscie/zasilanie
Wyjscie/zasilanie
Wyijscie / wyjscie

Wskazania/ustawienia
Elementy wskaznikowe
Elementy sterujgce
Konfiguracja
opis
Zgodnos¢é z dyrektywami
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna
Dyrektywa 2014/30/UE
Niskie napiecie
Dyrektywa 2014/35/UE
Zgodnozé
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna
Stopien ochrony
Wejscie
Warunki otoczenia
Temperatura otoczenia
Specyfikacja mechaniczna
Stopien ochrony
Przytacze

Patrz ,Uwagi ogéine dotyczgce informacji o produktach firmy Pepperl+Fuchs”.
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KFD2-SR2-2.W.SM

max. 1,5 W

strona polowa

wejscie |: zaciski 1+, 2+, 3-;
wejscie Il: zaciski 4+, 5+, 6-

zgodnie z EN 60947-5-6 (NAMUR)

ok.8V DC/ok.8 mA

1,2...2,1mA/ok.0,2 mA

niedostepny

zasilanie czujnika okoto 8,2 V, impedancja 1,2 kQ

> 200 ps do sygnalizacji zatrzymania,
&t; 250 ps do wykrywania kierunku obrotow

strona sterowania

wyjscie |: zaciski 7, 8, 9 ;
wyjscie ll: zaciski 10, 11, 12

253V AC/2A/cosd>0,7;126,5V AC/4 A/ cos ¢ > 0,7; obcigzenie opornosciowe
40VDC/2A

2mA/24VDC

ok. 20 ms/ ok. 20 ms

107 cykle przetgczania

do sygnalizacji zatrzymania:

0,1 Hz; 0,5 Hz; 2 Hz; 10 Hz
ustawiana mikroprzetacznikami (S1i S2)

5% (S3=1), 30% (S3=1I)

5 sekund lub 20 sekund, programowalne

<2 kHz

przesuniecie w fazie sygnatéw wejsciowych 1i2 o 90°, natozenie sygnatow = 125 us

wzmochiona izolacja zgodnie z norma IEC/EN 61010-1, napigcie znamionowe izolacji
300 Vet

wzmocniona izolacja zgodnie z normg IEC/EN 61010-1, napiecie znamionowe izolacji
300 Vet

wzmochiona izolacja zgodnie z norma IEC/EN 61010-1, napigcie znamionowe izolacji
300 Vit

wzmocniona izolacja zgodnie z normg IEC/EN 61010-1, napiecie znamionowe izolacji
300 Vit

LED
Przetacznik DIP

za posrednictwem przetgcznikéw DIP
miejsce do opisu na stronie przedniej

EN 61326-1:2013 (lokalizacja osrodkéw przemystowych)
EN 61010-1:2010

NE 21:2006

IEC 60529:2001

EN 60947-5-6:2000

-20...60°C (-4 ... 140 °F)

IP 20
zaciski Srubowe

Grupa Pepperl+Fuchs USA: +1 330 486 0002
www.pepperl-fuchs.com pa-info@us.pepperl-fuchs.com
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Kontroler ruchu i kierunku obrotow KFD2-SR2-2.W.SM

Dane techniczne

Masa

Wymiary

Montaz
Informacje ogdlne

ok. 150 g
20 x 119 x 115 mm (szer. x wys. x gt.) , typ obudowy B2
montaz na szynie znormalizowanej 35 mm wg EN 60715:2001

Informacja uzupetniajaca Nalezy przestrzegac certyfikatow, deklaracji zgodnosci, instrukcji obstugi i

podrecznikéw, gdzie ma to zastosowanie. W celu uzyskania informacji prosimy wejs¢
na strong www.pepperl-fuchs.com.

Widok z przodu

Z6tty wskaznik LED:
Wyijscie przekaznikowe |

26ty wskaznik LED:
Wyjscie przekaznikowe Il

Migajace czerwone
wskazniki LED:
Usterka

®®®\ Zaciski roztgczne
T zielone
1 1
123
456
Zielony wskaznik LED:
zasilanie
Przetacznik S1:
Warto$¢ graniczna
czestotliwosci
Przetacznik S2:
Wartoé¢ graniczna
czestotliwosci
789
]g }1 }2 Przetacznik S3:
5 e
— Pominiecie fazy rozruchu/
o0 Wykrywanie kierunku obrotéw

® @ ®\ Zaciski roztagczne

zielone

T T
TT_TT

NN

Dopasowane elementy systemu

. KFD2-EB2

UPR-03
| o

UPR-03-M
| o

UPR-03-S
| o

K-DUCT-BU
=
2

Modut podajacy

Uniwersalna szyna zasilania z zatyczkami i pokrywa, 3 przewodniki, dtugos$¢: 2 m

Uniwersalna szyna zasilania z zatyczkami i pokrywa, 3 przewodniki, dtugos¢: 1,6 m

Uniwersalna szyna zasilania z zatyczkami i pokrywa, 3 przewodniki, dtugos¢: 0,8 m

Szyna profilowa, niebieski grzebien do porzagdkowania kabli po stronie obiektowej

K-DUCT-BU-UPR-03 Szyna profilowa z wktadka UPR-03-*, 3 przewody, grzebien do porzgdkowania kabli, strona polowa

niebieska
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Kontroler ruchu i kierunku obrotow KFD2-SR2-2.W.SM

Akcesoria

/} F-NR3-Ex1 Sie¢ rezystoréw NAMUR
b‘

KF-ST-5GN Blok zaciskéw do modutéw KF, 3-stykowy zacisk srubowy, zielony

KF-CP Czerwone styki kodujace, zawarto$¢ opakowania: 20 x 6

g
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Kontroler ru

chu i kierunku obrotéw

kontrola zatrzymania z monitorowaniem kierunku obrotéw (S3 = II).

S3: | 1l
Dziatanie: Kontrola zatrzymania Kontrola zatrzymania
z pominigciem fazy rozruchu z monitorowaniem kierunku obrotéw
Wejscie I: Wejscie impulsowe 1: Wejscie impulsowe 1:
NAMUR NAMUR
styki (bez mikrodrgan) styki (bez mikrodrgar)
Wejscie II: Pominigcie fazy rozruchu Wejécie impulsowe 2:
zaciski 4 + 6: 20 sekund NAMUR
zaciski 5 + 6: 5 sekund styki (bez mikrodrgari)
Wyjscie I: MIN/pasywne MIN/pasywne
Wyjscie Il MIN/aktywne Kierunek obrotéw/btad

KFD2-SR2-2.W.SM

Informacje dodatkowe

Przy uzyciu mikroprzetacznikow mozna wybrac sposob dziatania: kontrola zatrzymania z pominieciem fazy rozruchu (S3 =) lub

Kontrola zatrzymania z pominigciem fazy rozruchu (S3 =1)

Gdy czestotliwos¢ spadnie ponizej wartosci ustawionej przy uzyciu mikroprzetgcznikow S1 i S2, kontroler zatrzymania z funkcijg
pominigcia fazy rozruchu przetgcza wyjscie | w stan pasywny, a wyjscie Il w stan aktywny. Wejscie | jest uzywane do
monitorowania czestotliwosci narastajgcego zbocza pragdowego. Nadajnikami sygnatu moga by¢ czujniki zgodne z normg

EN 60947-5-6 (NAMUR) lub styki. Funkcje pominigcia fazy rozruchu mozna uaktywnic przy uzyciu wejscia Il. Czas fazy rozruchu
mozna ustawi¢ na 5 albo 20 sekund, mostkujac zaciski lub uzywajgc sygnatu zewnetrznego. W trybie pominiecia fazy rozruchu
oba wyjscia przyjmuja stan ,brak zatrzymania”.

Wartosé graniczna Histereza Przetacznik S2 Przetacznik S1
0,1 Hz 0,02 Hz | |
0,5 Hz 0,1 Hz | ]
2 Hz 0,4 Hz ] |
10 Hz 2 Hz ] 1]
Wyjscie | Tryb dziatania MIN/pasywny

aktywny

pasywny

Punkt przetgczania

Wyijscie I Tryb dziatania MIN/aktywny
A
aktywny —<l—vI> —
pasywny | —————— <t < —————— -

Punkt przetgczania
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Kontroler ruchu i kierunku obrotéw KFD2-SR2-2.W.SM
Kontrola zatrzymania z monitorowaniem kierunku obrotéw (S3 = Il)

Jako alternatywe do kontroli zatrzymania z pominigciem fazy rozruchu, urzgdzenie oferuje kontrole zatrzymania z
monitorowaniem kierunku obrotow. Wartosci graniczne sg identyczne jak w przypadku kontroli zatrzymania z pominigciem fazy
rozruchu. Sygnat na wejsciu Il musi by¢ przesunigty o 90° wzgledem sygnatu na wejsciu I. Nalezy przy tym zapewnic¢ minimalny
czas naktadania sie sygnatéw. Nadajnikami sygnatéw odbieranych na wejsciach | i Il moga by¢ czujniki zgodne z normg

DIN EN 60947-5-6 (NAMUR) lub styki. Wyjscie | jest uzywane do sygnalizacji zatrzymania i przetaczane w stan pasywny (brak
zasilania) po zatrzymaniu. Wyijscie Il jest przetgczane w stan aktywny w przypadku wykrycia obrotéw w prawo. W przypadku
wykrycia obrotéw w przeciwnym kierunku, lub w przypadku nienaktadania si¢ sygnatéw, wyjscie Il jest przetagczane w stan
pasywny (brak zasilania). W takim przapadku mozna przypuszczaé, ze czujniki sg zle ustawione lub uszkodzone. Gdy czujnik
podtaczony do wejscia | jest Zle ustawiony lub uszkodzony, do monitorowania zatrzymania uzywany jest sygnat z wejscia Il.

Wyijscie | Tryb dziatania MIN/pasywny

aktywny

pasywny

Punkt przetgczania

Sygnat Ruch zgodny ze wskazéwkami zegara =  Wyjscie Il aktywne Sygnat Ruch niezgodny ze wskazowkami zegara =  Wyjscie Il pasywne
A A
b jsci Lol Wejscie |
WL+ —— —— Wejscie | wh f————— — - lecle
| |
| |
Wyt ! > Wyt. L >
Y | | t | | t
| | | |
wh - ' : _______ Wejscie I W L — — : b Wejsciell
| |
| |
Wiyt } : > Wiyt. } : >
| >125 s >125 s

Sposob dziatania w przypadku awarii: ciggte monitorowanie urzadzenia w poszukiwaniu btedéw w pamieci
wewnetrznej

W przypadku wystgpienia btedu, oba przekazniki sg przetgczane w stan bezpieczny i czerwone diody LED sygnalizujg
wystgpienie btedu.

Stosowanie w obwodach z SIL2 (bezpieczerstwo funkcjonalne)

Nalezy zapewnic¢, aby w warunkach krytycznych dla aplikacji, przekazniki nie byty zasilane (stan pasywny). Przy czym, w
przypadku awarii zasilania (brak zasilania, przekaznik w stanie pasywnym) nie moze zaistnie¢ zaden stan aplikacji przewidziany
dla normalnej pracy (przekaznik aktywny).

Przyktad 1:

Ostona obracajgcego sie watu musi pozostawac zamknigta do czasu zatrzymania watu. Warunkiem krytycznym dla
bezpieczenstwa jest obracanie si¢ watu (ryzyko odniesienia obrazen). Dlatego blokada ostony powinna by¢ zrealizowana przy
uzyciu niezasilanego przekaznika (w stanie pasywnym). Przekaznik powinien by¢ zasilany (aktywny) tylko po zatrzymaniu watu
(warunek bezpieczenstwa). Taki sposob dziatania urzgdzenia mozna uzyskac tylko w konfiguraciji ,Kontrola zatrzymania z
pominigciem fazy rozruchu” (S3 =), w ktérej do sterowania ostong nalezy uzy¢ przekaznika 2.

Przyktad 2:

Zadanie polega na monitorowaniu chtodzenia procesu o krytycznym znaczeniu przy uzyciu wentylatoréw/pomp cieczy
chtodzacej. Warunkiem krytycznym dla bezpieczerstwa jest zatrzymanie sie wentylatoréw/pomp (powodujgce przegrzewanie).
Dlatego po wytgczeniu zasilania przekaznika (przejsciu w stan pasywny) musi by¢ uruchamiany alarm. Dopoki dziatajg
wentylatory lub pompy (warunek bezpieczenstwa) przekaznik jest zasilany (aktywny). Taki sposob dziatania urzgdzenia mozna
uzyskaé w konfiguraciji ,kontrola zatrzymania z pominigciem fazy rozruchu” (S3 = I) oraz w konfiguraciji ,kontrola zatrzymania z
monitorowaniem kierunku obrotow” (S3 = Il) przy uzyciu przekaznika 1.

Krzywa charakterystyki

Maksymalna moc wigczania stykéw wyjsciowych
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Kontroler ruchu i kierunku obrotow KFD2-SR2-2.W.SM

DC obciagzenia rezystancyjnego AC obcigzenia rezystancyjnego

H(A) A

4 VA ;

\ >
) Trwatos¢ elektryczna
| Jl/// maks. 10° cykli wigczania
1 N S
N
05 b — Trwatosé elektryczna
N maks. 2,5 x 10° cykli wtgczania
0.2 »
20 40 100 200 U (V)
115 250

Maksymalna liczba cykli wtgczania zalezna jest od tadunku elektrycznego i moze by¢ wieksza, jesli zostanie zastosowany prad
i napiecie o zmniejszonej wartosci.
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