Datos técnicos

Datos generales

Rango de deteccion 30 ... 300 mm
Rango de ajuste 50 ... 300 mm
Zona ciega 0...30 mm
Estandar 100 mm x 100 mm
Frecuencia del transductor aprox. 390 kHz
Retardo de respuesta aprox. 10,5 ms
Elementos de indicacién y manejo
LED amarillo Indicacion del estado de conmutacion
papadeo: Funcién aprendizaje objeto detectado
LED rojo rojo permanente: Averia

rojo intermitente: funcién TEACH-IN, objeto no detectado
Datos eléctricos

Tension de trabajo Ug 10...30 V CC, rizado 10 %gg
Corriente en vacio |y <20 mA
Entrada
C E Modo de entrada 1 entrada memorizacién
rango de conmutacioén 1: -Ug ... +1 V, rango de conmutacion
2:4+6V ... +Ug
impedancia de entrada: > 4,7 kQ impulso memorizacién: > 1
s
Referencia de pedido Salida
Tipo de salida 1 salida de conmutacién E5: pnp, N.A:/N.C., parametrizable
UB300-18GM40-E5-V1-Y133570 Medicién de la corriente de trabajo I, 200 mA a prueba de cortocircuito/sobrecarga
. L. Preajuste Punto de conmutacion A1: 50 mm Punto de conmutacion
Sistema cabezal unico A2: 300 mm
Caida de tension Uy <3V
Caracteristicas Reproducibilidad <1 %
« Contruccién corta, 40 mm Frec,uen.cia de .conmLIJtacic')nf <35Hz . . .
’ Histéresis de distancia H 1 % de la distancia de conmut. ajustada
¢ Indicacion de la funcidon con visibi- Influencia de la temperatura + 1,5 % del valor final
lidad genera| Conformidad con estandar
Estandar EN 60947-5-2
¢ Salida de conmutacion Condiciones ambientales
. . . Temperatura ambiente -25...70 °C (-13 ... 158 °F)
° 5_funC|ones de salida diferentes, Temperatura de almacenaje -40 ... 85 °C (-40 ... 185 °F)
ajustables Datos mecanicos
» Entrada aprendizaje Tipo de conexién Conector M12 x 1, 4 polos
Tipo de proteccion IP67
e Compensacion de temperatura Conexién conector del aparato V1 (M12 x 1), 4 polos
Material
Diagrama Carcasa latén, niquelado
Transductor resina Epoxy/Mezcla de esferas de vidrio; espuma
Poliuretano, tapa PBT
Curvas de respuesta caracteristicas Masa 25
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Curva 1: placa plana 100 mm x 100 mm
Curva 2: barra redonda, @ 25 mm 39.2 10
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Conexion

Simbolo normalizado/Conexién:
(version E5, pnp)

eN +Ug
U 2(WH) Entrada de aprend.

0 4 (BK Salida conmut.
ﬂ@u-_IEF_ “Us

Color del conductor segiin EN 60947-5-2.

Pinout
Conector enchufable V1

2

4
Accesorios
UB-PROG2
Unidad de programacion
OMH-04
Ayuda de montaje para en barra cilindrica 12mm o latén (grosor 1,5 ... 3mm)
BF 18
Brida de fijaciéon, 18 mm
BF 18-F
Brida de fijacién con tope fijo, 18 mm
BF 5-30
Ayudas de montaje universal para sensores cilindricos con diametro 5 ... 30 mm
V1-G-2M-PVC
Conector hembra, M12, 4 polos, cable PVC
V1-W-2M-PUR

Conector hembra, M12, 4 polos, cable PUR

Ajuste de los puntos de conmutacion

El sensor ultrasénico dispone de una salida de conmutacion con dos puntos de con-
mutacion programables. Estos se ajustan mediante la aplicaciéon de la tension de
alimentacion -Ug o +Ug en la entrada de aprendizaje. La tension de alimentacion ha
de aplicarse como minimo 1 seg. en la entrada de aprendizaje. Durante el procedi-
miento de programacion se indica con los LEDs si el sensor ha detectado el obje-
tivo. Con -Ug se programa el punto de conmutacién A1 y con +Ug el punto de
conmutacion A2.

Se pueden ajustar cinco funciones de salida distintas
Modo ventana, funcién de contacto de trabajo

Modo ventana, funcion de contacto de reposo

Un punto de conmutacion, funcién de contacto de trabajo

Un punto de conmutacion, funcion de contacto de reposo
Deteccion ante presencia de objeto

o~

Programaciéon modo ventana, funcién de contacto de trabajo
- Colocar el objetivo sobre un punto de conmutacién cercano

- Programar el punto de conmutacion A1 con - Ug

- Colocar el objetivo sobre un punto de conmutacion lejano

- Programar el punto de conmutacion A2 con + Ug

Programacion modo ventana, funcion de contacto de reposo
- Colocar el objetivo sobre un punto de conmutacién cercano

- Programar el punto de conmutacion A2 con + Ug

- Colocar el objetivo sobre un punto de conmutacion lejano

- Programar el punto de conmutacion A1 con - Ug

Programacion de un punto de conmutacién, funcién de contacto de trabajo
- Colocar el objetivo sobre un punto de conmutacién cercano
- Programar el punto de conmutacion A2 con + Ug

Consulte "Notas generales sobre la informacion de los productos de Pepperl+Fuchs".

Informacion adicional

Programacioén de la salida de conmutacién

1. Modo ventana, funcién de NA

Al <A2: Distancia al objeto
—_——————

Al A2
2. Modo ventana, funcién de NC
A2 <At

A2 Al
3. uno punto de conmutacion, funcion de NA
A1 ->o0;

A2
4.uno punto de conmutacion, funcion de NC
A2 -> w0: I

Al

5. A1 -> 0, A2 -> o: Deteccion de presencia de objeto
Objeto reconocido: salida de conmutacion cerrada
Obijeto no reconocido: salida de conmutacion abierta
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- Cubrir el sensor con la palma de la mano o retirar todos los objetos del rango de deteccion del sensor
- Programar el punto de conmutacién A1 con - Ug

Programacion de un punto de conmutacion, funcion de contacto de reposo

- Colocar el objetivo sobre un punto de conmutacion cercano

- Programar el punto de conmutacion A1 con - Ug

- Cubrir el sensor con la palma de la mano o retirar todos los objetos del rango de deteccion del sensor
- Programar el punto de conmutacién A2 con + Ug

Programacion de la deteccion de presencia de objeto

- Cubrir el sensor con la palma de la mano o retirar todos los objetos del rango de deteccion del sensor
- Programar el punto de conmutacion A1 con - Ug

- Programar el punto de conmutacion A2 con + Ug

Indicacién LED

Indicaciones en funcion del estado de servicio LED rojo LED amarillo
Programar el punto de conmutacion:
Objeto detectado Descon Parpadea
NingUn objeto detectado Parpadea Descon
Objeto inseguro (programacion no valida) Con Descon
Funcién normal Descon Estado de
conmutacion
Perturbacién Con Ultimo estado

Condiciones de montaje

En caso de montaje del sensor en lugares en los que la temperatura de servicio puede descender por debajo de 0 °C, para el
montaje deben utilizarse las bridas de fijaciéon BF18, BF18-F o BF 5-30.

Si el sensor se debe montar directamente en un orificio de paso, la fijacién se debera realizar en el centro del casquillo del
sensor utilizando las tuercas de acero adjuntas. Para una unién atornillada en la zona delantera del casquillo roscado se han
de utilizar tuercas de plastico con anillo de centrado.
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