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Referencia de pedido
SBL-8-H-4613

Sensor 6ptico de reflexion con difusion
de fondo

con conector macho M12 x 1, 4 polos

Caracteristicas
» Diferencia blanco/negro minima

¢ Para el montage entre dos rodillos de
un camino de rodillos

* Tipo de proteccion IP65

Informacion de produccion

Los sensores de la serie SBL son apropia-
dos para controlar de forma sencilla el flujo
de productos de transportadores de rodillos
en la tecnologia de transporte.

En los sensores SBL se trata de un atenua-
dor de fondo preciso segun el elemento del
método 3. Ademas de una atenuaciéon del
fondo extraordinaria se distingue por una
sensibilidad a la luz externa muy buena.

Se detectan con toda seguridad los produc-
tos o envases de transporte de todos los
colores y opacidades.

Por su forma especial el sensor es adecuado
para el montaje entre los rodillos o entre
otras unidades de transporte. Por ello es
facil de integrar y estéa protegido de dafos.

Se reserva el derecho a realizar cambios oportunos que supongan mejoras técnicas

Dimensiones
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Datos técnicos

Datos generales
Rango de deteccién
Rango de deteccién min.
Rango de deteccién max.
Rango de ajuste
Obijeto de referencia
Emisor de luz
Tipo de luz
Diferencia blanco/negro (6%/90%)
Diametro del haz de luz
Limite de luz extrafa
Elementos de indicacién y manejo
Indicacién de la funcién
Elementos de mando
Datos eléctricos

Tension de trabajo Ug

Rizado

Corriente en vacio lo
Salida

Tipo de conmutacion
Sefal de salida
Tensién de conmutacion
Corriente de conmutacion
Frecuencia de conmutacion f
Tiempo de respuesta
Condiciones ambientales
Temperatura ambiente
Temperatura de almacenaje
Datos mecanicos
Tipo de proteccion
Conexién
Material
Carcasa
Salida de luz
Masa

Conformidad con Normas y Directivas

Conformidad con norma
Conformidad con estandar
Norma del producto

Resistencia a choque e impacto
Resistencia a la vibracion

Autorizaciones y Certificados
Autorizacién UL
Autorizacion CCC

40 ... 900 mm

40 ... 340 mm

40 ... 900 mm

340 ... 900 mm

blanco estandar 200 mm x 200 mm

IRED

Infrarrojo, luz alterna , 880 nm

<10 %

aprox. 60 mm en rango de deteccién 900 mm

Luz continua 30000 Lux , Lampara fluorescente 5000 Lux

LED amarillo: iluminado con objeto detectado
Regulador del rango de deteccion

24 VCC -20% +10%
max. 10 %
max. 30 mA

Conmutacion claro

1 PNP, prot. ctra. cortocircuito, prot. ctra. inversion de polaridad
méax. 30 V CC

max. 200 mA

100 Hz

5ms

-20 ... 50 °C (-4 ... 122 °F)
-30 ... 60 °C (-22 ... 140 °F)

IP65
Conec. macho M12 x 1, 4 polos

Plastico
Lente de plastico
aprox. 50 g

Directiva CEM 2004/108/CE

EN 60947-5-2:2007
IEC 60947-5-2:2007

IEC / EN 60068, semisinusoidal, 40 g por direccion X, Yy Z

IEC / EN 60068-2-6, sinusoidal, 10 - 1000 Hz, 10 g por direc-
cionX,YyZ

cULus Listed, Class 2 Power Source, Type 1 enclosure

Los productos cuya tensién de trabajo max. <36 V no llevan
el marcado CCC, ya que no requieren aprobacion.

Curvas/Diagramas
Diferencia del rango de deteccion SBL-8-H
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Informacion adicional

Utilizacion segun las disposiciones

Se reserva el derecho a realizar cambios oportunos que supongan mejoras técnicas

Copyright Pepperl+Fuchs

Accessories

OMH-SBL-01
Angulo de fijacion de sensores de la se-
rie SBL

Schraubendreher 0,5 x 3,0 mm
Destornillador

Pueden encontrarse otros accesorios en
Internet.
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En el sensor fotoeléctrico de reflexién con supresion de fondo, el emisor y el receptor se encuentran en una carcasa. Por una
disposicidon angular entre emisor y receptor (2 elementos receptores) se alcanza una supresion de objetos fuera del rango de
deteccion.

La captacién de objetos se efectia de modo independiente de la estructura de la superficie y —color.

El tipo de construccién especial de los sensores permite el montaje entre dos rodillos respectivamente en instalaciones trans-
portadoras por acumulacion de rodillos por debajo del material transportado. Con ello se ha de conseguir un montaje con ahorro
de espacio, en el se impide el dafio mecanico del sensor por el material transportado.

Indicaciones de montaje:

Los sensores pueden ser fijados directamente a través de taladros de paso o a través de una escuadra de fijacion o cuerpo
terminal (éstos no estan incluidos en el volumen de suministro).

La superficie de fondo debe ser plana para evitar la deformacion de la carcasa al atornillar. Se recomienda asegurar la tuerca
y el tornillo mediante arandelas elasticas con el fin de prevenir un desajuste del sensor.

Para las variantes SBL-8-H-SL, -V, -Z
Se pueden disponer en cascada hasta 25 sensores con ayuda de una sola alimentacion. Para ello es activada una electroval-
vula, cuando el correspondiente sensor mismo o el predecesor que se encuentra en la carcasa no ve ningun objeto.

A través de la extraccion en bloque (V) existe adicionalmente la posibilidad de activar al mismo tiempo todas las valvulas de
todos los sensores que se encuentren en la cascada. Para ello se ha de aplicar la tensidn de alimentacion positiva (+UB) a la
entrada V1 del primer sensor.

Ajuste:

Alinear el sensor con respecto al fondo. Si se encendiera el LED amarillo, el rango de deteccion se ha de reducir con ayuda
del dispositivo de ajuste del rango de deteccidn hasta que se apague el LED amarillo.

Captacion de objetos:

Posicionar el objeto a captar en la trayectoria del haz. Si se capta el objeto se enciende el LED amarillo.
Si no se enciende, se debera seguir ajustando el rango de deteccion en el potencidmetro hasta que se encienda en el momento
de captar un objeto.

Sélo variante SBL-8-H-SL-V-Z:

A través de los dos reguladores en la parte delantera del sensor se pueden utilizar por separado funciones del timer/temporiz-
ador para el proceso de conexién y desconexion.

Al mismo tiempo se alcanza un retardo definido por el regulador entre cambio de estado (objeto detectado -> objeto no detecta-
do o a la inversa) y el proceso de conmutacion. La duracion del retardo se puede ajustar hasta 2 seg..

Limpieza:

Recomendamos limpiar la superficie de la dptica a intervalos regulares y las conexiones de rosca, asi como verificar las uni-
ones de conexiones.

Nota:

Para el ajuste de la distancia de deteccion se recomienda utilizar el destornillador disponible como accesorio.

Se reserva el derecho a realizar cambios oportunos que supongan mejoras técnicas Copyright Pepperl+Fuchs
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