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Unidad de medicion de inercia
IMUF99PL-SC3600-0KB20V1501

m Medicion de la inclinacion dinamica a pesar de la aceleracion
externa

m Rangos ajustables para la compensacion de aceleraciones
externas, perturbaciones

m Umbrales ajustables para la deteccion de excesos de valores
medidos

m Medicion de inclinacidn, aceleracion y velocidad de rotacion en 3
ejes cada una

m Bus CAN con protocolo SAE J1939

Unidad de medicién inercial para la medicion de la inclinacion, la aceleracion y la velocidad de rotacion en
3 ejes cada una

CE€ & ¢

El IMUF99 esta optimizado para proporcionar datos de inclinacion y aceleracion estabilizados, asi como datos de velocidad de rotacion. La
inclinacion horizontal puede determinarse de forma fiable mediante los 3 ejes de medicién. La precision del &ngulo dinamico puede configurarse
individualmente seleccionando un rango de compensacion para contrarrestar la influencia de aceleraciones externas.

Se pueden seleccionar diferentes tipos de salida para la definicion del angulo (angulo de Euler, vector de Euler, cuaterniones). Ademas, las
aceleraciones y las velocidades de rotacion se miden de forma fiable en los 3 ejes de medicion. Para optimizar aun mas la calidad de los valores
medidos, se pueden configurar filtros para suprimir las vibraciones externas.
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Datos técnicos

Datos generales
Tipo Unidad de medicion de inercia 3 ejes
Tecnologia de medicion MEMS

Consulte "Notas generales sobre la informacion de los productos de Pepperl+Fuchs".
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Datos técnicos

Medicion de la inclinacion
Rango de medicién
Precision estatica

Precision dinamica

Resolucion

Reproducibilidad

Influencia de la temperatura
Medicion de la aceleracion

Rango de medicion

Linearidad

Resolucion

Rango de frecuencias
Medicion de la velocidad de rotacion

Rango de medicion

Precision

Resolucion
Datos caracteristicos de seguridad funcional
MTTFqy
Duracion de servicio (Ty)
Factor de cobertura de diagnodstico (DC)
Elementos de indicaciéon y manejo
Indicacion de trabajo
Indicacion del estado
Aviso de error
Datos eléctricos

Tension de trabajo Us

Corriente en vacio lo

Consumo de potencia Py
Interfaz

Tipo de Interfaz
ID de nodo
Cuadencia de la transferencia
Terminal
Tiempo del ciclo

Conformidad con la normativa
Control climatico

Comprobacion de la niebla salina
Aviso de perturbacion
Resistencia a la perturbacion
Resistencia a choques
Resistencia a las vibraciones

Autorizaciones y Certificados
Autorizacion UL

Aprobacion de tipo E1
Condiciones ambientales

Temperatura ambiente

Temperatura de almacenaje
Datos mecanicos

...360 °

0,15 ° a 25 °C para el rango de inclinacion de +45°
0,2 ° a 25 °C para el rango de inclinacion de +90°
0,3 ° a 25 °C para el rango de inclinacién de 360°

+HH O

< 0,5 ° absolute, absolut, bei 25 °C tGber 360 ° Neigungsbereich
0,01°

+0,1°

+0,015°/K

+49

+ 0,5 % del valor medido, hasta +1 g para -40 ... +85 °C
0,001 g

0...30Hz

+250 °/s

+0,2 °/s a 25 °C en el rango de medicion de +45 °/s
+0,5 °/s a 25 °C en el rango de medicién de +120 °/s
+1°/sa25°C en el rango de mediciéon de +250 °/s

0,01 °/s

628 a
10a
0%

LED, verde
LED, amarillo
LED, rojo

5..30VCC
<80 mA
<06 W

Bus CAN con protocolo SAE J1939
0...253 , parametrizable

10 ... 1000 kBit/s , parametrizable
externo

10 ... 655350 ms , parametrizable

EN IEC 60068-2-38 , ciclica 12 h + 12 h, 94 % de humedad
EN 60068-2-14 , prueba Na, -50 ... +85 °C, 10 ciclos

IEC 60068-2-52 , ciclica

EN IEC 61000-6-4:2019, EN 55011:2016+A1:2017+A11:2020

EN IEC 61000-6-2:2019 , ISO 7637-2:2011 , ISO 7637-3:2016 , ISO 16750-2:2012
EN 60068-2-27, 100 g, 6 ms

EN 60068-2-6, 20 g, 10 ... 2000 Hz

E87056 , cULus Listed, General Purpose, Class 2 Power Source, Type 1 enclosure , if
UL marking is marked on the product. Para uso exclusivo en aplicaciones NFPA 79.
Adaptadores con cableado de campo disponibles previa solicitud

10R-06

-40 ... 85 °C (-40 ... 185 °F)
-40 ... 85 °C (-40 ... 185 °F)

Consulte "Notas generales sobre la informacion de los productos de Pepperl+Fuchs".
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Datos técnicos

Tipo de conexién Conector macho M12 x 1, 5 polos
Casquillo M12 x 1, 5 pines
puenteado interno

Material de la carcasa PA
Grado de proteccion IP68 / 1P69
Masa 2659
Ajustes de fabrica

ID de nodo 128
Cuadencia de la transferencia 250 kBit/s
Tiempo del ciclo 10 ms
Rango de compensacion 4

—1—)— n.c

—2-3— +UB

—m=)—— GND

—m=)—— CAN-H

Consulte "Notas generales sobre la informacion de los productos de Pepperl+Fuchs".
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Funcionamiento

Sistema de coordenadas espacialmente fijo (referencia extrinseca al plano horizontal) para los angulos de P+F INX o INY
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Cabeceo

Sistema de coordenadas fijo del cuerpo (intrinseco o cogiratorio) para el angulo de Euler zy'x"

Alabeo

+ _ Cabeceo

Consulte "Notas generales sobre la informacion de los productos de Pepperl+Fuchs".
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Funcionamiento

Sistema de coordenadas fijo del cuerpo (intrinseco o cogiratorio) para el angulo de P+F INZ

Alabeo

Accesorios

! V15S-TR-CAN/DN-120R
)

‘4
4
‘4
4
‘4
7
7

V15-G-VT0,5M-PUR-
U/CAN-V15-G

V15-G-VT1M-PUR-
U/CAN-V15-G

V15-G-VT10M-PUR-
U/CAN-V15-G

V15-G-VT5M-PUR-
U/CAN-V15-G

V15-G-VT6M-PUR-
U/CAN-V15-G

V15-G-BK0,3M-PUR-
02/CAN-V15-G

V15-G-BK1M-PUR-
02/CAN-V15-G

V15-G-BK10M-PUR-
02/CAN-V15-G

V15-G-BK3M-PUR-
02/CAN-V15-G

CAN/USB-Configuration-

Kit

_ Cabeceo

Resistencia terminal para DeviceNet, CANopen

Cable de bus DeviceNet/CANOpen con conector hembra M12 recto a conector macho M12 recto con
codificacion A, 5 pines, cable PUR violeta, apantallado, homologacion UL, apto para cadena de arrastre,
resistente al agua salada

Cable de bus DeviceNet/CANOpen con conector hembra M12 recto a conector macho M12 recto con
codificacion A, 5 pines, cable PUR violeta, apantallado, homologacion UL, apto para cadena de arrastre,
resistente al agua salada

Cable de bus DeviceNet/CANOpen con conector hembra M12 recto a conector macho M12 recto con
codificacion A, 5 pines, cable PUR violeta, apantallado, homologacion UL, apto para cadena de arrastre,
resistente al agua salada

Cable de bus DeviceNet/CANOpen con conector hembra M12 recto a conector macho M12 recto con
codificacion A, 5 pines, cable PUR violeta, apantallado, homologacion UL, apto para cadena de arrastre,
resistente al agua salada

Cable de bus DeviceNet/CANOpen con conector hembra M12 recto a conector macho M12 recto con
codificacion A, 5 pines, cable PUR violeta, apantallado, homologacion UL, apto para cadena de arrastre,
resistente al agua salada

Cable de bus DeviceNet/CANOpen con conector hembra M12 recto a conector macho M12 recto con
codificacion A, 5 pines, cable PUR negro, 4 hilos, pares trenzados, apantallado, homologacion UL, apto
para cadena de arrastre, para uso en exteriores

Cable de bus DeviceNet/CANOpen con conector hembra M12 recto a conector macho M12 recto con
codificacion A, 5 pines, cable PUR negro, 4 hilos, pares trenzados, apantallado, homologacién UL, apto
para cadena de arrastre, para uso en exteriores

Cable de bus DeviceNet/CANOpen con conector hembra M12 recto a conector macho M12 recto con
codificacion A, 5 pines, cable PUR negro, 4 hilos, pares trenzados, apantallado, homologacion UL, apto
para cadena de arrastre, para uso en exteriores

Cable de bus DeviceNet/CANOpen con conector hembra M12 recto a conector macho M12 recto con
codificacion A, 5 pines, cable PUR negro, 4 hilos, pares trenzados, apantallado, homologacion UL, apto
para cadena de arrastre, para uso en exteriores

Kit de configuracion CAN/USB que contiene un convertidor CAN/USB, una fuente de alimentacion y
cables adaptadores/de conexion

Consulte "Notas generales sobre la informacion de los productos de Pepperl+Fuchs".
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Montaje del sensor

Los sensores de la serie -F99 constan de un mddulo de sensor y una carcasa de aluminio fundido. Seleccione una superficie lisa con un tamafio
minimo de 70 mm x 50 mm para montar el sensor.

Siga las siguientes instrucciones para montar el sensor:

1. Afloje el tornillo central bajo la conexion del sensor.

2. Mueva la brida de apriete hasta poder sacar el médulo de sensor de la carcasa.

3. Retire el médulo de sensor de la carcasa.

4. Coloque la carcasa en la ubicacién de montaje y fijela con los cuatro tornillos avellanados. Asegurese de que las cabezas de los tornillos no
sobresalen.

5. Coloque el médulo de sensor en la carcasa.

6. Vuelva a colocar la brida de apriete en la carcasa. Compruebe que el sensor esta correctamente colocado.

7. Finalmente, apriete el tornillo central.

El sensor ya estard montado correctamente.

Consulte "Notas generales sobre la informacion de los productos de Pepperl+Fuchs".
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